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Informacion importante para el usuario

Lea este documento y los documentos que se indican en la secciéon Recursos adicionales sobre la instalacién,
configuracion y operacion de este equipo antes de instalar, configurar, operar o realizar el mantenimiento de este
producto. Los usuarios deben familiarizarse con las instrucciones de instalacion y cableado ademas de los requisitos de
todos los cédigos, leyes y estindares aplicables.

Es necesario que las actividades que incluyan instalacién, ajustes, puesta en marcha, uso, montaje, desmontaje y
mantenimiento sean realizadas por personal debidamente capacitado de conformidad con el cddigo de practicas

aplicable.

Si este equipo se utiliza de una forma diferente a la indicada por el fabricante, la proteccién proporcionada por el equipo
puede verse afectada.

En ningtn caso Rockwell Automation Inc. asume responsabilidad por dafios indirectos o derivados del uso o de la
aplicacidn de este equipo.

Los ejemplos y los diagramas de este manual se incluyen tnicamente a modo ilustrativo. Debido a las numerosas
variables y requisitos asociados con cada instalacién en particular, Rockwell Automation, Inc. no puede asumir ninguna

responsabilidad ni obligacién por el uso real basado en los ejemplos y los diagramas.

Rockwell Automation, Inc. no asume ninguna obligacion de patente respecto al uso de la informacidn, los circuitos, los
equipos o el software descritos en este manual.

Se prohibe la reproduccion total o parcial del contenido de este manual sin la autorizacién escrita de Rockwell
Automation, Inc.

Este manual contiene notas de seguridad en todas las circunstancias en que se estimen necesarias.

ADVERTENCIA: Identifica informacidn sobre practicas o circunstancias que pueden provocar una explosién en un
ambiente peligroso, lo que podria causar lesiones personales o la muerte, dafios materiales o pérdidas econdmicas.

ATENCION: Identifica informacion sobre practicas o circunstancias que pueden provocar lesiones personales o la muerte,
dafios materiales o pérdidas econdmicas. Estas notas de atencion le ayudan a identificar un peligro, evitarlo y reconocer
las posibles consecuencias.

> D>

IMPORTANTE Identifica informacién importante para la correcta aplicacion y comprension del producto.

Puede haber también etiquetas en el exterior o en el interior del equipo para senalar precauciones especificas.

PELIGRO DE CHOQUE: Puede haber etiquetas en el exterior o en el interior del equipo (por ejemplo, en un variador o un
motor) para advertir sobre la posible presencia de voltajes peligrosos.

PELIGRO DE QUEMADURA: Puede haber etiquetas en el exterior o en el interior del equipo (por ejemplo, en un variador
0 un motor) a fin de advertir sobre superficies que podrian alcanzar temperaturas peligrosas.

PELIGRO DE ARCO ELECTRICO: Puede haber etiquetas en el exterior o en el interior del equipo (por ejemplo, un centro
de control de motores) a fin de advertir sobre la posibilidad de que se produzca un arco eléctrico. Un arco eléctrico
provocard lesiones graves o la muerte. Lleve un equipo de proteccién personal (PPE) adecuado. Siga TODOS los requisitos
reglamentarios sobre prdcticas de trabajo seguras y equipo de proteccién personal (PPE).

B> B >
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Prefacio

Resumen de cambios

Abreviaturas

Este manual describe las tareas necesarias para instalar, configurar, programar
y operar un controlador CompactLogix™ 5370. Este manual esta dirigido alos
ingenieros de automatizacién y a los desarrolladores de sistemas de control.

Los controladores CompactLogix 5370 estédn disefiados para ofrecer una

solucién para aplicaciones pequefias y medianas.

Este manual contiene informacion nueva y actualizada segun se indica en la

siguiente tabla.

Tema

Pagina

Se han afiadido los nimeros de catdlogo 1769-L33ERMO, 1769-L36ERMO,
1769-137ERMO"

En todo el documento

Se ha trasladado el capitulo 5, Controladores CompactLogix 5370, al capitulo 1

13

Se han actualizado los valores de la tabla 15 con los ejemplos de tiempos de
actualizacién del médulo

201

(1) Disponible en la versién de software 30y la revisién de firmware 30.

Esta tabla indica las abreviaturas que se emplean en este manual.

Abreviatura | Término completo
BOOTP Bootstrap Protocol

ae Common Industrial Protocol
ac Cold Junction Composition
0s Change of state

) Coordinated System Time
DHCP Dynamic Host Configuration Protocol
DINT Signed double integer

DLR Device Level Ring

GSV Get System Value

HMI Human Machine Interface
10T Immediate Output

P Internet Protocol

JSR Jump to Subroutine

MCR Master Control Relay
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Prefacio

Abreviatura | Término completo

MSG Message

NEC National Electrical Code

QoS Quality of Service

RPI Requested packet interval

RTB Removable terminal block

RTD Resistance Temperature Detector

RUIP Removal and insertion under power

SD Secure Digital

SELV Safety Extra Low Voltage

SINT Signed short integer

SNMP Simple Network Management
Protocol

SV Set System Value

TP Transmission Control Protocol

UsB Universal Serial Bus

utc Coordinated Universal Time

Centro de compaub'l'dad y Para obtener mas informacion sobre las revisiones de firmware del

descarga de productos

10

controlador y los requisitos minimos de las aplicaciones de software, visite el
Centro de compatibilidad y descarga de productos (PCDC) de Rockwell

Automation, que encontrara en:

http://compatibility.rockwellautomation.com/Pages/home.aspx.

Puede obtener acceso al firmware de su controlador CompactLogix 5370 en
la seccién Download del PCDC. Puede ver la compatibilidad del software
para las aplicaciones de software que se utilizan en un sistema de control

CompactLogix 5370 en la seccién Compare del PCDC.
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Prefacio

Recursos adicionales

Estos recursos incluyen informacion sobre productos relacionados de

Rockwell Automation.

Recurso

Descripcion

CompactLogix Controllers Specifications Technical Data,
publicacién 1769-TD005

Proporciona las especificaciones del controlador CompactLogix para todos los controladores
CompactLogix.

Instrucciones de instalacion — Controladores Armor CompactLogix,
publicacién 1769-IN021

Describe cdmo instalar los controladores Armor™ CompactLogix.

1769-SDN DeviceNet Scanner Module User Manual, publicacién 1769-UM009

Describe cdmo utilizar un 1769-SDN para respaldar un controlador CompactLogix 5370 L2 o L3.

Compact High-speed Counter Module User Manual, publicacién 1769-UM006

Describe el funcionamiento de un contador de alta velocidad para un 1769-HSC auténomo
cuando se utiliza con controladores Compact L2 y L3 y contadores de alta velocidad
incorporados en controladores incorporados L2.

Instrucciones de instalacion — Médulo escaner Compact I/0 DeviceNet,
publicacién 1769-IN060

Describe cdmo instalar los médulos Compact 1/0™.

Instrucciones de instalacion — Fuentes de alimentacion de expansién Compact
1/0, publicacién 1769-IN028

Describe cdmo cablear la fuente de alimentacion 1769 Compact I/0.

Compact I/0 Modules Installation Instructions, publicacién 1769-IN088

Describe cémo instalar cualquier médulo 1769 Compact I/0.

Inicio rdpido — Controladores CompactLogix 5370 L1, publicacién
IASIMP-QS024

Describe las tareas bésicas para disefiar, instalar y poner en marcha un sistema de control
CompactLogix 5370 L1.

CompactLogix 5370 L2 Controllers Quick Start, publicacién IASIMP-05025

Describe las tareas bésicas para disefiar, instalar y poner en marcha un sistema de control
CompactLogix 5370 L2.

CompactLogix 5370 L3 Controllers Quick Start, publicacion IASIMP-05023

Describe las tareas bésicas para disefiar, instalar y poner en marcha un sistema de control
CompactLogix 5370 L3.

Guia de seleccién — Sistema CompactLogix, publicacién 1769-5G001

Describe los componentes disponibles para seleccionar un sistema CompactLogix.

Electronic Keying in Logix5000 Control Systems Application Technique,
publicacién LOGIX-AT001

Describe los tipos de codificacion electrénica disponibles en los sistemas de control Logix5000.

Ethernet Design Considerations Reference Manual, publicacién ENET-RM002

Describe los siguientes conceptos que es necesario considerar al disefiar un sistema de control
que incluye una red EtherNet/IP:

Descripcidn general de EtherNet/IP
« Infraestructura de Ethernet

Protocolo EtherNet/IP

Guia de aplicacién — Tecnologia de interruptor incorporado EtherNet/IP,
publicacion ENET-AP005

Describe cdmo utilizar una topologia de la red DLR.

Execution Time and Memory Use for Logix5000 Controller Instructions
Reference Manual, publicacion 1756-RM087

Ayuda a calcular el uso de memoria y el tiempo de ejecucién de la Idgica programada, y a
seleccionar entre diferentes opciones de programacion.

Manual del usuario — Configuracién y puesta en marcha del movimiento
integrado en la red EtherNet/IP, publicacién MOTION-UMO003

Describe cémo configurar un control de movimiento integrado en una aplicacién de
movimiento mediante EtherNet/IP y cdmo poner en marcha dicha solucién de movimiento en
un sistema de control Logix5000™.

Logix5000 Controllers Add On Instructions Programming Manual,
publicacién 1756-PM010

Muestra cémo utilizar las instrucciones Add-On para la aplicacién Logix Designer.

Logix5000 Controllers Common Procedures Programming Manual,
publicacién 1756-PM001

Ofrece vinculos a una coleccién de manuales de programacion que describen c6mo puede
utilizar los procedimientos comunes a todos los proyectos de controlador de Logix5000.
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Prefacio

Recurso

Descripcion

Manual de referencia — Instrucciones generales de los controladores
Logix5000, publicacién 1756-RM003

Proporciona detalles acerca de cada instruccién disponible para un controlador basado en
Logix.

Manual de programacién — Datos de tags y E/S en los controladores
Logix5000, publicacién 1756-PM004

Proporciona informacion sobre cdmo obtener acceso a los datos de tags y E/S de los
controladores Logix5000.

Logix5000 Controllers Major, Minor, and I/0 Faults Programming Manual,
publicacion 1756-PM014

Muestra cémo monitorear y gestionar los fallos mayores y menores del controlador. También
proporciona listas de cddigos de fallos mayores, menores y de E/S que puede emplear para
resolver problemas de su sistema.

POINT 1/0 24V dc Expansion Power Supply Installation Instructions,
publicacion 1734-IN058

Describe la fuente de alimentacion eléctrica de expansion 1734-EP24DC.

POINT1/0 Digital and Analog Modules and POINTBIock I/0 Modules User
Manual, publicacién 1734-UM001

Describe como devolver un médulo 1734 POINT /0™ a Autobaud.

POINT I/0 Field Potential Distributor Modules Installation Instructions,
publicacion 1734-IN059

Describe el médulo distribuidor de alimentacion eléctrica de campo 1734-FPD POINT I/0.

Using Event Tasks with Logix5000 Controller White Paper,
publicacion LOGIX-WP003

Describe el uso de tareas basadas en eventos con controladores Logix5000.

Pautas de cableado y conexidn a tierra de equipos de automatizacion
industrial, publicacién 1770-4.1

Proporciona pautas generales para la instalacion de un sistema industrial de Rockwell
Automation.

Sitio web de certificaciones de productos,
http://www.rockwellautomation.com/global/certification/overview.page

Proporciona declaraciones de conformidad, certificados y otros detalles de certificacion.

Puede ver o descargar publicaciones en

http://www.rockwellautomation.com/literature/. Para solicitar copias impresas

de documentacién técnica comuniquese con el distribuidor de Allen-Bradley
o representante de ventas de Rockwell Automation correspondientes a su

localidad.
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Capitulo 1

Descripcion general de los controladores
CompactLogix 5370

Tema Pagina
Componentes del sistema de control CompactLogix 5370 14
Funcionalidad del controlador 16
Electronic Keying 18

Los controladores CompactLogix™ 5370 ofrecen lo més reciente en

elementos de control, comunicacién y E/S, en un paquete de control
distribuido. Esta familia de productos incluye los siguientes controladores

CompactLogix 5370:

Algunas de las funciones compatibles con los controladores CompactLogix

1769-L1GER-BBIB
1769-L18ER-BBIB
1769-L1SERM-BB1B
1769-L19ER-BB1B
1769-L24ER-QBI1B
1769-L24ER-QBFC1B
1769-L27ERM-QBFCI1B
1769-L30ER
1769-L30ERM
1769-L30ER-NSE
1769-L33ER
1769-L33ERM
1769-L33ERMO
1769-L36ERM
1769-L36GERMO

1769-L37ERMO

5370 son dos puertos EtherNet/IP en cada controlador y compatibilidad con
movimiento integrado sobre una red EtherNet/IP en algunos controladores

CompactLogix 5370.

(1) Disponible en la versién de software 30y la revisién de firmware 30.
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Capitulo 1

Descripcion general de los controladores CompactLogix 5370

El controlador Armor™ CompactLogix, 1769-L33ERMO, 1769-L36ERMO
0 1769-L37ERMO, combina el controlador CompactLogix con una fuente

Componentes del sistema de
control CompactLogix 5370

Tabla 1- Componentes del sistema de control CompactLogix 5370

de alimentacion eléctrica en un envolvente con clasificacion IP67 para su

montaje en una maquina. Para obtener informacién sobre cémo instalar el

controlador Armor CompactLogix, consulte el documento Armor
CompactLogix Controller Installation Instructions, publicacién

1769-IN021.

Para obtener la descripcién completa de los componentes y de la
funcionalidad del sistema de control CompactLogix 5370 consulte la Tabla 1

ylaTabla2

, Tespectivamente.

La Tabla 1 describe los componentes que utiliza un controlador
CompactLogix 5370 en un sistema de control tipico.

Componente del sistema | Familia de productos
Controladores CompactLogix 5370 L1 Controladores CompactLogix 5370 L2 Controladores CompactLogix 5370 L3
Controlador Uno de los controladores documentados en esta publicacion

Fuente de alimentacion
eléctrica

Fuente de alimentacion eléctrica externa que
se conecta a la entrada de 24 VCC nominales
incorporada de la fuente de alimentacion
eléctrica no aislada del controlador. La fuente
de alimentacion eléctrica tiene un rango de
entrada de 10...28.8 V(C

Fuente de alimentacion eléctrica externa que
se conecta a la entrada de 24 V(Cincorporada
de la fuente de alimentacion eléctrica aislada
del controlador

Una de las siguientes fuentes de alimentacion
eléctrica 1769 Compact 1/0™:

1769-PA2
1769-PB2
1769-PA4
- 1769-PB4

Componentes de las redes de
comunicacién

Cualquiera de los siguientes:

+ Red EtherNet/IP mediante puertos de red
EtherNet/IP incorporados

« Conexién USB solo para programacién y
actualizaciones de firmware

Cualquiera de los siguientes:

+ Red EtherNet/IP mediante puertos de red EtherNet/IP incorporados
+ Red DeviceNet mediante un médulo 1769-SDN
« Conexion USB solo para programacion y actualizaciones de firmware

Software

+ Uno de los siguientes:

— Software RSLogix™ 5000, version 20.xx.xx - Para controladores CompactLogix 5370 que utilizan la revision de firmware 20.xxx
— Aplicacion Logix Designer, versién 21.00.00 o posterior — Para controladores CompactLogix 5370 que usan la revision de firmware 21.000

0 posterior

- Software RSLinx® Classic, version 2.59.xx o posterior

« Software RSNetWorx™ para DeviceNet, versién 11.00.00 o posterior
IMPORTANTE: Este software no se usa con los controladores CompactLogix 5370 L1 porque no ofrecen conectividad DeviceNet.

14
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Descripcion general de los controladores CompactLogix 5370

Capitulo 1

Tabla 1 - Componentes del sistema de control CompactLogix 5370

Componente del sistema

Familia de productos

Controladores CompactLogix 5370 L1

Controladores CompactLogix 5370 L2

Controladores CompactLogix 5370 L3

Tarjeta Secure Digital (SD)
para memoria no volatil
externa

Tarjeta 1784-5D1 — Se envia con el controlador CompactLogix 5370 y ofrece 1 GB de memoria

« Tarjeta 1784-SD2 — Disponible mediante compra por separado y ofrece 2 GB de memoria

Médulos de E/S

« 16 puntos de entradas digitales de 24 V(C
incorporadas — El voltaje de entrada
nominal es 24 VCC, pero el rango de
operacion es de 10...28.8 V(C

« 16 puntos de salidas digitales de 24 V(C
incorporadas — El voltaje de entrada
nominal es 24 VCC, pero el rango de
operacion es de 10...28.8 V(C

+Médulos expansores locales — Mddulos
1734 POINT I/0™

« E/Sdistribuidas — Mdltiples lineas de
productos de mddulos de E/S sobre una
red EtherNet/IP

+ 16 puntos de entradas digitales de 24 V(C

incorporadas

« 16 puntos de salidas digitales de 24 V(C

incorporadas

« Solo controladores 1769-L24ER-QBFC1B y

1769-L27ERM-QBFC1B

— (uatro contadores de alta velocidad
incorporados

— Cuatro puntos de entradas analdgicas
universales incorporadas

— Dos puntos de salidas
analdgicas incorporadas

+Mddulos expansores locales — Mddulos

1769 Compact 1/0

«  E/S distribuidas — Mdltiples lineas de

productos de médulos de E/S sobre redes
DeviceNet y EtherNet/IP

+Médulos expansores locales — Mddulos

1769 Compact 1/0

« /S distribuidas — Mltiples lineas de

productos de médulos de E/S sobre redes
DeviceNet y EtherNet/IP

Botdn de restablecimiento

Si se mantiene presionado durante el encendido del controlador, borra el programa de usuario de la memoria interna del controlador.

Publicacion de Rockwell Automation 1769-UM021H-ES-P — Noviembre 2016
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Capitulo 1

Descripcion general de los controladores CompactLogix 5370

Funcionalidad del La Tabla 2 describe la funcionalidad disponible con los controladores
CompactLogix 5370.
controlador pact-og
Tabla 2 - Funcionalidad del controlador CompactLogix 5370
N.° de cat. Tareas del Programas Solucion de Compatibilidad | Clasificacion de | Tamaiio de la Compatibilidad
controlador compatibles por | almacenamiento | contopologiade | distancia memoria del con médulo de
compatibles tarea de energia red EtherNet/IP | respectoala usuario E/S locales
interna fuente de incorporada
alimentacion
eléctrica
1769-L16ER-BB1B 32 1000 Si—Seeliminala | Compatibilidad NA 384 KB Hasta seis
necesidad de una | con las siguientes mddulos 1734
bateria topologias: POINT1/0")
1769-L18ER-BB1B + Anilloa nivel 512KB Hasta ocho
S de dispositivos médulos 1734
1769-L18ERM-BB1B (DLR) POINT1/0®)
1769-L19ER-BB1B Lineal M8
e — + Enestrella
1769-L24ER-QB1B tradicional Consulte la nota 768 KB Hasta cuatro
S — al pie médulos Com
1769-L27ERM- 1MB
QBFC1B
1769-L30ER 4 1MB Hasta ocho
U — médulos Com
1769-L30ER-NSE pact /0
1769-L30ERM
1769-L33ER 2MB Hasta 16 mddulos
Compact 1/0
1769-L33ERM
1769-L33ERMO —
1769-L36ERM 3MB Hasta 30 mddulos

1769-L36ERMO
1769-L37ERMO()

Compact 1/0

(1)  Disponible en la versién de software 30y la revision de firmware 30.

(2) Los controladores CompactLogix 5370 L2 tienen una fuente de alimentacion eléctrica incorporada. Por lo tanto, no necesita considerar la clasificacion de distancia respecto a la fuente de
alimentacion eléctrica al instalar el controlador. Los médulos Compact I/0 que se utilizan como médulos expansores locales en un sistema de control CompactLogix 5370 L2 funcionan en un
CompactBus. Estos médulos Compact 1/0 también tienen una clasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica que hay que tener en cuenta antes de instalar dichos mddulos.
Para obtener més informacion acerca de la clasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica y el uso de los mddulos Compact /0 en un sistema de control CompactLogix 5370

L2, consulte la pagina 123 y la pagina 220.

(3) IMPORTANTE: Puede utilizar hasta el nimero méximo de mddulos 1734 POINT 1/0 con los controladores CompactLogix 5370 L1 que se indican en la Tabla 3. Esto se cumple siempre y cuando la
corriente total que consume el médulo no supere la corriente disponible en el backplane POINTBus™ de 1 A. Si debe utilizar més mddulos expansores locales de los que admite la corriente del
backplane POINTBus, puede instalar una fuente de alimentacion eléctrica de expansion 1734-EP24DC POINT I/0 entre los mddulos expansores locales para aumentar la alimentacién del backplane

POINTBus y cumplir los requisitos de su sistema.

16
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Descripcién general de los controladores CompactLogix 5370 Capitulo 1

El controlador 1769-L30ER-NSE se ha concebido para uso en aplicaciones
que requieren que el controlador instalado descargue su energia almacenada
residual a niveles especificos antes de transportarlo a su aplicacion o fuera

de ella.

descargue su energia almacenada residual a 200 L 0 menos antes de ser
transportado a la aplicacion o fuera de ella, realice estos pasos antes de retirar el
controlador.

c ADVERTENCIA: Si su aplicacidn requiere que el controlador 1769-L30ER-NSE

1. Desconecte la alimentacion del chasis.
Después de desconectar la alimentacion eléctrica, el indicador de estatus
OK del controlador cambia de verde a rojo fijo y sequidamente se apaga.
2. Espere por lo menos 15 minutos para que la energia almacenada
residual se reduzca a 200 pJ o menos antes de retirar el controlador.

No existe indicacion visual de cuando han transcurrido los 15 minutos.
Es necesario registrar dicho periodo de tiempo.

IMPORTANTE  Elreloj en tiempo real (RTC) no conserva la fecha y la hora cuando se
desconecta la alimentacién.

Algunas aplicaciones requieren que el controlador instalado descargue su
energfa almacenada residual a niveles especificos antes de transportarlo a su
aplicacion o fuera de ella. Este requisito puede incluir otros dispositivos que
también requieren tiempo de espera antes de retirarlos. Consulte la
documentacién de dichos productos para obtener més informacién.

Compatibilidad con movimiento integrado sobre una red
EtherNet/IP

Los siguientes controladores CompactLogix 5370 aceptan movimiento
integrado sobre una red EtherNet/IP:

e 1769-L1S8ERM-BBI1B

e 1769-L27ERM-QBFCI1B
e 1769-L30ERM

e 1769-L33ERM

e 1769-L33ERMO

e 1769-L36ERM

e 1769-L36ERMO

e 1769-L37ERMO)

Para obtener m4s informacién sobre cémo utilizar los controladores
CompactLogix 5370 en aplicaciones que requieren movimiento integrado
sobre una red EtherNet/IP, consulte el Capitulo 11, Desarrollo de
movimiento integrado sobre una aplicacién de red EtherNet/IP en la

pagina 283.

(1) Disponible en la version de software 30y la revisién de firmware 30.
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Capitulo1  Descripcién general de los controladores CompactLogix 5370

Electronic Keying

18

La codificacién electrénica reduce la posibilidad de que se utilice un
dispositivo incorrecto en un sistema de control. Compara el dispositivo
definido en el proyecto con el dispositivo instalado. Si falla la codificacion,
se genera un fallo. Los atributos que se comparan son los siguientes.

Atributo Descripcion

Vendor Fabricante del dispositivo.

Device Type Tipo general del producto, por ejemplo, médulo de E/S digitales.

Product Code Tipo especifico de producto. El cddigo de producto corresponde con un nimero de catélogo.
Major Revision Ntmero que representa las capacidades funcionales de un dispositivo.

Minor Revision

Ndmero que representa cambios de comportamiento en el dispositivo.

Estén disponibles las siguientes opciones de codificacion electrénica.

Opcion de
codificacion

Descripcion

Compatible
Module

Permite que el dispositivo instalado acepte la clave del dispositivo que se define en el
proyecto cuando el dispositivo instalado puede emular el dispositivo definido. Con
Compatible Module, normalmente se puede reemplazar un dispositivo por otro que tenga
las siguientes caracteristicas:
« El'mismo nimero de catdlogo
+ La misma revision mayor o una superior
« Revisién menor como se indica a continuacion:
— Silarevision mayor es la misma, la revision menor debe ser la misma o una superior.
— Silarevisién mayor es superior, la revision menor puede ser cualquier nimero.

Disable Keying

Indica que los atributos de codificacién no se tienen en cuenta al intentar comunicarse con
un dispositivo. Con la opcién Disable Keying, puede establecerse la comunicacién con un
dispositivo distinto del tipo especificado en el proyecto.

ATENCION: Tenga mucho cuidado al usar Disable Keying; si se usa incorrectamente, esta
opcién puede causar lesiones personales o la muerte, dafios materiales o pérdidas
econémicas.

Le recomendamos encarecidamente que no utilice Disable Keying.

Si utiliza Disable Keying, debe responsabilizarse de entender si el dispositivo usado puede
cumplir con los requisitos funcionales de la aplicacion.

Exact Match

Indica que todos los atributos de codificacién deben coincidir para establecer la
comunicacion. Si algin atributo no coincide exactamente, no se produce la comunicacién
con el dispositivo.

Examine cuidadosamente las implicaciones de cada opcién de codificaciéon
antes de elegir una.

IMPORTANTE

Si'se cambian en linea los pardmetros de codificacion electrénica, se interrumpen
las conexiones con el dispositivo y todos los dispositivos que se conectan a través
del dispositivo. Es posible que también se interrumpan las conexiones desde otros
controladores.

Sise interrumpe una conexidn de E/S con un dispositivo, es posible que se pierdan
datos.
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Descripcién general de los controladores CompactLogix 5370 Capitulo 1

Ejemplos de configuraciones
del sistema

Mas informacion

Para obtener informacién mas detallada sobre la codificacion electrdnica,
consulte el documento Electronic Keying in Logix5000™ Control Systems

Application Technique, publicacion LOGIX-AT001.

Los controladores CompactLogix 5370 aceptan las siguientes redes:
e Red EtherNet/IP — Todos los controladores CompactLogix 5370
e Red DeviceNet — Solo controladores CompactLogix 5370 L2y L3

Red EtherNet/IP

IMPORTANTE LaFigura 1, la Figura 2 y la Figura 3 muestran controladores CompactLogix
5370 que se utilizan en una topologia de red DLR en una red EtherNet/IP.
Puede usar también controladores CompactLogix 5370 en topologias de
red EtherNet/IP lineal o en estrella.

Para obtener més informacidn sobre las otras topologias de red EtherNet/
IP consulte Comunicacidn sobre redes en la pagina 121.

Algunos de los controladores CompactLogix 5370 aceptan movimiento
integrado sobre una red EtherNet/IP, si se desea. Para obtener mds
informacién sobre el uso del movimiento integrado en una red EtherNet/
IP consulte el Capitulo 11, Desarrollo de movimiento integrado sobre una
aplicacion de red EtherNet/IP en la pagina 283.

La Figura 1 muestra un ejemplo de configuracion de sistema EtherNet/IP
para un controlador 1769-L18ERM-BB1B.

Figura 1 - Ejemplo de configuracion de sistema de control 1769-L18ERM-BB1B en unared
EtherNet/IP

Stratix 5700™ 1769-L18ERM-BB1B

W;PaneIViewTM Plus 7

1734-AENTR POINT 1/0 1794-AENTR FLEX™1/0

Kinetix 5500
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La Figura 2 muestra un ejemplo de configuracion de sistema EtherNet/IP en
un controlador 1769-L27ERM-QBFCIB.

Figura 2 - Ejemplo de configuracion de sistema de control 1769-L27ERM-QBFC1B en una
red EtherNet/IP

+ 1769-AENTR
Stratix 5700 - 1769 Compact /0 1769-L27ERM-QBFC1B

PowerFlex® 525

1734-AENTR POINT I/0 1794-AENTR FLEX 1/0

La Figura 3 muestra un ejemplo de configuracion de sistema EtherNet/IP en
un controlador 1769-L33ERM.

Figura 3 - Ejemplo de configuracion de sistema de control 1769-L33ERM en una red
EtherNet/IP

+ 1769-AENTR

Stratix 5700 | 4769 Compact /0 Sistema de control 1769-L33ERM

i

—

Kinetix 5500 PanelView Plus 7

|
T

gcodlm

Kinetix 5500

1734-AENTR POINT I/0 1794-AENTR FLEX1/0
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Descripcion general de los controladores CompactLogix 5370 Capitulo 1

Red DeviceNet

IMPORTANTE  Los controladores CompactLogix 5370 L2 y L3 pueden enviar mensajes a
dispositivos en la red DeviceNet; sin embargo, estos controladores no
pueden recibir mensajes de esos dispositivos en la red DeviceNet.

La Figura 4 muestra un ejemplo de configuracién de sistema DeviceNet para

un controlador CompactLogix 1769-L24ER-QB1B.

Figura 4 - Ejemplo de configuracion de sistema de control 1769-L24ER-QB1B en una
red DeviceNet

- 1769-124ER-QB1B
Conexion DeviceNet « Escéner 1769-SDN

1606-XLDNET Relé desobrecarga ~ + 1734-ADN POINT1/0
electronico E3™ + POINTI/O

La Figura 5 muestra un ejemplo de configuracion de sistema DeviceNet para
un controlador CompactLogix 1769-L33ERM.

Figura 5 - Ejemplo de configuracion de sistema de control 1769-L33ERM en una
red DeviceNet

« 1769-L33ERM

« Escéner 1769-SDN

Conexion DeviceNet

Relé de sobrecarga
electronico E3™

1606-XLDNET

- POINTI/0
Para obtener mas informacién sobre cémo utilizar los controladores

CompactLogix 5370 L2 o L3 en las redes DeviceNet consulte Comunicacién
sobre redes en la pdgina 121.
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Notas:
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Capitulo 2

Instalacion del controlador CompactLogix
5370 L1

Tema Pagina
Antes de comenzar 26
Instalacion de |a tarjeta Secure Digital 30
Instalacion del sistema 32
Conexidn al controlador mediante un cable USB 4
Conexidn del controlador a una red EtherNet/IP 43

ATENCION: Ambiente y envolvente

Este equipo estd disefiado para uso en ambientes industriales con grado de contaminacién 2 en aplicaciones expuestas a
sobrevoltajes de Categoria Il (segtn se estipula en IEC 60664-1) a alturas de hasta 2000 m (6562 pies) sin reduccién de régimen
nominal.

Este equipo se considera equipo industrial del Grupo 1, Clase A, de conformidad con [EC/CISPR 11. Si no se observan las normas
de precaucién adecuadas podrian presentarse dificultades relacionadas con la compatibilidad electromagnética en ambientes
residenciales y de otro tipo, debido a perturbaciones conducidas y radiadas.

Este equipo se ofrece como equipo de tipo abierto. Debe montarse dentro de un envolvente con el disefio adecuado para las
condiciones ambientales especificas, y estar debidamente disefiado para evitar lesiones personales durante el acceso a piezas
energizadas. El envolvente debe tener propiedades retardadoras de llamas, para evitar o minimizar la propagacion de llamas,
de conformidad con la clasificacion de dispersién de llamas de 5 VA, V2, V1, V0 (o equivalente) si no fuese metalico. Solo deberd
poder accederse al interior del envolvente mediante el uso de una herramienta. Las secciones posteriores de esta publicacion
pueden contener informacién adicional respecto a las clasificaciones de tipos de envolvente especificos que se requieren para
cumplir con determinadas certificaciones de sequridad de productos.

Ademads de esta publicacion consulte:

- Pautas de cableado y conexion a tierra de equipos de automatizacion industrial, publicacién 1770-4.1, para obtener
informacién adicional sobre requisitos de instalacién

+ Normas NEMA 250 e IEC 60529, segun corresponda, para obtener explicaciones sobre los grados de proteccion que brindan
los envolventes

Publicacion de Rockwell Automation 1769-UM021H-ES-P — Noviembre 2016 23


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/1770-in041_-es-p.pdf

Capitulo 2

Instalacién del controlador CompactLogix 5370 L1

Aprobacion legal norteamericana para ubicacion en zonas peligrosas

The following information applies when operating this equipment
in hazardous locations.

La siguiente informacién se aplica cuando este equipo se pone en
funcionamiento en zonas peligrosas.

Products marked "CL1, DIV 2, GP A, B, C, D" are suitable for use in
(lass | Division 2 Groups A, B, C, D, Hazardous Locations and
nonhazardous locations only. Each product is supplied with
markings on the rating nameplate indicating the hazardous
location temperature code. When combining products within a
system, the most adverse temperature code (lowest "T" number)
may be used to help determine the overall temperature code of the
system. Combinations of equipment in your system are subject to
investigation by the local Authority Having Jurisdiction at the time
of installation.

Los productos marcados “CL 1, DIV 2, GP A, B, C, D" son adecuados
tnicamente para uso en zonas peligrosas Clase I, Division 2, Grupos
A, B, C, D, y en zonas no peligrosas. Cada uno de los productos se
suministra con marcas en la placa de datos técnicos del fabricante,
que indican el cddigo de temperatura en zonas peligrosas. Al
combinar productos dentro de un mismo sistema, debe usarse el
codigo de temperatura mds adverso (ndmero “T” mds bajo) para
determinar el cddigo de temperatura general del sistema. Las
combinaciones de equipos en el sistema pueden ser objeto de
inspecciones por parte de las autoridades locales competentes en el
momento de la instalacion.

WARNING: EXPLOSION HAZARD -
A « Do not disconnect equipment unless power has
been removed or the area is known to be
nonhazardous.

« Do not disconnect connections to this equipment
unless power has been removed or the area is
known to be nonhazardous. Secure any external
connections that mate to this equipment by
using screws, sliding latches, threaded
connectors, or other means provided with this
product.

«  Substitution of components may impair
suitability for Class |, Division 2.

«  Ifthis product contains batteries, they must only
be changed in an area known to be
nonhazardous.

ADVERTENCIA: PELIGRO DE EXPLOSION
A «No desconecte el equipo, a menos que se haya
desactivado la alimentacién eléctrica o que se
sepa que la zona no es peligrosa.

«No desconecte las conexiones a este equipo, a
menos que se haya desactivado la alimentacion
eléctrica 0 que se sepa que la zona no es
peligrosa. Fije todas las conexiones externas que
se hagan a este equipo con tornillos, sequros
deslizantes, conectores a rosca u otros elementos
suministrados con el producto.

« Lasustitucion de componentes puede afectar la
idoneidad para la Clase |, Division 2.

- Siel producto contiene baterias, estas solo deben
cambiarse en zonas clasificadas como no
peligrosas.
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Aprobacion legal europea para ubicacion en zonas peligrosas

Lo siguiente se aplica cuando el producto tiene la marca Ex.

Este equipo fue disefiado para uso en atmdsferas potencialmente peligrosas, tal como lo define la Directiva 94/9/CE de la Unién Europea.
Se ha determinado que cumple con los Requisitos Esenciales de Sequridad y Salud relacionados con el disefio y la fabricacion de equipos de
(ategoria 3 para uso en atmésferas potencialmente explosivas Zona 2, segtn el anexo Il de esta directiva.

La conformidad con los requisitos esenciales de sequridad y de salud esta garantizada mediante la conformidad con EN 60079-15y

EN 60079-0.

ATENCION: Este equipo no es resistente a la luz solar ni a otras fuentes de radiacion UV.

A\

ADVERTENCIA:

« Elequipo se debe instalar en un envolvente que cuente al menos con un grado de proteccion IP54 al utilizarse en
ambientes de Zona 2.

«  Este equipo se debe utilizar dentro de las clasificaciones establecidas por Rockwell Automation.

«  Sedeben tomar las medidas para evitar que se exceda el voltaje a consecuencia de perturbaciones transientes mayores
que el 40% al utilizarse en ambientes de Zona 2.

- Fije todas las conexiones externas que se hagan a este equipo con tornillos, sequros deslizantes, conectores a rosca u
otros elementos suministrados con el producto.

« No desconecte el equipo, a menos que se haya desactivado la alimentacion eléctrica o que se sepa que la zona no es
peligrosa.

«  Elenvolvente debe tener la siguiente etiqueta: “Advertencia - No abrir mientras esté energizado”. Después de instalar el
equipo en el envolvente, el acceso a los compartimientos de las terminaciones debe dimensionarse de modo que los
conductores puedan conectarse facilmente.

ATENCION: Evite descargas electrostaticas

Este equipo es sensible a descargas electroestaticas, lo que puede provocar dafios internos y alterar el funcionamiento normal.
Siga estas pautas al manipular el equipo:

Toque un objeto conectado a tierra para descargar la estética potencial.
Use una mufequera conductiva aprobada.

No toque los conectores o los pines de los tableros de componentes.

No toque los componentes del circuito dentro del equipo.

Use una estacion de trabajo sin estdtica, de haberla.

Almacene el equipo en una envoltura antiesttica cuando no lo utilice.
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Conector extraible para
fuente de alimentacion
eléctrica incorporada

El redisefio del controlador CompactLogix™ 5370 L1, serie B, se realizé para
ofrecer una opcién que permitiera utilizar una fuente de alimentacién
eléctrica externa para la alimentacién del sistema y la alimentacion del lado
del campo.

Hay varias diferencias entre los controladores CompactLogix 5370 L1 de las
series A y B, que se detallan a lo largo de las secciones de este manual.

Considere lo siguiente antes de instalar un controlador CompactLogix
5370 L1:

ATENCION: Si este equipo se utiliza de una forma diferente a la indicada
por el fabricante, la proteccién proporcionada por el equipo puede verse
afectada.

e Elsistema de control incluye el controlador, una fuente de
alimentaci6n eléctrica incorporada y puntos de E/S incorporadas.

@ Allen-radiey CompactLogix LIGERM
[ N T S T
== A
L= = L =l === = = = =
wE Hwe: (colmQmooHHE S D
wE Be (OO D0 0060
souace O 9 01 21315
52
N
WARNING
EXPLOSION HAZARD,
2]
1 0
1 19
1 210
3|1
1 112
& : 5[13
6[14
i 7115
o> I :
EtherNet/IP- 1 4
1 (Front)
2 (Rear) & ! !

Mddulo de E/S incorporadas
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o Lafuente de alimentacién eléctrica incorporada del controlador
L16ER, L18ER o L18ERM de la serie A es una fuente de alimentacién
no aislada de 24 VCC nominales, con un rango de entrada
comprendido entre 10...28.8 VCC. Se conecta la fuente de
alimentacién eléctrica incorporada mediante un conector extraible.

e Lafuente de alimentacion eléctrica incorporada para los controladores
L16ER, L18ER, L18ERM de la serie By L19ER de la serie A es una
fuente de alimentaci6n aislada de 24 VCC nominales. El rango de
voltajes de entrada de la fuente de alimentacién eléctrica es de
10...28.8 VCC. Se conecta la fuente de alimentacién eléctrica
incorporada mediante un conector extraible.

IMPORTANTE  Se debe usar una fuente de alimentacion eléctrica externa
dedicada con aprobacidn SELV o Clase 2 para proporcionar
alimentacion al sistema, segun las necesidades de la aplicacion y
dentro del rango de voltajes de funcionamiento del controlador,
solo para controladores serie A L16ER, L18ER y L18ERM.

No puede utilizar la fuente de alimentacion eléctrica externa que
proporciona alimentacion a la fuente de alimentacion eléctrica
incorporada en el controlador para proporcionar alimentacion a
ningun otro componente o dispositivo de la aplicacion, solo para
controladores serie A L16ER, L18ER, y L18ERM.

e Sedebe utilizar una segunda fuente de alimentacién eléctrica externa
con fusible para proporcionar alimentacién eléctrica a los demds
componentes unicamente para los controladores LIGER, LISER y

L18ERM de la serie A (consulte el Apéndice C).

e Laalimentacién de los otros componentes puede proporcionarse
mediante la fuente de alimentacion eléctrica externa que se utiliza para
proporcionar alimentacién eléctrica al sistema inicamente para los
controladores LIGER, L18ER y LISERM de la serie B, y los
controladores L19ER de la serie A.

e El controlador tiene 16 puntos de entradas digitales incorporados y

16 puntos de salidas digitales incorporados. Los puntos de entradas y
salidas se conectan mediante un conector extraible.
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e FEl controlador admite un nimero limitado de médulos
1734 POINT I/O™en el backplane POINTBus™ de los médulos

expansores locales.

IMPORTANTE  Debera usar la mas reciente serie y revision de firmware para
todos los médulos 1734 POINT I/0 en las ranuras de expansion
locales, a fin de asequrarse de que su aplicacion funcione segtn lo
esperado. Si utiliza una revision de firmware anterior, todo el bus
1734 quedard inoperativo.

La siguiente tabla indica la compatibilidad de los médulos expansores
locales segtin el numero de catdlogo de controlador.

Tabla 3 - Compatibilidad del médulo expansor local con los controladores

CompactLogix 5370 L1
N.o de cat. Mddulos 1734 POINT I/0 compatibles, max.
1769-L16ER-BB1B 6
1769-L18ER-BB1B 8

1769-L18ERM-BB1B
1769-L19ER-BB1B

Consulte el Capitulo 7 para obtener més informacion sobre los médulos de
E/S.

ATENCION: No deseche la tapa de extremo. Utilice esta tapa de
extremo para cubrir las interconexiones expuestas en la tltima
base de montaje del riel DIN. No observar esta indicacion puede

resultar en dafos al equipo o lesiones personales por choque
eléctrico.

Para obtener mas informacion sobre cémo terminar el extremo de su
sistema, consulte la pagina 36.

Los médulos 1734 POINT I/O admiten desconexidn y reconexion con la
alimentacién conectada.
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Piezas del controlador CompactLogix 5370 L1

Las siguientes piezas vienen incluidas en la caja del pedido de su controlador:

o Controlador - El nimero de catalogo especifico varia segtin el pedido

o Tarjeta 1784-SD1 Secure Digital (SD) con 1 GB de almacenamiento

en memoria

También hay disponible una tarjeta SD 1784-SD2 con 2 GB de
almacenamiento en memoria, o mas tarjetas SD 1784-SD1, si necesita
memoria adicional.

IMPORTANTE  La vida dtil de los medios fisicos no volatiles depende en gran
parte del ndmero de ciclos de escritura realizados. Los medios no
volatiles utilizan una técnica o tecnologia de nivelacion de
desgaste para prolongar la vida de servicio, pero evite las
operaciones de escritura frecuentes.

Evite las escrituras frecuentes al registrar datos. Recomendamos
que registre datos en un bufer en la memoria de su controlador y
que limite el nimero de veces que escribe datos al medio fisico
extraible.

¢ Una cubierta protectora de tapa de extremo que se desliza sobre el lado
derecho del sistema de control CompactLogix 5370 L1.

Resumen de lainstalacion Para instalar un controlador CompactLogix 5370 L1, siga estos pasos.

1. Instalacién de la tarjeta Secure Digital

Instalacién del sistema
Conexién al controlador mediante un cable USB

Conexidn del controlador a una red EtherNet/IP

R
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Instalacion de la tarjeta
Secure Digital

30

El controlador CompactLogix 5370 L1 se envia de fibrica con la tarjeta SD
1784-SD1 instalada.

Siga estos pasos para reinstalar en el controlador una tarjeta SD que fue
retirada del controlador o para instalar una nueva tarjeta SD en el
controlador.

Se recomienda dejar la tarjeta SD en el controlador, aunque no esté en uso.
Si el controlador experimenta un fallo mayor no recuperable, la informacién
de fallo extendida se guarda en la tarjeta.

alimentacion eléctrica conectada, puede producirse un arco eléctrico.

c ADVERTENCIA: Cuando se inserta o se retira la tarjeta SD con la
Esto podria ocasionar una explosion en zonas peligrosas.

Antes de proceder, asegurese de desconectar la alimentacién eléctrica o de
que el drea no sea peligrosa.

1. Verifique que la tarjeta SD esté bloqueada o desbloqueada, segtin su
preferencia. Considere lo siguiente si decide bloquear la tarjeta antes
de la instalacién:

— Sila tarjeta estd desbloqueada, el controlador puede escribir datos a
ella o leer datos de la misma.

—————————\ ———————\

Desbloqueada Blogueada J

= M-

2. Abrala puerta de la tarjeta SD.
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3. Insertela tarjeta SD en la ranura para tarjeta SD.

La tarjeta SD se puede instalar solo en una orientacion. La esquina
biselada debe quedar en la parte superior.

Si siente resistencia al insertar la tarjeta SD, tire de ella hacia fuera'y
cambie la orientacién.

4, Presione suavemente la tarjeta hasta quc encaje cn su lugar.

Recomendamos que mantenga cerrada la puerta de la tarjeta SD
durante el funcionamiento normal del sistema. Para obtener mas

informacién sobre cémo utilizar la tarjeta SD, consulte Uso de una

tarjeta Secure Digital en la pigina 297.
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Instalacion del sistema Siga estos pasos para instalar el sistema de control CompactLogix 5370 L1.

e Montaje del sistema

e Conexidn a tierra del sistema

e Instalacién del controlador

o Conexién dela alimentacién eléctrica al controlador (serie B)
Controladores L16 ER, LISER y LIS8ERM de la serie By LI9ER de la
serie A

Montaje del sistema

El sistema de control CompactLogix 5370 L1 se monta sobre un riel DIN.
Antes de realizar los pasos requeridos para instalar el sistema, instale un riel

DIN.

adecuado al usarlo en una zona peligrosa Clase I, Divisién 2, con un
método de cableado apropiado que cumpla con los cédigos eléctricos
locales.

c ADVERTENCIA: Este equipo debe estar montado en un envolvente

Antes de montar un sistema de control CompactLogix 5370 L1, considere
los siguientes requisitos:

¢ Ricles DIN disponibles

e Separacién minima

e Dimensiones del sistema

Rieles DIN disponibles

riel DIN. Utilice un riel DIN de acero bicromatado para garantizar que la
conexion a tierra sea adecuada. El uso de rieles DIN de otros materiales
(por ejemplo, aluminio o plastico) que se puedan corroer u oxidarse o
que sean malos conductores, puede dar como resultado una puesta a
tierra inadecuada o intermitente. Fije un riel DIN a la superficie de
montaje aproximadamente cada 200 mm (7.8 pulg.), y utilice
adecuadamente los dispositivos de anclaje de extremos.

c ATENCION: El producto esté conectado a la tierra del chasis a través del
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Puede montar el controlador CompactLogix 5370 L1 en los siguientes

rieles DIN:

e EN50022-35x7.5mm (1.38 x 0.30 pulg.)

e ENS50022-35x15mm (1.38x0.59 pulg.)

IMPORTANTE Debe instalar topes en la parte posterior del controlador

CompactLogix 5370 L1 antes de montarlo sobre el riel DIN
EN 50022 - 35x 15 mm (1.38 x 0.59 pulg.).

Seleccion del tope:

- Para obtener mas informacion sobre la seleccién del tope,
consulte el articulo n.° 591565 de la Knowledgebase de
Rockwell Automation®. Puede consultar este articulo desde:

(se necesita iniciar sesion)

https://rockwellautomation.custhelp.com/

Separacion minima

Mantenga una separacion con respecto a las paredes del envolvente, las

canaletas de cables y el equipo adyacente. Deje una separacion de 50 mm
(2 pulg.) en todos los lados, tal y como se indica. De este modo, el equipo
dispone de ventilacién y de aislamiento eléctrico.

50 mm
Parte superior
P (2 pulg.)
S0mm S S=e SRR
(2pulg) 2,58 Ele |2 e
5MmMo T2 = | = = |
S o E o | © S |o
oS X = = a | a k=]
<_> 528 S T PN >N I~ S
ES28ES e
T e & S
SEgE g 2|e|2 |
Lateral E ES 8|8 |3
S == == | =
Parte inferior 50 mm
(2 pulg.)
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Dimensiones del sistema

Este grafico muestra las dimensiones del sistema.
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Este grafico muestra las dimensiones del sistema con los médulos de E/S de

expansion instalados.
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Conexion a tierra del sistema

ATENCION: Este producto esta disefiado para ser montado en una
superficie conectada a tierra como, por ejemplo, un panel metalico.
No es necesario realizar conexiones a tierra adicionales desde las
lengiietas de montaje de la fuente de alimentacion ni desde el riel DIN

(si se utiliza), excepto cuando no se pueda poner a tierra la superficie de
montaje.

Consulte el documento Pautas de cableado y conexidn a tierra de equipos
de automatizacion industrial, publicacién de Rockwell Automation
1770-4.1, para obtener informacion adicional.

Instalacion del controlador

Realice estos pasos para instalar el controlador.

1. Tire de las lengiietas de fijacion para sacarlas.

@
oy, 78

N

2 (Rear)

2. Deslice el controlador a su posicion sobre el riel DIN, y presione las
lengiietas de fijacion.

0-0|@-0

(@]

D>

1 (Front)
2 (Rear) A
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3. Sino utiliza mdédulos expansores locales, use las ranuras de
machihembrado situadas por el lado derecho del controlador para
deslizar una cubierta protectora sobre el controlador. La cubierta
protectora se envia con el controlador.

La cubierta cubre las interconexiones expuestas por el lado derecho del
controlador. No usar una cubierta protectora puede resultar en danos
al equipo o lesiones personales por choque eléctrico.

Si estd usando médulos expansores locales, consulte Médulos
expansores locales en la pagina 157 para obtener mds informacién sobre
cémo instalarlos en un sistema de control CompactLogix 5370 L1.

Instalacion del bloque de terminales extraible

Con el ensamblaje de la base de cableado se suministra un bloque de
terminales extraible (RTB). Para retirarlo, tire de la manija del bloque de
terminales extraible. Esta caracteristica permite retirar la base de montaje y
reemplazarla cuando sea necesario sin sacar ningun cable. Para volver a
insertar el bloque de terminales extraible, siga estos pasos:

1. Inserte el extremo opuesto a la manija en la base. Este extremo tiene
una seccion curva que encaja en la base de cableado.

2. Gire el bloque de terminales extraible en la base de cableado hasta que
encaje en su lugar.
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3. Sise hainstalado un mddulo de E/S, encaje la manija del bloque de
terminales extraible en su lugar en el médulo.

Inserte el mddulo directamente hacia
abajo en la base de montaje.

Enganche el extremo del bloque de
terminales extraible en el extremo de
la base de montaje y girelo hasta que
encaje en su lugar.

ADVERTENCIA: Al conectar o desconectar el bloque de terminales
extraible mientras la alimentacion del lado del campo esté conectada, se
puede formar un arco eléctrico, lo que puede causar una explosién en
zonas peligrosas.

Antes de proceder, asegurese de desconectar la alimentacién eléctrica o de
que el rea no sea peligrosa.

Conexion de la alimentacion eléctrica al controlador (serie B)

Para obtener informacién sobre como conectar la alimentacién a un

controlador L1 de la serie A, consulte el Apéndice C.

IMPORTANTE  Esta seccion describe cémo alimentar el controlador mediante los
terminales VDC+ y VDC-.

Las conexiones a los terminales VD(+ y VDC— no proporcionan
alimentacion eléctrica a los dispositivos de entrada o salida conectados a
los médulos de E/S incorporadas del controlador ni a los modulos
expansores locales. La alimentacion debe conectarse a los terminales FP+
y FP— para proporcionar alimentacién eléctrica a los dispositivos de
entrada o salida conectados a los médulos de E/S incorporadas del
controlador o a los mddulos expansores locales.

La fuente de alimentacion eléctrica externa se puede utilizar para
alimentar los terminales VDC4/—y FP+/— del controlador L1 de la serie B;
consulte la pdgina 144.

Para obtener mds informacion sobre como proporcionar alimentacion
eléctricaa los dispositivos de entrada o salida conectados a los mddulos de
E/S incorporadas del controlador y a los médulos expansores locales,
consulte |a pdgina 144.
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ADVERTENCIA: No conecte directamente al voltaje de linea. El voltaje de
linea debe suministrarse mediante un transformador de aislamiento
adecuado debidamente aprobado o mediante una fuente de alimentacién
eléctrica con capacidad de cortocircuito que no exceda de 100 VA como
maximo o equivalente. El requisito de alimentacion eléctrica del
controlador es de 30 VA.

La alimentacidn eléctrica se conecta al controlador mediante un conector
extraible conectado en la parte frontal del controlador. El siguiente gréfico
muestra el conector.

voc
+
voc

NC

FP-

Slula(a/alu/S]
QOO

IMPORTANTE  El controlador se conecta a tierra una vez que se ha instalado en el riel DIN
como se describe en Montaje del sistema en la pagina 32.

Considere estos puntos antes de seguir los pasos descritos en esta seccidn:

o Esta seccidn describe como conectar una fuente de alimentacién
eléctrica externa de 24 VCC al controlador CompactLogix 5370 L1.

Para obtener informacién sobre c6mo proporcionar alimentacién de
campo a los dispositivos de entrada y salida conectados a los médulos
de E/S incorporadas del controlador y a los médulos expansores
locales mediante el conector extraible, consulte la pagina 144.

e Use la fuente de alimentacién eléctrica que mejor satisfaga las
necesidades de su aplicacion. Es decir, calcule los requisitos de
alimentacion eléctrica de la aplicacién antes de elegir una fuente de
alimentacién eléctrica para evitar usar una fuente de alimentacién
eléctrica que exceda demasiado los requisitos de su aplicacién.

e Esta seccién supone que cualquier riel DIN que use estd conectado a
tierra segtin lo indicado en el documento Pautas de cableado y
conexi6n a tierra de equipos de automatizacion industrial, publicacién

1770-4.1.

e La fuente de alimentacién eléctrica incorporada del controlador
CompactLogix 5370 L1 proporciona alimentacién al controlador y el

backplane POINTBus.
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e No todas las fuentes de alimentacién eléctrica Clase 2/SELV tienen
certificacion para uso en todas las aplicaciones; por ejemplo, en
ambientes peligrosos y no peligrosos.

Antes de instalar una fuente de alimentacién eléctrica externa consulte
todas las especificaciones y toda la informacién de certificacién para
verificar que estd usando una fuente de alimentacion eléctrica externa
aceptable.

e Solo para fines de ejemplo, esta seccién describe como usar una fuente
de alimentaciéon conmutada 1606-XLE120E, NEC Clase 2. Los pasos
concretos para otras fuentes de alimentacién eléctrica externas pueden
ser diferentes a los aqui descritos.

Siga estos pasos para conectar la alimentacion a los controladores

CompactLogix L1I6ER, L18ER y LISERM de la serie B, y L19ER de la serie A.

1. Verifique que la fuente de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC
no esté energizada.

2. Monte la fuente de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC en un

riel DIN.

La fuente de alimentacion eléctrica externa de 24 VCC puede
instalarse en el mismo riel DIN que el controlador o en un riel DIN
diferente.

3. Conecte los cables a las conexiones rotuladas 24V DC+ y 24V DC-
en la fuente de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC.

ADVERTENCIA: Si se conecta o desconecta el cableado mientras la
alimentacion del lado del campo estd activada, se puede producir un arco
eléctrico. Esto podria ocasionar una explosion en zonas peligrosas.

Antes de proceder, asegurese de desconectar la alimentacion eléctrica o de
que el drea no sea peligrosa.

(B yreer y
>

=
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4. Tire del conector extraible para sacarlo del controlador CompactLogix

5370 L1.

5. Enchufe al terminal VDC+ el cable que estd conectado al terminal
rotulado 24V DC+ de la fuente de alimentacién eléctrica externa de
24 VCC. El terminal VDC+ es el terminal superior del conector
extraible.

6. Enchufe al terminal VDC- el cable que estd conectado al terminal
rotulado 24V DC- de la fuente de alimentacidn eléctrica externa de
24 VCC. El terminal VDC- es el segundo terminal de arriba hacia
abajo del conector extraible.

SISINRIS)

Bl
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IMPORTANTE  Sisu aplicacion requiere un dispositivo de control de alimentacién

eléctrica como, por ejemplo, un interruptor o un relé entre la
fuente de alimentacion eléctrica externa de 24 V(Cy el
controlador CompactLogix 5370 L1 para controlar cudndo se
alimenta el controlador, es necesario instalar el dispositivo de
control de alimentacion eléctrica al terminal VDC+ en el conector
extraible.

Sise instala el dispositivo de control de alimentacion eléctrica en
el terminal VDC—, el controlador CompactLogix 5370 L1 puede
tener problemas para encenderse o apagarse correctamente.

7. Vuelva a enchufar el conector extraible en el controlador.

8. Fije el conector extraible en su lugar.

Non-+
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9. Energice la fuente de alimentacion eléctrica externa de 24 VCC.

El siguiente grafico muestra una fuente de alimentacién eléctrica externa de
24 VCC conectada a un controlador CompactLogix 5370 L1.
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Conexion al controlador El controlador tiene.un puerto USB que utiliza un receptaculo Tipo B.
mediante un cable USB El puerto es compatible con USB 2.0-y opera a 12 Mbps.

Use un cable USB para conectar su computadora al puerto USB. Con esta
conexion es posible actualizar el firmware y descargar programas al
controlador directamente desde su computadora.

ATENCION: El puerto USB esta disefiado solamente para programacién
local temporal, no para conexién permanente.

El cable USB no debe medir mds de 3.0 m (9.84 pies) y no debe contener
concentradores.

A ADVERTENCIA: No use el puerto USB en zonas peligrosas.

Enchufe el cable USB en el controlador CompactLogix 5370 L1.
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Conexion del controlador a
una red EtherNet/IP

alimentacion eléctrica conectada a este médulo o a cualquier otro
dispositivo de la red, puede producirse un arco eléctrico. Esto podria
ocasionar una explosién en zonas peligrosas.

c ADVERTENCIA: Si conecta o desconecta el cable de comunicacion con la

Antes de proceder, asegurese de desconectar la alimentacién eléctrica o de
que el drea no sea peligrosa.

Conecte el conector RJ45 del cable Ethernet a uno de los puertos Ethernet en
el controlador. Los puertos estdn en la parte inferior del controlador.

Lado inferior del controlador

Puerto 1 - Frontal

B
— —
P — —
Puerto 2 — Posterior g

IMPORTANTE  Este ejemplo muestra cémo conectar el controlador a la red mediante un
puerto. Segun la topologia de red de su aplicacion, puede ser posible
conectar ambos puertos del controlador a la red EtherNet/IP.

Para obtener mds informacion sobre las topologias de red EtherNet/IP,
consulte la pdgina 125.

Conexion a diferentes topologias de red EtherNet/IP

Los controladores CompactLogix 5370 L1 tienen tecnologia con switch
integrado y dos puertos EtherNet/IP que permiten usarlos en varias
topologias de red EtherNet/IP:

e Topologia de red en anillo a nivel de dispositivos — Ambos puertos del
controlador se conectan a la red.

e Topologia de red lineal - Ambos puertos del controlador se conectan a

la red.

¢ Topologia de red en estrella — Un puerto del controlador se conecta a

la red.

Existen requisitos de conexidn y configuracion para cada topologia de red
EtherNet/IP.

Para obtener més informacién, consulte Topologias de red EtherNet/IP en la

pagina 125.
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Notas:
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Tema Pagina
Antes de comenzar 48
Instalacion de |a tarjeta Secure Digital 50
Instalacion del sistema 52
Conexidn al controlador mediante un cable USB 64
Conexidn del controlador a una red EtherNet/IP 65

ATENCION: Ambiente y envolvente

Este equipo estd disefiado para uso en ambientes industriales con grado de contaminacidn 2 en aplicaciones expuestas a
sobrevoltajes de Categoria Il (segun se estipula en IEC 60664-1) a alturas de hasta 2000 m (6562 pies) sin reduccién de régimen
nominal.

Este equipo se considera equipo industrial del Grupo 1, Clase A, de conformidad con IEC/CISPR 11. Si no se observan las normas
de precaucién adecuadas podrian presentarse dificultades relacionadas con la compatibilidad electromagnética en ambientes
residenciales y de otro tipo, debido a perturbaciones conducidas y radiadas.

Este equipo se ofrece como equipo de tipo abierto. Debe montarse dentro de un envolvente con el disefio adecuado para las
condiciones ambientales especificas, y estar debidamente disefiado para evitar lesiones personales durante el acceso a piezas
energizadas. El envolvente debe tener propiedades retardadoras de llamas, para evitar o minimizar la propagacion de llamas,
de conformidad con la clasificacion de dispersién de llamas de 5 VA, V2, V1, V0 (o equivalente) si no fuese metalico. Solo deberd
poder accederse al interior del envolvente mediante el uso de una herramienta. Las secciones posteriores de esta publicacion
pueden contener informacién adicional respecto a las clasificaciones de tipos de envolvente especificos que se requieren para
cumplir con determinadas certificaciones de sequridad de productos.

Ademas de esta publicacién consulte:

« Pautas de cableado y conexidn a tierra de equipos de automatizacion industrial, publicacion 1770-4.1, para obtener
informacién adicional sobre requisitos de instalacion

« Normas NEMA 250 e IEC 60529, segtn corresponda, para obtener explicaciones sobre los grados de proteccion que brindan
los envolventes
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Aprobacion legal norteamericana para ubicacion en zonas peligrosas

The following information applies when operating this equipment
in hazardous locations.

La siguiente informacién se aplica cuando este equipo se pone en
funcionamiento en zonas peligrosas.

Products marked "CL1, DIV 2, GP A, B, C, D" are suitable for use in
(lass | Division 2 Groups A, B, C, D, Hazardous Locations and
nonhazardous locations only. Each product is supplied with
markings on the rating nameplate indicating the hazardous
location temperature code. When combining products within a
system, the most adverse temperature code (lowest "T" number)
may be used to help determine the overall temperature code of the
system. Combinations of equipment in your system are subject to
investigation by the local Authority Having Jurisdiction at the time
of installation.

Los productos marcados “CL 1, DIV 2, GP A, B, C, D" son adecuados
tnicamente para uso en zonas peligrosas Clase |, Divisién 2, Grupos
A, B, C, D, y en zonas no peligrosas. Cada uno de los productos se
suministra con marcas en la placa de datos técnicos del fabricante,
que indican el cddigo de temperatura en zonas peligrosas. Al
combinar productos dentro de un mismo sistema, debe usarse el
codigo de temperatura mds adverso (ndmero “T” mds bajo) para
determinar el cddigo de temperatura general del sistema. Las
combinaciones de equipos en el sistema pueden ser objeto de
inspecciones por parte de las autoridades locales competentes en el
momento de la instalacion.

WARNING: EXPLOSION HAZARD -
A « Do not disconnect equipment unless power has
been removed or the area is known to be
nonhazardous.

« Do not disconnect connections to this equipment
unless power has been removed or the area is
known to be nonhazardous. Secure any external
connections that mate to this equipment by
using screws, sliding latches, threaded
connectors, or other means provided with this
product.

«  Substitution of components may impair
suitability for Class |, Division 2.

«  Ifthis product contains batteries, they must only
be changed in an area known to be
nonhazardous.

ADVERTENCIA: PELIGRO DE EXPLOSION
A « Nodesconecte el equipo, a menos que se haya
desactivado la alimentacidn eléctrica o que se
sepa que la zona no es peligrosa.

« No desconecte las conexiones a este equipo, a
menos que se haya desactivado la alimentacién
eléctrica 0 que se sepa que lazona no es
peligrosa. Fije todas las conexiones externas que
se hagan a este equipo con tornillos, sequros
deslizantes, conectores a rosca u otros elementos
suministrados con el producto.

« Lasustitucion de componentes puede afectar la
idoneidad para la Clase |, Divisi6n 2.

«  Siel producto contiene baterias, estas solo deben
cambiarse en zonas clasificadas como no
peligrosas.
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Aprobacion legal europea para ubicacion en zonas peligrosas

Lo siguiente se aplica cuando el producto tiene la marca Ex.

Este equipo fue disefiado para uso en atmdsferas potencialmente peligrosas, tal como lo define la Directiva 94/9/CE de la Unién Europea.
Se ha determinado que cumple con los Requisitos Esenciales de Sequridad y Salud relacionados con el disefio y la fabricacion de equipos de
(ategoria 3 para uso en atmésferas potencialmente explosivas Zona 2, segtn el anexo Il de esta directiva.

La conformidad con los requisitos esenciales de sequridad y de salud esta garantizada mediante la conformidad con EN 60079-15y

EN 60079-0.

ATENCION: Este equipo no es resistente a la luz solar ni a otras fuentes de radiacion UV.

A\

ADVERTENCIA:

El equipo se debe instalar en un envolvente que cuente al menos con un grado de proteccion IP54 al utilizarse en
ambientes de Zona 2.

Este equipo se debe utilizar dentro de las clasificaciones establecidas por Rockwell Automation.

Se deben tomar las medidas para evitar que se exceda el voltaje a consecuencia de perturbaciones transientes mayores
que el 40% al utilizarse en ambientes de Zona 2.

Fije todas las conexiones externas que se hagan a este equipo con tornillos, sequros deslizantes, conectores a rosca u
otros elementos suministrados con el producto.

No desconecte el equipo, a menos que se haya desactivado la alimentacidn eléctrica o que se sepa que la zona no es
peligrosa.

El envolvente debe tener la siguiente etiqueta: “Advertencia - No abrir mientras esté energizado”. Después de instalar el
equipo en el envolvente, el acceso a los compartimientos de las terminaciones debe dimensionarse de modo que los
conductores puedan conectarse facilmente.

ATENCION: Evite descargas electrostaticas

Este equipo es sensible a descargas electroestaticas, lo que puede provocar dafios internos y alterar el funcionamiento normal.
Siga estas pautas al manipular el equipo:

Toque un objeto conectado a tierra para descargar la estética potencial.
Use una mufiequera conductiva aprobada.

No toque los conectores o los pines de los tableros de componentes.

No toque los componentes del circuito dentro del equipo.

Use una estacion de trabajo sin estdtica, de haberla.

Almacene el equipo en una envoltura antiestatica cuando no lo utilice.
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Antes de comenzar Considere lo siguiente antes de instalar un controlador CompactLogix™

5370 L2:

e Elsistema de control incluye un controlador, una fuente de

alimentacién eléctrica incorporada, puntos de E/S incorporadas y una

tapa de extremo derecha 1769-ECR.

¢ Lafuente de alimentacién eléctrica incorporada es una fuente de
alimentacién eléctrica aislada de entrada de 24 VCC.

El siguiente grafico muestra un ejemplo del controlador

CompactLogix 5370 L2.
(O] [N
Sistema de control . Tapa de
1769-L24ER-QBFC1B extremo
= -
Médulos de E/S .
incorporadas ¥
A @ Aven-Bradiey
o] ]
Terminales de fuente
de alimentacion St
A icai 2 (Rear)
eléctrica incorporada )

ATENCION: Se debe usar una fuente de alimentacion eléctrica externa
(lase 2 o SELV-para los controladores L1 de la serie A.

Por ejemplo, puede usar una fuente de alimentacion eléctrica

conmutada 1606-XLSDNET4 estindar, como se muestra en este

capitulo.

Los controladores tienen puntos de E/S incorporadas. Los puntos de
entradas y salidas se conectan mediante un conector extraible.

El controlador acepta el uso de hasta cuatro médulos Compact I/O™
en el backplane 1769 CompactBus como mddulos expansores locales.

Para obtener mds informacién sobre el uso de puntos de E/S
incorporadas y los médulos expansores locales, consulte el
Capitulo 8, Uso de médulos de E/S con controladores CompactLogix

537012 en la pgina 181.
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e Usted debe terminar el extremo del CompactBus mediante una tapa de

extremo derecha 1769-ECR como se muestra en el paso 6 en la
pagina 58.

e No se pueden retirar ni instalar médulos Compact I/O mientras el
controlador estd energizado.

ATENCION: Los sistemas de control CompactLogix 5370 L2 no
permiten la desconexion y reconexion mientras la alimentacion
estd conectada (RIUP). Retirar un mddulo de E/S 1769 Compact I/0

0 una tapa de extremo genera un fallo del controlador y podria
también causar dafios a los componentes del sistema.

Piezas del controlador CompactLogix 5370 L2

Las siguientes piezas vienen incluidas en la caja del pedido de su controlador:
¢ Controlador - El nimero de catdlogo especifico varia segtin el pedido
o Tapa de extremo/terminacién 1769-ECR Compact I/O

o Tarjeta 1784-SD1 Secure Digital (SD) con 1 GB de almacenamiento

en memoria

También hay disponible una tarjeta SD 1784-SD2 con 2 GB de
almacenamiento en memoria, o ms tarjetas SD 1784-SD1, si necesita
memoria adicional.

IMPORTANTE  La vida dtil de los medios fisicos no volatiles depende en gran
parte del nimero de ciclos de escritura realizados. Los medios no
voldtiles utilizan una técnica o tecnologia de nivelacién de
desgaste para prolongar la vida de servicio, pero evite las
operaciones de escritura frecuentes.

Evite las escrituras frecuentes al registrar datos. Recomendamos
que registre datos en un bdfer en la memoria de su controlador y
que limite el nimero de veces que escribe datos al medio fisico
extraible.
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Resumen de la instalacion Para instalar un controlador CompactLogix 5370 L2, siga estos pasos.

1. Instalacién dela tarjeta Secure Digital

2. Instalacidn del sistema
3. Conexioén al controlador mediante un cable USB
4. Conexién del controlador a una red EtherNet/IP
Instalacion de la ta rjeta El controlador CompactLogix 5370 L2 se envia de fabrica con la tarjeta SD

[ 1784-SD1 instalada.

Secure Digital ’ instalada

Siga estos pasos para reinstalar en el controlador una tarjeta SD que fue
retirada del controlador o para instalar una nueva tarjeta SD en el
controlador.

Se recomienda dejar la tarjeta SD en el controlador, aunque no esté en uso.

Si el controlador experimenta un fallo mayor no recuperable, la informacién
de fallo extendida se guarda en la tarjeta.

ADVERTENCIA: Cuando se inserta o se retira la tarjeta SD con la
alimentacion eléctrica conectada, puede producirse un arco eléctrico.

Esto podria ocasionar una explosion en zonas peligrosas.

Antes de proceder, asegurese de desconectar la alimentacion eléctrica o de
que el &rea no sea peligrosa.

1. Verifique que la tarjeta SD esté bloqueada o desbloqueada, segtn su
preferencia. Considere lo siguiente si decide bloquear la tarjeta antes
de la instalacién:

— Sila tarjeta estd desbloqueada, el controlador puede escribir datos a
ella o leer datos de la misma.

e\ e\

Desbloqueada Bloqueada J Il

= M-
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2. Abrala puerta de la tarjeta SD.

3. Inserte la tarjeta SD en la ranura para tarjeta SD.

Puede instalar la tarjeta SD solo en una orientacién. La esquina
biselada debe quedar en la parte inferior.

Si siente resistencia al insertar la tarjeta SD, tire de ella hacia fueray
cambie la orientacién.

4. Presione suavemente la tarjeta hasta que encaje en su lugar.

Recomendamos que mantenga cerrada la puerta de la tarjeta SD
durante el funcionamiento normal del sistema. Para obtener mis
informacion sobre c6mo utilizar la tarjeta SD, consulte Uso de una
tarjeta Secure Digital en la pigina 297.
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Instalacion del sistema Realice las siguientes tareas para instalar el sistema de control
CompactLogix 5370 L2:

e Montaje del sistema

o Conexidn a tierra del sistema

e Instalacién del controlador

e Conexién de la alimentacién eléctrica al sistema de control

Montaje del sistema

Puede montar un sistema de control CompactLogix 5370 L2 sobre un riel
DIN o en un panel.

adecuado al usarlo en una zona peligrosa Clase I, Division 2, con un
método de cableado apropiado que cumpla con los cdigos eléctricos
locales.

c ADVERTENCIA: Este equipo debe estar montado en un envolvente

Antes de montar un sistema de control CompactLogix 5370 L2, considere
los siguientes requisitos:

¢ Ricles DIN disponibles

e Separacién minima
e Dimensiones del sistema

Rieles DIN disponibles

riel DIN. Utilice un riel DIN de acero bicromatado para garantizar que la
conexion a tierra sea adecuada. El uso de rieles DIN de otros materiales
(por ejemplo, aluminio o pldstico) que se puedan corroer u oxidarse o
que sean malos conductores, puede dar como resultado una puesta a
tierra inadecuada o intermitente. Fije un riel DIN a la superficie de
montaje aproximadamente cada 200 mm (7.8 pulg.), y utilice
adecuadamente los dispositivos de anclaje de extremos.

c ATENCION: El producto esta conectado a la tierra del chasis a través del

Puede montar el controlador CompactLogix 5370 L2 en los siguientes
rieles DIN:

e ENS50022-35x7.5mm (1.38x0.30 pulg.)
e EN50022-35x15mm (1.38 x0.59 pulg.)
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Separacion minima

Mantenga una separacion con respecto a las paredes del envolvente, las
canaletas de cables y el equipo adyacente. Deje una separacién de 50 mm
(2 pulg.) en todos los lados, tal y como se indica. De este modo, el equipo
dispone de ventilacién y de aislamiento eléctrico.

50 mm
Parte superior
P (2 pulg.)
50 mm ~ - 50 mm
(2 pulg.) == ololelel. (2 pulg.)
5R S || S| |E
s v S =] o] C |
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ET<S S Slsls|s|E
[~ = <
S28% 2|2 |2|2|B
Lateral g E A = =S = Lateral
o= == |=|=
Parte inferior 50 mm
(2 pulg.)

Dimensiones del sistema

Este grafico muestra las dimensiones del sistema para el controlador

1769-L24ER-QBI1B.
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105 mm

Este grafico muestra las dimensiones del sistema para el controlador
1769-L24ER-QBI1B con mddulos expansores instalados.
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Este grafico muestra las dimensiones del sistema para el controlador
1769-L24ER-QBFCIB.
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Este grafico muestra las dimensiones del sistema para el controlador
1769-L24ER-QBFCI1B con mddulos expansores instalados.
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Este grafico muestra las dimensiones del sistema para el controlador

1769-L27ERM-QBECI1B.
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< 105 mm
(4.13 pulg.)
1

Este grafico muestra las dimensiones del sistema para el controlador
1769-L27ERM-QBFC1B con mddulos expansores instalados.
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Montaje del controlador en un panel

Utilice dos tornillos de cabeza troncocénica M4 o #8 para montar el
controlador. Se necesitan tornillos de montaje en cada médulo. Utilice este
procedimiento para usar los médulos ensamblados como plantilla con el fin
de perforar agujeros en el panel.

IMPORTANTE  Debido a la tolerancia entre los agujeros de montaje del médulo,

esimportante que siga estos pasos.

En una superficie de trabajo limpia, ensamble no més de tres médulos.

Utilice los médulos ensamblados como plantilla y marque
cuidadosamente el centro de todos los agujeros de montaje del médulo
en el panel.

Vuelva a colocar los médulos ensamblados sobre la superficie de
trabajo limpia, asi como cualquier médulo que haya montado
anteriormente.

Taladre y rosque los agujeros de montaje para el tornillo M4 o #8
recomendado.

Vuelva a colocar los médulos en el panel y compruebe que los agujeros
estén alineados correctamente.

SUGERENCIA  La placa de puesta a tierra, es decir, donde se instalan los tornillos de
montaje, conecta a tierra el mddulo cuando este se monta en el panel.
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6. Use los tornillos de montaje para acoplar los médulos al panel.

SUGERENCIA  Si va a montar mds mddulos, monte solamente el dltimo de este
grupo y deje el resto a un lado. Este proceso reduce el tiempo que le
tomara volver a montar los médulos cuando esté perforando y
roscando los agujeros del siguiente grupo de médulos.

7. Repitalos pasos 1...6 con los médulos restantes.
Montaje del controlador en el riel DIN

Puede montar el controlador en los siguientes rieles DIN:
e EN50022-35x7.5mm (1.38 x 0.30 pulg.)
e EN50022-35x15mm (1.38 x0.59 pulg.)

riel DIN. Utilice un riel DIN de acero bicromatado para garantizar que la
conexion a tierra sea adecuada. El uso de rieles DIN de otros materiales
(por ejemplo, aluminio o pldstico) que se puedan corroer u oxidarse o
que sean malos conductores, puede dar como resultado una puesta a
tierra inadecuada o intermitente. Fije un riel DIN a la superficie de
montaje aproximadamente cada 200 mm (7.8 pulg.), y utilice
adecuadamente los dispositivos de anclaje de extremos.

c ATENCION: El producto esta conectado a la tierra del chasis a través del

1. Enganche el seguro del riel DIN en la parte superior trasera del
controlador en el riel DIN.

2. Gire el controlador hacia abajo hasta que toque el riel DIN y presione
el controlador contra el riel DIN hasta que oiga un chasquido que
indique que ha quedado en su lugar.

Conexion a tierra del sistema

ATENCION: Este producto esta disefiado para ser montado en una
A superficie conectada a tierra como, por ejemplo, un panel metlico.

No es necesario realizar conexiones a tierra adicionales desde las

lengiietas de montaje de la fuente de alimentacién ni desde el riel DIN

(si se utiliza), excepto cuando no se pueda poner a tierra la superficie
de montaje.

Consulte el documento Pautas de cableado y conexién a tierra de equipos
de automatizacion industrial de Rockwell Automation®, publicacion
1770-4.1, para obtener informacion adicional.
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Instalacion del controlador

Realice estos pasos para instalar el controlador.

1. Tire de las lengtietas de fijacién inferiores para sacarlas.

fon!

o

=

i @ Allen-Bradley
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4

2. Enganche la parte superior del controlador en el rie]l DIN.

3. Gire el controlador hacia abajo hasta que quede a ras con el riel DIN 'y
presionelo hacia abajo contra el riel DIN.

4. Empuje el controlador contra el riel DIN.

5. Presione hacia dentro las lengiietas de fijacion.

00:00BC2E69F6

A Allen-Bradiey

6. Sino estd usando médulos expansores locales, deslice la tapa de
extremo 1769-ECR sobre el lado derecho del controlador.
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IMPORTANTE  Debe instalar una tapa de extremo en la parte derecha del
sistema controlador CompactLogix 5370 L2 al final del
controlador. Debe también instalar una tapa de extremo al final
de cualquier mddulo expansor local que se instale en el
controlador.

7. Empuje el mecanismo de enclavamiento de la tapa de extremo hacia la
derecha para enclavarlo en el controlador.

-:

s

Si estd usando médulos expansores locales, consulte Médulos

expansores locales — Opcionales en la pagina 213 para obtener mas

informacién sobre cdmo instalarlos en un sistema de control

CompactLogix 5370 L2.
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Extraccion y reemplazo del bloque de terminales extraible

Para retirar el bloque de terminales extraible afloje los tornillos de retencién
superior e inferior. El bloque de terminales se desplaza hacia atrds del médulo
a medida que retira los tornillos. Al volver a colocar el bloque de terminales,
apriete los tornillos de retencién a un par de 0.46 Nem (4.1 Ibepulg.).

2
ftem | Descripcion
1 (ableado de la cubierta de proteccién contra contacto accidental
2 Tornillos de retencidn inferiores
3 Tornillos de retencién superiores

Cableado del bloque de terminales

Al realizar el cableado del bloque de terminales, mantenga la cubierta de
proteccién contra contacto accidental en su lugar.

1. Afloje los tornillos de retencién que quiere cablear.
2. Introduzca el cable por debajo de la placa de presion del terminal.

Puede utilizar el cable pelado o fijarle una lengiieta de espada. Los
terminales aceptan una lengiieta de espada de 6.35 mm (0.25 pulg.).

SUGERENCIA  Los tornillos de retencién no son prisioneros. Puede utilizar un terminal de
anillo [méximo de 6.35 mm (0.25 pulg.) de didmetro externo con un
minimo de 3.53 mm (0.139 pulg.) de didmetro interno. (M3.5)] con el
madulo.

3. Apriete el tornillo de retencién y asegurese de que la placa de presion
sujete el cable.

El par recomendado para apretar los tornillos de retencién es de

0.68 Nem (6 Ibepulg.).

SUGERENCIA Sitiene que retirar la cubierta de proteccion contra contacto accidental,
inserte un destornillador en uno de los agujeros de cableado cuadrados y
retire la cubierta con cuidado. Si cablea el bloque de terminales tras haber
retirado la cubierta de proteccion contra contacto accidental, no podra
volver a colocarla en el bloque de terminales ya que los conductores se lo
impediran.
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Calibre de cables y par de apriete de tornillos de terminales

Cada terminal acepta uno o dos cables con las siguientes restricciones.

Tipo de cable Calibre de cable | Par de apriete de Par de apriete de
tornillo de terminal tornillo de retencion

Macizo Cu,90°C(194°F) | 14...22 AWG 0.68 Nem (6 Ib-in) 0.46 Nem (4.1 Ibein)

Trenzado | Cu,90°C(194°F) | 16...22 AWG 0.68 Nem (6 Ib-in) 0.46 Nem (4.1 Ibein)

Conexion de la alimentacion eléctrica al sistema de control

Se debe conectar una fuente de alimentacidn eléctrica SELV o Clase 2 externa
ala fuente de alimentacidn eléctrica incorporada del controlador. La fuente
de alimentacién eléctrica externa convierte la alimentaciéon de 115/230 VCA

en 24 VCC.

linea debe suministrarse mediante un transformador de aislamiento

c ADVERTENCIA: No conecte directamente al voltaje de linea. El voltaje de

adecuado debidamente aprobado o mediante una fuente de alimentacion
eléctrica con capacidad de cortocircuito que no exceda de 100 VA como
maximo o equivalente.

Considere estos puntos antes de seguir los pasos descritos en esta seccidn:

Esta seccién describe cdmo conectar la alimentacién tinicamente a la
fuente de alimentacion eléctrica incorporada del controlador

CompactLogix 5370 L2.

Para obtener informacién sobre cémo cablear el médulo de E/S
incorporadas disponible en los controladores CompactLogix 5370 L2,

consulte Médulos de E/S incorporadas en la pégina 182.

No todas las fuentes de alimentacién eléctrica Clase 2 o SELV tienen
certificacion para uso en todas las aplicaciones; por ejemplo, en
ambientes peligrosos y no peligrosos.

Antes de instalar una fuente de alimentacién eléctrica externa consulte
todas las especificaciones y toda la informacién de certificacién para
verificar que estd usando una fuente de alimentacidn eléctrica externa
aceptable.

Esta seccién describe cdmo cablear los terminales rotulados +24VDC
y COM en el controlador CompactLogix 5370 L2. Estos son los
tinicos terminales que usted cablea para activar el sistema de control

CompactLogix 5370 L2.

Utilice tnicamente el terminal FG al conectar un dispositivo de campo
al controlador.
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Para fines de ejemplo, esta seccidn usa una fuente de alimentacion conmutada
1606-XLDNET4 estandar.

IMPORTANTE La fuente de alimentacién eléctrica 1606-XLDNET4 no tiene certificacion
para uso en todas las aplicaciones; por ejemplo, no puede usarse en zonas
peligrosas. Lea los puntos indicados en Conexién de la alimentacién
eléctrica al sistema de control en la pégina 61 antes de seleccionar la
fuente de alimentacion eléctrica externa para su aplicacién.

Realice estos pasos para conectar la alimentacion eléctrica al sistema de
control CompactLogix 5370 L2.

1. Verifique que la fuente de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC
no esté energizada.

2. Monte la fuente de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC en un
riel DIN.

La fuente de alimentacion eléctrica externa de 24 VCC puede
instalarse en el mismo riel DIN que el controlador o en un riel DIN
diferente.

3. Conecte los cables a las conexiones rotuladas 24V DC+ y 24V DC-
en la fuente de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC.

ADVERTENCIA: Si se conecta o desconecta el cableado mientras la
alimentacion del lado del campo estd activada, se puede producir un arco
eléctrico. Esto podria ocasionar una explosion en zonas peligrosas.

Antes de proceder, asegtirese de desconectar la alimentacion eléctrica o de
que el &rea no sea peligrosa.

o)

&> Aten-Bradiey

1606-XL

POWER SUPPLY

WEC class2
Power Supply

4. Pele 8 mm (0.31 pulg.) de aislamiento del extremo del cable que vaa
conectar al terminal rotulado +24VDC del controlador.
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5. Conecte el cable desde el terminal 24VDC+ de la fuente de

alimentacioén eléctrica externa de 24 VCC al terminal +24VDC del
controlador.

(O]

CompactLogix L27ERm
Bz

o[ s

+24) DC‘ com ‘ FG

Em? g
1 (Front)
(Rear) N

2

6. Pele 8 mm (0.31 pulg.) de aislamiento del extremo del cable que va a
conectar al terminal COM del controlador.

7. Conecte el cable desde el terminal 24V DC- en la fuente de
alimentacioén eléctrica externa de 24 VCC al terminal COM del
controlador.

en. =28

1 (Front)
2 (Rear) a

IMPORTANTE  Sisuaplicacion requiere un dispositivo de control de alimentacién
eléctrica, como por ejemplo, un interruptor o un relé, entre la fuente de
alimentacion eléctrica externa y la fuente de alimentacion eléctrica
incorporada del controlador CompactLogix 5370 L2 para controlar cudando
recibe alimentacion el controlador, es necesario instalar el dispositivo de
control de la alimentacion eléctrica en el terminal rotulado +24VDC del
controlador.

Si se instala el dispositivo de control de alimentacidn eléctrica en el
terminal COM, el controlador CompactLogix 5370 L2 no podra encenderse
0 apagarse correctamente.
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El siguiente grafico muestra una fuente de alimentacion eléctrica externa de
24 VCC conectada a un controlador CompactLogix 5370 L2.

a0
2]

Allen-Bradiey

IMPORTANTE Al quitar la alimentacion para desconectar y volver a conectar la
alimentacion del controlador CompactLogix 5370 L2, el indicador de
estado OK del controlador permanece encendido brevemente mientras el
controlador efectua su secuencia de apagado.

No vuelva a aplicar la alimentacion de la fuente de alimentacion externa a
la fuente de alimentacion incorporada del controlador CompactLogix 5370
L2 hasta que se haya apagado el indicador de estado OK del controlador.

Conexion al controlador El controlador tiene un puerto USB que utiliza un receptéculo Tipo B.
mediante un cable USB El puerto es compatible con USB 2.0-y opera a 12 Mbps.

Use un cable USB para conectar su computadora al puerto USB. Con esta
conexion es posible actualizar el firmware y descargar programas al
controlador directamente desde su computadora.

ATENCION: El puerto USB esta disefiado solamente para programacién
local temporal, no para conexién permanente.

El cable USB no debe medir mds de 3.0 m (9.84 pies) y no debe contener
concentradores.

A ADVERTENCIA: No use el puerto USB en zonas peligrosas.
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Enchufe el cable USB en el controlador CompactLogix 5370 L2.

Conexion del controlador a
una red EtherNet/IP

alimentacion eléctrica conectada a este médulo o a cualquier otro
dispositivo de la red, puede producirse un arco eléctrico. Esto podria
ocasionar una explosién en zonas peligrosas.

c ADVERTENCIA: Si conecta o desconecta el cable de comunicacién con la

Antes de proceder, asegurese de desconectar la alimentacién eléctrica o de
que el &rea no sea peligrosa.

Conecte el conector RJ45 del cable Ethernet a uno de los puertos Ethernet en
el controlador. Los puertos estédn en la parte inferior del controlador.

ATENCION: No conecte un cable de red DH-485 ni un cable NAP al
puerto Ethernet. Se podria presentar un comportamiento no deseado

y/o dafiar el puerto.

Lado inferior del controlador

Puerto 1 - Frontal —DM

i
0 [
Puerto 2 — Posterior —.}E] %

IMPORTANTE  Este ejemplo muestra cémo conectar el controlador a la red mediante un
puerto. Segun la topologia de red de su aplicacion, puede ser posible
conectar ambos puertos del controlador a la red EtherNet/IP.

Para obtener mds informacion sobre las topologias de red EtherNet/IP,
consulte la pdgina 125.
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Conexion a diferentes topologias de red EtherNet/IP

Los controladores CompactLogix 5370 L2 tienen tecnologia con switch
integrado y dos puertos EtherNet/IP que permiten usarlos en varias

topologfas de red EtherNet/IP:

o Topologia de red en anillo a nivel de dispositivos — Ambos puertos del
controlador se conectan a la red.

o Topologia de red lineal - Ambos puertos del controlador se conectan a

la red.

e Topologia de red en estrella — Un puerto del controlador se conectaala red.

Existen requisitos de conexion y configuracion para cada topologia de red

EtherNet/IP.

Para obtener mds informacién, consulte Topologias de red EtherNet/IP en la

pagina 125.
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ATENCION: Ambiente y envolvente

Este equipo estd disefiado para uso en ambientes industriales con grado de contaminacion 2 en aplicaciones expuestas a
sobrevoltajes de Categoria Il (seguin se estipula en [EC 60664-1) a alturas de hasta 2000 m (6562 pies) sin reduccién de régimen
nominal.

Este equipo se considera equipo industrial del Grupo 1, Clase A, de conformidad con IEC/CISPR 11. Si no se observan las normas
de precaucion adecuadas podrian presentarse dificultades relacionadas con la compatibilidad electromagnética en ambientes
residenciales y de otro tipo, debido a perturbaciones conducidas y radiadas.

Este equipo se ofrece como equipo de tipo abierto. Debe montarse dentro de un envolvente con el disefio adecuado para las
condiciones ambientales especificas, y estar debidamente disefiado para evitar lesiones personales durante el acceso a piezas
energizadas. El envolvente debe tener propiedades retardadoras de llamas, para evitar o minimizar la propagacién de llamas,
de conformidad con la clasificacion de dispersion de llamas de 5 VA, V2, V1, V0 (o equivalente) si no fuese metdlico. Solo deberd
poder accederse al interior del envolvente mediante el uso de una herramienta. Las secciones posteriores de esta publicacion
pueden contener informacion adicional respecto a las clasificaciones de tipos de envolvente especificos que se requieren para
cumplir con determinadas certificaciones de sequridad de productos.

Ademés de esta publicacion consulte:

« Pautas de cableado y conexidn a tierra de equipos de automatizacion industrial, publicacion 1770-4.1, para obtener
informacién adicional sobre requisitos de instalacion

« Normas NEMA 250 e IEC 60529, segun corresponda, para obtener explicaciones sobre los grados de proteccién que brindan
los envolventes
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Aprobacion legal norteamericana para ubicacion en zonas peligrosas

The following information applies when operating this equipment
in hazardous locations.

La siguiente informacién se aplica cuando este equipo se pone en
funcionamiento en zonas peligrosas.

Products marked "CL1, DIV 2, GP A, B, C, D" are suitable for use in
(lass | Division 2 Groups A, B, C, D, Hazardous Locations and
nonhazardous locations only. Each product is supplied with
markings on the rating nameplate indicating the hazardous
location temperature code. When combining products within a
system, the most adverse temperature code (lowest "T" number)
may be used to help determine the overall temperature code of the
system. Combinations of equipment in your system are subject to
investigation by the local Authority Having Jurisdiction at the time
of installation.

Los productos marcados “CL 1, DIV 2, GP A, B, C, D" son adecuados
tnicamente para uso en zonas peligrosas Clase I, Division 2, Grupos
A, B, C, D, y en zonas no peligrosas. Cada uno de los productos se
suministra con marcas en la placa de datos técnicos del fabricante,
que indican el cddigo de temperatura en zonas peligrosas. Al
combinar productos dentro de un mismo sistema, debe usarse el
codigo de temperatura mds adverso (ndmero “T” mds bajo) para
determinar el cddigo de temperatura general del sistema. Las
combinaciones de equipos en el sistema pueden ser objeto de
inspecciones por parte de las autoridades locales competentes en el
momento de la instalacion.

WARNING: EXPLOSION HAZARD -
A « Do not disconnect equipment unless power has
been removed or the area is known to be
nonhazardous.

« Do not disconnect connections to this equipment
unless power has been removed or the area is
known to be nonhazardous. Secure any external
connections that mate to this equipment by
using screws, sliding latches, threaded
connectors, or other means provided with this
product.

«  Substitution of components may impair
suitability for Class |, Division 2.

«  Ifthis product contains batteries, they must only
be changed in an area known to be
nonhazardous.

ADVERTENCIA: PELIGRO DE EXPLOSION
A « No desconecte el equipo, a menos que se haya
desactivado la alimentacidn eléctrica o que se
sepa que la zona no es peligrosa.

« No desconecte las conexiones a este equipo, a
menos que se haya desactivado la alimentacién
eléctrica 0 que se sepa que la zona no es
peligrosa. Fije todas las conexiones externas que
se hagan a este equipo con tornillos, sequros
deslizantes, conectores a rosca u otros elementos
suministrados con el producto.

« Lasustitucion de componentes puede afectar la
idoneidad para la Clase |, Division 2.

- Siel producto contiene baterias, estas solo deben
cambiarse en zonas clasificadas como no
peligrosas.
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Aprobacion legal europea para ubicacion en zonas peligrosas

Lo siguiente se aplica cuando el producto tiene la marca Ex.

Este equipo fue disefiado para uso en atmdsferas potencialmente peligrosas, tal como lo define la Directiva 94/9/CE de la Unién Europea.
Se ha determinado que cumple con los Requisitos Esenciales de Sequridad y Salud relacionados con el disefio y la fabricacion de equipos de
(ategoria 3 para uso en atmésferas potencialmente explosivas Zona 2, segtn el anexo Il de esta directiva.

La conformidad con los requisitos esenciales de sequridad y de salud esta garantizada mediante la conformidad con EN 60079-15y

EN 60079-0.

ATENCION: Este equipo no es resistente a la luz solar ni a otras fuentes de radiacion UV.

A\

ADVERTENCIA:

El equipo se debe instalar en un envolvente que cuente al menos con un grado de proteccién IP54 al utilizarse en
ambientes de Zona 2.

Este equipo se debe utilizar dentro de las clasificaciones establecidas por Rockwell Automation®.

Se deben tomar las medidas para evitar que se exceda el voltaje a consecuencia de perturbaciones transientes mayores
que el 40% al utilizarse en ambientes de Zona 2.

Fije todas las conexiones externas que se hagan a este equipo con tornillos, sequros deslizantes, conectores a rosca u
otros elementos suministrados con el producto.

No desconecte el equipo, a menos que se haya desactivado la alimentacion eléctrica o que se sepa que la zona no es
peligrosa.

El envolvente debe tener la siguiente etiqueta: “Advertencia - No abrir mientras esté energizado”. Después de instalar el
equipo en el envolvente, el acceso a los compartimientos de las terminaciones debe dimensionarse de modo que los
conductores puedan conectarse facilmente.

ATENCION: Evite descargas electrostaticas

Este equipo es sensible a descargas electroestdticas, lo que puede provocar dafios internos y alterar el funcionamiento normal.
Siga estas pautas al manipular el equipo:

Toque un objeto conectado a tierra para descargar la estética potencial.
Use una mufiequera conductiva aprobada.

No toque los conectores o los pines de los tableros de componentes.

No toque los componentes del circuito dentro del equipo.

Use una estacion de trabajo sin estdtica, de haberla.

Almacene el equipo en una envoltura antiestatica cuando no lo utilice.
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Antes de comenzar Considere lo siguiente al planificar su sistema de control CompactLogix™
5370 L3:

e El controlador es siempre el dispositivo del extremo izquierdo en el
sistema.

e Solo un controlador puede usarse en un 1769 CompactBus local.
El controlador acepta el banco local y hasta dos bancos adicionales.

e El controlador tiene una clasificacion de distancia con respecto a la
fuente de alimentacion eléctrica de cuatro. Esta clasificacion significa
que el controlador debe estar dentro de cuadro ranuras de la fuente de
alimentacién. Puede instalar hasta tres médulos entre la fuente de
alimentacién y el controlador, tal como se muestra en el grifico
siguiente.

1769-L33ERM Compact1/0™ Fuente de alimentacion eléctrica  Tapa de extremo

11O

‘CompactLogix wmn

¥
:
0000BC2E69F

o
emeerrD N ey

T ~J

—N _ o il —7J Sl
AT TITd LTI QN L J

¢ Los controladores aceptan esta cantidad de médulos expansores locales
a través de multiples bancos de E/S.

N.° de cat. Mddulos expansores locales aceptados, max.

1769-L30ER 8
1769-L30ERM
1769-L30ER-NSE

1769-L33ER 16
1769-L33ERM

1769-L33ERMO —
1769-L36ERM 30

1769-L36ERMO —
1769-L37ERMO™"

(1) Disponible en la version de software 30y la revision de firmware 30.

e Cadauno de los bancos de E/S requiere su propia fuente de
alimentacién eléctrica.
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e FEsnecesario terminar el extremo del tltimo banco en un sistema de
control CompactLogix 5370 L3. Puede terminar un banco en el
extremo izquierdo o derecho del banco segtin el disefio del sistema.

Se requiere una tapa de extremo 1769-ECx para terminar el extremo
del tltimo banco en el sistema de control.

Por ejemplo, si un sistema de control CompactLogix 5370 L3 utiliza
un solo banco, se debe usar una tapa de extremo derecha 1769-ECR
para terminar el extremo derecho del banco.

Encontrara gréficos de sistemas de control CompactLogix 5370 L3

que utilizan uno o varios bancos en la seccién Montaje del sistema en la
pagina 78.

ATENCION: Los sistemas de control CompactLogix 5370 L3 no
A permiten la desconexién y reconexion mientras la alimentacion esta

conectada (RIUP). Estos eventos ocurren mientras el sistema

CompactLogix tiene la alimentacién eléctrica conectada:

«  (ualquier interrupcion en la conexion entre la fuente de
alimentacion eléctrica y el controlador (por ejemplo, al retirar la
alimentacion eléctrica, el controlador o un médulo de E/S) puede
someter el circuito ldgico a condiciones transientes por encima de
los umbrales de disefio normales, lo que puede ocasionar dafios a
los componentes del sistema o un comportamiento inesperado.

+ Retirar la tapa de extremo o un médulo de E/S hace que el
controlador entre en fallo y también puede causar dafios a los
componentes del sistema.

Piezas del controlador CompactLogix 5370 L3

Las siguientes piezas vienen incluidas en la caja del pedido de su controlador:

¢ Controlador - El nimero de catdlogo especifico varia segtin el pedido

o Tarjeta 1784-SD1 Secure Digital (SD) con 1 GB de almacenamiento

en memoria
Una tarjeta 1784-SD2 SD con 2 GB de almacenamiento de memoria,

o tarjetas 1784-SD1 SD adicionales disponibles si necesita memoria
adicional.
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IMPORTANTE  La vida dtil de los medios fisicos no volatiles depende en gran
parte del nimero de ciclos de escritura realizados. Los medios no
volatiles utilizan una técnica o tecnologia de nivelacion de
desgaste para prolongar la vida de servicio, pero evite las
operaciones de escritura frecuentes.

Evite las escrituras frecuentes al registrar datos. Recomendamos
que registre datos en un bufer en la memoria de su controlador y
que limite el nimero de veces que escribe datos al medio fisico
extraible.

Resumen de la instalacion Para instalar un controlador CompactLogix 5370 L3, siga estos pasos.

e Instalacién de la tarjeta Secure Digital

e Instalacién del sistema

e Conexién al controlador mediante un cable USB

e Conexién del controlador a una red EtherNet/IP

Instalacion de la tarjeta Los controladores CompactLogix 5370 L3 se envian de fabrica con la tarjeta
. e SD 1784-SD1 instalada.
Secure Digital

Siga estos pasos para reinstalar en el controlador una tarjeta SD que fue
retirada del controlador o para instalar una nueva tarjeta SD en el
controlador.

IMPORTANTE  Para obtener mds informacién sobre cémo obtener acceso a la tarjeta SD
en un controlador 1769-L33ERMO, 1769-L36ERMO 0 1769-L37ERMO'™,
consulte el documento Armor™ CompactLogix Controllers Installation
Instructions, publicacién 1769-IN021.

(1) Disponible en la version de software 30y la revisién de firmware 30.

Se recomienda dejar la tarjeta SD en el controlador, aunque no esté en uso.
Siel controlador experimenta un fallo mayor no recuperable, la informacién
de fallo extendida se guarda en la tarjeta.

con la alimentacién eléctrica del backplane conectada, puede producirse

c ADVERTENCIA: Cuando se inserta o se retira la tarjeta Secure Digital (SD)
un arco eléctrico. Esto podria ocasionar una explosién en zonas peligrosas.

Antes de proceder, asegurese de desconectar la alimentacién eléctrica o de
que el drea no sea peligrosa.
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1. Verifique que la tarjeta SD esté bloqueada o desbloqueada, segtin su
preferencia. Considere lo siguiente si decide bloquear la tarjeta antes
de la instalacién:

— Sila tarjeta estd desbloqueada, el controlador puede escribir datos a
ella o leer datos de la misma.

———————\ ——————\

Bloqueada 4 f

Desbloqueada

é

2. Abrala puerta de la tarjeta SD.

3. Inserte la tarjeta SD en la ranura para tarjeta SD.
La tarjeta SD se puede instalar solo en una orientacién. La esquina
biselada debe quedar en la parte superior. Hay un logotipo de

orientacién impreso en la tarjeta.

Si siente resistencia al insertar la tarjeta SD, tire de ella hacia fueray
cambie la orientacidn.

4. Presione suavemente la tarjeta hasta quc cncaje €n su lugar.
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Instalacion del sistema

74

5. Cierre la puerta de la tarjeta SD.

Recomendamos que mantenga cerrada la puerta de la tarjeta SD durante el
funcionamiento normal del sistema. Para obtener mas informacién sobre

coémo utilizar la tarjeta SD, consulte Uso de una tarjeta Secure Digital en la

pagina 297.

Siga estos pasos para instalar el sistema de control CompactLogix 5370 L3.

e Ensamblaje del sistema

e Montaje del sistema

e Conexidn a tierra del sistema

e Conexién de la alimentacién eléctrica al sistema de control

Ensamblaje del sistema

IMPORTANTE  Para obtener mas informacion sobre como instalar un controlador

1769-L33ERMO, 1769-L36ERMO 0 1769-L37ERMO'™, consulte el
documento Armor CompactLogix Controllers Installation Instructions,
publicacidn 1769-IN021.

(1) Disponible en la versién de software 30y la revisién de firmware 30.

Se puede conectar un médulo Compact I/O o una fuente de alimentacién
eléctrica 1769 Compact I/O adyacente a un controlador CompactLogix
5370 L3 antes o después del montaje. Puede consultar las instrucciones de

montaje en Conexidn a tierra del sistema en la pagina 81 o Montaje del

controlador en un panel en la pigina 82.

la alimentacion eléctrica. Una interrupcion del backplane puede causar

c ATENCION: No retire ni reemplace este médulo mientras esté conectada
operacion o movimiento imprevisto de la maquina.
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ADVERTENCIA: Desconecte la alimentacidn eléctrica antes de retirar o
insertar este modulo. Si inserta o extrae el mddulo mientras el backplane
esta recibiendo alimentacion puede formarse un arco eléctrico. Esto podria
ocasionar una explosion en zonas peligrosas.

Antes de proceder, asegurese de desconectar la alimentacién eléctrica o de
que el rea no sea peligrosa.

Realice estos pasos para instalar el controlador. Este ejemplo describe como
conectar una fuente de alimentacion eléctrica 1769 Compact I/O al
controlador.

1. Verifique que la alimentacion eléctrica de linea esté desconectada.

2. Asegurese de que la palanca de bus de la fuente de alimentacién
eléctrica 1769 Compact I/O esté en la posicion desbloqueada.
La palanca de bus se inclina a la derecha en la posicién bloqueada.

3. Use las ranuras de machihembrado superior e inferior para fijar el
controlador y la fuente de alimentacién eléctrica juntos.

Ranuras de machihembrado

4. Mueva la fuente de alimentacién hacia atrés a lo largo de las ranuras de
machihembrado hasta que los conectores del bus queden alineados
entre si.
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Con los dedos o un destornillador pequeno, empuje ligeramente hacia
atras la palanca de bus de la fuente de alimentacion eléctrica para
despejar la lengiieta de posicionamiento.

Mueva la palanca de bus completamente a la izquierda hasta que haga
clic, lo que garantiza que ha encajado en su posicion.

Si su sistema no usa médulos expansores locales, utilice las ranuras de
machihembrado descritas anteriormente para asignar una terminacién
de tapa de extremo 1769-ECR Compact I/O en el tltimo médulo del

sistema.

IMPORTANTE  Debe instalar una tapa de extremo en la parte derecha del
sistema controlador CompactLogix 5370 L3 al final del
controlador. Debe también instalar una tapa de extremo al final
de cualquier médulo expansor local que se instale en el
controlador.

Cablee la fuente de alimentacién eléctrica 1769 Compact I/O segun
las instrucciones descritas en las Instrucciones de instalacién —
Fuentes de alimentacion de expansion Compact I/O, publicacién

1769-IN028.

Si estd usando médulos expansores locales, consulte Médulos

expansores locales en la pigina 236.
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Extraccion y reemplazo del bloque de terminales extraible

Para retirar el bloque de terminales afloje los tornillos de retencién inferior y
superior. El bloque de terminales se desplaza hacia atrds del médulo a medida
que retira los tornillos. Al volver a colocar el bloque de terminales, apriete los
tornillos de retencién a un par de 0.46 Nem (4.1 Ibepulg.).

2
item | Descripcion
1 (ableado del blogue de terminales con proteccion contra el contacto accidental
2 Tornillos de retencion inferiores
3 Tornillos de retencidn superiores

Cableado del bloque de terminales

Al realizar el cableado del bloque de terminales, mantenga la cubierta de
proteccién contra contacto accidental en su lugar.

1. Afloje los tornillos de los terminales que serdn cableados.
2. Introduzca el cable por debajo de la placa de presion del terminal.

Puede utilizar el cable pelado o fijarle una lengiieta de espada. Los
terminales aceptan una lengiieta de espada de 6.35 mm (0.25 pulg.).

SUGERENCIA  Los tornillos de los terminales no son tornillos prisioneros. Puede utilizar
un terminal de anillo [méximo de 6.35 mm (0.25 pulg.) de diametro
externo con un minimo de 3.53 mm (0.139 pulg.) de didmetro interno.
(M3.5)] con el médulo.

3. Ajuste el tornillo del terminal asegurdndose de que la placa de presion
sujete el cable.

El par recomendado para apretar los tornillos de los terminales es

0.68 Nem (6 Ibepulg.).

SUGERENCIA Sitiene que retirar la cubierta de proteccion contra contacto accidental,
inserte un destornillador en uno de los agujeros de cableado cuadrados y
retire la cubierta con cuidado. Si cablea el bloque de terminales tras haber
retirado la cubierta de proteccion contra contacto accidental, no podrd
volver a colocarla en el blogue de terminales ya que los conductores se lo
impediran.
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Calibre de cables y par de apriete de tornillos de terminales

Cada terminal acepta uno o dos cables con las siguientes restricciones.

Tipo de cable Calibre de cable | Par de apriete de Par de apriete de
tornillo de terminal tornillo de retencion

Macizo Cu,90°C(194°F) | 14...22 AWG 0.68 Nem (6 Ib<in) 0.46 Nem (4.1 Ib«in)

Trenzado | Cu,90°C(194°F) | 16...22 AWG 0.68 Nem (6 Ib-in) 0.46 Nem (4.1 Ibein)

Montaje del sistema

Puede montar un sistema de control CompactLogix 5370 L3 sobre un riel
DIN o sobre un panel.

panel, asegurese de que no caigan residuos de materias (por ejemplo,
rebabas metalicas o trozos de cables) en el interior del controlador.
Los residuos de materiales que caigan dentro del controlador podrian
ocasionar dafios mientras que el controlador esté energizado.

c ATENCION: Durante el montaje de todos los dispositivos en riel DIN 0 en

El sistema CompactLogix 5370 L3 debe montarse de modo que los médulos
queden horizontales entre si. Si agrupa los médulos en multiples bancos,
los bancos pueden estar en posicidn vertical u horizontal entre si.

La Figura 6 muestra sistemas de ejemplo con médulos expansores locales
incluidos.

Figura 6 - Ejemplo de sistemas de control CompactLogix 5370 L3

Orientacion horizontal

[T

oI
oI

Banco 1 Banco 2 (able 1769-CRLx Banco 3

o
&
=
o
—
=
=N
°
)
5

[TI0L_[IT0 (110, [T

Banco 1

) ) ) (able 1769-CRRx
Orientacion vertical

Banco 2

T

Publicacion de Rockwell Automation 1769-UM021H-ES-P — Noviembre 2016



Instalacién del controlador Compactlogix 537013  Capitulo 4

Antes de montar un sistema de control CompactLogix 5370 L3, considere
lo siguiente:

e Separacién minima

e Dimensiones del sistema

o Clasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica
Separacion minima

Mantenga una separacion con respecto a las paredes del envolvente, las
canaletas de cables y el equipo adyacente. Deje una separacion de 50 mm
(2 pulg.) en todos los lados, tal y como se indica. De este modo, el equipo
dispone de ventilacién y de aislamiento eléctrico.

Parte superior 50 mm
(2pulg.)
jas}
2
50mm @ - o 50 mm
2 pulg. = S = =4 2 pulg.
(2pulg.) & 2 S = g (2pulg.)
e} 3 2 i
£ : = S 3
S 3 2 2 =
Lateral 5 2 2 3 = Lateral
= g 2 g
S =
=
S
Parte inferior 50 mm
(2pulg.)
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Dimensiones del sistema

Este grafico muestra las dimensiones del sistema.

18 mm
(0.71pulg.)

55mm 70mm 35mm
(2.17 pulg.) (2.76 pulg.) (1.38 pulg.)
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(lasificacidn de distancia respecto a la fuente de alimentacidn eléctrica

Los controladores CompactLogix 5370 L3 y los médulos Compact I/O
tienen clasificaciones de distancia respecto a la fuente de alimentaciéon
eléctrica. Las clasificaciones de distancia respecto a la fuente de alimentacién
eléctrica determinan a cudntas ranuras de distancia en un banco puede estar
un dispositivo de la fuente de alimentacidn eléctrica.

Por ejemplo, un producto con una clasificacién de distancia respecto a la
fuente de alimentacion eléctrica de cuatro solo puede tener hasta tres ranuras
entre el mismo y la fuente de alimentacion eléctrica.

Dispositivo Clasificacion de distancia respecto a la fuente de
alimentacion eléctrica

Controlador CompactLogix 5370 L3 4
Escdner 1769 Compact 1/0 DeviceNet

Méddulo Compact1/0 4...8,sequn el médulo

Para obtener mds informacion acerca de la clasificacién
de distancia respecto a la fuente de alimentacién
eléctrica para un médulo Compact 1/0, consulte la Guia
de seleccion — Sistema CompactLogix, publicacion
1769-5G001

Los controladores CompactLogix 5370 L3 deben ser los dispositivos en el
extremo izquierdo del sistema de control, y el sistema solo permite hasta tres
mddulos entre el controlador y la fuente de alimentacion eléctrica. Este
grafico muestra una configuracién de ejemplo.

(@) )) [TTA
J— EE

=

”"uml_Lm

Banco1 Cable 1769-CRLx Banco 2

Conexion a tierra del sistema

ATENCION: Este producto esta disefiado para ser montado en una
superficie conectada a tierra como, por ejemplo, un panel metalico.
No es necesario realizar conexiones a tierra adicionales desde las
lengiietas de montaje de la fuente de alimentacion ni desde el riel DIN
(si se utiliza), excepto cuando no se pueda poner a tierra la superficie
de montaje.

(onsulte el documento Pautas de cableado y conexidn a tierra de equipos de
automatizacion industrial, publicacién de Rockwell Automation 1770-4.1,
para obtener informacion adicional.

Publicacion de Rockwell Automation 1769-UM021H-ES-P — Noviembre 2016 81


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/sg/1769-sg001_-es-p.pdf
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/1770-in041_-es-p.pdf

Capitulo 4

Instalacién del controlador CompactLogix 5370 L3

82

Para obtener més informacién consulte el documento Pautas de cableado y
conexi6n a tierra de equipos de automatizacion industrial, publicacion

1770-4.1.

Montaje del controlador en un panel

Utilice dos tornillos de cabeza troncocénica M4 o #8 para montar el
controlador. Se necesitan tornillos de montaje en muchos médulos. Utilice

este procedimiento para usar los médulos ensamblados como plantilla con el

fin de perforar agujeros en el panel.

IMPORTANTE  Debido a la tolerancia entre los agujeros de montaje del médulo,

es importante que siga estos pasos.

En una superficie de trabajo limpia, ensamble no mas de tres médulos.

Utilice los médulos ensamblados como plantilla y marque
cuidadosamente el centro de todos los agujeros de montaje del médulo
en el panel.

Vuelva a colocar los médulos ensamblados sobre la superficie de
trabajo limpia, asi como cualquier médulo que haya montado
anteriormente.

Taladre y rosque los agujeros de montaje para el tornillo M4 o #8
recomendado.

Vuelva a colocar los mddulos en el panel y compruebe que los agujeros
estén alineados correctamente.

SUGERENCIA  La placa de puesta a tierra, es decir, donde se instalan los tornillos de
montaje, conecta a tierra el médulo cuando este se monta en el panel.

Use los tornillos de montaje para acoplar los médulos al panel.

SUGERENCIA  Siva a montar mds mddulos, monte solamente el tltimo de este
grupo y deje el resto a un lado. Este proceso reduce el tiempo que le
tomara volver a montar los médulos cuando esté perforando y
roscando los agujeros del siguiente grupo de médulos.

Repita los pasos 1...6 con los médulos restantes.
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Montaje del controlador en el riel DIN

Puede montar el controlador en los siguientes rieles DIN:
e ENS50022-35x7.5mm (1.38 x 0.30 pulg.)
e EN50022-35x15mm (1.38 x0.59 pulg.)

riel DIN. Utilice un riel DIN de acero bicromatado para garantizar que la
conexion a tierra sea adecuada. El uso de rieles DIN de otros materiales
(por ejemplo, aluminio o plastico) que se puedan corroer u oxidarse o
que sean malos conductores, puede dar como resultado una puesta a
tierra inadecuada o intermitente. Fije un riel DIN a la superficie de
montaje aproximadamente cada 200 mm (7.8 pulg.), y utilice
adecuadamente los dispositivos de anclaje de extremos.

c ATENCION: El producto esta conectado a la tierra del chasis a través del

1. Antes de montar el controlador en un riel DIN, cierre los seguros del
riel DIN del controlador.

2. DPresione la zona de montaje en riel DIN del controlador contra el
riel DIN.

Los seguros sc abren momentineamente yse cierran en su lugar.

Conexion de la alimentacion eléctrica al sistema de control

Conecte la alimentacién eléctrica al sistema de control CompactLogix 5370
L3 basado en la fuente de alimentacion eléctrica 1769 Compact I/O que
utiliza su aplicacion. Para obtener mds informacién sobre cdmo conectar la
alimentacion eléctrica a su sistema de control CompactLogix 5370 L3,
consulte el documento Instrucciones de instalacién — Fuentes de

alimentacion de expansion Compact I/O, publicacién 1769-IN028.
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Conexion al controlador El controlador tiene.un puerto USB que utiliza un receptaculo Tipo B.
mediante un cable USB El puerto es compatible con USB 2.0-y opera a 12 Mbps.

Use un cable USB para conectar su computadora al puerto USB. Con esta
conexion es posible actualizar el firmware y descargar programas al
controlador directamente desde su computadora.

ATENCION: El puerto USB esta disefiado solamente para programacin
local temporal, no para conexién permanente.

El cable USB no debe medir mds de 3.0 m (9.84 pies) y no debe contener
concentradores.

A ADVERTENCIA: No use el puerto USB en zonas peligrosas.

IMPORTANTE  Para obtener mas informacion sobre cémo conectar un cable USB a un

controlador 1769-L33ERMO, 1769-L36ERMO 0 1769-L37ERMO'", consulte
el documento Armor CompactLogix Controllers Installation Instructions,
publicacion 1769-IN021.

(1) Disponible en la versién de software 30y la revisién de firmware 30.

Enchufe el cable USB en el controlador CompactLogix 5370 L3 como se
muestra.

5
Z \\
\L’?;.
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Conexion del controlador a
una red EtherNet/IP

alimentacion eléctrica conectada a este médulo o a cualquier otro
dispositivo de la red, puede producirse un arco eléctrico. Esto podria
ocasionar una explosion en zonas peligrosas.

c ADVERTENCIA: Si conecta o desconecta el cable de comunicacion con la

Antes de proceder, asegurese de desconectar la alimentacién eléctrica o de
que el drea no sea peligrosa.

Conecte el conector RJ45 del cable Ethernet a uno de los puertos Ethernet en
el controlador. Los puertos estdn en la parte inferior del controlador.

ATENCION: No conecte un cable de red DH-485 ni un cable NAP al
A puerto Ethernet. Se podria presentar un comportamiento no deseado o

dafar el puerto.

Lado inferior del controlador

Puerto 1 - Frontal ——

Puerto 2 — Trasero

IMPORTANTE  Este ejemplo muestra cémo conectar el controlador a la red mediante un
puerto. Segun la topologia de red Ethernet de su aplicacion, puede ser
posible conectar ambos puertos del controlador a la red EtherNet/IP.
Para obtener mas informacién sobre las topologias de red EtherNet/IP,
consulte la pgina 125.
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Conexion a diferentes topologias de red EtherNet/IP

Los controladores CompactLogix 5370 L3 tienen tecnologia con switch
integrado y dos puertos EtherNet/IP que permiten su uso en diferentes

topologfas de red EtherNet/IP:
e Topologia de red en anillo a nivel de dispositivos — Ambos puertos del
controlador se conectan a la red con requisitos acerca de cémo se hacen

las conexiones.

e Topologia de red lineal - Ambos puertos del controlador se conectan a
la red con requisitos acerca de cémo se hacen las conexiones.

¢ Topologia de red en estrella — Un puerto del controlador se conecta a

la red.

Para obtener més informacién, consulte Topologias de red EtherNet/IP en la

pagina 125.
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Realizacion de las tareas de software
requeridas durante la instalacion del
controlador CompactLogix 5370

Tema Pagina
Establecimiento de la direccion IP de un controlador 89
Cambio de la direccion IP de un controlador 105
(arga del firmware del controlador 109
Seleccion del modo de funcionamiento del controlador n7

Para completar las tareas que se describen en este capitulo, debe tener el
software descrito en la siguiente tabla instalado en su computadora.

Software Version requerida

RSLinx® Classic 2.59.00 o posterior
Los controladores CompactLogix™ 5370 L2 requieren el software
RSLinx Classic, version 2.59.01 o posterior.
El controlador 1769-L19ER-BB1B requiere la versién 3.74.00 del
software RSLinx Classic.

RSLogix 5000° 20 — Para controladores CompactLogix 5370 que utilizan la revisién
de firmware 20.
El software RSLogix 5000 no es compatible con el controlador
1769-L19ER-BB1B.

Ambiente Studio 5000° 21 o posterior — Para controladores CompactLogix™ 5370 que

utilizan la revision de firmware 21 o posterior.
28 0 posterior — Para el controlador 1769-L19ER-BB1B.

Servidor BOOTP-DHCP

La versién mas reciente se instala con la instalacién del software
RSLinx Classic.

ControlFLASH™

Instalado con la instalacion de uno de los siguientes:
« Software RSLogix 5000, versién 20
- Ambiente Studio 5000, version 21 o posterior

« Ambiente Studio 5000, versién 28 o posterior para los
controladores 1769-L19ER-BB1B

Los controladores CompactLogix 5370 requieren una direccion de protocolo
de Internet (IP) de red para operar en una red EtherNet/IP.
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La direccion IP identifica el controlador de forma tnica. La direccidn IP se
expresa en formato xxx.xxx.xxx.xxx donde cada xxxes un nimero de
000...254 con algunas excepciones para valores reservados. Estos nimeros
son ejemplos de valores reservados que no se pueden usar:

o 000.xxx xxx.xxx

o 127 xxx xxx.xxx

o 2242255, xxx XXX.XXX

Algunos otros valores estan reservados en determinadas aplicaciones.

Puede completar una de estas tareas en funcién de las condiciones del
sistema:

o Establezca la direccion IP de un controlador que no tiene una
asignada.

e Cambie la direccién IP de un controlador que tiene una direccién IP
asignada.

IMPORTANTE  Los controladores CompactLogix 5370 tienen dos puertos EtherNet/IP para
conectarse a una red EtherNet/IP. Los puertos transportan el mismo trafico
de red como parte del switch integrado del controlador. Sin embargo, el
controlador utiliza solo una direccion IP.
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Establecimiento de la
direccion IP de un
controlador

Es necesario establecer la direccién IP de un controlador CompactLogix
5370 cuando el controlador se activa por primera vez, es decir al poner en
marcha el controlador por primera vez. No es necesario que establezca una

direccién IP cada vez que se desconecte y se conecte la alimentacion eléctrica
del controlador.

Puede utilizar estas herramientas para establecer la direccion IP de un
controlador CompactLogix 5370:

Servidor de protocolo de arranque (BOOTP)

Servidor de protocolo de configuracién dindmica de host (DHCP)
Software RSLinx Classic

Aplicacién Studio 5000 Logix Designer”

Tarjeta SD

IMPORTANTE (ada herramienta tiene unos requisitos de conexion para establecer la

direccion IP del controlador mediante dicha herramienta. Por ejemplo, la
computadora debe estar conectada al controlador mediante un cable USB
para establecer la direccién IP inicial del controlador con la aplicacion o el
software RSLinx Classic.

La Figura 7 describe cémo establecer la direccién IP de un controlador
CompactLogix 5370 cuando se desconecta y se vuelve a conectar la
alimentacion eléctrica durante la instalacién inicial o después de que haya
comenzado la operacion.
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Figura 7 - Establecimiento de la direccion IP cuando se desconecta y se vuelve a conectar la
alimentacion eléctrica durante la instalacion inicial o después de que haya comenzado la

operacion

Utilice el driver USB de
RSLinx Classic o la

aplicacion para
establecer la direccion.

Computador
conectada al
controlador

mediante

UsB?

Conectelacomputadora
al controlador
mediante USB.

No

No

iEstéel
controlador
habilitado para
DHCP?

iEstéel
controlador
habilitado para
BOOTP?

Desconexidn y reconexién de la
alimentacion eléctrica del controlador

(Tiene el
controlador
una direccion IPen la
memoria no voldtil o hay
una tarjeta SD instalada
y configurada para cargar
un proyecto (con una
direccion IP) al
controlador ante una
desconexion y
reconexion de la
alimentacion
eléctrica?

Use DHCP para Use el servidor BOOTP
establecer la para establecer la El controlador tiene una direccion IP.
direccién IP. direccién IP.

920
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Uso del servidor BOOTP para establecer la direccion IP del
controlador

El protocolo de arranque (BOOTP) es un protocolo que permite que el
controlador se comunique con un servidor BOOTP. El servidor puede ser
usado para asignar una direccién IP. Puede usar el servidor BOOTP para
establecer una direccién IP para su controlador CompactLogix 5370.

Considere estos puntos al usar el servidor BOOTDP:

e Elservidor BOOTP se instala automaticamente al instalar RSLinx
Classic o el ambiente Studio 5000 en su computadora. El servidor
BOOTP establece una direccién IP y otros pardmetros del protocolo
de control de transmisién (TCP).

e Elcontrolador CompactLogix 5370 se envia de la fabrica sin direccién

IP y habilitacién para BOOTP.

e En esta seccidn se describe como utilizar un servidor BOOTP/DHCP
de Rockwell Automation’. Si utiliza un servidor BOOTP/DHCP
diferente, consulte con el administrador de su red para asegurarse de
que lo estd usando correctamente.

e Parausar el servidor BOOTP, su computadora y el controlador deben
estar conectados a la misma red EtherNet/IP.

e Siel controlador estd inhabilitado para BOOTP, no podra usar el
servidor BOOTP para establecer la direccién IP.

Existen dos condiciones en las que los controladores CompactLogix 5370
utilizan servidores BOOTP para establecer la direccién IP del controlador:

¢ Puesta en marcha inicial — Puesto que el controlador CompactLogix
5370 se envia habilitado para BOOTP cuando se pone en marcha por
primera vez, el controlador envia una peticion de direccién IP en la red

EtherNet/IP. Usted puede usar el servidor BOOTDP para establecer la

direccién IP, como se describe posteriormente en esta seccidn.

o Puesta en marcha después de haber comenzado la operaciéon del
controlador — Cuando se desconecta y reconecta la alimentacién
eléctrica del controlador después de que ha comenzado la operacién,

el servidor BOOTP/DHCP establece la direccion IP si existe una de
estas condiciones:

— El controlador estéd habilitado para BOOTP - Se establece la
direccién IP manualmente con el servidor BOOTP.

- El controlador esta habilitado para DHCP - La direccion IP se
establece automaticamente mediante el servidor DHCP.
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Obtenga acceso a la utilidad BOOTP/DHCP desde una de estas

ubicaciones:
e Start>Programs>Rockwell Software”>BOOTP-DHCP Server

Sino ha instalado la utilidad, puede descargarla para instalarla desde el
sitio web http://www.ab.com/networks/ethernet/bootp.html.

e Directorio Tools del CD de instalacién del software de programacion

IMPORTANTE  Antes de iniciar la utilidad BOOTP/DHCP, aseguirese de tener la direccion de hardware (MAC) del controlador. La direccién de
hardware estd en la parte frontal del controlador y utiliza una direccién en un formato similar al siguiente:

00:00:BC:2E:69:F6

Controlador 1769-L33ER

Controlador 1769-L18ERM-BB1B

Controlador 1769-L24ER-QB1B

CompactLogix L33ER
Compactlonls L34 5 =] =
78
A D s FoRce (=TS
Force [ () umk 1 w o 0 uke
= vo [ [ umk 2 =] (=1

== E

1P Address:

WARNING

e [KeRKeN KoN/KeN|
¢ @] §I§ill © Alen-Bradiey
ol (=D
) ~J S D | x| e 7

Siga estos pasos para establecer la direccién IP del controlador con el servidor

BOOTP/DHCP.

IMPORTANTE  Para usar el servidor BOOTP, su computadora y el controlador deben estar
conectados a la misma red EtherNet/IP.

1. [Inicie el software BOOTP/DHCP.
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2. En el mena Tools, seleccione Network Settings.

55 BODTP/DHCP Server 2.3

File | Tools Help

MNe tings |,
Request History
—  Relation List 4

:52:29 CHCP  00:26

w b=

3. Introduzca la Subnet Mask de la red.

HNetwork Settings f'5—<|

Subnet hask: ‘ 265 .

PrimaryDNS.‘ o .0 .0 .0

Secondar}lDNS:‘ o0 .0 .0 .0

Dromain Mame: ‘

Cancel

Los campos de direccién Gateway, Primary DNS, Secondary DNS 'y

Domain Name son opcionales.

4. Hagaclicen OK.

Aparecera el panel Request History con las direcciones de hardware de
todos los dispositivos que emiten peticiones BOOTP. Este proceso

puede tardar un tiempo en completarse.

5. Elija el médulo adecuado.

B3 BOOTP/DHCP Server, 2.3
File Tools Help

Request Hiztary
Clear Hiztory Add to Relation List

[br:min; zec) Type Ethernet Address [MalC)
BOOTP 00 ‘B3:FE
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6. Hagaclic en Add to Relation List.

55 BOOTP/DHCP Server 2.3
File Tools  Help

Request History
Clear History Add to Relation LisM

Loy

T Tupe Ethermet Address iMaCT

Aparece el cuadro de didlogo New Entry.

7. Introduzca los datos de IP Address, Hostname y Description para el

controlador.

Ethermet Address (MAC):  |00:00:BC:2E:69:F6

IP &ddress: 10 . 88 . 95 . 10

Hostname:
Description:

Ok Cancel

8. Haga clicen OK.

9. Para asignar esta configuracion al controlador, espere a que aparezca el
controlador en el panel Relation List y seleccidnelo.

10. Haga clic en Disable BOOTP/DHCP.

Fielation List

New | Delste ‘ Enable BOOTFP | Enable DHEF'| Disable BOOTP/DRCR

Ly

| Hosthame | D

Ethernet Address [MAC] | Type | IP Address

Cuando se desconecta y se vuelve a conectar la alimentacion eléctrica,

el controlador usa la configuracién asignada y no emite una peticion

BOOTP.

IMPORTANTE  Sino hace clicen Disable BOOTP/DHCP, al desconectar y volver

a conectar la alimentacién eléctrica, el controlador anfitrion

restablece la configuracion IP actual y comienza nuevamente

aenviar peticiones BOOTP.

Publicacion de Rockwell Automation 1769-UM021H-ES-P — Noviembre 2016



Realizacidn de las tareas de software requeridas durante la instalacién del controlador CompactLogix 5370 Capitulo 5

Si hace clic en Disable BOOTP/DHCP y no inhabilita BOOTP/DHCP,
utilice RSLinx o el ambiente Studio 5000 para inhabilitar BOOTP/DHCP.

Para inhabilitar BOOTP/DHCP mediante RSLinx, siga estos pasos:
1. Asegtrese de que haya un cable USB conectado a su computadora y al

controlador.

2. Inicie el software RSLinx Classic.

Después de varios segundos aparece un cuadro de didlogo RSWho.

3. Sino aparece el cuadro de didlogo RSWho, seleccione RSWho en el
menu desplegable Communications.

QDE/OPC  Secun

Configure Drivers...

Configure Shortcuts...

4. Desplacese hasta la red USB.

5. Haga clic con el botén derecho del mouse en el controlador y
seleccione Module Configuration.

4 RSLink Classic Gateway - [RSWho - 1] -y

o5 File Edit View Communications Station DDE/QPC Security Window Help
| %] sl8| Blle] ¥
W Autobrowise

5 &3 Workstation, NAUSMAYFFXT7WL ?

Not Browsing

AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis ABthemet CompactBus
CompactL.

Remove
Station Diagnostics

Configure New DDEFOPC Topic
Data Monitor

Configure Driver

Upload EDS file from device
Security.

Device Properties

03

Module Configuration
[y

6. Haga clic en la ficha Port Configuration.

7. En Network Configuration Type, haga clic en Static para inhabilitar

USBAL6 1760-136ERM/A LOGIX5336ERM Configuration =)
Port Corfiguration | Advanced Port Corfiguration | Network |
Network Configuration Type
< oo
Use DHCP to obtain netwark carfiguration
@ Use BOOTP to abtain network configurstion
IP Address 192 . 18 . 1 0
Network Mask 2665 . 25 . 25 . D
Gatewsy Address 0 0 0 0
Primary Name 0 0 0 0
Server: .
Secondary Nams ) ) ) )
Server:
Domain Name
Host Name:
Status: Network Interface Configured
0K L\\l [ Cancel Apply Help

8. Haga clicen OK.
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Para inhabilitar BOOTP/DHCP mediante el ambiente Studio 5000, siga

€stos pasos:

1. Inicie la aplicacién.

2. Abrael proyecto.

3. Haga clic con el botén derecho del mouse en el controlador y elija

Properties.
File
= &
HEm g [ ™ Program Mode Path: [USE\IE
Ma Forces » | ™ Cortroller OK
=11 Energy Storage OK
L 4
Ne Edts == 7 1/0 Not Presert ] _
« [\ Favorites
-1x

N Controller Organizer

o

Controller Tags
[23 Controller Fault Hand
.2 Power-Up Handler

Generate Report...

..[77 Unacheduled

4. En el cuadro de didlogo Controller Properties, haga clic en la ficha

Internet Protocol.

5. Haga clic en Manually configure IP settings.

= o]

| Genesl | MajorFauts | MinorFauts | Date/Time | Advanced | SFCEwauion | Project |

Nonvolatie Memory | Memory | Intemet Profocol” | Port Configuration | Networs | Secuity | Aam Log

Internet Protocol [IP) Settings
IP settings can be manually configured or can be automatically configured

@ Controller Properties - Compactlogix_project

o supnods this capabilty.
@ Manuslly corfigure IP settings

OB e atoaly using BOOTR
©) Obtain IP settings automatically using DHCP

IP Settings Configuration

IP Address: 192 188 1 10 Subnet Mask: 255 265 285 . 0

Gateway Address

PimayDNSSever g g . 0 . 0

Domain Name Address:
X Secondary DNS
Host Name: Server Address p.o.o-0
Ok J [ Cancel [ femy ][ Hep

6. Haga clicen OK.
7. Cuando se le indique que confirme el establecimiento de la direccién

IP, haga clic en Yes.

Publicacion de Rockwell Automation 1769-UM021H-ES-P — Noviembre 2016



Realizacion de las tareas de software requeridas durante la instalacién del controlador CompactLogix 5370  Capitulo 5

Uso del software DHCP

El software del protocolo de configuracién dindmica de host (DHCP) asigna
automédticamente direcciones IP a estaciones clientes al registrarse en una red
TCP/IP. El DHCP estd basado en el BOOTP y mantiene cierta
compatibilidad con versiones anteriores. La principal diferencia es que el
BOOTP permite una configuracién manual (estética) mientras que el
DHCP permite la asignacién estdtica y dindmica de direcciones de red y
configuraciones a los médulos acoplados recientemente.

Tenga cuidado al usar el software DHCP para configurar un médulo.

Un cliente BOOTP, como los médulos de comunicacion EtherNet/IP, puede
iniciarse desde un servidor DHCP solo si el servidor DHCP esta escrito
especificamente para manipular consultas BOOTP. Este requisito es
especifico del paquete de software DHCP utilizado. Consulte con el
administrador de su sistema para determinar si un paquete DHCP es
compatible con comandos BOOTP y asignaciéon manual de IP.

ATENCION: Debe asignarse una direccion de red fija al médulo de
comunicacion EtherNet/IP. La direccién IP de este médulo no debe

proporcionarse dindmicamente.

Sino se toma esta precaucion, se puede producir un movimiento accidental de
la maquina o una pérdida de control del proceso.
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Uso del servidor DHCP para establecer la direccion IP del
controlador

El servidor de protocolo de configuracién dindmica de host (DHCP) asigna
automdticamente direcciones IP a estaciones clientes al registrarse en una red
TCP/IP. EI DHCP esta basado en el BOOTP y mantiene cierta
compatibilidad con versiones anteriores. La principal diferencia es que el
BOOTP permite una configuracién manual (estdtica), mientras que el
DHCP permite la asignacion estatica y dinimica de direcciones de red y
configuraciones a los controladores acoplados recientemente.

Tenga cuidado al usar el servidor DHCP para configurar un controlador.
Un cliente BOOTP, como los controladores CompactLogix 5370, puede
iniciarse desde un servidor DHCP solo si el servidor DHCP est4 escrito
especificamente para manipular consultas BOOTP. Este requisito es
especifico para el servidor DHCP utilizado. Consulte con su administrador
del sistema para determinar si un servidor DHCP es compatible con
comandos BOOTP y asignacién manual de IP.

ATENCION: Asigne una direccion de red fija a los controladores
CompactLogix 5370. La direccion IP de este controlador no debe
proporcionarse dindmicamente.

Sino se toma esta precaucion, se puede producir un movimiento accidental
de la mdquina o una pérdida de control del proceso.

Si utiliza el servidor BOOTP o DHCP de Rockwell Automation en una
subred con un vinculo ascendente donde existe un servidor DHCP, es posible
que un controlador obtenga una direccién del servidor de empresa antes de
que la utilidad de Rockwell Automation alcance a ver el controlador.
Desconéctese del vinculo ascendente para establecer la direccidn y configurar
el controlador con el fin mantener su direccidn esttica antes de reconectar el
vinculo ascendente si es necesario.
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Uso del software RSLinx para establecer la direccion IP del
controlador

Puede utilizar el software RSLinx para establecer la direccién IP del
controlador CompactLogix 5370.

IMPORTANTE  Para establecer la direccién IP, es decir, para asignar una direccién IP a un
controlador que no la tiene, en un controlador CompactLogix 5370
mediante el software RSLinx, es necesario estar conectado a su
controlador a través del puerto USB.

Siga estos pasos para establecer la direccién IP del controlador con el software

RSLinx.

IMPORTANTE  Estos pasos muestran un controlador 1769-L36ERM. Los mismos pasos se
aplican a todos los controladores CompactLogix 5370 con ligeras
variaciones en las pantallas.

1. Asegurese de que haya un cable USB conectado a su computadora y al
controlador.

2. Inicie el software RSLinx.

Después de varios segundos aparece un cuadro de didlogo RSWho.

3. Sino aparece el cuadro de didlogo RSWho, seleccione RSWho en el
ment desplegable Communications.

[ Communications | Station DDE/OPC  Secur

l

Configure Drivers... I

Configure Shortcuts...

Aparece el cuadro de didlogo RSWho que incluye el driver USB.

4. Haga clic con el bot6n derecho del mouse en el médulo EtherNet/IPy
seleccione Module Configuration.

%} RSLine Clasic Gateway - [RSWho - vz

Station DDE/OPC Security Window Help

& File Edit View Comm

2| & 18| Bli2| ¥
¥ Autobronse | sing

£ 23 Workstation, NAUSMAYFFXTTWL
= Lind Gateways, Ethemet E‘E ﬁl
5 AB_VEP-1, 1789 AL7/A Virtual Chassis ABthemet  CompactBus
CompactL.

Station Diagnostics
Configure New DDE/OPC Topic
Data Mo

e

Configure Driver
Upload EDS file from device
Security.

Device Propetties

Aparece el cuadro de didlogo Module Configuration.
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5. Haga clic en la ficha Port Configuration.

USB\16 1769-L36ERM/A LOGIXS336ERM Configuration ==
Part Corfiguration | Advaneed Port Cortiguration | Network |
Network Corfiguration Type
© Static ) Dynamic
obtain qurstion
C P to obtain network configurain.
1P Address: 192 . 188 . 1 10
Network Mask 25 . 255 . 25 . 0
Gateway Address 0 0 T
Prmary Name 0 B B B
Server: :
Secondsry Name o 5 5 5
Server:
Demain Name
Host Name:
Status Network Interface Configured
N
6 0K Ycancel | Apply Help
7
~— =

6. En Network Configuration Type, seleccione Static para asignar esta
configuracién al puerto.

IMPORTANTE  Si hace clic en Dynamic, cuando se desconecte y se vuelva a
conectar la alimentacion eléctrica, el controlador borrard la
configuracion IP actual y empezara a enviar solicitudes BOOTP.

7. Introduzca la nueva direccién IP y la méscara de red.

8. Haga clicen OK.
Al igual que con todos los cambios de configuracidn, si lo desea, asegurese de
estar usando la tarjeta SD de forma que no sobrescriba la direccion IP en la

siguiente desconexion y reconexion de la alimentacion eléctrica.

Para obtener més informacién sobre como utilizar la tarjeta SD, consulte el

Capitulo 12, Uso de una tarjeta Secure Digital en la pagina 297.
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Uso de la aplicacion Logix Designer para establecer la direccion IP
del controlador

Puede utilizar la aplicaciéon Logix Designer para establecer la direccion IP de
un controlador CompactLogix 5370. Para establecer la direccion IP
mediante la aplicacién, debe estar conectado al controlador a través del

puerto USB.

Siga estos pasos para establecer la direccién IP del controlador.

IMPORTANTE  Estos pasos muestran un controlador 1769-L18ERM-BB1B. Los mismos
pasos se aplican a todos los controladores CompactLogix 5370 con ligeras
variaciones en las pantallas.

1. Inicie la aplicacién.

2. Establezca la ruta del proyecto.
a. Haga clic en RSWho.

- ﬁ‘ﬂg’% TT!T. @

Path: | <naone @

4
4 [\ Favorites 4 Add-On A Gately A Alarms A B A

Aparece el cuadro de didlogo RSWho.

b. Desplacese por la red USB y seleccione el controlador
CompactLogix 5370.

c. Haga clic en Set Project Path.

-
& Who Active ‘ | B S|
.
Autobrowse Refiesh
= Q Workstation, NAUSMAYFFXTTWL Go Online
& Linx Gateways, Ethernet
£ AB_VBP-1,1789-A17/A Virtual Chassis
8 W16, 1769-L36ERM LOGIX5336ERM, V28_Test
Help
Pathin Project: <none> ~ k
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3. Haga clic en Download.

& Who Active E= ]
Autobrowse Refresh
=/ Workstation, NAUSMAYFFXTTWL Go Online

-85 Linx Gateways, Ethernet
i B3 AB_VEBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis
B USE

4§16, 1769-136ERM LOGIX5336ERM, V28 Test

Path: USBNIG
Path in Project: USB\16

Set Project Path

Clear Project Path

4. Haga clic nuevamente en Download.
Download - =5

Download offline project 'CompactLogix_project’ to the controller.

Connected Controller:
Name: <no name >
Type: 1769+ 36ERM/A Compactiogix™ 5370 Controller
Path: USB\16
Serial Number:  4058A578
Security: Mo Protection |

_:5 DANGER: This contraller is the system time master. Servo axes in |

synchronized controllers, in this chassis or other chassis, may be
turned off.

J!} DANGER.: Unexpected hazardous motion of machinery may occur.,

Some devices maintain independent configuration settings that are
not loaded to the device during the download of the controller.

Verify these devices (drives, network devices, 3rd party products)
have been properly loaded before placing the controller into run
mode.

i Failure to load proper configuration could result in misaligned data

El nuevo proyecto se descarga al controlador y el proyecto entra en
linea, en el modo de programacién remota o de programacion.

5. Haga clic con el bot6n derecho del mouse en el nombre del
controlador y seleccione Properties.

File

el & =R o

e Brog) 00 [ Pogombods  MHEIEM| e [1SENIS

No Forces »_| ™ Controller OK .

=

e ERRC

< » [\ Favorites
Controller Organizer > 1 X

Controller Tags Q Verify
-3 Controller Fault Hand
[T Power-Up Handler Generate Report...

A Tasks % 3
B@ MainTask

CEJ MainProgram ( | Properties . Alt+Enter

LT Unecheduled I

abey peg
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6. Enel cuadro de didlogo Controller Properties, haga clic en la ficha
Internet Protocol.

Los valores en IP Settings Configuration muestran que el controlador
no tiene una direccién IP asignada a este.

& Controller Properties - CompactLogix_project = o=
| General | MajorFauts | MinorFauts | Date/Tme | Advanced | SFCExscuion | Project |
Nonvolatile Memory | Memory | Intemet Protocel | Port C | Network | Secutty | Aam Log

Internet Protacol [IP] Settings
P settings can be manually corfigured or can be automatically corfigured
if the network supports this capabilty.

(©) Manually corfigure IP settings
@) Obtain IP settings automatically using BOOTP
(©) Obtain IP settings automatically using DHCP

IP Settings Configuration

Host Name: 0 0 0.0

7. Haga clic en Manually configure IP settings.

8. Introduzca la direccidn IP deseada y otra informacién de
configuracion y haga clic en OK.

i Controller Properties - CompactLogix_project = =)=
| Genel | MajorFeuts | MinorFauts | Date/Tme | Advanced | SFCExecution | Projct |
Nonvoletile Memory | Memery | Intemet Protocol”™ | Port G | Metwote | Securty | Alamlog |

Internet Protocol [IP) Settings
IP settings can be manually configured or can be automatically configured
 the nefwar s poorts this capabilty.
@ Manually corfigure IP settings
ETET$F—tth ically using BOOTP
() Obtain IP settings automatically using DHCP

Settings Configuration
IP Address 192 . 168 . 1 0 Subnet Mask 255 .255 .255. 0
Gateway Address e o 1] 0

Pimary DNSSever g 0 . 0 . 0
Address

Secondary DNS

Server Address e.o.0-n

=
b
o o
3

Domain Name:

Host Name:

o (o ] e [

9. Cuando se le indique que confirme el establecimiento de la direccién
IP, haga clic en Yes.
Logix Designer - J

l DAMNGER: Connection Interruption.
Changing connection parameters online will interrupt connections to
or frem this controller.

Apply changes?

El controlador ahora utiliza la direccién IP recién establecida.
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Uso de la tarjeta SD para establecer la direccion IP del controlador

Puede usar una tarjeta SD para establecer la direccién IP de un controlador
CompactLogix 5370. Si usa la tarjeta SD para establecer la direccion IP,
no serd necesario emplear el software para llevar a cabo esta tarea.

IMPORTANTE  Para establecer la direccién IP proveniente de una tarjeta SD no se requiere
software durante el momento del encendido. Sin embargo, debe haber
guardado previamente el proyecto en la tarjeta SD.

La direccién IP del controlador CompactLogix 5370 se configura
automaticamente en el momento del encendido, siempre que haya
configurado una direccion IP, haya almacenado el programa en un
controlador y haya establecido la tarjeta SD con el pardmetro Load Image
configurado en On Power Up.

La opcién de establecer la direccion IP de un controlador CompactLogix
5370 mediante una tarjeta SD en el momento del encendido es solo una
parte del proceso de cargar un proyecto completo en el controlador desde
la tarjeta SD.

Utilice esta opcion con cuidado. Por ejemplo, la tarjeta SD puede contener
una direccion IP deseable como parte de un proyecto no deseado, por
ejemplo, un proyecto més antiguo que el proyecto usado actualmente en
el controlador.

Estos requisitos se aplican cuando se usa la tarjeta SD para establecer la
direccién IP en un controlador CompactLogix 5370:

e Enlatarjeta SD debe haber un proyecto almacenado.

e El proyecto almacenado en la tarjeta SD estd configurado con el
pardmetro Load Image establecido en On Power Up.

Para obtener més informacién sobre cdmo utilizar la tarjeta SD, consulte el

Capitulo 12, Uso de una tarjeta Secure Digital en la pagina 297.
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i i 10 Puede cambiar la direccién IP de un controlador CompactLogix 5370 una
dMmplo de ia daireccion e " ol PN p % o
vez que ha comenzado la operacién del sistema. En este caso, el controlador
un controlador ya tiene una direccién IP vélida asignada, pero usted tiene cambiar dicha
direccién IP.

Puede utilizar estas herramientas para cambiar la direccién IP de un
controlador:

e Software RSLinx Classic
e Aplicacion Studio 5000 Logix Designer
o TarjetaSD

IMPORTANTE Tampoco puede utilizar ninguna de estas herramientas para cambiar la
direccion IP de un controlador:

« Servidor de protocolo de arranque (BOOTP)
« Servidor de protocolo de configuracion dindmica de host (DHCP)

Considere estos factores cuando determine cémo cambiar la direccién IP de
un controlador:

e Aislamiento de la red de la planta/empresa o integracién a la misma

e Tamano de la red — Para las redes grandes y aisladas puede ser més
conveniente y seguro usar un servidor BOOTP/DHCP en vez del
software Studio 5000 Logix Designer o RSLinx Classic. Un servidor
BOOTP/DHCP limita la posibilidad de asignar direcciones IP
duplicadas.

Sin embargo, usted solo puede usar el servidor BOOTP/DHCP para
establecer la direccion IP del controlador y no para cambiarla.

Si decide cambiar la direccién IP del controlador y desea usar un
servidor BOOTP/DHCP para limitar la posibilidad de asignar

direcciones IP duplicadas, primero debe borrar la direccién IP.

Después de borrar la direccién IP, siga los pasos descritos en Uso del
servidor BOOTP para establecer la direccién IP del controlador en la
pagina 91 o Uso del servidor DHCP para establecer la direccién IP del
controlador en la pdgina 98 para establecer la direccion IP del

controlador.

e Politicas y los procedimientos de la empresa respecto a la instalacién y
al mantenimiento de la red de la planta

e Nivel de participacién del personal de IT en la instalaciéon y el
mantenimiento de la red de la planta

e Tipo de capacitacion ofrecida a los ingenieros de control y al personal
de mantenimiento
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Cambio de la direccion IP de red con el software RSLinx Classic

IMPORTANTE  Los pasos indicados en Uso del software RSLinx para establecer la
direccidn IP del controlador en la pgina 99 describen cdmo asignar una
direccion IP en un controlador CompactLogix 5370 que no tiene una
direccion IP.

Los pasos indicados en esta seccion describen cdmo cambiar la direccidn IP
de un controlador CompactLogix 5370 que tiene una direccion IP
asignada.

Los gréficos que aparecen en esta seccién muestran como cambiar la
direccién IP en un controlador 1769-L36ERM. Los mismos pasos se aplican
a todos los demds controladores CompactLogix 5370 con ligeras variaciones
en las pantallas.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en el controlador y
seleccione Module Configuration.

)y RSLinx Classic Gateway - [RSWhe - 1] rE

&% File Edit View Communications Station DDE/OPC Security Window Help

=] %] 35| wlle| ¥

IV dutchrowse.

B, Workstation, NAUSMAYFFXTTWL
&5 LinxGateways, Ethernet E‘E ﬁl
5 AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis AEthemet CompactBus
G USB CompectL..

[[]16.1760-L36ERM LOGIX5336ERM. Comaactl oaiz o
Remove

Nt Browsing

Station Diagnostics

Configure New DDE/OPC Topic
Data Monitor

Configure Driver

Upload EDS file from device
Security.

Device Properties

Module Configuration N

2. Hagaclic en la ficha Port Configuration cuando aparezca el cuadro de
didlogo Module Configuration.

El controlador tiene una direccién IP y un tipo de configuracion

de red.

Introduzca una nueva direccién IP y cualquier otro cambio deseado.

4. Paraasignar esta configuracion al controlador, haga clic en la seccién
Static in the Network Configuration Type del cuadro de didlogo.

IMPORTANTE  Si hace clic en Dynamic, al desconectar y volver a conectar la
alimentacion eléctrica, el controlador restablece la
configuracion IP actual y comienza a enviar peticiones BOOTP
0 DHCP, seguin la configuracidn del controlador.
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USB\16 1769-L36ERM/A LOGIX3336ERM Configuration ==

© Static

IP Address
Network Mask

Gateway Address

Primary Name
ever
Secondary Name

Domain Name:

Host Name:

Port Corfiguration | Advanced Pott Corfiguration | Network |
Networi Confiquration Type

Status: Network Intesface Configured

(ETD =l

5. Hagaclicen OK.

Cambio de la direccion IP de red con la aplicacion Logix Designer

IMPORTANTE

Los pasos indicados en Uso de la aplicacion Logix Designer para establecer

la direccién IP del controlador en la pdgina 101 describen cdmo asignar

una direccion IP a un controlador CompactLogix 5370 que no tiene una
direccion IP.

Los pasos indicados en esta seccion describen cémo cambiar la direccion
IP de un controlador CompactLogix 5370 que tiene una direccién IP
asignada.

Puede cambiar la direccién IP de un controlador CompactLogix 5370
mediante la aplicacién Logix Designer a través de una conexion de red USB o

EtherNet/IP.

Los graficos que aparecen en esta seccion muestran como cambiar la
direccién IP en un controlador 1769-L18ERM-BB1B por medio de una
conexién USB. Los mismos pasos se aplican a todos los demds controladores
CompactLogix 5370 con ligeras variaciones en las pantallas.

1. Verifique que su computadora esté conectada al controlador.

2. Verifique que su proyecto esté en linea.

3. Haga clic con el botén derecho del mouse en el nombre del
controlador y seleccione Properties.

File

P L Unscheduled

aEE &
Rem Prog A8 ¥ Frogram Mode Path: [USEV1E
T ».| [ Contraller OK Q
e I Energy Storage 0K q
S| 7 140 Not Fresent = .
m + [\ Favorites

Controller Organizer >0 X H

Controller Tags
(2 Controller Fault Hand
*..[3 Power-Up Handler Generate Report...

Verify
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También puede hacer clic con el botén derecho del mouse en el nodo
Ethernet en la seccién I/O Configuration y seleccionar Properties.

El cuadro de didlogo Controller Properties aparece en la ficha Internet
Protocol.

4, Cambie la direccién IP del controlador.

5. Haga otros cambios donde sea necesario.

8 Controller Properties - CompactLoge_project o |5 w3

General Major Faults [T TE0RS Qate/ Time Advanced SFC Execution Project
Nonvolatile Memory Memory Intemet Protocol Port Configuration Network Security Alarm Log

Internet Protocol [IP) Settings
IP settings can be manually corfigured or can be automatically configured
if the network supports this capability.

'@ Manually configure IP settings
Obtain |P settings automatically using BOOTP
Obtain |P settings automatically using DHCP

ettings Configuration
IF Address: 192 . 168 . 1 i Subnet Mask

255 . 255 . 255 .

Gateway Address: o 0.0 .0

Primary DNS Server
Ao o 0.0 .0
Secondary DNS
Server Address g 0.0

Domain Name

ost Name:

QK Cancel App Help
[ ok |

6. Haga clicen OK.

Cambio de la direccion IP de red con una tarjeta SD

Puede usar una tarjeta SD para cambiar la direccién IP en un controlador
CompactLogix 5370 cuando se desconecte y se vuelva a conectar la
alimentacion eléctrica del controlador. Si usa la tarjeta SD para cambiar la
direccion IP, no serd necesario emplear el software para llevar a cabo esta tarea.

IMPORTANTE  Para establecer la direccién IP proveniente de una tarjeta SD no se requiere
software durante el momento del encendido. Sin embargo, debe haber
guardado previamente el proyecto en la tarjeta SD.

Estos requisitos se aplican cuando se usa la tarjeta SD para cambiar la
direccién IP en un controlador CompactLogix 5370:

e Hay un proyecto almacenado en la tarjeta SD.
¢ El proyecto almacenado en la tarjeta SD incluye una direccién IP para
el controlador CompactLogix 5370 diferente de la direccién IP

actualmente en uso en el controlador fisico que aloja la tarjeta SD.

e El proyecto almacenado en la tarjeta SD esta configurado con el
pardmetro Load Image establecido en On Power Up.
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e Laalimentacion eléctrica al controlador se desconecta y reconecta con
la tarjeta SD instalada.

Para obtener més informacién sobre cémo utilizar la tarjeta SD, consulte el

Capitulo 12, Uso de una tarjeta Secure Digital en la pagina 297.

Carga del firmware del Debe descargar el firmware actual antes de poder utilizar el controlador
controlador CompactLogix 5370.

IMPORTANTE  No interrumpa una actualizacion de firmware mientras esté en proceso.
Lainterrupcidn de la actualizacion de firmware puede causar que la
revision de firmware del controlador CompactLogix 5370 vuelva-al nivel
de su primera versidn, es decir, 1.xxx.

Para cargar el firmware puede utilizar cualquiera de las siguientes opciones:

o Elsoftware ControlFLASH que se instala con la aplicaciéon Logix
Designer

e AutoFlash, que se activa mediante la aplicacién cuando se descarga un
proyecto y el controlador no tiene la misma revisién de firmware

o Tarjeta SD (numeros de catdlogo 1784-SD1 o0 1784-SD2) con una
imagen ya almacenada en la tarjeta

Si usa las utilidades ControlFLASH™ o AutoFlash, necesita una red
EtherNet/IP o una conexiéon USB al controlador.

IMPORTANTE  La revision de firmware del controlador que se carga a través del software
ControlFLASH o la opcidn AutoFlash pueden sobrescribirse si en el futuro
se desconecta y se vuelve a conectar la alimentacion eléctrica del
controlador bajo las condiciones indicadas en Uso de la tarjeta Secure
Digital para cargar el firmware en la pagina 117.

El firmware estd disponible con el software RSLogix 5000, o puede
descargarlo del sitio web de asistencia técnica.

Visite http://www.rockwellautomation.com/support.
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Uso del software ControlFLASH para cargar el firmware

Puede usar el software ControlFLASH para cargar el firmware por medio de
una conexion USB o de red EtherNet/IP. Recomendamos lo siguiente
cuando cargue el firmware mediante el software ControlFLASH:

e Use una conexién USB para cargar el firmware.

e Retire la tarjeta SD si hay una instalada en el controlador.

Siga estos pasos para usar el software ControlFLASH para cargar el firmware.

IMPORTANTE  Estos pasos muestran un controlador 1769-L36ERM. Los mismos pasos se
aplican a todos los demds controladores CompactLogix 5370 con ligeras
variaciones en las pantallas.

1. Verifique que exista una conexién entre su computadora y el
controlador CompactLogix 5370.

2. Elija Start>All Programs>FLASH Programming
Tools>ControlFLASH.

T TR WET ST ETe L}

Wl FLASH Programming Tools

'E Programs

% ControFLASH Help

Docurments 3
README, TXT

R

Settings +

‘;‘l |

Search +

(INE

Help and Support

8

Rur...

@ Shut Down..,

[Estart |6 Q0 © b 5 @

Windows XP Professional

3. Haga clic en Next cuando aparezca el cuadro de didlogo Welcome.

Welcome to ControlFLASH

‘wielcome to ControlFLASH, the firmware

update toal. ControlFLASH needs the

fallawing infarmation fram pou before it can

y beqin updating a device.

Lﬂntrﬂl 1.The Catalog Mumber of the target device.

2. The Metwark Canfiguration parameters
[optional)

3.The Metwark Path to the target device.

4.The Firmware Revizion for this update.

< Bac! | Next]& h Cancel | Help
]

N

Publicacion de Rockwell Automation 1769-UM021H-ES-P — Noviembre 2016



Realizacion de las tareas de software requeridas durante la instalacién del controlador CompactLogix 5370

Capitulo 5

4. Seleccione el niimero de catélogo del controlador, y haga clic en Next.

Catalog Number

Enter the catalog number of the target device:

[1763-L36ERM

Control

1763-L23E-0BFCIR

|

1784-Pr02AE
1784-PMTE5E %

5. Expanda la red hasta que vea el controlador.

6. Seleccione el controlador en la primera ocurrencia en que aparezca,

como se muestra en el siguiente gréfico, y haga clic en OK.

Select the 1769-L36ERM device to update and click OK

Iv Autobrowse | Fefresh I I—g
=] Q workstation, USMAYTVASKOL

Mot Brovising

g5 Link Gateways, Ethermet
=85 AB_ETHIP-1, Etheret
192.168.1.10, CampactL

=z [l

A Ethernet  CompactBus

1769 Bus

G-EM2T
B_VBP-1, 1785-817 5 W

A LE
[=-= 1JSB
[l 15, CompactLogix Proces

D —

IMPORTANTE  Siexpande el controlador, es decir, expande la red mds alla de la
primera ocurrencia en la que aparece al lado izquierdo de la

pantalla, aparecerd el siguiente mensaje:

El dispositivo objetivo no esta en el modo adecuado para
aceptar una actualizacion en Control FLASH.
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7. Elija el nivel de revisién al que desee actualizar el controlador y haga

clic en Next.

Catalog Number: 1765-L36ERM

Serial Number:  4058A57B

Cument Revision: 1.002.15
Cﬂntrﬂl Select the new revision for this update:

Restricti...

About Info

[~ Show all revisions

Cument Folder:
c\program files (86} \controfflash J
< Back Next > Cancel | Help |
N\ Z
————

8. Para comenzar la actualizacién del controlador, haga clic en Finish y,
a continuacion, en Yes.

DAMGER: The target module is about to be
update with new fimware. During the update the
module will be unable to peform its nomal contral
1 function. Please make sure that all processes
(.-ﬂn!f‘ﬂl affected by this equipment have been suspended

I T and that all safety critical functions are not

m affected. To abort this fimware update, press
- Cancel now. Ta begin the update now, press

Finish.

Catalog Number:  1765-L36ERM

Serial Number:  4058A57B

Cument Revision: 1.002.15

MNew Revision:  21.001.23

Mare Info

<Back m |Fh1r3'hr| Cancel | Help
N\ p
—~—
ControlFLASH — [l
- P e 0

Avre you sure you want to begin
LW updating the target device?
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Antes de que comience la actualizacién del firmware, aparece el
siguiente cuadro de didlogo. Realice la accién apropiada para su
aplicacion. En este ejemplo, la actualizacién contintia al hacer clic

en OK.

EEEEEEE—
e ‘w
[— :

Attention! If the Secure Digital card is locked and set to load on
power-up, this update may be overwritten by firmware on the 5D card.
Refer to the "Before you update your system” section of the release
notes before updating. Do you wish to continue?

Cancel

Después de actualizar el controlador, el cuadro de didlogo Status
muestra el mensaje Update complete.

l Catalog Mumber: 1763-L36ERM [T
Serial Number: 40584578
Cunent Revision: 1.002.15 Wiew Log

New Revision: 21,023

o _ .

9. Haga clicen OK.

10. Para cerrar el software ControlFLASH, haga clic en Cancel y en Yes.

Actualizacion automdtica del mddulo de E/S CompactLogix 5370 L1 incorporado

IMPORTANTE  Esta seccidn solo se aplica a los controladores CompactLogix 5370 L1.

Después de que concluya el proceso de actualizacion de firmware del
controlador, el controlador puede ejecutar una actualizacién de firmware del
modulo de E/S incorporadas.

Recuerde estos puntos relacionados a la actualizacién automatica de firmware
del médulo de E/S incorporadas:

o Laactualizacién de firmware se produce solo en el médulo de E/S
incorporadas, no en los médulos expansores locales.

Si necesita actualizar la revisién de firmware en alguno de los médulos
1734 POINT I/O™ que se usan como mddulos expansores locales,
debe hacerlo antes de instalarlo en el sistema de control CompactLogix

5370 L1.

e Laactualizacién de firmware en el médulo de E/S incorporadas se
realiza automdaticamente. No se requiere accion por parte del usuario.

o El proceso de actualizacién puede tardar varios minutos.
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e Durante el proceso de actualizacién del firmware, el indicador de
estado OK del controlador permanece parpadeando de color rojo.

e No desconecte y vuelva a conectar la alimentacion eléctrica del
controlador mientras se esté realizando la actualizacién de firmware
para el médulo de E/S incorporadas.

Uso de AutoFlash para cargar el firmware

Puede usar AutoFlash para cargar el firmware por medio de una conexién

USB o de red EtherNet/IP.

Espere a que concluya la actualizacién sin interrumpirla. Si interrumpe una
actualizacién de firmware antes de que concluya, se le alertard de que ha
ocurrido un error. En este caso, desconecte y vuelva a conectar la
alimentacién eléctrica del controlador. El nivel de revisién de firmware
revierte al nivel de revisién 1.xxxy podra comenzar el proceso de
actualizacién nuevamente.

Siga estos pasos para usar la utilidad AutoFlash para cargar el firmware.

IMPORTANTE  Estos pasos muestran un controlador 1769-L36ERM. Los mismos pasos se
aplican a todos los controladores CompactLogix 5370 con ligeras
variaciones en las pantallas.

1. Asegurese de que esté hecha la conexién de red y de que su driver de
red esté configurado en el software RSLinx Classic.

2. Cree un proyecto de controlador

3. DParaespecificar la ruta del controlador, haga clic en RSWho.

&8 G B VR

Path: | <none (vlﬁD

4
» -\ Favorites 4 Add-On A Safety A Alarms A Bit 4
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4. Seleccione su controlador y haga clic en Download.

CI=Sae——

Sutobrowse FRiefresh

=& Workstation, NAUSMAY5H4Q4M1
&5 Linx Gateways, Ethernet
Fx AB_ETHIP-1, Ethernet
ﬂ 192.168.1.217, 1756-EN2TR, 1756-EN2TR/A
; 192.168.1.41, 1756-EN2T, 1756-EN2T/A
ﬂ 192.168.1.42, 1756-EN2T, 1756-EN2T/A
=Py W192.168.1.7, 1769-L36ERM LOGIXS336ERM, 1769-L36ERM/A

m CompactBus, 1769 Bus

Path: AB_ETHIP-14192.168.1.7 Set Project Path

Clear Project Path

Pathin Project: AB_ETHIP-14192.168.1.7

También puede hacer clic en Update Firmware para completar este

proceso. Si lo hace asi, salte al paso 6.

Aparece un cuadro de didlogo que indica que la revision del proyecto y

la revisién de firmware del controlador son diferentes.

Haga clic en Update Firmware.

Dottt v =

Condition:  Unable to download to controller. The revision of the offline project and the controller’s fimware
are not compatible

Cortroller:
Controller Name:  <None>
Cortroller Type: DB_1769-L36ERM/A L3y_1_2_10
Comm Path: AB_ETHIP-1\192.168.1.7
Serial Number: D0EF2D4F
Firmware Revision: 01.02
Security: Mo Protection

Offline Project
Controller Name:  Load_fimware
Controller Type 1765-L36ERM CompactLogix™ 5370 Controller
File: ... matenial\RSLogix 5000 projectstLoad_fimware ACD
Senial Number: <none
Firmware Revision: 210
Security: Mo Protection

4 IE To download to this controller you must either:
_35 Update the controller’s fimware
4  Modify the project revision to be compatible with the fimware

Select Fie.. Caneel ) Help ]
—_——

controlador y revisién de firmware.
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7. Haga clic en Update.

i | Update Module Firmware 8 S

—

[

Update To

| Fimware: Revision
Module Name Parent Name : Module Address |Module Type [ In Module |
[] [CompactLogix_pr... [Local .0 1769-L36ERM Compactlogic™ .. | 2711 | 281233 [[Browse

Cancel | [ Hep

[ Update ﬂ

8. Cuando aparezca el cuadro de didlogo Update Firmware, haga clic

en Yes.

-

Update Firmware

===

A

Updating the module’s fimmware from 27.11to 28.12.33

3 DAMNGER: This controller is the Coondinated System Time master.
Servo axes in synchronized controllers in this chassis, or other
chassis using SynchLink, will be tumed off.

i\’ All communications to this controller will be lost including this
workstation and any communications bridged through this controller.

3 Updating the firmware may affect the size and performance of
projects downloaded to this controller. For details, see the release
nates for the controller.

Proceed with the fimware update?

Yes ] [ No ] [ Help

Antes de que comience la actualizacion de firmware, puede recibir una
advertencia acerca de que su controlador no tiene su tarjeta SD. Realice

la accién apropiada, que generalmente consiste en hacer clic en OK.

Comienza la actualizaciéon del firmware.

9. Cuando concluye la actualizacién del firmware, aparece el cuadro de
didlogo Download y puede continuar descargando el proyecto al
controlador.

Download

S -

MName: <no name:

Type: 175691 36ERM/A CompactLogix™ 5370 Controller

Path: USB\15

Serial Number:  4053A57B

Security: Mo Protection i
L DAMGER: This controller is the system time master. Servo axes in {l

ﬁ DAMGER: Unexpected hazardous motion of machinery may occur.

Download offiine project 'CompactLogix_project’ to the controller.

Connected Controller:

synchronized controllers, in this chassis or other chassis, may be
turned off.

Some devices maintain independent configuration settings that are
not loaded to the device during the download of the controller,

Verify these devices (drives, network devices, 3rd party products)
have been properly loaded before placing the controller into run
mode.

Failure to load proper configuration could result in misaligned data
and unexpected equipment operation.

[ Download ] ] [ Help
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Uso de la tarjeta Secure Digital para cargar el firmware

Puede usar una tarjeta SD instalada para cargar firmware en un controlador
CompactLogix 5370. Si usa la tarjeta SD para cargar el firmware, no serd
necesario emplear el software para llevar a cabo esta tarea.

IMPORTANTE  Si hainstalado una tarjeta SD configurada con el pardmetro Load Image
establecido en On Power Up, se actualiza automaticamente el firmware
del controlador. Esta caracteristica no se puede inhabilitar.

Su aplicacién requiere lo siguiente para cargar firmware desde una tarjeta SD
al momento del encendido:

e Debe haber guardado el proyecto en la tarjeta SD antes de la
desconexidn y reconexion de la alimentacién eléctrica.

e Larevision de firmware en el proyecto almacenado en la tarjeta SD es
diferente de la revision de firmware en el controlador CompactLogix

5370.

Para obtener més informacién sobre cémo utilizar la tarjeta SD, consulte el

Capitulo 12, Uso de una tarjeta Secure Digital en la pdgina 297.

Seleccion del modo de Los controladores CompactLogix 5370 tienen disefios frontales y
funcionamiento del ubicaciones del conmutador de modo ligeramente diferentes.
controlador

ADVERTENCIA: Si cambia los ajustes de los conmutadores mientras estd
aplicada la electricidad, puede producirse un arco eléctrico. Esto podria
ocasionar una explosion en zonas peligrosas.

Antes de proceder, asegurese de desconectar la alimentacién eléctrica o de
que el &rea no sea peligrosa.

Este grafico muestra el conmutador de modo en un controlador

CompactLogix 5370 L1.

[ [l

@ wersadey  CompctLogix

== EEEEE LT
Ll = = === === ==
M=E=

«E Ho
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Este grafico muestra el conmutador de modo en un controlador

CompactLogix 5370 L2.
| O
computone oo A
— /\
] Fonce [ [T ik 1
vo [ [ vk 2 T
o[ = se u« oA
I i B o

o

poo
ZI; @ Allen-Bradiey
—

wnte> | [RRIER]

1 (Front)
ey |

Este grafico muestra el conmutador de modo en un controlador

CompactLogix 5370 L3.
L
CompactLogix L33ER
RN 3 O ns
FORCE [ O3 unk
v 3 =T
L S
4
( a
O
@ Allen-Bradley
D i
| 00:00:BC:2E:69:F6 |
e 7=>> NI Z;ZZ:? IIL

Utilice el conmutador de modo del controlador para establecer el modo de
funcionamiento del controlador CompactLogix 5370.
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Posicion del
conmutador
de modo

Descripcion

Run

Se pueden realizar estas tareas:

Cargar proyectos.
Ejecutar el programa y habilitar salidas.

No se pueden realizar estas tareas:

Actualizar el firmware del controlador.

Crear ni eliminar tareas, programas o rutinas.

Crear ni eliminar tags, ni editar en linea.

Importar un programa al controlador.

Cambiar la configuracién del puerto del controlador, la configuracion avanzada del puerto ni los ajustes de configuracion de la red.

Cambiar los pardmetros de configuracion del controlador directamente establecidos para operar en una topologia de la red en anillo a nivel de
dispositivos (DLR).

Prog

Se pueden realizar estas tareas:

Actualizar el firmware del controlador.

Inhabilitar salidas.

Cargary descargar proyectos.

Crear, modificar y eliminar tareas, programas o rutinas.

Cambiar la configuracién del puerto del controlador, la configuracién avanzada del puerto ni los ajustes de configuracion de la red.

No se pueden realizar estas tareas:

Usar el controlador para ejecutar (escanear) tareas.

Rem

Se pueden realizar estas tareas:

Cargar y descargar proyectos.
Cambiar la configuracién del puerto del controlador, la configuracién avanzada del puerto ni los ajustes de configuracion de la red.
Cambiar entre los modos de programacién remota, prueba remota y marcha remota mediante la aplicacion.

Marcha remota « El controlador ejecuta (escanea) tareas.

« Habilitar salidas.
« Editarenlinea.

Programacion remota « Actualizar el firmware del controlador.

« Inhabilitar salidas.

« (Crear, modificar y eliminar tareas, programas o rutinas.
- Descargar proyectos.

- Editaren linea.

- El controlador no ejecuta (escanea) tareas.

Prueba remota « Ejecutar tareas con las salidas inhabilitadas.

- Editaren linea.
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Notas:
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Comunicacion de red
EtherNet/IP

Comunicacion sobre redes

Tema Pagina
Comunicacion de red EtherNet/IP 121
Comunicacion de red DeviceNet 134

Todos los controladores CompactLogix™ 5370 aceptan estas tareas sobre una
red EtherNet/IP:

e E/S distribuidas de control

e Enviar/recibir mensajes hacia/desde otros dispositivos en la misma red
oen otra red

e Producir/consumir (enclavar) datos entre controladores

e Interface de socket

Los controladores CompactLogix 5370 L2 y L3 aceptan estas tareas sobre
una red DeviceNet:

e E/S distribuidas de control

¢ Enviar mensajes a dispositivos en la misma red; el controlador no
puede recibir mensajes desde otros dispositivos en la misma red

Todos los controladores CompactLogix 5370 también aceptan conexiones
temporales desde su computadora mediante una conexién USB.

La red EtherNet/IP ofrece un conjunto completo de servicios de control,
configuracion y recolecciéon de datos colocando el protocolo industrial
comun (CIP) sobre los protocolos de Internet estindares, tales como TCP/
IP y UDP. Esta combinacién de estdndares bien aceptados ofrece la capacidad
requerida para admitir intercambio de datos y aplicaciones de control.

Los controladores CompactLogix 5370 utilizan transacciones de interface de
socket y comunicacién convencional sobre la red EtherNet/IP para
comunicarse con dispositivos Ethernet que no son compatibles con el
protocolo de aplicacién EtherNet/IP.

Para obtener mas informacién sobre las transacciones de interface de socket
consulte Interface de socket con controladores CompactlLogix 5370 en la

pagina 131.
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Software disponible

Utilice el software indicado en la siguiente tabla con un controlador
CompactLogix 5370 en una red EtherNet/IP.

Software Version requerida Funciones Requerido
RSLogix™ 5000 Version 20 — Para controladores « Configurar el proyecto CompactLogix Si. Aplicacion Studio 5000 Logix
CompactLogix 5370 que utilizan la revision de | « Definir la comunicacion EtherNet/IP Designer, version 28 o posterior —
firmware 20. « Cambiar la direccién IP de dispositivos en | Para controladores 1769-L19ER-BB1B
— - — - la red, incluido el controlador
Aplicacién Studio Version 21 o posterior — Para controladores CompactLogix 5370.
5000 Logix CompactLogix 5370 que utilizan la revision de
Designer® firmware 21 o posterior.
RSLinx® Classic 2.59.00 o posterior «Asignar o cambiar direcciones IP de
Los controladores CompactLogix 5370 12 dispositivos en una red EtherNet/IP.
requieren el software RSLinx Classic, version |+ Configurar dispositivos de comunicacidn.
2.59.010 posterior. . Propor(lonar d|ag'nOSF|,COS.
El controlador 1769-L19ER-BB1B requierela | 5§tablgtc_er comunicacion entre
version 3.74.00 del software RSLinx Classic ISOSIIVOS.
BOOTP/DHCP La version més reciente se instala al Asignar direcciones IP de dispositivos deuna | No
utilidad instalar el software RSLinx Classic. red EtherNet/IP.

(1) Si utiliza L19 deberé tener como minimo la version 28 de Studio 5000°. No hay ninguna version de RSLogix 5000° (version 20) que admita L19.

Funcionalidad de red EtherNet/IP en controladores CompactLogix
5370

Los controladores CompactLogix 5370 ofrecen esta funcionalidad de red
EtherNet/IP:

e Puecrtos dobles de red EtherNet/IP incorporados

o Compatibilidad con las siguientes topologias de red EtherNet/IP:
— Topologia de red en anillo a nivel de dispositivos
— Topologia de red lineal
- Topologia de red en estrella

o Compatibilidad con la tecnologia CIP Sync

¢ Compatibilidad con movimiento integrado sobre una red EtherNet/
IP - Solo los siguientes controladores aceptan esta funcionalidad:

- 1769-L18ERM-BB1B

- 1769-L27ERM-QBFCI1B
- 1769-L30ERM

- 1769-L33ERM

- 1769-L33ERMO

- 1769-L36ERM

- 1769-L36ERMO

- 1769-L37ERMOY)

(1) Disponible en la version de software 30y la revisién de firmware 30.
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o Interface de socket para comunicarse con dispositivos Ethernet que no
aceptan el protocolo de aplicacion EtherNet/IP

o Deteccién de direccién IP duplicada
o Comunicacién de unidifusién y multidifusion

¢ Admiten transmisién de mensajes, tags producidos/consumidos, HMI

y E/S distribuidas
o Interface RJ45 mediante par de cables trenzados
e Admiten operacién half-duplex/full-duplex de 10 Mbps o 100 Mbps
e Admiten switches estindar
¢ No requieren planeacién de red

¢ No requieren tablas de encaminamiento

Nodos de una red EtherNet/IP

Al configurar su sistema de control CompactLogix 5370, es necesario
considerar el nimero de nodos Ethernet incluidos en la seccién de
configuraciéon de E/S de su proyecto. Los controladores CompactLogix 5370
tienen limites en el numero de nodos que aceptan en la seccion de
configuracion de E/S.

La Tabla 4 indica los limites de nodos Ethernet para los controladores
CompactLogix.

Tabla 4 - Pautas sobre nodos Ethernet del controlador CompactLogix 5370

N.° de cat. Nodos Ethernet aceptados
1769-L16ER-BB1B 4
1769-L18ER-BB1B 8

1769-L18ERM-BB 1B
1769-L19ER-BB1B

1769-L24ER-QB1B 8
1769-L24ER-QBFC1B

1769-L27ERM-QBFC1B 16
1769-L30ER 8

1769-L30ERM
1769-L30ER-NSE
1769-L33ER 16
1769-L33ERM
1769-L33ERMO

1769-L36ERM 48
1769-L36ERMO
1769-L37ERMO(" 64

(1) Disponible en la version de software 30y la revisién de firmware 30.
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IMPORTANTE  Si bien los controladores CompactLogix 5370 ofrecen la opcion de usar
conteo de nodos Ethernet para disefiar de manera eficaz un sistema de
control, los controladores tienen limites de conexiones en una red
EtherNet/IP.

Para obtener mas informacion sobre como disefiar el uso de la red
EtherNet/IP en su
sistema de control CompactLogix 5370, consulte estos recursos:

La herramienta EtherNet/IP Capacity disponible en el sitio web Tools &
Resources de Integrated Architecture®:
http://www.rockwellautomation.com/global/products-technologies/
integrated-architecture/tools/overview.page

+ Laherramienta EtherNet/IP Capacity le ayuda a realizar la
configuracion inicial de su red EtherNet/IP.

«  Ethernet Design Considerations Reference Manual, publicacién
ENET-RM002.

Dispositivos incluidos en el conteo de nodos

Todos los dispositivos que afiada directamente a la configuracién de E/S
Ethernet local se cuentan para el limite de nodos del controlador. Los
siguientes son ejemplos de dispositivos que se afiaden en la seccidon de
configuracién de E/S de su proyecto y deben ser contados:

o Adaptadores de comunicacién remotos

e Modulos de E/S conectados directamente a la red EtherNet/IP, por
ejemplo, el médulo 1732E-IB16M12R ArmorBlock® EtherNet/IP

¢ Dispositivos de movimiento tales como variadores
¢ Controladores remotos

e Dispositivos HMI que se incluyen en la seccién de configuracion de
E/S, por ejemplo, terminales PanelView™ Plus

e Dispositivos de vinculo, como el dispositivo de vinculo de Ethernet a
DeviceNet 1788-EN2DNR o el dispositivo de vinculo On-machine
Ethernet a DeviceNet 1788-EN2DNROM

e Dispositivos de otros fabricantes conectados directamente a la red

EtherNet/IP
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Dispositivos excluidos del conteo de nodos

Al considerar el limite de nodos Ethernet de un controlador CompactLogix
5370, no se cuentan los dispositivos Ethernet que existen en la red EtherNet/
IP pero que no se anaden a la seccién de configuracion de E/S del proyecto.

Los siguientes dispositivos no se afaden a la seccién de configuracién de E/S
en su proyecto y no se cuentan para determinar el nimero total de nodos:

e Computadora

e Dispositivos HMI que no se afiaden a la seccién de configuracién de
E/S, por ejemplo, terminales PanelView Plus

o Instrucciones MSG

e Dispositivos con los que los controladores CompactLogix 5370 se
comunican por medio de una interface de socket.
Por ejemplo, los siguientes dispositivos requieren comunicacion
mediante una interface de socket:

- Dispositivo Modbus TCP/IP

- Escéneres de c6digos de barras

Topologias de red EtherNet/IP

Los controladores CompactLogix 5370 aceptan estos tipos de redes
EtherNet/IP:

¢ Topologia de red en anillo a nivel de dispositivos

¢ Topologia de red lineal

o Topologia de red en estrella

Cada una de estas topologfas de red EtherNet/IP aceptan aplicaciones que
utilizan movimiento integrado sobre una red EtherNet/IP, si es necesario.

Topologia de red en anillo a nivel de dispositivos

Una topologia de red DLR es una red en anillo con tolerancia a un solo fallo,
disefiada para la interconexién de dispositivos de automatizacion. Una red
DLR consta de nodos supervisores (activo y de respaldo) y nodos en anillo.

Las topologfas de red DLR se convierten automaticamente en topologias de
red lineal cuando se detecta un fallo. La conversién a la nueva topologia
mantiene la comunicacién de datos en la red. La condicién de fallo
generalmente se detecta y se corrige ficilmente.
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Kinetix® 5500

Los controladores CompactLogix 5370 se conectan directamente a una
topologia de red DLR, es decir, sin requerir una toma 1783-ETAP para
conexi6n a la red. Los controladores pueden desempenar cualquier funcion
en una topologia de red DLR, es decir, nodo supervisor activo, nodo
supervisor de respaldo o nodo en anillo.

IMPORTANTE  Los gréficos de topologia mostrados en esta seccién son ejemplos de
aplicaciones que solo usan topologias de red DLR.

Recomendamos que tenga cuidado si considera disefiar una aplicacion
que incluya la conexidn de una topologia DLR con una topologia de red
lineal o en estrella.

Para obtener informacién sobre cémo usar una topologia de red DLR,
consulte la Guia de aplicacién — Tecnologia de interruptor incorporado

EtherNet/IP, publicacién ENET-APQ0S.

La Figura 8 muestra un ejemplo de sistema de control 1769-L1SERM-BB1B
que usa una topologia de red DLR.

Figura 8 - Ejemplo de sistema de control 1769-L18ERM-BB1B que usa topologia de red DLR
Stratix 5700™ 1769-L18ERM-BB1B

Yanelwew Plus 7

1734-AENTR POINT 1/0™ 1794-AENTR FLEX™1/0

Kinetix 5500
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La Figura 9 muestra un ejemplo de sistema de control 1769-L27ERM-QBFC1B
que usa una topologfa de red DLR.

Figura 9 - Ejemplo de sistema de control 1769-L27ERM-QBFC1B que usa una topologia de
red DLR

+ 1769-AENTR
Stratix 5700 « 1769 Compact I/0™ 1769-L27ERM-QBFC1B

el 1o,

PowerFlex® 525

1734-AENTR POINT I/0 1794-AENTR FLEX 1/0

La Figura 10 muestra un ejemplo de sistema de control 1769-L33ERM que
usa una topologia de red DLR.

Figura 10 - Ejemplo de sistema de control 1769-L33ERM que usa una topologia de red DLR

) « 1769-AENTR
Stratix 5700 | 47¢9 Compact /0 Sistema de control 1769-L33ERM

Kinetix 5500 r PanelView Plus 7
= (@ = [0

)
;

00 e

Kinetix 5500
1734-AENTR POINT I/0 1794-AENTR FLEX 1/0
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Topologia de red lineal

Una topologia de red lineal es un grupo de dispositivos conectados en cadena
sobre una red EtherNet/IP. Los dispositivos capaces de hacer conexién a una
topologia de red lineal utilizan tecnologia con switch integrado para evitar
tener que usar un switch separado, como lo requieren las topologfas de red en
estrella.

La Figura 11 muestra un ¢jemplo de sistema de control 1769-L1ISERM-BB1B
que usa una topologia de red lineal.

Figura 11 - Ejemplo de sistema de control 1769-L18ERM-BB1B que usa una topologia de
red lineal

1734-AENTR POINT1/0

1734-AENTR FLEX1/0

PanelView Plus

« Kinetix 350 « Kinetix 350
- 1783-ETAP « 1783-ETAP

La Figura 12 muestra un ejemplo de sistema de control 1769-L24ER-QB1B
que usa una topologia de red lineal.

Figura 12 - Ejemplo de sistema de control 1769-L24ER-QB1B que usa una topologia de
red lineal

1734-AENTR POINT I/0
1734-AENTR FLEX1/0

TR e o

PanelView Plus

==

1769-L24ER-QB1B 1732E-IB16M12R

« 1783-ETAP
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La Figura 13 muestra un ejemplo de sistema de control 1769-L33ERM que
usa una topologia de red lineal.

Figura 13 - Ejemplo de sistema de control 1769-L33ERM que usa una topologia de red lineal
+ 1794-AENT FLEX
+ 1783-ETAP

1734-AENTR POINT 1/0

PanelView Plus

[

1769-L33ERM

- PowerFlex 525
« 1783-ETAP

Kinetix 5500

Topologia de red en estrella

Una topologia de la red en estrella es una red EtherNet/IP tradicional que
incluye multiples dispositivos conectados entre si mediante un switch
Ethernet.

La Figura 14 muestra un ¢jemplo de sistema de control 1769-L1ISERM-BB1B
que usa una topologia en estrella.

Figura 14 - Ejemplo de sistema de control 1769-L18ERM-BB1B que usa una topologia de red
en estrella

1769-L18ERM-BB1B

gz2l| PanelView Plus
2253

1732E-IB16M12R

Kinetix 350 4 1734-AENTR POINT I/0
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La Figura 15 muestra un ejemplo de sistema de control 1769-L27ERM-QBFC1B

que usa una topologfa en estrella.

Figura 15 - Ejemplo de sistema de control 1769-L27ERM-QBFC1B que usa una topologia de
red en estrella

1769-L27ERM-QBFC1B

le )
2 o Stratix 6000 .
PowerFlex 525 o Panelliew Plus
>
il 8B
gy 4 g .|,
Kinetix 350 1734-AENTR POINT 1/0
La Figura 16 muestra un ejemplo de sistema de control 1769-L33ERM que
usa una topologia en estrella.
Figura 16 - Ejemplo de sistema de control 1769-L33ERM que usa una topologia de red
en estrella
1769-L33ERM
BN v Stratix 6000 PanelView Plus
kinetixes00 | | [5f ) 71

LA

oy

PowerFlex 525

1734-AENTR POINT 1/0
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Interface de socket con controladores CompactLogix 5370

Los controladores CompactLogix 5370 pueden usar interfaces de socket para
comunicarse con dispositivos Ethernet que no aceptan el protocolo de
aplicacion EtherNet/IP. La interface de socket se implementa mediante el
Socket Object. Los controladores CompactLogix 5370 se comunican con el
Socket Object mediante instrucciones MSG. Para comunicarse con otro
dispositivo, debe entender el protocolo de la aplicacion del otro dispositivo.

Los controladores CompactLogix 5370 aceptan hasta 32 instancias de
sockets.

IMPORTANTE Tenga en cuenta lo siguiente cuando use sockets con los controladores
CompactLogix 5370:

- Una diferencia significativa entre los controladores CompactLogix
5370y otros controladores Logix5000™ es la ruta de comunicacion.
Los controladores CompactLogix 5370 no requieren un mddulo de
comunicacién de red EtherNet/IP independiente, por ejemplo, un
mddulo 1756-EN2T. En el caso de los controladores CompactLogix
5370, lainstruccion MSG se envia al controlador mismo usando la ruta
“1,0"

« Todos los controladores CompactLogix 5370 deben usar instrucciones
MSG no conectadas para los servidores de sockets. Cuando configure
un mensaje para un controlador CompactLogix 5370, asegurese de
que la casilla de seleccion Connected en el cuadro de didlogo Message
Configuration no esté marcada.

Para obtener mas informacidn sobre la interface de socket, consulte el
documento EtherNet/IP Socket Interface Application Technique,
publicacién ENET-AT002.
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Calidad de servicio (QoS) y conexiones de modulo de E/S

Los controladores CompactLogix 5370 son compatibles con la tecnologia de
calidad de servicio (QoS). QoS permite al controlador priorizar el trafico de
la red EtherNet/IP. De manera predeterminada los controladores
CompactLogix 5370 estan habilitados para QoS. QoS puede inhabilitarse si

se configura un mensaje en la aplicacién Logix Designer.

Algunos dispositivos EtherNet/IP no son compatibles con la tecnologia QoS
a menos que se actualice el firmware del dispositivo al nivel de revision de
firmware minimo requerido. Por ¢jemplo, el médulo de comunicacion
ControlLogix* 1756-ENBT debe usar la revisién de firmware 4.005 o
posterior para soportar la tecnologia QoS.

Para asegurar que se mantenga la comunicacion entre los controladores
CompactLogix 5370 y los médulos de E/S, verifique que los dispositivos
EtherNet/IP usen el nivel de revisién de firmware minimo del producto
requerido para soportar la tecnologia QoS.

Para obtener més informacion sobre lo siguiente, consulte la Nota Técnica
66325 de la Knowledgebase de Rockwell Automation (el documento esta

disponible en http://www.rockwellautomation.com/knowledgebase/):

e Niveles minimos de revisién de firmware de los dispositivos EtherNet/
IP para aceptar la tecnologia QoS

o Habilitar/inhabilitar QoS
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Conexiones de red EtherNet/IP

Los controladores CompactLogix 5370 utilizan conexiones para gestionar las
comunicaciones en la red EtherNet/IP. Una conexién es un mecanismo de
comunicacién punto a punto usado para transferir datos entre un transmisor
y un receptor. Las conexiones pueden ser ldgicas o fisicas.

Al configurar el controlador para comunicarse con otros dispositivos en el
sistema usted determina indirectamente el nimero de conexiones que usa el
controlador.

Las conexiones son asignaciones de recursos que proporcionan comunicaciones
mas confiables entre dispositivos que los mensajes no conectados.

Todas las conexiones EtherNet/IP son no planeadas. Una conexién no
planeada es una transferencia de mensaje entre controladores, activada por el
intervalo solicitado entre paquetes (RPI) o por el programa, tal como una
instruccion de mensaje MSG. La transmisién de mensajes no planeada
permite enviar y recibir datos cuando sea necesario.

LaTabla S proporciona informacion sobre los controladores CompactLogix 5370.

Tabla 5 - Especificaciones de puerto de red EtherNet/IP del controlador CompactLogix 5370

N.° de cat. Conexiones Mensajesno | Capacidad detransmision | Compatibili- | Compatibi- | Tags producidos/
conectados | depaquetes (paquetes/ | dadconSNMP | lidad con | consumidos
dedIP segundo)(z) (contrasefia medios
(backplane + requerida) fisicos - ——
Controlador | TCP ae Ethernet) E/S HMI/MSG Numero Unidifusion
detagsde | disponible
multidifu-
sion, max.
1769-L16ER-BB1B 256 120 256 256 6000 @ 500 400 Si Partrenzado |  32tags Si
i roducidos
1769-L18ER-BB1B bytes/ mensajes/s p e
paquete @20% multidifusion
1769-L18ERM-BB1B com.
128 tags
1769-L24ER-QB1B segmento producidos
de tiempo de
1769-L19ER-BB1B unidifusién

1769-L24ER-QBFC1B

1769-L27ERM-QBFC1B

1769-L30ER

1769-L30ERM

1769-L30ER-NSE

1769-L33ER

1769-L33ERM

1769-33ERMO

1769-L36ERM

1769-L36ERMO

1769-L37ERMO)

(1)  Disponible en la version de software 30y la revision de firmware 30.

(2) Capacidad total de transmisién de paquetes = tag producido de E/S, max. + HMI/MSG, méx. Las tasas de transmisidn de paquetes varian en funcion del tamafio del paquete. Para obtener especificaciones més
detalladas, consulte la seccion de capacidad del archivo EDS para el niimero de catélogo.

(3)  Estos son los niimeros maximos de conexiones de E/S CIP.
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Comunicacion de red Los controladores CompactLogix 5370 L2 y L3 se comunican con otros

DeviceNet dispositivos sobre la red DeviceNet a través del esciner Compact I/O
1769-SDN DeviceNet. La red DeviceNet utiliza el protocolo industrial
comiin (CIP) a fin de proporcionar capacidades de control, configuracién y
recoleccion de datos a dispositivos industriales.

IMPORTANTE  Esta seccion se aplica a las aplicaciones que solo utilizan controladores
Compactlogix 5370 L2y L3.

Los controladores CompactLogix 5370 L1 no funcionan en las redes
DeviceNet.

Software disponible

Las aplicaciones de software que se indican en esta tabla son necesarias
cuando se utiliza un controlador CompactLogix 5370 L2 o L3 en una red

DeviceNet.
Software Version requerida Funciones
RSLogix 5000° 20 — Para controladores CompactLogix 5370 que utilizan | Configurar el proyecto CompactLogix
a revision de firmware 20.
Ambiente Studio 5000° 21 o posterior - Para controladores CompactLogix 5370

que utilizan la revision de firmware 21 o posterior.

Ambiente Studio 5000, version 28 o posterior — Para
controladores 1769-L19ER-BB1B.

RSLinx Classic 2.59.000 posterior“)' @.0) - Configurar dispositivos de comunicacion
« Proporcionar diagndsticos
« Establecer comunicacion entre dispositivos

RSNetWorx™ para DeviceNet Uno de los siguientes: « Configurar dispositivos DeviceNet

«11.00.00 o posterior si se usa con el software RSLogix |  Definir la lista de escan para la red DeviceNet
5000, version 20.xx.xx

«21.00.00 o posterior si se usa con el ambiente Studio
5000, versién 21.00.00 o posterior

(1) Los controladores CompactLogix 5370 L2 requieren el software RSLinx Classic, versién 2.59.01 o posterior.
(2) Lerecomendamos usar el software RSLinx Classic, version 3.51.00 o posterior, con el ambiente Studio 5000, version 21.00.00 o posterior.
(3) Serecomienda utilizar la version 3.74.00 de RSLinx con el controlador 1769-L19ER-BB1B.
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La Figura 17 muestra un ejemplo de sistema de control 1769-L27ERM-
QBFCI1B que usa una red DeviceNet.

Figura 17 - Ejemplo de sistema de control 1769-L24ER-QB1B que usa una red DeviceNet

» . « 1769-L24ER-QB1B
Conexion DeviceNet . Escaner 1769-SDN

- B »
1606-XLDNET Relé de sobrecarga « 1734-ADN POINT I/0
electrénico E3™ - POINTI/O
La Figura 18 muestra un ejemplo de 1769-L33ERM que usa una red
DeviceNet.
Figura 18 - Ejemplo de sistema de control 1769-L33ERM que usa una red DeviceNet
o - 1769-L24ER-QB1B
Conexidn DeviceNet . Escaner 1769-SDN
- B »

1606-XLDNET Relé de sobrecarga « 1734-ADN POINT I/0
electrdnico E3 - POINTI/O
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Escaner Compact 1/0 1769-SDN DeviceNet

Usted conecta un controlador CompactLogix 5370 L2 0 L3 a una red
DeviceNet a través del esciner Compact I/O 1769-SDN DeviceNet.

Antes de instalar el escdner, considere lo siguiente:

El escaner se puede conectar a un controlador, fuente de alimentacién
eléctrica o médulo de E/S adyacente.

Ademis, es necesario considerar estos dos requisitos de manera
combinada:

— Clasificacién de distancia respecto a la fuente de alimentaciéon
eléctrica — Se describe en la pagina 141

- Capacidad de corriente en los sistemas de control CompactLogix

5370 L3 - Se describe en la pagina 141

El escdner, como maestro, puede ser propietario de hasta 63 nodos de
E/S esclavos.

Otro maestro DeviceNet puede contar con un escdner que es
simultineamente maestro y esclavo.

El escaner tiene esta funcionalidad:

Acepta mensajeria a dispositivos, no de controlador a controlador

Acepta conexiones de red a nivel de control, a red a nivel de
dispositivo, para programacion, configuracion, control o recolecciéon
de datos

Acepta respaldo del controlador CompactLogix 5370 L2 0 L3 en la
red DeviceNet

Para obtener més informacién sobre el uso del 1769-SDN para
respaldar su controlador CompactLogix 5370 L2 o L3, consulte el
documento 1769-SDN DeviceNet Scanner Module User Manual,
publicacién 1769-UMO009.

Comparte una capa de aplicacién comun con las redes EtherNet/IP

Ofrece diagnésticos para mejorar la recoleccion de datos y la deteccion

de fallos

Clasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacion
eléctrica

Los sistemas de control CompactLogix 5370 L2y L3 permiten la instalacion
de escdneres 1769-SDN como mddulos expansores locales. El escaner
1769-SDN tiene una clasificacion de distancia respecto a la fuente de
alimentacion eléctrica que usted debe considerar antes de instalarlo.
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La clasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica es el
numero de ranuras después de las cuales puede instalarse un escaner
1769-SDN. El esciner 1769-SDN tiene una clasificacién de distancia
respecto a la fuente de alimentacidn eléctrica de cuatro. Por lo tanto, su
sistema de control CompactLogix 5370 L2 o L3 puede incluir hasta tres
modulos entre el esciner 1769-SDN vy la fuente de alimentacion eléctrica.

La clasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica del
escaner 1769-SDN como consideracién de disefio es diferente en el nimero
de catdlogo del controlador CompactLogix L2.

Sistemas de control CompactLogix 5370 L2

En los sistemas de control CompactLogix 5370 L2, puede instalar un escaner
1769-SDN en el lado derecho del sistema de control. El controlador tiene
una fuente de alimentacién eléctrica incorporada que no permite la
instalacion de escdneres 1769-SDN entre el controlador y la fuente de
alimentacién eléctrica.

Ademis, el controlador tiene médulos de E/S incorporadas que no permiten
la instalacién de un esciner 1769-SDN directamente a la derecha de la fuente
de alimentacidn eléctrica incorporada. Los sistemas de control
CompactLogix 5370 L2 tienen uno o dos médulos de E/S incorporadas,
como se describe a continuacién:

¢ Controlador 1769-L24ER-QB1B — Un médulo de E/S incorporadas
¢ Controladores 1769-L24ER-QBFC1B y 1769-L27ERM-QBFCI1B -

Dos médulos de E/S incorporadas

Aunque los médulos de E/S incorporadas no se consideran médulos
expansores locales, seguira teniendo que incluir cada médulo de E/S
incorporadas en el conteo de ranuras de médulos al determinar dénde
instalar el escaner 1769-SDN como un médulo expansor local.

La ranura de médulo expansor local més lejana en la que puede instalar el
escaner 1769-SDN en un sistema de control CompactLogix 5370 L2 es el
nimero de ranura de médulo dos o tres, segtin lo determinado por el nimero
de catdlogo de controlador que se utiliza en el sistema de control.

La Tabla 6 indica la ranura de médulo expansor local mas lejana donde puede

instalar un escaner 1769-SDN y cumplir el requisito de clasificaciéon de
distancia respecto a la fuente de alimentacidn eléctrica.
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Tabla 6 - Ejemplos de sistemas de control CompactLogix 5370 L2 con un escaner 1769-SDN

N.° de cat. del Numero de médulos | Efecto del calculo de la clasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica del escaner
controlador de E/Sincorporadas | 1769-SDN
1769-L24ER-QB1B 1 El mddulo de E/S incorporadas es el primer médulo en el conteo de mddulos. A la méxima clasificacién de distancia

respecto a la fuente de alimentacion eléctrica, el escaner 1769-SDN puede instalarse en la ranura 3 de los médulos
expansores locales, como se muestra en el siguiente grafico.

B
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Tres médulos entre la fuente de alimentacion eléctrica y el escaner 1769-SDN. Con este nimero de catdlogo de
controlador, usted solo puede instalar hasta dos médulos expansores locales entre el controlador y el escaner 1769-SDN.
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Tabla 6 - Ejemplos de sistemas de control CompactLogix 5370 L2 con un escaner 1769-SDN

Numero de médulos
de E/S incorporadas

N.° de cat. del
controlador

Efecto del calculo de la dasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica del escaner

1769-SDN

1769-124ER-QBFC1B | 2
1769-L27ERM-QBFC1B

Los mddulos de E/S incorporadas son los primeros dos médulos en el conteo de médulos. A la mdxima clasificacién de
distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica, el escaner 1769-SDN puede instalarse en la ranura 2 de los
modulos expansores locales, como se muestra en el siguiente grafico.

Tres mddulos entre la fuente de alimentacion eléctrica y el escaner 1769-SDN. Con este nimero de catélogo de
controlador, usted solo puede instalar un mddulo expansor local entre el controlador y el escaner 1769-SDN.

IMPORTANTE Al contar los mddulos de E/S para determinar la ubicacion del escaner
1769-SDN en un sistema de control 1769-L24ER-QBFC1B o
1769-L27ERM-QBFC1B, la apariencia del médulo de E/S incorporadas es
diferente entre la apariencia fisica y la apariencia en la aplicacion del mddulo.

El aspecto fisico es el que se muestra en el gréfico anterior. El sequndo
médulo estd dos hileras de puntos de terminacion debajo de un conjunto
de indicadores de estado.

Enla aplicacion, el sequndo médulo de E/S incorporadas aparece como dos
médulos en el Controller Organizer, cada uno con su propio niimero de
ranura, es decir, [2] y [3].

Cuando el escaner 1769-SDN se instala en la ranura para médulos
expansores locales mas lejana, es decir, el cuarto modulo en el sistema de
control, este aparece con la designacién [5] en el Controller Organizer,
como se muestra en el siguiente grafico.

=60 1760 Bus
H [0] 1765-L27ERM-QBFCLE Compactlogx_537|
. =-E4 Embedded [0

@ [1] Embedded Discrate_10

“ﬂ‘ [2] Embedded fralog_To—

el [3] Embedded Counters

L E-SE Epanson o

: B [41 17501400 A Tsolataedigtal_input_mo
- B5] 17Es-SOME Devicemet_scanﬁ »)
=)y EOWE ——— —
{8 1769-L27ERM-0BFC 1B CompactLogix_S370_L;

Los médulos [2] y [3] se muestran
separadamente pero se consideran un solo
médulo al contar los médulos para cumplir
con los requisitos de clasificacion de distancia
respecto a la fuente de alimentacion eléctrica.

El escaner 1769-SDN se muestra como el modulo [5] en esta ubicacidn, pero se considera como
el cuarto médulo al contar mddulos para cumplir con los requisitos de clasificacién de distancia
respecto a la fuente de alimentacion eléctrica.
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Sistemas de control CompactLogix 53703

Los sistemas de control CompactLogix 5370 L3 no tienen médulos de E/S
incorporadas. Para comenzar, se cuentan las ranuras expansoras locales con el
primer médulo Compact I/0O instalado junto a la fuente de alimentacién
eléctrica, a fin de determinar dénde instalar un escaner 1769-SDN cumpliendo
la clasificacién de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica.

En los sistemas de control CompactLogix 5370 L3, puede instalar los
escaneres 1769-SDN a la izquierda o derecha de la fuente de alimentacién
eléctrica. También puede usar los bancos local y adicionales en los sistemas de
control CompactLogix 5370 L3, permitiendo cada uno la inclusion de un

escaner 1769-SDN.

En el banco local, el controlador debe ser el dispositivo en el extremo
izquierdo del sistema y usted solo puede instalar hasta tres médulos entre el
controlador y la fuente de alimentacion eléctrica. Por lo tanto, los escdneres
1769-SDN instalados a la izquierda de la fuente de alimentacidn eléctrica en
el banco local, estdn en una ranura de médulo que cumple con los requisitos
de clasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacién eléctrica del
modulo.

Los sistemas de control CompactLogix 5370 L3 también aceptan el uso de
bancos adicionales para los médulos expansores locales del sistema. Cada
banco adicional requiere una fuente de alimentacion eléctrica 1769 Compact
I/O. El banco puede designarse con médulos expansores locales a cada lado
de la fuente de alimentacién eléctrica.

En este caso, usted debe instalar el escaner 1769-SDN con no mas de tres
moddulos Compact I/0 entre el escdner y la alimentacién eléctrica, sin
importar si los médulos estan instalados a la izquierda o a la derecha de la
fuente de alimentacién eléctrica.

Este grafico muestra escaneres 1769-SDN instalados en un sistema de control
1769-L36ERM que cumplen con la clasificacion de distancia respecto a la
fuente de alimentacién eléctrica del médulo.

Banco local

Escaner 1769-SDN instalado en un sistema de control 1769-L36ERM que
cumple con los requisitos de clasificacion de distancia respecto a la fuente de
alimentacion eléctrica del escaner

Banco adicional
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Capacidad de corriente en los sistemas de control CompactLogix
537013

En un banco local o adicional, los médulos instalados a cada lado de la fuente
de alimentacidn eléctrica no pueden consumir mas corriente de lo que puede
suministrar la fuente de alimentacion eléctrica. Este requisito dictamina
parcialmente la ubicacién de los médulos en el banco.

Por ejemplo, si un banco utiliza una fuente de alimentacién eléctrica
1769-PA2 Compact I/0O, cada lado del banco tiene una capacidad de
corrientede 1 Aa5 VCCy 0.4 A a24 VCC. Puesto que

un escéner 1769-SDN tiene un consumo de corriente de 440 mA a5 VCCy
0 mA a24 VCC, solo se pueden instalar hasta dos escaneres a cada lado de la
fuente de alimentacién eléctrica en el banco en este caso.

Para obtener més informacién sobre la mdxima capacidad de corriente de la
fuente de alimentacién eléctrica 1769 Compact I/O y los célculos que puede
usar para disefiar los médulos usados en el banco local o adicionales, consulte

Célculo del consumo de alimentacién eléctrica del sistema en la pdgina 243.
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Notas:
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Uso de madulos de E/S con controladores
CompactLogix 5370 L1

Este capitulo explica cémo usar médulos de E/S en un sistema de control

CompactLogix™ 5370 L1.
Tema Pagina
Seleccién de modulos de E/S 143
Validacién de la configuracion de E/S 162
Uso de la tarea de evento 168
Configuracion de E/S 172
Configuracién de médulos de E/S distribuidas en una red EtherNet/IP 174
Monitoreo de médulos de E/S 177

Seleccion de modulos de E/S  Los sistemas de control CompactLogix 5370 L1 ofrecen estas opciones de
modulos de E/S:

e Modulos de E/S incorporadas
e Moddulos expansores locales
e Mobdulos de E/S distribuidas sobre una red EtherNet/IP
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Conexion de la alimentacion eléctrica de campo a dispositivos de
E/S conectados a un sistema de control CompactLogix 5730 L1

La seccién Conexidn de la alimentacién eléctrica al controlador (serie B) en
la pdgina 37 describe como conectar una fuente de alimentacion eléctrica
externa de 24 VCC de clase 2/SELV dedicada a los terminales VDC+y
VDC- del conector extraible mostrado en el siguiente grafico. Dichas
conexiones proporcionan alimentacion eléctrica solo al lado del sistema de los
modulos de E/S incorporadas y los médulos de E/S de expansion locales.

IMPORTANTE  Debe conectar una fuente de alimentacion eléctrica externa separada a los
terminales FP+y FP— en el conector extraible del controlador para
alimentar los circuitos del lado del campo de los mddulos de E/S
incorporadas y de los mddulos expansores locales Ginicamente en los
controladores L1 de la serie A. Consulte el Apéndice C para obtener mds
informacion.

Las conexiones de alimentacion a los terminales FP+ y FP— proporcionan
alimentacion a los dispositivos de entrada y salida conectados a los médulos
de E/S incorporadas o a los médulos expansores locales del controlador.
Por ejemplo, dispositivos de entrada o salida, como un escaner de cédigos
de barras.

Las E/S incorporadas del controlador y la alimentacién del lado del campo de
los médulos expansores locales es de 24 VCC nominalmente con un rango de

entrada de 10...28.8 VCC.

Este grafico muestra el conector extraible.

vDC
VDG

NC

SISISISIY)

FP-

SlalalulalalS

IMPORTANTE  El controlador se conecta a tierra una vez que se ha instalado en el riel DIN
como se describe en Montaje del sistema en la pdgina 32.

Publicacion de Rockwell Automation 1769-UM021H-ES-P — Noviembre 2016



Uso de mddulos de E/S con controladores Compactlogix 5370L1  Capitulo 7

Considere estos puntos antes de seguir los pasos descritos en esta seccidn:

e Estaseccidn describe cémo conectar una fuente de alimentacién
eléctrica de 24 VCC para alimentar dispositivos de entrada o salida
conectados a las E/S incorporadas o a los médulos expansores locales
del controlador CompactLogix 5370 L1 a través de los terminales FP+
y FP-.

Para obtener informacién sobre cdmo conectar la alimentacién
eléctrica de 24 VCC al controlador CompactLogix 5370 L1 y al
backplane POINTBus™ mediante los terminales VDC+ y VDC- del
conector extraible, consulte la pdgina 37.

o Lafuente de alimentacidn eléctrica externa de 24 VCC conectada a los
terminales FP+ y FP- debe estar separada de la fuente de
alimentaci6n eléctrica que estd dedicada a alimentar el controlador
mediante los terminales VDC+ y VDC- solamente para los
controladores de la serie A (consulte el Apéndice C).

o Usted puede usar la fuente de alimentacién eléctrica externa de
24 VCC que proporciona alimentacién eléctrica a los terminales FP+
y FP— para activar otros componentes o dispositivos en la aplicacién.

e Lafuente de alimentacién externa de 24 VCC que proporciona
alimentaci6n eléctrica a los terminales FP+ y FP— puede instalarse en
el mismo riel DIN que la fuente de alimentacién de 24 VCC externa
que proporciona alimentacién a los terminales VDC+y VDC-, o
puede instalar las fuentes de alimentacién de 24 VCC externas en
rieles DIN separados.

o Use la fuente de alimentacion eléctrica que mejor satisfaga las
necesidades de su aplicacion. Es decir, calcule los requisitos de
alimentacion eléctrica de la aplicacién antes de elegir una fuente de
alimentacién eléctrica para evitar usar una fuente de alimentacién
eléctrica que exceda demasiado los requisitos de su aplicacion:

- Limite la corriente de alimentacion de campo a 3 A o utilice un
mddulo 1734-FPD para evitar fundir el fusible interno.

— Instale un fusible reemplazable por el usuario con proteccién contra
sobrecorriente de 4...6 A 2 52.5...68.25 I’t en serie entre la
alimentacion de entrada y el terminal FP+.
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e Esta seccion supone que cualquier riel DIN que use estd conectado a
tierra segtin lo indicado en el documento Pautas de cableado y
conexi6n a tierra de equipos de automatizacion industrial, publicacién

1770-4.1.

e DPara fines de ¢jemplo, esta seccidn describe como usar una fuente de
alimentacién conmutada 1606-XLE8OE Clase 2 con los terminales
FP+ y FP-. Los pasos concretos para otras fuentes de alimentacion
eléctrica externas pueden ser diferentes a los aqui descritos.

IMPORTANTE  No use los siguientes pasos para conectar la alimentacion a los
controladores CompactLogix 5370 L16ER, L18ER y L18 ERM de la serie A.
Consulte en el Apéndice Clos pasos necesarios para conectar los
controladores CompactLogix 5370 L16ER, L18ER y L18 ERM de la serie A.
Los pasos descritos en el Apéndice C proporcionan una manera opcional de
conectar la alimentacién de un controlador L1 de la serie B.

Siga estos pasos para conectar la alimentacién a los controladores
CompactLogix 5370 L16ER, LISER y LI8ERM de la serie B,y L19 de la
serie A.

1. Verifique que la fuente de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC
separada que alimenta el controlador CompactLogix 5370 L1 no esté
energizada.

2. Conecte los cables a las conexiones + y — en la fuente de alimentacién
eléctrica externa de 24 VCC.

ADVERTENCIA: Si se conecta o desconecta el cableado mientras la
alimentacion del lado del campo esté activada, se puede producir un arco
eléctrico. Esto podria ocasionar una explosion en zonas peligrosas. Antes

de proceder, asegurese de desconectar la alimentacién eléctrica o de que el
drea no sea peligrosa.
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3. Afloje los tornillos que sujetan el conector extraible al controlador
CompactLogix 5370 L1 y tire del conector para sacarlo del
controlador.

(ables conectados entre la fuente de
alimentacion eléctrica externa de 24 V(C
y los terminales VDC+ y VDC(—en el
conector extraible.

4, Conecte al terminal FP+ el cable conectado al terminal + de la fuente
de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC. El terminal FP+ es el
cuarto terminal de arriba hacia abajo del conector extraible.
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5. Conecte al terminal FP- el cable conectado al terminal — de la fuente
de alimentacidn eléctrica externa de 24 VCC. El terminal FP— es el
quinto terminal de arriba hacia abajo del conector extraible.

6. Enchufe el conector extraible en el controlador.

7. Fije el conector extraible en su lugar.

8. Conecte la alimentacion a la fuente de alimentacién eléctrica externa
de 24 VCC separada conectada al conector extraible.

El siguiente grafico muestra la fuente de alimentacion eléctrica externa de

24 VCC separada que se conecta a los terminales VDC+/VDC-y FP+/FP-

del conector extraible, respectivamente.
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IMPORTANTE: No se conecta
ningun cable al terminal NC.
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Médulos de E/S incorporadas

Los controladores CompactLogix 5370 L1 proporcionan una fuente de
alimentacién eléctrica incorporada y un médulo de E/S incorporadas con
estos puntos:

¢ 16 puntos de entradas digitales drenadoras de 24 VCC

e 16 puntos de salidas digitales surtidoras de 24 VCC

El siguiente diagrama muestra los terminales de cableado en el médulo de E/S
incorporadas.
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Considere lo siguiente al conectar dispositivos de entrada o salida a los
mddulos de E/S incorporadas de un controlador CompactLogix 5370 L1:

e Debe conectar una fuente de alimentacién eléctrica externa de
24 VCC alos terminales FP+ y FP— del conector extraible del
controlador para alimentar los dispositivos de entrada y salida
conectados a los mddulos de E/S incorporadas del controlador:

- Los controladores LIGER, L18ER y LISERM de la serie A
requieren una fuente de alimentacidn eléctrica externa de 24 VCC
adicional para las conexiones de los terminales FP+ y FP—. Para
obtener mas informacién sobre cémo conectar una fuente de
alimentacién eléctrica externa para el controlador L1 de la serie A a

los terminales FP+ y FP—, consulte el Apéndice C.

— Los controladores de la serie B utilizan la fuente de alimentacién
eléctrica externa de 24 VCC que se conecta a los terminales VDC+
y VDC- del controlador para las conexiones de los terminales FP+
y FP-. Los controladores de la serie B también pueden utilizar una
fuente de alimentacidn eléctrica externa de 24 VCC adicional para
las conexiones de los terminales FP+ y FP—. Consulte el Apéndice C
para obtener mds informacién sobre como conectar la fuente de
alimentaci6n externa adicional a los terminales FP+ y FP-. Para
obtener mas informacién sobre cémo conectar una fuente de
alimentacién externa a los terminales FP+ y FP— de un controlador

de la serie B, consulte la pdgina 146.
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El requisito de alimentacion eléctrica del lado del campo de los
modulos de E/S incorporadas del controlador es de 24 VCC con un
rango de entrada de 10...28.8 VCC.

e Elrango de RPI disponible de los puntos de E/S es de
1.0 ms...750.0 ms y puede cambiarse en incrementos de 0.5 ms.
El ajuste predeterminado es 20 ms.

IMPORTANTE

Siiintenta usar un valor RPI no valido, al aplicar el cambio la
aplicacién automaticamente lo redondea al valor inmediato
inferior de la escala dividida en pasos de 0.5 ms.

Por ejemplo, si establece el valor RPl = 1.75 ms, al hacer clic

en Apply o en OK, el valor se redondea al valor inmediato
inferior de 1.5 ms y sequidamente se aplica el ajuste.

El valor RPI para el mddulo de E/S incorporadas tiene por
objeto establecer un intervalo de tiempo al que se transmiten
los datos. No obstante, la configuracion del sistema de control
CompactLogix 5370 L1 puede afectar el intervalo de tiempo
real de la transmision de datos.

Para obtener mas informacion, consulte Calculo del intervalo
solicitado entre paquetes en la pagina 165.

Siga estos pasos para cablear los puntos de entradas y de salidas en el
controlador CompactLogix 5370 L1.

1. Verifique que el sistema de control no esté energizado.

2. Use un destornillador pequeno para presionar el clip de muelle
antagonista e introduzca el cable.

P H R R R R R R
T T-T-T-1

1P Address:

ENET Address: XXXKXXXXXXXX

WARNNG
EXPLOSION HAZARD-

2 (Rear)

Font) A\

3. Con el cable en su lugar, retire el destornillador del clip de muelle

antagonista.

4. Repita el paso 2 con todos los cables de E/S incorporadas que necesite

su aplicacion.
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Para retirar un cable del conector extraible, siga estos pasos.

1. Verifique que el sistema de control no esté energizado.

2. Use un destornillador pequeno para presionar el clip de muelle
antagonista y saque el cable.

Extraccion y reemplazo del conector de un mddulo de E/S
Siga estos pasos para retirar y reemplazar el conector de un médulo de E/S.

1. Verifique que el sistema de control no esté energizado.

2. Utilice un destornillador pequefio para aflojar los tornillos que sujetan
el conector al médulo.

@ Allen-Bradiey
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1P Address;

ENET Address: XX:XX:XXXXXXXX

WARNING
EXPLOSION HAZARD-

/1P
7 (Front)
2 (Rear) N

Tire el conector del médulo de E/S para sacarlo.
Desconecte todos los cables del conector.
Conecte todos los cables al conector de reemplazo.

Enchufe el conector de reemplazo en el médulo de E/S.

N W kW

Sujete el conector al médulo de E/S con un destornillador pequeno.
Puntos de entradas incorporadas

Los puntos de entradas incorporadas en los controladores CompactLogix
5370 L1 aceptan dispositivos de entrada de 2 y 3 cables. Puede cablear los
dispositivos de entrada para que sean activados mediante uno de los
siguientes métodos:

e Mediante una fuente de alimentacidn eléctrica externa, como se
muestra en la Figura 19 — En este caso usted puede monitorear los
dispositivos de entrada aun cuando la alimentacién eléctrica de campo
sea interrumpidaa, por ¢jemplo, por el relé de control maestro (MCR).

Este método es necesario si debe seguir leyendo datos de los
dispositivos de entrada cuando los terminales de salida incorporados
quedan inhabilitados, por ejemplo, cuando el uso de un MCR
interrumpe la alimentacién eléctrica de salida.
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e Mediante el terminal V del médulo de E/S incorporadas, como se
muestra en la Figura 21 — En este caso, no se podrdn monitorear los
dispositivos de entrada aun cuando la alimentacién eléctrica de campo
sea interrumpidaa, por ejemplo, por el MCR.

La Figura 19 y la Figura 20 muestran ejemplos de cémo activar dispositivos
de entrada de 2 y 3 cables en su aplicacion.

IMPORTANTE  Cuando utilice la Figura 19 y la Figura 20, siga estas pautas:

- (Con esta configuracion de cableado, puede monitorear los dispositivos
de entrada incluso si se interrumpe la alimentacion eléctrica de
campo, como por ejemplo, a causa del MCR. La conexion FP— debe
mantenerse como referencia para que funcionen las entradas.

« (Conesta configuracién de cableado el controlador no contribuye a
proteger los dispositivos del lado del campo contra condiciones de
sobrecorriente.

« Disefie su aplicacion de modo que el consumo de alimentacién
eléctrica no exceda las clasificaciones de la fuente de alimentacion
eléctrica.

- lasiguiente figura es un ejemplo de cableado que cumple con las
normas del Cédigo Eléctrico Nacional (NEC) en lo que respecta al
aislamiento entre el sistema y la alimentacidn eléctrica del campo.

« Elterminal FP+ en el conector extraible es la conexidn de voltaje.
«  El'terminal FP— en el conector extraible es la conexion del comun.

«  EIMCR debe estar cerrado para que el conector extraible proporcione
alimentacion eléctrica al modulo de E/S incorporadas.

« Instale un fusible reemplazable por el usuario con proteccion contra
sobrecorriente de 4...6 Aa52.5...68.25 Pt en serie entre la
alimentacion de entrada y el terminal FP+.

Unicamente para los controladores L1 de la serie A, debe utilizar una
fuente de alimentacion eléctrica Clase 2 dedicada y separada para el
controlador CompactLogix 5370 L1, y una fuente de alimentacidn eléctrica
separada para el médulo de E/S incorporadas (consulte el Apéndice C).
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Figura 19 - Controladores CompactLogix 5370 L16ER, L18ER y L18ERM con dispositivos de
entrada alimentados mediante fuentes de alimentacion eléctrica externas (serie A
[alternativa de la serie B])
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Figura 20 - Controladores CompactLogix 5370 L1 con dispositivos de entrada alimentados
por fuentes de alimentacion eléctrica externas (serie B)
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La Figura 21 y la Figura 22 muestran ejemplos de cémo alimentar

dispositivos de entrada de 2 y 3 cables en su aplicacién con conexiones a un

Cuando utilice la Figura 21y la Figura 22, siga estas pautas:

(on esta configuracion de cableado, los dispositivos de entrada
quedan desenergizados si el conector extraible no alimenta los
médulos de E/S incorporadas.

Con esta configuracion de cableado el controlador no contribuye a
proteger los dispositivos del lado del campo contra condiciones de
sobrecorriente.

Disefie su aplicacion de modo que el consumo de alimentacién
eléctrica no exceda las clasificaciones de la fuente de alimentacion
eléctrica.

La siguiente figura es un ejemplo de cableado que cumple con las
normas del Cédigo Eléctrico Nacional (NEC) en lo que respecta al
aislamiento entre el sistema y la alimentacidn eléctrica del campo.
El terminal FP+ en el conector extraible es la conexién de voltaje.
El terminal FP— en el conector extraible es la conexion del comdn.

EI MCR debe estar cerrado para que el conector extraible proporcione
alimentacion eléctrica al modulo de E/S incorporadas.

Instale un fusible reemplazable por el usuario con proteccion contra
sobrecorriente de 4...6 A en serie entre la alimentacion de entrada y
el terminal FP+.

Unicamente para los controladores L1 de la serie A, debe utilizar una
fuente de alimentacion eléctrica Clase 2 dedicada y separada para el

controlador CompactLogix 5370 L1, y una fuente de alimentacién eléctrica

separada para el médulo de E/S incorporadas (consulte el Apéndice C).

Capitulo7  Uso de médulos de E/S con controladores CompactLogix 5370 L1
terminal V.
IMPORTANTE
154
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Figura 21 - Controladores CompactLogix 5370 L16ER, L18ER y L18ERM de la serie B, y L19 de
la serie A con dispositivos de entrada alimentados mediante un terminal V en el médulo de
E/S incorporadas (serie A [alternativa de la serie B])
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Figura 22 - Controladores CompactLogix 5370 L1 con dispositivos de entrada alimentados
por un terminal V en el médulo de E/S incorporadas (serie B)
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Puntos de salidas incorporadas

Los puntos de salidas incorporadas en los controladores CompactLogix 5370
L1 aceptan sistemas de 2 cables. La fuente de alimentacién eléctrica
incorporada en el controlador alimenta los puntos de salidas incorporadas a

través del backplane POINTBus.

Los siguientes graficos muestran ejemplos de como conectar sistemas de
2 cables a los puntos de salidas incorporadas 0...7. Las mismas conexiones de
cableado pueden usarse con los puntos de salidas 8...15.

IMPORTANTE  No exceda la clasificacién de corriente de salida por punto ni la
clasificacion de corriente total del modulo de salida.

Figura 23 - Diagrama de cableado de puntos de salidas digitales incorporadas en los
controladores CompactLogix 5370 L1

I . (arga
I ‘ (arga
I . (arga ®
I ‘ (arga —®
I ‘ (arga ®
I . (arga —®
I ‘ (arga ®
I ‘ (arga —®
10
10
(%]

El siguiente grafico muestra un ejemplo de cémo conectar sistemas de
2 cables a los puntos de salidas incorporadas 0...4 y usar un bloque de
terminales externo con la tira de conectores de bus.

IMPORTANTE  No exceda la clasificacién de corriente de salida por punto ni la
clasificacién de corriente total del médulo de salida.
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Figura 24 - Diagrama de cableado de puntos de salidas digitales incorporadas en los
controladores CompactLogix 5370 L1
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Bloque de terminales con tira de conectores de bus

Modulos expansores locales

Los controladores CompactLogix 5370 L1 aceptan el uso de médulos 1734
POINT I/O™ como médulos expansores locales a lo largo del backplane
POINTBus.

IMPORTANTE  Para leer la descripcion completa de cémo usar médulos 1734 POINT /0,
consulte el documento POINT 1/0 Digital and Analog Modules and
POINTBIlock I/0 Modules, publicacién 1734-UM0O1.

Considere lo siguiente al usar mddulos expansores locales:

¢ Los controladores aceptan este nimero de médulos expansores locales.

Tabla 7 - Maximo niimero de médulos 1734 POINT 1/0 disponibles como médulos
expansores locales

N.o de cat. Médulos 1734 POINT I/0 locales aceptados, max.
1769-L16ER-BB1B 6
1769-L18ER-BB1B 8

1769-L18ERM-BB1B
1769-L19ER-BB1B
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Puede utilizar hasta el nimero maximo de médulos 1734 POINT I/O
con los controladores CompactLogix 5370 L1 que se indican en la
Tabla 7. Esta condicién se aplica siempre que la corriente total
consumida por los médulos expansores locales y las E/S incorporadas
no supere la corriente disponible en el backplane POINTBusde 1 Ay

la corriente de alimentaciéon de campo de 3 A.

IMPORTANTE  No coloque més de tres médulos 1734-IT21 0 1734-IR2 en el bus
POINT I/0 alimentado de la misma fuente de alimentacién.
Esta restriccion incluye fuentes de alimentacion eléctrica como la
proveniente de los adaptadores de comunicacion, o de los
mddulos de fuente de alimentacion eléctrica de expansion
1734-EPAC o0 1734-EP24DC. La corriente de entrada al momento
del arranque supera el limite de corriente del convertidor CC/CC
de |a fuente de alimentacién.

Dependiendo de la configuracién de su aplicacién, puede utilizar uno
de los siguientes dispositivos para aumentar la corriente del backplane
POINTBus o la corriente de alimentacién de campo disponible:

— Fuente de alimentacién eléctrica de expansion 1734-EP24DC

POINT I/O - Una fuente de alimentacién eléctrica de expansién
se instala entre los médulos de E/S incorporadas y los médulos
expansores locales, o entre los médulos expansores locales.

La fuente de alimentacion eléctrica de expansion divide la corriente
de backplane POINTBus entre los mddulos a su izquierda y
derecha. Tras instalar la fuente de alimentacién eléctrica de
expansion, los médulos situados a su izquierda pueden consumir
hasta 1 A de la corriente del backplane POINTBus. Los médulos a
la derecha de la fuente de alimentacion eléctrica de expansion
pueden consumir tanta corriente como proporcione la fuente de
alimentaci6n eléctrica de expansion.

Ademas, la fuente de alimentacidn eléctrica de expansion divide la
corriente de alimentaciéon de campo disponible entre los médulos
situados a su izquierda y derecha. Tras instalar la fuente de
alimentacion eléctrica de expansion, los médulos situados a su
izquierda pueden consumir hasta 3 A de corriente de alimentacién
de campo. Los mddulos a la derecha de la fuente de alimentacion
eléctrica de expansion pueden consumir tanta corriente de
alimentacién de campo como permita la fuente de alimentacién
eléctrica de expansion.

Por ejemplo, si necesita seis médulos 1734-IR2 como médulos
expansores locales para una aplicacién del controlador
1769-L18ER-BB1B, debe incluir la fuente de alimentacién eléctrica
de expansion 1734-EP24DC en la instalacién del médulo expansor
local.
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Para obtener mas informacién sobre la fuente de alimentacién
eléctrica de expansion 1734-EP24DC, consulte el documento
POINT I/O 24V DC Expansion Power Supply Installation
Instructions, publicacién 1734-IN058.

— Médulo distribuidor de alimentacién eléctrica de campo
1734-FPD POINT I/O — Un mdédulo distribuidor de
alimentacién eléctrica de campo también se puede instalar entre los
modulos de E/S incorporadas y los médulos expansores locales, o
entre los médulos expansores locales.

El médulo distribuidor de alimentacién de campo divide la
corriente de alimentacion de campo disponible entre los médulos a
su izquierda y derecha. Tras instalar el médulo distribuidor de
alimentacién de campo, los médulos situados a su izquierda pueden
consumir hasta 3 A de la corriente de alimentacién de campo.

Los médulos a la derecha del médulo distribuidor de alimentacion
de campo pueden consumir tanta corriente de alimentacién de
campo como permita el distribuidor de alimentacién de campo.

Para obtener mas informacién sobre el médulo distribuidor de
alimentacién de campo 1734-FPD POINT I/O, consulte el
documento POINT I/O Field Power Distributor Module
Installation Instructions, publicacién 1734-IN059.

IMPORTANTE  Recuerde que el médulo distribuidor de alimentacion eléctrica de
campo solo cambia el nivel de corriente de alimentacion de
campo disponible en el sistema. No afecta el nivel de la corriente
disponible en el backplane POINTBus.

e Debe conectar una fuente de alimentacién eléctrica externa de
24 VCC alos terminales FP+ y FP- del conector extraible del
controlador. Esta conexién proporciona alimentacion eléctrica a los
dispositivos de entrada y salida conectados a los médulos expansores
locales.

— Los controladores de la serie A requieren una fuente de
alimentacién eléctrica externa de 24 VCC adicional para las
conexiones de los terminales FP+ y FP—-. Para obtener mas
informacién sobre cdmo conectar una fuente de alimentacién
eléctrica externa para el controlador L1 de la serie A alos terminales

FP+ y FP—, consulte el Apéndice C.

— Los controladores de la serie B utilizan la fuente de alimentacién
eléctrica externa de 24 VCC que se conecta a los terminales VDC+
y VDC- del controlador para las conexiones de los terminales FP+
y FP—. Los controladores de la serie B también pueden utilizar una
fuente de alimentacidn eléctrica externa de 24 VCC adicional para
las conexiones de los terminales FP+ y FP-.
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IMPORTANTE Instale un fusible reemplazable por el usuario con proteccion
contra sobrecorriente de 4. . .6 A en serie entre la alimentacion de
entraday el terminal FP+.

El requisito de alimentacién eléctrica del lado del campo de los
modulos expansores locales del controlador es de 24 VCC
nominalmente con un rango de entrada de 10...28.8 VCC.

Para obtener mas informacién sobre cémo conectar una fuente de
alimentaci6n a los terminales FP+ y FP—, consulte la pdgina 144.

¢ Lerecomendamos que actualice todos los médulos 1734 POINT
I/0O designados como mddulos expansores locales a la revision de
firmware mds reciente antes de instalarlos en un sistema

CompactLogix 5370 L1.

¢ Elrango de RPI disponible de cada médulo expansor local es de
1.0...750.0 ms y puede cambiarse en incrementos de 0.5 ms. El ajuste
predeterminado depende del médulo.

Es posible configurar valores de intervalo solicitado entre paquetes
(RPI) para cada médulo expansor local en su sistema de control.
Sin embargo, la configuracién de E/S completa tiene un efecto en la
velocidad a la cual se transmiten los datos en un sistema de control
CompactLogix 5370 L1. Para obtener mas informacion, consulte

Célculo del intervalo solicitado entre paquetes en la pégina 165.

e Antes de instalar un médulo 1734 POINT I/O en un sistema de
control CompactLogix 5370 L1, asegurese de que el médulo de E/S
estd establecido en Autobaud. Los médulos 1734 POINT I/O estin
establecidos en Autobaud de manera predeterminada.

Si necesita retornar un médulo 1734 POINT I/O a Autobaud,
consulte el documento POINT I/O Digital and Analog Modules and
POINTBlock I/O Modules, publicacién 1734-UMO001.

e Cuando sea posible, use médulos 1734 POINT I/O especiales para

cumplir con los requisitos de la aplicacién.

e Asegurese de que no haya ranuras vacias entre el controlador y los
modulos expansores locales ni entre médulos expansores locales.

e Elparametro Expansion I/O del proyecto del controlador debe coincidir
con ¢l nimero de mddulos expansores locales que hay instalados en el
sistema. Este requisito debe cumplirse para que el controlador pueda
establecer conexiones con los médulos expansores locales.

e Debe usar un 1734-232ASC, revision de firmware 4.002 o posterior,

para obtener acceso a una red RS-232 en su aplicacion de controlador

CompactLogix 5370 L1.
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IMPORTANTE  Serequiere alimentacién de campo para el médulo 1734-232ASC.
El mddulo no puede recibir la alimentacién adecuada si no se
aplica alimentacién en el campo.

Madulos de E/S distribuidas sobre una red EtherNet/IP

Es posible incluir médulos de E/S distribuidas sobre una red EtherNet/IP en
su sistema de control CompactLogix 5370 L1.

Considere lo siguiente al usar médulos de E/S distribuidas sobre una red
EtherNet/IP:

e Cada adaptador EtherNet/IP remoto incluido en el sistema debe
contarse para determinar el nimero méximo de nodos EtherNet/IP
del controlador.

Para obtener mas informacién sobre el nimero maximo de nodos
EtherNet/IP, consulte Nodos de una red EtherNet/IP en la

pagina 123.

e Los ajustes de RPI configurables varian dependiendo de qué médulos
de E/S distribuidas se usen en el sistema.

e Paraanadir médulos de E/S incorporadas a su sistema de control
CompactLogix 5370 L1, consulte Configuracién de médulos de E/S

distribuidas en una red EtherNet/IP en la pigina 174.
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El siguiente grafico muestra un sistema de control CompactLogix 5370 L1
que utiliza las tres opciones de mdédulos de E/S.

Méddulos expansores locales

Méddulo de E/S incorporadas

Mddulos de E/S distribuidas
Validacionde la Es necesario validar la configuracién de los médulos 1734 POINT 1/0 en su
confi gura cion de E/S sistema de control CompactLogix 5370 L1. Considere estos puntos al validar

la ubicacion en la configuracién de E/S:

e Establecimiento del nimero de médulos expansores locales

e Ranuras vacias y situaciones de desconexién y reconexién con la
alimentacién conectada

o Cilculo del intervalo solicitado entre paquetes
o Fallos de médulo relacionados con célculos de RPI
e Ubicacién fisica de médulos de E/S
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Establecimiento del numero de médulos expansores locales

Debe especificar el nimero de médulos expansores locales que requiere un
sistema de control CompactLogix 5370 L1 al crear el proyecto o al cambiar el
numero de mdédulos expansores locales. Este grifico describe la seleccion de
modulos.

1769-118ERM-BB1B CompactLogix™ 5370 Coniroller
My_project

Revision:

Expansion I/ -
0 Modules en onliNe, if the modules present do not match the
1 Madule in the roject, unexpected control may occur. The
2 Madules tting mudt match the actual number of modules.
Security Authority: |4 Modules -
5 Maodules i - .
6 Madules selectedfSecurity Authority for authentication and
7 Modules
Secure With § Modules & <Antroller Name>

Description:

Cada vez que el controlador se enciende, compara el nimero de médulos
expansores locales presentes en el backplane POINTBus con el valor de las
E/S de expansién. El controlador no permite ninguna conexién de E/S
mientras el nimero de médulos expansores locales presentes no sea igual al
valor de las E/S de expansion.
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Ranuras vacias y situaciones de desconexion y reconexion con la
alimentacion conectada

El sistema POINT I/O no puede detectar una base vacia. Por esta razén
existen muchas situaciones en las que es posible configurar un sistema
inutilizable o uno que ¢jerce un control imprevisto.

Siga estas reglas de configuracion del sistema de E/S y RIUP de los médulos
de E/S.

ADVERTENCIA: Si inserta o extrae el médulo mientras el
backplane estd recibiendo alimentacién puede formarse un arco
eléctrico. Esto podria ocasionar una explosion en zonas peligrosas.

Antes de proceder, asegdrese de desconectar la alimentacion
eléctrica o de que el drea no sea peligrosa.

IMPORTANTE  Los mddulos 1734 POINT 1/0 aceptan RIUP en los sistemas de
control CompactLogix 5370 L1.

Un sistema de E/S correcto no tiene ninguna base vacia. Si es
necesario, se puede usar un médulo de reserva de direccién
1734-ARM POINT I/O para reemplazar un médulo 1734 POINT
I/0O en un sistema de control CompactLogix 5370.

Después de desconectar y volver a conectar la alimentacion eléctrica, el
controlador solo habilita las conexiones de E/S si el niumero de
modulos expansores locales presentes en POINTBus coincide con el
valor que se utiliza para el parimetro Expansion I/O en el proyecto.

Si se desmonta un mddulo 1734 POINT I/O con la alimentacién
eléctrica conectada, no se interrumpe la operacion del resto de los

modulos de E/S.

Al desmontar del controlador un médulo de E/S con una conexién
activa, el indicador de estado de E/S del controlador parpadea de color
verde para indicar la condicién.

IMPORTANTE  Si habilité el pardmetro “Major Fault On Controller If Connection
Fails While in Run Mode” durante la configuracion del médulo en
el proyecto dentro del ambiente Studio 5000° y se retira el
mddulo, el controlador entrard en una condicién de fallo mayor.
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e Sise desmontan varios médulos contiguos con la alimentacion
eléctrica conectada, no se permiten conexiones a todos los médulos en
el conjunto de médulos ausentes contiguos mientras no se hayan
vuelto a colocar todos los médulos. El controlador no puede detectar
una base vacia. Por lo tanto, este no conoce el posicionamiento fisico
de los médulos mientras no se hayan vuelto a colocar todos los
modulos ausentes.

e Sise desmonta un médulo que separa dos conjuntos de médulos
ausentes contiguos, los dos conjuntos se unen para formar un tnico
conjunto. Para permitir conexiones a cualquier médulo en el conjunto,
deben volverse a colocar todos los médulos.

e Sise retiran médulos de diferentes tipos y se retornan a las ubicaciones
incorrectas, los intentos de hacer conexién a estos médulos fallan
durante la verificacién de la codificacién electrénica.

IMPORTANTE  Sise establece Electronic Keying en Disable Keying, no se realiza la
verificacion de la codificacion electrdnica y puede ocurrir un
control imprevisto.

e Sise desmontan mddulos del mismo tipo y se colocan posteriormente
en posiciones equivocadas, aceptardn conexiones del controlador.
Los médulos también se reconfigurardn con los datos correctos una
vez que superen la comprobacién de la codificacién electrénica.

Calculo del intervalo solicitado entre paquetes

El intervalo solicitado entre paquetes (RPI) define la frecuencia con la que el
controlador envia y recibe datos de los médulos de E/S. Usted establece un
régimen de RPI para cada médulo de E/S en su sistema.

Los controladores CompactLogix 5370 L1 intentan escanear un médulo de
E/S al régimen de RPI configurado. En médulos de E/S individuales ocurre
un fallo menor Module RPI Overlap si existen suficientes médulos de E/S
con regimenes de RPI establecidos en un valor excesivamente rdpido que no
permite que todos reciban servicio en el intervalo asignado.

Los pardmetros de configuracién para un sistema determinan el impacto en
los regimenes de RPI reales. Estos factores de configuracién pueden afectar la
frecuencia de escan efectiva para cualquier médulo individual:

e Otros ajustes de régimen de RPI del médulo 1734 POINT I/O
e Numero de otros médulos 1734 POINT I/O en el sistema
¢ Tipos de otros médulos 1734 POINT I/0O en el sistema

e Prioridades de tareas de usuario de aplicacién
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En general, siga estas pautas al establecer regimenes de RPI en un sistema de
control CompactLogix 5370 L1:

o Para médulos de E/S digitales:
- 1..2 mddulos pueden escanearse en 2 ms.
- 3...4 médulos pueden escanearse en 4 ms.

- 5...8 médulos pueden escanearse en 8 ms.

IMPORTANTE Al considerar mddulos de E/S digitales, recuerde que pueden ser
ya sea el mddulo de E/S incorporadas en el controlador o bien los
mddulos 1734 POINT 1/0 los que se utilicen como médulos
expansores locales. Por lo tanto, al considerar usar dos médulos,
estos pueden ser el médulo de E/S incorporadas y un médulo
1734 POINT 1/0, 0 dos mddulos 1734 POINT I/0.

e Paralos médulos de E/S especiales y analdgicos (excepto los médulos

1734-485ASC):
— Un médulo puede escanearse a 20 ms.

— Para cada médulo adicional, sume 20 ms.
Por ejemplo, si un sistema de control CompactLogix 5370 L1 usa dos
modulos analdgicos, el médulo puede escanearse en 40 ms.

e Paralos médulos 1734-485ASC, el tamano de datos totales para todos
los médulos ASC determina los regimenes de RPI:

— Para tamafios de datos totales de menos de 20 bytes, cada médulo
puede escanearse en 20 ms.

— DPara tamafios de datos de mas de 20 bytes, use el valor de tamano
como el RPL

Por ejemplo, si el tamafio de datos totales es 40 bytes, cada médulo

ASC puede escanearse en 40 ms.

No es necesario que establezca los valores de RPI individuales de los médulos
1734 POINT I/O en los valores antes indicados. Por ejemplo, si su
aplicacién escanea uno o dos médulos, no es necesario que utilice regimenes
de RPI de 2 ms. No obstante, recuerde que unos regimenes de RPI superiores
implican que los datos se escaneardn con menor frecuencia.

EI RPI muestra la rapidez con que pueden escanearse los médulos, no la
rapidez con que puede usar los datos una aplicacion. El RPI es asincrono con
respecto al escdn del programa. Otros factores, como por ejemplo, la duraciéon
de la ¢jecucion del programa, afectan al rendimiento efectivo de las E/S.
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Fallos de madulo relacionados con calculos de RPI

Cuando se siguen las pautas descritas en la pdgina 166, la mayoria de los
sistemas de control CompactLogix 5370 L1 funcionan segun lo esperado.

Algunos sistemas que siguen las pautas pueden experimentar los fallos

menores descritos en la siguiente tabla.

Nombre | Informacion Condicion en la que ocurre el fallo
sobre el fallo
Module | FallodeE/S Este fallo se registra cuando la actualizacion de RPI actual de un médulo de E/S
RPI (tipo 03) se superpone con su actualizacion de RPI anterior. La ficha Minor Faults en el
Overlap (Codigo 94) cuadro de didlogo Controller Properties indica en qué mddulo se produce la
Superposicién de Superposi(ién deRPI.
RPI de médulo Si mdltiples médulos de E/S experimentan el fallo, la aplicacion indica que el
detectada fallo ocurrié en el primero de dichos médulos de E/S. Generalmente es un
Ranura del mddulo de E/S con un régimen de RPI més bajo y/o un médulo de E/S con
médulo =, grandes tamafios de datos de entrada/salida. Por ejemplo, los médulos
donde xes el 1734-232ASCy 1734-485ASC usan grandes tamarios de datos de entrada/
nimeroderanura | salida.
del mddulo de Una vez borrado el fallo del primer médulo de E/S, la aplicacién indica el
E/Senlaseccion | siguiente modulo que experimenta el fallo. Este patron continda hasta que el
de configuracién | fallo se borra en todos los médulos de E/S afectados.
def/s Para evitar este fallo, establezca el régimen de RPI de los mddulos de E/S enun
valor numérico superior.

Calculo del consumo de alimentacion eléctrica del sistema

Una fuente de alimentacién eléctrica no aislada de 24 VCC nominales
incorporada, con un rango de entrada de 10...28.8 VCC, alimenta el sistema
de control CompactLogix 5370 L1.

La fuente de alimentacién eléctrica incorporada proporciona 1 Aa5S VCC al
backplane POINTBus para alimentar todos los componentes del sistema,
incluidos los médulos expansores locales, en la mayoria de las configuraciones
de sistemas. Los médulos expansores locales incluyen los médulos 1734

POINT I/0O.

En algunas circunstancias, puedc configurar un sistema que requiera mas
corriente de la que proporciona la fuente de alimentacién eléctrica
incorporada del sistema. Este tipo de configuracion resulta del uso de una
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combinacién de médulos expansores locales que, cuando se combina con el
consumo de corriente del resto del sistema, excede un valorde 1 Aa 5 VCC.

En este caso se pueden realizar las siguientes acciones para asegurarse de que
la configuracién de su sistema cuente con suficiente alimentacion eléctrica:

e Inserte una fuente de alimentacion eléctrica de expansion de E/S

1734-EP24DC POINT I/O entre los médulos expansores locales

para aumentar la alimentacion eléctrica del backplane POINTBus.
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Uso de la tarea de evento

168

e Inserte un mddulo de distribucién de potencial de campo 1734-FPD,
POINT I/O entre los médulos expansores locales para renovar la
alimentacién eléctrica de campo o para cambiar la alimentacién
eléctrica de campo de CC a CA. El médulo de distribucion de
potencial de campo separa los médulos de E/S de CC de los médulos
de E/S de CA en el mismo POINTBus.

IMPORTANTE  El distribuidor de alimentacidn eléctrica de campo 1734-FPD
POINT 1/0 se requiere si los dispositivos conectados a los mddulos
expansores locales consumen mds de 3 A.

Ubicacion fisica de modulos de E/S

Antes de instalar fisicamente los médulos de E/S, debe ensamblar, montar y
conectar a tierra el sistema como se describe en el Capitulo 2, Instalacién del

controlador Compactlogix 5370 L1 en la pégina 23.

El controlador CompactLogix 5370 L1 acepta el uso de una tarea de evento
con sus puntos de entradas incorporadas. Usted puede configurar terminales
de puntos de entradas incorporadas para activar una tarea de evento si ocurre

un cambio de estado (COS).

IMPORTANTE Al usar la tarea de evento con los controladores CompactLogix 5370 L1,
considere estos puntos:

- Latarea de evento solo puede usarse con la aplicacién Logix Designer,
version 21.00.00 o una posterior.

« Solo puede utilizar la tarea de evento con los puntos de entradas
incorporadas del controlador. La tarea de evento no puede usarse con
puntos de entrada en los mddulos expansores locales, como por
ejemplo, un modulo 1734-1B4.

- Latarea de evento solo puede usarse si el punto de entrada tiene un
cambio de estado en los datos de entrada.

« Unevento se reconoce solo cuando mantiene el mismo estado por lo
menos durante el tiempo de filtro de entrada especificado.

Configure la tarea de evento a un régimen que impida las condiciones
de superposicidn de tareas.

- Configure la tarea de evento a un régimen que tenga una alta
probabilidad de completarse correctamente.

Un ancho de pulso de 2 ms es el minimo ancho de pulso que se puede
usar para que la tarea de evento se complete correctamente.

Puede configurar que varios puntos de entradas incorporadas activen una
tarea de evento. Sin embargo, le recomendamos que habilite COS para un
punto solamente. Si habilita COS para multiples puntos, puede ocurrir una
superposicion de la tarea de evento.
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Puede configurar una tarea de evento de modo que se active si se produce uno
de estos eventos:

e Se produce un evento en un punto de un médulo de entradas.

e Un evento de disparo no ocurre en un intervalo de tiempo.

Usted configura si la tarea actualiza los médulos de salida al final de la tarea.
Después de que se ejecuta la tarea, no se vuelve a ejecutar hasta que el evento
ocurra nuevamente. Cada tarea de evento requiere un activador.

Esta tabla describe los activadores de una tarea de evento disponibles en un
sistema de control CompactLogix 5370 L1.

Activador Descripcion

(ambio de estado de datos | El punto de entrada activa la tarea de evento que se basa en la configuracion de
de entrada cambio de estado (COS) del punto. La configuracién del cambio de estado se
establece en el cuadro de didlogo Module Definition.

Tag consumido Solo un tag consumido puede activar una tarea de evento. Use una instruccién
Immediate output (I0T) en el controlador de produccién para sefialar la
produccién de nuevos datos.

Registro de eje 102 Una entrada de registro activa la tarea de evento.

Control de eje Una posicion de control activa la tarea de evento.

Ejecucién de grupo de El periodo de actualizacion aproximado para el grupo de control de movimiento

control de movimiento dispara la ejecucion del planificador de movimiento y de la tarea de evento.
Puesto que el planificador de movimiento interrumpe todas las otras tareas, este
se ejecuta primero.

Instruccion EVENT Muiltiples instrucciones EVENT pueden activar la misma tarea.

Para obtener mas informacidn sobre las tareas de evento, consulte las
siguientes publicaciones:

e Logix5000™ Controllers Common Procedures Programming Manual,

publicacién 1756-PM001

e Using Event Tasks with Logix5000 Controllers, publicacién
LOGIX-WP003

Realice los siguientes pasos para configurar la tarea de evento.

1. Abrael proyecto.

2. Haga clic con el botén derecho del mouse en Embedded Discrete_IO
y seleccione Properties.

-3 YO Configuration
59 Pointl0

. [0]1769-L18ERM-BB1B Event_task_exar

5] Embedded YO

MNew Module...

Discover Modules...

Cut Ctrl+X
Copy Ctrl+C
Paste Ctrl+¥
Delete Del
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3. Enel cuadro de didlogo Module Properties, siga estos pasos.
a. Haga clic en la ficha Input Configuration.

b. Habilite el cambio de estado para los puntos de entradas digitales en
los que un cambio de estado, es decir, de desactivado a activado o de
activado a desactivado, activa la tarea de evento.

c. Establezca el tiempo de filtro de entrada deseado para cada punto de
entrada habilitado por cambio de estado.

IMPORTANTE  Un evento se reconoce solo cuando mantiene el mismo estado por
lo menos durante el tiempo de filtro de entrada especificado.

d. Haga clicen OK.

7 | Module Properties: Local:1 (Embedded 28.001) [r=] = s
— ————
|Genem| I Connection I Modul&nfo | Input Corffiguration™ |9ult,-"Progmm Action|
b [F] Off-=0n [[F] On=0ff [ P otroon [ onsort |
( 0 ¥ ] > ( 0 | 20003 2000-=
o~ — 000 3 oo Jl—
2 Il I 2 | 1000 3] 10003
3 [ [ 3 | 10005 1000 %
4 [ [ 2 | 10002] 10002
5 ] [ = 5 | 1o003] 1000 3=
6 ] ] 6 | 10002 10003
7 Il Il 7 | 10003 10003
8 [l [l s | 1.000%] 1.000%
9 [l [ 9 | 1.000%] 10003
10 ol o 10 | 1.000%] t1000%
1 [ [ 11 | 1.000 =] 1000 5
12 [ o 12 | 10003 1000 3]
13 [l [ 13 | 1000 =] 1000
14 1 1 - 14 | 1000 3] 1000 3]~
N\
Status: Offline [ OK l Cancel ] [ Apply ] [ i

4. Haga clic con el botén derecho del mouse en Tasks y seleccione

New Task.
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5. En el cuadro de didlogo New Task, siga estos pasos.
a. Asigne nombre a la tarea.
b. Cambie el tipo de tarea a Event.

Seleccione el activador.

o

(o

. Seleccione el tag.

e. Silo desea, establezca un tiempo de modo que la tarea de evento se
gjecute si NO OCUITe UN €VeNnto en ese tiempo.

En el siguiente cuadro de didlogo de ejemplo, el tiempo es de 10 ms.
Si no ocurre ningtin evento durante 10 ms, se ejecuta la tarea de
evento.

f. Establezca la prioridad de la tarea.

El nivel de prioridad de la tarea de evento predeterminada es 10.
Para obtener mas informacidn acerca de las tareas de evento,
consulte el informe oficial Using Event Tasks with Logix5000
Controllers, LOGIX-WP003.

g. Haga los cambios de configuracién adicionales deseados.

h. Haga clic en OK.

Mew Task Iﬁ

~ ———
Mame: Evert_task )

Description: -
| /\ e
Tipe: | Event
Trigger: [Module Input Data State Change vl
Tag: Local: 1l -

Execute Task If No Event Occurs Within - 10.000

Priority: 7 = (Lower Number Yields er Priority)

500.000

Disable Automatic Output Processing To Reduce Task Overhead
[ Inhibit Task

La nueva tarea de evento aparece en el Controller Organizer.

ent_task_example

Centroller Organizer -1 X |
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c°nfiguraci6n de E/S Siga estos pasos para afiadir un médulo 1734 POINT I/0 a su sistema de
control CompactLogix 5370 L1.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en PointIO y seleccione
New Module.

Controller Organizer >3 X

-5 Controller Controller_Change_IP_address
. Controller Tags

[ Controller Fault Handler

[ Power-Up Handler

(5 Tasks

(3 Motion Groups

[*3 Add-On Instructions

(3 Data Types

[0 Trends

{-Thy, Logical Model

-5 /0 Configuragj

abeg e

[f NewModule..

Discover Modules...”

553 b Paste Crl+V
Print »
ok -
-2 Ethernet ”

También puede hacer clic con el botén derecho del mouse en
Expansion I/0.

2. Seleccione el médulo de E/S deseado y haga clic en Create.

e NadaTpe
oo [ ey [ o]
Type. Clear Filters Hide Filters 2
Module Type Category Fiters Module Type Vendor Fiters
Analog Alen-Bradiey
Communication Advanced Micro Controls Inc. (AMCI)
Digial Spectum Controls, Inc.
Other.
Speciaty
v Catalog Number Description Vendor Category e
iz RS20 S0 s Moo Nerboser  Soosy 2
1734-485A5C RS485 ASCII Module Allen-Bradley Specialty
rasdon Prasser il Mooty Commpitond
e o OV B okt Pl
TAOKO rom IVAOC St Doveslogx Aeviodey Do
o 2bon 120V AC b Pl
o P 120V C Pl
rane 2par 10020 0 o, ek Pl
rane o 0020 o Pl
oo Ao 00 Do et e Meniody Dor
7 o 0V 2V O . G Jotse s
520152 Modl Types Found
J—
G

Aparece el cuadro de didlogo New Module.
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3. Configure el nuevo mddulo de E/S segtin sea necesario y haga clic en

5 New Module ‘ =)
General” | Connection | Module Ifo | Corfiguration
Type. 1734184 4 Point 10V-28V DC Input, Sirk
Vendor Allen Bradiey
Parent Local
Name: Digtal_input_module Set: [4
Description:
Modhie Defirtion
Series c
Revision 3001
Hectronic Keying:  Compatible Modue
Connection Data
Data Format Integer
Change
~
Status: Creating ([ ok ] [ Jancel | [ Hep
A > = =
~—

Parametros de configuracion comunes

Sibien las opciones de configuracién varian de un médulo a otro, hay algunas
opciones comunes que generalmente se configuran al usar médulos 1734
POINT I/O en un sistema de control CompactLogix 5370 L1, como se
describe en la Tabla 8.

Tabla 8 - Parametros de configuracion comunes

Opcion de configuracion

Descripcion

Requested packet interval (RPI)

El intervalo solicitado entre paquetes (RPI) especifica el intervalo durante el que se transmiten o se reciben datos a través de una
conexién. En el caso de médulos expansores locales del backplane POINTBus, los datos se transmiten al controlador al RPI.
Cuando se escanean en el bus local o sobre una red EtherNet/IP, los médulos de E/S se escanean seguin el RPI especificado en la
configuracion de médulo. Generalmente, el RPI se configura en milisegundos (ms).

« Enel caso de médulos expansores locales, el rango es de 1.0...750 ms y el RPI debe configurarse en incrementos de 0.5 ms.
Es decir, no puede establecer el RPl en un valor de 2.3 ms. Debe ser 2.0 0 2.5.

« Enel caso de mddulos de E/S remotas sobre una red EtherNet/IP, el rango es de 2.0...750 ms y el RPI debe configurarse en
incrementos de 1.0 ms. Es decir, no puede establecer el RPI en un valor de 2.3 ms. Debe ser 2.0 0 3.0.

Module definition

Conjunto de pardmetros de configuracién que afectan la transmisién de datos entre el controlador y el médulo de E/S.
Los pardmetros incluyen los siguientes:

« Series — Serie de hardware del mddulo.

« Revision — Niveles mayores y menores de revisién de firmware usados en el médulo.

«Electronic Keying — Consulte en LOGIX-AT001 la informacidn de codificacion electrénica.

« Connection — Tipo de conexién entre el controlador que escribe la configuracién y el médulo de E/S, como por ejemplo, Output.

« Data Format — Tipo de datos transferidos entre el controlador y el médulo de E/S, y qué tags se generan al completar la
configuracion.

Major Fault on Controller If Connection
Fails While in Run Mode

Esta opcién determina cémo se afecta el controlador si la conexion a un mdulo de E/S falla en el modo de marcha, o siel
controlador no puede establecer una conexién al médulo. Es posible configurar el proyecto de modo que un fallo de conexidn cause
0 no cause un fallo mayor en el controlador. La seleccion predeterminada es que la opcién quede inhabilitada.

Por ejemplo, i esta opcion esté habilitada y se desmonta un médulo de E/S mientras estd en el modo de marcha, se produce un fallo
mayor en el controlador. La seleccién predeterminada para el médulo de E/S incorporadas es la opcin habilitada. La seleccién
predeterminada para los médulos expansores locales es la opcién inhabilitada.
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Conexiones de E/S

Un sistema de control CompactLogix 5370 L1 usa conexiones para
transmitir datos de E/S. La Tabla 9 describe los tipos de conexiones.

IMPORTANTE  Solo se pueden usar conexiones directas con los médulos expansores
locales en un sistema de control CompactLogix 5370 L1.

Tabla 9 - Conexiones de médulo de E/S

Conexion

Descripcion

Directa

Una conexién directa es un vinculo de transferencia de datos en tiempo real entre el controlador y un médulo de E/S. El controlador
mantiene y monitorea la conexion. Cualquier interrupcidn en la conexion, como por ejemplo, un fallo del mddulo, hace que el
controlador establezca bits de estado de fallo en el drea de datos asociada al médulo.

Generalmente, los mddulos de E/S analdgicas, los médulos de E/S de diagnéstico y los médulos especiales requieren conexiones
directas.

Rack optimizado

Las conexiones de rack optimizado no estan disponibles con los médulos expansores locales utilizados en los sistemas de control
CompactLogix 5370 L1. En el caso de mddulos de E/S digitales se pueden seleccionar conexiones de rack optimizado.

Esta opcidn se usa con los médulos de E/S distribuidas, y la seleccion de conexién de optimizacion de racks se hace al configurar el
adaptador remoto. Por ejemplo, si desea usar una conexion de rack optimizado con mddulos digitales de E/S en un sistema

1734 POINT I/0 remoto, debe configurar el médulo 1734-AENT(R) para usar una conexidn de tipo rack optimizado.

Una conexidn de rack optimizado consolida el uso de conexidn entre el controlador y todos los médulos de E/S digitales en un chasis

remoto o en un solo riel DIN. En vez de conexiones directas individuales para cada médulo de E/S hay una sola conexién para todo el
rack (o riel DIN).

COnfigura(i()n de modulos de Susistema de control CompactLogix 5370 L1 puede usar médulos de E/S

E/S distribuidas en una red

EtherNet/IP

174

distribuidas en una red EtherNet/IP.

IMPORTANTE Al sumar los médulos de E/S distribuidas, recuerde contar el adaptador
Ethernet remoto para permanecer dentro del limite maximo de nodos de
red EtherNet/IP para su controlador.

Los mddulos de E/S distribuidas que se conectan al controlador mediante
el adaptador Ethernet remoto no se cuentan para determinar el limite
méximo de nodos Ethernet para el controlador.

Por ejemplo, un controlador 1769-L16ER-BB1B acepta hasta cuatro nodos
Ethernet. Se pueden afiadir hasta cuatro adaptadores Ethernet remotos a
la seccion de configuracion de E/S porque cada adaptador remoto se
considera en el conteo de nodos. Sin embargo, se pueden afiadir tantos
madulos de E/S remotas como sean necesarios al chasis del adaptador.
Los médulos de E/S remotas no se consideran en el conteo de nodos.

Para obtener mas informacion sobre los limites de nodos, consulte Nodos
de una red EtherNet/IP en la pagina 123.
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Siga estos pasos para configurar los médulos de E/S distribuidas en una red
EtherNet/IP.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en Ethernet y seleccione
New Module.

o) Centroller Organizer ~ 1 X
5 Controller My_project

Controller Tags

(1 Controller Fault Handler

L3 Power-Up Handler

[ Tasks

(23 Motion Groups

(71 Add-On Instructions

EX=11 Configuration
-9 Pointl0

-5 Embedded /0
i@ [1] Embedded Discrete_I0

1 Module

Ctrl+V
Properties Alt+Enter

Print 3

2. Seleccione el adaptador Ethernet deseado y haga clic en Create.

Seect Module Type
[ Coteo [l Dscovery [ Favate|
7 o Files Fide Fiers
Wodde Te Categon s Wodde Tpe Vendor Ftes B
Bosiog Henfiadey o
CIP Motion Converter Endress+Hauser
Communcaton FANUC CORPORATION
Commnications Adeter FANUC Robots Anerca u
ar D
Catsog Number Descpton Verder Caeaoy
1TaeAENT 1724 Eemet Adster, Tt Par eda Mentiade;  Conmricaton
1TaAENTR 1734 Bremet Adeter 2P0t Twld ParNeda AlnBiadey  Commioaton
ar b
20 70 Hodule Types Found

[[] Close on Create

(Come ] Y Gme ] (b ]

Aparece el cuadro de didlogo New Module.

3. Configure el nuevo adaptador Ethernet como sea necesario y haga clic

en OK.

2 Module Properties: Local:0 (1734-AENTR 5.001) [E=3E=R~<

General | Connection | Module Info | Intemet Protocol | Port Configuration | Netwerk [ Chiassis Size:

Type: 1734-AENTR 1734 Ethemet Adapter, 2-Port, Twisted Pair Media
Vendor: Allen-Bradley
Parert Local Ethemet Address
Name: [Femote_POINT 10_Ethemet_adapter @ Private Network: 1921681 5=
Description: - ) IP Address:
= *) Host Name:
Module Definttion
Revision: 5.001
Blectronic Keying: Compatible Module:
o
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4. Haga clic con el botén derecho del mouse en el nuevo adaptador y
seleccione New Module.

)| Controller Organizer - X
&3 Controller My_project
Controller Tags
[ Controller Fault Handler
{ ..[ Power-Up Handler
- Tasks
@[ Motion Groups
-3 Add-On Instructions
-6 Data Types
L3 Trends
i, Logical Model
(-0 Configuration
63 Pointl0
(1 [0] 1768-L18ERM-BBLB My_project
-5 Embedded VO
i@ [1] Embedded Discrete IO
-5 Expansion /G, 4 Modules
%] [211734-0B2E/C Source_output
-2 Ethernet
FE11769-L18ERM-BE1E My_project

SR 173 ACNTR/B Remote POIV” 10 fetmstr
.43 Pointl0 4 Slot Chassis e
Discover Modules...
& Cut Ctrl+X
Copy Ctrl+C
Paste Ctri+V
-] Module Defined Tags Delete Del
-] Remote_POINT_IO_Ethernet_adapter|
& Remote_POINT_IO_Ethernet_adapter.0 Cross Reference Ctrl+E
Offine Properties Alt+Enter
Print »

5. Seleccione el médulo de E/S deseado y haga clic en Create.

et e
e
T730R2 ClearFiters) Hide Filers_ &
[E7] Module Type Category Fiters ] Module Type Vendor Fiters.
@] Analog (@] Mlen-Bradey
V] Communication [¥]  Advanced Micro Controls Inc. (AMCI)
¥ Digtal [¥] Spectnum Controls. Inc.
[ Other
V] Speciaty
ot o em—r
e e Nensoser o
—
1o 52 el Types Ford
J—
£ Cossenciese )

Aparece el cuadro de didlogo New Module.

6. Configure el nuevo mddulo de E/S segtin sea necesario y haga clic
en OK.

General™ | Connection | Module Info | Faut/Program Action |

Type: 1734042 2 Point 120V AC Output

Vendor. Hlen-Bradey

Parent Remote_POINT_I0_Ethemet_adzpter

Name: Remote_ouput mode | St
Description.

Moduie Defintion

Series: c

Revision: 3.001

Blectronic Keying:  Compatible Module

Connection Rack Optimization

Data Format Integer

~
Status: Creating ok ] ,’fnca [ ke |
NS >

—

7. Repita estos pasos para afiadir todos los médulos de E/S distribuidas
al proyecto.
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El siguiente gréfico es un ejemplo de un sistema de control 1769-L18ERM-BB1B
que utiliza mdédulos de E/S distribuidas sobre una red EtherNet/IP.

Adaptador 1794-AENT FLEX™1/0 conectado
mediante una toma 1783-ETAP EtherNet/IP

Adaptador 1734-AENTR POINT I/0
con médulos POINTI/0

Terminal PanelView™ Plus
Computadora

con puerto Ethernet

T
o O

B

Sistema de control 1769-L18ERM-BB1B

Variador Kinetix® 6500y motor Variador Kinetix 350 conectado mediante
una toma 1783-ETAP EtherNet/IP

Monitoreo de modulos de E/S Con los controladores CompactLogix 5370 L1, puede usar las siguientes

opciones para monitorear los médulos de E/S:
e Ventana QuickView™ debajo del Controller Organizer
e Ficha Connection en el cuadro de didlogo Module Properties

e Programacién de légica para monitorear los datos de fallo de manera
que pueda actuar

Cuando ocurre un fallo en un médulo de E/S, un tridngulo amarillo en la lista
de médulos en el Controller Organizer le advierte del fallo.

—@ /0 Configuration

68 Pointl0
@ [0]11769-L18ERM-BB1E 5D_card_example
-5 Embedded [/0
. L. [1]Embedded Discrete 10
585 Expansion [0, 4 Modules

| 4= ou

i

e [ 4-0B4E/C source putis
L [511734-1A2/C input
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El siguiente grafico muestra la ventana Quick View, que indica el tipo de

fallo.

2145 /O Configuration
83 Pointl0

@ [0]11769-L118ERM-BB1E 5D _card_example
5] Embedded /O
‘..d [1] Embedded Discrete IO
[-4553 Expansion I/0, 4 Modules

o [2]1734-0A2/C output
@3] 1724-0W2/C AC_DC_output

I [4]11734-0B4E/C source_output

[ [511734-1A2/C input

m

------ ] Module Defined Tags
b Local:3:1

Local:3:0

Local:3:C

Description

Staf Faulted
jodule Fault  |(Code 16#0118) Electronic Keying Mismatch: Major and/or Minor revision invalid or inonn'ec{)

Para ver la descripcion del fallo en la ficha Connection del cuadro de didlogo
Module Properties, siga estos pasos.

1. EnI/O Configuration, haga clic con el botén derecho del mouse en el
modulo de E/S con fallo y seleccione Properties.

: L strings
[ Add-On-Defined New Module...
L Predefined Discover Modules...
[-Lg Module-Defined
[:Iiﬂ;nds Cut Crl+X
Y., Logical Model Copy Ctrl+C
B@ /0 Configuration Paste Ctrl+V
-3 Pointl0 Delete Del
£ [0] 1769-L18ERM-BE1E 5D_ca
25 Embedded IO Cross Reference Ctrl+E
@ [1] Embedded Discrete I 5 = e
=3 Expansion /0, 4 Modules rope % FEnter | >
i I /
[ [211734-042/C output Prnt .

[1;4(211734-0W2/C AC_DC_c®
[4]1734-0B4E/C source_output
P
() (511734-182/C input
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2. Haga clic en la ficha Connection y utilice la descripcion del fallo, de la
seccién Module Fault, para diagnosticar el problema.

7 Module Praperties: Lacal:3 (1734-0W2 3.001) =R =R

General | Connection | Module Info | Fault/Program Astion

Requestad Packet Inteval (RP)  p00l=] g 1.0-750.0)

Inhibit Module

Major Fault On Cortroller If Connection Fails While in Run Mode

Module Fault
(Code 1670116) Electronic Keying Mismatch: Major and/or Minor revision invalid or incomect,

Status: Fauted Cancel App Help

3. Haga clic en OK para cerrar el cuadro de didlogo y resolver el
problema.

Deteccion y recuperacion de bus desactivado

Cuando el backplane POINTBus experimenta una condicién de bus
desactivado, el controlador CompactLogix 5370 L1 indica esta condicién
mediante el fallo menor BUS OFF (tipo 03, c4digo 01). Cuando se produce
este fallo, se interrumpen las conexiones entre el controlador y los médulo

de E/S.
Siga estos pasos para identificar la fuente del fallo menor BUS OFFE.

1. Asegtrese de que el nimero de médulos expansores locales del
proyecto coincida con el nimero de mddulos que se han instalado
fisicamente en el sistema.

2. Asegurese de que todas las bases de montaje estén enclavadas y de que
los médulos de E/S estén firmemente instalados en las bases de
montaje.

3. Asegurese de que todos los médulos 1734 POINT I/O estén

configurados para usar la velocidad Autobaud.

IMPORTANTE  No puede cambiar el ajuste de Autobaud de un 1734 POINT I/0
cuando el mddulo se ha instalado en un sistema de control
CompactLogix 5370 L1.

Sinecesita retornar un médulo 1734 POINT I/0 a Autobaud,
consulte el documento POINT I/0 Digital and Analog Modules and
POINTBlock 1/0 Modules, publicacién 1734-UMO001.

Si con estos pasos no se resuelve la condicion del fallo, comuniquese con el
grupo de asistencia técnica de Rockwell Automation’.
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Notas:
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Uso de madulos de E/S con controladores
CompactLogix 5370 L2

Este capitulo explica cémo usar médulos de E/S en un sistema de control

CompactLogix™ 5370 L2.
Tema Pagina
Seleccién de modulos de E/S 181
Matrices de datos de mddulos de E/S analdgicas incorporadas 202
Validacién de la configuracion de E/S 217
Configuracién de los médulos de E/S locales 223
Configuracién de médulos de E/S distribuidas en una red EtherNet/IP 226
Configuracién de médulos de E/S distribuidas en una red DeviceNet 230
Monitoreo de médulos de E/S 232

Seleccion de modulos de E/S Los sistemas de control CompactLogix 5370 L2 ofrecen estas opciones de
modulos de E/S:

e Modulos de E/S incorporadas

e Moddulos expansores locales — Opcionales

e Mobdulos de E/S distribuidas sobre una red EtherNet/IP
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Médulos de E/S incorporadas

Los controladores CompactLogix 5370 L2 proporcionan mddulos de E/S
incorporadas. El niimero de catilogo determina el niimero y el tipo de
puntos. Esta tabla describe los médulos de E/S incorporadas que admiten los
controladores CompactLogix 5370 L2.

N.° de cat. Puntosde | Puntosde | Contado- | Puntosde | Puntos Puntos
entradas salidas resdealta | salidasde | de de
digitales digitales velocidad | contado- | entradas | salidas
drenado- | drenadoras resdealta | analégi- | analo-
ras/ de 24 V(CC velocidad | casuni- | gicas
surtidoras versales
de24V(C

1769-L24ER-QB1B 16 16 - - -

1769-L24ER-QBFC1B 4 4 4 2

1769-L27ERM-QBFC1B

IMPORTANTE  Recuerde lo siguiente cuando use los médulos de E/S incorporadas en los
controladores CompactLogix 5370 L2:

- Controlador 1769-L24ER-QB 1B — Los puntos de entradas digitales y los
puntos de salidas digitales se encuentran en un médulo de E/S
incorporadas. Por lo tanto, se considera que el controlador
1769-L24ER-QB1B tiene un médulo de E/S incorporadas.

«  Controladores 1769-L24ER-QBFC1B y 1769-L27ERM-QBFC1B — Los
puntos de entradas digitales y los puntos de salidas digitales estan en
un médulo de E/S incorporadas. Los puntos de entradas y salidas de
contadores de alta velocidad, los puntos de entradas analdgicas
universales y los puntos de salidas analdgicas estén en otro médulo de
E/S dnico incorporado. Por lo tanto, se considera que los controladores
1769-L24ER-QBFC1B y 1769-L27ERM-QBFC1B tienen dos médulos de
E/S incorporadas.

Se configura un régimen de RPI para los médulos de E/S incorporadas a fin
de establecer los intervalos de tiempo con los que se transmiten los datos
entre el controlador y cada punto de E/S incorporadas. El rango de RPI
disponible de los puntos de E/S es de 0.5...750.0 ms y puede cambiarse en
incrementos de 0.5 ms. El ajuste predeterminado es 20 ms.

IMPORTANTE - Siintenta usar un valor RPI no valido, al aplicar el cambio la aplicacion
automdticamente lo redondea al valor inmediato inferior de la escala
dividida en pasos de 0.5 ms.

Por ejemplo, si establece el valor RPI = 1.75 ms, al hacer clicen Apply o
en OK, el valor se redondea al valor inmediato inferior de 1.5msy
seguidamente se aplica el ajuste.

«  Elvalor RPI para un médulo de E/S incorporadas tiene por objeto
establecer un intervalo de tiempo al que se transmiten los datos.
No obstante, la configuracién del sistema de control CompactLogix 5370
L2 puede afectar el intervalo de tiempo real de la transmision de datos.
Para obtener mas informacion, consulte Calculo del intervalo
solicitado entre paquetes en la pdgina 217.
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Puntos de E/S digitales incorporadas

El médulo de E/S digitales incorporadas en el CompactLogix 5370 L2
contiene 16 entradas drenadoras de 24 VCC y 16 salidas surtidoras de

24 VCC. Las entradas pueden configurarse para usar filtro digital por grupo
de entradas. Los filtros de entrada pueden especificarse para cambios de
desactivado a activado y de activado a desactivado.

El grupo 0 se utiliza para configurar las entradas 0...7. El grupo 1 se utiliza
para configurar las entradas 8...15. El tiempo de filtro predeterminado para
cada grupo es de 8 ms. Puede definir los tiempos de filtro en 0.0 ms, 0.1 ms,
0.5 ms, 1.0 ms, 2.0 ms y 4.0 ms, tal como se muestra en este gré.ﬁco.

5| Module Properties: Locall (Embedde

General | Connection | Configuration

Fiter
Offto On | Onto Off
0 S0ms *|80ms »
1 20 ms B0ms -
4.0 ms

Z0ms
1.0 ms

Group

0.1ms
0.0 ms

La Figura 25 muestra los puntos de E/S digitales incorporadas de los
controladores CompactLogix 5370 L2.

IMPORTANTE  La Figura 25 muestra los puntos de E/S digitales incorporadas en el
controlador 1769-L24ER-QB1B. Los puntos de E/S digitales incorporadas
en los controladores 1769-L24ER-QBFC1B y 1769-L27ERM-QBF(1B se
organizan y se cablean de la misma manera.

Figura 25 - Puntos de terminacidn de cableado de médulo de E/S digitales incorporadas en
los controladores CompactLogix 5370 L2
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La Figura 26 muestra un ejemplo de diagrama de cableado para los puntos de
entradas digitales incorporadas.

Figura 26 - Diagrama de cableado de puntos de entradas digitales incorporadas en los
controladores CompactLogix 5370 L2
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La Figura 27 muestra un ejemplo de diagrama de cableado para los puntos de

salidas digitales incorporadas.

Figura 27 - Diagrama de cableado de puntos de salidas digitales incorporadas en los
controladores CompactLogix 5370 L2
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Puntos de E/S analdgicas incorporadas

IMPORTANTE  Los puntos de E/S analdgicas incorporadas solo estén disponibles en los
controladores 1769-L24ER-QBFC1B y 1769-L27ERM-QBFC1B.

Los controladores 1769-L24ER-QBFC1B y 1769-L27ERM-QBFC1B
aceptan cuatro entradas analdgicas universales incorporadas que pueden
actuar como entradas diferenciales o unipolares. Esta opcidn solo puede
emplearse si no utiliza RTD. Si utiliza RTD en su sistema, puede utilizar
hasta dos RTD o una combinacién de un RTD y dos entradas analdgicas
universales. Los controladores 1769-L24ER-QBFCI1B y 1769-L27ERM-
QBFCI1B también aceptan dos salidas analdgicas estindar incorporadas que
pueden actuar como salidas unipolares. Las entradas y salidas se consideran
canales. Cada configuracién de canal ofrece multiples opciones de
configuracion.

La Tabla 10 indica los tipos de canales de entradas analégicas incorporadas y
los rangos para el tipo de canal. Las opciones de configuracidn se eligen en la
ficha Input Configuration del cuadro de didlogo Module Properties, como se
indica en la Tabla 10.
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Tabla 10 - Tipos de entrada

Tipo de Rangos de entradas Configuracion del proyecto
entrada
Voltaje + Tipo—50...50 mV
. S'POS—\}W ..100mV 7 Module Properties: Local:2 (Embedded 1.001)
< 1.5V Connectiout Alamms
- 0...70V =
« =10V...10V
Corriente: + 0..20mA e g::;ff;'f:;‘\ Lé'l“f‘
o 4.20mA 0 | [lmyped
1 WAl -10v to 10 A
Termopar - 2 0V to SV
. Ka1370...1372°C — |oviotov
(2498...2501.6 °F) 1V to 5V
« Ka-200...1370°C gﬂmﬁm‘;u comy
'(|'_328 ..2498 F) Cold Juncfon Te Iype 31DDmV to 100mv
. ype
. E Enablejcold 3 Type K
° TypeT
. SyRa01768 C [[Jupdatd Cold 1Type E

(32...3214.4°F)
. SyRa-50...0°C
(58...32°F)

- Ba300...1820%C
(572...3308°F)

- Ba250...300°C
(482...572°F)

N

¢

[~ Enable
Type B
[ Real Tie San TypeN
Type C

100 ohm Pt 385
200 ohm Pt 385
500 ohm Pt 385
1000 ohm Pt 385
100 ohm Pt 3816
200 ohm Pt 3816
500 ohm Pt 3816
1000 ohm Pt 3816

Status: Cffline

RTD - 100 Q Platino 385

« 200 Q Platino 385

« 500 Q) Platino 385

« 1000 Q Platino 385
- 100 Q Platino 3916
« 200 Q Platino 3916
500 QPlatino 3916
+ 1000 Q Platino 3916
« 100 Cobre 426

+ 120 Q Niquel 618
120 Q Niquel 672

+ 604 Q Niquel-hierro 518

Resistencia « 0...150Q
« 0...5000
0...1000Q
0

...3000Q

10 ohm Cu 426

1X0 ohm Hi&72
hm NiFe 518
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Etiquetas de puntos de terminales
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La Figura 28 muestra los puntos de E/S analdgicas incorporadas y cémo cada
punto de terminacién se usa con diferentes tipos de entradas analdgicas.

IMPORTANTE

La Figura 28 muestra los puntos de E/S analdgicas incorporadas en el
controlador 1769-L27ERM-QBFC1B. Los puntos de E/S analdgicas
incorporadas en los controladores 1769-L24ER-QBFC1B y 1769-L27ERM-
QBFC1B se organizan y se cablean de la misma manera.

Figura 28 - Puntos de terminacion de cableado de E/S analdgicas incorporadas en el
controlador 1769-L27ERM-QBFC1B
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La Figura 29 muestra un ejemplo de diagramas de cableado de termopar con'y
sin conexidn a tierra en un controlador 1769-L27ERM-QBFC1B.

Figura 29 - Diagramas de cableado de termopar del controlador 1769-L27ERM-QBFC1B
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IMPORTANTE: Debe hacer un pedido de conectores de junta fria, nimero de catélogo
1769-CJC, separadamente de los controladores CompactLogix 5370 L2.

La Figura 30 muestra un ejemplo de dispositivos con conexiones diferenciales

cableadas a las entradas analdgicas incorporadas en un controlador

1769-L27ERM-QBFC1B cuando estd funcionando con entradas de voltaje o

corriente.

Figura 30 - Diagramas de conexiones diferenciales del controlador 1769-L27ERM-QBFC1B
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La Figura 31 muestra un ejemplo de dispositivos con conexiones unipolares
cableadas a las entradas analdgicas incorporadas en un controlador

1769-L27ERM-QBFC1B cuando estd funcionando con entradas de voltaje o
corriente.

Figura 31 - Diagramas de cableado de conexiones unipolares del controlador
1769-L27ERM-QBFC1B
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La Figura 32 muestra un ejemplo de diagramas de cableado de RTD/
resistencia de 2, 3 y 4 cables en un controlador 1769-L27ERM-QBFCI1B.

Figura 32 - Diagramas de cableado de RTD/resistencia del 1769-L27ERM-QBFC1B
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La Tabla 11 indica los tipos de canal de salida analégica incorporados y los
rangos para el tipo de canal. Las selecciones de configuracion se hacen en la
ficha Output Configuration del cuadro de didlogo Module Properties, como
se muestra en la tabla.

Tabla 11 - Tipos de salidas

Tipo de Rangos de Configuracion del proyecto
salida salidas
Voltaje - =10...10V
« 0...5V 7| Module Properties: Local:2 (Embedded 1.001)
« 0...10V . =
. 1.5V General | Connection | Input Configuration” | Input Alamms Corigurati Output Configuration™ | ¢
corrientE: ' 420 mA Channel | Enable Atput Range \Data Format
« 0..20mA

0 J/ -10% {0 10V~ | Raw/Proportional |«
1 ’ Raw/Hroportional |+

0V to 10
0Wto SV

Wio 10V
4mA to 20mA
g

La Figura 33 muestra un ejemplo de cableado de dispositivos de entrada a los
puntos de salida analdgica en el controlador 1769-L27ERM-QBFC1B
cuando este funciona en el modo de voltaje o corriente.

Figura 33 - Diagramas de cableado de salidas analdgicas del controlador 1769-L27ERM-QBFC1B
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Contadores de alta velocidad incorporados

IMPORTANTE  Los contadores de alta velocidad incorporados solo estan disponibles en
los controladores 1769-L24ER-QBFC1B y 1769-L27ERM-QBF(1B.

Los controladores 1769-L24ER-QBFC1B y 1769-L27ERM-QBFC1B
aceptan cuatro contadores de alta velocidad incorporados. Cada contador es
una entrada diferencial. Por lo tanto, se requieren dos terminales de entrada
para un contador. Por ejemplo se requieren los terminales AO+ y AO- para el
contador AQ.

Los contadores de alta velocidad incorporados L2 funcionan como el médulo

1769-HSC. Consulte 1769-UMO006 para obtener mds informacién.

Cada contador utiliza entradas diferenciales compatibles con dispositivos de
salida manejadores de linea diferencial estandar y dispositivos unipolares.
La Figura 34 muestra los puntos de entradas de contadores de alta velocidad
incorporados.

IMPORTANTE La Figura 34 muestra los contadores de alta velocidad incorporados en el
controlador 1769-L27ER-QB1B. Los puntos de contadores de alta
velocidad incorporados en los controladores 1769-L24ER-QBFC1B y
1769-L27ERM-QBFC1B se organizan y se cablean de la misma manera.

Figura 34 - Puntos de terminacion de cableado de contadores de alta velocidad incorporados
en el controlador 1769-L27ERM-QBFC1B
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La Figura 35 muestra un ejemplo de encoder diferencial cableado a las
entradas de contadores de alta velocidad incorporadas en el controlador

1769-L27ERM-QBFC1B.

Figura 35 - Diagrama de cableado de encoder diferencial de controlador
1769-L27ERM-QBFC1B con contador de alta velocidad
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Conecte tinicamente si el envolvente esta aislado —

electronicamente del motor y de la tierra.

La Figura 36 muestra un ejemplo de encoder unipolar cableado a las entradas
de contadores de alta velocidad incorporadas en el controlador

1769-L27ERM-QBEFCIB.

Figura 36 - Diagrama de cableado de encoder unipolar de controlador 1769-L27ERM-QBFC1B
con contador de alta velocidad
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Conecte inicamente si el envolvente estd aislado
electronicamente del motor y de la tierra.
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El contador de alta velocidad incorporado también acepta cuatro puntos de
salidas. La Figura 37 muestra un diagrama de cableado para los puntos de

salidas de contadores de alta velocidad.

IMPORTANTE  LaFigura 37 muestra los puntos de salidas de contadores de alta velocidad
incorporados en el controlador 1769-L27ER-QB1B. Los puntos de
contadores de alta velocidad incorporados en los controladores
1769-L24ER-QBFC1B y 1769-L27ERM-QBFC1B se organizan y se cablean
de la misma manera.

Figura 37 - Diagrama de cableado de salidas de contadores de alta velocidad incorporados
en el controlador 1769-L27ERM-QBFC1B
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(ableado de los mddulos de E/S incorporadas

Siga estos pasos para cablear los puntos de entradas y salidas en el controlador
CompactLogix 5370 L2.

1. Verifique que el sistema de control no esté energizado.

2. Pele 10 mm (0.39 pulg.) de aislamiento del extremo del cable.

3. Introduzca el cable en el terminal abierto hasta que quede firmemente
asegurado.

Si el cable es demasiado delgado para introducirlo en el terminal
abierto de manera segura, le recomendamos que conecte el cable a un
ferrul y lo inserte en el terminal abierto.
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4. Repitael paso3 con todos los cables de E/S incorporadas que necesite
su aplicacién.

Para retirar un cable del conector extraible, siga estos pasos.

1. Verifique que el sistema de control no esté energizado.

2. Use un destornillador pequeno para presionar el clip de muelle
antagonista y saque el cable.

Puede utilizar un probador de continuidad para determinar si el punto de
conexion funciona correctamente, es decir, si el punto de conexidn estd
cerrando el circuito. Utilice un probador de continuidad si surge cualquier
problema con un conector extraible y sospecha que un punto de conexién no
esta cerrando el circuito.

El mecanismo de indicacion, por ejemplo, una luz que se ilumina en el
probador, varia segtin el tipo de probador de continuidad. El siguiente gréfico
de ¢jemplo muestra un probador de continuidad con un punto de conexidn.
En este caso, si el circuito esta funcionando correctamente, la luz indicadora
se enciende.

Inserte un probador de continuidad en el punto de conexién de E/S
sospechoso, como se muestra en el siguiente grafico.

Probador de
continuidad

Agujero pequeio
en lado opuesto al
punto de
terminacion en el
conector extraible.
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Extraccion y reemplazo del conector

Siga estos pasos para retirar y reemplazar el conector de un médulo de E/S
incorporadas.

1. Verifique que el sistema de control no esté energizado.

2. Comprima los clips de liberacién pequefos que hay en la parte inferior
y superior del conector e incline la parte superior del conector para
alejarlo del médulo.

Desenchufe el conector del médulo y desconecte todos los cables.
4. Conecte los cables al conector de reemplazo.

S. Vuelva a enchufar Cl conector €n Cl médulo en. anchc IOS su‘etadores
para ascgurar CI conector.

Dete"!“na_c,lon del tlempo de IMPORTANTE  Esta seccién se aplica a los controladores 1769-L24ER-QBFC1B y
actualizacion del 1769-L27ERM-QBFC1B porque solo esos controladores tienen puntos de
modulo in(orporado entradas analdgicas universales incorporadas.

El tiempo de actualizacién del médulo es el tiempo que tarda el médulo en
muestrear y convertir las sefiales de entrada de todos los canales de entradas
analdgicas habilitados y proporcionar los valores de los datos resultantes al
controlador.

Puede calcular el tiempo de actualizacion del médulo sumando los tiempos
de actualizacion de cada canal de entrada analdgica habilitado en el médulo.
Cada célculo de tiempo de actualizacién de canal es resultado de varias
opciones de configuracién que se describen en la siguiente seccién.
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Tiempos de actualizacion de canal

Cierta combinacién de los siguientes tiempos determina el tiempo de
actualizacién de un canal de entrada analdgica habilitado:

e Tiempo de actualizacién de seleccién de tipo de entrada de canal y

frecuencia de filtro — Requerido para el célculo de tiempo de
actualizacién de canal

e Tiempos de actualizacién de compensacién de junta fria — Opcional

para el célculo de tiempo de actualizacion de canal

e Tiempo de actualizacién para deteccién de circuito abierto —

Opcional para el calculo de tiempo de actualizacién de canal
Tiempo de actualizacidn de seleccion de tipo de entrada de canal y frecuencia de filtro

Cuando usted habilita un canal de entrada analdgica incorporada, debe
seleccionar un tipo de entrada y una frecuencia de filtro para dicha entrada.
Las selecciones que realice determinan el valor requerido al calcular el tiempo
de actualizacién de canal.

IMPORTANTE (ada tipo de entrada de canal tiene miltiples rangos o tipos. Por ejemplo,
una entrada de voltaje puede usar uno de seis rangos de voltaje, como se
indica en la Tabla 10 en la pagina 186. Independientemente del rango de
voltajes que use el canal, el tiempo de actualizacion de canal es el mismo.
Para obtener mds informacidn, consulte Tabla 12.

La Tabla 12 muestra los tiempos de actualizacién de canal para cada seleccién
de tipo de entrada de canal y frecuencia de filtro.

Tabla 12 - Tiempos de actualizacion de canal

Tiempos de actualizacion de canal seguin la seleccion
del tipo de entrada
Tipo de entrada de Tipo de entrada de
Seleccion de frecuenciade | voltaje, corriente o resistencia o RTD
filtro termopar
10 Hz 307 ms 614 ms
50 Hz 67 ms 134 ms
60 Hz 57 ms 114 ms
250 Hz 19 ms 38ms
500 Hz 13 ms 26 ms
1kHz 1'ms 22ms

(1)  Las selecciones de frecuencias de filtro se hacen en la ficha Input Configuration del cuadro de didlogo
Module Properties.
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Tiempos de actualizacion de compensacion de junta fria

Debe tener en cuenta el voltaje adicional que hay en la junta de los cables de
termopar del campo y el punto de entrada. Esta condicidn se aplica cuando
utiliza cualquiera de los tipos de entrada de termopar en la entrada analdgica
incorporada. El voltaje adicional puede alterar la senal de entrada de dicho
punto y, por tanto, afectar el tiempo de actualizacién de ese canal.

El proceso de tener en cuenta el voltaje adicional en un punto de entrada que
usa una entrada tipo termopar es la compensacién de junta fria (CJC).

La CJC para un canal dado se habilita en la ficha Input Configuration del
cuadro de didlogo Module Configuration, como se muestra en el siguiente
gréfico.

De manera predeterminada, CJC estd inhabilitado. Usted debe deseleccionar
la casilla de seleccion Disable Cold Junction Compensation para usar CJC
para un canal dado.

% | Module Properties: Local:2 (Embedded 1.001) ===
— ~
General [ Cannecticy | Input Cerfigurstion” [ingt Alams Configuration | Output ion* | Output Limits Cenfiguration |
Disable
Units Open Circu f RTDiResistan
Channel| 72| - Filter Data Format T || ST e p——t
Compensation

0 |C [<][80Hz <] Raw/Proportional )| Disable | W
1 |c [=l[soHz [wl[Raw/Proportional | Disable | Ex
> [=l[60Hz <l Raw/Proportional | Disable || =
3 [+l[60Hz ol Raw/Proportional || Disable || =

4

Cold Junclion Tamparatssa-smits - _) Fahrenheit

[¥] Enable Cold Junction Compensation Weighted Profile
[ Update Cold Juncuon Compensaton every other scan
[ Enable Cydic Calibration

[CIreal Time Sample (RTS) | 0 ms

Status: Offine OK | [ Cancel | [ Aoy | [ Hep

No necesita habilitar CJC para un canal utilizando el tipo de entrada de
termopar. Si habilita CJC y selecciona Update Cold Junction Compensation
un escén si y otro no, existe un tiempo de actualizacién adicional en el canal.
Este tiempo de actualizacién adicional aumenta el tiempo de actualizacion
total del canal.
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La seleccion de la frecuencia de filtro del canal determina el tiempo de
actualizaciéon de CJC. La Tabla 13 muestra los tiempos de actualizacién de
CJC en funcién de las selecciones de frecuencias de filtro.

Tabla 13 - Tiempos de actualizacion de canal

Seleccién de frecuencia de filtro(") Tiempo de actualizacion de CJC
10 Hz 614 ms

50 Hz 134 ms

60 Hz 114 ms

250 Hz 38ms

500 Hz 26 ms

1kHz 22ms

(1)  Las selecciones de frecuencias de filtro se hacen en la ficha Input Configuration del cuadro de didlogo Module
Properties.

IMPORTANTE Tenga en cuenta lo siguiente al calcular el tiempo de actualizacion de CJC:

« Sise han configurado varios canales de entrada para que utilicen un
tipo de entrada de termopar y se elige otro valor de filtro para cada
uno, la seleccion de la frecuencia de filtro con el tiempo de
actualizacion mayor determina el tiempo de actualizacion de CJC.
Por ejemplo, si un canal de entrada usa una entrada de termopar con
una frecuencia de filtro de 50 Hz y otro canal de entrada usa una
entrada de termopar con una frecuencia de filtro de 60 Hz, el tiempo
de actualizacion del canal CJCes 134 ms.

«  Eltiempo de actualizacion de CJC que aumenta el tiempo de
actualizacion total del mddulo solo se usa una vez
independientemente del ndmero de canales de entrada en un médulo
que tengan (JC habilitado para escanear una vez si y otra no.

En otras palabras, si sumédulo usa una seleccién de frecuencia de
filtro de 250 Hz e incluye tres canales con CJC habilitado para escanear
una vez siy otra no, solo afiade una instancia de tiempo de
actualizacion (JCa la ecuacion total. En lugar de incluir 38 ms para
cada canal, usted incluye 38 ms una vez.
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Tiempo de actualizacion para deteccion de circuito abierto

La deteccién de circuito abierto se usa para verificar que el cableado de campo
esta fisicamente conectado al punto de entrada analdgica incorporada. Si esta
caracteristica esta habilitada y el cableado de campo estd desconectado de la
entrada, la aplicacion le avisa de la condicion y se establece un bit de cable
abierto para el canal de entrada respectivo en los tags del proyecto.

La deteccién de circuito abierto puede habilitarse o inhabilitarse en cualquier
tipo de entrada de canal, excepto en un canal de entrada que se haya
configurado para usar el rango de entrada de 0...20 mA. La seleccién de
configuracion se hace en la ficha Input Configuration en el cuadro de didlogo
Module Properties, como se muestra en el siguiente gréfico. La seleccién de
configuracion, es decir, habilitado o inhabilitado, es el resultado de
seleccionar la opcién en Open Circuit Response para el canal.

Para inhabilitar la deteccién de circuito abierto, elija Disable. Para habilitar la
deteccidn de circuito abierto, seleccione cualquiera de las otras cuatro opciones.

7| Module Properties: Local:2 (Embedded 1.001) [ e |
e —
s
| General I Connectior‘i Input Corfiguration™ | Igaut Alams Configuration | Output Configuration I Qutput Limits Corfiguration |
Input R ,.' Unit /0 Circuit
nput Range: nits. ] pen Circu
Channel | Enable Sensor Type %) Filter Data Format / Response
0 V] [TypeJ |w||C |+||80Hz ||| Raw/Proportional ~ || Dizable -
1 ] |10V to 10w lwl| |=|/80Hz |+ ||Raw/Proportional &3 | Dizable
2 : =10V to 10V \w| |=l60Hz || Raw/Proportional ¥ | Upscale
3 ] [-10vto 10V \w| |=l60Hz || Raw/Proportional « || Downscale
4 i Last State
Zero

La Tabla 14 describe la respuesta del médulo asociada con cada seleccion de
habilitacion.

Tabla 14 - Definiciones de respuestas a deteccion de circuito abierto

Opcion de Definicion
respuesta
Upscale Establece el valor de datos de entrada en el valor de plena escala superior de la palabra

de datos del canal. El tipo de entrada y el formato de datos seleccionados determinan el
valor de plena escala.

Downscale Establece el valor del dato de entrada en el valor de plena escala inferior de la palabra de
datos del canal. El tipo de entrada y el formato de datos seleccionados determinan el
valor bajo de la escala.

Last State Establece el valor de datos de entrada en el dltimo valor de entrada antes de la
deteccion del circuito abierto.

Zero Establece el valor de datos de entrada en 0 para forzar la palabra de datos del canal a 0.
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Cuando se habilita la deteccion de circuito abierto para un canal de entrada,
se usa un tiempo de actualizacién adicional para calcular el tipo general de
canal. El aumento en el tiempo de actualizacion de canal es de 11 ms para
cada canal que habilita la respuesta de deteccidn de circuito abierto.

La Tabla 15 indica varios ejemplos de tiempos de actualizacién de médulo en
funcién de las configuraciones de canal.

Tabla 15 - Ejemplos de tiempos de actualizacion de modulo

Ejemplo de configuracion de canal de Calculos de tiempos de actualizacion | Tiempo de
entrada analdgica habilitado de canal actualizacion
de médulo
+ (anal0: 57 ms 57ms
— Tipo de entrada = Corriente
— Seleccion de frecuencia de filtro = 60 Hz
« (anal0: Tiempo de actualizacién de canal 0 + 171 ms
— Tipo de entrada = Corriente Tiempo de actualizacién de canal 2
— Seleccion de frecuencia de filtro=60Hz | 57 ms+ 114 ms
+ (anal2:
— Tipo de entrada = RTD
— Seleccion de frecuencia de filtro = 60 Hz
« (anal0: (Tiempo de actualizacién de canal 0 + 682 ms
— Tipo de entrada = Voltaje Tiempo de deteccién de circuito abierto)
— Seleccion de frecuencia de filtro=60 Hz | + Tiempo de actualizacién de canal 2
— Deteccion de circuito abierto = Habilitado | (57 ms + 11 ms) + 614 ms
+ (anal2:
— Tipo de entrada =RTD
— Seleccion de frecuencia de filtro = 10 Hz
« (Canal0: (Tiempo de actualizacion de canal 0 + 831ms

— Tipo de entrada = RTD
— Seleccion de frecuencia de filtro = 10 Hz
— Deteccion de circuito abierto = Habilitado

- (anal2:
— Tipo de entrada = Termopar
— Seleccién de frecuencia de filtro = 60 Hz
— (JC=Habilitado
— Deteccion de circuito abierto = Habilitado

- (anal3:
— Tipo de entrada = Termopar
— Seleccion de frecuencia de filtro = 500 Hz
— (JC=Habilitado
— Deteccion de circuito abierto = Habilitado

Tiempo de deteccién de circuito abierto)
+ (Tiempo de actualizacion de canal 2 +
Tiempo de deteccién de circuito abierto)
+ (Tiempo de actualizacion de canal 3 +
Tiempo de deteccién de circuito abierto)
+ Tiempo de actualizacion de CJC

(614 ms + 11 ms) + (57 ms+ 11 ms) +
(13ms+11ms) + 114 ms"

(1) Sihaelegido varios termopares para el sistema, utilice el mayor tiempo de actualizacién de CJC en sus calculos.
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Matrices de datos de
modulos de E/S analdgicas

incorporadas

Esta seccién describe las estructuras de las tablas de datos de los médulos de
E/S analégicas incorporadas en los controladores CompactLogix 5370 L2.

Los médulos de E/S analdgicas incorporadas tienen matrices para los datos
siguientes:

e Datos de entrada
e Datos de salida

e Datos de configuracién

Puede obtener acceso a los datos mediante los tags de la aplicacion.

IMPORTANTE  Las estructuras de los datos de los mddulos de E/S analdgicas solo se
aplican a los controladores 1769-L24ER-QBFC1B y 1769-L27ERM-QBF(1B.

El controlador 1769-L24ER-QB1B no cuenta con un médulo de E/S
analdgicas incorporadas.

Matriz de entrada

La matriz de datos de entrada del médulo de E/S analédgicas incorporadas
contiene 11 palabras, tal como se describe en la Tabla 16. Esta matriz es de
solo lectura y el valor predeterminado para todos los bits es 0.

Tabla 16 - Matriz de datos de entrada del médulo de E/S analdgicas incorporadas del controlador CompactLogix 5370 L2

Bit
Palabra (15 |14 [13 |12 [n Jw o [8 |7 Je |5 & [3 |2 [1 o
0 S Valor de datos de lectura analdgica (entrada), canal 0
1 S Valor de datos de lectura analégica (entrada), canal 1
2 S Valor de datos de lectura analdgica (entrada), canal 2
3 S Valor de datos de lectura analdgica (entrada), canal 3
4 Nu Valor de sello de hora
5 Nu U4 014 0C4 03 02 01 0co Nu Sl4 SI3 SI2 S SI0
6 L3 HI3 ui3 03 LI2 HI2 ui2 012 Lh ‘ HI ‘ un on LIo HIO uio 0lo
7 S Valor de compensacion de junta fria
8 S Realimentacion de datos de salida/Canal eco 0
9 S Realimentacién de datos de salida/Canal eco 1
10 v Jwor Joor [ we [ uoo | ooo | Nu | so1 | so0
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Tabla 16 - Matriz de datos de entrada del médulo de E/S analdgicas incorporadas del controlador CompactLogix 5370 L2 (continuacion)

Bit
Palabra | 15 ‘14 ‘13 ‘12 ‘11 ‘10 ‘9 ‘8 ‘7 ‘6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘2 ‘1 ‘o

Donde: | Valor de datos de lectura analdgica (entrada), canal x, es el dato leido del dispositivo de campo conectado al canal.

El valor del sello de hora es el sello de hora del momento en que se recibi6 el dato en el canal correspondiente.

El valor de compensacién de junta fria es el dato de CJC convertido. Este dato se calcula de la siguiente manera:

« SilaCCestd abierta, el valor convertido es 25 °C (77 °F).

« SilaCJCno estd abierta y la opcién “Update CJC sensor every other scan” estd inhabilitada, el valor convertido es 25 °C (77 °F).

« SilaCJCno estd abierta y la opcién “Update CJC sensor every other scan” estd habilitada, el valor convertido es la temperatura medida.

S Bit de signo
Nu Bit no usado
Slx Bit de estado general de un canal de entrada. Los bits 0. .3 son para los canales de entrada. El bit 4 es para CJC. Si el bit es 0, significa que el canal

funciona normalmente. Si el bit es 1, ocurrié un fallo en el canal.

Olx Bit de alarma de sobrerrango en un canal de entrada.
0 = El canal estd operando normalmente
1= Lasefial de entrada excede el rango normal

Ulx Bit de alarma de bajo rango en un canal de entrada.
0 = El canal estd operando normalmente

1="Paralos bits 0...3, es decir, los canales de entrada, la sefial de entrada esta por debajo del rango normal. Para el bit 4, es decir, canal que usa tipo
de entrada de termopar/mV, RTD/resistencia, el valor de entrada es igual al valor minimo del rango.

Hix Bit de alarma alta para un canal de entrada 0.
0 = El canal estd operando normalmente
1= Lasefial de entrada excede el rango definido por el usuario

Llx Bit de alarma baja para un canal de entrada 0.
0 = El canal estd operando normalmente
1= Lasefial de entrada estd por debajo del rango definido por el usuario

0Cx Bit de deteccidn de circuito abierto.
0= El canal no estd experimentando una condicion de circuito abierto
1=El canal estd experimentando una condicién de circuito abierto

SOx Bit de estado general para el canal de salida 0 o 1.
0 = El canal estd operando normalmente
1= Se ha producido un fallo en el canal

00x Bit de alarma de sobrerrango para el canal de salida0 o 1.
0 = El canal estd operando normalmente
1= Lasefial de salida excede el rango normal

Uox Bit de alarma de bajo rango para el canal de salida 0 o 1.
0 = El canal estd operando normalmente
1= Lasefial de salida estd por debajo del rango normal
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Matriz de salida

La matriz de imagen de salida de E/S analdgicas incorporadas del médulo
contiene cuatro palabras que se describen en la Tabla 17. Esta matriz es de
solo escritura y el valor predeterminado para todos los bits es 0.

Tabla 17 - Matriz de datos de salida del médulo de E/S analdgicas incorporadas del controlador CompactLogix 5370 L2

Bit
Palabra |15 |14 ‘13 ‘12 ‘11 ‘10 ‘9 ‘s ‘7 ‘6 ‘s ‘4 ‘3 ‘z ‘1 ‘o
0 S Valor de datos de salida analdgica, canal 0
1 S Valor de datos de salida analdgica, canal 1
2 Nu L CH L H L H (€0 H
13 13 12 12 1 1 10 10
3 Nu (€8 CH L CH
01 01 00 00
Donde: El valor del dato de salida analégica, canal x, es el dato escrito al canal.

S Bit de signo
Nu Bit no usado
(H Use este bit para cancelar la funcionalidad de enclavamiento de alarma alta de proceso para una entrada.
Ix 0= No cancelar

1= Cancelar el enclavamiento de alarma
L Use este bit para cancelar la funcionalidad de enclavamiento de alarma baja de proceso para una entrada.
Ix 0= No cancelar

1= (ancelar el enclavamiento de alarma
(H Use este bit para cancelar la funcionalidad de enclavamiento de alarma alta de proceso para una salida.
Ox 0=No cancelar

1= (Cancelar el enclavamiento de alarma
L Use este bit para cancelar la funcionalidad de enclavamiento de alarma baja de proceso para una salida.
Ox 0= No cancelar

1= (ancelar el enclavamiento de alarma

204
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Matriz de configuracion

La matriz de imagen de configuracion de E/S analdgicas incorporadas del
modulo contiene 43 palabras que se describen en Tabla 18.

Tabla 18 - Matriz de imagen de configuracion del médulo de E/S analdgicas incorporadas del controlador CompactLogix 5370 L2

Palabra Bit
5 w2 n[w| o] s 76|55 | a]3]2]1]o0
0 Valor de muestreo en tiempo real
1 ETS Nu
2 EC Nu EA AL El EO0 Circuito abierto, | Aj.OV Ajuste de filtro, Cnl0
(n0
3 (Cabley CLCD TU Nu Dto. entr. desde Cnl0 Nu Tp ent./Sel rango Cnl0
(nlo
4 S Valor de datos de alarma alta del proceso, entrada universal, canal 0
5 S Valor de datos de alarma baja del proceso, entrada universal, canal 0
6 S Valor de banda muerta de alarma, entrada universal, canal 0
7 Nu
8 EC Nu EA AL El E0 Circuito abierto | Aj.0V Ajuste de filtro, Cnl1
Cnl1
9 Nu T Nu Dto. entr. desde Cnl1 Nu Tp ent./Sel rango Cnl1
Cnl
10 S Valor de datos de alarma alta del proceso, entrada universal, canal 1
n S Valor de datos de alarma baja del proceso, entrada universal, canal 1
12 S Valor de banda muerta de alarma, entrada universal, canal 1
13 Nu
14 EC Nu EA AL El EO0 Circuito abierto | Aj.0V Ajuste de filtro, Cnl2
(nl2
15 (Cabley CLCD (TlIJ1 Nu Dto. entr. desde Cnl2 Nu Tp ent./Sel rango Cnl2
n
16 S Valor de datos de alarma alta del proceso, entrada universal, canal 2
17 S Valor de datos de alarma baja del proceso, entrada universal, canal 2
18 S Valor de banda muerta de alarma, entrada universal, canal 2
19 Nu
20 EC Nu EA AL El EO0 Circuito abierto | Aj.OV Ajuste de filtro, Cnl3
(nl3
21 Nu T Nu Dto. entr. desde Cnl3 Nu Tp ent./Sel rango Cnl3
Cnl1
22 S Valor de datos de alarma alta del proceso, entrada universal, canal 3
23 S Valor de datos de alarma baja del proceso, entrada universal, canal 3
24 S Valor de banda muerta de alarma, entrada universal, canal 3
25 Nu
26 CJCSes | Calib. Nu ac Nu TUacC
ciclo WP
27 Nu
28 EC NU R
29 Nu Salida desde Cnl0 Nu Tp salida/Sel rango (n0
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Tabla 18 - Matriz de imagen de configuracion del médulo de E/S analégicas incorporadas del controlador CompactLogix 5370 L2 (continuacion)

Palabra Bit
15 w | B | 2| n[w| o8| 7|65 |4a]3]2]|1]o0
30 S Valor de fallo canal 0
31 S Valor del programa (reposo) canal 0
32 S Valor de datos de estabilizador superior canal 0
33 S Valor de datos de estabilizador inferior canal 0
34 S Gradiente en rampa canal 0
35 Nu
36 EC Nu R ER G
37 Nu Salida desde Cnl Nu Tp salida/Sel rango Cnl1
38 S Valor defallo canal 1
39 S Valor del programa (reposo) canal 1
40 S Valor de datos de estabilizador superior canal 1
4 S Valor de datos de estabilizador inferior canal 1
4 S Gradiente en rampa canal 1
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Tabla 18 - Matriz de imagen de configuracion del médulo de E/S analégicas incorporadas del controlador CompactLogix 5370 L2 (continuacion)

Palabra Bit
15 14‘13‘12‘11‘10‘9‘8‘7‘6‘5‘4‘3‘2‘1‘0
Donde: EC Use para habilitar o inhabilitar un canal. Cada canal puede habilitarse individualmente.
0= Inhabilitar
1= Habilitar
Dto. entr. | Use este hit para seleccionar la forma en que el dato analdgico se devuelve al controlador y se usa en el programa de control.
desde Cnlx
EA Use este bit para habilitar o inhabilitar las alarmas de proceso de un canal.
0= Inhabilitar
1=Habilitar
AL Use este bit para habilitar o inhabilitar el enclavamiento de las alarmas de proceso de un canal.
0= Sin enclavamiento
1=Enclavamiento
El Use este bit para habilitar o inhabilitar las interrupciones de las alarmas de proceso de un canal.
0= Inhabilitar
1= Habilitar
E0 Use este bit para habilitar o inhabilitar la funcionalidad de circuito abierto en un canal.
0= Inhabilitar
1=Habilitar
Circuito | Se usa para establecer la respuesta a circuito abierto para un canal.
abierto, | 0= Escala ascendente
Cx 1= Escala descendente
2 = Ultimo estado
3=C(ero
Ajuste OV | La CJCse realiza de manera predeterminada tomando el valor de temperatura del sensor CJC para convertirlo a un voltaje de termopar y aiadiendo
dicho voltaje del valor medido antes de convertirlo a un valor de usuario. Si este bit se establece para un canal dado, el valor de sefial se convierte
directamente a un valor de usuario (no se realiza la compensacion de junta fria).
Cabley | Se usa para establecer el modo de cableado. El modo lo determina la combinacién de los valores de los bits 14 y 15, tal como se indica en la siguiente
(LD | tabla.
Valor de bit 15 | Valor de bit 14 | Modo
0 0 Compensacion por avance de ciclo y 3 cables — Habilitar
0 1 Compensacidn por avance de ciclo y 3 cables — Inhabilitar
1 0 2 cables (sin compensacion por avance)
1 1 4 cables (sin compensacion por avance)
TUCnlx | Se usa para establecer las unidades de temperatura.

0 = Grados centigrados
1= Grados Fahrenheit
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Tabla 18 - Matriz de imagen de configuracion del médulo de E/S analégicas incorporadas del controlador CompactLogix 5370 L2 (continuacion)

Palabra Bit
15 14‘13‘12‘11‘10‘9‘8‘7‘6‘5‘4‘3‘2‘1‘0

Donde | Dto.entr. | Use estos bits para seleccionar la forma en que los datos de entradas analdgicas se presentan al controlador y los utiliza el controlador. Este valor lo
(cont.) | desdeCnlx | determina la combinacién de varias selecciones de palabras y bits.

Para obtener més informacién sobre las selecciones que determinan la forma de los datos de entradas utilizados, consulte la Tabla 20 en la pagina 211.

Tpent./Sel | Use estos bits para seleccionar el tipo de entrada y el rango de operacién para un canal. Para obtener mds informacion sobre las selecciones que
rango Cnlx | determinan el tipo de entrada y el rango de operacion para un canal, consulte la Tabla 21 en |a pégina 211.

Ajuste de | Use estos bits para seleccionar el ajuste de filtro para un canal. Para obtener mds informacion sobre las selecciones que determinan los ajustes de filtro
filtro, Cnx | para un canal, consulte la Tabla 19 en la pdgina 210.

Valorde | Seusa para configurar el valor de alarma alto de proceso para un canal. La configuracion se realiza utilizando las palabras 4, 10, 16 y 22 para establecer
datosalto | el valor de alarma alto.
dealarma
de
proceso,
canalx

Valorde | Seusa para configurar el valor de alarma bajo de proceso para un canal. La configuracion se realiza utilizando las palabras 5, 11, 17 y 23 para establecer
datosbajo | el valor de alarma bajo.
dealarma
de
proceso,
canal x

Valorde | Se usa para configurar el valor de banda muerta de alarma para un canal. La configuracidn se realiza utilizando las palabras 6, 12, 18y 24 para
datosde | establecer el valor de alarma de banda muerta.
banda
muertade
alarma,
canalx

ETS Se usa para habilitar o inhabilitar la funcién de sello de hora en el mddulo.

0= Inhabilitar
1= Habilitar
Valorde | Se usa para establecer el valor de muestreo en tiempo real. El rango disponible = 0...5000 ms.
selloen
tiempo
real

UpdateCJC | Use este bit para habilitar o inhabilitar un sensor CJC.
Compensa

tionen | ° Si se habilita, la CJC se lee cada dos escanes de médulo y su valor se actualiza en la palabra de estado CJC. Este valor también es usado por la

compensacién de junta fria de termopar.

« Siseinhabilita, el valor de sensor (JCno se obtiene y la temperatura de CJCse fija a 25 °C(77 °F) para todos los canales. La CJC también se fija a
25°C(77 °F) para todos los canales si se determina que se interrumpid (cortocircuito o circuito abierto).

0= Inhabilitar

1= Habilitar

(alib. ciclo | Use este bit para habilitar la calibracién de ciclo.

« Siestd habilitado, la calibracion interna del médulo se produce una vez cada 5 minutos.

« Siestd inhabilitado, la calibracién interna del mddulo solo se produce una vez al encenderlo o restablecerlo.

La opcién Cycle Calibration permite al mddulo hacer reajustes por cambios ambientales tales como variaciones de temperatura. Sin embargo,
el rendimiento efectivo del mddulo se ve ligeramente reducido durante la operacién de calibracion.

0= Inhabilitar

1= Habilitar
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Tabla 18 - Matriz de imagen de configuracion del médulo de E/S analégicas incorporadas del controlador CompactLogix 5370 L2 (continuacion)

Palabra Bit
15 14‘13‘12‘11‘10‘9‘8‘7‘6‘5‘4‘3‘2‘1‘0

Donde CJCWP | Use este bit para habilitar o inhabilitar el perfil ponderado de CJC.

(cont) - Siestd habilitado, se escala la temperatura de CJC para cada canal multiplicando la lectura de CJC tnica por un factor de escalado predefinido
derivado de las mediciones de laboratorio de la temperatura estable de cada pin del blogue de terminales. En esta condicion, todos los datos de
canal quedan anulados por la temperatura de CJC de dicho canal.

« Siestd inhabilitada, la lectura de CJC Unica se aplica directamente a todos los canales. Silos sensores CJC se instalan en un bloque de terminales
remoto, el perfil ponderado deberd inhabilitarse. En esta condicion, los datos de canal se presentan en la tabla de entrada como normales.
0 = Inhabilitar
1= Habilitar
PFE Use este hit para seleccionar si se aplican los datos del modo de programacién/inactividad o del modo de habilitacién de fallo.
0 = Datos del modo de programacién/inactividad aplicados
1= Datos del modo de fallo aplicados
ER Use este bit para habilitar o inhabilitar la rampa para cada canal.
0 = Inhabilitar
1=Habilitar
EHI Use este bit para habilitar o inhabilitar la funcion de interrupcion del canal de salida cuando se establece una alarma de limite alto.
0= Inhabilitar
1= Habilitar
ELI Use este bit para habilitar o inhabilitar la funcién de interrupcion del canal de salida cuando se establece una alarma de limite bajo.
0= Inhabilitar
1= Habilitar
PM Use este bit para establecer datos que un canal utiliza cuando estd en el modo de programacién/inactividad.
0 = Retener valor de tltimo estado
1=Valor definido por el usuario
M Use este hit para establecer datos que un canal utiliza cuando estd en el modo de fallo.
0 = Retener valor de tltimo estado
1 =Valor definido por el usuario
LC Use este hit para habilitar o inhabilitar la funcion de enclavamiento cuando existen condiciones de alarma de limite bajo/alto o de bajo rango/
sobrerrango en un canal.
0 = Inhabilitar
1= Habilitar
Dto. salid. | Use estos bits para seleccionar la forma en que el dato de salida analdgica es presentado al controlador y usado por el controlador. Este valor lo
desde Cnlx | determina la combinacion de varias selecciones de palabras y bits.
Para obtener mds informacion sobre las selecciones que determinan la forma de datos de salida utilizada, consulte la Tabla 22 en la pdgina 212.
Tpsalida/ | Use estos bits para seleccionar el tipo de salida y el rango de operacion para un canal. Para obtener mas informacion sobre las selecciones que
Selrango | determinan el tipo de entrada y el rango de operacién para un canal, consulte la Tabla 23 en la pagina 213.
Cnlx
Valorde | Use este bit para configurar el valor del modo de fallo para un canal.
fallo,
canal x
Valorde | Use este bit para configurar el valor del modo de programacion/inactividad para un canal.
programa
(inactivi-
dad),
canalx
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Tabla 18 - Matriz de imagen de configuracion del médulo de E/S analégicas incorporadas del controlador CompactLogix 5370 L2 (continuacion)

Palabra Bit
15 14‘13‘12‘11‘10‘9‘8‘7‘6‘5‘4‘3‘2‘1‘0

Donde | Valorde | Use este bit para configurar el de datos de estabilizador superior para un canal.
(cont) | datosde
estabiliza-
dor
superior,
canalx

Valorde | Use este bit para configurar el de datos de estabilizador inferior para un canal.
datos de
estabiliza-
dor
inferior,
canal x

Gradiente | Use este bit para establecer el valor de gradiente de rampa para un canal.
enrampa,
canalx

Selecciones de filtro de entrada

La Tabla 19 indica las combinaciones de valores de bits que puede usar para
seleccionar un ajuste de filtro para un canal. Se utilizan los bits 0...3 de las
palabras 2, 8, 14y 20 para hacer esta seleccion.

Tabla 19 - Selecciones de filtro de entrada

Ajustes de bits
(palabras 3,9,15y 21)
Valor de filtro Bit 03 Bit 02 Bit 01 Bit 00

60 Hz 0 0 0 0
50 Hz 0 0 0 1
10 Hz 0 0 1
250 Hz 0 0 1 1
500 Hz 0 1 0 0
1kHz 0 1 0 1
Opcional” Valores6...15

(1) Intentar escribir una configuracién de bits no valida (cualquier valor opcional) o como Not Used en el campo Input Filter
Response Select hace que se produzca el error Module Configuration Error (contenido en la matriz Mod_Condition Array).
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Formato de datos de entradas analdgicas

La Tabla 20 indica las combinaciones de valores de bits que puede usar para
seleccionar el formato de datos de salida de los datos anal6gicos para un canal
enviados al controlador para un canal. Se utilizan los bits 8...10 de las palabras
3,9, 15y 21 para hacer esta seleccion.

Tabla 20 - Formato de datos de entradas analégicas

Ajustes de bits
(palabras 3,9,15y21)
Formato de datos de salidas analdgicas Bit10 Bit 09 Bit 08

Datos sin procesar/proporcionales 0 0 0
Unidades de medicion 0 0 1
Unidades de medicién x 10 0 1 0
Escalado para PID 0 1 1
Rango de porcentaje 1 0 0
Opcional(” Valores5...7

(1) Intentar escribir una configuracién de bits no valida (cualquier valor opcional) en el campo Input/Output Data Format Select
hace que se produzca el error Module Configuration Error (contenido en la matriz Mod_Condition Array). Todos los bits que
aparecen como 0 en la Tabla 20 estan establecidos en 0.

Tipo de entrada analdgica y rango de operacion

La Tabla 21 indica las combinaciones de valores de bits que puede usar para
seleccionar el tipo de entrada y el rango de operacién para un canal. Se utilizan
los bits 0...5 de las palabras 3,9, 15, 21, 29 y 37 para hacer esta seleccién.

Tabla 21 - Tipo de entrada analdgica y rango de operacion

Ajustes de bits
Tipo de entrada y rango de (palabras 3,9, 13y 21)
operacion normal Bit 05 Bit 04 Bit 03 Bit 02 Bit 01 Bit 00

-10...10VCC 0 0 0 0 0 0
0...5VvcC 0 0 0 0 0 1
0...10VCC 0 0 0 0 1 0
4..20 mA 0 0 0 0 1 1
1...5V(CC 0 0 0 1 0 0
0..20mA 0 0 0 1 0 1
=50mV...50mV 0 0 0 1 1 0
-100...100 mV 0 0 0 1 1 1
Termopar J 0 0 1 0 0 0
Termopar K 0 0 1 0 0 1
TermoparT 0 0 1 0 1 0
Termopar E 0 0 1 0 1 1
Termopar R 0 0 1 1 0 0
Termopar S 0 0 1 1 0 1
Termopar B 0 0 1 1 1 0
Termopar N 0 0 1 1 1 1
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Tabla 21 - Tipo de entrada analdgica y rango de operacion (continuacion)

Ajustes de bits
Tipo de entrada y rango de (palabras 3,9, 15y 21)
operacion normal Bit 05 Bit 04 Bit 03 Bit 02 Bit 01 Bit 00

Termopar C 0 1 0 0 0 0
100 Q PT 385 0 1 0 0 0 1
200 Q PT 385 0 1 0 0 1 0
500 Q PT 385 0 1 0 0 1 1
1000 Q PT 385 0 1 0 1 0 0
100 QPT3916 0 1 0 1 0 1
2000 PT3916 0 1 0 1 1 0
500 Q PT 3916 0 1 0 1 1 1
1000 Q PT3916 0 1 1 0 0 0
10QCU 426 0 1 1 0 0 1
120 QNi 618 0 1 1 0 1 0
120 QNi 672 0 1 1 0 1 1
604 O NiFe 518 0 1 1 1 0 0
150Q 0 1 1 1 0 1
500 0Q 0 1 1 1 1 0
1000 Q 0 1 1 1 1 1
30000 1 0 0 0 0 0

Formato de datos de salidas analdgicas

La Tabla 22 indica las combinaciones de valores de bits que puede usar para
seleccionar el formato de datos de salida de los datos analdgicos para un canal
enviados al controlador para un canal. Se utilizan los bits 8...10 de las palabras
29y 37 para hacer esta seleccion.

Tabla 22 - Formato de datos de salidas analdgicas

Ajustes de bits
(palabras 29y 37)
Formato de datos de salidas analdgicas Bit 10 Bit 09 Bit 08
Datos sin procesar/proporcionales 0 0 0
Unidades de medicién 0 0 1
Escalado para PID 0 1 0
Rango de porcentaje 0 1 1
Opcional(” Valores4...7

(1) Intentar escribir una configuracién de bits no valida (cualquier valor opcional) en el campo Input/Output Data Format Select
hace que se produzca el error Module Configuration Error (contenido en la matriz Mod_Condition Array). Todos los bits que
aparecen como 0 en la Tabla 22 estan establecidos en 0.
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Tipo de salida analdgica y rango de operacion

La Tabla 23 indica las combinaciones de valores de bits que puede usar para
seleccionar el tipo de entrada y el rango de operacién para un canal. Se utilizan

los bits 0...5 de las palabras 29 y 37 para hacer las selecciones.

Tabla 23 - Tipo de salida analdgica y rango de operacion

Ajustes de bits
. . (palabras 29y 37)
Tipo de salida y rango de
operacion normal Bit 05 Bit 04 Bit 03 Bit 02 Bit 01 Bit 00
-10...10VCC 0 0 0 0 0 0
0...5VCC 0 0 0 0 0 1
0...10VCC 0 0 0 0 1 0
4..20mA 0 0 0 0 1 1
1...5VCC 0 0 0 1 0 0
0..20mA 0 0 0 1 0 1

Madulos expansores locales — Opcionales

Los sistemas de control CompactLogix 5370 L2 aceptan el uso de médulos
Compact I/O™ como médulos expansores locales a lo largo de un backplane

CompactBus:

¢ Los controladores aceptan hasta cuatro médulos Compact I/O como
modulos expansores locales.

o Cuando sea posible, use médulos Compact I/O especiales para

cumplir con los requisitos tnicos de la aplicacion.
p q p

o Considere usar un sistema de cableado 1492 para cada médulo de E/S
como alternativa al bloque de terminales que viene con el médulo.

e Use médulos y cables PanelConnect™ 1492 si va a conectar médulos de

entrada a s€nsores.

e Instale médulos expansores locales en el mismo banco local que el
controlador CompactLogix 5370 L2.
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Instale mddulos expansores locales

Siga estos pasos para instalar los médulos expansores locales en su sistema de
control CompactLogix 5370 L2.

1.

Instale los médulos Compact I/O como se describe en las siguientes
publicaciones:

o Compact I/O Modules Installation Instructions, publicacién
1769-IN088

e Instrucciones de instalaciéon — Mddulo escianer Compact I/O

DeviceNet, publicaciéon 1769-IN060

Utilice las ranuras de machihembrado para colocar una terminacién de
tapa de extremo 1769-ECR Compact I/O en el tltimo médulo
del sistema.

Mueva la palanca de la terminacién de bus de tapa de extremo
totalmente hacia la izquierda hasta que haga clic y bloquee la
terminacion de bus de tapa de extremo.

(ablee los mddulos expansores locales

Cablee cada médulo Compact I/O usado como mddulo expansor local segiin
la documentacién técnica para dicho médulo.
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Modulos de E/S distribuidas sobre una red EtherNet/IP

Es posible incluir médulos de E/S distribuidas sobre una red EtherNet/IP en
su sistema de control CompactLogix 5370 L2.

Considere lo siguiente al usar médulos de E/S distribuidas sobre una red

EtherNet/IP:

¢ Cada adaptador EtherNet/IP remoto incluido en el sistema debe
contarse para determinar el nimero méximo de nodos EtherNet/IP
del controlador.

Para obtener mas informacién sobre el nimero maximo de nodos
EtherNet/IP, consulte Nodos de una red EtherNet/IP en la

pagina 123.

e Los ajustes de RPI configurables varian dependiendo de qué médulos
de E/S distribuidas se usen en el sistema.

e Para obtener informacién acerca de cdmo anadir médulos de E/S
incorporadas a su sistema de control CompactLogix 5370 L2, consulte
Configuracién de médulos de E/S distribuidas en una red DeviceNet

en la pdgina 230.

El siguiente gréfico muestra un sistema de control CompactLogix 5370 L2 en
una red EtherNet/IP que utiliza las tres opciones de médulos de E/S.

Médulos de E/S incorporadas Mddulos expansores locales

EVEERNI

W e

Mddulos de E/S distribuidas
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Modulos de E/S distribuidas sobre una red DeviceNet

Es posible incluir médulos de E/S distribuidas sobre una red DeviceNet en su
sistema de control CompactLogix 5370 L2.

Es necesario utilizar lo siguiente para usar médulos de E/S distribuidas sobre
una red DeviceNet en su sistema de control CompactLogix 5370 L2:

e Aplicacién Logix Designer o ambiente Studio 5000°. Para obtener més

informacion, consulte Configuracién de médulos de E/S distribuidas
en una red EtherNet/IP en la pégina 226.

e Software RSNetWorx™ para DeviceNet — Para obtener mas
informacion, consulte Configuracién de médulos de E/S distribuidas

en una red DeviceNet en la pagina 230.

El siguiente grafico muestra un sistema de control CompactLogix 5370 L2 en
una red DeviceNet que utiliza las tres opciones de médulos de E/S.

Médulos de E/S incorporadas Médulos expansores locales

Médulos de E/S distribuidas
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Validacion de la
configuracion de E/S

Es necesario validar la configuracién de los médulos de E/S en su sistema de
control CompactLogix 5370 L2. Considere estos puntos al validar la
ubicacion en la configuracién de E/S:

o Cilculo del intervalo solicitado entre paquetes

o Fallo del médulo relacionado con calculos de RPI

e Disponibilidad de alimentacidn eléctrica del sistema

o Clasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica

Calculo del intervalo solicitado entre paquetes

El intervalo solicitado entre paquetes (RPI) define la frecuencia con la que el
controlador envia y recibe datos de los médulos de E/S. Usted establece un
régimen de RPI para cada mddulo de E/S en su sistema, incluidos médulos de
E/S incorporadas, médulos expansores locales o médulos de E/S distribuidas
sobre una red EtherNet/IP.

Los controladores CompactLogix 5370 L2 intentan escanear un médulo de
E/S al régimen de RPI configurado. El controlador escanea los médulos de E/S
distribuidas a los regimenes de RPI configurados.

Con los médulos de E/S incorporadas y los médulos expansores locales, sin
embargo, algunos pardmetros de configuracién del sistema determinan el
régimen real al cual el controlador escanea los médulos. Es decir, el controlador
puede configurarse para escanear un médulo de E/S a un régimen particular
pero realmente escanea el médulo a otro régimen.

En el caso de médulos individuales de E/S, se produce el fallo menor de
Module RPT Overlap si hay por lo menos un médulo de E/S al que no se
puede dar servicio dentro de su tiempo de RPL

Los pardmetros de configuracion para un sistema determinan el impacto en
los regimenes de RPI reales. Estos factores de configuracién pueden afectar la
frecuencia de escan eficaz para cualquier médulo individual incorporado o
mddulo expansor local:

e Regimenes alos que se establecen los valores de RPI para los médulos
de E/S incorporadas

e Numero de mddulos de E/S incorporadas que se utilizan en el sistema
¢ Tipos de mdédulos de E/S incorporadas que se utilizan en el sistema

e Regimenes a los que se establecen los valores de RPI para los médulos

Compact I/O
e Numero de médulos Compact I/O en el sistema
e Tipos de médulos Compact I/O en el sistema

e DPrioridades de tareas de usuario de aplicacion
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La Tabla 24 describe las pautas para los regimenes de RPI.

Tabla 24 - Pautas para los intervalos solicitados entre paquetes

Tipo de médulo

Pautas("

Todo digital

Se aplican las siguientes pautas:

+ 1.2 mddulos pueden escanearse en 0.5 ms.
« 3...4mddulos pueden escanearse en 1 ms.
« 5...30 mddulos pueden escanearse en 2 ms.

Mezcla de digital y
analdgico o todo
analégico

Se aplican las siguientes pautas:

+ 1.2 mddulos pueden escanearse en 0.5 ms.

« 3...4mddulos pueden escanearse en 1 ms.

« 5...13 mddulos pueden escanearse en 2 ms.
+ 14...30 médulos pueden escanearse en 3 ms.

Especiales

Se aplican las siguientes condiciones:

« Para cada médulo 1769-SDN que haya en el sistema, aumente 2 ms en cada RPl en
un médulo siy otro no.

+ Para cada médulo 1769-HSC que haya en el sistema, aumente 1 ms en cada RPl en
un médulo siy otro no.

« Para cada mddulo 1769-ASClI que haya en el sistema, aumente 1 ms en cada RPl en
un médulo siy otro no.

« Para cada médulo 1769-SM2 que haya en el sistema, aumente 2 ms en cada RPl en
un médulo siy otro no.

(1) Las pautas de la Tabla 24 no tienen en cuenta los siguientes elementos, que afectan la carga de CPU del controlador CMX5370:

La temporizacién de RPI de E/S no afecta a la prioridad de la tarea. Las tareas periédicas y de eventos tienen mayor prioridad
que las tareas de E/S y de usuario.
10T (instruccién Immediate Output)

Mensajeria

Navegacion por CompactBus, como por ejemplo, para obtener acceso a la red DeviceNet mediante 1769-SDN utilizando una
conexién USB o Ethernet CMX5370

Las pautas de RPI de modulo pueden requerir un ajuste (un aumento de T ms o més) si la aplicacion del controlador CMX5370
incluye una o mds de las enumeradas en la Tabla 24. Monitoree los fallos menores del controlador para determinar si se han
producido superposiciones del RPI de médulo.

IMPORTANTE

Al considerar el nimero de médulos de E/S, recuerde que pueden ser los mddulos de E/S
incorporadas en el controlador o los mddulos Compact 1/0 que se utilizan como médulos
expansores locales.

Por lo tanto, la consideracion para usar mddulos puede ser cualquiera de las siguientes
configuraciones del sistema:

+ Solo médulos de E/S incorporadas
+ Solo médulos Compact /0
+ Alguna combinacién de mddulos de E/S incorporadas y médulos Compact 1/0

Puede establecer regimenes de RPI para médulos Compact I/O individuales
superiores a los indicados en la Tabla 24. El RPI muestra la rapidez con que
pueden escanearse los médulos, no la rapidez con que puede usar los datos

una aplicacion. El RPI es asincrono con respecto al escan del programa.
Otros factores, tales como la duracion de la ejecucion del programa, afectan el
rendimiento efectivo de las E/S.
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Fallo del modulo relacionado con calculos de RPI

Cuando se siguen las pautas descritas en la Tabla 24, la mayoria de los sistemas
de control CompactLogix 5370 L2 funcionan segun lo esperado. Algunos
sistemas que siguen las pautas pueden experimentar el fallo menor Module
RPI Overlap que se describe en la siguiente tabla.

Nombre | Informacion Condicion en la que ocurre el fallo
sobre el fallo
Module | Fallo de E/S Este fallo se registra cuando la actualizacion de RPI actual de un mddulo de E/S
RPI (tipo 03) se superpone con su actualizacion de RPI anterior. La ficha Minor Faults en el
Overlap (C6digo 94) cuadro de didlogo Controller Properties indica en qué mddulo se produce la
Superposicion de | superposicién de RPI.
RPI de médulo Si mltiples médulos de E/S experimentan el fallo, la aplicacion indica que el
detectada fallo ocurrié en el primero de dichos mddulos de E/S. Generalmente es un
Ranura del mddulo de E/S con tamafios grandes de matrices de entradas/salidas.
médulo =, Por ejemplo, los mddulos que usan tamafios grandes de entradas/salidas
dondexesel incluyen los mddulos 1769-SDN y 1769-HSC. En estos casos, se recomienda
nimeroderanura | ajustar el RPI del médulo para eliminar el fallo.

delmddulode E/S
en la seccion de
configuracion de
E/S

Una vez borrado el fallo del primer médulo de E/S, la aplicacién indica el
siguiente médulo que experimenta el fallo. Este patron contintia hasta que el
fallo se borra en todos los médulos de E/S afectados.

Para evitar este fallo, establezca la frecuencia de RPI de los mddulos de E/S en
valores numéricos superiores. Le recomendamos que utilice un valor RPI que
no sea un multiplo comun de los valores RPI de los otros mddulos, tal como
2.5ms, 5.5ms07ms:

« Lerecomendamos que no ejecute sistemas de control CompactLogix 5370
L2 que tengan fallos Module RPI Qverlap.

«Un sistema que experimenta muchos fallos Module RPI Overlap no
funciona dptimamente porque los datos de E/S no se muestrean al régimen
esperado determinado por los ajustes de RPI.

«(uando se descarga el proyecto o se ajusta el valor RPI de un mddulo,
se espera que tenga un fallo menor. Los fallos bajo estas condiciones son
transitorios. Borre el fallo y espere que el fallo reaparezca antes de ajustar el
valor RPI o las prioridades de las tareas.

Disponibilidad de alimentacion eléctrica del sistema

Una fuente de alimentacién eléctrica de entrada de 24 VCC no aislada,
incorporada, activa todos los componentes en un sistema de control

CompactLogix 5370 L2.

La fuente de alimentacién eléctrica incorporada proporciona la siguiente
alimentacion eléctrica al CompactBus:

e Controlador 1769-L24ER-QB1B:
- 154Aa5VCC
- 095Aa24VCC

e Controladores 1769-L24ER-QBFC y 1769-L27ERM-QBFC1B:

1Aas5VCC

- 08Aa24VCC

La fuente de alimentacidn eléctrica incorporada puede activar una
combinacién de controladores, médulos de E/S incorporadas y médulos
expansores locales que se utilizan en su aplicacion.
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Clasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacion
eléctrica

En un sistema de control CompactLogix 5370 L2, usted puede instalar
moddulos Compact I/O como médulos expansores locales a la derecha del
sistema controlador. Cada médulo Compact I/O tiene una clasificacién de
distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica que usted debe
considerar antes de instalarlo.

La clasificacién de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica es la
separacion en términos del nimero de ranuras que un médulo Compact I/O
puede instalarse con respecto a la fuente de alimentacion eléctrica. Siun
mddulo Compact I/O tiene una clasificacién de distancia de tres, puede
incluir hasta dos médulos entre el médulo Compact I/O y la fuente de
alimentacién eléctrica.

Ademis, el controlador tiene médulos de E/S incorporadas diseiados para
impedir la instalacién de un médulo Compact I/O directamente a la derecha
de la fuente de alimentacidn eléctrica incorporada. Los sistemas de control
CompactLogix 5370 L2 tienen mddulos de E/S incorporadas en el
controlador. Los sistemas de control CompactLogix 5370 L2 tienen uno o
dos médulos de E/S incorporadas como se describe a continuacidn:

o Controlador 1769-L24ER-QBI1B - Un mddulo de E/S incorporadas

¢ Controladores 1769-L24ER-QBFC1B y 1769-L27ERM-QBFCI1B -

Dos médulos de E/S incorporadas

Los médulos de E/S incorporadas no se consideran médulos expansores
locales. No obstante, debe incluir cada médulo de E/S incorporadas en el
conteo de ranuras de médulos al determinar dénde instalar el médulo
Compact I/O como un médulo expansor local.

Puesto que los sistemas de control CompactLogix 5370 L2 solo permiten
hasta cuatro médulos expansores locales en el sistema, puede instalar la
mayorfa de médulos Compact I/O en cualquier ranura de médulo expansor
local. Algunos médulos Compact I/0O tienen clasificaciones de distancia
respecto a la fuente de alimentacién eléctrica que afectan el lugar donde
puede instalarlos en el sistema de control CompactLogix 5370 L2.
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Por ejemplo, cada uno de los médulos contadores de alta velocidad
1769-ASCII Compact ASCII 'y 1769-HSC Compact tiene una clasificacion
de distancia respecto a la fuente de alimentacién eléctrica de cuatro. La ranura
de médulo expansor local més lejana en la que puede instalar uno de estos
mddulos en un sistema de control CompactLogix 5370 L2 es el numero de
ranura de médulo dos o tres. El nimero de ranura lo determina el niimero de
catdlogo de controlador que se utiliza en el sistema de control.

La Tabla 25 indica la ranura de médulo expansor local més lejana donde
puede instalar un médulo contador de alta velocidad 1769-HSC y cumplir el
requisito de clasificacién de distancia respecto a la fuente de alimentacion
eléctrica.

Tabla 25 - Ejemplos de sistemas de control CompactLogix 5370 L2 con un médulo contador de alta velocidad 1769-HSC

N.° de cat. del
controlador

Niimero de médulos
de E/S incorporadas

Efecto del calculo de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica del médulo contador de alta
velocidad 1769-HSC

1769-L24ER-QB1B

N

El médulo de E/S incorporadas es el primer mddulo en el conteo de mddulos. A la mdxima clasificacion de distancia
respecto a la fuente de alimentacion eléctrica, el médulo contador de alta velocidad 1769-HSC puede instalarse en la
ranura 3 de los mddulos expansores locales, como se muestra en el siguiente grafico.

Lagl——— Mddulo 1769-HSC

Tres médulos entre la fuente de alimentacion eléctrica y el mddulo contador de alta velocidad 1769-HSC.
Con este nimero de catdlogo de controlador, usted solo puede instalar hasta dos médulos expansores
locales entre el controlador y el médulo contador de alta velocidad 1769-HSC.
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Tabla 25 - Ejemplos de sistemas de control CompactLogix 5370 L2 con un médulo contador de alta velocidad 1769-HSC (continuacion)

N.° de cat. del Numero de médulos | Efecto del calculo de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica del médulo contador de alta
controlador de E/Sincorporadas | velocidad 1769-HSC

1769-L24ER-QBFC1B 2 Los mddulos de E/S incorporadas son los primeros dos mddulos en el conteo de médulos. A la méxima clasificacion de
1769-L27ERM-QBFC1B distancia respecto a la fuente de alimentacién eléctrica, el mddulo contador de alta velocidad 1769-HSC puede instalarse

en la ranura 2 de los mddulos expansores locales, como se muestra en el siguiente grafico.

H Mddulo de alta

velocidad 1769-HSC

ETEE

Tres mdulos entre la fuente de alimentacion eléctrica y el médulo contador de alta velocidad 1769-HSC.
Con este niimero de catdlogo de controlador, solo puede instalar un mddulo expansor local entre el controlador
y el contador de alta velocidad 1769-HSC.

IMPORTANTE Al contar los mddulos de E/S para determinar la ubicacién del mddulo
contador de alta velocidad 1769-HSC en un sistema de control 1769-L24ER-
(QBFC1B 0 1769-L27ERM-QBFC1B, la apariencia del mddulo de E/S incorporadas
es diferente entre la apariencia fisica y la apariencia del médulo en la aplicacién.

El aspecto fisico es el que se muestra en el gréfico anterior. El sequndo médulo
esta dos hileras de puntos de terminacion debajo de un conjunto de
indicadores de estado.

En la aplicacién, el sequndo médulo de E/S incorporadas aparece como dos
mddulos en el Controller Organizer, cada uno con su propio nimero de ranura,
es decir, [2] y [3].

Cuando el médulo contador de alta velocidad 1769-HSC se instala en la ranura
para modulo expansor local mas lejana posible, es decir, el cuarto médulo en
el sistema, este aparece con la designacidn [5] en el Controller Organizer, como
se muestra en el siguiente grafico.

Los mddulos [2] y [3] se 5 51769 Bus
muestran {18 [0] 1769-L27ERM-QBFCLB Sample_project
separadamente pero se £5 Embedded [/O

[1] Embedded Discrete_I0
[2] Embedded Analog_I0
[3] Embedded Counters
{5 Expansion [/O

consideran un solo
mddulo al contar los
médulos para cumplir
con los requisitos de § (4] 1769 1031/A Jeolated_digital_input v

dlasificacion de distancia 5]1769-HSC/B High_speed_counter

respecto a la fuente de <% Ethemnet

alimentacion eléctrica. (.. [J91769-L27ERM-QBFCLE Sample_project

El médulo contador de alta velocidad 1769-HSC se muestra como el mddulo [5] en esta
ubicacién, pero se considera como el cuarto médulo al contar médulos para cumplir con el
requisito de clasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica.

Para obtener més informacion acerca de la clasificacion de distancia respecto
ala fuente de alimentacién eléctrica para un médulo Compact I/O, consulte

la Guia de seleccion — Sistema CompactLogix, publicacién 1769-SG001.
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COnfiguracién delos modulos Puede configurar uno de estos tipos de médulos de E/S locales en el ambiente

de E/S locales

de software de programacion:

o Configuracién de los médulos de E/S incorporadas

o Configuracién de los médulos expansores locales

Configuracion de los médulos de E/S incorporadas

Los mddulos de E/S incorporadas se crean autométicamente en la porcién
I/O Configuration del Controller Organizer. Realice estos pasos para
configurar un médulo de E/S incorporadas en su sistema de control

CompactLogix 5370 L2.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en el médulo de E/S
incorporadas y seleccione Properties.

& ed Aves
(3 Add-On Instructions
£ &3 Data Types
G, User-Defined
£ stings
L[4 Add-On-Defined
o) G, Predefined
., Module-Defined
3 Trends
Hy, Logical Model
&-E31/0 Configuration
o @0 1769 Bus
B 10] 1769-L27ERM-QBFC1E Sample_project
&-£5 Embedded VO
s

Discr iy
# (2] Embedded Anal{ Bl NewModule

B 1760-L7ERM-QeFC1E |1 Copy CtriC
Pa

4] Module Defined Tags. Delete Del
Locat 11
=4

Properties . Alt+Enter
Status. Offine. . by =

Module Fautt g

2. Hagaclic en la ficha necesaria, realice los cambios necesarios y haga clic

en OK.

. Module Properties: Locat1 (Embedded 3.001)

[E=8 Eo8 =3

General | Connection | Configuration

Vendor: Allen-Bradley
Parent: Local
Name Discrete_I0 Sot: [

Description:

Madule Definiion

Series

Revision: 3001

Blecironic Keying:  Compatible Module

Connection Data

Data Format Integer

Type: Embedded 16 Point 24V DC Sink/Source Input /16 Point 24V DC Source Output

— =

Help

IMPORTANTE  También puede utilizar los tags para configurar los médulos de E/S
incorporadas del controlador CompactLogix 5370 L2. Al tratar de usar los
tags para hacer selecciones de médulo de E/S analdgicas en las matrices
de datos de entrada, salida y configuracién, las opciones son complicadas.
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Configuracion de los médulos expansores locales

Siga estos pasos para anadir un médulo Compact I/O a su sistema de control

CompactLogix 5370 L2 y configurarlo.

1.

Haga clic con el botén derecho del mouse en 1769 Bus y elija New

Module.

abeq e

Selact Module Type

Controller Organizer

~ax

45 Controller Sample_project
Controller Tags.
3 Contreller Fault Handler
(23 Power-Up Handler
E Tasks
=-68 MainTask
L% MainProgram
{3 Unscheduled
5] Motion Groups
(3 Ungrouped Axes.
[ Add-On Instructions
/5 Data Types
+.[C}f, User-Defined
L Strings
[, Add-On-Defined
[, Predefined
[, Module-Defined
[ Trends
- Tz, Logical Model

Ly

Riscover Modules

Seleccione el médulo de E/S deseado y haga clic en Create.

Catalog | Module Discovery | Favertes

1763HA Clear Filters Hide Filters %

Wodule Type Category Fiters Module Type Vendor Fiters

Analog Men-Bradiey

Communication Advanced Micro Controls Inc. (AMCI)

Digtal Hardy Process Solutions

Other Prosoft Technology

Speciaty ‘Spectum Cortrols, Inc.

(Catalog Number Description ‘Vendor [
1769A16 16 Point 120V AC Input Allen-Bradiey Df
17634431 8 Poirt Isolated 120V AC Input Aler-Bradey i

< i v

2059 Module Types Found

Add to Favorites

[[] Close on Create

P ———
Create ) Close Help
) - |

Aparece el cuadro de didlogo New Module.
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3. Configure el nuevo médulo de E/S segun sea necesario y haga clic en OK.

. ==

B | New Module

General™ | Connection

Type 1769-A16 16 Point 120V AC Input
Allen-Bradley
Farent: Local

Vendor:

i

Name: Digital_input_module Slot:

Description:

Module Definition
Series A Change .
Revision 1.001

Electronic Keying:  Compatible Module
Connection Input

Data Format: Integer

Status: Creating

( OK\D Cancel Help

Parametros de configuracion comunes

Sibien las opciones de configuracién varian de un médulo a otro, hay algunas
opciones comunes que generalmente se configuran al usar médulos Compact
I/O en un sistema de control CompactLogix 5370 L2, como se describe en la

Tabla 26.

Tabla 26 - Parametros de configuracion comunes

Opcion de configuracion

Descripcion

Requested packet interval (RPI)

Elintervalo solicitado entre paquetes (RPI) especifica el intervalo durante el que se transmiten o se reciben datos a través de una
conexion. Para los médulos 1769 Compact I/0 locales, los datos se transmiten al controlador segtin el RPI.

Cuando se escanean en el bus local o sobre una red EtherNet/IP, los mddulos de entradas se escanean segun el RPI especificado en la
configuracion del médulo. Generalmente, el RPI se configura en milisegundos (ms). En el caso de mddulos de E/S, el rango es
0.5...750 ms.

Cuando se escanean sobre una red DeviceNet mediante un escaner 1769-SDN en el sistema de control CompactLogix 5370 L2, los
médulos de entradas distribuidas se escanean segun el régimen que admite el adaptador DeviceNet que conecta los médulos de
entrada a la red. Por ejemplo, si su sistema incluye un sistema remoto de mddulos 1734 POINT I/0™ en una red DeviceNet, el escdner
1769-SDN solo puede escanear los mddulos 1734 POINT I/0 distribuidos tan rdpidamente como el adaptador 1734-ADN DeviceNet
puede transmitir los datos.

Definicion del médulo

Conjunto de pardmetros de configuracion que afectan la transmisién de datos entre el controlador y el mddulo de E/S. Los pardmetros
incluyen los siguientes:

« Series — Serie de hardware del médulo.

« Revision — Niveles mayores y menores de revisién de firmware usados en el modulo.

«Electronic Keying — Consulte en LOGIX-AT001 la informacién de codificacién electrénica.

« Connection — Tipo de conexién entre el controlador que escribe la configuracién y el mddulo de E/S, como por ejemplo, de salida.

- Data Format — Tipo de datos transferidos entre el controlador y el médulo de E/S, y qué tags se generan al completar la
configuracion.

Module Fault on Controller If Connection
Fails While in Run Mode

Esta opcién determina cémo se afecta el controlador si la conexién a un médulo de E/S falla en el modo de marcha. Es posible
configurar el proyecto de modo que un fallo de conexidn cause o no cause un fallo mayor en el controlador.

El ajuste predeterminado es la opcion habilitada, es decir, si la conexion a un médulo de E/S falla en el modo marcha, ocurre un fallo
mayor en el controlador.

Publicacion de Rockwell Automation 1769-UM021H-ES-P — Noviembre 2016 225


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/at/logix-at001_-en-p.pdf

Capitulo8  Uso de médulos de E/S con controladores CompactLogix 5370 L2

Conexiones de E/S

IMPORTANTE  Solo se pueden usar conexiones directas con los médulos expansores
locales en un sistema de control CompactLogix 5370 L2.

Un sistema Logix5000™ usa conexiones para transmitir datos de E/S, como se
describe en la Tabla 27.

Tabla 27 - Conexiones de modulo de E/S

Conexion

Descripcion

Directa

Una conexidn directa es un vinculo de transferencia de datos en tiempo real entre el controlador y un médulo de E/S. El controlador
mantiene y monitorea la conexion. Cualquier interrupcidn en la conexion, como por ejemplo, un fallo del mddulo, hace que el
controlador establezca bits de estado de fallo en el drea de datos asociada al médulo.

Generalmente, los mddulos de E/S analdgicas, los médulos de E/S de diagndstico y los médulos especiales requieren conexiones
directas.

Rack optimizado

En el caso de médulos de E/S digitales se puede seleccionar la comunicacién de rack optimizado.

Esta opcidn se usa con los médulos de E/S distribuidas, y la seleccion de conexion de optimizacion de racks se hace al configurar el
adaptador remoto. Por ejemplo, si su sistema de control CompactLogix 5370 L2 incluye médulos de E/S digitales distribuidos sobre
EtherNet/IP y desea usar una conexién de rack optimizado con esos médulos de E/S digitales, debe configurar el adaptador
EtherNet/IP de los médulos de E/S digitales distribuidos para usar un tipo de conexion de optimizacién de racks.

Una conexidn de rack optimizado consolida el uso de conexion entre el controlador y los mddulos digitales de E/S en un chasis
remoto o en un solo riel DIN. En vez de conexiones directas individuales para cada médulo de E/S hay una sola conexién para todo el
rack (o riel DIN).

cOnfiguracién de modulos de Susistema de control CompactLogix 5370 L2 puede usar médulos de E/S

E/S distribuidas en una red

EtherNet/IP

226

distribuidas en una red EtherNet/IP.

IMPORTANTE Al sumar los modulos de E/S distribuidas, recuerde contar el adaptador
Ethernet remoto para permanecer dentro del limite méaximo de nodos de
red EtherNet/IP para su controlador.

Los médulos de E/S distribuidas que se conectan al controlador mediante
el adaptador Ethernet remoto no se cuentan para determinar el limite
maéximo de nodos Ethernet para el controlador.

Por ejemplo, un controlador 1769-L27ERM-QBFC1B acepta hasta 16 nodos
Ethernet. Se pueden afadir hasta 16 adaptadores Ethernet remotos a la
seccion de configuracion de E/S porque cada adaptador remoto se incluye
en el conteo de nodos. Sin embargo, se pueden afiadir tantos médulos de
E/S remotas como sean necesarios al chasis del adaptador. Los mddulos de
E/S remotas no se consideran en el conteo de nodos.

Para obtener mas informacion sobre los limites de nodos, consulte
Nodos de una red EtherNet/IP en la pdgina 123.
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Siga estos pasos para configurar los médulos de E/S distribuidas en una red
EtherNet/IP.

1.

Haga clic con el botén derecho del mouse en Ethernet y seleccione

New Module.

3 | Controller Organizer

/5 Controller Sample_project
Controller Tags.
L3 Controller Fault Handler
(23 Power-Up Handler
£ Tasks
558 MainTask
(&% MainProgram
[ Unscheduled
5 Motion Groups
- Ungrouped Axes
[ Add-On Instructions
5 Data Types
L3, User-Defined
L3 Strings
Gy Add-On-Defined
G Predefined
L, Module-Defined
[ Trends
T, Logical Model
910 Configuration
11769 Bus
i+ B (0] 1769-L27ERM-QBFC1B Sample_project
£ £ Embedded /O
& (1] Embedded Discrete 10
& (2] Embedded Analog 10
& [3] Embedded Counters
L Expansion /0
B Ycthemet

Y NewModule..
N

pheq veis [

Paste Crl+V

Properties Alt+Enter

Print 3

2. Seleccione el adaptador Ethernet deseado y haga clic en Create.

SNt e
oo i Doy [ v
e G it FideFies &
Module Type Category Fiters e Module Type Vendor Fiters B
Analog " llen-Bradley "
CIP Motion Converter dress+Hauser
Communication -ANUC CORPORATION
Communications Adapter - FANLIC Robotics America <
[ pre— Vo pr—
e 1754 Bt Ao Tt Poreds Hentiodey  Conmncaton
e 15k s 25 TotndPtlads Honboty Corrcon
2ot 70 Mo Tyes Founs
—
) Coseonreste (

Aparece el cuadro de didlogo New Module.
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3. Configure el nuevo adaptador Ethernet como sea necesario y haga clic

en OK.

%] Module Properties: Local:0 (1734-AENTR 5.001)

o] o=
General | Gonnection | Module Info | Intemet Protocol [ Port Configuration | Network | Chassis Size
Type 1734-AENTR 1734 Ethemet Adapter, 2-Port, Twisted Pair Media
Vendor: Alen Bradiey
Parent Local Ehemet Address
Name: [Remote_POINT 10_Ethemet_adapter ® Prvate Network: fs268 1. B
Descrition; - 1P Adchess:
- Host Name:

Mode Defintion

Revison 5001

Blectronic Keying Compatible Modue

Connecton: Rack Optimization

Chassis Size “

P —

4. Haga clic con el botén derecho del mouse en el nuevo adaptador y
seleccione New Module.

Controller Organizer ~ax
& Controller Sample project
1B Controller Tags

(1 Controller Fault Handler

FBegums

(23 Power-Up Handler
B Tasks
€8 MainTask
@ 5% MainProgram
+.1 Unscheduled
5 Motion Groups
+.1 Ungrouped Aves
{3 Add-On Instructions
3 Data Types
L User-Defined
L Strings
L4 Add-On-Defined
i Predefined
L4 Module-Defined
£ Trends
T, Logical Model
£51/0 Configuration
1769 Bus
B [0] 1769-L27ERM-QBFCLB Sample_project
& £3 Embedded /O
@ [1] Embedded Discrete 10
| (2] Embedded Anclog 10
@ [3] Embedded Counters
(5 Expansion /0
& Ethemet
I 1769-L27ERM- QBFCIB Sgppefproject
724 -AENTR/E Remots PO 3
3 00intl0 4 Slot Chasd)

New Module.
sgover Modules

& c Ctrlex

B3 Copy CtileC
Paste CurkeV
Delete Del

Cross Reference  Ctrl+E

Properties Alt-Enter

Print 3

5. Seleccione el médulo de E/S deseado y haga clic en Create.

Catalog | Module Discovery | Favortes

228

oz G s e Fils &
Moduie Type Category Fiters Moduie Type Vendor Fiters

Analog Alen-Bradiey

Communication Advanced Micro Controls Inc. (AMCI)

Digtal Spectum Controls, Inc.

Other

Specialy

Casos rber o Ve Caoy

acose 2pont VKGOt Nentades Dot

o >
1 52 e Tes P

[[] Close on Create

Aparece el cuadro de didlogo New Module.

Publicacion de Rockwell Automation 1769-UM021H-ES-P — Noviembre 2016



Uso de mddulos de E/S con controladores Compactlogix 537012 Capitulo 8

6. Configure el nuevo médulo de E/S segun sea necesario y haga clic en OK.

5 New Module ‘ ==
General” | Connection | Module Info | Fauit/Program Action|
Tipe 1734-0A2 2 Point 120V AC Output
Vendor Aler-Bradey
Parent Remote_POINT_I0_Fthemet_adapter
Name Remote_output_module N
Desorption: 7

Module Defirition

Series. c

Revision: 3001

Elecironic Keying:  Compaible Module
Connection Rack Optimization

Data Format Integer

Change

Status: Creating

Cancel Help
\{ .
~~—

7. Repita estos pasos para anadir todos los médulos de E/S distribuidas.

El siguiente grafico es un ejemplo de un sistema de control
1769-L27ERM-QBFCI1B que utiliza mddulos de E/S distribuidas sobre una
red EtherNet/IP.

1794-AENTR FLEX™ 1/0 1734-AENTR POINT 1/0

PanelView™ Plus

me

mT0| [0,

o Lo
1769-L27ERM-QBFC1B

« Kinetix 350

« Kinetix® 350
«Toma EtherNet/IP 1783-ETAP

« Toma EtherNet/IP 1783-ETAP
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c°nfiguraci6n de modulos de Susistema de control CompactLogix 5370 L2 puede usar médulos de E/S

E/S distribuidas en una red
DeviceNet

distribuidas en una red DeviceNet.

Siga estos pasos para configurar médulos de E/S distribuidas en una red

DeviceNet.

3.

Sino lo ha hecho, instale un escaner 1769-SDN Compact I/O DeviceNet
en el banco local de su sistema de control CompactLogix 5370 L2.

Haga clic con el botén derecho del mouse en 1769 Bus y elija New

Module.

SHed e [E

Controller Organizer

43 Controller CompactLogix 5370_L2_Centroller
[ Controller Tags
{1 Controller Fault Handler
i [ Power-Up Handler
£ Tasks
=-£8 MainTask
| @-CMainProgram
i_[ Unscheduled
£ Motion Groups
i Ungrouped Axes
(23 Add-On Instructions
{29 Data Types
[ User-Defined
L Strings
[ Add-On-Defined
- L Predefined
£ Module-Defined
(3 Trends
T, Logical Model
£51/0 Configuration

Seleccione el escdner 1769-SDN vy haga clic en Create.

Catalog | Modue Discovery | Favortes
1763.SDN Clear Filters Hide Filkers &
Modue Type Category Fiters Mode Type Vendor Fiters
Analog Alen-Bradley
Communication Advanced Micro Cartrols Inc. (AMCI)
Digtal Hardy Procsss Solutions
Other Frosoft Technology
Specialty Spectum Controls, Inc.
Catalog Number Descrption Vendor df
1763-50N 1769 Scanner Devioehet Aler-Brodey
<[ i v
16f 53 Module Types Found
—
[F] Close on Create =N
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4. Seleccione una revision mayor y haga clic en OK.

Select Major Revision

==

Select major revision for new 1769-SDN module
being created.

Major Revision: |4 -

Cancel

Aparece el cuadro de didlogo New Module.

5. Configure el nuevo escdner 1769-SDN segiin sea necesario y haga clic

en OK.

New Module ‘ 2
Type: 1769-5DN/B 1769 Scanner DeviceNet
Vendor: Alen-Eradiey
MName: DeviceMNet_module Slat: 4
Description Input Size: 90 (320t)
Qutput Size: 90 (324it)
Revision 4 |0 Blectronic Keying: | Compatible Keying -
/] Open Module Froperties OK E Cancel | [ ke |

6. Utilice el software RSNetWorx para DeviceNet para definir la lista de
escan en el escaner 1769-SDN para comunicar datos entre los
dispositivos y el controlador a través del escéner.

El siguiente grafico es un ¢jemplo de un sistema de control

1769-L27ERM-QBFC1B que utiliza médulos de E/S distribuidas en una
red DeviceNet.

« 1769-L27ERM-QBFC1B
+ 1769-SDN

1734-ADN POINT1/0 1606-XLDNET

1794-ADN FLEX1/0
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Monitoreo de modulos de E/S Con los controladores CompactLogix 5370 L2, puede usar las siguientes

opciones para monitorear los médulos de E/S:
e Ventana QuickView™ debajo del Controller Organizer
e Ficha Connection en el cuadro de didlogo Module Properties

e Programacion de légica para monitorear los datos de fallo de manera
que pueda actuar.

Cuando se produce un fallo en un médulo de E/S, un tridngulo amarillo en la
lista de médulos del Controller Organizer le advierte respecto al fallo, como
se muestra en el siguiente grafico.

(-7 10 Configuration
(- 1769 Bus
@ [0]1769-L2TERM-QBFCIE L27_example_project
-5 Embedded 1/0

. [1] Embedded Discrete IO

& [2] Embedded Analog_10

g [3] Embedded Counters

-8 Expansion /O

1769-1Q6X0W4/B Local_sink_source_module
[5].1769-0B16/B Local_source_module

=25 Eth

Expansion /O
A 1769-106X0W4/B Local_sink_source_medule

Local:5:l
Local:5:0
Local5:C

Description

10 Fautted T
Jlodule Fault | (Code 16#0116) Electronic Keying Mismatch: Major and/or Min... >

Para ver la descripcion del fallo en la ficha Connection del cuadro de didlogo
Module Properties, siga estos pasos.

1. EnI/O Configuration, haga clic con el botén derecho del mouse en el
modulo de E/S con fallo y seleccione Properties.

A -
=-E57 /0 Configuration New Module...

El@ 1769 Bus Discover Modules...
{I0[0]1769-L27ERM-QBF § cu Ctrl+X
-3 Embedded /0 Copy Cirl+C
@ 1] Embedded Disc 2 Paste CtrlsV
i (21 Embedded Anz  Delete Del
[3] Embedded Cov
5] Expansion /O
41 1760-106%Kyg | Properties ). T AitsEnter |

Cross Reference Ctrl+E

Print »

{1711769-L27ERM-QBFC1B L27_example_project
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2. Hagaclic en la ficha Connection y utilice la descripcion del fallo, de la
seccién Module Fault, para diagnosticar el problema.

5 | Module Properties: Local:5 (1769-0B16 2.001) =N Ech="
Connection
Requested Packet Interval (RPI): 200~ ms(05-750.0)

[ Inhibit Module

Major Fault On Controller f Connection Fails While in Run Mode

Module Fautt
[Code 1640116) Electronic Keying Mismatch: Major and./or Miner revision invalid or incomect.

Status: Standby 0K ] I Cancel Apply Help

3. Hagaclic en OK para cerrar el cuadro de didlogo y resolver el problema.

Deteccion de tapa de extremo y fallos de médulo

La deteccion de tapa de extremo se realiza mediante el tltimo médulo en un
bus 1769. Si dicho médulo experimenta un fallo tal que no pueda comunicarse
en el bus 1769, ocurre el siguiente evento:

o Fallala deteccion de tapa de extremo

¢ Fallos del controlador
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Notas:
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Uso de modulos de E/S con controladores

Compactlogix 5370 L3

Este capitulo explica cémo usar médulos Compact I/O™ en un sistema de

control CompactLogix™ 5370 L3.

Tema Pagina
Seleccién de modulos de E/S 235
Validacién de la configuracion de E/S 240
Configuracion de E/S 251
Configuracién de modulos de E/S distribuidas en una red EtherNet/IP 253
Configuracion de médulos de E/S distribuidas en una red DeviceNet 256
Monitoreo de médulos de E/S 258

Seleccion de modulos de E/S  Los sistemas de control CompactLogix 5370 L3 ofrecen estas opciones de

modulos de E/S:

e Moddulos expansores locales

e Mobdulos de E/S distribuidas sobre una red EtherNet/IP

¢ Configuracién de médulos de E/S distribuidas en una red DeviceNet
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Modulos expansores locales

Los sistemas de control CompactLogix 5370 L3 aceptan el uso de médulos
Compact I/O como médulos expansores locales a lo largo de un backplane
CompactBus.

Considere lo siguiente al usar médulos expansores locales:

e Elcontrolador acepta esta cantidad de médulos Compact I/O locales en
hasta tres bancos de E/S, es decir el banco local y dos bancos adicionales.

N.° de cat. Mddulos expansores locales
aceptados, max.
1769-L30ER 8

1769-L30ERM
1769-L30ER-NSE

1769-L33ER 16
1769-L33ERM

1769-L33ERMO —
1769-L36ERM 30

1736-L36ERMO —
1769-L37eRMO(™

(1)  Disponible en la versidn de software 30y la revision de firmware 30.

¢ Cuando sea posible, use médulos Compact I/O especiales para
cumplir con los requisitos unicos de la aplicacion.

o Considere usar un sistema de cableado 1492 para cada médulo de E/S
como alternativa al bloque de terminales que viene con el médulo.

e Use moédulos y cables PanelConnect™ 1492 si va a conectar mddulos de
entrada a sensores.

Instale mddulos expansores locales

Siga estos pasos para instalar los médulos expansores locales en su sistema de
control CompactLogix 5370 L3:

1. Instale los médulos de E/S o de comunicacién 1769 Compact como se
describe en las siguientes publicaciones:

o Compact I/O Modules Installation Instructions, publicacién

1769-IN088

e Instrucciones de instalaciéon — Mddulo esciner Compact I/O

DeviceNet, publicacién 1769-IN060
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Orientacion horizontal

2. Sisusistema utiliza solo un banco local, siga estos pasos.

a. Utilice las ranuras de machihembrado para colocar una terminacién
de tapa de extremo 1769-ECR Compact I/O en el tltimo médulo
del sistema.

b. Mueva la palanca de la terminacién de bus de tapa de extremo
totalmente hacia la izquierda hasta que haga clic y bloquee la
terminacién de bus de tapa de extremo.

3. Sisu sistema utiliza bancos adicionales, siga estos pasos.

a. Instale un cable de expansién de bus de comunicacién 1769-CRx
Compact I/O en el extremo derecho del banco local.

b. Conecte el cable 1769-CRxal banco adicional, si es necesario.

La manera de conectar al primer banco adicional (en el lado derecho
o izquierdo del banco) determina el cable de expansién que se

instala en el extremo del banco local. Consulte la Figura 38 para ver
ejemplos de cémo conectar un banco local a los bancos adicionales.

c. Realice la instalaciéon de los bancos restantes en su sistema.

IMPORTANTE  Asegurese de instalar una tapa de extremo al final del dltimo
banco en su sistema.

El siguiente ejemplo muestra sistemas con mddulos expansores locales incluidos.

Figura 38 - Ejemplo de sistemas de control CompactLogix 5370 L3

AT

S

J J

Banco 1 (Cable 1769-CRLx Banco 2 (able 1769-CRLx Banco 3

Banco 1

. - ) Cable 1769-CRRx
Orientacion vertical

Banco 2
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(ablee los mddulos expansores locales

Cablee cada médulo Compact I/O usado como médulo expansor local segiin
la documentacién técnica para dicho médulo.

Madulos de E/S distribuidas sobre una red EtherNet/IP

Es posible incluir médulos de E/S distribuidas sobre una red EtherNet/IP en
su sistema de control CompactLogix 5370. Considere lo siguiente al usar
modulos de E/S distribuidas sobre una red EtherNet/IP:

o Cada adaptador EtherNet/IP remoto incluido en el sistema debe
contarse para determinar el nimero méximo de nodos EtherNet/IP
del controlador.

Para obtener mas informacién sobre el nimero maximo de nodos
EtherNet/IP, consulte Nodos de una red EtherNet/IP en la

pagina 123.

e Los ajustes de RPI configurables varian dependiendo de qué médulos
de E/S distribuidas se usen en el sistema.

e DPara obtener informacién acerca de como afadir médulos de E/S
incorporadas a su sistema de control CompactLogix 5370, consulte
Configuracién de médulos de E/S distribuidas en una red DeviceNet

en la pdgina 256.

El siguiente grafico muestra un ejemplo de un sistema de control
1769-L33ERM que utiliza médulos expansores locales y médulos de E/S
distribuidas sobre una red EtherNet/IP.

Médulos de E/S distribuidas

Méddulos expansores locales

et

238 Publicacion de Rockwell Automation 1769-UM021H-ES-P — Noviembre 2016



Uso de médulos de E/S con controladores CompactLogix 537013 Capitulo 9

Modulos de E/S distribuidas sobre una red DeviceNet

Es posible incluir médulos de E/S distribuidas sobre una red DeviceNet en su
sistema de control CompactLogix 5370 L3. Considere lo siguiente al usar
médulos de E/S distribuidas sobre una red DeviceNet:

Es necesario utilizar los siguientes para usar médulos de E/S distribuidas
sobre una red DeviceNet en su sistema de control CompactLogix 5370 L3:

e Aplicacién Logix Designer o ambiente Studio 5000°. Para obtener més
informacién, consulte Configuracién de médulos de E/S distribuidas

en una red EtherNet/IP en la pdgina 253.

o Software RSNetWorx™ para DeviceNet — Para obtener mds informacion,

consulte Comunicacion de red DeviceNet en la pdgina 134.

El siguiente grafico muestra un ejemplo de un sistema de control
1769-L33ERM que utiliza médulos expansores locales y médulos de E/S
distribuidas sobre una red DeviceNet.

Mddulos expansores locales Méddulos de E/S distribuidas

| A

gz
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Validacion de la
configuracion de E/S

240

Después de haber seleccionado sus médulos de E/S, debe validar el sistema
que desce disefar. Considere estos puntos al validar la ubicacién en la
configuracién de E/S:

o Cilculo del intervalo solicitado entre paquetes

o Fallo del médulo relacionado con calculos de RPI

e Cilculo del consumo de alimentacién eléctrica del sistema

o Clasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica
e Ubicacidn fisica de médulos de E/S

Calculo del intervalo solicitado entre paquetes

El intervalo solicitado entre paquetes (RPI) define la frecuencia con la que el
controlador envia y recibe datos de los médulos de E/S. Usted establece un
régimen de RPI para cada médulo de E/S en su sistema.

Los controladores CompactLogix 5370 L3 intentan escanear un médulo de
E/S al régimen de RPI configurado. En el caso de médulos individuales de E/S,
se produce el fallo menor de Module RPI Overlap si hay por lo menos un
modulo de E/S al que no se puede dar servicio dentro de su tiempo de RPL

Los pardmetros de configuracion para un sistema determinan el impacto en
los regimenes de RPI reales. Estos factores de configuracién pueden afectar la
frecuencia de escan efectiva para cualquier médulo individual:

e Tasas a las que se establecen frecuencias de RPI para otros médulos

Compact I/O
e Numero de otros médulos Compact I/O en el sistema
e Tipos de otros médulos Compact I/O en el sistema

e DPrioridades de tareas de usuario de aplicacién
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La Tabla 28 describe las pautas para los regimenes de RP1.

Tabla 28 - Pautas para los intervalos solicitados entre paquetes

Tipo de médulo

Pautas(")

Todo digital

Se aplican las siguientes pautas:

+ 1...2mddulos pueden escanearse en 0.5 ms.
« 3...4mddulos pueden escanearse en 1 ms.

« 5...30 mddulos pueden escanearse en 2 ms.

Mezcla de digital y
analdgico o todo

Se aplican las siguientes pautas:
« 1...2mddulos pueden escanearse en 0.5 ms.

analégico
« 3...4mddulos pueden escanearse en 1 ms.
« 5...13 mddulos pueden escanearse en 2 ms.
+ 14...30 médulos pueden escanearse en 3 ms.
Especiales Se aplican las siguientes condiciones:

« Para cada mddulo 1769-SDN en el sistema, aumente en 2 ms el RPI en un mddulo si

y otro no.

« Para cada mddulo 1769-HSC en el sistema, aumente en 1 ms el RPl en un mddulo si

y otro no.

« Paracadamddulo 1769-ASClI en el sistema, aumente en T ms el RPI en un mddulo si

y otro no.

« Para cada mddulo 1769-SM2 en el sistema, aumente en 2 ms el RPI en un médulo si

y otro no.

(1)  Las pautas de la Tabla 28 no tienen en cuenta los siguientes elementos, que afectan la carga de CPU del controlador CMX5370:
La temporizacién de RPI de E/S no afecta a la prioridad de la tarea. Las tareas periédicas y de eventos tienen mayor prioridad
que las tareas de E/S y de usuario.
10T (instruccién Immediate Output)

Mensajeria

Navegacion por CompactBus, como obtener acceso a la red DeviceNet, mediante 1769-SDN utilizando la conexién USB o

Ethernet CMX5370

Las pautas de RPI de médulo pueden requerir un ajuste (un aumento de T ms o més) si la aplicacion del controlador CMX5370
incluye una o mds de las enumeradas en la Tabla 28. Monitoree los fallos menores del controlador para determinar si se han
producido superposiciones del RPI de médulo.

Puede establecer regimenes de RPI de médulos Compact I/0 individuales
superiores a los indicados en la Tabla 28. EI RPI muestra la rapidez con que
pueden escanearse los médulos, no la rapidez con que puede usar los datos
una aplicacion. El RPI es asincrono con respecto al escan del programa.
Otros factores, tales como la duracion de la ejecucion del programa, afectan el
rendimiento efectivo de las E/S.
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242

Fallo del modulo relacionado con calculos de RPI

Cuando se siguen las pautas descritas en la Tabla 28, la mayoria de los sistemas
de control CompactLogix 5370 L3 funcionan segun lo esperado. Algunos
sistemas que siguen las pautas pueden experimentar el fallo menor Module
RPI Overlap como se describe en la siguiente tabla.

Nombre | Informacion Condicion en la que ocurre el fallo
sobre el fallo
Module | Fallo de E/S Este fallo se registra cuando la actualizacion de RPI actual de un mddulo de E/S
RPI (tipo 03) se superpone con su actualizacion de RPI anterior. La ficha Minor Faults en el
Overlap (C6digo 94) cuadro de didlogo Controller Properties indica en qué mddulo se produce la
Superposicion de | superposicién de RPI.
RPI de médulo Si mltiples médulos de E/S experimentan el fallo, la aplicacion indica que el
detectada fallo ocurrié en el primero de dichos mddulos de E/S. Generalmente es un
Ranura del mddulo de E/S con tamafios grandes de matrices de entradas/salidas.
médulo =, Por ejemplo, los mddulos que usan tamafios grandes de entradas/salidas
dondexesel incluyen los mddulos 1769-SDN y 1769-HSC. En estos casos, se recomienda
nimeroderanura | ajustar el RPI del médulo para eliminar el fallo.

delmddulode E/S
en la seccion de
configuracion de
E/S

Una vez borrado el fallo del primer médulo de E/S, la aplicacién indica el
siguiente médulo que experimenta el fallo. Este patrdn continta hasta que el
fallo se borra en todos los médulos de E/S afectados.

Para evitar este fallo, establezca la frecuencia de RPI de los mddulos de E/S en
valores numéricos superiores. Le recomendamos que utilice un valor RPI que
no sea un multiplo comun de los valores RPI de los otros mddulos, tal como
2.5ms, 5.5ms07ms.

Le recomendamos que no ejecute sistemas de control CompactLogix 5370
L3 que tengan fallos Module RPI Overlap.

« Unsistema que experimenta muchos fallos del Module RPI Qverlap no
funciona dptimamente porque los datos de E/S no se muestrean al régimen
esperado determinado por los ajustes de RPI.

« (uando se descarga el proyecto o se ajusta el valor RPl de un médulo de E/S,
se espera que tenga un fallo menor. Los fallos bajo estas condiciones son
transitorios. Borre el fallo y espere que el fallo reaparezca antes de ajustar el
valor RPI o las prioridades de las tareas.
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Calculo del consumo de alimentacion eléctrica del sistema

Las fuentes de alimentacién eléctrica 1769 Compact I/O proporcionan
alimentacion eléctrica al CompactLogix local y a los bancos adicionales.
La alimentacién eléctrica proporcionada se mide en capacidad de corriente.

Considere estos puntos al disenar los bancos de su sistema de control

CompactLogix 5370 L3:

e Las fuentes de alimentacién eléctrica 1769 Compact I/0O tienen dos
requisitos de capacidad de corriente méxima que afectan la manera en
que se disefia y configura un banco.

Los siguientes son requisitos de capacidad de corriente maxima:

— Capacidad de corriente méxima para un banco

— Maixima capacidad de corriente para cada lado de la fuente de
alimentacién eléctrica

(apacidad de corriente para un solo banco

(apacidad de corriente para un lado del banco

(apacidad de corriente para un lado del banco

[1
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e Los requisitos de capacidad de corriente maxima varian segun la fuente

de alimentacioén eléctrica usada en el banco.

N.°decat.dela
fuente de
alimentacion
eléctrica

Capacidad de corriente, max para un
solo banco

Capacidad de corriente, max. para cada
lado de banco'

1769-PA2
1769-PB2

2Aa5VCCy0.8Aa24VCC

TAa5V(Cy0.4Aa24VCC

1769-PA4
1769-PB4

4Ra5VCCy2Aa24VvCC

2Aa5VCCy 1Aa24VCC

(1) Especificacion para bancos con dispositivos en los lados izquierdo y derecho de la fuente de alimentacion eléctrica.
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Calcule el consumo de alimentacidn eléctrica en un solo banco

IMPORTANTE  Para un banco se requiere que los controladores CompactLogix 5370 L3 se
encuentren en la ranura del extremo izquierdo. Como minimo, es
necesario calcular el consumo de alimentacién eléctrica del controlador al
lado izquierdo de la fuente de alimentacion eléctrica.

Si se han instalado mds mdodulos a la izquierda de la fuente de
alimentacion eléctrica, también es necesario calcular el consumo de
alimentacion eléctrica de dichos mddulos.

Si hay mddulos adicionales instalados a la derecha de la fuente de
alimentacion eléctrica, es necesario calcular el consumo de alimentacion

eléctrica para ese lado por separado.

Utilice la Tabla 29 para calcular el consumo de alimentacién eléctrica en un

banco.

Tabla 29 - Calculo del consumo de alimentacion eléctrica para un banco local

Lado dela N.° de cat. de dispositivo Numero Requisitos de corriente de los Corriente calculada =
fuentede de 3) médulos (Nimero de mddulos) x (requisitos de
alimentacién médulos corriente de los médulos)
eléctrica
a5VCC(enmA) | a24V(C(enmA) | a5VCC(enmA) | a24V(C(en mA)
1769-L30ER 1 500 225 500 225
1769-L30ERM
Izquierdo — 1769-L30ER-NSE
Requerido 1769-L33ER
1769-L33ERM
1769-L36ERM
lzquierdo — Especifico del mddulo de E/S Hasta 3 Especifico del Especifico del
Opcional mddulo médulo
Total de corriente requerida(z):
Derecho Especifico del mddulo de E/S Hasta 8 Especifico del Especifico del
médulo médulo

IMPORTANTE: inserte una fila separada en
este cdlculo para cada médulo de E/S.

Corriente total requerida(z):

Corriente total requerida para un solo banco si los médulos se instalan a ambos lados de la fuente
de alimentacion eléctrical”:

(1) Esta cifra no debe exceder la capacidad de corriente de la fuente de alimentacion eléctrica para el banco.

S8

Esta cifra no debe exceder la capacidad de corriente de la fuente de alimentacion eléctrica para este lado del banco.
En el banco local, puede instalar hasta tres médulos a la izquierda de la fuente de alimentacion eléctrica. Esta limitacién se debe a que los controladores CompactLogix 5370 L3 tienen una

clasificacién de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica de cuatro y deben estar dentro de cuatro ranuras de la fuente de alimentacion eléctrica de Compact I/0. A la derecha de la
fuente de alimentacién eléctrica del banco local y a ambos lados de la fuente de alimentacién eléctrica en los demds bancos, puede instalar hasta ocho médulos. Esta configuracion solo es posible
si las clasificaciones de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica de los médulos validan el disefio del sistema.

244
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Calcule el consumo de alimentacidn eléctrica en un banco adicional

IMPORTANTE

En bancos adicionales se pueden instalar médulos de E/S en el lado
izquierdo, en el lado derecho 0 en ambos lados de la fuente de
alimentacion eléctrica.

El disefio del sistema determina cdmo utilizar la Tabla 30.

Use esta tabla para calcular el consumo de alimentacién eléctrica en un banco

adicional.

Tabla 30 - Calculo del consumo de alimentacion eléctrica del médulo para un banco adicional

Lado dela N.° de cat. de dispositivo Niimero Requisitos de corriente de los Corriente calculada =
fuentede de 3) médulos (Numero de médulos) x (requisitos de
a:l'mteptaqon médulos corriente de los médulos)
eléctrica

a5V(C(enmA) a24V(C(enmA) | a5VCC(enmA) a24V(C(enmA)
|zquierdo - Méddulos de E/S Hasta 8 Especifico del Especifico del
Opcional en un IMPORTANTE: inserte una fila separada en madulo modulo
banco adicional | este calculo para cada médulo de E/S.

Corriente total requeridam:

Dergcho - Mddulos de E/S Hasta 8 Especifico del Especifico del
Opcional en un IMPORTANTE: inserte una fila separada para médulo médulo
solo banco cada médulo de E/S.

Corriente total requerida(z):

Corriente total requerida para el banco si los médulos se instalan a ambos lados de la fuente
de alimentacion eléctrica'"):

(
(
(

1) Esta cifra no debe exceder la capacidad de corriente de la fuente de alimentacion eléctrica para el banco.

2) Esta cifra no debe exceder la capacidad de corriente de Ia fuente de alimentacion eléctrica para este lado del banco.

3) Se pueden instalar hasta ocho médulos en bancos adicionales si las clasificaciones de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica de los mddulos validan el disefio del sistema.
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Orientacion horizontal

Orientacion vertical

Ubicacion fisica de médulos de E/S

Segun el nimero de catdlogo del controlador, los controladores
CompactLogix 5370 L3 aceptan entre 8 y 30 mddulos de E/S. Para obtener
mds informacidn sobre niimeros de catdlogo, consulte Médulos expansores

locales en la pdgina 236.

Considere estos factores al determinar la ubicacidn fisica de los médulos de E/S:

Puede instalar médulos de E/S en los bancos locales y adicionales.

Se pueden instalar los médulos de E/S ala izquierday ala derechadela
fuente de alimentacién eléctrica.

Cuando un sistema requiere multiples bancos, se pueden instalar bancos
adicionales horizontal o verticalmente, como se muestra en este gréfico.

b

Banco local Banco adicional Banco adicional

(ables de expansion del bus de
comunicacién 1769-CRL1 Compact /0

Banco local

(ables de expansion del bus de
comunicacion 1769-CRR1 Compact /0

Banco adicional

¢ Cada médulo de E/S tiene una clasificacién de distancia respecto a la

fuente de alimentacion eléctrica y un consumo de corriente maximo.
Considerados en conjunto, las clasificaciones de distancia y el consumo
de corriente determinan dénde se pueden ubicar los médulos de E/S en
un banco y qué configuracién de médulos puede instalarse en el banco.

Para obtener mds informacidn sobre las clasificaciones de distancia
respecto ala fuente de alimentacion eléctrica, consulte Clasificacion de
distancia respecto a la fuente de alimentacién eléctrica en la pégina 81.
Para obtener mdas informacién acerca del consumo de alimentacién
eléctrica, consulte Calculo del consumo de alimentacidn eléctrica del

sistema en la pdgina 243.
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Controlador 1769-L33ER

Banco local

Para validar el disefio del banco local, confirme que el diseno cumpla con
estos requisitos:

El controlador es el dispositivo del extremo izquierdo en el banco local.

No hay mds de tres médulos instalados entre el controlador y el lado
izquierdo de la fuente de alimentacién eléctrica.

No hay més de ocho médulos instalados a la derecha de la fuente de
alimentaci6n eléctrica.

El consumo de energfa de los médulos en cada lado de la fuente de
alimentacién no excede la capacidad de la fuente de alimentacién para
ese lado.

El consumo total de alimentacién eléctrica de todos los médulos en el
banco no excede la capacidad de la fuente de alimentacion eléctrica
para todo el banco.

Los médulos estdn instalados de modo que se cumplan todos los
requisitos de clasificacion de distancia respecto a la fuente de
alimentacion eléctrica y de consumo de alimentacion eléctrica del sistema.

Por ejemplo, el escaner 1769-SDN tiene una clasificacién de distancia
respecto a la fuente de alimentacidn eléctrica de cuatro. Si el disefio
incluye la instalacién de un escaner 1769-SDN con més de tres médulos
entre este y la fuente de alimentacién eléctrica, el diseno no es vélido.

IMPORTANTE  Asegurese de que tiene en cuenta las clasificaciones de distancia respecto

a la fuente de alimentacién eléctrica al disefiar un sistema. Si instala un
médulo que infringe su especificacion de clasificacion de distancia
respecto a la fuente de alimentacion eléctrica, es posible que el sistema
funcione de manera normal durante un tiempo, pero experimentara
problemas de funcionamiento, como fallos de E/S.

El gréfico de ejemplo a continuacién muestra un banco local.

Fuente de alimentacidn eléctrica
1769 Compact /0

— =)

Médulos Compact I/0

Tapa de
extremo

Médulos Compact 1/0
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Bancos adicionales

Si su aplicacién requiere doce o mis médulos de E/S, como minimo es
necesario instalar los médulos en bancos adicionales. Las condiciones de cada
aplicacién determinan el nimero de bancos adicionales.

Una vez que se valida el disefio del banco local, es necesario validar el diseno
para los bancos adicionales. Para validar disefios de bancos adicionales,
confirme que el disefio cumpla con los siguientes requisitos:

¢ Los cables de expansién del bus de comunicacién Compact I/O se
estan usando correctamente.

SUGERENCIA  Los cables de expansion Compact I/0 tienen las mismas
dimensiones que las terminaciones de tapa de extremo,
independientemente de que estén instalados a la derechaoala
izquierda del bus de comunicacion.

e No hay mas de ocho médulos instalados a cualquier lado de la fuente
de alimentacion eléctrica.

¢ El consumo de energfa de los médulos en cada lado de la fuente de
alimentacién no excede la capacidad de la fuente de alimentacién para
ese lado.

e Los mddulos estan instalados de modo que se cumplan todos los
requisitos de clasificacion de distancia respecto a la fuente de

alimentacioén eléctrica.

e Las tapas de extremo estan instaladas correctamente, tal como se
muestra en el gréfico siguiente.

Banco local

= B

(Cables 1769-CRRx

Banco adicional

\

Tapa de extremo ——p
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Clasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacion
eléctrica

Los sistemas de control CompactLogix 5370 L3 no tienen médulos de E/S
incorporadas. Se comienza contando las ranuras expansoras locales con el
primer médulo Compact I/O instalado junto a la fuente de alimentacién
eléctrica, para determinar dénde instalar un médulo Compact I/O cumpliendo
la clasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacién eléctrica.

En los sistemas de control CompactLogix 5370 L3, puede instalar los
mddulos Compact I/0 a la izquierda o derecha de la fuente de alimentacion
eléctrica. También puede usar los bancos local y adicional en los sistemas de
control CompactLogix 5370 L3, permitiendo cada uno la inclusién de los
moédulos Compact I/0.

Banco local

En el banco local, el controlador debe ser el dispositivo en el extremo
izquierdo del sistema y usted solo puede instalar hasta tres médulos entre el
controlador y la fuente de alimentacién eléctrica. Por lo tanto, los médulos
Compact I/O instalados a la izquierda de la fuente de alimentacién eléctrica
en el banco local, estdn en una ranura de médulo que cumple con los
requisitos de clasificacién de distancia respecto a la fuente de alimentacién
eléctrica del médulo.

Bancos adicionales

Los sistemas de control CompactLogix 5370 L3 también aceptan el uso de
bancos adicionales para los médulos expansores locales del sistema. Cada
banco adicional requiere una fuente de alimentacién eléctrica 1769 Compact
I/0. El banco puede designarse con moédulos expansores locales a cada lado
de la fuente de alimentacién eléctrica.

La mayorfa de médulos Compact I/O tienen valores de clasificacion de
distancia respecto a la fuente de alimentacién eléctrica que permiten
instalarlos en cualquier ranura a cualquier lado de la fuente de alimentacién
eléctrica en bancos adicionales. Algunos médulos Compact I/O tienen
clasificaciones de distancia respecto a la fuente de alimentacién eléctrica que
afectan el lugar donde puede instalarlos en el sistema de control

CompactLogix 5370 L3.

Por ejemplo, cada uno de los médulos contadores de alta velocidad
1769-ASCII Compact ASCII'y 1769-HSC Compact tiene una clasificacion
de distancia respecto a la fuente de alimentacidn eléctrica de cuatro. Estos
mddulos pueden instalarse en las ranuras para médulos expansores locales
uno a tres.
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En este caso, usted debe instalar el médulo 1769-ASCIIy el médulo
contador de alta velocidad 1769-HSC con no mas de tres médulos Compact
I/0O entre el médulo y la alimentacion eléctrica. Este requisito se aplica
independientemente de si los médulos se instalan a la izquierda o a la derecha

de la fuente de alimentacidn eléctrica.

Este grafico muestra médulos de contadores de alta velocidad 1769-HSC
instalados en un sistema de control 1769-L36ERM que cumple la
clasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacion del médulo.

Madulo 1769-HSC Madulo 1769-HSC

(17O N[TOl

=) o= — = =,

Banco local Y

i

[T

— Pyl

Méddulos de contador de alta velocidad 1769-HSC instalados en un sistema de control 1769-L36ERM
que cumplen con los requisitos de clasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacion
eléctrica del mddulo contador de alta velocidad

Banco adicional

Y
iy
ol

=

[TOl [TTOl

Méddulo 1769-HSC Mddulo 1769-HSC

IMPORTANTE

La Tabla 30 muestra sistemas de ejemplo con mddulos contadores de alta
velocidad 1769-HSC en cada sistema de control porque este tiene una
dlasificacion de distancia respecto a la fuente de alimentacion eléctrica de
cuatro y no pueden instalarse tan lejos de la fuente de alimentacion
eléctrica Compact I/0. La mayoria de los médulos Compact 1/0 tienen
dlasificaciones de distancia respecto a la fuente de alimentacién eléctrica
que permiten instalarlos en cualquier lugar en las ranuras expansoras
locales de un sistema de control CompactLogix 5370 L2.

Para obtener mds informacion acerca de la clasificacién de distancia
respecto a la fuente de alimentacion eléctrica para un médulo Compact I/,
consulte la Guia de seleccién — Sistema CompactLogix, publicacién
1769-5G001.
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Configuracion de E/S

Siga estos pasos para anadir un médulo Compact I/O a su sistema de control
CompactLogix 5370 L3 y configurarlo.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en 1769 Bus y elija New
Module.

Controller Organizer

{3 Controller CompactLogis_controllers_project
Controler Tags
(33 Controller Fault Handler
(7 Power-Up Handler
& Tasks
- £ MainTask
L% MainProgram

[ERESC |

(3 Unscheduled
£ Motion Groups

3 Ungrouped Axes
(3 Add-On Instructions
5 Data Types

L[ User-Defined

L strings

L3 Add-On-Defined
L3 Predefined

L3 Module-Defined
£ Trends.
H, Logical Model

2. Seleccione el médulo de E/S deseado y haga clic en Create.

Catelog | Module Discovery | Favortes
17631 Clear Filters HideFiliers 2
Module Type Category Fiters Module Type Vendor Fiters
Anclog Alen-Brodiey
Communication Advanced Micro Cortrols Inc. (AMCI)
Digtal ardy Process Soiutions
Other Frosoft Technology
Specialy Spectrum Controls, Inc
Catalog Number Descrption Vendor =
17631416 16 Point 120V AC Input Aln Brady |
1763481 8 Pont lsolated 120V AC Input Alen-Bradey
176%IF16C 16 Channel Current Anidog Input Alen-Bradiey
| 176316V 16 Channel Voltage Analog Input Alen Bradiey
176374 4 Channel CurertVoltage Anslog Input Allen-Bradiey
PN e P PO i P e
18 of 58 Module Types Found

_p—
IS— (Ce=y )=
—

Aparece el cuadro de didlogo New Module.

3. Configure el nuevo médulo de E/S segn sea necesario y haga clic en OK.

General | Connaction

Type: 1769-1A16 16 Point 120V AC Input

Vendor Allen-Bradley

Parent: Local

Name: Digital_input_module Slot
(l

Description m

Module Definition

Revision 1.001

Blectronic Keying Compatible Module
Connection Input

Data Format Integer

Status: Creating ( oK i Cancel Help
N — ’”

—
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Parametros de configuracion comunes

Sibien las opciones de configuracién varian de un médulo a otro, hay algunas
opciones comunes que generalmente se configuran al usar médulos Compact
I/O en un sistema de control CompactLogix 5370 L3, como se describe en la

Tabla 31.

Tabla 31 - Parametros de configuracion comunes

Opcion de configuracion

Descripcion

Requested packet interval (RPI)

El intervalo solicitado entre paquetes (RPI) especifica el intervalo durante el que se transmiten o se reciben datos a través de una
conexion. Para los médulos 1769 Compact 1/0 locales, los datos se transmiten al controlador segun el RPI.

Cuando se escanean en el bus local o sobre una red EtherNet/IP, los mddulos de entradas se escanean segun el RPI especificado en la
configuracion del médulo. Generalmente, el RPI se configura en milisegundos (ms). En el caso de mddulos de E/S, el rango es
0.5...750 ms.

Cuando se escanean sobre una red DeviceNet, los mddulos de entradas distribuidas se escanean segun el régimen aceptado por el
adaptador DeviceNet que conecta los mddulos de entrada a la red. Por ejemplo, el régimen de escén para 1734 POINT /0™ sobre
DeviceNet solo puede ocurrir tan rapido como el adaptador 1734-ADN DeviceNet puede transmitir los datos.

Definicién del médulo

Conjunto de pardmetros de configuracion que afectan la transmision de datos entre el controlador y el mddulo de E/S. Los pardmetros
incluyen los siguientes:

« Series — Serie de hardware del mddulo.

« Revision — Niveles mayores y menores de revisién de firmware usados en el modulo.

«Electronic Keying — Consulte en LOGIX-AT001 la informacién de codificacién electrénica.

« Connection — Tipo de conexidn entre el controlador que escribe la configuracion y el médulo de E/S, como por ejemplo, de salida.

- Data Format — Tipo de datos transferidos entre el controlador y el médulo de E/S, y qué tags se generan al completar la
configuracion.

Module Fault on Controller If Connection
Fails While in Run Mode

Esta opcién determina cémo se afecta el controlador si la conexién a un médulo de E/S falla en el modo de marcha. Es posible
configurar el proyecto de modo que un fallo de conexidn cause o no cause un fallo mayor en el controlador.

El ajuste predeterminado es la opcion habilitada, es decir, si la conexion a un médulo de E/S falla en el modo marcha, ocurre un fallo
mayor en el controlador.

Conexiones de E/S

Un sistema Logix5000™ usa conexiones para transmitir datos de E/S, como se

describe en la Tabla 32.

Tabla 32 - Conexiones de modulo de E/S

Conexion

Descripcion

Directa

Una conexidn directa es un vinculo de transferencia de datos en tiempo real entre el controlador y un médulo de E/S. El controlador
mantiene y monitorea la conexion. Cualquier interrupcidn en la conexion, como por ejemplo, un fallo del mddulo, hace que el
controlador establezca hits de estado de fallo en el drea de datos asociada al médulo.

Generalmente, los médulos de E/S analdgicas, los médulos de E/S de diagndstico y los médulos especiales requieren conexiones
directas.

Rack optimizado

En el caso de médulos de E/S digitales se puede seleccionar la comunicacion de rack optimizado.

Esta opcidn se usa con los médulos de E/S distribuidas, y la seleccion de conexion de optimizacion de racks se hace al configurar el
adaptador remoto. Por ejemplo, si desea usar una conexién de rack optimizado con mddulos digitales de E/S en un sistema

1734 POINT I/0 remoto, debe configurar el mddulo 1734-AENT(R) para usar una conexidn de tipo rack optimizado.

Una conexién de rack optimizado consolida el uso de conexidn entre el controlador y los mddulos digitales de E/S en un chasis
remoto o en un solo riel DIN. En vez de conexiones directas individuales para cada médulo de E/S hay una sola conexién para todo el
rack (o riel DIN).
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ConfiguraCi(m de modulos de Susistema de control CompactLogix 5370 L3 puede usar médulos de E/S
E/S distribuidas en una red distribuidas en una red EtherNet/IP.
EtherNet/IP

IMPORTANTE Al sumar los modulos de E/S distribuidas, recuerde contar el adaptador
Ethernet remoto para permanecer dentro del limite méaximo de nodos de
red EtherNet/IP para su controlador.

Los mddulos de E/S remotas conectados al controlador mediante el
adaptador Ethernet remoto no se cuentan dentro del limite maximo de
nodos Ethernet para el controlador.

Para obtener mas informacion sobre los limites de nodos, consulte Nodos
de una red EtherNet/IP en la pagina 123.

Siga estos pasos para configurar los médulos de E/S distribuidas en una red
EtherNet/IP.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en Ethernet y seleccione
New Module.

=5 Controller CompactLogix_controllers_project
Controller Tags
-3 Controller Fault Handler
-2 Power-Up Handler
-5 Tasks
o4& MainTask
31 8 MainProgram
[ Unscheduled
=3 Motion Groups
-3 Ungrouped Axes

beq e

(23 Add-On Instructions
=€ Data Types
L User-Defined
L3 strings
-, Add-On-Defined
-, Predefined
-, Module-Defined
[ Trends
T, Logical Model
=-E3 10 Configuration
= {11 1769 Bus
. {1 [0]1769-136ERM CompactLogix_controllers_p
o ] (111760100 b Bigrarrmtr——dule

J s

iscover Modules...

Paste Ctrl+V

Properties Alt+Enter

Print 3

2. Seleccione el adaptador Ethernet deseado y haga clic en Create.

Select Module Type

Cataog | Modue Discovery | Favartes

73 Clear Filters Hide Fiters_ &
v Modue Type Category iters -|@ Modue Type Vendor Fiters B
7] Andog 7] AlenSradey

7 cf 7] Endress-Hauser

v ] FANUC CORPORATION

7 v

FANUC Robotics Amerca

Catoog Narber Descrin Vender Caegory
TTaeRENT [ ——— e Henfiodey  Conmunicaton
TeAENTR 172 Ehemt Mgl e, Twsted Paceda AlenBradey  Cammunicaton
2 of 470 Module Types Found [(Add o Favrites |
ClossonCreste (o) o)

Aparece el cuadro de didlogo New Module.
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3. Configure el nuevo adaptador Ethernet como sea necesario y haga clic

en OK.

) Module Properties: Local0 (1734-AENTR 5.001)

Mode Defintion

Revision;

Siot

(E=8EE )

General | Connection | Module Info | Intemet Protocol | Port Corfiguration | Network | Chassis Size

Type: 1734-AENTR 1724 Ethemet Adapter, 2-Port, Twisted Pair Media

Vendor: Alen-Bradley

Parent: Local Ethemet Address

Name: [Femote_POINT 10_Ethemet_adapier ©FPivaie Network: 1921681, 5.

Description: (©) 1P Address:

- ) Host Name:

5001
Blectroric Keying Compatile Moduie
Connection: Rack Optimization
Chassis Size: 4

Status: Offine

P —

4. Haga clic con el botdn derecho del mouse en el nuevo adaptador y
seleccione New Module.

=3 Lontroller LompactLogix_controllers_project
Controller Tags
«{ Controller Fault Handler
(3 Power-Up Handler
5 Tasks
68 MainTask
L3 MainProgram
-+ Unscheduled
£ Motion Groups
(1 Ungrouped Axes
(21 Add-On Instructions
{3 Data Types
C User-Defined
[y Strings
L Add-On-Defined
i Predefined
L Module-Defined
[ Trends
T, Logical Model
310 Configuration
- A01769 Bus
... (0] 1769- L36ERM CompactLogix_controllers_project
£l 1111769-1416/A Digital_input_module
&5 Ethernet
.. §11769-L36ERM Comps,

6u g ey

AT _controllers_project

New Module...

Qiscover Modules...

& Ccut Ctrl+X.

By Copy CrleC
Paste sV
Delete Del

CrossReference  Chil+E

Properties Alt+Enter

Print 3

5. Seleccione el médulo de E/S deseado y haga clic en Create.

ot e
e
734082 [ClearFiers)
= Module Type Category Fiters [E] Module Type Vendor Fiters
] Andog V] Alen-Bradey
@) Commurication [¥]  Advanced Micro Cortrols Inc. (AMCI)
@ Dotal [¥] Spectnum Controls, Inc.
[@ Other
[ Speciaty
e T—— T
‘
10152 Modle Types Found

Aparece el cuadro de didlogo New Module.

Publicacion de Rockwell Automation 1769-UM021H-ES-P — Noviembre 2016



Uso de médulos de E/S con controladores CompactLogix 537013 Capitulo 9

6. Configure el nuevo médulo de E/S segun sea necesario y haga clic en OK.

General* | Connection | Module Info | Faul/Program Action|
Type:

==

1734-0A2 2 Poirt 120V AC Output
Vendor. Alen-Bradey
Parent Remote_POINT_IO_Ethemet_adapter

Name: Remote_output_module

Description: -

Module Definition

Series: C

Revision 300

Electronic Keying:  Compatible Module
Connection Rack Optimization

Data Format Integer

Status: Creating

7. Repita estos pasos para anadir todos los médulos de E/S distribuidas.

El siguiente grafico es un ¢jemplo de un sistema de control 1769-L33ERM
que utiliza mddulos de E/S distribuidas sobre una red EtherNet/IP.

1734-AENTR POINT 1/0

1769-L33ERM

e l::

p
i
i

>

i)

PanelView™ Plus

Publicacion de Rockwell Automation 1769-UM021H-ES-P — Noviembre 2016

255



Capitulo9  Uso de médulos de E/S con controladores CompactLogix 5370 L3

configuraci(,n de modulos de Susistema de control CompactLogix 5370 L3 puede usar médulos de E/S
E/S distribuidas en una red distribuidas en una red DeviceNet.

DeviceNet Realice estos pasos para configurar médulos de E/S distribuidas en una
red DeviceNet.

1. Sinolohahecho, instale un esciner 1769-SDN Compact I/O DeviceNet
en el banco local de su sistema de control CompactLogix 5370 L3.

2. Haga clic con el botén derecho del mouse en 1769 Bus y elija New
Module.

=5 Controller CompactLogix_controllers_project
Controller Tags
- [ Controller Fault Handler
[T Power-Up Handler
o5 Tasks
E-@ MainTask
-8 MainProgram
[ Unscheduled
=5 Motion Groups
[ Ungrouped Axes
[ Add-On Instructions
-] Data Types
-5 User-Defined
Cia Strings
[ Add-On-Defined
- Predefined
(-Cg Module-Defined
[ Trends
-, Logical Model

MNew Module...

Riscover Modules...

25 Ethemne P
- 1768 =t
0173 prnt
oE

3. Seleccione el escaner 1769-SDN y haga clic en Create.

Catelog | Moduie Discovery | Faveries
1768 Clear Filiers Hide Fillers 2
Modue Type Category Fiters Wodule Type Vendor Fiters
Allen-Bradley
Advanced Miero Cortrols Inc. (AMCI)
Hardy Process Selutions
Proscft Technology
Specialy Specirum Corirols, Inc
Catclog Number Descrption Vendor B
1763:0W8 8 Point AC/DC Relay Output Allen-Bradiey
1763081 8 Paint soleted AC/DC Relay Output Alen Bradiey
1769-SDN 1769 Scanner DeviceNet Allen-Bradley
HI1763xFC 1-or 2Channel Feeder Corttrol Module Hardy Process S. o
HIT76805 1-or 2Channel Weigh Scale Hardy Process §...
O it v
44 of 59 Medule Types Found Add to Favorites
—
£ lmeoncrene &

4. Seleccione una revision mayor y haga clic en OK.

Select Major Revision =
Select major revision for new 1763-SDN module
being created,

P

Aparece el cuadro de didlogo New Module.
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5. Configure el nuevo escdner 1769-SDN segun sea necesario y haga clic

en OK.

New Module

Type
Vendor:

Name:

Desciption

| Revision

Open Module Properties

=2

1763-SDN/B 1769 Scanner DeviceNet
Aller-Bradley
DeviceNet_modulg|

Slot 2

Input Size: 30 (32it)

Output Size: 90 (32bit)

001 =

Bectroric Keying: |Compatile Keying -

OK
>

Cancel | [ Hel

p

S

6. Utilice el software RSNetWorx para DeviceNet para definir la lista de
escan en el escaner 1769-SDN para comunicar datos entre los
dispositivos y el controlador a través del escéner.

El siguiente grafico es un ejemplo de un sistema de control 1769-L33ERM
que utiliza médulos de E/S distribuidas en una red DeviceNet.

1769-L33ERM
« Escaner 1769-SDN

1734-ADN POINT I/0

Publicacion de Rockwell Automa
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Monitoreo de modulos de E/S En los controladores CompactLogix 5370 L3 se pueden monitorear médulos

de E/S de las siguientes maneras:
e Ventana QuickView™ debajo del Controller Organizer

e Ficha Connection en el cuadro de didlogo Module Properties

e Programacion de légica para monitorear los datos de fallo de manera

que pueda actuar

Cuando ocurre un fallo en un médulo de E/S, un tridngulo amarillo en la lista

de médulos en el Controller Organizer le advierte del fallo.

9@ /O Configuration
- 1769 Bus
L QHFE8-TS0ERT Compacitogmseatfollers_project
ﬂ'_\. [1]1763-0B16/B Local_source_output
- &5 P

[#11769-L36ERM CompactLogix_controllers_project

Este grafico muestra la ventana Quick View, que indica el tipo de fallo.

[=1-E57] IO Configuration
- £ 1769 Bus
- @ [0]11769-L36ERM Compactlogix_controllers_project
: ﬂﬁl] 1769-0B16/B Local_source_output
-2 Ethernet
[f01769-L36ERM CompactLogix_controllers_project

------ ] Module Defined Tags
Local:1:l
Local1:0
BES \
FEscription N

< Status 10 Faulted >
ldodule Fault | (Code 16#0116) Electronic Keying Mizmatch: Major and/or Min_~

Para ver la descripcion del fallo en la ficha Connection del cuadro de didlogo

Module Properties, siga estos pasos.

1. EnI/O Configuration, haga clic con el botén derecho del mouse en el

modulo de E/S con fallo y seleccione Properties.

B@ I/0 Configuration
.1 1769 Bus
[§0[0] 1769-L36ERM CompactLogix_controllers_project

@3 [1]1769-0B16/B Local_soul

E| £z Ethernet Mew Module...

[ [§011769-L36ERM CompactLogi Discover Modules...
Cut Crl+X
Copy Ctrl+C
Paste Ctrl+V
Delete Del

Cross Reference Ctrl+E

e

Print 3

I L5 Ml P B d T
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2. Hagaclic en la ficha Connection y utilice la descripcion del fallo, de la
seccién Module Fault, para diagnosticar el problema.

7 | Module Properties: Local:1 (1763-0B16 2.001) oo -
Connection
Requested Packet Interval (RPI): 2005 ms(0.5-750.0)

[ Inhibit Module
Major Fault On Cart

Module Fault
({Code 16#0116) Blectronic Keying Mismatch: Major and/or Minor revision invalid or incomect.

Status: Faulted Cancel Apply Help

3. Hagaclic en OK para cerrar el cuadro de didlogo y resolver el problema.

Deteccion de tapa de extremo y fallos de médulo

La deteccién de tapa de extremo se realiza mediante el tltimo médulo en un
bus 1769. Si dicho mddulo experimenta un fallo tal que no pueda
comunicarse en el bus 1769, ocurre el siguiente evento:

o Fallala deteccion de tapa de extremo

¢ Fallos del controlador
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Notas:

260 Publicacion de Rockwell Automation 1769-UM021H-ES-P — Noviembre 2016



Capitulo 10

Desarrollo de aplicaciones

Tema Pagina
Elementos de una aplicacion de control 261
Tareas 262
Programas 266
Rutinas 268
Tags 269
Lenguajes de programacion 272
Instrucciones Add-On 273
Acceso al objeto Module 274
Monitoreo del estado del controlador 276
Monitoreo de las conexiones de E/S 277
Segmento de tiempo de procesamiento interno del sistema 280

Elementos de una aplicacién Una aplicacién de control estd compuesta por varios elementos que requieren

planificacién para una eficiente ejecucion de la aplicacién. Los elementos de

de control

la aplicacién incluyen:
e Tareas
e Programas
e Rutinas

o Parametrosy tags locales
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Figura 39 - Elementos de un programa de control

Aplicacién de control

‘ Gestor de fallos del controlador ‘

‘ Tarea 32

Tarea 1

‘ Programa 1000

Programa 1

Programa (pardmetros
Rutina principal y tags locales)

Rutina de fallo

Otras rutinas

Tags (globales) del controlador Datos de E/S Datos del sistema compartidos

Tareas Los controladores Logix5000™ permiten usar multiples tareas para planeary
priorizar la ejecucién de sus programas basados en criterios. Esta funcién
multitareas asigna el tiempo de procesamiento del controlador entre las
diferentes operaciones de su aplicacién:

e El controlador ejecuta solo una tarea ala vez.
e Una tarea puede interrumpir la ejecucion de otra tarea y tomar el control.

e En una tarea determinada es posible usar multiples programas.
Sin embargo, solo un programa se ¢jecuta a la vez.

o Puede mostrar vistas en el Controller Organizar o en el Logical
Organizer, segt’m sea necesario.
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Figura 40 - Tarea en una aplicacion de control
Aplicacin de control
Gestor de fallos del controlador ‘
‘ Tarea 32
[
[
Tarea 1 —> Tarea 1
Contiene lo siguiente:
Datos de configuracion
Datos de estado
Datos del temporizador de vigilancia Estado
Programas
Temporizador de
| Programa 1000
Programa 1
Programa (pardmetros
Rutina principal y tags locales)
Rutina de fallo
Otras rutinas l: — | |
Tags (globales) del controlador Datos de E/S Datos del sistema compartidos
Figura 41 - Tareas en la aplicacion
Controller Organizer Logical Organizer
Controller Organizer -1 Logical Organizer - 01X
-5 Controller develop_applications - =-4] Logical Model develop_applications
Tarea principal 3 )
: Controller Tags (continua) -8 MainProgram
----- [*7 Controller Fault Handler continua =41 Logic and Tags
----- [[7 Power-Up Handler Paramneters and Local Tags
L. 525 Tasks B2 MainRoutine
Tarea principal 553 MainTask W& frecerve Program |
(continua) Eea MainProgram [—jﬂ Secondary_Program
=45 Logic and Tags
: & Parameters and Local Tags
P EﬁM inRoutine Parameters and Local Tags
o ainhau Tarea2 [ secondary_Routine 1
aEa Secondary_Program are? - -8 Task_2_Program_1
: Parameters and Local Tags (periddica) &-£5 Logic and Tags
o Eﬂ Secondar}r_l 4 Parameters and Local Tags
Tare.a,z. - E—]% Task_2 ... Task_2_Routine_1
(periddica) s Tarea3 | EBTask 3P 1
Bea Task_2_Program_1 (d t)—» (-5 Task_3_Program
Parameters and Local Tags € evento =45 Logic and Tags
H EjTask_E_Routine_l &4 Parameters a.nd Local Tags
Tgrea 3 L E—]% Tack_3_Event Task Exj Task_3_Routine 1
(de evento) Elﬂ Task_3_Program_1
Parameters and Local Tags
E:j Task_3_Routine 1
-3 Unscheduled
=
Parameters and Local Tags
-5 Motion Groups
-[73 Ungrouped Axes
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Una tarea proporciona la informacién de planeamiento y de prioridades de
un conjunto de uno o mas programas. Configure las tareas como continuas,
periddicas o de eventos mediante el cuadro de didlogo Task Properties.

Figura 42 - Configuracion del tipo de tarea

@ Task Properties - MainTask = @
General | Corfiguration | Program Schedule I Mon'rtorl
Type: Continuous b
Watchdog: Perodic
Event
[ Disable Automatic Output Processing To Reduce Task Overhead
[T Inhibit Task
[ oK [ Canced || ooy Help

Esta tabla explica los tipos de tareas que puede configurar.

Tabla 33 - Tipos de tareas y frecuencia de ejecucion

Tipo de
tarea

Ejecucion de tarea

Descripcion

Continuous

Siempre

La tarea continua se ejecuta en sequndo plano. Todo tiempo de CPU no asignado a otras operaciones (como movimiento,

comunicacion y otras tareas) se utiliza para ejecutar los programas en |a tarea continua.

- Latarea continua se ejecuta constantemente. Una vez que la tarea continua realiza un escan completo, se reinicia
inmediatamente.

«Un proyecto no requiere una tarea continua. Si se usa, solo puede haber una tarea continua.

Periodic

Aun intervalo establecido,
como por ejemplo, cada 100 ms
« Varias veces en el escan de la
otra ldgica

Una tarea periddica realiza una funcion cada cierto intervalo:

- (ada vez que expira el tiempo de la tarea periddica, la tarea interrumpe las tareas de menor prioridad, se ejecuta una
vez y sequidamente retorna el control a donde estaba la tarea anterior.

« Se puede configurar el periodo de tiempo entre 0.1y 2,000,000.00 ms. El valor predeterminado es 10 ms. También
depende del controlador y de la configuracién.

« Elrendimiento de una tarea periédica depende del tipo de controlador Logix5000 y de la I6gica en la tarea.

- Latarea periddica procesa datos de E/S para los controladores CompactLogix™, FlexLogix™, DriveLogix™ y SoftLogix™
con las siguientes consideraciones:
— Paralos controladores CompactLogix, FlexLogix y DriveLogix, opera con prioridad 6

Para los controladores SoftLogix, opera con prioridad 16 de Windows (estado inactivo)

Las tareas de mayor prioridad tienen mayor prioridad sobre la tarea de E/S y pueden afectar el procesamiento

Se ejecuta al RPI més rapido que se ha planeado para el sistema.

Se ejecuta por el tiempo necesario para escanear los médulos de E/S configurados.

Event

Inmediatamente tras ocurrir un
evento

Una tarea de evento realiza una funcién solo cuando ocurre un evento (activador). El activador de la tarea de evento
puede ser lo siguiente:

« Un disparador de tag consumido

« Unainstruccién EVENT

« Unactivador de eje

«Unactivador de evento de movimiento

«(ambio de estado de datos de entrada de modulo

IMPORTANTE: Con la aplicacién Logix Designer, version 21.00.00 o posterior, puede usar este activador con las
aplicaciones 1756 ControlLogix®, 1789 SoftLogix y CompactLogix 5370 L1.

264
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El controlador CompactLogix acepta hasta 32 tareas, de las cuales solo una
puede ser continua.

Una tarea puede tener hasta 1000 Programas distintos por tarea, cada uno
con sus propias rutinas ejecutables y tags cubiertos por el programa. Una vez
iniciada (activada) una tarea, todos los programas asignados a la tarea se
ejecutan en el orden en que estdn agrupados. No se pueden compartir
programas entre varias tareas y los programas solo aparecen una vez en el
Controller Organizer.

Prioridad de tareas

Cada tarea del controlador tiene un nivel de prioridad. El sistema operativo
usa el nivel de prioridad para determinar qué tarea se debe ejecutar cuando se
activan multiples tareas. Una tarea de mayor prioridad interrumpe las tareas
de menor prioridad. Una tarea de evento o periédica interrumpe la tarea
continua, que tiene la més baja prioridad.

Las tareas periddicas pueden configurarse para que se ejecuten desde la
prioridad més baja de 15 hasta la prioridad mds alta de 1. Configure la
prioridad de las tareas utilizando el cuadro de didlogo Task Properties.

Figura 43 - Configuracion de prioridad de tareas

@ Task Properties - MainTask = @

General | Configuration | Program Schedule I I'u'lonitorl

Type: [ Periodic - J
Period: 10.000 ms

——— P Prionity: 10 = (Lower Number Yields Higher Pricrity)
Watchdog: H00.000 ms

[ Disable Autematic Output Processing To Reduce Task Owerhead
[ Inhibit Task

0K || Cancsl Aoply Help
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Programas El sistema operativo del controlador es un sistema multitareas que permite la
priorizacién de tareas y cumple con la norma IEC 1131-3. Este sistema
proporciona lo siguiente:

e Programas para agrupar datos y logica

¢ Rutinas para encapsular c6digo ejecutable escrito en un lenguaje de
programacion

Cada programa contiene lo siguiente:
o Tagslocales
e Pariametros
e Una rutina principal ¢jecutable
e Otras rutinas

¢ Una rutina de fallo opcional

Figura 44 - Programa en una aplicacion de control

Aplicacion de control

Gestor de fallos del controlador
‘ Tarea 32
Tarea 1
Configuracién
Estado
Temporizador de
‘ Programa 1000 vigilancia
Programa 1
Programa 1 _.>
Contiene lo siguiente: Programa (pardmetros
+ Rutina principal Rutina principal y tags locales)
Rutina de fallo
Otras rutinas
Tags delprograma Rutina de fallo
Otras rutinas —
Tags (globales) del controlador Datos de E/S Datos del sistema compartidos
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Programa

Programa

Controller Organizer

L—'_\ﬁ Tasks
B@ MainTask

7—» Beg MainProgram

arameters and Local Tags

=]
e EﬁMainRoutine
- -8 Secendary_Pragram

Exj Secondary 1

Parameters and Local Tags E&

Figura 45 - Programas en la aplicacion

Logical Organizer

=55 Logical Model develop_applications
Programa — g -8 MainProgram
; 951 Logic and Tags
[ Parameters and Local Tags

Programa — g Eﬂ Secondary_Program

Programas planeados y no planeados

Los programas planeados en una tarea se ejecutan hasta completarse, desde el
primero hasta el altimo. Los programas que no estan conectados a una tarea
aparecen como programas no planeados.

Los programas no planeados en una tarea se descargan al controlador, con
todo el proyecto. El controlador verifica los programas no planeados, pero no
los ejecuta.

Hay que planear un programa en una tarea antes de que el controlador
escanee el programa. Para planear un programa no planeado, use la ficha
Program/Phase Schedule del cuadro de didlogo Task Properties.

Figura 46 - Planeamiento de un programa no planeado

,@ Task Properties - MainTask '?'@
P Schede | enior
Unscheduled: Scheduled:

Secondary_Program

wiM

Add —» <~ Remove

[ok [ cancel Poly —
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Rutinas

268

Aplicacion de control

Una rutina es un conjunto de instrucciones légicas en un solo lenguaje de

programacién como, por ejemplo, diagrama de légica de escalera (légica de
escalera). Las rutinas proporcionan el cédigo ejecutable para el proyecto en
un controlador. Una rutina es similar a un archivo de programa o subrutina

en un procesador PLC o SLC™.

Cada programa tiene una rutina principal. Estarutinaesla primera rutina que
se ¢jecuta cuando el controlador activa la tarea asociada y llama al programa
asociado. Use légica como, por ejemplo, la instruccién Jump to Subroutine
(JSR), para llamar a otras rutinas.

También se puede especificar una rutina de fallo de programa opcional.

El controlador ejecuta esta rutina si encuentra un fallo en la ¢jecucion de una
instruccidn en cualquiera de las rutinas en el programa asociado.

Figura 47 - Rutinas en una aplicacion de control

‘ Gestor de fallos del controlador ‘
| Tarea32
Tarea 1
‘ Programa 1000 viglandia
Programa 1
Programa (pardmetros
Rutina principal y tags locales)
Rutina de fallo
——
[
Otras rutinas — [
Tags (globales) del controlador Datos de E/S Datos del sistema compartidos
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Figura 48 - Rutinas en aplicacion

Disefiador del controlador Disefiador logico

BB Tasks =-&3 Legical Model develop_applications
B% MainTask Bﬂ MainProgram
Eﬂ MainProgram & Lagic and Tags
A Parameters and Local Tags
L Parameters and Local Tags Rutna —— g . [ MainRoutine
Rutina L B MainRoutine W& Rrecerve Program |
Ea Secondary_Program Hﬂ Secondary_Program
i Parameters and Local Tags =5 Logic and Tags
; Parameters and Local Tags
Rutina = E;j Secondary 1 Rutina ———p» .. Secondary 1

Con un controlador Logix5000 se utiliza un tag (nombre alfanumérico) para
direccionar los datos (las variables). En los controladores Logix5000 no hay
un formato numérico fijo. Por ejemplo, como se muestra en la siguiente

Tags

figura, puede usar el nombre de tag north_tank_mix en lugar de un formato
numérico como N7:0.0.

El propio nombre del tag identifica los datos. El tag le permite hacer lo
siguiente:
¢ Organizar los datos para reflejar la maquinaria.

e Documentar la aplicacién a la vez que la desarrolla.

Este ejemplo muestra tags de datos creados dentro del alcance del programa
principal del controlador.

Figura 49 - Ejemplo de tags

Controller Organizer — Parametros del programa principal y tags locales

L%\---'STasks

: %MainTask

= lﬂl’\ﬂainlﬂrograrﬂ

i Parameters and Local Tags
... MainRoutine

Elﬂ Secondary_Program

& Pararneters and Local Tags

EﬂSecondar}r_l

Ventana Program Tags — Tags del programa principal

Scope: C&.Maiangmm » Show: All Tags * T
Name =5| & | Usage Alias For Base Tag Data Type Description Bxtemnal Access Constart | Style
north_tank_mix  |Local BOOL ReadWrite ] Decimal
north_tank_pr... |Local REAL ReadWrite E Float
Dispositivo qe.E/S north_tank_temp |Local REAL ReadWrite B Float
analogicas Y e shats Local DINT Read/Wite ] |Decimal
+|-recipe Local TANK ReadWrite E
Valor entero +|-recipe_number | Local DINT Read/Write [ Decimal
Bit de almacenamiento replace_bit Local BOOL Read/\Wite ] Decimal
Contador +]tunning_hours  |Local COUNTER Read/Write E
Temporizador +-unning_secon... |Local TIMER ReadWrite E
Dispositivo de £/ start Local BOOL Read/Wite [ |Decmal
digitales stop Local BOOL Read/Wite ] |Decma
& Bl
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Hay varias pautas para crear y configurar tags locales y pardmetros para una
tarea Optima y para la ejecucion del programa. Para obtener més informacion,
consulte el Manual de programacién — Datos de tags y E/S en los
controladores Logix5000, publicacién 1756-PM004.

Propiedades extendidas

La funcién Extended Properties permite definir informacion adicional, como
por ¢jemplo, limites, unidades de medicién o identificadores de estado para
los diversos componentes de su proyecto de controlador.

Componente Propiedades extendidas

Tag En el Tag Editor, afiada propiedades extendidas a un tag.

Tipo de datos definido por el En el Data Type Editor, aada propiedades extendidas a los tipos de datos.

usuario

Instrucciones Add-On En las propiedades asociadas con la definicion de las instrucciones Add-On,
afiada propiedades extendidas a las instrucciones Add-On.

El comportamiento de la funcién de paso “pass-thru” brinda la capacidad de
asignar propiedades extendidas a un nivel mayor de una estructura o
instrucciéon Add-On, y tener dicha propiedad extendida autométicamente
disponible para todos los miembros. El comportamiento de la funcién de
paso “pass-thru” estd disponible para descripciones, identificadores de estado
y unidades de medicidn, y es configurable por el usuario. Configure el
comportamiento de la funcién de paso “pass-thru” en la ficha Project del
cuadro de didlogo Controller Properties. Si decide no mostrar las
propiedades de la funcién de paso “pass-thru”, aparecen solo las propiedades
extendidas configuradas para un componente especifico.

El comportamiento de la funcién de paso “pass-thru” no estd disponible para
los limites. Cuando se crea un tag, si hay limites asociados con el tipo de datos,
la instancia se copia.

Es necesario saber qué tags tienen limites asociados con ellos, ya que no hay
indicacion en el explorador de tags de que hay propiedades extendidas
definidas para un tag. Sin embargo, si trata de usar propiedades extendidas
que no se han definido para un tag, los editores muestran una indicacién
visual y la rutina no se verifica.
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Acceso a propiedades extendidas en la légica

Se puede obtener acceso a limites definidos en tags mediante la sintaxis

.@Min y .@Max:

No es posible escribir a valores de propiedades extendidas en la légica.

Para usar propiedades de tags extendidas en una instrucciéon Add-On,
debe pasarlas a la instruccién Add-On como operandos de entrada.

Los tags de alias que tienen propiedades extendidas no tienen acceso a
las propiedades extendidas en la légica.

Es posible configurar limites para los pardmetros de entrada y salida en
las instrucciones Add-On. Sin embargo, no es posible definir limites
en un pardmetro InOut de una instruccién Add-On.

No es posible acceder a limites dentro de la légica de la instruccién

Add-On. Los limites son usados exclusivamente por las aplicaciones de
HMIL

Si un tag de matriz estd usando direccionamiento indirecto para acceder a
limites en la 16gica, se aplican las siguientes condiciones:

Si el tag de matriz tiene limites configurados, las propiedades
extendidas se aplican a cualquier elemento de la matriz que no tenga
configurada explicitamente dicha propiedad extendida. Por ejemplo,
si el tag de matriz MyArray tiene Max configurado a 100, cualquier
elemento de la matriz que no tenga Max configurado hereda el valor de
100 cuando se usa en la légica. Sin embargo, no le queda visible que el
valor heredado de MyArray estd configurado en las propiedades del tag.

Por lo menos un elemento de la matriz debe tener un limite
configurado para verificacién de la légica de matriz referenciada
indirectamente. Por ¢jemplo, si MyArray[x].@Max se estd usando en
légica, por lo menos un elemento de la matriz de MyArray[] debe tener
la propiedad extendida de Max configurada si MyArray no ha
configurado Max.

En las siguientes circunstancias, se utiliza un valor predeterminado de
tipo de datos:

— Se obtiene acceso a la matriz programéticamente con una referencia
indirecta.

— El tag de matriz no tiene la propiedad extendida configurada.

— Un miembro de una matriz no tiene la propiedad extendida
configurada.

Por ejemplo, en el caso de una matriz del tipo SINT cuando se llama al
limite méx en la légica para un miembro, se usa el valor de 127.

Si se obtiene acceso directamente a un elemento de la matriz, el elemento
tiene que tener la propiedad extendida definida. De no ser asi, falla la
verificacion.
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Lenguajes de progra macion El controlador CompactLogix admite estos lenguajes de programacién, en

linea y fuera de linea.

Tabla 34 - Lenguajes de programacion del controlador CompactLogix

Lenguaje

Es mejor si se usa en programas con

Ldgica de escalera de relés

Ejecucion continua o paralela de miltiples operaciones (no secuenciales)

Operaciones booleanas o basadas en bits

Operaciones l6gicas complejas

Procesamiento de comunicacion y de mensajes

Enclavamiento de méquinas

Las operaciones que el personal de servicio o mantenimiento pueda tener
que interpretar para resolver problemas de la maquina o del proceso

Diagrama de bloques de funciones

Control de variador y de proceso continuo

Control de lazo

Célculos en flujo de circuito

Diagrama de funciones secuenciales
(SFC)

Gestion de alto nivel de mdltiples operaciones

Secuencia de operaciones repetitivas

Proceso por lotes

Control de movimiento mediante texto estructurado

Operaciones de mdquinas de estados

Texto estructurado

Operaciones matematicas complejas

Procesamiento especializado de lazos de matriz o de tabla

Manejo de cadenas ASCIl o procesamiento de protocolo

Para obtener informacion sobre la programacion en estos lenguajes, consulte
el documento Logix5000 Controllers Common Procedures Programming

Manual, publicacién 1756-PMO001.
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Instrucciones Add-On

Es posible disefiar y configurar conjuntos de instrucciones usados
comunmente para aumentar la coherencia del proyecto. Al igual que las
instrucciones incorporadas que contienen los controladores Logix5000, estas
instrucciones creadas por el usuario se conocen con el nombre de
“instrucciones Add-On”. Las instrucciones Add-On reutilizan algoritmos de
control comunes. Con ellas, puede hacer lo siguiente:

e Facilitar el mantenimiento mediante l6gica de animacién para una sola
instancia.

e Proteger la propiedad intelectual con Source Protection.

e Reducir el tiempo de desarrollo de la documentacidn.

Se pueden usar instrucciones Add-On en varios proyectos. Usted puede
definir sus instrucciones, obtenerlas a través de otra persona o copiarlas de
Otro proyecto.

Esta tabla explica algunas de las capacidades y ventajas de usar instrucciones

Add-On.

Tabla 35 - Capacidades de la instruccion Add-On

Capacidad Descripcion

Ahorrar tiempo Con las instrucciones Add-On usted puede combinar su [6gica mds cominmente usada en conjuntos de instrucciones reutilizables.
Ahorra tiempo cuando crea instrucciones para sus proyectos y posteriormente las comparte con otros. Las instrucciones Add-on
aumentan la uniformidad del proyecto porque los algoritmos cominmente usados trabajan de la misma manera,
independientemente de quién implemente el proyecto.

Usar editores estandar Usted crea las instrucciones Add-on usando uno de tres editores:

« Légica de escalera de relés
- Diagrama de bloques de funciones
« Texto estructurado

Una vez que ha creado las instrucciones, puede usarlas en cualquier editor.

Exportar instrucciones Add-On

Puede exportar instrucciones Add-On a otros proyectos, asi como copiarlas y pegarlas de un proyecto a otro. Asigne a cada
instruccion un nombre tnico, de modo que no pueda sobrescribirse accidentalmente otra instruccion con el mismo nombre.

Usar vistas de contexto

Las vistas de contexto le permiten visualizar la I6gica de una instruccion por un instante, lo que simplifica la resolucién de
problemas en linea de sus Instrucciones Add-On. Cada instruccién contiene una revision, un historial de cambios y una pdgina de
ayuda autogenerada.

(rear ayuda personalizada

Cuando crea una instruccion, usted introduce informacién para los campos de descripcion en didlogos, informacion que se
convierte en lo que conocemos como ayuda personalizada. La ayuda personalizada le facilita la obtencion de la ayuda necesaria al
implementar las instrucciones.

Aplicar la proteccién de fuente

Como creador de las instrucciones Add-On, puede limitar el acceso de los usuarios de sus instrucciones a lectura solamente.
También puede prohibir el acceso a la I6gica interna o los pardmetros locales utilizados por las instrucciones. Esta proteccion de
fuente permite evitar cambios no deseados en las instrucciones y protege la propiedad intelectual.
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Una vez definidas en un proyecto, las instrucciones Add-On se comportan de
manera similar a las instrucciones incorporadas en los controladores
Logix5000. Estas aparecen en la barra de herramientas de instrucciones para
un facil acceso, al igual que las instrucciones internas.

Figura 50 - Instrucciones Add-On

Controller Organizer Barra de herramientas de instrucciones

(=45 Controller develop_applications
H ) 4 |_| I'EI" EXEL  DieleaT !nscrt !nstrt >
[ Controller Tags iond  iond

4 F Favorites Add-0n Alarms Bit TimeriCounter

i..[T Controller Fault Handler v AA A Bt A i A

-3 Tasks
=553 Motion Groups

WS, 5o-0n nsructons
-0} BSEL

DeltaT

(i@ InsertionSortDINT

InsertionSortReal

Acceso al objeto Module El objeto MODULE proporciona informacién de estado acerca de un
modulo. Para seleccionar un objeto Module particular, asigne el nombre del
mddulo al operando Object Name de la instruccién GSV/SSV. El médulo
especificado debe estar presente en la seccién I/O Configuration del
Controller Organizer y debe tener un nombre de dispositivo.

Creacion de la Instruccion Add-On

Con la aplicacién Logix Designer, version 24.00.00 y posteriores, puede
obtener acceso al objeto MODULE directamente desde una instruccién
Add-On. Anteriormente, usted podia acceder a los datos del objeto
MODULE, pero no dentro de una Instruccion Add-On.
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Add-0On Instruction Definition - AQL ModuleSts v1.0

General | Parameters” | | ocal Tags I Scan Modes I Signature | Change History I Help |

Usted debe crear un pardmetro Module Reference al definir la Instruccion
Add-On para acceder a datos del objeto MODULE. Un pardmetro Module
Reference es un pardmetro InOut del tipo de datos MODULE que apunta al
objeto MODULE de un médulo de hardware. Usted puede usar pardmetros
de referencia a médulos en lalégica de la Instruccién Add-On y en la 16gica
del programa.

abed Data Context: {2} AQI_ModuleSts <definition:>

350
Get System Value —

Mame Usage |Data Type Alias For | Default Sh | Slasetame———Hadulz_|

Enableln Input BOOL 1/De nstance Name  10_ModRef D

R

e 0|De Dest EntrySts
I0_ModRef IOt [MODULE D 28674 9
&

Para obtener més informacién sobre el pardmetro Module Reference,
consulte el documento Logix5000 Controllers Add On Instructions
Programming Manual, publicaciéon 1756-PM010 y la ayuda en linea de la

aplicacién Logix Designer.

El objeto MODULE usa los siguientes atributos para proporcionar
informacién de estado:

e EntryStatus

o FaultCode

o Faultlnfo

o FWSupervisorStatus
o ForceStatus

e Instance

e LEDStatus

e Mode

e Path

El atributo Path estd disponible en la aplicacién Logix Designer, versiéon
24.00.00 y posteriores. Este atributo proporciona una ruta de comunicacién
al médulo.

Para obtener més informacion sobre los atributos disponibles con el objeto
MODULE, consulte Logix5000™ Controllers General Instructions
Reference Manual, publicacién 1756-RM003.
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Monitoreo del estado del
controlador

276

El controlador CompactLogix usa las instrucciones Get System Value (GSV)
y Set System Value (SSV) para obtener y establecer (cambiar) datos del
controlador. El controlador almacena datos de sistema en objetos. No existe
un archivo de estado, a diferencia de lo que ocurre en el procesador PLC-5".

La instruccion GSV recupera la informacidn especificada y la coloca en el
destino. La instruccién SSV establece el atributo especificado con datos
provenientes del origen. Las instrucciones estdn disponibles en la ficha Input/
Output de la barra de instrucciones.

Figura 51 - Instrucciones GSV y SSV para monitoreo

GEV-
Get System Value —
Class Name WallClockTime
Instance Mame
Aftribute Mame  DateTime
Dest Local:1:0.Data.0

0+
SISV

Set System Value —

Class Mame FauliLog

Instance Name

Attribute Name MajorEvents

Source Local1:C.FaultValue 0

0+

Cuando usted anade una instruccién GSV o SSV al programa, se muestran las
clases validas de objetos, los nombres de objetos y los nombres de atributos
para cada instruccién. En cuanto a la instruccion GSV, es posible obtener los
valores de todos los atributos disponibles. Para la instruccién SSV, solo se
muestran los atributos que se pueden fijar.

Algunos tipos de objetos aparecen repetidamente; por lo tanto, hay que
especificar el nombre del objeto. Por ejemplo, la aplicacion puede tener
diversas tareas. Cada tarea tiene su propio objeto Task, al cual se puede

obtener acceso mediante el nombre de la tarea.

Hay varios objetos y atributos y usted puede usar las instrucciones GSV'y SSV
para monitorear y establecer el sistema. Para obtener mas informacion acerca
de las instrucciones GSV y SSV, los objetos y atributos, consulte el
documento Instrucciones generales de los controladores Logix5000 —

Manual de referencia, publicacién 1756-RM003.
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Monitoreo de las conexiones
de E/S

Sila comunicacién con un dispositivo en la configuracién de E/S del
controlador no se produce en un periodo especifico de la aplicacion,
la comunicacién sobrepasa el tiempo de espera y el controlador
muestra advertencias.

El tiempo de espera minimo que, una vez expirado sin comunicacion, hace
que se supere el tiempo de espera, es de 100 ms. El tiempo de espera puede ser
mayor, dependiendo del intervalo solicitado entre paquetes (RPI) de la
aplicacion. Por ejemplo, si su aplicacién utiliza el RPI predeterminado = 20 ms,
el periodo de tiempo de espera es 160 ms.

Para obtener més informacién sobre coémo determinar el tiempo para su
aplicacidn, consulte la Nota Técnica 38535 en la Knowledgebase de Rockwell
Automation. Este documento estd disponible en

http://www.rockwellautomation.com/knowledgebase/.

Cuando se sobrepasa un tiempo de espera, el controlador produce las
siguientes advertencias:

e Seindica un cédigo de estado de fallo de E/S en la pantalla de estado
del controlador CompactLogix 5370.

e Elindicador de estado de E/S ubicado en la parte frontal del
controlador CompactLogix 5370 parpadea de color verde.

e Aparece /\ sobre la carpeta I/O Configuration y sobre los

dispositivos que sobrepasaron el tiempo de espera.

e Se produce un cédigo de fallo de médulo, al que puede acceder
mediante:

- El cuadro de didlogo Module Properties

— Unainstrucciéon GSV

Para obtener mas informacion acerca de los fallos de E/S, consulte el
documento Logix5000 Controllers Major, Minor, and I/O Faults
Programming Manual, publicacién 1756-PM014.
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Determinacion de si la comunicacion de E/S sobrepaso el tiempo
de espera

Este ejemplo puede utilizarse con los controladores CompactLogix 5370:

o Lainstruccién GSV obtiene el estado del indicador de estado de E/S
(mediante el atributo LEDStatus del objeto Module) y lo almacena en
eltagIO_LED.

e IO_LED esun tag DINT que almacena el estado del indicador de
estado de E/S o de la pantalla de estado ubicada en la parte frontal del
controlador.

e SiIO_LED esigual a 2, significa que se ha perdido por lo menos una
conexion de E/S y se establece Fault_Alert.

Figura 52 - GSV usada para identificar el tiempo sobrepasado de E/S

Eall Fautt_Alert
et System Walue Erqual T
Class Mame hodule Source & [O_LED
Instance Mame 0
Attribute Mame  LedStatus Source B 2
Dest ID_LED
0 &

Para obtener més informacién sobre los atributos disponibles con el objeto
Module, consulte el documento Manual de referencia — Instrucciones

generales de los controladores Logix5000, publicacién 1756-RM003.

Determinacion de si la comunicacion de E/S a un médulo de E/S
especifico sobrepaso el tiempo de espera

Sila comunicacion sobrepasa el tiempo de espera con un dispositivo
(mddulo) en la configuracién de E/S del controlador, el controlador produce
un cddigo de fallo asi como informacién de fallo para el médulo. Puede usar
las instrucciones GSV para obtener el cédigo de fallo e informacién mediante
los atributos FaultCode y FaultInfo del objeto Module.

Para obtener més informacién sobre los atributos disponibles con el objeto
Module, consulte el documento Manual de referencia — Instrucciones

generales de los controladores Logix5000, publicacién 1756-RM003.
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Interrupcion de la ejecucion de la logica y ejecucion del gestor
de fallos

Segun la aplicacién, puede ser conveniente que un error de conexién de E/S
cause que se ¢jecute el gestor de fallos del controlador. Para ello, establezca la
propiedad del médulo que causa un fallo mayor como resultado de un error
de conexién de E/S. El fallo mayor causa la ¢jecucion del gestor de fallos del
controlador.

Primero, desarrolle una rutina en el gestor de fallos del controlador que pueda
responder ante fallos de conexién de E/S. En el cuadro de didlogo Module
Properties del médulo de E/S o del médulo de comunicacién primario,
seleccione Major Fault On Controller If Connection Fails While in Run Mode.

Figura 53 - Fallo de conexion de E/S que causa fallo mayor

Propiedades del médulo de E/S

5 Module Properties Report: Local:1 (1756-1B16D 3.001)

General | Connection™ |Module Infa |Corrfig|.||ation | Diagnostics I Eackplane|

Bequested Packet Interval (RPI): 200 ms  (0.2-750.0ms)
[ Inhibit Module

[¥]{Major Fault On Controller ¥ Connection Fails While in Run Mode:

Propiedades del médulo de comunicacion primario

# | Module Properties Report: Local:2 (1756-CN2/C 25.001)

General | Connection” | RSNetWonx | Module Info | Backplane |

Requested Packet Interval (RPI): 0 ms
[T Inhibit Module

Major Fault On Controller f Connection Fails While in Fun Mode

Para obtener mds informacién acerca de como programar el gestor de fallos
del controlador, consulte el documento Logix5000 Controllers Major,

Minor, and I/O Faults Programming Manual, publicacién 1756-PM014.
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Segmento de tiempo de
procesamiento interno del
sistema

El controlador se comunica con otros dispositivos a un régimen especificado
(planeado) o cuando existe tiempo de procesamiento disponible para realizar
el servicio de comunicacién.

El segmento de tiempo de procesamiento interno del sistema especifica el
porcentaje de tiempo que dedica un controlador a la comunicacién de
servicio. Si tiene una tarea continua, el segmento de tiempo de procesamiento
interno del sistema introducido en la ficha Advanced del cuadro de didlogo
Controller Properties especifica la relacién de la tarea continua/servicio de
comunicacién. Sin embargo, si no hay una tarea continua, el segmento de
tiempo de procesamiento interno no tiene ningun efecto.

Esta tabla muestra la relacién entre la tarea continua y la comunicacién de
servicio a diferentes segmentos de tiempo de procesamiento interno del sistema.

Tabla 36 - Relacion entre tarea continua y comunicacion de servicio

En este segmento de La tarea continua se ejecuta La comunicacion de servicio ocurre
tiempo durante por hasta
10% 9ms Tms

20% 4ms Tms

25% 3ms Tms

33% 2ms Tms

50% Tms Tms

66% Tms 2ms

75% Tms 3ms

80% Tms 4ms

90% Tms 9ms

Como se muestra en la Tabla 36, si el segmento de tiempo de procesamiento
interno del sistema es menor o igual al 50%, la duracién permanece fija en

1 ms. Lo mismo aplica para valores de 66% y mayores, excepto que hay
multiples intervalos de 1 ms. Por ejemplo, al 66% existen dos intervalos de 1 ms
de tiempo consecutivo y al 90% existen nueve intervalos de 1 ms de tiempo
consecutivo.
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Configure el segmento de tiempo de procesamiento interno del
sistema

Para configurar el segmento de tiempo de procesamiento interno del sistema,
realice este procedimiento.

1. Enel Controller Organizer, haga clic con el botén derecho del mouse
en el controlador y seleccione Properties.

Aparece el cuadro de didlogo Controller Properties.

2. Hagaclic en la ficha Advanced.
Introduzca un valor numérico en el cuadro System Overhead Time Slice.
4. Seleccione Run Continuous Task (predeterminado) o Reserve for

System Tasks.

- Haga clic en Run Continue Task cuando no haya tareas de
comunicacion ni de fondo para procesar; el controlador regresara
inmediatamente a la tarea continua.

Haga clic en Reserve for System Task para asignar el intervalo
completo de 1 ms del segmento de tiempo de procesamiento
interno del sistema, independientemente de que el controlador
tenga tareas de comunicacién o de fondo que realizar antes de
regresar a la tarea continua. Esto le permite simular una carga de
comunicacién en el controlador durante el diseno y programacién
antes de que estén configurados los mensajes de controlador a
controlador, HMI, etc.

5. Hagaclic en OK.

ﬁ Controller Properties - develop_applications

= O]

Nanwvolatile Memaony I Memory | Intemiet Protocol I Part Co;big‘nﬁ{ﬁ_n_"ﬂ'et«qu I Security | AMlam Log
General I Major Faults I Minor Faults I Date,-"ﬂma(| Advanced |)SFC Execution I Project

Power-Up Handler:

System Cwverhead
Time Slice:

Controller Fault Handler:

[ Match Project to Cortraller

Serial Number:

[ Mllow Consumed Tags to Use RPI Provided by Producer

arhg unused System Cverhead Time Slice
@ Run Continuous Task

() Reserve for System Tasks, eg Communications

Nonex

Znone

( [ ok ]\]\ Cancel Apply Help
/
~___~
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Ejemplos de proyectos de controlador

La aplicacién incluye ejemplos de proyectos que usted puede copiar y
modificar segun las necesidades de su aplicacion. Para obtener acceso a los
ejemplos de proyectos, siga estos pasos.

1. En el mend File, seleccione Open.

Edit View Search Logic Communications To

N Ctrl+0
by

2. Examine la lista de ejemplos de proyectos y seleccione un ejemplo de
proyecto.

3. Hagaclic en Open.

r ™
&» Select Sample Project M
—— . R——
" Jw[Jl « v21 » Rockwell Automation » ell Automation O |
o
Organize Mew folder =~ @ l@l
¥ Favorites Name ‘ Date modified Type
N
B Desktop @ CF_Read_Write ACD 5/30/2012 3:09 PM Logix De[ ]| i
|8 Downloads B CF_Read_Write_Bxample.ACD 5/30/20123:09PM  Logix De|®
“=) Recent Places @ CFM_GenericProfileExample ACD 5/30/2012 3:09 PM Logix De— i
_W 5/30/2012 305
=4 Libraries < 5| | CompactLogix J0_Example.acd 5/30/2012 3:05PM  Logix De
o
T~Seaaigller ogservices.ACD 5/30/2012 2:09 Pl muiut et ™|
1% Computer @ Coord_Motion_Blend_Circle Diamend 5. 5/20/2012 2:.09 PM Logix De
& RAWT120503 [C:) @ Coord_Motion_Drill_Cycle_Infeed_Blend....  5/20/2012 3:09 PM Logix De
¥ iso images (\\usr 8 CPU_Chassis_Info_MSG.ACD 5/30/20123:06 PM  Logix De
¥ catbert_techcom -] DayOfWeek ACD 5/30/2012 209 PM  Logix De
G# System Release (B DHplus_messaging.acd 5/30/2012 :05PM  Logix De
[ I Y VR S V) C ANt s .00 Rk (RS
¥ releases (VWUSMA + 4 | m | 3
File name: Compactlogix 10_Example.acd

= S —
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Desarrollo de movimiento integrado sobre
una aplicacion de red EtherNet/IP

Tema Pagina
Compatibilidad con ejes de movimiento 284
Ndmero maximo de variadores configurados para lazo de posicion 286
Sincronizacién de hora 287
Configuracion del movimiento integrado en la red EtherNet/IP 288
(apacidad de escalado en aplicaciones que usan movimiento integrado en 292
redes EtherNet/IP

Algunos controladores CompactLogix™ 5370 aceptan movimiento integrado
sobre una red EtherNet/IP. Esta solucién de movimiento es una red
EtherNet/IP estandar no modificada con una configuracién y un disefio
sencillos en comparacion con las aplicaciones convencionales de movimiento.

IMPORTANTE

Los siguientes controladores CompactLogix 5370 aceptan movimiento
integrado sobre una red EtherNet/IP:

Controlador 1769-L18ERM-BB1B
Controlador 1769-L27ERM-QBFC1B
Controlador 1769-L30ERM
Controlador 1769-L33ERM
Controlador 1769-L33ERMO
Controlador 1769-L36ERM
Controlador 1769-L36ERMO
Controlador 1769-L37ERMO"

(1) Disponible en la versién de software 30y la revisién de firmware 30.
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Compatibilidad con ejes de
movimiento

Las aplicaciones de movimiento integrado en EtherNet/IP utilizan lo siguiente:
o Red EtherNet/IP estandar
e Variadores de alto rendimiento, incluidos los siguientes:

Variadores Kinetix® 350

Variadores Kinetix 5500

Variadores Kinetix 5700

— Variadores Kinetix 6500

Variadores PowerFlex® 755

o Componentes de infraestructura estindar

e Software de programacion

Para obtener una descripcién completa de cémo usar un controlador
CompactLogix 5370 en una aplicacién que utiliza movimiento integrado
sobre una red EtherNet/IP, consulte el Manual del usuario — Configuraciény
puesta en marcha del movimiento integrado en la red EtherNet/IP,

publicaciéon MOTION-UMO003.

Los controladores 1769-L18ERM-BB1B, 1769-L27ERM-QBFC1B,
1769-L30ERM, 1769-L33ERM, 1769-L33ERMO, 1769-L36ERM,
1769-L36ERMO y 1769-L37ERMO) son compatibles con estos ¢jes:

e AXIS_VIRTUAL
o AXIS_CIP_DRIVE

Eje AXIS_VIRTUAL

El ¢je AXIS_VIRTUAL es una representacion de eje interno que no esta
asociado con ningun variador fisico. Eso significa que se puede configurar el
eje, pero ello no causa ningtin movimiento fisico en su sistema.

(1) Disponible en la version de software 30y la revisién de firmware 30.
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Eje AXIS_CIP_DRIVE

El ¢je AXIS_CIP_DRIVE es un ¢je de movimiento usado con variadores
fisicos para causar movimiento fisico en su sistema, segn lo determinado por
su aplicacion.

Tipos de configuracién

Al afadir un €j€ a Su proyecto, €s necesario asociar el ejeaun variador. Entre
otros parametros de configuracién es necesario seleccionar un tipo de
configuracion. El tipo de configuracion de eje también se considera el tipo de
configuracion de variador.

Por ejemplo, un eje AXIS_CIP_DRIVE puede usar una configuracion de
lazo de posicidn y estar asociado a un variador Kinetix 350. El eje se considera
como eje configurado para lazo de posicidn y el variador asociado se
considera un variador configurado para lazo de posicion.

Los siguientes variadores aceptan estos tipos de configuracion:
e Variadores Kinetix 350, Kinetix 5500, Kinetix 5700 y Kinetix 6500.
- Lazo de posiciéon
— Lazo de velocidad
- Lazo de par

o Variador PowerFlex 755
Lazo de posicion
Lazo de velocidad
Lazo de par

— Control de frecuencia
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Nimero maximo de
variadores configurados para
lazo de posicion

Los controladores CompactLogix 5370 aceptan un nimero maximo de
nodos EtherNet/IP en un proyecto. Cualquier dispositivo afiadido al nodo
Ethernet local en la configuracién de E/S se cuenta para el limite de nodo del
controlador. Para obtener mas informacién, consulte Nodos de una red

EtherNet/IP en la pigina 123.

Los variadores se cuentan entre el nimero de nodos en la seccién de
configuracion de E/S del ambiente Studio 5000°. Si se usa el nimero maximo
de variadores que acepta un controlador 1769-L18ERM-BB1B,
1769-L27ERM-QBFC1B, 1769-L30ERM, 1769-L33ERM, 1769-L33ERMO,
1769-L36ERM, 1769-L36ERMO o 1769-L37ERMOV en un sistema,

no podra anadir otros dispositivos EtherNet/IP a dicho proyecto.

Limites de variadores configurados para lazo de posicion

Entre el nimero méximo de variadores aceptados por los controladores,
hay un nimero maximo de variadores configurados para lazo de posicién
aceptados en el proyecto del controlador.

Por ejemplo, el controlador 1769-L30ERM acepta un maximo de cuatro
variadores configurados para lazo de posicién.

La Tabla 37 indica la informacién de especificaciones relacionadas con el
movimiento para los controladores que aceptan movimiento integrado sobre
una red EtherNet/IP.

Tabla 37 - Controladores CompactLogix 5370 que aceptan movimiento integrado en una red
EtherNet/IP

Tipo de controlador Tipos de datos Niimero de variadores | Numero de variadores
compatibles aceptados, max. configurados para lazo
de posicion aceptados,
max.
1769-L18ERM-BB1B 8 2
1769-L27ERM-QBFC1B 16 4
1769-L30ERM Kinetix 350 16 4
1769-L33ERM E!“eﬂx Zgg 2 8
1769-L33ERMO et
PowerFlex 755
1769-L36ERM 48 16
1769-L36ERMO
1769-L37ERMO(Y

(1) Disponible en la versién de software 30y la revisién de firmware 30.
Si su solucién necesita de mas de 16 variadores configurados para lazo de

posicion, considere usar la plataforma ControlLogix". La plataforma
ControlLogix permite hasta 100 variadores configurados para lazo de posicidn.

(1) Disponible en la version de software 30y la revisién de firmware 30.
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Sincronizacion de hora

El movimiento integrado sobre una red EtherNet/IP requiere sincronizacion
de hora, conocida también como CIP Sync. CIP Sync proporciona una
sincronizacién precisa en tiempo real (real-world time) u hora universal
coordinada (UTC) de los controladores CompactLogix 5370 y los
dispositivos conectados sobre una red EtherNet/IP.

CIP Sync es un protocolo de sincronizacién de hora que puede usarse en
varias aplicaciones. Este capitulo se concentra en el uso del protocolo en

aplicaciones con movimiento integrado sobre una red EtherNet/IP.

En un sistema CompactLogix, los siguientes dispositivos tienen capacidad

para CIP Sync:

e Todos los controladores CompactLogix 5370 — Requeridos

IMPORTANTE  Sibien todos los controladores CompactLogix 5370 tienen
capacidad para CIP Sync, no todos los controladores aceptan
movimiento integrado sobre una red EtherNet/IP.

Un controlador debe tener capacidad para CIP Syncy estar
sincronizado con otros dispositivos en la red EtherNet/IP para
aceptar movimiento integrado sobre una EtherNet/IP.

Sin embargo, solo tener capacidad para CIP Sync no califica a un
controlador CompactLogix 5370 para aceptar el movimiento
integrado sobre una red EtherNet/IP.

La Tabla 37 en la paqgina 286 indica los controladores
CompactLogix 5370 que aceptan movimiento integrado sobre
una red EtherNet/IP.

Todos los controladores y los médulos de comunicacién tienen que tener la
sincronizacién de hora habilitada para participar en CIP Sync.

CIP Sync requiere que los dispositivos en el sistema operen con las siguientes
funciones:

¢ Grandmaster, también conocido como maestro de hora coordinada del
sistema (CST) — Establece la hora para todo el sistema y pasala horaa
un maestro

e Maestro — Establece la hora para su backplane

o Esclavo — Usa la hora establecida por el maestro
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COnfiguracién del Para usar el movimiento integrado en la red EtherNet/IP, realice estos pasos.
movimiento integrado en la
red EtherNet/IP IMPORTANTE  Estos pasos muestran un controlador 1769-L36ERM. Los mismos pasos se

aplican a otros controladores CompactLogix 5370 que aceptan
movimiento integrado sobre una red EtherNet/IP con ligeras variaciones
en las pantallas.

1. Habilite sincronizacién de hora.

2. Adicién de un variador.

IMPORTANTE  Esta seccién supone que ha creado previamente un proyecto para el
controlador 1769-L36ERM. Si no es asi, hdgalo antes de continuar.

Habilite sincronizacion de hora

La configuracién del movimiento integrado en la red EtherNet/IP comienza
con la habilitacidn de la sincronizacién de hora en un controlador

CompactLogix 5370.

Para habilitar la sincronizacién de hora en un controlador CompactLogix 5370,
realice estos pasos.

1. En Controller Organizer haga clic con el botén derecho del mouse en
su controlador y elija Properties.

- ~ 0 X H

@? Verify

Controller Tags
Controller Fault Handler
-3 Power-Up Handler

5 Tasks

H @ MainTask

-8 MainProgram

Generate Report...

Aparece el cuadro de didlogo Controller Properties.
2. Haga clic en la ficha Date/Time.

3. Haga clic en Enable Time Synchronization.
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4. Hagaclicen OK.

& Controller Properties - Controller_Change IP_address ===
| Nonvoiatic Memory | Memory | intemet Protocol | Port Cortfiguration | Network | Secuity | Aamlog |
| General | Maprfaks | MnorFauts | Dete/Tme® | Advanced | SFCEwcuion | Projest |

i) The Date and Time displayed here is Controller local time, not workstation local time
Use these fields to corfigure Time atinbutes of the Controller

Date and Time

Time Zone: .
Adjust for Dayight Saving (+00:00) &

Time Synchronize

4 DANGER. f fime synchrorization is
Enable Time Synchronization disabled oniine, active axes in any
controllernthis chassis, or any other
synchronized device, may experience

Is th time: mists
= lsthe system tine mster unexpected motion

2 le a synchronized fime slave
3 Duplicate CST master detecied
3 CST Mastership disabled

3 No CST master Advanced

0K | [ Concel | depy | [ Heb

Adicion de un variador

Solo se pueden utilizar estos variadores en una aplicacién que use
movimiento integrado sobre una red EtherNet/IP:

e Variador Kinetix 350

e Variador Kinetix 5700

e Variador Kinetix 6500

e Variador de CA PowerFlex 755

IMPORTANTE  Estos pasos muestran un variador Kinetix 350 en un sistema de control
1769-L36ERM. Los mismos pasos se aplican a otros controladores
CompactLogix 5370 que aceptan movimiento integrado sobre una red
EtherNet/IP con ligeras variaciones en las pantallas.

1. Enelirbol de configuracién de E/S, haga clic con el botén derecho del
mouse en la red Ethernet y seleccione New Module.

Controller Organizer >0 X
i Cﬂ, User-Defined -
L Strings

. @ [ Add-On-Defined
+Cﬁh Predefined
¢ L Module-Defined
-3 Trends
T, Logical Model
=-£5 /0 Configuration
&£ Pointl0
@ [011769-L18ERM-BELE Controller_Change IP_address
(3 Embedded /O
5] Expansion /0, 3 Modules
. [l [211734-1A4/C AC_input_module
: [l [311734-1B4/C Sink_source_input_module

m

(i) ESl ?|  Hew Module... N ) | dress iy
"
DTsTTTeT TS,
Bus Size
Paste Ctrl+V
Properties Alt+Enter
Print 3

Aparece el cuadro de didlogo Select Module Type.
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2. Seleccione el variador deseado y haga clic en Create.

soeavonse v
Catalog | Moduie Discovery | Favortes
2087 Clear Filters Hide Filters &
Mode Type Category Fiters = Module Type Vendor Fiters a2
Anzlog & Aten-Bradtey U
CIP Motion Converter
Communication
Communications Adapter - FANUC Robotics America -
<[ i ] v |« i ]+
Catalog Number Descrption Vendor Category ]
2057V31PRO Kinetox 300, 24, 120/240V. No Fiter Alen-Bracley Dive
[2057V31PRO-LM Kineiix 350, 2A. 120/240V. No Fier Ethemet Drive Al Bradley. Diive.otion I
2097V3IPR2 Kinetsx 300, 44, 120/240V, No Fiter Hen-Bradey Drve
2057V3IPR2-LM Kinetox 350, 44, 120/240V, No Fiter Ethemet Drive: Alen-Bradey Dive,Motion L
2097V32PR0 Kinetix 300, 24, 240V, Integrated Fiter AlenBradley Dive
2097V32PROLM Kinetox 360, 24, 240V, Integra Fiter Ethemet Ditve Alen-Bradey Dive Motion
I 2097V3PR2 Kinetox 300, 44, 240V. Integrated Fiter AlenBrodley Dive
2057V3PR2LM Kinetox 360, 4, 240V, Integra Fiter Ethemet Drive Hlen-Bradiey Dive Motion
2057V32PRE Kinetox 300, 84, 240V, Integrated Fiter AlenBradley Dive
2037V32PRALM Kinetx 350, 84, 240V, Integral Fiter Ethemet Dive AlenBrodley Dive Motion
2097V32PRS Kinetsx 300, 104, 240V, Integrated Fiter Aen-Bradey Dive
a i I v
2501473 Module Types Found Add to Favorites
- (o=, o

Aparece el cuadro de didlogo New Module.
Introduzca un nombre para el médulo.
4. Introduzca una descripcion, silo desea.
5. Asigne una direccién EtherNet/IP.
Para obtener informacién sobre cémo establecer las direcciones IP,

consulte las publicaciones correspondientes a cada tipo de variador

indicado en la pagina 11.

| Module Properties: ENET_module (2097-V31PRO-LM 2.001) =] =- |3
General | Connection | Time Sync | Module Info | Intemet Protocal | Port Ce Associaled Axes | Power | Motion Diagnostics |
Type: 2097-V31PRO-LM Kinetix 350, 24, 120/240¥, No Filter Ethernet Drive
Vendor: Allen-Bradley
Parent: ENET_madule Ethernet Address
Name: Integrated_Motion_K350 @ Private Network: 192.163.1. 11 =
Description: - (01 1P Address:
. (©) Host Name:

Module Definition

Revision: 2.001

Electronic Keying: Compatible Madule
Cennection Motion

Power Structure: 2097-V31PROAM

Sictus: Ofine = e
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Capitulo 11

6. Sinecesita cambiar la configuracién de cualquiera de los siguientes
pardmetros, haga clic en Change en el 4rea Module Definition:

Revision
Electronic Keying
Connection
Power Structure

Verity Power Rating on Connection

Aparece el cuadro de didlogo Module.

— .
Module Definition [

Revision: 001 =

Electronic Keying: [Compatible Module ']
Connection: [Motion V]
Power Structure: [2097-v31PROLM -

Verify Power Rating on Connection

[ ok | )[ cancedl | [ Help |

7. Hagalos cambios deseados y haga clic en OK.

8. Haga clic en OK para crear el variador en su proyecto.

9. Anada otros componentes que requiera su proyecto.
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Capacidad de escalado en Los controladores CompactLogix 5370 ofrecen diversos niveles de
a pll caciones que usan flexibilidad y capacidad de escalado para operar en sistemas de control que

R . usan movimiento integrado en redes EtherNet/IP.
movimiento integrado en
redes EtherNet/IP
Controladores 1769-L30ERM, 1769-L33ERM, 1769-L33ERMO,
1769-L36ERM, 1769-L36ERMO y 1769-L37ERMO

Se pueden usar los siguientes controladores en sistemas de control que
requieren una configuracion simple y una compleja de pardmetros de
movimiento integrado en redes EtherNet/IP:

o 1769-L30ERM

o 1769-L33ERM

e 1769-L33ERMO
o 1769-L36ERM

o 1769-L36ERMO
o 1769-L37ERMOV)

Sistemas de control que requieren configuracidn simple

Los sistemas de control relativamente simples que usan movimiento
integrado sobre una red EtherNet/IP a menudo incluyen switches no
administrados, como por ejemplo, un switch Stratix™ 2000 y variadores
Kinetix 350, como se muestra en este ejemplo.

1769-L33ERM

Stratix 2000

PowerFlex 755

PanelView™ Plus

Kinetix 350

(1) Disponible en la version de software 30y la revisién de firmware 30.
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Sistemas de control que requieren configuracién compleja

Los sistemas de control complejos que usan movimiento integrado sobre una
red EtherNet/IP a menudo incluyen switches administrados. Este ejemplo
muestra una configuracion de este tipo con un switch Stratix 6000, y variadores
Kinetix 6500 y PowerFlex 755.

1769-L33ERM

PanelView Plus Stratix 6000

( Kinetix 350
O ] I B =
m [l 1 [ I
Kinetix 6500 AT
POINT I/0 PowerFlex 755
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1769-L18ERM-BB1B

El controlador 1769-L18ERM-BB1B suele utilizarse en sistemas de control
que requieren una configuracién mas sencilla con respecto al uso de
movimiento integrado sobre una red EtherNet/IP.

El sistema de control mas sencillo generalmente incluye switches no
administrados, como por ejemplo, el switch Stratix 2000 y variadores Kinetix
350, como se muestra en este ejemplo.

1769-L18ERM-BB1B

Stratix 2000

PowerFlex 755

PanelView Plus

Kinetix 350
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Controlador 1769-L27ERM-QBFC1B

El controlador 1769-L27ERM-QBFCI1B suele utilizarse en sistemas de
control que requieren una configuracién mas sencilla con respecto al uso de
movimiento integrado sobre una red EtherNet/IP.

El sistema de control mas sencillo generalmente incluye switches no
administrados, como por ejemplo, el switch Stratix 2000 y variadores Kinetix
350, como se muestra en este ejemplo.

1769-L27ERM-QBFC1B

Stratix 2000

PowerFlex 755

PanelView Plus

Kinetix 350

—=

Para obtener mas informacién acerca del movimiento integrado sobre una red
EtherNet/IP consulte las publicaciones que se indican en la pagina 11.
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Notas:
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Capitulo 12

Uso de una tarjeta Secure Digital

Este capitulo describe las tareas primarias requeridas para almacenar un
proyecto en una tarjeta SD o para cargar un proyecto desde una tarjeta SD al
controlador CompactLogix™ 5370.

Tema Pagina
Almacenamiento o carga de un proyecto con la tarjeta Secure Digital 299
Almacenamiento de un proyecto 299
(arga de un proyecto 303

IMPORTANTE  Lavida (til de los medios fisicos no voldtiles depende en gran parte del
ntimero de ciclos de escritura realizados. Los medios no voldtiles utilizan
una técnica o tecnologia de nivelacion de desgaste para prolongar la vida
de servicio, pero evite las operaciones de escritura frecuentes.

Evite las escrituras frecuentes al registrar datos. Recomendamos que
registre datos en un bufer en la memoria de su controlador y que limite el
ntimero de veces que escribe datos al medio fisico extraible.

Los controladores CompactLogix 5370 aceptan almacenamiento no volatil
mediante las siguientes tarjetas SD:

e 1784-SD1 - Se envia con el controlador CompactLogix 5370 y ofrece
1 GB de memoria. Puede pedir tarjetas 1784-SD1 adicionales si es

necesario.

o Tarjetas 1784-SD2 — Disponible mediante compra por separado y
ofrecen 2 GB de memoria.

Para obtener informacién sobre cémo instalar o desinstalar una tarjeta SD de

un controlador CompactLogix 5370, consulte Instalacién de la tarjeta
Secure Digital en la pagina 72.
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IMPORTANTE  Recomendamos dejar la tarjeta SD instalada en el controlador y
desenclavada. La tarjeta SD guarda informacion amplia de diagndsticos
que puede enviar a Rockwell Automation y que proporciona diagndsticos
mejorados de su aplicacion y revisién de firmware si las circunstancias
requieren estos datos.

Esta seccion describe brevemente cdmo utilizar la tarjeta SD cuando se
instala en un controlador CompactLogix 5370. Esta seccién indica cémo
guardar un proyecto del controlador en la tarjeta SD y cémo cargar un
proyecto de la tarjeta SD en el controlador.

No obstante, puede llevar a cabo otras tareas empleando la tarjeta SD,
como por ejemplo las siguientes:

«(ambiar laimagen que se carga desde la tarjeta
« Verificar si se completé una carga

« Borrar una imagen de una tarjeta de memoria

« Almacenar unaimagen vacia

«  (ambiar los pardmetros de la carga

« Leer/escribir datos de aplicacion a la tarjeta

Para obtener informacion mds detallada sobre cémo utilizar una tarjeta
SD, consulte el documento Logix5000™ Controllers Nonvolatile Memory
(ard Programming Manual, publicacién_1756-PM017.
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Almacenamiento o carga de
un proyecto con la tarjeta
Secure Digital

Almacenamiento de un
proyecto
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Hay varias opciones para elegir el momento en que se vuelve a cargar el
proyecto en la memoria del usuario (RAM) del controlador CompactLogix
5370. La configuracién del controlador determina la opcién que se emplea.

La Tabla 38 describe las condiciones y los ajustes de configuracién necesarios
para que se cargue un proyecto de una tarjeta SD.

Tabla 38 - Condiciones y configuraciones para la carga de proyectos

Condicion para Ajuste requerido Notas:
cargar un proyecto | enlaconfiguracion
desde una tarjeta | del controlador
SD a la memoria
RAM del
controlador
Activacion del On Power Up + Durante la desconexidn y reconexién de la alimentacién
controlador eléctrica, se pierden todos los cambios en linea y los valores
de tags no almacenados en la tarjeta de memoria.
- La carga desde una tarjeta de memoria también puede
cambiar el firmware del controlador.
« Para obtener mds informacion, consulte el documento
Logix5000™ Controllers Nonvolatile Memory Card
Programming Manual, publicacion 1756-PM017.
+ Puede utilizar la aplicacién para cargar el proyecto.
Ningtin proyectoenel | On Corrupt Memory | « Durante la desconexién y reconexién de la alimentacion

controladory se
activa el controlador

eléctrica, se pierden todos los cambios en linea y los valores
de tags no almacenados en la tarjeta de memoria.

La carga desde una tarjeta de memoria también puede
cambiar el firmware del controlador.

- Para obtener informacion, consulte el documento

Logix5000 Controllers Nonvolatile Memory Card
Programming Manual, publicacion 1756-PM017.

Puede utilizar la aplicacion para cargar el proyecto.

Solo a través de la
aplicacion

User Initiated

Se pierden todos los cambios en linea y los valores de tags no
almacenados en la tarjeta de memoria.

Siga estos pasos para almacenar un proyecto. Estos pasos muestran un
controlador 1769-L18ERM-BB1B. Los mismos pasos se aplican a otros

controladores CompactLogix 5370.

1. Péngase en linea con el controlador.

2. Ponga el controlador en el modo de programacion, es decir, Remote

Program o Program.

3. Enlabarra de herramientas en linea, haga clic en el icono de

propiedades del controlador.

Rem Prog

Mo Forces
No Edits

[, ™ Program Mode I
B Controller OK ?
~| [T Energy Storage OK
==| [ /0 0K

0 -

299
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300

4. Haga clic en la ficha Nonvolatile Memory.

5. Haga clic en Load/Store.

@ Controller Properties - 50_card_example

o e

auhs | Minor Faults I Date/Time | Advanced I SFC Execution I Project |
Nonvolatile Memony Capacity | Intemet Protocal I Port Configuration I Network | Security | Alam Log
Image in Monvolatile Memory S
Mame: SD_card_example = o
Type: 1769-L18ERM-BB1B CompactLogix™ 5370 Controller
Revision: 2311
Load Image: Uzer Initizted
Load Mode Program (Remoate Only)
Image Note -
Stored: 8/3/2016 9:57:53 AM
[ Inhibit Automatic Firmware Update

SUGERENCIA  Siload/Store estd atenuado (no disponible), verifique lo siguiente:

«Haber especificado la ruta de comunicacion correcta y estar en linea

con el controlador.

« Latarjeta de memoria esté instalada.

Si no hay instalada una tarjeta de memoria, aparecera un mensaje en la
esquina inferior izquierda de la ficha Nonvolatile Memory indicando que
falta la tarjeta, tal como se muestra aqui.

(i) Monvolatile memary not present.
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6. Seleccione bajo qué condiciones cargar el proyecto en la memoria de
usuario del controlador.

Proyecto que estd en la tarjeta de memoria del El proyecto que estd en la memoria de usuario
controlador (si hay un proyecto ahi). del controlador.

Nonm\*e Memory Load / Store * [ =
\J \J
Imags in Nonwoiatie Msmory Controller
Hame 5D_card_sxampls Name: SD_card_sxample
Types 1763 18ERM-BB1B Compactlogi™ 5370 Contr . Typs: 1763 18ERM/B CompactLogic™ 537D Cortrollsr
Revision: 2911 Revision 2911
Load Image: User Intiated Load Imsge T— -
Load Made: Program (Remate Oriy) Load Mode: Program (Remats Ori
Imags Nots: o Imags Nots:
Automatic Fimware Ademeic Frvare (o
Updats Disabled Updsts: sable I
Stored: 8/3/2016 9:5753AM load—> |
Cose || Hep |

Si selecciona On Power Up u On Corrupt Memory, también debe
seleccionar el modo al que desea que vaya el controlador después de la
carga:

e Remote Program

e Remote Run

7. Enel cuadro Automatic Firmware Update, use la opcidn predeterminada
(Disable) o seleccione la opcidn de Firmware Supervisor apropiada.

IMPORTANTE  La opcién Firmware Supervisor no se usa para actualizar el
firmware del controlador.

8. Hagaclic en <- Store.

IMPORTANTE  Store no estd activo si una tarjeta SD esté bloqueada.

Aparecerd un cuadro de didlogo para confirmar que se ha almacenado
el proyecto.

9. Paraalmacenar el proyecto, haga clic en Yes.

10. Haga clicen OK.
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Después de hacer clic en Store, el proyecto se guarda en la tarjeta SD segun lo
indicado por los indicadores de estatus del controlador. Pueden existir estas
condiciones:

e Mientras la operacién de almacenar estd en curso, ocurre lo siguiente:

- Elindicador OK esta parpadeando de color verde.
- Elindicador SD esté parpadeando de color verde.

— Un cuadro de didlogo indica que el almacenamiento esta en curso.
¢ Una vez concluida la operacién de almacenar, ocurrira lo siguiente:

— El controlador se restablece por si mismo.

Cuando el controlador se est4 restableciendo a si mismo, los
indicadores de estado ejecutan una secuencia de cambios de estado,
por ejemplo, un breve periodo de tiempo con el indicador de estado
OK encendido de color rojo fijo. Espere a que el controlador
complete la secuencia.

- Unavez que el controlador se restablece por completo, el indicador
OK se enciende de color verde fijo.

- Elindicador SD estd apagado.

IMPORTANTE  Permita que la operacién de almacenamiento concluya sin
interrupcion. Si se interrumpe la operacion de almacenamiento,
los datos podrian alterarse o perderse.
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Carga de un proyecto

Siga estos pasos para usar la aplicacién para cargar el proyecto desde una
tarjeta SD. Estos pasos muestran un controlador 1769-L18ERM-BB1B.
Los mismos pasos se aplican a otros controladores CompactLogix 5370.

1. Pdngase en linea con el controlador.

2. Ponga el controlador en el modo de programacién, es decir, Remote
Program o Program.

3. Enlabarrade herramientas en linea, haga clic en el icono de propiedades
del controlador.

Rem Prog A. ™ Program Mode
Mo Forces . :: Controller QK ?

) Energy Storage OK
Mo Edits = | W /00K

0| -———

4. Haga clic en la ficha Nonvolatile Memory.
5. Haga clic en Load/Store.

ﬁ Controller Properties - SD_card_example = @
eral peg Faults I Minor Faults | Date/Time I Advanced | SFC Execution | Project |

@“B Memory D Capacity I Intemet Protocol I Port Configuration I Metworic I Security | Alam Log

Image in Nonvolatie Memary Lomd /5

MName SD_card_example 2 tore...

Type: 1765-L18ERM-BB1B CompactLogix™ 5370 Controller

Rewision: 231

Load Image User Initiated

Load Mode: Program (Remate Only)

Image Note: -

Stored: 8/3/2016 9:57:53 AM

[ Inhibit Automatic Fimware Update
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6. Haga clic en Load.

Proyecto que estd en la tarjeta de memoria del El proyecto que estd en la memoria de usuario
controlador (si hay un proyecto ahi). del controlador.

NDrwo\a' Memory Load / Store ' [ =
Al Al
Image in Nonvolatils Memory Controller
Name SD_card_example Name SD._card_example
Type 1763 18ERMBE1B CompactLogin™ 5370 Cortr.. Type 1763 18ERM/B CompactLogi”™ 5370 Cortroller
Rvision: 2911 Rievision: 2.1
Load Image: User Intiated Load Image: User Inifiated -
Load Mode Program (Remote Ony) Load Mode: Progrem
mage Note: +  Image Nete
Automatic Fimuware Adomalc Fmvere |
Update Disabled Update Disable Z
Stored:  8/3/2016 9:57.53 AM <~ Store
Cose || Hep |

Un cuadro de didlogo le indica que confirme la carga.
7. Para cargar el proyecto haga clic en Yes.

8. Haga clicen OK.

Después de hacer clic en Load, el proyecto se carga al controlador segin lo
indicado por los indicadores de estado del controlador. Pueden existir estas
condiciones:

e Mientras la operacién de carga esta en curso, ocurre lo siguiente:

— El controlador se restablece por si mismo.

Cuando el controlador se esta restableciendo a si mismo, los
indicadores de estado ejecutan una secuencia de cambios de estado,
por ejemplo, un breve periodo de tiempo con el indicador de estado
OK encendido de color rojo fijo. Espere a que el controlador
complete la secuencia.

— Una vez que el controlador se restablece por completo, el indicador
OK se enciende de color verde fijo.

- Elindicador SD esta apagado.
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Resolucion de los problemas del médulo

Esta seccion explica cémo interpretar los indicadores de estado de los
controladores CompactLogix™ 5370. Todos los controladores utilizan los
indicadores de estado que se describen en esta tabla.

Indicador de estado Descripcion

RUN Indica el modo de funcionamiento del controlador.

FORCE Indica el estado de forzados.

1/0 Indica el estado actual de la comunicacion entre el controlador y los médulos de E/S.
0K Indica el estado del controlador.

NS Indica el estado de la red EtherNet/IP relativo al controlador que funciona en la red.
LINK1 Indica el estado del vinculo EtherNet/IP para el puerto 1 del controlador.

LINK2 Indica el estado del vinculo EtherNet/IP para el puerto 2 del controlador.

SD Indica si se estd realizando alguna actividad en la tarjeta SD.

Usodela aplica(ién Logix La aplicacion Logix Designer indica las condiciones de fallo de las siguientes

Designer para la resolucion
de problemas

maneras:
e Senal de advertencia
o Mensaje

e Notificacién en el Tag Editor
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Senal de advertencia en la pantalla principal junto al médulo — Esta sefal
aparece cuando se interrumpe la conexion con el médulo. El estado del
controlador también indica que hay un fallo y se ilumina de color rojo el fallo
del controlador.

Progra Moda. Patn: [U
Controller Fault
Everey-Storats OK
[DES 2| W 10 Not Responding <
3 Y
Controller Organizer - 1x
2| =55 Controller SD_card_sxample
4 [ Controller Tags
& (1 Controller Fault Handler
[ Power-Up Handler
5 Tasks
=4 MainTask

L8 MainProgram
(3 Unscheduled
{5 Motion Groups
[ Ungrouped Axes
({1 Add-On Instructions
5] Data Types
g User-Defined
L Strings
g Add-On-Defined
- Predefined
L3 Module-Defined
- [0 Trends
T, Logical Model
5710 Configuration
-3 Pointl0
[ [0] 1765-L18ERM-BB1B SD_card_example
=3 Embedded [0
& [1] Embedded Discrete 10
(=5 Expansion /0, 4 Modules

I [511734-]
- Ethemet
[E1763-L18ERM-BBLB SD_card_example

Mensaje en la linea de estado de una pantalla.

5| Module Properties: Local:3 (1734-0W2 3.001) == R ==
General | Connection | Medule Info | Fault/Frogram Action |
Type 1734-0W2 2 Point AC/DC Relay Output
Vendor: Aller-Bradiey
Parent Local
Name AC_DC_output Slot: [3
Description:

Module Defintion

Series =

Revision: 300

Electronic Keying:  Compatible Module

Connection Data

Data Format Integer

En la seccién Status de la ficha Module Info, aparecen los fallos mayores y
menores junto con el estado interno del médulo.
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eA

Notificacion en el Tag Editor — Los fallos del médulo general también se

indican en el Tag Editor. Los fallos de diagnéstico solo aparecen en el Tag Editor.

El campo Value indica un fallo con el 1.

Controller Tags - CompactlLogix_Troubleshooting(controller)

Scope: [GICompactLogix T = Show: All Tags
MName ==| & | value * | Force Mask € | Style Data Type
+locallC — ——————  [...}] foooll AB:Embedded_Di...
= Local:1:| Jaudl Juuwal AB:Embedded_Di...
— Locartt | 2g0000-ee00 T, | Binary DINT
Local:1:1.Fault.0 0 Decimal BOOL
Local:1:1.Fault.1 1] Drecimal BOOL
Local:1:1.Fault.2 1] Decimal BOOL
Local:1:1 Fault.3 0 Decimal BOOL
Local:1:1. Fault 4 0 Decimal BOOL

Determinacion del tipo de fallo

Para mostrar la informacion sobre los fallos recientes en la ficha Major Faults

de la pantalla Module Properties, debe marcar la opcién Major Fault on
Controller de la ficha Connection.

7| Module Properties: Local:3 (1734-OW2 3.001) | = )|

General | Connection ‘ Module Info I Fault/Program M\unl

Requested Packet Interval (RPI): 200 = ms(1.0-750.0)

[T Inki
I Major Fault On Controller F Connection Fails While in Run Mode

Module Fault

Status: Offine Aoply Help
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La ficha Major Faults indica el tipo de fallo debajo de Recent Faults. Aparece
un fallo aqui cuando estd monitoreando las propiedades de configuracion de
un médulo en la aplicaciéon Logix Designer y recibe un mensaje de fallo de

. .y
comunicacion.
& Controller Properties - CompactLogix_Troubleshooting o &=
Nonvolatile Memory Memory Intemet Protocol Port Configuration Network Security Alam Log
General Major Fauits Minor Fautts Date/Time Advanced SFC Execution Project
1 major fault since last clearad.
12/31/1997 72411 PM -
(Type 03) /O Fault
{Cods 23) At least one required connection not established
before going inte RUN mede:
0K Cancel App Help

Use los indicadores de estado  El siguiente grifico muestra los indicadores de estado del controlador para
de los controladores todos los controladores CompactLogix 5370.

CompactLogix 5370

RN C ns
FORCE [ [ LINK 1

n = [ LINK 2

ok (3 3 sp

Tabla 39 - Indicador de estado de modo (RUN) del controlador

Estado

Descripcion

Apagado

El controlador estd en modo de programacion o de prueba.

Verde

El controlador esta en modo de marcha.
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Tabla 40 - Indicador del estado de forzados (FORCE)

Estado Descripcion

Apagado No hay tags que contengan valores de forzados de E/S. Los forzados de E/S estén
inactivos (inhabilitados).

Amarillo Los forzados de E/S estan activos (habilitados). Pueden existir valores de forzados

de E/S.

Amarillo parpadeante

Una o mas direcciones de entrada o de salida han sido forzadas a una condicion de
activado o desactivado, pero los forzados no han sido habilitados.

Tabla 41 - Indicador de estado de E/S (1/0)

Estado Descripcion

Apagado Existe una de las siguientes condiciones:
- No hay dispositivos en la configuracion de E/S del controlador. — Se aplica

(nicamente a los controladores CompactLogix 5370 L3.

«El controlador no contiene un proyecto.

Verde El controlador se esta comunicando con todos los dispositivos en su configuracién
deE/S.

Verde parpadeante Uno o mds dispositivos en la configuracion de E/S del controlador no responden.

Rojo parpadeante

Existe una de las siguientes condiciones:

« El controlador no se estd comunicando con ningdn dispositivo.

« Se ha producido un fallo en el controlador. — Solo controladores
CompactLogix 5370 L1y L2.

Tabla 42 - Indicador de estado del controlador (OK)

Estado Descripcion
Apagado No hay alimentacion eléctrica aplicada.
Verde El controlador estd en buen estado.
Verde parpadeante El controlador estd almacenando un proyecto o cargando un proyecto hacia o
desde la tarjeta SD.
Rojo El controlador detect un fallo mayor no recuperable y borr6 el proyecto de la
memoria.
Rojo parpadeante Uno de los siguientes:
« El controlador necesita una actualizacion de firmware.
« Se ha producido un fallo mayor recuperable en el controlador.
« Ocurri6 un fallo mayor no recuperable en el controlador y borré el programa de
la memoria.
« Una actualizacion de firmware del controlador estd en curso.
« Una actualizacién de firmware de médulo de E/S incorporadas estd en curso.
— Solo controladores CompactLogix 5370 L1.
Verde atenuado a rojo Guardar a Flash al momento del apagado.
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Tabla 43 - Indicador de estado de la red Ethernet (NS)

Estado Descripcion

Apagado El puerto no estd iniciado; no tiene una direccién IP y estd funcionando en modo
BOOTP o DHCP.

Verde El puerto tiene una direccién IP y las conexiones CIP han sido establecidas.

Verde parpadeante El puerto tiene una direccién IP pero no se han establecido conexiones CIP.

Rojo El puerto detectd que la direccion IP asignada estd en uso.

Rojo/verde parpadeante El puerto estd realizando la autoprueba de encendido.

Tabla 44 - Indicador de estado del vinculo Ethernet (LINK 1/LINK 2)

Estado Descripcion

Apagado Existe una de las siguientes condiciones:
« No hay vinculo.
« Puerto inhabilitado administrativamente.

+ Puerto inhabilitado porque se detectd una condicién de fallo de anillo rapido
(LINK2).

Verde Existe una de las siguientes condiciones:
« Existe un vinculo de 100 Mbps (half-duplex o full-duplex), no hay actividad.
« Existe un vinculo de 10 Mbps (half-duplex o full-duplex), no hay actividad.

« Lared de anillo esté operando normalmente y el controlador es el supervisor
activo.

« Lared de anillo encontr6 un fallo de red parcial poco comdn y el controlador es
el supervisor activo.

Verde parpadeante Existe una de las siguientes condiciones:
« Existe un vinculo de 100 Mbps y hay actividad.

« Existe un vinculo de 10 Mbps y hay actividad.

Tabla 45 - Indicador de estado de actividad de la tarjeta SD (SD)

Estado Descripcion

Apagado No hay actividad hacia la tarjeta SD.

Verde parpadeante El controlador estd leyendo la tarjeta SD o escribiendo a esta.
Rojo parpadeante La tarjeta SD no tiene un sistema de archivos valido.
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Comparacion de productos

Consideraciones de reemplazo

El controlador CompactLogix™ L1 de la serie B es un repuesto directo del
controlador de la serie A. El controlador de la serie B tiene un circuito
mejorado de fuente de alimentacién eléctrica a la fuente de alimentaciéon
aislada, por lo que ya no se necesita una segunda fuente de alimentacion.

El controlador de la serie A requiere dos fuentes de alimentacion eléctrica:
e Una para suministrar la alimentacién del controlador (VDC)

e Una para suministrar la alimentacién de campo (FP)

Consideraciones sobre la alimentacién eléctrica

CompactLogix L1, serie Ay serie B

Caracteristicas CompactlLogix L1, serie B Compactlogix L1, serie A
Disipacién de potencia 1M5W 12w

Proteccién recomendada contra Fusiblede4..5Aa Fusiblede 4..6Aa
cortocircuito externo, alimentacion 3.15...5.5 !t proporcionado 52.5...68.25 It proporcionado
eléctrica de campo por el usuario por el usuario

Fuente de alimentacion eléctrica Entrada de 24 V(C, aislada Entrada de 24 V(C, no aislada
incorporada

Requisito de linea (VCC), min. 30VA 50 VA

Consumo de corriente a 24 V(C, 3Aa24V(CC -

alimentacion eléctrica de campo, méx.

(onsideraciones de entrada de (C incorporada

CompactLogix L1, serie Ay serie B

Caracteristicas CompactLogix L1, serie B CompactLogix L1, serie A
Corriente en estado desactivado, TmA 1.5mA

max.

Impedancia de entrada, méx. 5.4kW 4.7kW

Compatibilidad del firmware

CompactLogix L1, serie A y serie B

Revision de firmware

20.011 20.012 20.013 20.014 20.01 23.012 24.011

Serie A si si si si si si si

Serie B no no no si no no si
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Dimensiones No hay diferencias de dimensiones entre ¢l controlador de la serie A y el
controlador de la serie B.
12.00 mm
(0.47 pulg.) \
100.00 mm N
~— (3.94pulg) —
105 mm (3.94 pulg)
4.13 pulg.
- (4.13 pulg.)
Ifin ]
130.00 mm Il
(5.1 pulg,) H
I 144.00 mm - 1L
(5.67 pulg.) —
FH]
\P 2 3
; as i
] El’lm ?g
5 YN &%
J
Cableado de la fuente de Cableado de la serie B
alimentacion eléctrica
=
* 0
A P W\ I
1606 XLE \\\\
- ~
e&imz‘ \ )
2o
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Cableado de la serie A

IMPORTANTE: No se conecta
ningun cable al terminal NC.
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Ejemplos

Reemplazo del controlador y actualizacidn del firmware

En este ejemplo:

e Sereemplaza un controlador de la serie A por un controlador de la

serie B

e Seactualiza el firmware del controlador de V21 a V23

Requisitos:

(Categoria

Tareas

(ableado de la fuente de alimentacion eléctrica

El controlador de la serie B solo requiere una fuente
de alimentacion eléctrica, pero el controlador de la
serie B acepta dos fuentes de alimentacion
eléctrica. Puede conservar el disefio de la fuente de
alimentacion eléctrica actual correspondiente al
controlador de la serie A y evitar tener que rehacer
el cableado.

Firmware del controlador

Instalar firmware, V24

Software de programacion

Instalar el ambiente Studio 5000°, V24

Computadora personal

Windows 7

Reemplazo del controlador

En este ejemplo:

¢ Sereemplaza un controlador de la serie A por un controlador de la

serie B

¢ Degje el controlador en la revision de firmware 20

Requisitos:

Categoria

Tareas

(Cableado de la fuente de alimentacidn eléctrica

El controlador de la serie B solo requiere una fuente de
alimentacién eléctrica, pero el controlador de la serie B
acepta dos fuentes de alimentacion eléctrica. Puede
conservar el disefio de la fuente de alimentacién
eléctrica actual correspondiente al controlador de la
serie Ay evitar tener que rehacer el cableado.

Firmware del controlador

Instalar firmware, V20

Software de programacion

No se requiere ningtin cambio

Computadora personal

Windows XP
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Conexion de la alimentacion
eléctrica del controlador
CompactLogix 5370 L1 dela
serie A

Conexion de la alimentacion eléctrica a los
controladores CompactLogix 5370 L1 de la
serie A

Este apéndice explica cémo conectar la alimentacidn eléctrica a los
controladores CompactLogix™ 5370 L1 de la serie A.

Tema Pagina
Conexion de la alimentacion eléctrica del controlador CompactLogix 5370L1 | 315

de la serie A

Conexion de la alimentacion eléctrica de campo del controlador 320

CompactLogix 5370 L1 de la serie A a dispositivos de E/S

IMPORTANTE  Esta seccion describe cémo alimentar el controlador mediante los
terminales VDC+ y VDC-.

Las conexiones a los terminales VDC+ y VDC— no proporcionan
alimentacion eléctrica a los dispositivos de entrada o salida conectados a
los mddulos de E/S incorporadas del controlador ni a los médulos
expansores locales. Debe conectar la alimentacion a los terminales FP+y
FP— para proporcionar alimentacion eléctrica a los dispositivos de E/S
conectados a los médulos de E/S incorporadas del controlador o a los
médulos expansores locales.

Para obtener mds informacion sobre cmo proporcionar alimentacién
eléctrica a los dispositivos de entrada o salida conectados a los modulos de
E/S incorporadas del controlador y a los médulos expansores locales,
consulte la pdgina 320.

La fuente de alimentacidn eléctrica externa debe estar dedicada a la fuente
incorporada del controlador. La fuente de alimentacion eléctrica externa
convierte la alimentacién de 115/230 VCA en 24 VCC u otro voltaje de CC
requerido por la aplicacién que esté dentro del rango de operacion del
controlador.

linea debe suministrarse mediante un transformador de aislamiento
adecuado debidamente aprobado o mediante una fuente de alimentacién
eléctrica con capacidad de cortocircuito que no exceda de 100 VA como
méximo o equivalente. El controlador requiere una alimentacién eléctrica
de 50 VA.

2 ADVERTENCIA: No conecte directamente al voltaje de linea. El voltaje de
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La alimentacidn eléctrica se conecta al controlador mediante un conector
extraible conectado en la parte frontal del controlador. El siguiente gréfico
muestra el conector.

voe
+
voe

NC

FP-

Sliula(u/alalS]
SISO

IMPORTANTE  El controlador se conecta a tierra una vez que se ha instalado en el riel DIN

como se describe en Montaje del sistema en la pdgina 32.

Considere estos puntos antes de seguir los pasos descritos en esta seccidn:

Esta seccidn describe cdmo conectar una fuente de alimentacién
eléctrica externa de 24 VCC al controlador CompactLogix 5370 L1.

Para obtener informacién sobre cémo proporcionar alimentacién de
campo a los dispositivos de entrada y salida conectados a los médulos
de E/S incorporadas del controlador y a los médulos expansores
locales mediante el conector extraible, consulte la pagina 144.

ATENCION: Se debe usar una fuente de alimentacién eléctrica externa
(lase 2 o SELV.

La fuente de alimentacion eléctrica externa que proporciona
alimentacién al controlador CompactLogix 5370 L1 debe dedicarse a
la alimentacién del controlador.

Debe usar una fuente de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC
dedicaday diferente para conectar la alimentacion eléctrica a otros
terminales en el conector extraible y en los dispositivos del sistema,
como por ejemplo, el terminal FP+ o un escaner de c6digos de barras,
respectivamente.

La fuente de alimentacion eléctrica externa de 24 VCC que se conecta
alos terminales VDC+ y VDC- en el conector extraible reside en el
mismo envolvente que el controlador CompactLogix 5370 L1.
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o Use la fuente de alimentacion eléctrica que mejor satisfaga las
necesidades de su aplicacion. Es decir, calcule los requisitos de
alimentacion eléctrica de la aplicacién antes de elegir una fuente de
alimentacién eléctrica para evitar usar una fuente de alimentacién
eléctrica que exceda demasiado los requisitos de su aplicacién.

e Esta seccién supone que cualquier riel DIN que use estd conectado a
tierra segtin lo indicado en el documento Pautas de cableado y
conexion a tierra de equipos de automatizacion industrial, publicacién
1770-4.1.

o Lafuente de alimentacién eléctrica incorporada del controlador
CompactLogix 5370 L1 proporciona alimentacion al controlador y el
backplane POINTBus™. No proporciona alimentacién eléctrica del
lado del campo a los mddulos expansores locales o de E/S incorporadas.

e No todas las fuentes de alimentacién eléctrica Clase 2/SELV tienen
certificacién para uso en todas las aplicaciones; por ejemplo, en ambientes
peligrosos y no peligrosos.

Antes de instalar una fuente de alimentacién eléctrica externa consulte
todas las especificaciones y toda la informacién de certificacién para
verificar que estd usando una fuente de alimentacion eléctrica externa
aceptable.

e Solo para fines de ejemplo, esta seccion describe cémo usar una fuente
de alimentacion conmutada 1606-XLE120E, NEC Clase 2. Los pasos
concretos para otras fuentes de alimentacion eléctrica externas pueden
ser diferentes a los aqui descritos.

Siga estos pasos para conectar la alimentacidn eléctrica al controlador
CompactLogix 5370 L1. Los controladores CompactLogix 5370 L1 de la
serie B también pueden conectarse a la alimentacién segtin se indica en este
procedimiento.

1. Verifique que la fuente de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC
no esté energizada.
2. Monte la fuente de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC en un

riel DIN.

La fuente de alimentacion eléctrica externa de 24 VCC puede
instalarse en el mismo riel DIN que el controlador o en un riel DIN
diferente.
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3. Conecte los cables a las conexiones rotuladas 24V DC+ y 24V DC-
en la fuente de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC.

ADVERTENCIA: Si se conecta o desconecta el cableado mientras la
alimentacion del lado del campo esté activada, se puede producir un arco
eléctrico. Esto podria ocasionar una explosion en zonas peligrosas. Antes
de proceder, asegirese de desconectar la alimentacion eléctrica o de que el
drea no sea peligrosa.

DC 24V / 5A
0
e

(AB] “Allen-Bradley
>

—

4. Tire del conector extraible para sacarlo del controlador

CompactLogix 5370 L1.

5. Enchufe al terminal VDC+ el cable que estd conectado al terminal
rotulado 24V DC+ de la fuente de alimentacién eléctrica externa de
24 VCC. El terminal VDC+ es el terminal superior del conector
extraible.
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6. Enchufe al terminal VDC- el cable que estd conectado al terminal
rotulado 24V DC- de la fuente de alimentacidn eléctrica externa de

24 VCC. El terminal VDC- es el segundo terminal de arriba hacia

abajo del conector extraible.

Bl
COONO

IMPORTANTE

Si su aplicacion requiere un dispositivo de control de alimentacion

eléctrica como, por ejemplo, un interruptor o un relé entre la fuente de

alimentacion eléctrica externa de 24 V(Cy el controlador

CompactLogix 5370 L1 para controlar cudndo se alimenta el controlador,
es necesario instalar el dispositivo de control de alimentacion eléctrica al

terminal VDC+ en el conector extraible.

Si se instala el dispositivo de control de alimentacidn eléctrica en el

terminal VDC—, el controlador CompactLogix 5370 L1 puede tener
problemas para encenderse o apagarse correctamente.

7. Vuelva a enchufar el conector extraible en el controlador.

8. Fije el conector extraible en su lugar.

9. Energice la fuente de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC.

WARNINC
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)
i
.
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El siguiente grafico muestra una fuente de alimentacion eléctrica externa de
24 VCC conectada a un controlador CompactLogix 5370 L1.

++ - -
DC 24V / 5A

0|0
00|80 .
-0/ §

5:;0 )
x O
@ N\
oS N
iyl \ \ \
\ :
> |
2o A

Conexion de la alimentacion  Siga estos pasos para conectar la alimentacion eléctrica de campo al
eléctrica de campo del controlador CompactLogix 5370 L1 de la serie A. Los controladores

CompactLogix 5370 L1 de la serie B también pueden conectarse a la

controlador comPaCtlogiX alimentacién de campo segun se indica en este procedimiento.

5370L1delaserieAa
. sy 1. Verifique que la fuente de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC
dlSpOSItIVOS deE/S separada que alimenta el controlador CompactLogix 5370 L1 no esté
energizada.

2. Verifique que la fuente de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC
que estd conectada a los terminales FP+ y FP— no esté energizada.

3. Monte la fuente de alimentacién eléctrica externa que se conecta a los

terminales FP+ y FP— en un riel DIN.

La fuente de alimentacion eléctrica externa puede instalarse en el
mismo riel DIN que el controlador o en un riel DIN diferente.

4. Conecte los cables a las conexiones + y — apropiadas en la fuente de
alimentacion eléctrica de 24 VCC externa.

++ -
A

2.
28V

x O

[AB] “Allen-Bradley
>

==

1606-XLE

ADVERTENCIA: Si se conecta o desconecta el cableado mientras la
alimentacion del lado del campo estd activada, se puede producir un arco
eléctrico. Esto podria ocasionar una explosion en zonas peligrosas. Antes
de proceder, asegirese de desconectar la alimentacion eléctrica o de que el
drea no sea peligrosa.
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5. Tire del conector extraible y sdquelo del controlador

CompactLogix 5370 L1.

Los cables conectados entre |a fuente de
alimentacion eléctrica externa de 24 V(Cy los
terminales VDC+ y VDC— en el conector extraible.

aaaaaa

6. Conecte al terminal FP+ el cable conectado al terminal + de la fuente
de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC. El terminal FP+ es el
cuarto terminal de arriba hacia abajo del conector extraible.
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7. Enchufe el cable conectado al terminal — de la fuente de alimentacién
eléctrica externa de 24 VCC al terminal FP-. El terminal FP— es el
quinto terminal de arriba hacia abajo del conector extraible.

8. Enchufe el conector extraible en el controlador.

9. Fije el conector extraible en su lugar.

10. Energice la fuente de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC
separada que estd conectada a los terminales VDC+ y VDC- del
conector extraible.

11. Energice la fuente de alimentacién eléctrica externa de 24 VCC
conectada a los terminales FP+ y FP- del conector extraible.
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El siguiente grafico muestra las fuentes de alimentacidn eléctrica de 24 VCC
externas separadas que estan conectadas a los terminales VDC+/VDC-y
FP+/FP- en el conector extraible, respectivamente.

Fuente de alimentacion
eléctricaV(C

++ - -
DC 24V /5A

POWER SUPPLY

gt
2AC 380480,

P IMPORTANTE: No se conecta
Fusible

ningun cable al terminal NC.

|

++ - -
DC24v/5A

Na / Fuente de alimentacin eléctrica FP
x 0

syt ]

1606-XLE
POWER SUPPLY ]
1606-XLESOE

2C 390-4807
L2

IMPORTANTE Instale un fusible reemplazable por el usuario con proteccion contra
sobrecorriente de 4...6 Aa52.5...68.25 %t en linea entre la
alimentacion de entrada y el terminal FP+.
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Notas:
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Servicio de asistencia técnica de Rockwell Automation

Use los recursos siguientes para obtener acceso a la informacion de asistencia técnica.

Articulos de Knowledgebase, videos con tutoriales,
Centro de asistencia técnica preguntas frecuentes, chat, foros de usuarios y https://rockwellautomation.custhelp.com/
actualizaciones de notificacion de productos.

Numeros de teléfono de asistencia

técnica local Busque el nimero de teléfono para su pais. http://www.rockwellautomation.com/global/support/get-support-now.page

Busque el cddigo de marcacion directa para su producto.
Cddigos de marcacion directa Utilice el cddigo para dirigir su llamada directamenteaun | http://www.rockwellautomation.com/global/support/direct-dial.page
ingeniero de asistencia técnica.

Instrucciones de instalacion, manuales, folletos y datos

Literature Library técnicos

http://www.rockwellautomation.com/global/literature-library/overview.page

Obtenga ayuda para determinar cémo interactdan los
productos, revise las funciones y capacidades, y busque http://www.rockwellautomation.com/global/support/pcdc.page
firmware asociado.

Centro de compatibilidad y descarga de
productos (PCDC)

Comentarios sobre la documentacion

Sus comentarios nos ayudaran a atender mejor sus necc51dades de documentacion. Sl tiene alguna sugercnaa sobre cdmo mejorar este documento,
complete el formulario How Are We Doing? en http:

Rockwell Automation ofrece mformaclon medloamlnental actualizada sobre produ(tos en su sitio web en

Allen-Bradley, Armor, ArmorBlock, Compact 1/0, CompactLogix, ControlFLASH, ControlLogix, DriveLogix, E3, FLEX 1/0, FlexLogix, Kinetix, Logix5000, PanelConnect, PanelView, PLC-5, POINT I/0, POINTBus, PowerFlex, QuickView,
Rockwell Automation, Rockwell Software, RSLinx, RSLogix 5000, RSNetWorx, SLC, SoftLogix, Stratix, Studio 5000 y Studio 5000 Logix Designer son marcas comerciales de Rockwell Automation, Inc.

Las marcas comerciales que no pertenecen a Rockwell Automation son propiedad de sus respectivas empresas.

www.rockwellautomation.com

Oficinas corporativas de soluciones de potencia, control e informacién

Américas: Rockwell Automation, 1201 South Second Street, Milwaukee, W1 53204-2496 USA, Tel: (1) 414.382.2000, Fax: (1) 414.382.4444
Europa/Medio Oriente/Africa: Rockwell Automation NV, Pegasus Park, De Kleetlaan 12a, 1831 Diegem, Bélgica, Tel: (32) 2 663 0600, Fax: (32) 2 663 0640
Asia-Pacifico: Rockwell Automation, Level 14, Core F, Cyberport 3, 100 Cyberport Road, Hong Kong, Tel: (852) 2887 4788, Fax: (852) 2508 1846

Argentina: Rockwell Automation S.A., Av. Leandro N. Alem 1050, Piso 5, Ciudad Auténoma de Buenos Aires, Tel.: (54) 11.5554.4040, www.rockwellautomation.com.ar

Chile: Rockwell Automation Chile S.A., Av. Presidente Riesco 5435, Piso 15, Las Condes, Santiago, Tel.: (56) 2.290.0700, www.rockwellautomation.com.cl

Colombia: Rockwell Automation S.A., Edf. North Point, Carrera 7 N 156-78 Piso 19, PBX: (57) 1.649.9600, www.rockwellautomation.com.co
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