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& Referencia rapida

Parametros faciles de configurar para aplicaciones especificas

Refiérase a Seleccion de aplicaciones PAG. 151. Y N

Se encuentran disponibles pardmetros predeterminados para la configuracion de las aplicaciones. a.

Puesta en marcha de un motor con bastidor de un tamano mas

Este variador puede accionar un motor cuyo bastidor sea de un tamafio mas al operar con cargas de torque variables tales como ventiladores y
bombas. Refiérase a C6-01: Seleccion del Modo de Ciclo del Variador PAG. 161.

Accionamiento de un motor PM sincrénico

El variador puede operar motores PM sincronicos. Refiérase a Subdiagrama A-3: Funcionamiento
con motores de imdn permanente PAG. 149.

Ejecucion de un autoajuste

El autoajuste configura los parametros del motor. Refiérase a Autoajuste PAG. 182.

Control de mantenimiento mediante los monitores del variador

Use los monitores del variador para revisar si los ventiladores, capacitores o demas componentes necesitan mantenimiento. Refiérase a Monitores
de mantenimiento para los monitores de vida util PAG. 247.

Exhibicion de fallas y solucion de problemas

Refiérase a Alarmas, fallas y errores del variador PAG. 194.

Cumplimiento de estandares

Refiérase a Estindares europeos PAG. 366 y Refiérase a Estindares UL y CSA PAG. 375 <>, C € C us ‘ s p®

LISTED

<1> Lamarca CE corresponde solo a los modelos de clase de 200 V y de 400 V.
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Prefacio y cuestiones generales de
seguridad

Esta seccion contiene indicaciones de seguridad sobre este producto que, si no se respetan, pueden
causar muertes, lesiones fisicas o dafios en el equipo. Yaskawa no se responsabiliza por las
consecuencias derivadas de ignorar estas instrucciones.
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i.1 Prefacio

i.1  Prefacio

Yaskawa fabrica productos que se usan como componentes en una amplia gama de sistemas y equipos industriales. La
seleccion y aplicacion de los productos Yaskawa es responsabilidad del fabricante de cada equipo o del usuario final.
Yaskawa no se hace responsable por la forma en que sus productos se incorporan al disefio final de cada sistema. Ningin
producto Yaskawa debe incorporarse a un producto o disefio como tnica medida de seguridad, bajo ninguna circunstancia.
Todos los controles deben estar disefiados para detectar fallas de forma dinamica y para que en caso de falla apliquen
medidas de seguridad en toda circunstancia, sin excepcion. Todas los sistemas o equipos disefiados para incorporar un
producto fabricado por Yaskawa deben proporcionarse al usuario final con las debidas advertencias e instrucciones relativas
al uso y la operacion seguros de ese componente. Toda advertencia que indique Yaskawa debe suministrarse al usuario
final sin demora. Yaskawa ofrece una garantia expresa que solo cubre la calidad de sus productos si estos se utilizan
conforme a los estandares y especificaciones publicadas en el manual de Yaskawa. NO SE OFRECE NINGUNA OTRA
GARANTIA, EXPRESA NI IMPLICITA. Yaskawa no se responsabiliza por lesiones fisicas, dafios a la propiedad,
pérdidas o demandas que surjan del mal uso de sus productos.

Este manual estéa disefiado para garantizar la correcta y adecuada aplicacion de los variadores serie A1000. Léalo antes de
instalar, poner en marcha, efectuar tareas de mantenimiento o inspeccionar el variador y guardelo para usarlo como
referencia en el futuro. Asegurese de comprender todas las precauciones y toda la informacion de seguridad antes de usar
la unidad.

€ Documentacion relevante

Los siguientes manuales estan disponibles para los variadores serie A1000:

Guia rapida de inicio de variadores de CA serie A1000 (TOSPC71061641)

Lea esta guia primero. Viene con el producto y contiene informacion basica necesaria para instalar y
cablear el variador. También ofrece un resumen general sobre diagnostico de fallas, mantenimiento y
configuracion de parametros. El proposito de esta guia es preparar el variador para una marcha de
prueba con una aplicacion y para que opere con su funcionalidad basica. Puede descargar este manual
desde nuestro sitio web www.yaskawa.com.

Manual técnico de variadores de CA serie A1000 (SISPC71061641)

Este manual contiene informacion detallada sobre la configuracion de parametros, las funciones del
variador y las especificaciones del MEMOBUS/Modbus. Uselo para ampliar la funcionalidad del
variador y para aprovechar las caracteristicas de alto rendimiento. Puede descargar este manual desde
nuestro sitio web www.yaskawa.com.
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i.2 Cuestiones generales de seg_;uridad

i.2 Cuestiones generales de seguridad

€ Informaciéon complementaria de seguridad

Precauciones generales

+ Este manual puede mostrar diagramas sin cubiertas o blindajes de seguridad, con el fin de mostrar detalles. Vuelva a colocar las
cubiertas o blindajes antes de poner en marcha el variador, y selo segln las instrucciones descritas en este manual.

» Todas las ilustraciones, fotografias o ejemplos utilizados en este manual se proporcionan solo a modo de ejemplo, y pueden no
corresponderse con todos los productos que cubre este manual.

* Los productos y especificaciones descritos en este manual, asi como su contenido y presentacion, pueden modificarse sin previo
aviso, para mejorar el producto o el manual.

* Sinecesita otra copia del manual, comuniquese con su representante de Yaskawa o con la oficina de ventas de Yaskawa mas cercana
e indique el nimero de manual que aparece en la tapa.

+ Si la placa de identificacion se desgasta o dafia, solicite una de repuesto a su representante de Yaskawa o la oficina de ventas de
Yaskawa mads cercana.

Aseguirese de leer y entender este manual antes de instalar, operar o efectuar tareas de mantenimiento en este variador.
El variador debe instalarse de acuerdo con este manual y con los codigos locales.

Los mensajes de seguridad de este manual emplean las siguientes convenciones. No respetar estos mensajes puede causar
lesiones graves o fatales o dafios en los productos o equipos y sistemas relacionados.

A PELIGRO

Hace referencia a una situaciéon peligrosa que, si no se evita, causara muertes o lesiones graves.

Hace referencia a una situacion peligrosa que, si no se evita, puede causar muertes o lesiones graves.

ADVERTENCIA! también puede aparecer como palabra clave en negrita dentro del texto, seguida de un mensaje de seguridad en
cursiva.

A PRECAUCION

Hace referencia a una situacion peligrosa que, si no se evita, puede causar lesiones leves 0 moderadas.

PRECAUCION! también puede aparecer como palabra clave en negrita dentro del texto, seguida de un mensaje de seguridad en
cursiva.

Hace referencia a un mensaje de dafios a la propiedad.

AVISO: también puede aparecer como palabra clave en negrita dentro del texto, seguida de un mensaje de seguridad en cursiva.
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i.2 Cuestiones generales de seguridad

€ Mensajes de seguridad

A PELIGRO

Respete los mensajes de seguridad de este manual.
No respetar estas medidas puede causar lesiones graves o fatales.
La compaifiia operadora es responsable de las lesiones fisicas o los dafios en los equipos que resulten de no respetar las
advertencias mencionadas en este manual.
Peligro de descarga eléctrica
Antes de efectuar tareas de mantenimiento, desconecte todo el suministro eléctrico que llega al equipo.

El capacitor interno permanece cargado aun después de cortar el suministro eléctrico. El indicador LED de carga se apaga
cuando la tension del bus de CC es menor que 50 Vcc. Para evitar descargas eléctricas, espere como minimo el lapso
indicado en la etiqueta de advertencia; cuando todos los indicadores estén desactivados, mida si existen tensiones
peligrosas para confirmar que las condiciones del variador sean seguras antes de entrar en servicio.

No respetar estas medidas puede causar lesiones graves o fatales.

A\ ADVERTENCIA

Peligro por movimiento repentino.
El sistema puede arrancar de forma imprevista al encenderlo y causar muertes o lesiones graves.

Antes del encendido, evacue a todo el personal del 4rea donde se encuentra el variador, el motor y la maquina. Sujete las
cubiertas, acoples, chavetas del eje y cargas de la maquina antes de encender el variador.

Al utilizar DriveWorksEZ para crear una programacion personalizada, se modifican las funciones de los
terminales de E/S del variador con respecto a los valores de fabrica, por lo que el variador no funcionara segin
indica este manual.

El funcionamiento impredecible del equipo puede causar muertes o lesiones graves.
Preste especial atencion a la programacion personalizada de E/S en el variador antes de poner en funcionamiento el
equipo.
Peligro de descarga eléctrica
No intente modificar ni alterar el variador de ninguna manera que no se detalle en este manual.
No respetar estas instrucciones puede causar muertes o lesiones graves.

Yaskawa no se hace responsable por ninguna modificacion que efectiie el usuario en el producto. Este producto no debe
modificarse.

No permita que personal no calificado utilice el equipo.

No respetar estas instrucciones puede causar muertes o lesiones graves.

Solo personal autorizado y familiarizado con la instalacion, el ajuste y el mantenimiento de variadores de CA puede
realizar tareas de instalacion, mantenimiento, inspeccion y servicio técnico.

No quite las cubiertas ni toque los tableros de circuitos con el dispositivo encendido.

No respetar estas instrucciones puede causar muertes o lesiones graves.

Asegurese de que el conductor de puesta a tierra cumpla con los estindares técnicos y las normativas locales de
seguridad.

Dado que la corriente de fuga excede los 3.5 mA en los modelos 4A0414 y mayores, IEC/EN 61800-5-1 establece que
el suministro eléctrico debe desconectarse automaticamente en caso de discontinuidad del conductor de puesta a tierra
o que debe utilizarse un conductor de puesta a tierra con una seccion transversal de, al menos,10 mm? (Cu) o 16 mm?
(Al). No respetar esta indicacion puede provocar la muerte o lesiones graves.

Siempre utilice el equipamiento adecuado para los interruptores de circuito de falla de tierra (los GFCI).

El variador puede originar una corriente residual con un componente de CC en el conductor de puesta a tierra protector.
Cuando se utiliza un dispositivo de supervision o de proteccion operado por corriente residual en caso de contacto directo
o indirecto, use siempre un GFCI tipo B segun [EC/EN 60755.
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i.2 Cuestiones g_;enerales de seg_juridad

A\ ADVERTENCIA
Peligro de incendio

No use una fuente incorrecta de tension.
No respetar esta indicacion puede ocasionar la muerte o lesiones graves a causa de incendio.

Antes de activar la alimentacion, verifique que la tension nominal del variador coincida con la tension del suministro
eléctrico entrante.

Instale una protecciéon adecuada para los circuitos derivados segiin los cédigos locales vigentes y los detalles de
este manual de instalacion. No respetar estas instrucciones puede provocar incendios, dafios al variador o lesiones
al personal.

El dispositivo es adecuado para usarse en un circuito capaz de suministrar no mas de 100,000 amperios simétricos de

MC, un maximo de 240 Vca (clase de 200 V), un maximo de 480 Vca (clase de 400 V) y un maximo de 600 Vca (clase

de 600 V) cuando esta protegido con los dispositivos de proteccion de circuito derivado especificados en este manual.
Peligro de aplastamiento

No utilice este variador en aplicaciones de elevacion sin instalar el circuito de seguridad externo, para evitar la
caida inesperada de la carga.

El variador no posee una proteccion integrada ante la caida de la carga, util para las aplicaciones de elevacion.
No respetar esta indicacion puede causar muertes o lesiones graves a causa de la caida de las cargas.
Instale mecanismos mecanicos o eléctricos del circuito de seguridad que sean independientes del circuito del variador.

A PRECAUCION

Peligro de aplastamiento
No mueva el variador mediante la cubierta delantera.

No respetar estas instrucciones puede causar lesiones fisicas leves o moderadas derivadas de la caida del cuerpo principal
del variador.

AVISO

Respete los procedimientos adecuados de descarga electrostatica (ESD) al manejar el variador y las tableros de
circuitos.

No respetar estas instrucciones puede producir dafios por ESD en el sistema de circuitos del variador.

No someta ninguna pieza del variador a pruebas de resistencia a la tension.

No respetar estas instrucciones puede causar dafios en los dispositivos sensibles que se encuentran dentro del variador.
No haga funcionar equipos dafiados.

No respetar estas instrucciones puede causar mas dafios todavia al equipo.

No conecte ni ponga en funcionamiento ningln equipo con piezas faltantes o visiblemente dafiadas.

Si se quema un fusible o se activa un Interruptor de circuito de falla de tierra (GFCI), revise el cableado y la
seleccion de dispositivos periféricos.

Si no detecta el problema después de esta revision, comuniquese con el proveedor.

Si se quema un fusible o se dispara un GFCI, no reinicie el variador ni haga funcionar los dispositivos
periféricos.

Compruebe el cableado y la seleccion de dispositivos periféricos para identificar la causa. Si no se puede detectar la
causa, comuniquese con su proveedor antes de reiniciar el variador o los dispositivos periféricos.

No exponga el variador a desinfectantes que contengan halégenos.
No respetar estas normas puede causar dafios a los componentes eléctricos del variador.
No empaque el variador con materiales derivados de la madera que hayan sido fumigados o esterilizados.

No esterilice el paquete después de empaquetar el producto.
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i.2 Cuestiones generales de seguridad

€ Precauciones generales de aplicacion
B Seleccion

Instalacion de un reactor
Utilice un reactor de CA o una bobina de choque de CC en los siguientes casos:
* Para suprimir corrientes armonicas.
* Para suavizar el pico de corriente que resulta de la conmutacion del capacitor.
* Cuando el suministro de energia supera los 600 kVA.
* Cuando el variador funciona con un sistema de suministro eléctrico con conversores de tiristor.
Nota: Los modelos de variador 2A0110 a 2A0415, 4A0058 a 4A1200 y SA0041 a 5SA0242 tienen una bobina de choque de CC.

4000 [~ Armonia del suministro de energia
Se necesita un reactor

Capacidad del
suministro

eléctrico (kVA) 600

Reactor
innecesario

60 400
Capacidad del variador (kVA)

Figura i.1 Instalacion de un reactor

Capacidad del variador

En motores especializados, aseglirese de que la corriente nominal del motor sea inferior a la corriente nominal de salida
del variador.

Cuando ponga en funcionamiento mas de un motor en paralelo mediante un inico variador, la capacidad del variador debe
ser superior a [corriente nominal total del motor x 1.1].

Torque de arranque

El grado de sobrecarga del variador determina las caracteristicas de arranque y aceleracion del motor. Puede esperarse un
torque menor que al funcionar mediante el suministro eléctrico. Para lograr un mayor torque de arranque, use un variador
mas grande o un variador y motor de mayor capacidad.

Paro de emergencia

En caso de falla del variador, la salida se interrumpe pero el motor no se detiene de inmediato. Podria necesitarse un freno
mecanico cuando es necesario frenar el motor mas rapido que lo posible mediante la capacidad de la funcion de Frenado
Rapido del variador.

Opciones

AVISO: Los terminales B1, B2, o, &1, @2 y &3 se utilizan solo para conectar los dispositivos opcionales compatibles especificos del
variador. Conectar dispositivos no aprobados por Yaskawa a estos terminales puede danar el variador.

Inicio y detencidn repetitivos
Las méaquinas de lavanderia, prensas de punzado y demaés aplicaciones con arranques y detenciones frecuentes suelen

acercarse al 150% de sus valores de corriente nominal de salida. El estrés térmico producido por la corriente elevada y
repetitiva acorta la vida util de los IGBT.

Y askawa recomienda disminuir la frecuencia de portadora, especialmente cuando los ruidos no generen problemas. Resulta
beneficioso reducir la carga, aumentar los tiempos de aceleracion y desaceleracion o pasar a un variador mas grande, para
ayudar a mantener los picos de corriente por debajo del 150%. Asegurese de controlar los niveles de los picos de corriente
al arrancar y detener de forma reiterada durante la marcha de prueba inicial, y aplique los ajustes que correspondan.

B Instalacién

Paneles cerrados

Mantenga el variador en un ambiente limpio instalandolo en un panel cerrado o seleccionando una zona de instalacion sin
polvo, pelusas ni brumas de aceite. Asegurese de dejar el espacio necesario entre los variadores para permitir que se enfrien;
tome las medidas adecuadas para que la temperatura ambiente permanezca dentro de los limites permisibles y aleje del
variador los materiales inflamables. Yaskawa ofrece variadores protegidos, para usarse en zonas expuestas a brumas de
aceite y vibraciones excesivas. Comuniquese con un representante de Yaskawa para conocer los detalles.

Instrucciones de instalacion

AVISO: Instale el variador en posicion vertical, segun lo especificado en el manual. Refiérase a Instalacion mecanica PAG. 28 para
obtener mas informacién sobre la instalacion. No respetar estas instrucciones puede dafiar el variador debido a una refrigeracion
inadecuada.

16 YASKAWA ELECTRIC TOSP C710616 41E Variador de CA YASKAWA A1000 — Guia de inicio répido



i.2 Cuestiones g_jenerales de seg_]uridad

B Configuraciones

Cédigo del motor
Al usar OLV/PM, configure el codigo apropiado del motor en el parametro E5-01 antes de efectuar una marcha de prueba.

Limites superiores

AVISO: El variador puede hacer funcionar el motor a mas de 400 Hz. Asegurese de determinar el limite superior de la frecuencia del
variador para evitar el posible peligro de hacer funcionar el equipo a una velocidad superior a la nominal. La configuracién
predeterminada de la frecuencia de salida maxima es 60 Hz.

Frenado por inyecciéon de CC

AVISO: La corriente excesiva durante el frenado de inyeccién de CC y una duracién excesiva pueden causar un sobrecalentamiento
del motor.

Tiempos de aceleraciéon y desaceleracion

Los tiempos de aceleracion y de desaceleracion se ven afectados por la cantidad de torque generado por el motor, el torque
de carga y el momento de inercia. Configure un tiempo mas largo de aceleracion y desaceleracion cuando esté activada la
Prevencion de bloqueo. Los tiempos de aceleracion y desaceleracion se alargan mientras la funcion de Prevencion de
bloqueo esté activada. Instale una de las opciones de frenado disponibles o aumente la capacidad del variador para acelerar
la aceleracion y desaceleracion.

B Manejo general

Control del cableado

AVISO: No conecte las lineas de suministro de energia a los terminales de salida U/T1, V/T2 o W/T3. No respetar estas instrucciones
destruira el variador. Asegurese de realizar un ultimo control del cableado de secuencia y demas conexiones antes de energizar.
Ademas, controle la existencia de posibles cortocircuitos en los terminales de control, que podrian dafar el variador.

Seleccione un disyuntor de circuito o un interruptor de circuito

Yaskawa recomienda instalar un Interruptor de circuito de falla de tierra (GFCI) en el lado del suministro eléctrico. El
GFCI debe disefiarse para funcionar con variadores de CA (por e€j., tipo B segun IEC/EN 60755).

Para evitar disparos accidentales originados por armonicos en la corriente de entrada del variador, seleccione un interruptor
encapsulado (MCCB) o un GFCI con una corriente nominal de 1.5 a 2 veces mayor que la corriente nominal de entrada
del variador.

AVISO: Evite dafios en el equipo. Instale un fusible y un GFCI en los modelos 4A0930 y 4A1200. No respetar estas instrucciones puede
causar dafios graves a las instalaciones si el variador es defectuoso. Refiérase a Fusibles de cableado para los modelos 4A0930
y 4A1200 PAG. 113 para conocer los detalles.

Instalacion del contactor magnético

ADVERTENCIA! Peligro de incendio. Apague el variador con un contactor magnético (MC) cuando se produzca una falla en cualquiera
de los equipos externos, como las resistencias de frenado. No respetar estas instrucciones puede causar el sobrecalentamiento del
resistor, ademas de incendios y lesiones fisicas.

AVISO: Para lograr la méaxima vida util de los capacitores electroliticos y los relés de circuito, no encienda y apague el suministro
eléctrico del variador mas de una vez cada 30 minutos. El uso frecuente puede danar el variador. Utilice el variador para detener y
arrancar el motor.

Inspeccién y mantenimiento

ADVERTENCIA! Peligro de descarga eléctrica. Los capacitores del variador no se descargan de inmediato después de un corte de
electricidad. Después de cortar la electricidad, espere al menos la cantidad de tiempo especificada en el variador antes de tocar
cualquiera de sus componentes. No respetar estas normas puede provocar lesiones fisicas al personal a causa de descargas eléctricas.

ADVERTENCIA! Peligro de descarga eléctrica. Cuando el variador esta poniendo en marcha un motor PM, sigue generandose tensién
en los terminales del motor luego de que se apaga el variador y mientras el motor se detiene por inercia. Tome las siguientes
precauciones para evitar descargas y lesiones:

-En aplicaciones donde la maquina pueda seguir rotando incluso después de que el variador se ha detenido por completo, instale un
interruptor del lado de la salida del variador que desconecte el motor del variador.

- No permita que una fuerza externa haga girar el motor a una velocidad mayor que la maxima permisible, ni que lo haga girar cuando
el variador esté apagado.

- Después de desconectar el interruptor de carga del lado de la salida, espere al menos el tiempo especificado en la etiqueta de
advertencia antes de inspeccionar el variador o efectuar tareas de mantenimiento.

- No desconecte y conecte el interruptor de carga con el motor en marcha.

- Si el motor se esta moviendo por inercia, confirme que el variador reciba alimentacion eléctrica y que la salida del variador se haya
detenido por completo antes de cerrar el interruptor de carga.

ADVERTENCIA! Peligro de quemaduras. Dado que el disipador de calor puede calentarse demasiado durante el funcionamiento, tome
las precauciones adecuadas para evitar quemaduras. Cuando reemplace el ventilador de enfriamiento, corte la energia y espere al
menos 15 minutos para estar seguro de que el disipador de calor esta frio. No respetar estas instrucciones puede causar quemaduras
al personal.

Cableado

Yaskawa recomienda usar terminales de anillo en todos los modelos de variadores. Los modelos de variadores 2A0069 a
2A0415 y 4A0058 a 4A1200 requieren del uso de terminales de anillo para cumplir con UL/cUL. Para el remachado de
terminales, use solo herramientas recomendadas por el fabricante de estos.
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Transporte del variador

AVISO: Nunca limpie el variador con vapor. Durante el traslado, evite que el variador entre en contacto con sales, fltior, bromo, ésteres
de ftalato y demas quimicos perjudiciales.

€@ Precauciones durante la aplicacion del motor
B Motores de induccion estandares

Rango de baja velocidad

El ventilador de enfriamiento de un motor estandar debe enfriar el motor lo suficiente a la velocidad nominal. Dado que
la capacidad de enfriamiento automatico de dicho motor disminuye con la velocidad, generar el torque maximo a baja
velocidad puede dafiar el motor. Reduzca el torque de carga a medida que el motor reduce su velocidad, para evitar dafos
por sobrecalentamiento. La Figura i.2 muestra las cargas permisibles para el motor estandar de Yaskawa. Cuando se
necesite un torque constante del 100% a baja velocidad, utilice un motor disefiado especificamente para funcionar con un
variador.

25% ED (o 15 min)
40% ED (o 20 min)
60% ED (o 40 min)

100 JggA Ny oo mmmommmooooooee
90 . 1

80—

70 — |

Torque 60 — 1
(%) 50— o N
B Funcionamiento continuo |

|

36 20 60

Frecuencia (Hz)

Figura i.2 Cargas permisibles para un motor Yaskawa

Tolerancia al aislamiento

AVISO: Tenga en cuenta los niveles de tolerancia de potencia del motor y el aislamiento del motor en aplicaciones con una tension de
entrada de mas de 440 V o en distancias de cableado especialmente extensas.

Funcionamiento con alta velocidad

AVISO: Al operar el motor a una velocidad superior a la nominal, pueden surgir problemas con los rodamiento del motor y el balance
dinamico de la maquina. Péngase en contacto con el fabricante del motor o la maquina.

Caracteristicas de torque

Las caracteristicas de torque varian respecto de la operacién del motor con suministro eléctrico. El usuario debe comprender
plenamente las caracteristicas del torque de carga para la aplicacion.

Vibraciones y descargas

El variador permite seleccionar un control de PWM alta de portadora y una PWM baja de portadora. La seleccion de una
PWM alta de portadora puede ayudar a reducir la oscilacién del motor.

» Tenga especial cuidado cuando agregue un variador de velocidad variable a una aplicacion que use un motor mediante
suministro eléctrico y a velocidad constante. Si hay resonancia, coloque una goma de amortiguacion alrededor de la base
del motor y active la seleccion de frecuencia de puente, para evitar el funcionamiento continuo en el rango de frecuencia
de la resonancia.

» La resonancia mecénica puede tener lugar en ejes largos de motor y en aplicaciones tales como turbinas, extractores y
ventiladores con cargas de gran inercia. Cuando estas aplicaciones sufran problemas de resonancia mecanica, utilice el
control vectorial de lazo cerrado.

Ruidos audibles

El ruido audible del motor varia en funcion del ajuste de la frecuencia de portadora. Sin embargo, puede ser necesario
disminuir la capacidad de corriente del variador. Cuando se utiliza un frecuencia de portadora alta, el motor genera un
ruido comparable al del motor alimentado con suministro eléctrico.

B Motores sincrénicos
» Contactese con Yaskawa o con un representante de Yaskawa cuando planee utilizar un motor sincrénico no avalado por
Yaskawa.

+ Utilice un motor de induccion estandar al operar varios motores sincronicos de forma simultanea. Un solo variador no
tiene esta capacidad.

* Al inicio, un motor sincronico puede rotar levemente en direccion opuesta a la del comando de Marcha, segin la
configuracion de los parametros y la posicion del rotor.
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» La cantidad del torque de arranque generada varia segiin el modo de control y el tipo de motor. Configure el motor con
el variador luego de verificar el torque de arranque, las caracteristicas de cargas permisibles, la tolerancia de impacto
de la carga y el rango de control de velocidad.

Contactese con Yaskawa o con un representante de Yaskawa cuando planee utilizar un motor que no coincida con estas
especificaciones:

* En el control vectorial de lazo abierto para los motores PM, el torque de frenado es inferior al 125% cuando funciona a
una velocidad de entre el 20% y el 100%, incluso con una resistencia de frenado. El torque de frenado disminuye a menos
del 50% cuando funciona a una velocidad menor al 20%.

* Enel control vectorial de lazo abierto para motores PM, el momento permisible de la inercia de carga es aproximadamente
50 veces mayor que el momento de inercia del motor.

Contactese con Yaskawa o con un representante de Yaskawa si tiene preguntas sobre aplicaciones con un momento de
inercia mas elevado.

* Cuando utilice un freno de sujecion en un control vectorial de lazo abierto para motores PM, suelte el freno antes de
arrancar el motor. No configurar el tiempo adecuado puede causar pérdidas de velocidad.

* Para volver a arrancar un motor impulsado por inercia y que rote a mas de 200 Hz con control de V/f, utilice en primer
lugar la funcion de frenado por cortocircuito para detener el motor. El frenado por cortocircuito requiere de una resistencia
de frenado especial. Contactese con Yaskawa o con su representante de Yaskawa para conocer los detalles.

* Para volver a arrancar un motor impulsado por inercia y que rota a menos de 200 Hz, use la funcion de basqueda de
velocidad si el cable del motor no es demasiado largo. Si el cable del motor es relativamente largo, detenga el motor
mediante el Frenado por cortocircuito.

* Si se produce una oC (sobrecorriente), una STo (deteccion de desenganche) o una LSo (falla LSo), vuelva a intentar una
Busqueda de velocidad y use la funcion de Frenado por cortocircuito al comenzar a regular el motor.

B Motores especializados

Motor de polos multiples

La corriente nominal de un motor de polos multiples es diferente a la de un motor nominal; asegurese de controlar la
corriente maxima cuando seleccione un variador. Detenga siempre el motor antes de cambiar el nimero de polos del motor.
En caso de falla por sobretension (ov) regenerada o si se dispara la proteccion de sobrecorriente (0C), el motor se detiene
por inercia.

Motor sumergible

La corriente nominal de un motor sumergible es mayor que la de un motor estandar, por lo que el variador debe seleccionarse
en consecuencia. Utilice un cable del motor lo suficientemente largo para no tener que disminuir el torque maximo a causa
de una caida de tension originada por la longitud del cable del motor.

Motor a prueba de explosiones

El motor y el variador deben probarse juntos para obtener la certificacion a prueba de explosiones. El variador no esta
disefiado para zonas a prueba de explosiones.

Cuando adjunte un codificador a un motor a prueba de explosiones, asegtrese de que el codificador también sea a prueba
de explosiones. Utilice un conversor de sefial de aislamiento para conectar las lineas de sefial del codificador a la tarjeta
opcional de realimentacion de velocidad.

Motores con engranajes

Asegurese de que el engranaje y el lubricante sean compatibles con el rango de velocidad deseado, para evitar dafios al
funcionar a velocidades bajas o muy altas. Consulte con el fabricante acerca de las aplicaciones que requieren operar por
fuera del rango de velocidad nominal del motor o la caja de engranajes.

Motor monofasico

Los variadores de velocidad variable no estan disefiados para funcionar con motores monofasicos. La utilizacion de
capacitores para arrancar el motor origina un flujo de corriente excesiva y puede dafiar los componentes del variador. Un
arranque por fase auxiliar o un arranque por repulsion puede quemar las bobinas de arranque, porque no se activa el
interruptor centrifugo interno. El variador esta disefiado para trabajar solo con motores trifasicos.

Motor con freno

Tenga cuidado cuando utilice el variador para hacer funcionar un motor con un freno de sujecion integrado. Si el freno
esta conectado al lado de salida del variador, puede que no se libere en el arranque debido a una baja tension; aseglirese
de instalar un suministro eléctrico independiente para freno del motor. Tenga en cuenta que los motores con frenos
integrados tienden a generar una cantidad considerable de ruido cuando marchan a baja velocidad.

B Notas acerca de la maquinaria de transmisién de energia

La instalacion de un variador de CA en la maquinaria que antes estaba conectada de forma directa al suministro eléctrico
permite que lamaquina funcione a velocidades variables. El constante funcionamiento fuera del rango de velocidad nominal
puede desgastar el material de lubricacion en las cajas de engranajes y demas piezas de transmision de potencia. Asegurese
de que la lubricacion sea suficiente dentro de todo el rango de velocidad, para evitar dafios en la maquina. Tenga en cuenta
que el funcionamiento por encima de la velocidad nominal puede aumentar el ruido generado por la maquina.
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€ Ejemplo de etiqueta de advertencia del variador

Siempre respete la informacion de advertencia detallada en la Figura i.3 en la ubicacion que se muestra en la Figura i.4.

/A WARNING

Risk of electric shock.

* Read manual before installing.

* Wait 5 minutes for capacitor
discharge after disconnecting

ower supply.

* To conform to (€ requirements,
make sure to ground the supply
neutral for 400V class.

o After opening the manual switch
between the drive and motor,
please wait 5 minutes before
inspecting, performing
maintenance or wiring the drive.

Hot surfaces

* Top and Side surfaces may
become hot. Do not touch.

Figura i.3 Ejemplo de informacion de advertencia

e

Etiqueta
de advertencia

Figura i.4 Ubicacion de la informacién de advertencia

€ Informacién de la garantia
B Restricciones

El variador no esta disefiado ni fabricado para trabajar con dispositivos o sistemas que puedan afectar o amenazar de forma

directa las vidas humanas o la salud.

Los clientes que pretendan utilizar el producto descrito en este manual para dispositivos o sistemas relacionados con el
transporte, la salud, la aviacion espacial, la energia atdmica, la energia eléctrica o en aplicaciones subacuaticas deben, en
primer lugar, contactarse con los representantes o las oficinas de venta de Yaskawa mas cercanas.

ADVERTENCIA! Lesiones fisicas al personal. Este producto se fabrico siguiendo las normas méas estrictas de control de calidad. Sin
embargo, si se instala en cualquier lugar donde su falla implique o cause en una situacién de vida o muerte o la pérdida de vidas

humanas, o si se coloca en una instalacién donde dicha falla pudiera originar un accidente grave o lesiones fisicas, deben instalarse
dispositivos de seguridad para minimizar la probabilidad de cualquier tipo de accidente.

20
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Recepcion

Este capitulo explica como inspeccionar el variador una vez recibido y ofrece una descripcion
general de los diferentes tipos de gabinetes y componentes.

1.1 REVISION DEL NUMERO DE MODELOY LA PLACA DE IDENTIFICACION
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1.1 Revisién del niumero de modelo y la placa de identificacién

1.1 Revisién del niumero de modelo y la placa de identificacion

Al recibir el variador, haga lo siguiente:
* Inspeccione el variador para ver si tiene dafos.
Si el variador esta dafiado al momento de recibido, comuniquese de inmediato con el transportista.
* Verifique la informacion en la placa de identificacion para comprobar que recibié el modelo correcto.
* Si recibié un modelo equivocado, o si el variador no funciona adecuadamente, comuniquese con el proveedor.

€@ Placa de identificacion

4 N\
J—— MopEL : CIMR-AODOO000000 REV:A c@us
C/C CIMR-AOOOOOO0000 e
| —— INPUT _: AC3PH 200-240V 50/60Hz 24A/18.9A /

H—— "OUTPUT : AC3PH 0-240V 0400Hz 21A/I75A _ \D.CONTEQ.
MASS :3.7kg (Prac:0OOO
G— OIN

F—— SIN

e HH\:\H NN R AR %

FILENO : E131457 IP20 H &> k
TYPE 1 ENCLOSURE w
NSKAWAELECTRICCORPORAT\ON MADE IN JAPAN ROHs
E 2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitayushu 806-0004 Japan /
. D J
A — Amperios de trabajo normal / F — Numero de serie
Amperios de trabajo pesado G — Numero de lote

B — Version de software H — Especificaciones de salida
C - Certificaciéon CE y TUV <> | — Especificaciones de entrada

D - Tipo de gabinete J — Modelo de variador de CA

E - Direccién <#>
Figura 1.1 Ejemplo de informacion de la placa de identificacion
<1> La certificacion depende del modelo. Refiérase a Cumplimiento de estandares PAG. 365 para conocer los detalles.

<2> Ladireccion de la sede central de Yaskawa Electric Corporation (responsable legal del producto) aparece en la placa de
identificacion.
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CIMR -A U2

Variador  Serie
A1000

la regién

o | Codigo de

Japon

China

Europa

A
i

0021

F

India

Asia

clH|lg|lo|m|>| Z

EE. UU.

A A

N o | Especificaciones N Tipo de Orden de
" | personalizadas "_|gabinete <2> revision
A | Modelo estandar A Tipo IP0O0/ del disefio
abierto
Entrada de 6 fases/
T 12 pulsos <1> F l,P20/NEMA
tipo 1
U Tipo de
N.° Clase de tension brida <3>
2 | Trifasico, 200-240 Vca
Trifasico, 380-480 Vca N.o | Especificacion
Trifasico, 500-600 Vca 2bicts B
. A | Estandar
K | Resistente al gas
M Resistente al polvo
y la humedad
N | Resistente al aceite
v S | Resistente a las vibraciones

Consulte las tablas siguientes

<1> Para obtener informacion sobre los modelos de 12 pulsos, consulte el manual TOEPY AIA1UO02.

<2> Refiérase a Instalacion mecdnica PAG. 28 para conocer los distintos tipos de proteccion de gabinetes y las
diferencias en la descripcion de los componentes.

<3> Indica el método de montaje del variador con la parte posterior (disipador de calor) externa al gabinete, con integridad

NEMA 12.

<4> Los variadores con estas especificaciones no garantizan una proteccion completa para las condiciones ambientales

indicadas.

B Trifasico de 200 V

Tabla 1.1 Numero de modelo y especificaciones (200 V)

Servicio normal (ND) Servicio pesado (HD)
C6-01=1 C6-01=0
Modelo de variador | (IR S P) |~ salida en A | | Modelo de variador | (RS D) | salida en A
2A0004 0.75 (0.75) 3.5 2A0004 0.4 (0.75) 32
2A0006 L.1(1) 6.0 2A0006 0.75 (1) 5
2A0008 1.5(2) 8.0 2A0008 1.1 (2) 6.9
2A0010 2.2 (3) 9.6 2A0010 1.5(2) 8
2A0012 3.003) 12 2A0012 2.2 (3) 11
2A0018 3.7(5) 17.5 2A0018 3.003) 14.0
2A0021 5.5(7.5) 21 2A0021 3.7(5) 17.5
2A0030 7.5 (10) 30 2A0030 5.5(7.5) 25
2A0040 11 (15) 40 2A0040 7.5 (10) 33
2A0056 15 (20) 56 2A0056 11 (15) 47
2A0069 18.5 (25) 69 2A0069 15 (20) 60
2A0081 22 (30) 81 2A0081 18.5 (25) 75
2A0110 30 (40) 110 2A0110 22 (30) 85
2A0138 37 (50) 138 2A0138 30 (40) 115
2A0169 45 (60) 169 2A0169 37 (50) 145
2A0211 55 (75) 211 2A0211 45 (60) 180
2A0250 75 (100) 250 2A0250 55 (75) 215
2A0312 90 (125) 312 2A0312 75 (100) 283
2A0360 110 (150) 360 2A0360 90 (125) 346
2A0415 110 (175) 415 2A0415 110 (150) 415
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1.1 Revisién del niumero de modelo y la placa de identificacién

B Trifasico de 400 V

Tabla 1.2 Numero de modelo y especificaciones (400 V)

Servicio normal (ND) Servicio pesado (HD)
C6-01=1 C6-01=0
Modelo de variador | (HEICTG S | Malidn en & | | Modelo de variador | SR, SR | lida en A
4A0002 0.75 (0.75) 2.1 4A0002 0.4 (0.75) 1.8
4A0004 1.5(2) 4.1 4A0004 0.75 (2) 34
4A0005 2.2(3) 5.4 4A0005 1.53) 4.8
4A0007 3.0(3) 6.9 4A0007 2.2(3) 5.5
4A0009 3.7(5) 8.8 4A0009 3.0(5) 72
4A0011 5.5(7.5) 11.1 4A0011 3.7(5 9.2
4A0018 7.5 (10) 17.5 4A0018 5.5(7.5) 14.8
4A0023 11 (15) 23 4A0023 7.5 (10) 18
4A0031 15 (20) 31 4A0031 11 (15) 24
4A0038 18.5 (25) 38 4A0038 15 (20) 31
4A0044 22 (30) 44 4A0044 18.5 (25-30) 39
4A0058 30 (40) 58 4A0058 22 (25-30) 45
4A0072 37 (50) 72 4A0072 30 (40) 60
4A0088 45 (60) 88 4A0088 37 (50-60) 75
4A0103 55 (75) 103 4A0103 45 (50-60) 91
4A0139 75 (100) 139 4A0139 55 (75) 112
4A0165 90 (125) 165 4A0165 75 (100) 150
4A0208 110 (150) 208 4A0208 90 (125-150) 180
4A0250 132 (200) 250 4A0250 110 (150) 216
4A0296 160 (250) 296 4A0296 132 (200) 260
4A0362 185 (300) 362 4A0362 160 (250) 304
4A0414 220 (350) 414 4A0414 185 (300) 370
4A0515 250 (400-450) 515 4A0515 220 (350) 450
4A0675 355 (500-550) 675 4A0675 ( 400_431;(5)_500) 605
4A0930 500 (750) 930 4A0930 450 (650) 810
4A1200 630 (1000) 1200 4A1200 560 (900) 1090
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B Trifasico de 600 V

Tabla 1.3 Numero de modelo y especificaciones (600 V)

Servicio normal (ND)
C6-01 =1

Servicio pesado (HD)

C6-01=0

Modelo de variador g«:lpni%E):r:erT %V Ccan:i::ltiz::wixal Modelo de variador g;pni%E)E;’erT %V Cc();:isegltiz ::r:ixal
5A0003 1.5(2) 2.7 5A0003 0.75 (1) 1.7
5A0004 22(3) 3.9 5A0004 1.5(2) 3.5
5A0006 3.7(5) 6.1 5A0006 22(3) 4.1
5A0009 5.5(7.5) 9 5A0009 3.7(5) 6.3
5A0011 7.5 (10) 11 5A0011 5.5(7.5) 9.8
5A0017 11 (15) 17 5A0017 7.5 (10) 12.5
5A0022 15 (20) 22 5A0022 11 (15) 17
5A0027 18.5 (25) 27 5A0027 15 (20) 22
5A0032 22 (30) 32 5A0032 18.5 (25) 27
5A0041 30 (40) 41 5A0041 22 (25-30) 32
5A0052 37 (50) 52 5A0052 30 (40) 41
5A0062 45 (60) 62 5A0062 37 (50-60) 52
5A0077 55 (75) 77 5A0077 45 (50-60) 62
5A0099 75 (100) 99 5A0099 55(75) 77
5A0125 90 (125) 125 5A0125 75 (100) 99
5A0145 110 (150) 145 5A0145 90 (125) 130
5A0192 160 (200) 192 5A0192 110 (150) 172
5A0242 185 (250) 242 5A0242 160 (200) 200
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Esta pagina se ha dejado intencionalmente en blanco
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Instalacion mecanica

Este capitulo explica como montar e instalar correctamente el variador.

2.1 INSTALACION MECANICA........coomeeeererereceresaseeresesas e e sesssas e enesasasasssees 28
2.2 DIMENSIONES Y PERDIDA DE CALOR DEL GABINETE TIPO BRIDA
(PARTE POSTERIOR DE NEMA 12)......ccccciimmrrrrinnnsssrss s snsssssss s ssssssnnns 42
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2.1 Instalacion mecanica

2.1 Instalacion mecanica

Esta seccion detalla las especificaciones, procedimientos y el entorno para la instalacion mecanica apropiada del variador.

€ Ambiente de instalacion
Para lograr una vida 1til 6ptima del variador, instalelo en un entorno acorde con las especificaciones de la Tabla 2.1.

Tabla 2.1 Ambiente de instalacion

Entorno Condiciones
Area de instalacién Interiores

Gabinete IP20/NEMA tipo 1: -10 °C a +40 °C (14 °F a 104 °F)

Gabinete IP00/tipo abierto: -10 °C a +50 °C (14 °F a 122 °F)

La confiabilidad del variador mejora en entornos sin fluctuaciones amplias de temperatura.

Cuando utilice el variador en un panel cerrado, instale un ventilador de enfriamiento o un aire acondicionado en la
zona, para garantizar que la temperatura del aire dentro del panel cerrado no supere los niveles especificados.

No permita que se forme hielo sobre el variador.

Temperatura ambiente

Humedad 95% o menos de humedad relativa y sin condensacion
Temperatura de 220 °C a+60 °C (-4 °F a +104 °F)
almacenamiento

Instale el variador en un 4rea sin lo siguiente:

* Brumas de aceite y polvo

» Virutas metalicas, aceite, agua u otros materiales extrafios
* Materiales radioactivos

Area circundante * Materiales combustibles (por ejemplo, madera)

* Gases y liquidos nocivos

* Vibraciones excesivas

* Cloruros

* Luz solar directa

Altitud 1000 m (3281 ft.) o menor, hasta 3000 m (9843 ft.) con disminucion de la capacidad.
10 220 Hz a 9.8 m/s? (32.15 ft/s?) <I>

Vibraciones 20 a 55 Hz a 5.9 m/s? (19.36 ft/s?) (Modelos 2A0004 a 2A0211, 4A0002 a 4A0165 y SA0003 a 5A0099) o
2.0 m/s? (6.56 ft/s?) (Modelos 2A0250 a 2A0415, 4A0208 a 4A1200 y 5A0125 a 5A0242)

Orientacion Instale el variador en posicion vertical, para lograr un enfriamiento 6ptimo.

<I> Los modelos 4A0930 y 4A1200 poseen una capacidad nominal de 5.9 m/s? (19.36 ft/s?)

AVISO: Evite colocar los dispositivos periféricos del variador, transformadores o demas artefactos electrénicos cerca del variador, ya
que el ruido que se genera puede producir un funcionamiento defectuoso. Si estos dispositivos deben usarse cerca del variador, tome
las medidas apropiadas para proteger el variador contra el ruido.

AVISO: Evite que elementos extrafios, tales como virutas de metal o recortes de cables, caigan dentro del variador durante la
instalacién. No respetar estas normas pueden causar dafios al variador. Coloque una cubierta temporal sobre el variador durante la
instalacion. Quite la cubierta temporal antes de activar el variador, ya que esta reduce la ventilacién y puede causar el
Ssobrecalentamiento de la unidad.

€ Orientacién y espaciado de la instalacion

AVISO: Instale el variador en posicion vertical, como se ilustra en la Figura 2.1. No respetar estas instrucciones puede dariar el variador
debido a una refrigeracién inadecuada.

Figura 2.1 Corrija la orientacion de la instalacién

AVISO: Instale el variador en posicién vertical, segun lo especificado en el manual. No respetar estas instrucciones puede danar el
variador debido a una refrigeracion inadecuada.
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2.1 Instalacion mecanica

B Instalacion de un solo variador

La Figura 2.2 muestra la distancia de instalacion requerida para mantener un espacio suficiente para la ventilacion y el
cableado. Instale el disipador de calor contra una superficie cerrada, para que no desvie el aire de enfriamiento a su
alrededor.

Separacion lateral Separacioén superior/inferior

Ta

A —50 mm como minimo C-120 mm como minimo
B — 30 mm como minimo D — Direccién de la circulacién del
aire

Figura 2.2 Espaciamiento correcto de la instalacion

Nota: Los modelos de gabinete IP20/NEMA tipo 1 e IPO0/tipo abierto deben instalarse con la misma separacion por encima y por debajo del
variador.

B Instalaciéon de multiples variadores (instalacion en paralelo)
Los modelos 2A0004 a 2A0081, 4A0002 a 4A0044 y 5A0003 a SA0032 pueden utilizarse con la instalacion en paralelo.

Al instalar diversos variadores en el mismo panel cerrado, montelos de acuerdo con la Figura 2.2 y configure L8-35,
Seleccion del método de instalacion, en 1 (Montaje en paralelo).

Al montar variadores con la separacion minima de 2 mm, de acuerdo con la Figura 2.3, configure el parametro L8-35 en
1 y tenga en cuenta la disminucion de la capacidad. Refiérase a Lista de parametros PAG. 279 para conocer los detalles.

Separacion superior/inferior

| Alinee la parte superior de los variadores
Separacion lateral

1A
u—— .
i huf
€] @
,II o
ﬂ—@—h 1 H
(€] ®
B - JD
ia T
A - 50 mm como minimo C -2 mm como minimo
B — 30 mm como minimo D -120 mm como minimo

Figura 2.3 Separacion entre variadores (montaje en paralelo)
Nota: Alinee la parte superior de los variadores al instalar variadores de diferentes alturas en el mismo panel cerrado. Deje espacio entre la
parte superior y la inferior de los variadores, para facilitar el cambio de los ventiladores de enfriamiento.

Quite las cubiertas protectoras superiores de todos los variadores, como se muestra en la Figura 2.4, al montar variadores
con gabinete IP20/NEMA tipo 1 en paralelo. Refiérase a Cubierta protectora superior PAG. 112 para volver a colocar
la cubierta protectora superior.
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2.1 Instalacion mecanica

Figura 2.4 Montaje en paralelo de IP20/NEMA 1 en la gabinete

@ Instrucciones de instalacion con cancamos

Se utilizan cancamos para instalar el variador o levantarlo temporalmente al reemplazarlo. Con dichos cancamos, el
variador puede instalarse en un panel cerrado o montarse en una pared. No deje el variador suspendido por los alambres
en posicion horizontal o vertical durante largos periodos de tiempo. No traslade el variador a lo largo de distancias extensas.
Lea las siguientes instrucciones y precauciones antes de instalar el variador.

ADVERTENCIA! Peligro de aplastamiento. Respete las siguientes instrucciones y precauciones. No respetar esta indicacion puede
provocar lesiones graves o muertes a causa de la caida del equipo.

Solo use la suspension vertical para elevar temporalmente el variador durante la instalacién en un panel cerrado. No transporte el
variador suspendiéndolo verticalmente.

Utilice tornillos para fijar de manera segura la cubierta delantera del variador, los bloques de terminales y demas componentes del
variador antes de suspenderlo verticalmente.

No someta el variador a vibraciones o impactos de méas de 1.96 m/s? (0.2 G) mientras esté suspendido por medio de alambres.

No deje el variador sin supervision mientras esté suspendido por medio de alambres.

No intente dar vuelta el variador mientras esté suspendido por medio de alambres.

B Suspension horizontal de los modelos de variador 2A0360, 2A0415 y 4A0250 a 4A0675
Para hacer un gancho de alambre o bastidor para usar al levantar el variador con una griia, coloque el variador en posicion
horizontal y pase un alambre por los orificios de los cuatro cdncamos.

AVISO: Darios al equipo. Al levantar el variador, confirme que la arandela de resorte esté completamente cerrada. No respetar esta
indicacion puede causar deformaciones o darfios en el variador al levantarlo.
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A - Sin espacio entre el variador y la C — Espacio entre el variador y la
arandela arandela
B — Arandela de resorte totalmente D — Arandela de resorte abierta

cerrada
Figura 2.5 Arandela de resorte

B Suspension vertical de los modelos de variador 2A0360, 2A0415 y 4A0250 a 4A1200

Modelos 2A0360, 2A0415 y 4A0250 a 4A0675

Cuando necesite suspension vertical para el variador en un panel cerrado, cambie la orientacion de los cancamos rotandolos
90 grados en sentido antihorario.
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2.1 Instalacion mecanica

Figura 2.6 Ajuste del angulo de los cancamos

Modelos 4A0930 y 4A1200
Al suspender el modelo 4A0930 o0 4A1200 con alambres, siga el procedimiento que se detalla a continuacion.

ADVERTENCIA! Peligro de aplastamiento. Utilice una longitud de alambre adecuada para garantizar un angulo de suspension de 50°
0 mayor, segun se ilustra en la Figura 2.8. La carga maxima permitida de los cancamos no puede garantizarse cuando el variador
queda suspendido con alambres en angulos menores que 50°. No respetar esta indicacién puede provocar lesiones graves o muertes
a causa de la caida del equipo.

1. Quite los cuatro cancamos de los paneles laterales del variador y fijelos firmemente al panel superior.

Cancamo

Figura 2.7 Reposicionamiento de los cancamos

2. Pase el alambre por los orificios de los cuatro cancamos.
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2.1 Instalacion mecanica

A - Cancamo C - Angulo de suspensién: 50° o mas
B — Cables

Figura 2.8 Ejemplo de angulo del alambre de suspension

3. Recoja gradualmente el exceso de alambre y eleve el variador hasta que los alambres queden tensos.

4. Baje el variador cuando esté listo para instalarlo en el panel cerrado. Detenga el descenso del variador cuando
esté cerca del piso, y reanudelo muy lentamente hasta que el variador quede bien ubicado.
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2.1 Instalacion mecanica

B Variadores con gabinete IP20/NEMA tipo 1

Nota: Quitar la cubierta protectora superior o la abrazadera inferior de conductos portacables de un variador con gabinete IP20/NEMA tipo
1 anula la proteccion de NEMA tipo 1 y mantiene el conformidad con IP20.
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Tabla 2.2 Dimensiones del gabinete IP20/NEMA tipo 1: clase de 200 V
Modelo de Dimensiones en mm (in) Peso
- Figura en kg
variador An | Al [ Pr | An1 | An2 | AlO | AM | A2 | A3 | A4 | Pr1 |espd|esp2| d | (]p)
140 | 300 | 147 | 122 20 | 248 | 6 | 40 | 15 | 38 5 33
2A0004F 5D 18D | 579 | @80 | T [a029)| ©76) | ©024) | (157 | 008 [ (50 [ 0200 | T | M| g3
140 | 300 | 147 | 122 20 | 248 | 6 | 40 | 15 | 38 5 33
2A0006F s.s) [a18n| 579 | @30 |~ 024|076 | ©024) | (57 | 006) | 150) | 0200 |~ | M| @3
140 | 300 | 147 | 122 260 | 248 | 6 | 40 | 15 | 38 5 34
240008 65) |18 6.79) | @30 |~ 024|076 | 024 | 159 | 006 | @50 | 020 | ~ | M| @)
140 | 300 | 147 | 122 20 | 248 | 6 | 40 | 15 | 38 5 34
2A0010F 5D |a1sn | 579 | @80 |~ | a029)| ©76) | ©24) | (157 | ©06) | (450 [ 0200 T | M| @)
140 | 300 | 147 | 122 20 | 248 | 6 | 40 | 15 | 38 5 3.4
2A0012F Gsh [a1sn| 579 | @s0) |~ [1024)] 976) | 024) | (.57 | ©.06) | (1.50) | 0200 | ~ | M| @)
140 | 300 | 164 | 122 260 | 248 | 6 | 40 | 15 | 55 5 38
2A0018F 165y Jaisn| 46 | @80 | T |a0249)| 076 | 024 | 157 | 006 | @1n [ 020 | © | M | 82
<]>
140 | 300 | 164 | 122 260 | 248 | 6 | 40 | 15 | 55 5 38
2A0021F 631 [(1181) ] 646) | @80) |~ [(1024)| 076) | 024) | (.57 | 006) | @17y [ 0200 | | M| 82
140 | 300 | 167 | 122 20 | 248 | 6 | 40 | 15 | 55 5 42
2ZA0030F Gsh [a18n| ©57) | @s0) |~ 024y ] 076) | ©024) | (.57 | 006) | @17 | 0200 | T | M| 3
140 | 300 | 167 | 122 20 | 248 | 6 | 40 | 15 | 55 5 42
2A0040F 5D |a18n | 657 | @80 | T [a029)| ©76) | ©024) | (157 | 008 [ @an [ 020 | T | M| o3
180 | 340 | 187 | 160 300 | 284 | 79 | 40 | 15 | 75 5 59
2A0056K 709 | (1339 | 736) [ 630) |~ |18y [anis)| ©31) | 157 | ©06) | @95) [ 0200 ~ | M | 30
220 | 400 | 197 | 192 350 | 335 | 79 | so | 15 | 78 5 9
240069F ®660) | 1575 376 | @50 |~ | 01378) ][ 0319)] 031 | 199 | 006 | Gon | 020 | ~ | M| @o
220 | 400 | 197 | 192 350 | 335 [ 79 | s0 | 15 | 78 5 10
2A0081F 8.60) |(15.75) | 7.76) | 7.56) |~ | 1378)|(13.09)| ©31) | @97 | ©06) | 3on [ 20| T | M | @220
S AOLIOF 254 | 534 [ 258 | 195 | 79 | 400 | 385 | 77 | 134 [ 15 | 100 [ 22 [2286 | o | 23
(10.00) | (21.02) | (10.16) | (7.68) | (0.31) | (15.75) | (15.16) | (0.30) | (5.28) | (0.06) | (3.94) | (0.09) | (0.09) (50.7)
279 | 614 | 258 | 220 | 79 | 450 | 435 | 77 | 164 100 | 22 | 2286 28
2A0138K 2 | 1098) | @417 | (10.16) | 8.66) | 031) | (17.72) | (17.13) | ©30) | 646) | | 394 | 0.09) | ©0.09) | ME | (61.7)
<]>
320 | 730 | 283 | 260 | 79 | ss0 | s35 | 77 | 180 1o | 22 | 2286 41
2A0169K (12.95) | 28.74) | (11.14) | (10.24) | (0.31) | 21.65) | @1.06) | (030) | 7.09) |~ | @33) | 0.09) | 0.09) | M® | (90.4)
329 | 730 | 283 | 260 | 79 | sso | s3s | 77 | 180 1o | 22 | 2286 0
2A0211F (12.95) | 28.74) | (11.14) | (10.24) | (031) | 21.65) | @1.06) | (030) | 7.09) | — | @33) | 0.09) | 0.09) | MO | (925)
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2.1 Instalacion mecanica

Dimensiones en mm (in)

Modelo de . Peso
- Figura en kg
variador An Al Pr An1 | An2 Al Al Al2 Al3 Al4 Pr1 | esp.1 | esp.2 d (Ib)

Las dimensiones siguientes corresponden a los modelos IP00/abierto después de que el cliente instala el kit adecuado IP20/NEMA tipo 1.

AN 456 | 960 | 330 | 325 | 7.9 28 680 12 255 - 130 | 33 33 | o 83
(17.95) | (37.80) | (12.99) | (12.80) | (0.31) | (27.76) | (26.77) | (0.49) | (10.04) (5.12) | (0.13) | (0.13) (183.0)
456 | 960 | 330 | 325 | 7.9 28 680 12 255 130 | 33 | 330 88
LIS 2 | a79s) | 37.80) | (12.99) | (12.80) | 031) | 27.76) | 26.77) | (0.49) | 1008y | — | 512) | 0.13) | 0.13) | MO | (194.0)
I A0360A 194 | 1168 | 35 370 | 79 | 800 | 773 13 368 - 130 | 4.6 46 | \pp | 108
(19.84) | (45.98) | (13.78) | (14.57) | (0.31) | (31.50) | (30.43) | (0.51) | (14.49) (5.12) | (0.18) | (0.18) (238.1)

<I> Quitar la cubierta protectora superior de un variador con gabinete [P20/NEMA tipo 1 anula la proteccion de NEMA tipo 1 y mantiene la
conformidad con IP20.

Tabla 2.3 Dimensiones del gabinete IP20/NEMA tipo 1: clase de 400 V

Modelo de Figura Dimensiones en mm (in) ::T(;
variador An Al Pr | An1 | An2 | AIO | A1 | A2 | AI3 | Al4 | Pr1 |esp1|esp2| d (Ib)
140 300 147 122 260 248 6 40 1.5 38 5 3.4

o ULPLY (5.51) | (11.81) | (5.79) | (4.80) T 1(1024) | 9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (1.50) | (0.20) - M3 (7.5)
140 300 147 122 260 248 6 40 15 38 5 3.4

4A0004F Gsh (18D | 579 | @soy | T | 024y ] 076) | 0.24) | (1.57) | 006) | 1500 | 0200 T | M| (75
140 300 147 122 260 248 6 40 15 38 5 3.4

ae LR (5.51) | (11.81) | (5.79) | (4.80) T 1 (1024) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (1.50) | (0.20) - M3 (7.5)
140 300 164 122 260 248 6 40 15 55 5 3.6

(Ll (5.51) | (11.81) | (6.46) | (4.80) T (1024) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) - M3 (7.9)
140 300 164 122 260 248 6 40 1.5 55 5 3.8

UL (5.51) | (11.81) | (6.46) | (4.80) T 1(1024) | 9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) - M5 (8.2)
1 140 300 164 122 260 248 6 40 15 55 5 3.8

4A0011R <> | 551y [(11.81)] (6.46) | 480) | ~ | (1024)] 976) | 0.24) | 1.57) | ©006) | @17 | 0200 | M | 82
140 300 167 122 260 248 6 40 15 55 5 4.0

e LU (5.51) | (11.81) | (6.57) | (4.80) T (1024) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) - M3 9.0)
140 300 167 122 260 248 6 40 15 55 5 4.0

(el (5.51) | (11.81) | (6.57) | (4.80) T (1024) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) - M3 9.0)
180 340 167 160 300 284 7.9 40 1.5 55 5 5.8

4A0031F (7.09) |(13.39) | (6.57) | (6.30) T la1sn |18y | (0.31) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) - M5 (12.6)
180 340 187 160 300 284 7.9 40 15 75 5 6.0

4A0038F 7.09) [ (1339 | 736) | 630) |~ | aisn|arisy| ©31) | asn | 006 | @95 | 0200 ~ | M | a32
220 400 197 195 35 335 7.9 50 15 78 5 8.8

e Lt (8.66) | (15.75) | (7.76) | (7.68) T 1 (13.78) | (13.19) | (0.31) | (1.97) | (0.06) | (3.07) | (0.20) - M6 (19.2)
TS 254 465 258 195 7.9 400 385 7.7 65 B 100 22 22 M6 23
(10.00) | (18.31) | (10.16) | (7.68) | (0.31) | (15.75) | (15.16) | (0.30) | (2.56) (3.94) | (0.09) | (0.09) (50.7)

AT 279 515 258 220 7.9 450 435 7.7 65 B 100 22 22 M6 27
(10.98) | (20.28) | (10.16) | (8.66) | (0.31) | (17.72) | (17.13) | (0.30) | (2.56) (3.94) | (0.09) | (0.09) (59.5)

I 329 630 258 260 7.9 509 495 7.7 120 B 105 22 3.3 M6 39
2 (12.95) | (24.80) | (10.16) | (10.24) | (0.31) | (20.08) | (19.49) | (0.30) | (4.72) 4.13) | 0.09) | (0.13) (86.0)

G <I> 329 630 258 260 7.9 509 495 7.7 120 B 105 22 3.3 M6 39
(12.95) | (24.80) | (10.16) | (10.24) | (0.31) | (20.08) | (19.49) | (0.30) | (4.72) (4.13) | (0.09) | (0.13) (86.0)

4ADI39F 329 730 283 260 7.9 550 535 7.7 180 B 110 22 22 M6 45
(12.95) | (28.74) | (11.14) | (10.24) | (0.31) | (21.65) | (21.06) | (0.30) | (7.09) (4.33) | (0.09) | (0.09) (99.2)

ST 329 730 283 260 7.9 550 535 7.7 180 B 110 22 22 M6 46
(12.95) | (28.74) | (11.14) | (10.24) | (0.31) | (21.65) | (21.06) | (0.30) | (7.09) (4.33) | (0.09) | (0.09) (101.4)

Las dimensiones siguientes corresponden a los modelos IP00/abierto después de que el cliente instala el kit adecuado IP20/NEMA tipo 1.
T 456 960 330 325 7.9 28 680 12 255 B 130 3.3 3.3 MI0 87
(17.95) | (37.80) | (12.99) | (12.80) | (0.31) | (27.76) | (26.77) | (0.49) | (10.04) (5.12) | (0.13) | (0.13) (191.8)

TR 194 | 1168 35 370 7.9 800 773 13 368 B 130 4.6 4.6 N 106
5 (19.84) | (45.98) | (13.78) | (14.57) | (0.31) | (31.50) | (30.43) | (0.51) | (14.49) (5.12) | (0.18) | (0.18) (233.7)

RGP 194 | 1168 35 370 7.9 800 773 13 368 B 130 4.6 4.6 M2 112
(19.84) | (45.98) | (13.78) | (14.57) | (0.31) | (31.50) | (30.43) | (0.51) | (14.49) (5.12) | (0.18) | (0.18) (246.9)

O 194 | 1168 35 370 7.9 800 773 13 368 B 130 4.6 4.6 M2 117
(19.84) | (45.98) | (13.78) | (14.57) | (0.31) | (31.50) | (30.43) | (0.51) | (14.49) (5.12) | (0.18) | (0.18) (257.9)

<1> Quitar la cubierta protectora superior de un variador con gabinete [P20/NEMA tipo 1 anula la proteccion de NEMA tipo 1 y mantiene la
conformidad con IP20.
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2.1 Instalacion mecanica

Tabla 2.4 Dimensiones del gabinete IP20/NEMA tipo 1: clase de 600 V

Modelo de i Dimensiones en mm (in) Peso
. Figura en kg
variador An Al Pr An1 An2 AlO Al1 Al2 Al3 Al4 Pr1 esp.1 | esp.2 d (Ib)
140 300 147 122 260 248 6 40 1.5 38 5 3.4

2 LLELY (5.51) | (11.81) | (5.79) | (4.80) B (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (1.50) | (0.20) B M5 (7.5)
140 300 147 122 260 248 6 40 1.5 38 5 3.4

e (5.51) [ (11.81) | (5.79) | (4.80) B (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (1.50) | (0.20) B M3 (7.5)
140 300 164 122 260 248 6 40 1.5 55 5 3.8

SA0006F .50y [(1181)] (6.46) | 480) | — | 10.24)| 976) | 0.24) | 157 | 0.06) | @11y | 0200 T~ | M| 2
140 300 164 122 260 248 6 40 1.5 55 5 3.8

S (LI (5.51) | (11.81) | (6.46) | (4.80) B (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) - M5 8.2)
1 140 300 167 122 260 248 6 40 1.5 55 5 4.0

= LUBY <I> (5.51) | (11.81) | (6.57) | (4.80) B (10.24) | (9.76) | (0.24) | (1.57) | (0.06) | (2.17) | (0.20) B M5 9.0)
180 340 187 160 300 284 7.9 40 1.5 75 5 6.0

Sy (7.09) | (13.39) | (7.36) | (6.30) B (11.81) | (11.18) | (0.31) | (1.57) | (0.06) | (2.95) | (0.20) B M3 (13.2)
180 340 187 160 300 284 7.9 40 1.5 75 5 6.0

SA0022F 7.09) | (1339 | 736) | 630) |~ |ar8n|arisy| ©31) | .57 | 006 | @95 | 0200 ~ | M | a32
220 400 197 192 35 335 7.9 50 1.5 78 5 8.8

ey (8.66) | (15.75) | (7.76) | (7.56) B (13.78) | (13.19) | (0.31) | (1.97) | (0.06) | (3.07) | (0.20) - M6 (19.2)
220 400 197 192 35 335 7.9 50 1.5 78 5 8.8

el (8.66) | (15.75) | (7.76) | (7.56) B (13.78) | (13.19) | (0.31) | (1.97) | (0.06) | (3.07) | (0.20) B M6 (19.2)
SAQ041F 279 515 258 220 7.9 450 435 7.7 65 B 100 22 22 M6 27
(10.98) | (20.28) | (10.16) | (8.66) | (0.31) | (17.72) | (17.13) | (0.30) | (2.56) (3.94) | (0.09) | (0.09) (59.5)

SAQ052F 279 515 258 220 7.9 450 435 7.7 65 _ 100 22 22 M6 27
(10.98) | (20.28) | (10.16) | (8.66) | (0.31) | (17.72) | (17.13) | (0.30) | (2.56) (3.94) | (0.09) | (0.09) (59.5)

SAQ062F ) 329 730 283 260 7.9 550 535 7.7 180 B 110 22 22 M6 45
(12.95) | (28.74) | (11.14) [ (10.24) | (0.31) | (21.65) | (21.06) | (0.30) | (7.09) (4.33) | (0.09) | (0.09) (99.2)

SAO07TF 329 730 283 260 7.9 550 535 7.7 180 B 110 22 22 M6 45
(12.95) | (28.74) | (11.14) [ (10.24) | (0.31) | (21.65) | (21.06) | (0.30) | (7.09) (4.33) | (0.09) | (0.09) (99.2)

SAQ099F 329 730 283 260 7.9 550 535 7.7 180 B 110 22 22 M6 45
(12.95) | (28.74) | (11.14) | (10.24) | (0.31) | (21.65) | (21.06) | (0.30) | (7.09) (4.33) | (0.09) | (0.09) (99.2)

Las dimensiones siguientes corresponden a los modelos IP00/abierto después de que el cliente instala el kit adecuado IP20/NEMA tipo 1.
SA0125A 456 960 330 325 7.9 28 680 12 255 B 130 33 33 MI10 87
(17.95) | (37.80) | (12.99) | (12.80) | (0.31) | (27.76) | (26.77) | (0.49) | (10.04) (5.12) | (0.13) | (0.13) (191.8)

SA0145A 456 960 330 325 7.9 28 680 12 255 _ 130 33 33 MI0 87
5 (17.95) | (37.80) | (12.99) | (12.80) | (0.31) | (27.76) | (26.77) | (0.49) | (10.04) (5.12) | (0.13) | (0.13) (191.8)

SA0192A 194 1168 35 370 7.9 800 773 13 368 B 130 4.6 4.6 Ml2 106
(19.84) | (45.98) | (13.78) | (14.57) | (0.31) | (31.50) | (30.43) | (0.51) | (14.49) (5.12) | (0.18) | (0.18) (233.7)

SAO242A 194 1168 35 370 7.9 800 773 13 368 _ 130 4.6 4.6 M12 117
(19.84) | (45.98) | (13.78) | (14.57) | (0.31) | (31.50) | (30.43) | (0.51) | (14.49) (5.12) | (0.18) | (0.18) (257.9)

<1> Quitar la cubierta protectora superior o la abrazadera inferior de conductos portacables de un variador con gabinete IP20/NEMA tipo 1 anula
la proteccion de NEMA tipo 1 y mantiene el conformidad con IP20.
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2.1 Instalacion mecanica

Dimensiones de la abrazadera de conductos portacables del gabinete IP20/NEMA tipo 1
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Tabla 2.5 Dimensiones de la abrazadera de conductos portacables para IP20/NEMA tipo 1

Modelo de . Dimensiones en mm (in) Diametro en mm (in)
variador An | Pr | Ant | An2 | An3 | And | Prt | P2 | P3| P4 | d5 | a6 | a7
Clase de 200 V
e 38 38 41 71 79 23 36
2A0004F an | as | as - - - a6 | @8 | 3D B 09 | (14 -
43 38 38 41 71 79 23 36
2A0006F an | as | s - N - (1.6) | @8 | G.D B 09 | a4 -
43 38 38 41 71 79
20 ! an | as | as | B ~lae ey |6y | - _ _ _
43 38 38 41 71 79 23 36
2A0010F (1.7) (1.5) (1.5) B - - (1.6) (2.8) (3.1 - 0.9) (1.4) B
e 56 38 41 71 79 23 36
2A0012F an | eo | as - - - a6 | @8 | 3D B 09 | (14 -
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2.1 Instalacion mecanica

Dimensiones en mm (in)

Diametro en mm (in)

Mod.elo de Figura
VR LT An Pr Ant | An2 | An3 | An4 | Pr1 Pr2 Pr3 | Pr4 d5 d6 d7
2A001SE an | a» | as | - - -l de las | an | = | aw | @9 | an
2A00E (f-37) (25-62) (13-2) - - a (?.13) (27.18) (37.91) - (13 .3) (3.39) (?.37)
2A0030F an | oo | as | - - ~lae | en|en| - | an | e ]| an
FA0040F 2 (12%) (37 .%) (25.62) - - - (f;) (38 é) (25.31) N (13.3) (3.39) (f.37)
2A00S6E av | 6o | oo | - - s | an len | - | de | oo | ar
2A0069K (lzﬁ) (37 -91) (52) a a B (25.1)) (38 ft) (25.62) B (13 .3) (3.39) (?.37)
FAQOSIE an | on | @9 | - - - oo | an ey | - | do | eo | an
2AOLIOF ¢ (38-3) (39.99) (13 .i) (3.%)) - - (39.99) (f.37) (12 .f)) - (26.11) (12 .ﬁ) -
2AOISSE S o oo | es | ao | ~ | - e |an|an| ~ | oo | es | an
ZAO169F Claw | @y | ey | 0o | o | @o | an | ey | @y | ao | @o | a9 | as
2402504 ¢ (16?95) (15310 ) (39 .16) (§ é) (12 .f)) B (15?1) (25.1)) (14 .15) B (25})) (26.2) (13 .3)
rAO2A 6 |60 | 6o |an | an | ~ |e9|eo |an| - | a0 | es | as
ZA0360A > | as | en | @b | a | an | en |6 | en | en| ~ | ao | es | an
Clase de 400 V
HA002E an las lan| | | ~ |doles | ean| = | oo | an]| -
HA000E an | a9 | as | - - ~lae | en|en| - |en | an | -
AA000SF an |as | as | | ~ | - ldo|ew |an| = | oo | as | -
e l <f-37) (25-62> (13-85) _ B - (#6) (27.18) (37491) ~ (3.39) (13 i) B
A0 an ey |lan | — | | ~ |doles |an| ~ | oo | as| -
AT an | en las | | | - ldolew|en| = oo | an| -
AA00TSE an | enas | | ~ | - |do|ew |an| ~ | oo | as | -
HA0023E aoleo|en| ~ | ~ | ~|an|en|en| ~ | do|en | an
4A003IE ) (12-%) (37 -%) (25-62) a B a (?.%) (38 .‘;) (25.31) - (13 .3) (3.39) (?.37)
HA0038E an | on | @9 | - - - oo | an ey | - | do | eo | an
4A0044E (12§) (37 .91) (26.i) N - - (25.1)) (38 .i) (25.3) - (13.3) (3.39) (f.37)
HAQOSSE . 6o | oo | a9 | oo | - ~leo | anlan | - |as | an | eo
HAIT2E a5 | ao | ao oo | ~ | ~ e | an|ao| — | es | an| eo
HAQUSSE ] e lan oo | ~ | | ~|eoleo|an| ~ | évl|es | an
4A0103E (38-; (11(.)?) (3.39) - B - (39 .99) (26.66) (12 .f)) - (25})) (26.11) (12 .81)
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2.1 Instalacion mecanica

Modelo de Figura Dimensiones en mm (in) Diametro en mm (in)
variador An Pr An1 An2 An3 And Pr1 Pr2 Pr3 Pr4 d5 d6 d7
e CLaw | ey | ep [ oo | an | eo | @ | @y | en | do | ao | o | av
Qs wn | 4y | ey | 0o | an | @9 | an | @y | en | ae | eo | ao | o9
4402084 8 (16795) (15%;)) (;)‘16) (i‘;) (12.?)) - (lsﬁ) (25.1)) (?.16) - (25‘1)) (26.11) (13.?1)
ARRRRRERRERRAE
wma | o [ | [ S [y & do | dn]| - | by
— 0 | cn | @y | oo | an | ey | 6o | en | eo | | en | @y | an
Clase de 600 V
SAQ0SE an | as | a9 | - - ~laelen |on| ~ |9 | as | -
SAQ0D4E an | a9 | a9 | - - ~ldelos | an| - | oo | as | -
e 1 (f~37> <25~62> <13‘85) _ _ B (f.lﬁ) (27.1%) (37.90 - (02.39) (13.3) B
SA009K (?.37) (25.62) (132) - - - (;‘.16) (27.13) (37.91) B (g.%,:) (133) -
SAQHE anlenan| | | ~ |aoles | en| ~ oo | an]| -
SAQOITE (lzf)) (37%) (25‘62) B a B (g) (f.‘;) (25.31) - (13‘3) (3.39) (f.37)
SA0022E 5 (12.%) (37.%) (253) - N - (?.89) (38.‘;) (25.31) - (13.3) (3.39) (?.37)
SA0027E (12.%) (37.91) (2642) - B - (25.1)) (38.3) (25.62) - (13.?1) (3.39) (?.37)
SA00RE an | an | a9 | - - -l én|en ey | ~ | as | o | an
SAOHIE . 65 |69 | ao | oo | ~ | - |ao | an|an| ~ | esn | an | eo
SAV0S2E (3?.95) (39.99) (14‘16) (3.39) - - (39.99) (;‘.37) (12.?)) - é’i) (12.81) (25.1))
LT wp | ay | ey | 0o | an | @0 | an | @y | en | ae | eo | ay | o9
iz T aw | ey | en | oo | an | eo | an | ay | ey | ae | eo | as | es
SA0099F (ﬁ) (11(??) (25‘62) (5.56) (13 g) (26‘66) (279) (11(.)39) (25.31) (f .16) (25‘1)) (13 ft) (5.11)
SAIZSA 0 (16?95) (15??) (39‘16) (383 (12.%) B (15%1) (25})) (;‘.16) B (25.})) (26.2) (13.2)
[ [ S B - [ d] - [
s | s [ an | an | do | an @y | e | e |eo | ~ |ao | av | ap
SA02424 (17?51) (15%;)) (11??) (13.%) (12§) (27;;) (1;27) (27.;) (25.1)) - (25‘1)) (26.11) (f.37)
Nota: Quitar la cubierta protectora superior o la abrazadera inferior de conductos portacables de un variador con gabinete IP20/NEMA tipo

1 anula la proteccion de NEMA tipo 1 y mantiene el conformidad con [P20.
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2.1 Instalacion mecanica

B Variadores con gabinete IP00/abierto

An1 4-d
esp.2 —
= - s
An1 4-d 8 8| R O
e esp2__ TR i)
® - = @ﬁ c3 @@: @@_(a_ag
C] ©
=R I
. o - =EHHH . .
Zz ¥ °
9 L
- . - IR
: 1l ; !
g Fal et e e
° o [9% ® ' ' o~ Jw
i = i P < Pr1
Méx An2 An “Imax An2 Pr Méx An2 An Méx An2 Pr
Figura 1 Figura 2
An1 6-d
L An3 :‘: An3 4 esp.2y, An1
° An3 And An3 8-d
esp.2
i . L |
= = g 3| ofe o
. 4 N -
.
Z =
I =
[ 5
RN n 0 0 o <
B
~ ) esp.1 A s d Joo.
< 3 F Lo * L2
Pr1 g esp |
Méx An2 An Méx An2 Br Méx An2 An Méx An2 ]
Figura 3 Figura 4
Tabla 2.6 Dimensiones del gabinete IP00/abierto: clase de 200 V
Modelo Dimensiones en mm (in) Peso
de Figura en kg
variador An Al Pr An1 An2 Al Al2 Pr1 esp.1 esp.2 d (Ib)
2A0250A 450 705 330 325 10 680 12 130 33 33 M10 76
<1> (17.72) | (27.76) | (12.99) | (12.80) 0.39) | (26.77) (0.49) (5.12) (0.13) (0.13) (167.6)
2A0312A 450 705 330 325 10 680 12 130 33 33 MI10 80
<1> | (17.72) | (27.76) | (12.99) | (12.80) 0.39) | (26.77) (0.49) (5.12) (0.13) (0.13) (176.4)
2A0360A 500 800 350 370 10 773 13 130 46 4.6 M2 98
<1> (19.69) | (31.50) | (13.78) | (14.57) 0.39) | (30.43) (0.51) (5.12) (0.18) (0.18) (216.1)
500 800 350 370 10 773 13 130 46 4.6 99
ZA0415A (19.69) | (150) | (13.78) | (1457) | (039 | (043 | ©51) | 12 | ©18) | o1 | MZ2 | @is3)
<1> Los clientes pueden convertir estos modelos a gabinetes IP20/NEMA tipo 1 mediante un kit IP20/NEMA tipo 1.
Tabla 2.7 Dimensiones del gabinete IP00/abierto: clase de 400 V
Modelo Dimensiones en mm (in) Peso
de Figura en kg
variador An Al Pr An1 An2 An3 An4 Al Al2 Pr1 esp.1 | esp.2 d (Ib)
4A0208A 450 705 330 325 10 B B 680 124 130 33 33 ML0 79
<1> (17.72) | (27.76) | (12.99) | (12.80) | (0.39) (26.77) | (049) | (5.12) | (0.13) | (0.13) (174.2)
4A0250A 500 800 350 370 10 B B 773 13 130 4.6 4.6 M2 96
<1> (19.69) | (31.50) | (13.78) | (14.57) | (0.39) (30.43) | (0.51) | (5.12) | (0.18) | (0.18) (211.6)
1
4A0296A 500 800 350 370 10 B B 773 13 130 4.6 46 M2 102
<1> (19.69) | (31.50) | (13.78) | (14.57) | (0.39) (30.43) | (0.51) | (5.12) | (0.18) | (0.18) (224.9)
4A0362A 500 800 350 370 10 B B 773 13 130 46 4.6 M2 107
<I> (19.69) | (31.50) | (13.78) | (14.57) | (0.39) (30.43) | (0.51) | (5.12) | (0.18) | (0.18) (235.9)
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2.1 Instalacion mecanica

Dimensiones en mm (in)
Modelo Peso
de Figura en kg
variador An Al Pr An1 An2 An3 An4 Al Al2 Pr1 esp.1 | esp.2 d (Ib)
500 950 370 370 7.9 923 13 135 4.6 4.6 125
Ghllb s 2 (19.69) | (37.40) | (14.57) | (14.57) (0.31) - B (36.34) (0.51) (5.31) (0.18) (0.18) MI2 (275.6)
670 1140 370 440 6 220 1110 15 150 4.6 4.6 216
b 3 (26.38) | (44.88) | (14.57) | (17.32) (0.24) (8.66) B (43.70) (0.59) (5.91) (0.18) (0.18) MI2 (476.2)
670 1140 370 440 6 220 1110 15 150 4.6 4.6 221
AT (26.38) | (44.88) | (14.57) | (17.32) (0.24) (8.66) B (43.70) (0.59) (5.91) (0.18) (0.18) MI2 (487.2)
1250 1380 370 1110 6 330 440 1345 15 150 4.6 4.6 545
BAERTE 4 (49.21) | (54.33) | (14.57) | (43.70) (0.24) (13.00) | (17.32) | (52.95) (0.59) (5.91) (0.18) (0.18) MI2 (1201.5)
1250 1380 370 1110 6 330 440 1345 15 150 4.6 4.6 555
2 LA S 4 (49.21) | (54.33) | (14.57) | (43.70) | (0.24) | (13.00) | (17.32) | (52.95) | (0.59) | (5.91) | (0.18) | (0.18) Mi2 (1223.6)
<1> Los clientes pueden convertir estos modelos a gabinetes IP20/NEMA tipo 1 mediante un kit IP20/NEMA tipo 1.
Tabla 2.8 Dimensiones del gabinete IP00/abierto: clase de 600 V
Modelo Dimensiones en mm (in) Peso
de Figura en kg
variador An Al Pr An1 An2 An3 An4 Al Al2 Pr1 esp.1 | esp.2 d (Ib)
5A0125A 450 705 330 325 10 _ B 680 124 130 33 33 M10 79
<I> (17.72) | (27.76) | (12.99) | (12.80) | (0.39) (2677 | (0.49) | (5.12) | (0.13) | (0.13) (174.2)
5A0145A 450 705 330 325 10 _ B 680 124 130 33 33 M10 79
<1> (17.72) | (27.76) | (12.99) | (12.80) | (0.39) (2677 | (0.49) | (5.12) | (0.13) | (0.13) (174.2)
1
5A0192A 500 800 350 370 10 _ - 773 13 130 4.6 4.6 MI12 107
<I> (19.69) | 31.50) | (13.78) | (14.57) | (0.39) (3043) | (0.51) | (5.12) | (0.18) | (0.18) (235.9)
5A0242A 500 800 350 370 10 _ B 773 13 130 4.6 4.6 M12 107
<I> (19.69) | (31.50) | (13.78) | (14.57) | (0.39) (30.43) | (0.51) | (5.12) | (0.18) | (0.18) (235.9)

<I> Los clientes pueden convertir estos modelos a gabinetes IP20/NEMA tipo 1 mediante un kit [P20/NEMA tipo 1.
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2.1 Instalacion mecanica

Seleccién del kit IP20/NEMA tipo 1

Los clientes pueden convertir los modelos IP00/tipo abierto en gabinetes IP20/NEMA tipo 1. Consulte la Tabla 2.9 para
seleccionar el kit [IP20/NEMA tipo 1 para la conversion.

Comuniquese con un representante de Yaskawa para consultar la disponibilidad del kit IP20/NEMA tipo 1 para los modelos
IP00/abierto no enumerados.

Tabla 2.9 Seleccion del kit IP20/NEMA tipo 1

Tipo IP00/abierto

Modelo de variador Cadigo del kit IP20/NEMA tipo 1 Comentarios

2A0250A
2A0312A
2A0360A
4A0208A

4A0250A Refiérase a Variadores con gabinete IP20/

NEMA tipo 1 PAG. 33 para conocer las
LAl 100-054-504 dimensiones del variador con el kit P20/
4A0362A NEMA tipo 1 instalado.

SA0125A
5A0145A
5A0192A

100-054-503

100-054-503

100-054-504

5A0242A
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte
posterior de NEMA 12)

€ Modelos tipo brida 2A0004 a 2A0012, 4A0002 a 4A0005 y 5A0003 y 5A0004
B Dimensiones exteriores y de montaje del modelo tipo brida

0.08 0.76 0.8
[2.1] 3.83 2.36  |— 0.44 [19.3] [20.3]
[97.2] [60.0] r [11] ‘ ‘
3( g o ® @ _
-8 — g T :I-
Na=} X g |
2 e H |5
s
: i
33 2 &g
g i 28 =8
:
I
B &
=2 )| |
008 - - I 1L bt
[2] 8 'l X ! :I
i, Q @ @ A= E
{ = N Il
r VISTA FRONTAL 0.2
6.26 | 0.44 (5]
[159] [11] 0.11 5.79
1 45 DIM. DE MONTAJE HORIZONTAI 1 46 [3] [147]
: 4.72 ;
[37] [120.0] (37]
DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL
NOTA: La temperatura méaxima del aire circundante es 50 °C (122 °F)
(6) ORIFICIOS DE MONTAJE PARA TORNILLOS N.© 10 [M5]
5.28 . .
1.34 [134] I Unidad: in. [mm]
(B4 |~ 764
194.0

Figura 2.9 Modelos 2A0004 a 2A0012, 4A0002 a 4A0005 y 5A0003 y 5A0004

B Datos de la pérdida de calor del modelo tipo brida
Tabla 2.10 Modelos 2A0004 a 2A0012, 4A0002 a 4A0005 y 5A0003 y 5A0004

Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Glase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
2A0004 47.3 18.4 65.7 44.4 14.8 59.2 3.3(7.3)
2A0006 51.4 30.8 82.2 47.6 24.1 71.7 3.3(7.3)
2A0008 200 52.1 42.9 95.0 48.9 34.8 83.7 34 (7.5)
2A0010 58.4 56.7 115.1 52.1 429 95.0 3.4(7.5)
2A0012 64.4 76.9 141.3 57.9 63.7 121.6 3.4(7.5)
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del g_jabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Glase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
4A0002 47.9 19.8 67.7 44.7 15.9 60.6 3.4(7.5)
4A0004 400 49.2 32.1 81.3 45.7 24.6 70.3 34(7.5)
4A0005 52.8 44.6 97.4 49.4 37.4 86.8 3.4(7.5)
Pérdida de calor (W)
M . Clase de = =
odelo de variador ERIon ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
5A0003 600 23.3 21.5 44.8 19.8 28.9 48.7 34(7.5)
5A0004 33.6 27.5 61.1 27.6 54.3 81.9 3.4(7.5)
B Especificaciones de terminales tipo brida y cableado
2x0.20=0.4
[10.2]
0.1
[2.5]
2.73 2x0.20=0.4
[69.2] [10.2]
0.22
[5.5] 10x0.197=1.97
01 A [50]
[2.5] 11x0.197=2.17
1.34 [55]
[34] 10x0.197=1.97
0.44 [50]
(1.1 7] <G 11 04 I~ —
y ULl [10.2]
82 | | B
< I —
o ﬁ 1l =5 O
1 | 04 -1=
o= = = [10.2]
QB 82 T TERMINALES DEL Py
s -
l = CIRCUITO DE CONTRy o
-
4*_ O) ©) TERMINALES DEL ]
CIRCUITO PRINCIPAL €=
0.36 3.19
[9.2] I [81.1]
0.36 4.35
[9.2] [110.6]
2.05 - A
[52] 0.71
(18] (2) TERMINALES DE
PUESTA A TIERRA
0.22 10x0.429=4.29
5.5] (og] T |
El calibre de los cables y los torques de ajuste son
idénticos a los de los modelos estandar.
|
1.97 |
[50]
0.21 4.38
[5.3] [111.2]
Unidad: in. [mm] SECCION A-A
Figura 2.10 Modelos 2A0004 a 2A0012, 4A0002 a 4A0005 y 5A0003 y 5A0004
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Dimensiones en corte del panel tipo brida para el montaje externo del disipador de calor

6.26
[159.0]
(6)4#10

5.51
[140.0] [M3]
0.23
[5.8] ]

5.46
[138.8]

CORTE

10.35
[263.0]
126

[320.0]

© @
< ©
s 8
0.35 _|
[8.8] 4.72
[120.0]
| 083
8.43 [21.2]
[214.0]

NOTAS:
1. TOLERANCIAS DE CORTE:
+/- 0.02 in. [0.5 mm]
2. HUELGO RECOMENDADO
DEL DISIPADOR DE CALOR EXPUESTO
D =1.97 in. [50 mm] MENOS EL ESPESOR DEL PANEL  Unidad: in. [mm)]

Figura 2.11 Modelos 2A0004 a 2A0012, 4A0002 a 4A0005 y 5A0003 y 5A0004
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

€ Modelos tipo brida 2A0018 y 2A0021, 4A0007 a 4A0011 y 5A0006 y 5A0009

B Dimensiones exteriores y de montaje del modelo tipo brida

m|

(1) VENTILADOR EXTERNO DE ENFRIAMIENTO

(6) ORIFICIOS DE MONTAJE PARA TORNILLOS N.2 10 [M5]

0.08
[2.1] 3.83 2.36 044
[97.2] [60.0] r [11]
< © o @ )
< © 2
- O [3)
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g
w
=2
< 9 L <3
-8 6 23
s
[=}
g
£
g
w
=g
© X3
<
s 8:
=
a
VISTA FRONTAL
0.08 6.26 — o{m
[2] [159]
DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL
1.45 4.72 1.46
[37] [120.0] [37]
DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL
|
=5y
Se
L I
5.28
[134]
7.64
[194.0]

0.76 076
™ [19.3] [19.3]
EAlRE _
[ i
ol 1 !
=) © 3 - =
S g s 28
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E .
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1L IIIII _i.-
\ AIRe
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0.2
[8]
0.11 6.46
[3] [164]

NOTA: La temperatura maxima del aire circundante es 50 °C (122 °F)
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Figura 2.12 Modelos 2A0018 y 2A0021, 4A0007 a 4A0011 y 5A0006 y 5A0009
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Datos de la pérdida de calor del modelo tipo brida
Tabla 2.11 Modelos 2A0018 y 2A0021, 4A0007 a 4A0011 y 5A0006 y 5A0009

Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Glase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
2A0018 200 67.4 100.7 168.1 60.0 77.0 137.0 3.7(8.1)
2A0021 83.3 138.4 221.7 67.4 100.7 168.1 3.7 (8.1)
Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Glase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
4A0007 59.0 62.1 121.1 53.0 47.7 100.7 3.6 (7.9)
4A0009 400 60.4 65.8 126.2 55.3 53.1 108.4 3.7 (8.1)
4A0011 73.0 88.7 161.7 61.0 68.5 129.5 3.7 (8.1)
Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Glase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
5A0006 600 43.7 28.1 71.8 27.0 53.0 80.0 3.7 (8.1)
5A0009 68.9 434 112.3 36.4 78.7 115.1 3.7 (8.1)
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Especificaciones de terminales tipo brida y cableado
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El calibre de los cables y los torques de ajuste -
son idénticos a los de los modelos estandar. 5 j
2.64
| [67]
0.21 5.05
[5.3] [128.2]
Unidad: in. [mm] SECCION A-A

Figura 2.13 Modelos 2A0018 y 2A0021, 4A0007 a 4A0011 y 5A0006 y 5A0009
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Dimensiones en corte del panel tipo brida para el montaje externo del disipador de calor

6.26
[159.0]
5.51 (6)-#10
[140.0] [M3]
023
[5.8]
© X
<t o
6w 2
CORTE
0 o IS)
o ©
=5 R 8§
© ®
< o
6 2
035 |
[8.8] 472
[120.0] | 083
[21.2]
8.43
[214.0]

NOTAS:
1. TOLERANCIAS DE CORTE:
+/- 0.02 in. [0.5 mm]
2. HUELGO RECOMENDADO
DEL DISIPADOR DE CALOR EXPUESTO
D =2.36 in. MENOS EL ESPESOR DEL PANEL Unidad: in. [mm]

Figura 2.14 Modelos 2A0018 y 2A0021, 4A0007 a 4A0011 y 5A0006 y 5A0009
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

€ Modelos tipo brida 2A0030 y 2A0040, 4A0018 y 4A0023 y 5A0011
B Dimensiones exteriores y de montaje del modelo tipo brida
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Figura 2.15 Modelos 2A0030 y 2A0040, 4A0018 y 4A0023 y 5A0011
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Datos de la pérdida de calor del modelo tipo brida
Tabla 2.12 Modelos 2A0030 y 2A0040, 4A0018 y 4A0023 y 5A0011

Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Glase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
2A0030 200 117.1 261.5 378.6 92.3 194.4 286.7 4.2(9.2)
2A0040 144.5 292.8 437.3 104.8 213.8 318.6 4.2(9.2)
Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Glase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
4A0018 400 108.0 177.3 285.3 85.7 1354 221.1 4.1(9.0)
4A0023 138.1 2159 354.0 97.0 149.9 246.9 4.1(9.0)
Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Glase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
5A0011 600 88.0 56.1 144.1 49.5 110.9 160.4 4.1(9.0)
B Especificaciones de terminales tipo brida y cableado
2x0.20=0.4
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(9.2) (130.6)
0.11
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| 205 0.71
(52) (18) [\
0.27 8x0.531=4.25 N |
(6.8) (108) 1
El calibre de los cables y los torques de ajuste
son idénticos a los de los modelos estandar. 264
(67)
0.21 5.17
(5.3) (131.2)
Unidad: in. [mm] SECCION A-A
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Figura 2.16 Modelos 2A0030 y 2A0040, 4A0018 y 4A0023, y 5A0011
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Dimensiones en corte del panel tipo brida para el montaje externo del disipador de calor
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NOTAS:

1. TOLERANCIAS DE CORTE:
=/-0.02 in. [0.5 mm]

2. HUELGO RECOMENDADO

DEL DISIPADOR DE CALOR EXPUESTO

D =2.36 in. [60 mm] MENOS EL ESPESOR DEL PANEL Unidad: in. [mm]

Figura 2.17 Modelos 2A0030 y 2A0040, 4A0018 y 4A0023, y 5A0011
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

€ Modelo tipo brida 4A0031
B Dimensiones exteriores y de montaje del modelo tipo brida

(2) VENTILADORES EXTERNOS DE ENFRIAMIENTO

> v-i;\\/
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[180.0]
f N
‘ Ol J
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[sV]
N
I i :
Unidad: in. [mm]
Figura 2.18 Modelo 4A0031
B Datos de la pérdida de calor del modelo tipo brida
Tabla 2.13 Modelo 4A0031
Pérdida de calor (W)
q Clase de = =
Modelo de variador tension ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
4A0031 400 160.5 294.6 455.1 115.1 208.0 323.1 5.7 (12.5)
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Especificaciones de terminales tipo brida y cableado
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El calibre de los cables y los torques de ajuste

son idénticos a los de los modelos estandar.

Unidad: in. [mm]

Figura 2.19 Modelo 4A0031
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Dimensiones en corte del panel tipo brida para el montaje externo del disipador de calor

7.91 (6) N.2 10
[201.0] [M5]
0.71 709
18.0] 7 [180.0]
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m ° - o
=& |/ ? 7 8
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© R
0.47 |
[12.0] 5.51
[140.0] L 085
[21.5]
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NOTAS:
1. TOLERANCIAS DE CORTE:
+/- 0.02 in. [0.5 mm]
2. HUELGO RECOMENDADO
DEL DISIPADOR DE CALOR EXPUESTO
D =1.97in. [50 mm] MENOS EL ESPESOR DEL PANEL

Figura 2.20 Modelo 4A0031
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Unidad: in. [mm]
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

€ Modelos tipo brida 2A0056, 4A0038, y 5A0017 y 5A0022
B Dimensiones exteriores y de montaje del modelo tipo brida

(2) VENTILADORES EXTERNOS DE ENFRIAMIENTO
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Figura 2.21 Modelos 2A0056, 4A0038, y 5A0017 y 5A0022
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Datos de la pérdida de calor del modelo tipo brida
Tabla 2.14 Modelos 2A0056, 4A0038, y 5A0017 y 5A0022

Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Glase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
2A0056 200 175.4 370.7 546.1 129.9 280.2 410.1 5.9 (13.0)
Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Glase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
4A0038 400 181.6 339.6 521.2 140.8 262.6 403.4 6.0 (13.2)
Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Glase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
5A0017 600 146.7 96.6 243.3 67.5 144.7 212.2 6.0 (13.2)
5A0022 178.3 99.4 2717.7 81.1 203.8 284.9 6.0 (13.2)
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Especificaciones de terminales tipo brida y cableado
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Figura 2.22 Modelos 2A0056, 4A0038, y 5A0017 y 5A0022
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Dimensiones en corte del panel tipo brida para el montaje externo del disipador de calor
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NOTAS:
1. TOLERANCIAS DE CORTE:

+/- 0.021 in. [0.5 mm)]
2. HUELGO RECOMENDADO

DEL DISIPADOR DE CALOR EXPUESTO L

D = 3.5 in. [88.9 mm] MENOS EL ESPESOR DEL PANEL Unidad: in. [mm]

Figura 2.23 Modelos 2A0056, 4A0038, y 5A0017 y 5A0022
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

€ Modelos tipo brida 2A0069 y 2A0081, 4A0044, y 5A0027 y 5A0032
B Dimensiones exteriores y de montaje del modelo tipo brida

(2) VENTILADORES EXTERNOS DE ENFRIAMIENTO
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Figura 2.24 Modelos 2A0069 y 2A0081, 4A0044, y 5A0027 y 5A0032

B Datos de la pérdida de calor del modelo tipo brida
Tabla 2.15 Modelos 2A0069 y 2A0081, 4A0044, y 5A0027 y 5A0032

Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | lase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
2A0069 200 204.5 491.3 695.8 162.8 394.9 557.7 9.1 (20.0)
2A0081 257.4 527.4 784.8 220.9 459.8 680.7 10.0 (22.0)
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Glase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
4A0044 400 208.9 389.6 598.5 179.4 329.8 509.2 8.7 (19.1)
Pérdida de calor (W)
Modelo de variador ct’é?f's?édne ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
5A0027 600 227.2 132.1 359.3 113.9 267.2 381.1 8.7 (19.1)
5A0032 279.9 141.6 421.5 132.2 3329 465.1 8.7 (19.1)
B Especificaciones de terminales tipo brida y cableado
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El calibre de los cables y los torques de ajuste
son idénticos a los de los modelos estandar.
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SECCION A-A
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Figura 2.25 Modelos 2A0069 y 2A0081
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Especificaciones de terminales tipo brida y cableado
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0.2
[5]
3.31 0.94
[84] [24] ¢
1.16 7x0.748=5.24
[29.5] [133] -
El calibre de los cables y los torques de ajuste
son idénticos a los de los modelos estandar.
3.66
93
Unidad: in. [mm] (93]
0.21 6.35
[5.3] [161.2]
SECCION A-A

Figura 2.26 Modelos 4A0044, 5A0027 y 5A0032
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Dimensiones en corte del panel tipo brida para el montaje externo del disipador de calor

9.96
[253.0]
8.66 (6)-1/4"
[220.0] [Mé6]
095
[24.2]
% /%/ [
~
o~
RS
CORTE
IR} INIR=)
< = =)
23 |/ - ~ 3
~
8
0.68 |
[17.2]
7.09
[180.0] 119
12.44 [30.2]
[316.0]

NOTAS:
1. TOLERANCIAS DE CORTE:

+/- 0.02 in. [0.5 mm]
2. HUELGO RECOMENDADO

DEL DISIPADOR DE CALOR EXPUESTO ) ]
D = 3.35 in. [85 mm] MENOS EL ESPESOR DEL PANEL  Unidad: in. [mm]

Figura 2.27 Modelos 2A0069 y 2A0081, 4A0044, y 5A0027 y 5A0032
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

€ Modelos tipo brida 2A0110 y 400058
B Dimensiones exteriores y de montaje del modelo tipo brida

ENFRIAMIENTO
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q

MG - &

S0

ROSCA M8 _

DETALLES DE IZAJE Y DE LOS CANCAMOS

@0.79
[20]

[33.3]

-t

NOTA: Se necesita una barra de separacion, para evitar dafios durante el izaje.

7.29 2.36 (8) ORIFICIOS DE MONTAJE
[185.3] [60] PARA TORNILLOS DE 1/4 in. [M#6] 6.05 0.32
2.29 [ 8.43 I~ [153.6] — [8.2] 11
[58.2] [214] 0.35 1.02 [ [28]
| [ o [ s \ ARE
[o] [e] B % o o i ?
ex| ¢
q - =i p o e g o
315 I $ 2 °
i [
“ = D E ©o N m o o
N © g g SN 8w o F
1d L || : & % < % v ﬁ € %
[ p B
. o
8 8
“ ' EE :
. . 1' R o o
P g 3| i hll NI
0.35 E AIRE
1.72 7.7 1,72 [9]
[43.8] [195.7] [43.8] 0.11 10.16
DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL [3] [258]
10.05 (2) SOPORTES DE MONTAJE UTILIZADOS
) DURANTE EL TRANSPORTE SOLAMENTE;
QUITELOS ANTES DE LA INSTALACION

[255.2]

3.82
1971

—
©
o
>

NOTA: La temperatura maxima del aire circundante es 50 °C (122 °F)

Figura 2.28 Modelos 2A0110 y 4010058

B Datos de la pérdida de calor del modelo tipo brida
Tabla 2.16 Modelos 2A0110 y 410058

Unidad: in. [mm]

Pérdida de calor (W)
Modelo de variador ?L?lss";édne ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
2A0110 200 286 719 1005 211 510 721 23 (50.6)
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)
Pérdida de calor (W)
. Clase de | Tipo de — —
Modelo de variador tension e b ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
4A0058 400 6 pulsos 215 471 686 170 349 519 23 (50.6)
4T0058 <I> 12 pulsos 197 453 650 159 341 500 21 (46.2)
<1> Para obtener informacién sobre los modelos de 12 pulsos, consulte el manual TOEPY AIA1U02.
B Especificaciones de terminales tipo brida y cableado
2x0.20=0.4
o1 [10.2]
[2.9]
2.73 2x0.20=0.4
[69.2] [10.2]
020 10%0.197=1.97 0.35 8.73
0.94 5.5] - A (501 [8.8] [221.7]
[23.9] ' L] 11x0.197=2.17
o B W qox0.197-197 -1
038 [101.6] 150]
[9.7] : 0
| u \
’ °
f r L 0.4
°Om . [10.2] o
— 15 0.4
© = [38] ) oldloldo @ 10.2
g eislelel 4N =
] TERMINALES DEL o
— () CIRCUITO DE CONTROL - do o
O1'd o i
0.36 _f A 47
1.26 19.2] TERMINALES DEL R
321 1.89 N 3x1.26=3.78 CIRCUITO PRINCIPAL [119.4]
[48] N [96]
1.73 6.49
2.16 3.39 44
[54.8] [86] [44] [165]
0.7 5x1.26=6.3
(17.8] [160] (2) TERMINALES
DE PUESTAATIERRA :

El calibre de los cables y los torques de ajuste
son idénticos a los de los modelos estandar.

0.21 8.74
[5.3] [222]
SECCION A-A

Unidad: in. [mm]

Figura 2.29 Modelos 2A0110 y 4A0058
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del g_jabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

2x0.20=0.4
01 110.2]
[2.5]
273 2x0.20=0.4
69.2] [10.2]
022 10x0.197=1.97
: 50
0.94 [5.5] (51 0.35 8.73
[23.9] | 11x0.197=2.17 oy
01 _ = — [55] : [221.7]
4 B W 0x0197=1.07 0.36
038 _ [101.6] [— 1151 [50] (9-1]
[9.7] 0.49 ;
[12.5] ] \
]
283 t 0.59 ——] [H= r 3 0.4
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. 15 04
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T e
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| 2 Lo ps
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o | 036 CIRCUITO DE CONTROL 7
B P2 189 N 2x1.26=2.52 [119.4]
[64] TERMINALES DEL 6.49
3.39 CIRCUITO PRINCIPAL 1 '
[86] [165]
5x1.26=6.3
[160]

0.21

[222.2] [5.3]

(2) TERMINALES DE
PUESTAATIERRA

SECCION B-B

Figura 2.30 Modelo 4T0058

Unidad: in. [mm]

Tabla 2.17 Especificaciones de terminales y cables del circuito principal y de puesta a tierra del modelo 4T0058 de 12 pulsos

. : Rango de cable Tamainio del Torque de ajuste

Modelo de variador Terminal AWG, kemil tornillo N-m (Ib.in.)

R/L1, S/L2, T/L3

RI/LIL, SI/L21, TI/L31 10a 1/0 (5.3 a 53.5) M8 (7997331917 "

P U/TIL, V/T2, W/T3
B1, B2 22a10(0.32a5.3) M4 1.2 (10.6)
o) Consulte el tamafio del cable en los codigos M8 9all
correspondientes (79.7297.4)

<1> Para obtener informacion sobre los modelos de 12 pulsos, consulte el manual TOEPYAIA1UO02.
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Dimensiones en corte del panel tipo brida para el montaje externo del disipador de calor

11.15

[283.2]
7.7 (8) ORIFICIOS
039 ~ (19571 T ROSCADOS de
(0] 7 . / 1/4 in. [M6]
3
)
Z 9
CORTE
© © ) o T
5 o & =
4 4
$3
)
0.39 _| 10.12 0.35
(0] [257] [9]
12.13
[308]
NOTAS:

1. TOLERANCIAS DE CORTE:
+/- 0.02 in. [0.5 mm]
2. PROFUNDIDAD DEL DISIPADOR DE CALOR EXPUESTO
D = 3.82in. [97 mm] MENOS EL ESPESOR DEL PANEL
3. ESPESOR MINIMO RECOMENDADO
DEL PANEL: 12 GA Unidad: in. [mm]

Figura 2.31 Modelos 2A0110 y 4010058
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

€ Modelos tipo brida 2A0138, 4000072, y 5A0041 y 5A0052
B Dimensiones exteriores y de montaje del modelo tipo brida
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DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL [ ] [258]
11.03 (2) SOPORTES DE MONTAJE UTILIZADOS
[280.2] DURANTE EL TRANSPORTE SOLAMENTE;
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‘L T NOTA: La temperatura maxima del aire circundante es 50 °C (122 °F)
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1 10.04
[255]
12.99 _
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Figura 2.32 Modelos 2A0138, 4[10072, y 5A0041 y 5A0052

B Datos de la pérdida de calor del modelo tipo brida
Tabla 2.18 Modelos 2A0138, 4010072, y 5A0041 y 5A0052

Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Glase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
2A0138 200 312 842 1154 250 662 912 28 (61.6)
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

Pérdida de calor (W)

. Clase de | Tipo de — —
Modelo de variador tension e b ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
4A0072 200 6 pulsos 265 605 870 217 484 701 27 (59.4)
4T0072 <> 12 pulsos 244 588 832 206 477 683 24 (52.8)

<1> Para obtener informacién sobre los modelos de 12 pulsos, consulte el manual TOEPY AIA1U02.

Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Glase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
5A0041 500 136 331 467 128 406 534 27 (59.4)
5A0052 166 428 594 161 527 688 27 (59.4)
B Especificaciones de terminales tipo brida y cableado
2x0.20=0.4
o1 [10.2]
[2.5]
273 2x0.20=0.4
[69.2] [10.2]
0.20 _ 10x0.197=1.97 0.35 874
0.94 55 oA 1501 [8.9] 221.9
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|| I [55] 0.36 I
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1'% AN B
_ T o
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| R 0.4
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© & B8 o TelAl = werekeRe @] o
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i ! . @ t oo (o}
f Al SO — =
t A TERMINALES DEL 5.06
12 03 CIRCUITO PRINCIPAL B
305 (77 89 2x1.26=3.78 [128.4]
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6.89
2.36 3.39 1['47;
[60] [86] (79l
0.91 5x1.26=6.3
S (2) TERMINALES DE
[23] [160] PUESTAA TIERRA

El calibre de los cables y los torques de ajuste
son idénticos a los de los modelos estandar.

J

Al

Ll

0.21 8.75
5.3
Unidad: in. [mm] o SEE:(;; A-A

Figura 2.33 Modelos 2A0138, 4A0072, y 5A0041 y 5A0052
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del g_jabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

2x0.20=0.4
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i [225]
SECCION B-B

Figura 2.34 Modelo 4T0072

Unidad: in. [mm]

Tabla 2.19 Especificaciones de terminales y cables del circuito principal y de puesta a tierra del modelo 4T0072 de 12 pulsos

q : Rango de cable Tamaiio del Torque de ajuste
Modelo de variador Terminal AWG, kemil tornillo N-m (Ib.in.)
R/L1, S/L2, T/L3
9all
RI/L11, S1/L21, T1/L31 10 a 3/0 (5.3 2 85.0) M8 (797 297.4)
. U/TIL, V/T2, W/T3
B1, B2 22a10(0.32a5.3) M4 1.2 (10.6)
o) Consulte el tamaiio del cable en los codigos M8 9all
correspondientes (79.7297.4)

<1> Para obtener informacion sobre los modelos de 12 pulsos, consulte el manual TOEPYAIA1U02.
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Dimensiones en corte del panel tipo brida para el montaje externo del disipador de calor

12.11 (8) ORIFICIOS

ROSCADOS de
[307.6] 1/4 in. [M6]
0.39 8.11

[0] [206]
‘ /
)
58
7‘
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O = =) - —
s g S8 58
4 2
T
o
58
f ¥ e
0.39 11.06
(0] (281] 0.33
12.99 [8.5]
[330]
NOTAS:

1. TOLERANCIAS DE CORTE:
+/- 0.02 in. [0.5 mm]
2. PROFUNDIDAD DEL DISIPADOR DE CALOR EXPUESTO
D =3.81in. [97 mm] MENOS EL ESPESOR DEL PANEL
3. ESPESOR MINIMO RECOMENDADO
DEL PANEL: 12 GA Unidad: in. [mm]

Figura 2.35 Modelos 2A0138, 4010072, y 5A0041 y 5A0052
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

€ Modelos tipo brida 4010088 y 4[10103
B Dimensiones exteriores y de montaje del modelo tipo brida
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Figura 2.36 Modelos 4010088 y 40010103
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Datos de la pérdida de calor del modelo tipo brida
Tabla 2.20 Modelos 410088 y 4010103

Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | §lase de | Tipo de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
4A0088 6 pulsos 308 684 992 254 563 817 39 (85.8)
4A0103 357 848 1205 299 723 1022 39 (85.8)
4T0088 <I> 400 285 669 954 241 556 797 35(77.0)
470103 <I> 12 pulsos 329 827 1156 285 714 999 35(77.0)

<1> Para obtener informacion sobre los modelos de 12 pulsos, consulte el manual TOEPY AIA1U02.

B Especificaciones de terminales tipo brida y cableado

2x0.20=0.4
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El calibre de los cables y los torques de ajuste
son idénticos a los de los modelos estandar.

Unidad: in. [mm]

0.21 8.75 4_‘
[5.3] [222.2]
SECCION A-A

Figura 2.37 Modelos 4A0088 y 4A0103

72 YASKAWA ELECTRIC TOSP C710616 41E Variador de CA YASKAWA A1000 — Guia de inicio répido




2.2 Dimensiones y pérdida de calor del g_jabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)
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Figura 2.38 Modelos 4T0088 y 4T0103

Tabla 2.21 Especificaciones de terminales y cables del circuito principal y de puesta a tierra de los modelos 470088 y 4T0103

de 12 pulsos

correspondientes

Modelo de variador Terminal RTV%%?Ecﬁﬁle Ta{g?:iﬂ :el Torﬂ_un? (clig.iar{fj)ste
R/L1, S/L2, T/L3
R1/L11, S1/L21, T1/L31 6a250(13.3a127) M8 9all1(79.7a974)
470088 <> U/T1, V/T2, W/T3
410103 <> Bl, B2 222 1/0 (0.3 2 53.5) M6 2523.0(22.1226.6)
) Consulte el tamafio del cable en los codigos M8 9a11(79.7297.4)

<1> Para obtener informacion sobre los modelos de 12 pulsos, consulte el manual TOEPYAIA1U02.
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Dimensiones en corte del panel tipo brida para el montaje externo del disipador de calor

13.92 (12) ORIFICIOS
[353.5] ROSCADOS de
1/4in. [M6]
9.76
0.39 [248]
[10] _‘ ¢
-
B4 i
=}
[eNTs}
[To i
7F U
A
CORTE
< =
N = — ™ N
58 gc <2
* l
b4
==}
W0
0
7{ yva ve ,JI/ ‘
e
12.87 0.41
[327] [10.5]
1
[390]

NOTAS:
1. TOLERANCIAS DE CORTE:
+/- 0.02 in. [0.5 mm]
2. PROFUNDIDAD DEL DISIPADOR DE CALOR EXPUESTO
D = 3.97 in. [101 mm] MENOS EL ESPESOR DEL PANEL
3. ESPESOR MINIMO RECOMENDADO _ .
DEL PANEL: 12 GA Unidad: in. [mm]

Figura 2.39 Modelos 4010088 y 410103
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

(2) VENTILADORES EXTERNOS
DE ENFRIAMIENTO

DETALLES DE IZAJE Y DE LOS CANCAMOS

@0.79
[220]

ROSCA M8 _ f

Modelos tipo brida 2A0169 y 2A0211, 4000139 y 400165, y 5A0062 a 5A0099
Dimensiones exteriores y de montaje del modelo tipo brida

NOTA: Se necesita una barra de separacion, para evitar dafios durante el izaje.

10.4 | 2.36
[264.3] [60]
3.66 7.87 (12) ORIFICIOS DE MONTAJE 522 1. 036
™ 193] [200] PARA TORNILLOS DE 1/4 in. [M6] [132.6] [9.2]
1.06 0-951 E 1.06
l: 27 25.
. [27] r[ ] AIRE r [27]
T etEE &= 5 g
+—o o]+ 2 [. *0 b ) |
., ,, o I ©| {
= |° ° w o
5 o © = e °
=R
=l , .
q pT| g °
—_ i o ~ — M
e = o 33 : S o . ° 28 o8
B S © = S i, = N
o = =
118 I 3
1 —=a®| |7 3 ||
@ LJ E @
0 &
lo of S 2 g i
0.33 L P ‘ 4 nnH 9|
[ B85 Qs g} : : : L
FET T © Bo o N
VISTA FRONTAL 1.06 § AIRE
1.91 10.28 1.91 [27] 0.11 11.14 (2) SOPORTES DE MONTAJE
[48.6] [261] [48.6] [3] [283] UTILIZADOS DURANTE EL

DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL

DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL

DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL

4.21
[107]

12.01

[305]
15.2

[386]

TRANSPORTE SOLAMENTE;
QUITELOS ANTES DE LA

INSTALACION

NOTA: La temperatura maxima del aire circundante es 50 °C (122 °F)

Unidad: in. [mm]

Figura 2.40 Modelos 2A0169 y 2A0211, 4010139 y 4010165, y 5A0062 a 5A0099

B Datos de la pérdida de calor del modelo tipo brida
Tabla 2.22 Modelos 2A0169 y 2A0211, 4010139 y 4010165, y 5A0062 a 5A0099
Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Slase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = <1>) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total

2A0169 200 380 1014 1394 306 816 1122 41(90.2)

2A0211 473 1218 1691 378 976 1354 42 (92.4)
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

<1> La frecuencia de portadora esta configurada en 8 kHz en el modelo 2A0169 y en 5 kHz en el modelo 2A0211.

Pérdida de calor (W)
q Clase de | Tipo de _ _<1>
Modelo de variador - entrada ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = ) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
4A0139 6 oul 534 1215 1749 416 908 1324 45(99.0)
ulsos
4A0165 P 668 1557 2225 580 1340 1920 46 (101.2)
4T0139 <2 400 15 pul 487 1179 1666 447 1100 1547 39 (85.8)
ulsos
4T0165 <> P 624 1520 2164 629 1647 2276 40 (88.2)
<1> La frecuencia de portadora esta configurada en 8 kHz en el modelo 4000139 y en 5 kHz en el modelo 4A0165.
<2> Para obtener informacion sobre los modelos de 12 pulsos, consulte el manual TOEPY AIA1U02.
Pérdida de calor (W)
q Clase de _ _<1>
Modelo de variador e ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = ) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
5A0062 279 791 1070 335 1272 1607 45 (99.0)
5A0077 600 329 959 1288 379 1457 1836 45(99.0)
5A0099 412 1253 1665 352 1267 1619 45(99.0)
<1> La frecuencia de portadora estd configurada en 8 kHz en los modelos 5A0062 y SA0077 y en 5 kHz en el modelo 5A0099.
B Especificaciones de terminales tipo brida y cableado
2x0.20=0.4
01 [10.2]
[2.5]
2.73 2x0.20=0.4
[69.2] [10.2]
10x0.197=1.97
05252 A [50] 0.35 9.72
0.94 (59 11x0.197=2.17 [8.9] [247]
[23.9] 01 _ =™ [55]
[2.5] ~ 0.36 |
6.86 10x0.197=1.97 19.1]
0.38 [174.3] [50]
[9.7]
@ 4. 0.4 I
= ~ O © [10.2]
NS i 4 04
<2 ~ 5 <] @ ] - [10.2 A 1
25 | [°%e op © * TERMINALES o °
@ L — DEL CIRCUITO
L 03 DE CONTROL 5.44
0.14 2x1.49=2.99 —
[3.5] [76] [7.7] [138.1]
'3 13 TERMINALES DEL
[7'9 5] 4.02 CIRCUITO PRINCIPAL 1.97 7.32
' [102] [50] [185.9]
0.89 2.56 2x1.49=2.99 (2) TERMINALES DE
[22.9] [65] [76] PUESTAATIERRA
2x1.49=2.99
[76]
0.21 9.74
[5.3] [247.3]
Unidad: in. [mm] SECCION A-A

Figura 2.41 Modelos 2A0169 y 2A0211, 4A0139 y 4A0165, y 5A0062 a 5A0099
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del g_jabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

2x0.20=0.4
o1 [10.2]
[2.5]
273 2x0.20=0.4
[69.2] [10.2]
10x0.197=1.97
0525 [50] 0.35 9.72
0.94 [o. 1] 11x0.197=2.17 [8.9] [247]
- 55
[23.9] 25— [55] 0.36
6.86 10x0.197=1.97 9]
038 [174.3] [50] 0.4
[9.7] ’]\ | [10.2]_‘
B — = 1 t
[ oefle L oa
NN 45.7] 1 ololoooeo wZ]
RS [45. TERMINALES DEL
r ‘ ole = ol o CIRCUITO DE CONTROL
o ®
[07-37]_f 003 __| _ 7x0.7795.37 L [14-247]
- =i [08] - [136]5] ) 138.1
B TERMINALES DEL [ ]
3.13 402 __ CIRCUITO PRINCIPAL 731
[79.5] [102] [185.6]
7.52 2x1.26=2.52 (2) TERMINALES DE
[191.1] [64] PUESTAATIERRA
—_—
o
@ c
@[T
§o
7.22
[183.4]
9.74 0.21
[247.3] [5.3]
. Unidad: in. [mm]
SECCION B-B

Tabla 2.23 Especificaciones de terminales y cables del circuito principal y de puesta a tierra de los modelos 4T0139 y 4T0165

Figura 2.42 Modelos 4T0139 y 4T0165

de 12 pulsos

Modelo de variador Terminal R?v%%fiﬁ c‘;’ﬁﬁle Tag?,?iﬁ :el Torﬁ_l#: gg_?rj:’)sm
R/L1, S/L2, T/L3
RI/L11, SI/L21, TI/L31 22a1/0 (03 a53.5) M6 (22'25513/8)
4T0139 </~ o, ®3
410165 <> U/T1, V/T2, W/T3 62250 (13.3a127) M8 15.0 (132.8)
o) Consulte el tamafio del cable en los codigos M10 18a23
correspondientes (159.3 a203.6)

<1> Para obtener informacion sobre los modelos de 12 pulsos, consulte el manual TOEPYAIA1UO02.
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Dimensiones en corte del panel tipo brida para el montaje externo del disipador de calor

78

14.1
[358.2]
(12) ORIFICIOS
10.28 / ROSCADOS de
1/4 in. [M6
0.39 [261] in. [M6]
[10] [ /
1 1
0 g
© -,
4 CORTE $
N o= - N
© v 5 = - &
) e 4§ 8
* L
V¢
0 g
© -,
q |
+ % — ‘
0.39
[10] 13.07 0.33
[332] | 106 [83
15.18 (271
[385.5]
NOTAS:

1. TOLERANCIAS DE CORTE:
+/- 0.02 in. [0.5 mm]

2. PROFUNDIDAD DEL DISIPADOR DE CALOR EXPUESTO
D = 4.21 in. [107 mm] MENOS EL ESPESOR DEL PANEL

3. ESPESOR MINIMO RECOMENDADO _ ,
DEL PANEL: 12 GA Unidad: in. [mm]

Figura 2.43 Modelos 2A0169 y 2A0211, 4010139 y 4010165, y 5A0062 a 5A0099
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

€ Modelos tipo brida 2A0250 y 2A0312, 4000208, y 5A0125 y 5A0145
B Dimensiones exteriores y de montaje del modelo tipo brida

DETALLES DE IZAJE Y DE LOS CANCAMOS

(2) VENTILADORES EXTERNOS
DE ENFRIAMIENTO

@0.98
[@25]

[41.5]

ROSCA M10 _

NOTA: Se necesita una barra de separacion, para evitar dafios durante el izaje.

15.6 2.36
60] (13) ORIFICIOS DE
[396.2] MONTAJE PARA TORNILLOS L
0.59 DE 3/8 in. [M10] [152.5] 167
[5] 142 1.54 347 ™ 42.5
S — [ e 911 7] | Bog] Yare
[ TSI S . = J S
t. ! LA > °
LTI ¥ 1
lo H‘ m\‘l\}\\\“ ;HH}HH\‘ i HH " % § § °
3R o & g -
© g p 2 . o
ol * il
° o| S o o <t = s Y FE
<O E < < Q . ° o n v
o Lo N g s %\é N 5, mﬂ. Q3 © N
33 |# B $ 2
o | L
053 | Ny . LR T [
[13.5] b “‘“2 p ||||||||||||
‘ ] SfF 8 s : L
:#5»_'1"_0 T 66 T, 1 Tip z e
f VISTA FRONTAL] } 142 Nare
[36]
3.15 13.39 3.15 0.13 12.99
[80] [340] [80] (3] [330]

DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL

(2) SOPORTES DE MONTAJE UTILIZADOS
DURANTE EL TRANSPORTE SOLAMENTE;
QUITELOS ANTES DE LA INSTALACION

NOTA: La temperatura maxima del aire circundante es 50 °C (122 °F)

5
[127]

16.93
[430]

22.05
[560]

Unidad: in. [mm]

Figura 2.44 Modelos 2A0250 y 2A0312, 4010208, y 5A0125 y 5A0145
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Datos de la pérdida de calor del modelo tipo brida
Tabla 2.24 Modelos 2A0250 y 2A0312, 410208, y 5A0125 y 5A0145

Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Glase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 5 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
2A0250 200 594 1764 2358 466 1514 1980 83 (183)
2A0312 665 2020 2685 588 1936 2524 88 (194)
Pérdida de calor (W)
. Cl d Tipo d
Modelo de variador enator [ enioads ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 5 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
4A0208 400 6 pulsos 607 1800 2407 541 1771 2312 87 (191)
4T0208 <I> 12 pulsos 553 1746 2299 586 2199 2765 78 (172)
<1> Para obtener informacion sobre los modelos de 12 pulsos, consulte el manual TOEPY AIA1U02.
Pérdida de calor (W)
Modelo de variador ct’;ss‘?édne ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 2 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
5A0125 500 537 1641 2178 422 1328 1750 87 (191)
5A0145 603 1860 2463 508 1638 2146 87 (191)
B Especificaciones de terminales tipo brida y cableado
2x0.20=0.4
0.1 [102] 0.35 11.59
[2.5] [8.9] [294.4]
273 2x0.20=0.4
[69.2] T [10.2] 0.36
NF 10x0.197=1.97 [90.1]
0.94 0.22 [50]
[23.9] (5.5] 11x0.197=2.17 TERMINALES
038 215 S [55] DEL CIRCUITO
P 10.19 [2.5] 10x0.197=1.97 DE CONTROL
' [258.9] [50] ®
: o= i ol ||
—— @ % o 3 04
_. gz @ [H—®¥I—— ® = . @ 3 [10.2]
5T — 2 RYLI 1 S/L2 07 V12 V3 ») 0.4 L
* 4 © A 61 b |
— A L 0.46 5.96
5.79 1.81 [11.7] [151.4]
1.83 [147] [46] TERMINALES DEL '
[46] 018 —e|l=— CIRCUITO PRINCIPAL 235 8.56
[44] | 2x26=52 __| 1 0 | (217.4]
[132] (2) TERMINALES DE
8.02 2x26=52 __| PUESTAATIERRA
[203.7] [133]

El calibre de los cables y los torques de ajuste son idénticos a los de los modelos estandar.

Unidad: in. [mm]

80

0.21

11.6

[5.3]

Figura 2.45 Modelos 2A0250 y 2A0312

[294.7]
SECCION A-A
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

2x0.20=0.4
0.1 (10.2] 0.35 11.59
[2.5] (8.9] [294.4]
2.73 2x0.20=0.4
[69.2] L [10.2] 0.36
3 — A 10x0.197=1.97 [9.1]
0.94 0.22 [50]
[23.9] 5:5] 11x0.197=2.17  TERMINALES
038 01 _ _l=— [55] DEL CIRCUITO
0] 10.19 23] 1| 10x0.197=197 __ DE CONTROL
[50] | o
: : ©
1 1 Y 0.4
ez @ [10.2]
5T 22|c RILIF 5 0.4 I
<+ = o) o * [10.2] ® @
| = B
4 ©
0.46 5.96
5.79 1.81 [11.7] / (151.4]
183 [147] 146] TERMINALES DEL .
[46] CIRCUITO PRINCIPAL
0.16 —=—|f~— 2.36 8.56
(4] 2x2.6=5.2 [60] [217.4]
1321 | 2) TERMINALES DE
PUESTAATIERRA
8.03 2x2.6=52 __|
[204] [132]

El calibre de los cables y los torques de ajuste son idénticos a los de los modelos estandar.

Unidad: in. [mm]

¥

0.21

11.6

[56.3]

Figura 2.46 Modelos 4A0208, 5A0125 y 5A0145
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

10.19
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L 1[2?631 5.79 181 (.71 T 1514
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016 — e DEL CIRCUITO 2.36 8.56
— = " ) DE CONTROL % [60] 217 4
B 2X2%—25-2 TERMINALES 174
[132] DEL CIRCUITO
8.03 2x26=52 |\ PRINCIPAL 7035 S —
_ 652 __| [8.9] [294.4]
204] [32] (2) TERMINALES :
DE PUESTAA TIERRA
0.36
[9.1]
0.21 Unidad: in. [mm]
[294.7] f (53]
SECCION B-B

Figura 2.47 Modelo 470208

Tabla 2.25 Especificaciones de terminales y cables del circuito principal y de puesta a tierra del modelo 4T0208 de 12 pulsos

. . Rango de cable Tamaiio del Torque de ajuste
e Uanrilesl AWG, kcmil tornillo N'm (Ib.in.)
R/L1, S/L2, T/L3
Consulte el tamafio del cable en los codigos 18a23
RIL1L S1/L21, TI/L31 correspondientes M10 (159.3 2a203.6)
U/T1, V/T2, W/T3
410208 ~/>
25a3.0
o, &3 22 a1/0(0.3a53.5) M6 (22.1 2 26.6)
@ Consulte el tamafio del cable en los codigos M10 18a23
correspondientes (159.3 a203.6)

<1> Para obtener informacion sobre los modelos de 12 pulsos, consulte el manual TOEPY AIA1U02.
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del g_jabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Dimensiones en corte del panel tipo brida para el montaje externo del disipador de calor

19.69
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13.39
[340] (13) ORIFICIOS
0.59 ROSCADOS de
0.57 —>| ~115) 3/8 in. [M10]
[14.5] _‘ ¢ /
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22,05
[560]
NOTAS:

1. TOLERANCIAS DE CORTE:
+/- 0.02 in. [0.5 mm]

2. PROFUNDIDAD DEL DISIPADOR DE CALOR EXPUESTO
D =5.00 in. [127 mm] MENOS EL ESPESOR DEL PANEL

3. ESPESOR MINIMO RECOMENDADO

DEL PANEL: 10 GA Unidad: in. [mm]

Figura 2.48 Modelos 2A0250 y 2A0312, 4000208, y 5A0125 y 5A0145
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

€ Modelos tipo brida 2A0360 y 2A0415, 4010250 a 4010362, y 5A0192 y 5A0242
B Dimensiones exteriores y de montaje del modelo tipo brida

(3) VENTILADORES EXTERNOS DETALLES DE IZAJE Y DE LOS CANCAMOS
DE ENFRIAMIENTO

20.98
[225]

[41.5]

ROSCA M10 —/

17.61 2.36 NOTA: Se necesita una barra de separacion, para evitar dafios durante el izaje.
[447.3] [60] 6.7 1
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3.76 13.78 3.76 [37.4] oM__ | 1378 _
[95.6] [350] [95.6] 3] [350]
DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL DIM. DE MONTAJE HORIZONTAL (2) SOPORTES DE MONTAJE UTILIZADOS
DURANTE EL TRANSPORTE SOLAMENTE;
QUITELOS ANTES DE LA INSTALACION
19.97
507.2 ) o
[ ! NOTA: La temperatura maxima del aire circundante es 50 °C (122 °F)
4.99
[126.8]

18.9
[480]

23.62 Unidad: in. [mm]
[600]

Figura 2.49 Modelos 2A0360 y 2A0415, 4000250 a 4010362, y 5A0192 y 5A0242

B Datos de la pérdida de calor del modelo tipo brida
Tabla 2.26 Modelos 2A0360 y 2A0415, 4010250 a 4010362, y 5A0192 y 5A0242

Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Clase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = <1>) Peso kg (Ib)
tension
Interno Externo Total Interno Externo Total
2A0360 200 894 2698 3592 783 2564 3347 108 (238)
2A0415 954 2672 3626 954 2672 3626 —
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del g_jabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

<1> La frecuencia de portadora estd configurada en 5 kHz en el modelo 2A0360 y en 2 kHz en el modelo 2A0415.

Pérdida de calor (W)
. Clase de | Tipo de = - <1>
Modelo de variador tension e et ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = ) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
4A0250 803 2379 3182 715 2360 3075 106 (233)
4A0296 6 pulsos 905 2448 3353 787 2391 3178 112 (246)
4A0362 1130 3168 4298 985 3075 4060 117 (257)
470250 <2 400 729 2305 3034 663 2308 2971 90 (198)
470296 <%> 12 pulsos 772 2308 3080 694 2295 2989 95 (209)
4T0362 <> 874 3168 4042 788 3075 3863 97 (214)

<I> La frecuencia de portadora esta configurada en 5 kHz en los modelos 4010250, 4000296 y 4T0362 y en 2 kHz en el modelo 4A0362.
<2> Para obtener informacion sobre los modelos de 12 pulsos, consulte el manual TOEPYAIA1U02.

Pérdida de calor (W)
Modelo de variador ?L?liﬁédne ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 2 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
5A0192 600 769 2420 3189 648 2114 2762 117 (257)
5A0242 1131 3100 4231 896 2526 3422 117 (257)
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Especificaciones de terminales tipo brida y cableado
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11.61 [314]
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[294.8] <A o
1.78 TERMINALES o o
[45.1] DEL CIRCUITO o
' - f e DE CONTROL
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° R, < U/Tt VAT WATR ® & o
S © RAL S/A2HT/L3 5 ‘E
o 0:’. e ® 7 o oll|O * o o
f 1 v o T 4 N O \0 o d I ET
0.14 2x2.6=5.2 <A TERMINALES DEL 6.4
[3.5] [32] CIRCUITO PRINCIPAL L (62,
0.13
8.82
%3 1.08 2x2.6=5.2 (2) TERMINALES DE — o8 |
[27.9] [132] PUESTAA TIERRA [224.1]
5.98 1.81
[152] [46]
8.72 2x26=52 | 2x0.20=0.4
[221.5] [132] [10.2]
0.1
[2.5]
2.73 2x0.20=0.4
[69.2] [10.2]
0.22
5.5] 10x0.197=1.97
[50]
0.1
[2.5] 11x0.197=2.17
[55]
10x0.197=197 021 _ Il 1238
[50] (53] [314.3]
U o o 04 )
[~ [10.2] SECCION A-A
2 B
0.4
DETALLE A [10.2]

Unidad: in. [mm]
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El calibre de los cables y los torques de ajuste son idénticos a los de los modelos estandar.

Figura 2.50 Modelos 2A0360 y 2A0415, 4A0296 a 4A0362, y 5A0192 y 5A0242
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

03 | 12.36
8.9] [313.9]
11.61 |
I A DETALLE A 0.3
[294.8] [0.1]
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_ 178 [T == ’ DELCIRCUTO ="
45.3 o o o 8 o o v
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8.73 2x2.6=5.2 90,2004 iﬁ’
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—SER 04
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= o -
[ 04
DETALLE A [10.2]

Unidad: in. [mm] El calibre de los cables y los torques de ajuste son idénticos a los de los modelos estandar.

Figura 2.51 Modelo 4A0250
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

0.62 11.61 03 | 12.36
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Figura 2.52 Modelos 4T0250 a 470362

Tabla 2.27 Especificaciones de terminales y cables del circuito principal y de puesta a tierra de los modelos 4T0250, 4T0296
y 4T0362 de 12 pulsos

; : Rango de cable Tamafno del Torque de ajuste
e e Uil AWG, kemil tornillo N-m (Ib.in.)
R/L1, S/L2, T/L3
Consulte el tamafio del cable en los codigos 18a23
RI/L11, S1/L21, TI/L31 correspondientes M10 (159.3 a203.6)
) U/T1, V/T2, W/T3
4T0250 </~
2.52a3.0
o, &3 22 a1/0 (0.3 a53.5) M6 (2212 26.6)
) Consulte el tamafio del cable en los codigos M10 18a23
correspondientes (159.3 2 203.6)
R/L1, S/L2, T/L3 18a23
) MI10
R1/L11, S1/L21, T1/L31 Consulte el tamafio del cable en los codigos (159.32203.6)
correspondientes 32240
470296 <> U/T1, V/IT2, W/T3 M12 (283.2 2 354.0)
410362 <1~ 2.523.0
o, &3 22 a1/0 (0.3 a53.5) M6 (2212 26.6)
@ Consulte el tamafio del cable en los codigos MI12 32240
correspondientes (283.22354.0)

<1> Para obtener informacion sobre los modelos de 12 pulsos, consulte el manual TOEPYAIA1U02.
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del g_jabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Dimensiones en corte del panel tipo brida para el montaje externo del disipador de calor

21.31
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© o
® N
o &
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0.59
[15.1] 19.78 0.67
[502.5] | 147 [16.9]
374
22.54 (3741
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NOTAS:

1. TOLERANCIAS DE CORTE:

+/- 0.02 in. [0.5 mm]

2. PROFUNDIDAD DEL DISIPADOR DE CALOR EXPUESTO
D =4.99in. [127 mm] MENOS EL ESPESOR DEL PANEL

3. ESPESOR MINIMO RECOMENDADO

DEL PANEL: 10 GA

Unidad: in. [mm]

Figura 2.53 Modelos 2A0360 y 2A0415, 4000250 a 4010362, y 5A0192 y 5A0242
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

€9 Modelo tipo brida 4A0414

B Dimensiones exteriores y de montaje del modelo tipo brida
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Figura 2.54 Modelo 4A0414

B Datos de la pérdida de calor del modelo tipo brida
Tabla 2.28 Modelo 4A0414

Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Glase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
4A0414 400 1295 3443 4738 1164 3578 4742 138 (304)
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Especificaciones de terminales tipo brida y cableado
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Figura 2.55 Modelo 4A0414
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Dimensiones en corte del panel tipo brida para el montaje externo del disipador de calor

23.82
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NOTAS:
1. TOLERANCIAS DE CORTE:
+/- 0.02 in. [0.5 mm]
2. PROFUNDIDAD DEL DISIPADOR DE CALOR EXPUESTO
D = 5.19 in. [132 mm] MENOS EL ESPESOR DEL PANEL
3. ESPESOR MINIMO RECOMENDADO o
DEL PANEL: 10 GA Unidad: in. [mm]

Figura 2.56 Modelo 4A0414
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

€ Modelos tipo brida 4A0515 y 4A0675

B Dimensiones exteriores y de montaje del modelo tipo brida
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Figura 2.57 Modelos 4A0515 y 4A0675

B Datos de la pérdida de calor del modelo tipo brida
Tabla 2.29 Modelos 4A0515 y 4A0675

Unidad: in. [mm]

Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | lase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
4A0515 400 1668 4850 6518 1386 3972 5358 223 (492)
4A0675 2037 4861 6898 1685 4191 5876 228 (503)
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Especificaciones de terminales tipo brida y cableado
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Figura 2.58 Modelos 4A0515 y 4A0675
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del g_jabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Dimensiones en corte del panel tipo brida para el montaje externo del disipador de calor
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NOTAS:

1. TOLERANCIAS DE CORTE:

+/- 0.02 in. [0.5 mm]
2. PROFUNDIDAD DEL DISIPADOR DE CALOR EXPUESTO
D =7.71in. [196 mm] MENOS EL ESPESOR DEL PANEL

3. ESPESOR MINIMO RECOMENDADO

DEL PANEL: 10 GA

Unidad: in. [mm]

Figura 2.59 Modelos 4A0515 y 4A0675
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

€ Modelos tipo brida 4A0930 y 4A1200
B Dimensiones exteriores y de montaje del modelo tipo brida
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Figura 2.60 Modelos 4A0930 y 4A1200

B Datos de la pérdida de calor del modelo tipo brida
Tabla 2.30 Modelos 4A0930 y 4A1200

Pérdida de calor (W)
Modelo de variador | Glase de ND (Fc = 2 kHz) HD (Fc = 8 kHz) Peso kg (Ib)
Interno Externo Total Interno Externo Total
4A0930 400 2952 8476 11428 2455 6912 9367 575 (1265)
4A1200 3612 8572 12184 3155 7626 10781 587 (1291)
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Especificaciones de terminales tipo brida y cableado
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2.2 Dimensiones y pérdida de calor del gabinete tipo brida (parte posterior de NEMA 12)

B Dimensiones en corte del panel tipo brida para el montaje externo del disipador de calor

48.58+.02 [1234+0.5]
(20)-1/2 in.
075 12.99 17.32 12.99 M12]
[19] [330] [440] [330] 272
69
¢ [69]
— A d
yd
! 1
©
© N
o &N
4 )
T )
CORTE © o
o N
o &
)4 1
z Y1 ! &
o o
Fi H
N~ (s2]
S = ¥
s AN =
[ N O, [N
S N S
+ +l
© [92]
< ©
o 1 i S
Wl 1
© o
© N
o &N
L 1
W 1
© o
© N
o &
| ( |
AL g 4 . $
T T {
0.75 272
[19] [69]
54.53+.02 [1385+0.5]
NOTAS: 1.34
1. PROFUNDIDAD DEL DISIPADOR DE CALOR EXPUESTO [34]

D =5.75in. [146 mm] MENOS EL ESPESOR DEL PANEL
2. ESPESOR MINIMO RECOMENDADO

Unidad: in. [mm]
DEL PANEL: 10 GA

Figura 2.62 Modelos 4A0930 y 4A1200
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Instalacion eléctrica

Este capitulo explica los procedimientos adecuados para realizar el cableado de los terminales del
circuito de control, del motor y del suministro eléctrico.

3.1 DIAGRAMA DE CONEXION ESTANDAR.........ccccotrururermreraeerererassenerssasenees 100
3.2 DIAGRAMA DE CONEXION DEL CIRCUITO PRINCIPAL........ccccceveerurnene 103
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3.4 OPERADOR DIGITAL Y CUBIERTA FRONTAL......ccccirrmrrrnnsnsresnssssee s 109
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3.1 Diagrama de conexion estandar

3.1 Diagrama de conexion estandar

Conecte el variador y los dispositivos periféricos tal como se indica en la Figura 3.1. Es posible configurar y operar el
variador a través del operador digital sin conectar el cableado de E/S digital. Esta seccion no informa sobre la operacion
del variador; Refiérase a Prog. de arranque y operacion PAG. 137 para obtener instrucciones sobre la operacion del
variador.

AVISO: Un cableado inadecuado podria producir dafios en el variador. Instale una proteccién adecuada contra cortocircuitos en el

circuito derivado, conforme a los codigos aplicables. El variador es adecuado para circuitos capaces de proporcionar no mas de 100,000
amperios simétricos RMS, 240 Vca maximo (clase de 200 V), 480 Vca maximo (clase de 400 V), 600 Vca maximo (clase de 600 V).

AVISO: Si la tension de entrada es de 440 V o superior, o si la distancia del cableado supera los 100 metros, preste especial atencion
a la tensién de aislamiento del motor o emplee un motor para usar con variador. No respetar esta indicacién podria dafiar el aislamiento
del motor.

AVISO: No conecte la puesta a tierra del circuito de control de CA al gabinete del variador. Una conexion a tierra inapropiada del
variador puede provocar fallos en el circuito de control.

AVISO: Dirija los cables del motor U/T1, V/T2 y W/T3 de forma independiente a todos los demas, para reducir las posibles interferencias.
No respetar estas instrucciones puede dar lugar a un funcionamiento anormal del variador y de los equipos cercanos.

AVISO: Configure el puente S3 de fuente interna/externa de forma correcta para el suministro eléctrico interno. No respetar estas
instrucciones puede causar dafios en el variador. Refiérase a Conexiones de E/S de control PAG. 130 para conocer los detalles.

Nota: La carga minima para las salidas del relé M1-M2, M3-M4, M5-M6 y MA-MB-MC es 10 mA.
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3.1 Diagrama de conexidon estandar
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Figura 3.1 Diagrama de conexién estandar del variador (ejemplo: modelo 2A0040)

una bobina de choque de CC incorporada.
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3.1 Diagrama de conexion estandar

<2> Al usar un conversor regenerativo opcional o una opcion de frenado dinamico, configure el L8-55 en 0 para desactivar la
funcién de proteccion del transistor integrado de frenado del variador. Si el L8-55 permanece activado, podria producirse
una falla de la resistencia de frenado (rF). Ademas, desactive la Prevencion de bloqueo (L3-04 = 0) al usar un conversor
regenerativo opcional, unidades regenerativas o de frenado o una opcién de frenado dinamico. Si el L3-04 permanece
activado, es posible que el variador no se detenga en el tiempo de desaceleracion especificado.

<3> Una alimentacion independiente al circuito de control desde el circuito principal requiere un suministro eléctrico de 24 V
(opcional).

<4> Lafigura ilustra un ejemplo de una entrada de secuencia de S1 a S8 usando un relé sin alimentacion o un transistor NPN.
Instale el enlace alambrico entre los terminales SC-SP para el modo de fuente interna y entre SC-SN para el modo de
fuente externa, o deje el enlace afuera para el suministro eléctrico externo. Nunca conecte en corto los terminales SP y
SN, ya que podria dafar el variador.

<5> Esta fuente de tensidén suministra una corriente maxima de 150 mA cuando no se utiliza una tarjeta de entrada digital DI-
A3.

<6> La capacidad maxima de corriente de salida para los terminales +V y -V en el circuito de control es de 20 mA. Nunca
conecte en corto los terminales +V, -V y CA, ya que puede provocar una operacion errénea o dafar el variador.

<7> Elinterruptor deslizante S6 selecciona N.C. o N.O. como el estado de los terminales DM+ y DM- para la salida EDM. El
interruptor deslizante S6 esta disponible en la tarjeta de terminales ETC7403001.

<8> Configure el interruptor DIP S1 para seleccionar entre una sefal de entrada de corriente o de tension al terminal A2. La
configuracion predeterminada es la de entrada de corriente.

<9> Configure el interruptor DIP S4 para seleccionar entre entrada analégica o de PTC al terminal A3.

<10> Coloque el interruptor DIP S2 en posicion ON (encendido) para activar el resistor de terminacién en el Ultimo variador de
una red MEMOBUS/Modbus.

<11> Ultilice el puente S3 para seleccionar entre el modo de fuente interna, el modo de fuente externa y el suministro eléctrico
externo para las entradas de desactivacion segura.
Nota: los terminales H1, H2, DM+ y DM- en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad,
pero no estan certificados para
IEC/EN 61800-5-1, ISO/EN 13849 cat. 3, IEC/EN 61508 SIL2, coordinacion de aislamiento: clase 1.

<12> Desconecte el puente de cableado entre H1 - HC y H2 - HC al utilizar la entrada de desactivacién segura.
Nota: los terminales H1, H2, DM+ y DM- en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad,
pero no estan certificados para
IEC/EN 61800-5-1, ISO/EN 13849 cat. 3, IEC/EN 61508 SIL2, coordinacion de aislamiento: clase 1.

<13> Las salidas del monitor funcionan con dispositivos tales como: medidores de frecuencia analdgica, amperimetros,
voltimetros y vatimetros. No fueron disefiadas para utilizarse como un tipo de sefial de realimentacion.

<14> Use un puente S5 para seleccionar entre las sefales de salida de tensién o corriente en los terminales AM y FM. Configure
los parametros H4-07 y H4-08 respectivamente.

<15> Los motores que se refrigeran automaticamente no necesitan el mismo cableado que los motores con ventiladores
refrigerantes.

ADVERTENCIA! Peligro por movimiento repentino. No cierre el cableado para el circuito de control a menos que los parametros del
terminal de entrada multifuncién se hayan configurado correctamente. Una secuencia incorrecta del circuito de marcha/paro puede
provocar la muerte o lesiones graves a causa del movimiento del equipo.

ADVERTENCIA! Peligro por movimiento repentino. Antes de aplicar energia al variador, asegurese de que los circuitos de arranque/
paro y de seguridad estén bien cableados y en buen estado. No respetar esta indicacion puede ocasionar la muerte o lesiones graves
a causa del movimiento del equipo. Si esta programado para el control de 3 hilos, un cierre momentaneo del terminal S1 puede encender
el variador.

ADVERTENCIA! Peligro por movimiento repentino. Al usar una secuencia de 3 hilos, configure el variador en la secuencia de 3 hilos
antes de cablear los terminales de control y establezca el parametro b1-17 en 0 para que el variador no acepte un comando de Marcha
en el momento del encendido (predeterminado). Si el variador esta cableado para una secuencia de 3 hilos, pero se configura para
una secuencia de 2 hilos (predeterminado) y el parametro b1-17 se establece en 1 para que el variador acepte un comando de Marcha
al encenderse, el motor girara en direccién inversa al encender el variador, lo que puede provocar lesiones.

ADVERTENCIA! Peligro por movimiento repentino. Confirme las sefiales E/S del variador y la secuencia externa antes de ejecutar la
funcién preestablecida de la aplicacién. La ejecucion de la aplicacion de la funcién predeterminada o la configuracion de A1-06# 0
cambiara las funciones de E/S del terminal y puede causar que el equipo funcione de forma imprevista. No respetar estas instrucciones
puede causar muertes o lesiones graves.

AVISO: Al usar la funcién de reinicio automatico después de una falla con un cableado disefiado para interrumpir el suministro eléctrico

en caso de falla en el variador, asegurese de que el variador no active una salida de falla durante el reinicio por falla (L5-02 = 0,
predeterminado). De lo contrario, la funcion de reinicio automatico no funcionara correctamente.
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3.2 Diagrama de conexion del circuito principal

3.2 Diagrama de conexidén del circuito principal

Consulte los diagramas de esta seccion al cablear el circuito principal del variador. Las conexiones pueden variar segun
la capacidad del variador. El suministro eléctrico de CC para el circuito principal también proporciona electricidad al

circuito de control.

AVISO: No use el terminal del bus de CC negativo "-" como terminal de puesta a tierra. Este terminal posee un potencial de tensién

de CC alto. Las conexiones inadecuadas del cableado pueden dafar el variador.

€ Modelos trifasicos clase de 200 V: 2A0004 a 2A0081
Modelos trifasicos clase de 400 V: 4A0002 a 4A0044
Modelos trifasicos clase de 600 V: 5A0003 a 5A0032

B1 B2

<

®2 Sensor de
corriente
RL1 © L O UIT1
S/L2 ® \ E}g OVIT2
TIL3 © | L OWIT3
S]

%%Tablero de | | Tablero de | | Operador
compuerta | | control

Figura 3.2 Conexidn de los terminales del circuito principal

€ Modelos trifasicos clase de 200 V: 2A0110, 2A0138
Modelos trifasicos clase de 400 V: 4A0058, 4A0072
Modelos trifasicos clase de 600 V: 5A0041, 5A0052

B1 B2

53

@1

Sensor de
corriente
R/IL1O L © U/IT1
SiL2 K}g O VIT2
T/L3 L © WIT3

Tablero

8_% de | | Tablero de| | Operador
compuerta control

Figura 3.3 Conexidn de los terminales del circuito principal
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3.2 Diagrama de conexion del circuito principal

€ Modelos trifasicos clase de 200 V: 2A0169 a 2A0211
Modelos trifasicos clase de 400 V: 4A0088 a 4A0139
Modelos trifasicos clase de 600 V: 5A0062 a 5A0099

@3

Sensor de
corriente

. O U
® \ K} OVIT2
p OWIT3

Tablero de | |Tablero de

—Operador
compuerta control Opera

Figura 3.4 Conexidn de los terminales del circuito principal

€ Modelos trifasicos clase de 200 V: 2A0250 a 2A0415
Modelos trifasicos clase de 400 V: 4A0165 a 4A0675
Modelos trifasicos clase de 600 V: 5A0125 a 5A0242

@3

&1

Sensor de
corriente

. O UIT1
1® \ K}& OVIT2
y OWT3

S/L2

8—®76|éclricc | | Tablero de | |Tablero de | loperador
de24V | |compuerta control

Figura 3.5 Conexién de los terminales del circuito principal

104 YASKAWA ELECTRIC TOSP C710616 41E Variador de CA YASKAWA A1000 — Guia de inicio répido



3.2 Diagrama de conexion del circuito principal

€ Modelos trifasicos clase de 400 V: 4A0930, 4A1200

&3

Sensor de
corriente

! OuIm
& | @g OVIT2
L OWIT3

Tablero de| | Tablero

compuerta| | de control

Operador

Figura 3.6 Conexion de los terminales del circuito principal

Nota: Los modelos 4A0930 y 4A1200 son compatibles para funcionar con una rectificacion de 12 fases. Refiérase a Rectificacion de 12
fases PAG. 105 para conocer los detalles.

& Rectificacion de 12 fases

B Extraccion del puente

Los modelos 4A0930 y 4A 1200 son compatibles para funcionar con una rectificacion de 12 fases. El funcionamiento con
este tipo de rectificacion requiere que el usuario prepare de forma independiente un transformador de tres bobinas para
que el suministro de energia sea adecuado. Comuniquese con Yaskawa o el representante de ventas mas cercano para
obtener especificaciones sobre el transformador.

ADVERTENCIA! Peligro de incendio. Sino se quitan los puentes que ponen en corto los terminales del suministro eléctrico en el circuito
principal al operar la rectificacion de 12 fases, existe el riesgo de que se produzcan muertes o lesiones graves a causa de incendios.

B Notas practicas

Los modelos 4A0930 y 4A1200 se envian de fabrica con puentes que ponen en corto los terminales R/L1-R1/L11, S/L2-
S1/L21y T/L3-T1/L31.

Para operar con rectificacion de 12 fases, quite los tornillos M5 y los puentes tal como se indica en la Figura 3.7.

R1/L11

Figura 3.7 Extraccion del puente
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3.2 Diagrama de conexion del circuito principal

B Diagrama de conexién

Unidad de la resistencia

: de frenado (opcién)
©- Unidad de frenado

CT) ,,,,,, @‘)} (opcion)
R O O S
‘ ®3 o

Figura 3.8 Conexion de los terminales del circuito principal
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3.3 Cubierta de terminales

3.3 Cubierta de terminales

Siga el procedimiento a continuacion para quitar la cubierta de terminales del cableado y para volver a colocarla al finalizar
el cableado.

€ Modelos 2A0004 a 2A0081, 4A0002 a 4A0044, 5A0003 a 5A0032 (gabinete IP20/NEMA
tipo 1)
B Extraccion de la cubierta de terminales

1. Afloje el tornillo de la cubierta con un destornillador Phillips n.° 2. El tamario de los tornillos varia segtn el modelo
de variador.

Figura 3.9 Extraccion de la cubierta de terminales en un variador con gabinete IP20/NEMA tipo 1

2. Empuje hacia adentro la lengiieta ubicada en la parte inferior de la cubierta de terminales y empuje suavemente
hacia adelante para quitar la cubierta de terminales.

Figura 3.10 Extraccion de la cubierta de terminales en un variador con gabinete IP20/NEMA tipo 1

B Montaje de la cubierta de terminales

Las lineas de energia y el cableado de sefial deben pasar a través de la apertura proporcionada. Consulte a Refiérase a
Cableado del circuito principal PAG. 124y Cableado de terminales del circuito de control en la pagina 128 para
conocer los detalles sobre el cableado.

Vuelva a colocar la cubierta de terminales después de completar el cableado en el variador y demas dispositivos.

Figura 3.11 Extraccion de la cubierta de terminales en un variador con gabinete IP20/NEMA tipo 1

<1> Primero, conecte el cableado de conexion a tierra, luego el cableado del circuito principal y, por tltimo, el cableado
del circuito de control.

YASKAWA ELECTRIC TOSP C710616 41E Variador de CA YASKAWA A1000 — Guia de inicio rapido 107

n Instalacion eléctrica



3.3 Cubierta de terminales

€ Modelos 2A0110 a 2A0250, 4A0208 a 4A1200 y 5A0125 a 5A0242 (gabinete IP00/tipo
abierto)

B Extraccion de la cubierta de terminales

1. Afloje los tornillos de la cubierta de terminales y luego tire la cubierta hacia abajo.
Nota: La cubierta de terminales y la cantidad de tornillos de la cubierta de terminales varian segun el modelo de variador.

PRECAUCION! No quite totalmente los tornillos de la cubierta, solo afléjelos. Si los tornillos de Ia cubierta se extraen por
completo, la cubierta de los terminales podria caerse y provocar lesiones.

Figura 3.12 Extraccion de la cubierta de terminales en un variador con gabinete tipo IP00/abierto

2. Empuije la cubierta de terminales hacia adelante, para liberarla del variador.

O

Figura 3.13 Extracciéon de la cubierta de terminales en un variador con gabinete tipo IP00/abierto

B Montaje de la cubierta de terminales

Después de cablear la tarjeta de terminales y demads dispositivos, verifique nuevamente las conexiones y vuelva a colocar
la cubierta de terminales. Consulte a Refiérase a Cableado del circuito principal PAG. 124y Cableado de terminales
del circuito de control en la pagina 128 para conocer los detalles sobre el cableado.

Figura 3.14 Montaje de la cubierta de terminales en un variador con gabinete tipo IP00/abierto

<1> Primero, conecte el cableado de conexion a tierra, luego el cableado del circuito principal y, por tltimo, el cableado
del circuito de control.
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3.4 Operador digital y cubierta frontal

3.4 Operador digital y cubierta frontal

Desconecte el operador digital del variador para accionarlo de forma remota o cuando abra la cubierta frontal para instalar
una tarjeta opcional.
AVISO: Asegurese de quitar el operador digital antes de abrir o montar la cubierta frontal. Si deja el operador digital conectado al

variador al extraer la cubierta frontal, puede producirse una operaciéon errénea debido a una conexioén deficiente. Coloque firmemente
la cubierta frontal antes de montar el operador digital.

€ Extraccion/montaje del operador digital
B Extraccion del operador digital

Al presionar la lengiieta ubicada a la derecha del operador digital, empuje el operador digital hacia adelante para quitarlo
del variador.

Figura 3.15 Extraccion del operador digital

B Montaje del operador digital

Inserte el operador digital en la abertura de la cubierta superior, alineandolo con las ranuras que se encuentran del lado
izquierdo de la abertura. Luego, presione con delicadeza el lado derecho del operador hasta que este se inserte
correctamente.

Figura 3.16 Montaje del operador digital

€ Extraccion/montaje de la cubierta frontal

Bl Extraccion de la cubierta frontal
Modelos 240004 a 240081, 440002 a 440044y 540003 a 540032

Luego de haber extraido la cubierta de terminales y el operador digital, afloje el tornillo que fija la cubierta frontal (los
modelos 2A0056, 4A0038, SA0022 y 5A0027 no tienen este tornillo para fijar la cubierta frontal). Apriete las lengiietas
que se encuentran a ambos lados de la cubierta frontal y luego empuje para sacarsela al variador.

n Instalacion eléctrica

Figura 3.17 Extraer la cubierta frontal (2A0004 a 2A0081, 4A0002 a 4A0044 y 5A0003 a 5A0032)

Modelos 240110 a 240415y 440058 a 441200
1. Extraiga la cubierta de terminales y el operador digital.

2. Afloje el tornillo de instalacién ubicado en la cubierta frontal.
3. Use un destornillador de punta plana para aflojar los ganchos que sujetan la cubierta a cada lado.
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3.4 Operador digital y cubierta frontal

flo
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instalacion lados de la cubierta
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de la cubierta = = =
frontal D elielie] (e &

Figura 3.18 Extraccion de la cubierta frontal (2A0010 a 2A0415 y 4A0058 a 4A1200)

4. Desenganche el lado izquierdo de la cubierta frontal, luego gire el lado izquierdo hacia usted como se indica en
la Figura 3.19, hasta sacar la cubierta.

Figura 3.19 Extraccion de la cubierta frontal (2A0010 a 2A0415 y 4A0058 a 4A1200)
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3.4 Operador digital y cubierta frontal

B Montaje de la cubierta frontal
Modelos 240004 a 240081, 440002 a 440044 y 540003 a 540032

Para volver a colocar la cubierta frontal, siga las instrucciones en Extraer la cubierta frontal (240004 a 240081, 440002
a 440044 y 540003 a 540032) de la pagina 109, pero en sentido inverso. Apriete los ganchos ubicados a cada lado de la
cubierta frontal mientras la guia para volver a colocarla en el variador. Asegurese de colocarla firmemente en su lugar.
Modelos 240110 a 240415y 440058 a 441200

1. Deslice la cubierta frontal para que los ganchos de la parte superior se conecten al variador.

Figura 3.20 Rearmado de la cubierta frontal (2A0110 a 2A0415 y 4A0058 a 4A1200)

2. Después de conectar los ganchos al variador, presione firmemente la cubierta para trabarla.
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3.5 Cubierta protectora superior

3.5 Cubierta protectora superior

Los modelos de variador 2A0004 a 2A0081, 4A0002 a 4A0044 y SA0003 a 5A0032 estan disefiados para las
especificaciones [P20/NEMA tipo 1 con una cubierta protectora en la parte superior. La extraccion de la cubierta protectora
superior de la abrazadera del conducto portacables inferior de un variador con gabinete [IP20/NEMA tipo 1 anula la
proteccidon NEMA tipo 1y, a la vez, sigue cumpliendo con IP20.

€ Extraccion de la cubierta protectora superior
Inserte un destornillador de punta plana en la abertura pequefia ubicada en el borde frontal de la cubierta protectora superior.
Presione suavemente, tal como se indica en la siguiente figura, para liberar la cubierta del variador.

Nota: La extraccion de la cubierta protectora superior o de la abrazadera del conducto portacables inferior de un variador con gabinete IP20/
NEMA tipo 1 anula la proteccion NEMA tipo 1y, a la vez, sigue cumpliendo con IP20.

Figura 3.21 Extraccion de la cubierta protectora superior

€ Montaje de la cubierta protectora superior

Inserte los dos ganchos pequefios sobresalientes (ubicados en la parte posterior de la cubierta protectora superior) en los
orificios de montaje que se encuentran cerca de la parte posterior del variador. Luego, presione el frente de la cubierta
protectora superior para ajustarla.

Figura 3.22 Montaje de la cubierta protectora
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3.6 Cableado del circuito principal

3.6 Cableado del circuito principal

Esta seccion describe las funciones, especificaciones y procedimientos requeridos para cablear de manera segura y correcta

el circuito principal del variador.

AVISO: No suelde los extremos de la conexiones de cable al variador. Estas conexiones pueden desprenderse con el tiempo. Un
cableado incorrecto puede provocar fallos en el variador debido a conexiones sueltas en los terminales.

AVISO: No cambie la entrada del variador para encender o parar el motor. Prender y apagar el variador con frecuencia acorta la vida

atil del circuito de carga del bus de CC y de los capacitores del bus de CC, y puede causar fallas prematuras en el variador. Para
obtener la maxima vida util, no prenda y apague el variador mas de una vez cada 30 minutos.

Refiérase a Proteccion recomendada por la fabrica para circuitos derivados, para el cumplimiento de las normas

UL. PAG. 379 para obtener mas detalles sobre la seleccion de fusibles.

€ Funciones de los terminales del circuito principal

Tabla 3.1 Funciones de los terminales del circuito principal

n Instalacion eléctrica

Terminal Tipo
Clase 2A0004 a 2A0110, 2A0169 a _
de 200V 2A0081 2A0138 2A0415
Clase | Modelo de 4A0002 a 4A0058, 4A0088 a Funcién Pagina
de 400 V| variador 4A0044 4A0072 4A0675  |4A0930,4A1200
Clase 5A0003 a 5A0041, 5A0062 a _
de 600 V 5A0032 5A0052 5A0242
R/L1
S/L2 Entrada del suministro eléctrico del circuito principal C()necta le'arlmea de.
alimentacion al variador
T/L3
R1-L11 Conecta la linea de 101
alimentacion al variador
S1-1.21 sElilrg?I?iaslt(ri(?l Al usar rectificacion de 12
No disponible eléctrico del fases, quite las barras de
T1-1.31 circuito principal cortocircuito que conectan R/
utto prineipal iy 1 R1/L11, S/L2-S1/L21y T/
L3-T1/L31.
U/T1
VI/T2 Salida del variador Conecta al motor 101
W/T3
B1 Disponible para conectar una
Resistencia de frenado No disponible resistencia de frenado o una -
B2 opcion de unidad de
resistencia de frenado
®2 Conexion de la No disponible
o1 bobina de
choque de CC
(@1, ®2) Para conectar:
((1qu1tar la .bar(a Entrada d « El var'iador a un suministro
¢ cortocircuto | Entraca de » Entrada de suministro eléctrico de eléctrico de CC
entre suministro CC(®]. 0 . f B
(=) ®ly ®2) eléctrico de CC (®l,0) * Opciones de frenado
(®1,0) + Conexion de la unidad de frenado dinamico
Entrada de 4 3. 6 bobina de ch 4
suministro (@3, 9) * una bobina de choque de
eléctrico de CC cC
(®1,0)
@3 No disponible
Para la clase de 200 V: 100 Q o menos
@ Para la clase de 400 V: 10 Q o menos Terminal de conexion a tierra | 123
Para la clase de 600 V: 10 Q o menos

Nota: Alinstalar una unidad de frenado tipo CDBR en variadores con transistores de frenado integrados (modelos 2A0004 a2A0138, 4A0002

a4A0072 y SA0003 a 5A0052), use terminales Bl y ©.

Fusibles de cableado para los modelos 4A0930 y 4A1200

AVISO: Si se quema un fusible o se activa un Interruptor de circuito de falla de tierra (GFCI), revise el cableado y la seleccion de
dispositivos periféricos para detectar la causa. Si no puede hallarla, comuniquese con Yaskawa antes de reiniciar el variador o los
dispositivos periféricos.

Instale un fusible en el lado de la entrada para proteger el cableado del variador y evitar dafios secundarios. Cablee el
fusible de forma tal que la corriente de fuga en el suministro eléctrico del controlador superior dispare el fusible y desconecte
el suministro eléctrico.

Seleccione el fusible adecuado en la Tabla 3.2.
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3.6 Cableado del circuito principal

Tabla 3.2 Fusibles de entrada para los modelos 4A0930 y 4A1200

Clase Seleccion Fusible de entrada (ejemplo)
de Modelo | Tension de . Prearco . e . Prearco
tensién SraE Corriente 2t (A2s) Modelo Fabricante | Clasificacion 12t (A2s)
140000 a CS5F-1200 | Fuji Electric |AC500V,1200A| 276000
4A0930 480 V 1500 A
Cjz%e \(}e 3100000 FWH-1200A Bussman |AC500V, 1200 A -
et CS5F-1500 Fuji Electri AC500V, 1500 A 351000
trifasica 4A1200 480V 1500 A 3210000 a uj1 Electric
3100000 FWH-1600A Bussman  |AC500V, 1600 A -

€@ Proteccién de los terminales del circuito principal
B Tapas o mangas de aislamiento

Use tapas o mangas de aislamiento al cablear el variador con terminales de remache. Tenga sumo cuidado de que el cableado
no toque los terminales cercanos ni la carcasa circundante.
B Barrera de aislamiento

Las barreras de aislamiento se envian con los modelos de variador 4A0414 a 4A 1200, para ofrecer mayor proteccion entre
terminales. Yaskawa recomienda usarlas para garantizar un cableado adecuado. Consulte la Figura 3.23 para obtener
instrucciones sobre como colocar las barreras de aislamiento.

Barrera de aislamiento

Figura 3.23 Instalacion de las barreras de aislamiento

€ Calibre de cables del circuito principal y torque de ajuste

Use las tablas de esta seccion para seleccionar los cables y los terminales de remache apropiados.
Los calibres de las tablas corresponden a los Estados Unidos.

Nota: 1. Las recomendaciones de calibre de cable se basan en la gama de corriente continua del variador (ND) que usa un cable enfundado
en vinilo de 600 Vca y con temperatura de operacion a 75 °C y en la presuncion de que la temperatura ambiente ronda los 40 °C y
la distancia de cableado es inferior a 100 m.

2. Los terminales ©1, ©2, ®3, ©, Bl y B2 son para conectar dispositivos eléctricos opcionales. Cuide de conectar solo dispositivos
aprobados a los terminales correctos.

* Al seleccionar el calibre del cable, tenga en cuenta la caida de tension. Aumente el calibre del cable si la caida de tension
supera el 2% de la tension nominal del motor. Asegurese de que el calibre del cable sea adecuado para el bloque de
terminales. Utilice la siguiente formula para calcular la caida de tension:

Caida de tension de la linea (V) = /3 X resistencia del cable (Q/km) x longitud del cable (m) x corriente (A) x 1073

* Consulte el manual de instrucciones TOBP C720600 00 para obtener informacion sobre los calibres de cable para la
opcion de transistor de frenado y para la opcidn de resistencia de frenado.

» Use los terminales @1 y © al conectar un conversor regenerativo o una unidad regenerativa.
AVISO: No conecte una resistencia de frenado a los terminales &1 o 6. No respetar esta indicacion puede provocar dafios en el
circuito del variador.

* Al instalar una unidad de frenado tipo CDBR en variadores con transistores de frenado integrados (modelos 2A0004 a
2A0138,4A0002 a 4A0072 y SA0003 a 5A0052), use terminales B1 y ©.

AVISO: No conecte una resistencia de frenado a los terminales @1 o 6. No respetar esta indicacién puede provocar dafios en el
circuito del variador.

* Refiérase a Cumplimiento de estandares UL PAG. 375 para obtener informacion sobre el cumplimiento de UL.
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3.6 Cableado del circuito principal

Yaskawa recomienda el uso de terminales de remache de lazo cerrado en todos los modelos de variador. La aprobacion
de UL/cUL requiere el uso de terminales de remache de lazo cerrado al cablear los terminales del circuito principal del

variador en los modelos 2A0110 a 2A0415 y 4A0058 a 4A1200. Solo use herramientas recomendadas por el fabricante
de terminales para las conexiones de remache. Refiérase a Tamaiio de los terminales de remache de lazo cerrado PAG.
375 para obtener recomendaciones de terminales de remache de lazo cerrado.

Los calibres de cable que se detallan en la siguiente lista corresponden a las recomendaciones de Yaskawa. Consulte los
codigos locales para una seleccionar los calibres de cable de forma correcta.

Bl Clase de 200 V trifasica

Tabla 3.3 Calibre del cable y especificaciones de torque (clase de 200 V trifasica)

a Instalacion eléctrica

Modelo de Terminal Calibre recomendado Rango de cable Tamﬁ)l;o de Torque de ajuste
variador AWG, kcmil AWG, kcmil tornillos N-m (lb.in.)
R/LL, S/L2, T/L3 14 14210
2A0004 U/TL, V/T2, W/T3 14 14al10
wus oo f Wl
2A0010 Bl, B2 - 14210 R
D 10 <I> 14210
R/LI, S/L2, T/L3 12 14210
U/T1, V/T2, W/T3 14 14210
12al.5
e, ®l, ®2 - 14210
2A0012 , a M4 (106a133)
BI, B2 - 14210
D 10 <I> 14a10
R/LL, S/L2, T/L3 10 12210
U/T1, V/T2, W/T3 10 14210
12a15
e, ®l, ®2 - 14210
2A0018 a M4 (10.6 2 13.3)
BI, B2 - 14210
D 10 <I> 14210
R/LI, S/L2, T/L3 10 12210
U/T1, V/T2, W/T3 10 12210
1.2al.5
e, ®l, ®2 - 12210
2A0021 , @1, a M4 (1062133)
BI, B2 - 14210
D 10 <I> 12a10
R/LL, S/L2, T/L3 8 10a6
U/T1, V/T2, W/T3 8 10a6 M4 21a23
2A0030 o, 0l,92 - 1026 (18.6 a 20.4)
BI, B2 - 14210
20a25
<2>
= 8 10a8 M3 (17.7222.1)
R/LI, S/L2, T/L3 6 8a6
U/T1, V/T2, W/T3 8 8a6 s 21223
T o, 81, ®2 _ 6 (18.6 2a20.4)
Bl, B2 - 12a10
2.0a25
<2>
S 8 10a8 M5 (17.7222.1)
R/LL, S/L2, T/L3 4 6a4
5426.0
U/T1, V/T2, W/T3 4 6a4 M6 @7.8253.1)
o, ®l, ®2 - 6a4
2A0056
2.7a3.0
B, B2 - 1026 M5 (23.9 2 26.6)
5426.0
S 6 8a6 M6 (4782 53.1)
R/LL, S/L2, T/L3 3 4a3
9.9a11.0
U/T1, V/T2, W/T3 3 4a3 M8 (87.62974)
e, ®l, ®2 - 4a3
2A0069
2.7a3.0
BI, B2 - 8a6 M5 (23.9226.6)
5426.0
S 6 6ad M6 (4782 53.1)
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3.6 Cableado del circuito principal

Modelo de Terminal Calibre recomendado Rango de cable Tamla:;o de Torque de ajuste
variador AWG, kcmil AWG, kcmil tornillos N'm (lb.in.)
R/L1, S/L2, T/L3 2 3a2
UIT1, V/T2, W/T3 2 3a2 M8 2:9all.0
’ ’ (87.6297.4)
e, ®l, ®2 - 3a2
2A0081
2.7a3.0
B1,B2 - 6 M5 (239226.6)
5426.0
.6a .
= 6 6a4 M6 (47.8 2 53.1)
R/L1, S/L2, T/L3 1/0 3a1/0
U/T1, V/T2, W/T3 1/0 3a1/0
_ 9all
2A0110 e, 01 2a1/0 M8 (79.72.97.4)
B1,B2 - 6al/0
& 6 6a4
R/L1, S/L2, T/L3 2/0 1a2/0
U/T1, V/T2, W/T3 2/0 1a2/0 Mi0 18223
_ 159 a 204
A e, ol 1/0a 3/0 ( )
B1, B2 - 4a2/0
9all
la .
S 4 4 M8 (79.7 2 97.4)
R/L1, S/L2, T/L3 4/0 2/0 a 4/0
U/T1, V/T2, W/T3 4/0 3/0 a 4/0
7 18223
2A0169 6,01 1a4/0 M10 (159 2 204)
®3 - 1/0 a 4/0
@ 4 4a2
R/LI1, S/L2, T/L3 1/0 x 2P 1/0 a 2/0
U/T1, V/T2, W/T3 1/0 x 2P 1/0 2 2/0
- 18223
240211 6,01 1a4/0 M10 (159 2 204)
®3 - 1/0 a 4/0
(&) 4 4a1/0
R/L1, S/L2, T/L3 3/0 x 2P 3/0 a 300
32240
U/T1, V/T2, W/T3 3/0 x 2P 3/0 a 300 M12 (283 a 354)
e, @l - 3/0 a 300
2A0250
18223
®3 - 22300 M10 (159 2 204)
32240
(&) 3 32300 M12 (283 2 354)
R/L1, S/L2, T/L3 4/0 x 2P 3/0 a 300
32240
U/T1, V/T2, W/T3 3/0 x 2P 3/0 a 300 M12 (283 2 354)
e, @l - 3/0 a 300
2A0312
18223
®3 - 3/0 a 300 M10 (159 2 204)
32240
(&) 2 22300 Mi12 (283 2 354)
R/L1, S/L2, T/L3 250 x 2P 4/0 a 600
32240
U/T1, V/T2, W/T3 4/0 x 2P 4/0 a 600 MI12 (283 2 354)
e, @l - 250 a 600
2A0360
18223
®3 - 3/0 a 600 M10 (159 2 204)
32240
(&) 1 12350 Mi12 (283 2 354)
R/L1, S/L2, T/L3 350 x 2P 250 a 600
32240
U/T1, V/T2, W/T3 300 x 2P 300 a 600 MI12 (283 2 354)
e, @1 - 300 a 600
2A0415
18223
®3 - 3/0 a 600 M10 (159 2 204)
32240
(&) 1 12350 Mi12 (283 2 354)

<1> Instale un GFCI al usar este calibre de cable, de acuerdo con IEC/EN 61800-5-1.
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3.6 Cableado del circuito principal

<2> Instale un GFCI o use un cable de cobre de 10 mm? (AWG 8) al usar este calibre de cable, de acuerdo con IEC/EN 61800-5-1.

Nota: Al conectar dispositivos periféricos y opciones a los terminales ©, ®1, 3, Bl y B2, consulte el manual de instrucciones de cada
dispositivo. Para obtener informacion adicional, comuniquese con Yaskawa o con el representante de ventas mas cercano.

B Clase de 400 V trifasica

Tabla 3.4 Calibre del cable y especificaciones de torque (clase de 400 V trifasica)

a Instalacion eléctrica

Modelo de Terminal Calibre recomendado Rango de cable Tamlzg;o de Torque de ajuste
variador AWG, kcmil AWG, kcmil tornillos N-m (lb.in.)
R/L1, S/L2, T/L3 14 14a10
U/T1, V/T2, W/T3 14 14210
4A0002 12a15
e, 8l, 82 - 14a10
4A0004 a Mé (10.6 2 13.3)
B1, B2 - 14210
D 12<I> 14212
R/L1, S/L2, T/L3 14 14a10
U/T1, V/T2, W/T3 14 14210
4A0005 12215
4A0007 e, ®l, 82 - 14a10 M4 —ac
AT (10.6 a 13.3)
BI, B2 - 14a10
&) 10 <> 14a10
R/L1, S/L2, T/L3 12 14a10
U/T1, V/T2, W/T3 14 14210
12a15
e, 81,82 - 14210
a Mé (10.6 2 13.3)
4A0011
B1, B2 - 14210
D 10 <> 14210
R/L1, S/L2, T/L3 10 12a6
U/T1, V/T2, W/T3 10 1226 e 21223
- 18.6 2 20.4
A e, ®l, ®2 12a6 ( )
BI, B2 - 12a10
20a25
<]>
S 10 1410 M5 (17.7222.1)
R/L1, S/L2, T/L3 10 1026
U/T1, V/T2, W/T3 10 10a6 M4 21a23
_ 18.6 220.4
4A0023 S, 81, 82 1226 ( )
B1, B2 - 12a10
20225
<]>
= 10 12210 M5 (17.7222.1)
R/L1, S/L2, T/L3 8 8a6
3.6a4.0
U/T1, V/T2, W/T3 8 1026 (3182354)
e, ®l, ®2 - 10a6 M5
4A0031
2.7a3.0
BI, B2 - 1028 (2392 26.6)
54a6.0
<2>
@ 8 10a8 M6 (47.8253.1)
R/L1, S/L2, T/L3 6 8a6
3.6a4.0
U/T1, V/T2, W/T3 8 8a6 (G182354)
e, ®l, ®2 _ 6 M5
4A0038
2.7a3.0
BI, B2 - 10a8 (2392 26.6)
54a6.0
S 6 10a6 M6 (47.8 2 53.1)
R/L1, S/L2, T/L3 6 6a4
54a6.0
U/T1, V/T2, W/T3 6 6a4 M6 @782 35.1)
e, ®l, 82 - 6a4
4A0044
2.7a3.0
BI, B2 - 1028 M5 (2392 26.6)
54a6.0
S 6 8a6 M6 (47.8a53.1)
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3.6 Cableado del circuito principal

Modelo de Terminal Calibre recomendado Rango de cable Tamlir;o de Torque de ajuste
variador AWG, kcmil AWG, kcmil tornillos N-m (Ib.in.)
R/LI, S/L2, T/L3 6a4
U/T1, V/T2, W/T3 6a4
_ 9all
4A0058 e, 01 6al M8 (79.72.97.4)
BI, B2 - Ba4
& 6 8a6
R/LI, S/L2, T/L3 3 4a3
U/TL, V/T2, W/T3 3 4a3
~ 9all
4A0072 e, ®l 4al M8 (79.7297.4)
BI, B2 - 6a3
& 6 6
R/L1, S/L2, T/L3 2 3a1/0
U/T1, V/T2, W/T3 2 3a1/0
_ 9all
4A0088 e, 01 3210 M8 (79.72.97.4)
@3 - 6a1/0
&) 4 6a4
R/LI, S/L2, T/L3 1/0 2a1/0
U/TI, V/T2, W/T3 1 2a1/0
9all
1 —
4A0103 e, ® 3a1/0 M8 (79.7297.4)
@3 - 4a1/0
D 4 6a4
R/LI, S/L2, T/L3 3/0 1/0 a 4/0
U/T1, V/T2, W/T3 2/0 1/0 a 4/0
18223
1 - 11024
a
4A0139 0,0 /0a4/0 MI0 (159 a 204)
@3 - 3a4/0
&) 4 4
R/LI, S/L2, T/L3 4/0 3/0 a 4/0
U/T1, V/T2, W/T3 4/0 3/0 a 4/0
- 18223
4A0165 e, 01 124/0 M10 (159 2 204)
@3 - 1/0 a 4/0
() 4 4a?2
R/L1, S/L2, T/L3 300 22300
U/T1, V/T2, W/T3 300 22300
- 18223
4A0208 e, o1 12250 M10 (159 2 204)
@3 - 323/0
& 4 42300
R/LI, S/L2, T/L3 400 12600
U/T1, V/T2, W/T3 400 1/0 a 600
18223
1 —
4A0250 6, 3/0 600 M10 (159 2 204)
@3 - 12325
@ 2 22350
R/LI, S/L2, T/L3 500 2/0 2 600
32240
U/T1, V/T2, W/T3 500 2/0 2 600 M12 (283 2 354)
o, ®l - 3/0 a 600
4A0296
18223
@3 - 1a325 M10 (159 5 204)
32240
& 2 22350 M12 (283 2 354)
R/LI, S/L2, T/L3 4/0 x 2P 3/0 a 600
32240
U/T1, V/T2, W/T3 4/0 x 2P 3/0 a 600 M12 (283 2 354)
o, ®l - 4/0 a 600
4A0362
18223
@3 - 3/0 a 600 M10 (159 2 204)
32240
& 1 1a350 M12 (283 2 354)
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3.6 Cableado del circuito principal

Modelo de Terminal Calibre recomendado Rango de cable Tamlag”;o de Torque de ajuste
variador AWG, kcmil AWG, kcmil tornillos N-m (Ib.in.)

R/L1, S/L2, T/L3 300 x 2P 4/0 a 300
U/T1, V/T2, W/T3 300 x 2P 4/0 a 300

4A0414 o, 0l - 3/0 a 300 M12 (2§§Z§24)
@3 - 3/0 a 300
) 1 1a3/0
R/L1, S/L2, T/L3 3/0 x 4P 3/0 a 300
U/TI, V/T2, W/T3 4/0 x 4P 3/0 a 300

4A0515 e, 8l - 1/0 a 300 MI2 (2§§:§24)
@3 - 1/0 2 300
@ 1/0 1/0 a 300
R/LI, S/L2, T/L3 300 x 4P 4/0 a 300
U/T1, V/T2, W/T3 300 x 4P 4/0 2300

4A0675 o, @l _ 1/0 2 300 M2 (2§§ : ;1(5)4)
@3 - 1/0 a 300
D 2/0 2/0 a 300
%/117L1,31$/L2, T/L3, R1/L11, S1/L21, 40 x 4Px2 302300
U/TL, V/T2, W/T3 4/0 x 4Px2 3/0 a 300

4A0930 MI2 32240
o, ol - 4/0 a 300 (283 2 354)
@3 - 4/0 a 300
D 3/0 3/0 a 250
5/117L1§IS/L2, T/L3, R1/L11, S1/L21, 300 % 4Px2 402300
U/TIL, V/T2, W/T3 300 x 4Px2 4/0 2300

4A1200 MI12 32a40
e, @l - 250 a 300 (283 2 354)
@3 - 4/0 2300
@ 4/0 4/0 a 250

<1> Instale un GFCI al usar este calibre de cable, de acuerdo con IEC/EN 61800-5-1.
<2> Instale un GFCI o use un cable de cobre de 10 mm? (AWG 8) al usar este calibre de cable, de acuerdo con IEC/EN 61800-5-1.

Nota:

Al conectar dispositivos periféricos y opciones a los terminales ©, ®1, @3, Bl y B2, consulte el manual de instrucciones de cada

dispositivo. Para obtener informacion adicional, comuniquese con Yaskawa o con el representante de ventas mas cercano.
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3.6 Cableado del circuito principal

B Clase de 600 V trifasica

Tabla 3.5 Calibre del cable y especificaciones de torque (clase de 600 V trifasica)

Modelo de Terminal Calibre recomendado Rango de cables Tamaiio de Torque de ajuste
variador mm? (AWG, kcmil) mm? (AWG, kcmil) los tornillos N-m (lb.in.)
2.5 2.526.0
R/L1, S/L2, T/L3 (14) (14a10)
2.5 2.526.0
U/T1, V/T2, W/T3 (14) (14 a 10)
5A0003
5A0004 o, el, 82 - Saael M4 ool
N (14 2 10) (10.6a13.3)
2.526.0
B1, B2 - (14 a 10)
6.0 2.5a6.0
S (10) (14 a10)
2.5 2.526.0
R/L1, S/L2, T/L3 (14) (14 a 10)
2.5 2.526.0
U/T1, V/T2, W/T3 (14) (14 a 10)
2.5a6.0 12al.5
5A0009 o, 81, ®2 - (142 10) M4 (10.6 2 13.3)
2.526.0
Bl1, B2 - (14 a 10)
6.0 4.0a6.0
D (10 (12a10)
6.0 25al16
R/L1, S/L2, T/L3 (10) (14 26)
2.5 25al6
U/T1, V/T2, W/T3 (14) (14 2 6) 21223
M4 ' )
25416 (18.6 a20.4)
5A0011 o, ®l, 82 - (14a6)
2.526.0
Bl1, B2 - (14 a 10)
10 4.026.0 2.0a25
= ®) (12a8) M5 (17.7222.1)
6.0 6.0a16
R/L1, S/L2, T/L3 (10) (10a6)
6.0 6.0a16 3.6a4.0
U/T1, V/T2, W/T3 10) (10 2 6) M (31.8a35.4)
5A0017 o, @1, ®2 - oo
, @1, (102 6)
6.0a10 2.7a3.0
BI1, B2 - (10a 8) (23.9226.6)
10 6.0a10 54a6.0
= ®) (12a8) M6 (478 a53.1)
10 6.0a16
R/L1, S/L2, T/L3 ®) (10a6)
6.0 6.0al6 3.6a4.0
U/T1, V/T2, W/T3 10) (102 6) M5 (31.8a35.4)
5A0022 o, @1, ®2 - BTSN
, @1, (102 6)
6.0a10 2.7a3.0
BI1,B2 - (10a 8) (23.9226.6)
10 6.0a10 54a6.0
= ®) (102 6) M6 (478 a53.1)
16 16 a 25
R/L1, S/L2, T/L3 ©) (6a4)
16 16 a25 54a6.0
U/T1, V/T2, W/T3 ©) (62a4) M6 (47.8a53.1)
5A0027 16 a 25
5A0032 o, ol ®2 - (6a4)
6.0a10 2.7a3.0
Bl, B2 - (1028) M5 (23.9 2 26.6)
16 10al6 54a6.0
= ) (102 6) M6 (47.8 2 53.1)
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3.6 Cableado del circuito principal

Modglo de Terminal Calibre recomendado Rango de cables Tamaﬁq de Torque de :cljuste
variador mm? (AWG, kcmil) mm? (AWG, kcmil) los tornillos N-m (Ib.in.)
R/LI, S/L2, T/L3 (166) ?i(()) 2 23;
U/T1, V/T2, W/T3 (166) ?i(()) aa %3
5A0041 e, ol - (6al) M8 (799:;) :9171'4)
B - (203
(@) (166) 10(2)16
R/L1, S/L2, T/L3 (245) ?i(()) e; 23%
U/T1, V/T2, W/T3 (166) ?1.(()) :; 233
: o Wl
BI, B2 _ 1( g : gf
(@) (166) 10(2)16
R/L1, S/L2, T/L3 (245) (?60;49/3)
U/T1, V/T2, W/T3 (245) (?boaaf/g)
5A0062 e, ®l1 _ (isaaﬁg) M0 . ; g : 5(3)4)
e - (166:4?3)
© (245) (245)
R/L1, S/L2, T/L3 (235) &0:49/3)
U/T1, V/T2, W/T3 (235) (?boaaf/(s))
5A0077 e, ®l1 _ (235:4?3) MI0 . ; g Z 5(3)4)
° - (166aa4?3)
© (245) (245)
R/L1, S/L2, T/L3 (17/(()) ) &0:45;(5))
U/T1, V/T2, W/T3 (510) (?boaaf/g)
5A0099 e, ®l1 _ (325:4?3) Mo . ; g Z 5(3)4)
© - (isaaﬁg)
© (245) (245)
R/L1, S/L2, T/L3 (27/% ) (315:310 50(;
U/T1, V/T2, W/T3 (27/% ) (315:310500)
5A0125 o, ®l1 _ (2/07;)3/0) Mo . ; g : 5(3)4)
° - (315aa1§8)
© (335) (335:310500)
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3.6 Cableado del circuito principal

Mod_elo de Terminal Calibre recomende_ldo Rango de cable§ Tamaﬁc_) de Torque de _ajuste
variador mm? (AWG, kcmil) mm? (AWG, kcmil) los tornillos N-m (lb.in.)
R/LI, S/L2, T/L3 (39 /50) (29 /%Z 13%%)
UITL, V/T2, W/T3 (39 /%) (29 /502 13%%)
Fellles o, el - (37/823/50) MI0 (1?9; :534)
3 - (17/8 o 3/50)
= (335) (335aa310500)
R/L1, S/L2, T/L3 é gg) (29 /% Z 36%%)
U/T1, VIT2, WIT3 (gg) (5/%236%%) MI2 (235 iy 3(5)4)
5A0192 o, 8l - (29 /%"2‘1 1‘%50)
®3 - (29/%?1 1225%) MI0 (1;3 2334)
® n (12350 M2 (253 4 380
RILL, S/L2, T/L3 (igg) (29/%2136(())(()))
U/TL, VIT2, W/T3 (ég(s)) (3/%236%%) Mi2 (235 a ggat)
5A0242 e, ol - (29 /% "; 25‘(‘)%)
®3 - (250120300) MI0 (1;3 :%4)
® h (12350 M2 (283 4 384
Nota: Al conectar dispositivos periféricos u opciones a los terminales ©, ®1, 3, B1 y B2, consulte los manuales de instrucciones de cada

dispositivo. Para obtener informacion adicional, comuniquese con Yaskawa o con el representante de ventas mas cercano.
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3.6 Cableado del circuito principal

€ Cableado de terminales del motor y del circuito principal

Esta seccion describe los distintos pasos, medidas de precaucion y puntos de verificacion para cablear los terminales del
motor y del circuito principal.
ADVERTENCIA! Peligro de descarga eléctrica. No conecte la linea de energia de CA a los terminales de salida del variador. No respetar

esta indicacion puede ocasionar la muerte o lesiones graves a causa del incendio provocado por el dafio sufrido por el variador al
aplicar tension de linea a los terminales de salida.

AVISO: Al conectar el motor a los terminales de salida U/T1, V/T2 y W/T3 del variador, el orden de fases del variador y del motor debe
coincidir. Si el cableado no es correcto, el motor puede funcionar en direccién inversa, si el orden de fases es hacia atras.

AVISO: Dirija los cables del motor U/T1, V/T2 y W/T3 de forma independiente a todos los demas, para reducir las posibles interferencias.
No respetar estas instrucciones puede dar lugar a un funcionamiento anormal del variador y de los equipos cercanos.

AVISO: No conecte capacitores de avance de fase ni filtros de ruido LC/RC a los circuitos de salida. No respetar esta indicacién puede
danfiar el variador, los capacitores de avance de fase, los filtros de ruido LC/RC o los interruptores de circuito de falla de tierra.

B Longitud del cable entre el variador y el motor

La caida de tension en el cable del motor puede reducir el torque del motor cuando el cableado entre el variador y el motor
es demasiado largo, especialmente con una salida de baja frecuencia. Esto también puede ser un problema cuando los
motores estan conectados en paralelo con un cable de motor bastante largo. La corriente de salida del variador aumenta
con la corriente de fuga del cable. Un aumento de la corriente de fuga puede desencadenar una situacion de sobrecorriente
y debilitar la precision de la deteccion de corriente.

Regule la frecuencia de portadora del variador conforme a la Tabla 3.6. Si la distancia del cableado del motor supera los
100 m debido a la configuracidn del sistema, disminuya las corrientes de tierra. Refiérase a C6-02: Seleccion de la
Frecuencia de Portadora PAG. 162.

Tabla 3.6 Longitud del cable entre el variador y el motor

Longitud del cable 50 m o menos 100 m o menos Mas de 100 metros
Frecuencia de portadora 15 kHz o0 menos 5 kHz o menos 2 kHz o menos
Nota: 1. Al configurar la frecuencia de portadora para variadores que operan varios motores, calcule la longitud del cable como la distancia

total de cableado para todos los motores conectados.
2. La longitud méaxima del cable al usar OLV/PM (A1-02 =5) o AOLV/PM (A1-02 = 6) es 100 m.

B Cableado de conexion a tierra

Respete las precauciones que se detallan abajo para el cableado de conexion a tierra de uno o varios variadores.

ADVERTENCIA! Peligro de descarga eléctrica. Asegurese de que el conductor de puesta a tierra cumpla con los estandares técnicos
y las normativas locales de seguridad. Dado que la corriente de fuga excede los 3.5 mA en los modelos 4A0414 y mayores, IEC/EN
61800-5-1 establece que el suministro eléctrico debe desconectarse automaticamente en caso de discontinuidad del conductor de
puesta a tierra o que debe utilizarse un conductor de puesta a tierra con una seccion transversal de, al menos, 10 mm? (Cu) o 16
mm?Z (Al). No respetar esta indicacién puede provocar la muerte o lesiones graves.

ADVERTENCIA! Peligro de descarga eléctrica. Siempre utilice un cable de conexion a tierra que cumpla con los estandares técnicos
para equipos eléctricos y reduzca al minimo el largo del cable de conexién a tierra. Una conexion a tierra inadecuada del equipo puede
generar potenciales eléctricos peligrosos en el chasis del equipo, lo que podria ocasionar muertes o lesiones graves.

ADVERTENCIA! Peligro de descarga eléctrica. Asegurese de conectar a tierra el terminal de tierra del variador (clase de 200 V: puesta
a tierra de 100 Q o menos; clase de 400 V: puesta a tierra de 10 Q o0 menos; clase de 600 V: puesta a tierra de 10 Q o menos). Una
conexion a tierra inadecuada podria ocasionar muertes o lesiones graves al entrar en contacto con un equipo eléctrico sin conexion a
tierra.

AVISO: No comparta el cable de conexién a tierra con otros dispositivos, como maquinas de soldar o equipos eléctricos de mucha
corriente. La conexion a tierra inadecuada de los equipos podria causar un funcionamiento incorrecto en los equipos o el variador,
debido a interferencias eléctricas.

Instalacion eléctrica

AVISO: Si utiliza més de un variador, conéctelos a tierra segtin las instrucciones. La conexion a tierra inadecuada de los equipos podria ﬂ
producir el funcionamiento anormal de los variadores o equipos.

Consulte la Figura 3.24 si utiliza multiples variadores. No conecte el cable de conexion a tierra en lazo.
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3.6 Cableado del circuito principal

Figura 3.24 Cableado de multiples variadores

B Cableado del circuito principal

ADVERTENCIA! Peligro de descarga eléctrica. Desconecte el suministro eléctrico del variador antes de realizar el cableado de los
terminales del circuito principal. No respetar esta indicacion puede provocar la muerte o lesiones graves.

Realice el cableado de los terminales del circuito principal una vez que la tarjeta de terminales esté conectada a tierra
correctamente.

En los modelos 2A0004 a 2A0081, 4A0002 a 4A0044 y 5SA0003 a 5A0032, se coloca una cubierta sobre el bus de CC y
los terminales del circuito de frenado antes del envio, para ayudar a evitar errores de cableado. Utilice un cortacables para
cortar las cubiertas y adaptarlas a los terminales.

A - Cubierta protectora del circuito de B — Cubierta protectora del bus de CC
frenado

Figura 3.25 Cubierta protectora para evitar errores de cableado (modelo 5A0011)

B Diagrama de conexién del circuito principal

Refiérase a Diagrama de conexion del circuito principal PAG. 103 al realizar el cableado de los terminales en el circuito
eléctrico principal del variador.

ADVERTENCIA! Peligro de incendio. Los terminales de conexién de las resistencias de frenado son B1 y B2. No conecte las
resistencias de frenado a ningun otro terminal. Si las conexiones del cableado son incorrectas, la resistencia de frenado podria

sobrecalentarse y ocasionar muertes o lesiones graves a causa de un incendio. No respetar estas instrucciones puede causar dafios
en el circuito de frenado o en el variador.
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3.7 Cableado del circuito de control

3.7 Cableado del circuito de control

€ Funciones del bloque de terminales del circuito de control

Los parametros del variador determinan qué funciones corresponden a las entradas digitales de multiple funcion (S1 a S8),
a las salidas digitales de multiple funcion (M1 a M6), a las entradas analogicas de multiple funcion (Al a A3) y a la salida
de multiple funcion del monitor analdgico (FM, AM). La configuracion predeterminada se indica junto a cada terminal
en la Figura 3.1, en la pagina 101.

ADVERTENCIA! Peligro por movimiento repentino. Verifique siempre el funcionamiento y el cableado de los circuitos de control luego
del cableado. Operar un variador cuyos circuitos de emergencia no se han probado podria ocasionar muertes o lesiones graves.

ADVERTENCIA! Peligro por movimiento repentino. Inspeccione las sefiales de E/S y la secuencia externa antes de comenzar la
operacién de prueba. El parametro de configuraciéon A1-06 puede cambiar automaticamente la funcién del terminal de E/S debido a la
configuracion de fabrica. Refiérase a Seleccion de aplicaciones PAG. 151. No respetar esta indicacion puede provocar la muerte o
lesiones graves.

B Terminales de entrada

La Tabla 3.7 enumera los terminales de entrada del variador. El texto entre paréntesis indica la configuracion
predeterminada para cada entrada de multiple funcion.

Tabla 3.7 Terminales de entrada del circuito de control

. ] Aa Configuracién predeterminada de la funcion &
o
Tipo N. Nombre del terminal (funcion) (nivel de la sefial) Pagina
S1 Entrada de multiple funcién 1
(cerrada: marcha hacia adelante, abierta: paro)
S Entrada de multiple funcion 2
(cerrada: marcha reversa, abierta: paro)
$3 Entrada de multiple funcién 3
(Falla externa, N.O.)
S4 Entrada de multiple funcion 4 * Fotoacoplador
(Restablecimiento por falla) ¢ 24 Vce, 8 mA
g5 |Entrada de multiple funcion 5 * Refiérase a Modo de fuente interna/externa para entradas 320
(referencia de velocidad de pasos multiples 1) |  digitales PAG. 130.
Entradas S6 Entrada de multiple funcion 6
digitales de (referencia de velocidad de pasos multiples 2)
mult}Ple S7 Entrada de multiple funcién 7
funcion (Referencia de marcha lenta)
S8 Entrada de multiple funcion 8
(comando de bloqueo de base (N.O.))
SC |Entrada de multiple funcién comiin Entrada de multiple funcién comin
Sp Suministro eléctrico de +24 Vcc para entradas | Suministro eléctrico de 24 Vcc para entradas digitales, max. de 130
digitales 150 mA (miliamperios); (inicamente cuando no se utilice la
opcion de entrada digital DI-A3).
o o .. |AVISO: No puentee ni conecte en corto los terminales en
SN | Suministro eléctrico de 0 V de entrada digital| SP y SN. No respetar estas instrucciones dafiara el 130
variador.
H1 |Entrada de desactivacion segura 1 <> ¢ 24 Vcee, 8 mA
» Uno o ambos abiertos: salida desactivada
* Ambos cerrados: Operacion normal
 Impedancia interna: 3.3 kQ
dEntradas d.e, o - + Tiempo minimo de apagado: 1 ms (milisegundo) 387
S : sactivacion H2 | Entrada de desactivacion segura 2 * Desconecte los terminales de cortocircuito H1, H2 y HC de los
gura - ey
puentes de cableado para utilizar las entradas de desactivacion
segura. Configure el puente S3 para seleccionar entre el modo
de fuente interna (NPN) o externa (PNP) y el suministro
eléctrico, como se explica en la pagina 130.
HC |Funcién de desactivacion segura comiin Funcién de desactivacion segura comiin
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3.7 Cableado del circuito de control

Configuracion predeterminada de la funcion

tarjetas opcionales

- a . na 2-f
Tipo N. Nombre del terminal (funcion) (nivel de la sefial) Pagina
» Rango de frecuencia de entrada: 0 a 32 kHz
rp |Entradadel tren de pulsos de miltiple funcion |* Ciclo de sefal: 30 2 70% 154 331
(Referencia de frecuencia) » Nivel alto: 3.5 a 13.2 Vcc, nivel bajo: 0.0 a 0.8 Vcc
* Impedancia de entrada: 3 kQ
+V | Suministro eléctrico para entradas analdgicas [ 10.5 Vce (corriente maxima permitida: 20 mA) 153
-V | Suministro eléctrico para entradas analdgicas |-10.5 Vce (corriente maxima permitida: 20 mA) -
Entrada del tren de pulsos de multiple funcion
Al |1 -10a 10 Vcee, 0 a 10 Vece (impedancia de entrada: 20 kQ) 153173
Entradas (Polarizacion de referencia de frecuencia)
analogicas / - .
Entrada de tren . .. |* -10a10 Vce, 0 a 10 Vee (impedancia de entrada: 20 kQ)
de pulsos A2 gntrada del tren de pulsos de miltiple funcién |, 4 a20 mA, 0 a20 mA (impedancia de entrada: 250 Q) 153175
(Polarizacion de referencia de frecuencia) » Laentrada de tension o corriente se debe seleccionar mediante
el interruptor DIP S1 y H3-09.
Entrada anal6gica de multiple funcién 3 * -10a 10 Vcc, 0 a 10 Vee (impedancia de entrada: 20 kQ)
A3 |(Referencia de frecuencia auxiliar)/entrada |« Utilice el interruptor DIP S4 en la tarjeta de terminales para 153
PTC seleccionar entre la entrada analdgica o la entrada PTC.
CA |Referencia de frecuencia comun ov 153
E (G) Conexion a tierra para lineas blindadas y B B

<1> Losterminales H1, H2, DM+ y DM- en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad, pero no estan certificados
para IEC/EN 61800-5-1, ISO/EN 13849 cat. 3, IEC/EN 61508 SIL2, coordinacion de aislamiento: clase 1.

B Terminales de salida

La Tabla 3.8 detalla los terminales de salida del variador. El texto entre paréntesis sefiala la configuracion predeterminada
de cada salida de multiple funcion.

Tabla 3.8 Terminales de salida del circuito de control

q q c Configuracion predeterminada de la funcion <
o
Tipo N. Nombre del terminal (funcién) (nivel de la sefal) Pagina

MA |[Salida N.O. (falla)

Salida del relé - 30 Vee, I0mA al A;250 Vea, I0mAalA

de falla MB_|Salida N.C. (falla) Carga minima: 5 Vcc, 10 mA 171
MC |Salida de falla comin
M1 |salida digital de multiple funcion (Durante la
M2 |marcha)

Sahdg chgltal M3 | Salida digital de multiple funcion (Velocidad 30 Vee, I0mA al A;250 Vea, 10mAalA

Sommiliaps cero) Carga minima: 5 Vce, 10 mA 171

funcion <> | M4 g : ’
M5 |salida digital de multiple funciéon (Concordancia
M6 |de Velocidad 1)
MP |Salida del tren de pulsos (Frecuencia de salida) |32 kHz (méx.) 331
M Salida del monitor analdgico 1 (Frecuencia de i

Salida del salida) -10a+10 Vce, 0 a+10 Vee 0 4 a 20 mA. Refiérase a

T - - — - Seleccion de la seital AM/FM del terminal PAG. 133 para 329
AM Salida del monitor analdgico 2 (Corriente de conocer los detalles.

salida)

CA |Monitor comin ov -

Salida del DM+ |Salida del monitor de seguridad Estado de las salidas de la funcion de desactivacion segura.

monitor de - - . Cerrado cuando ambos canales de desactivacion segura estan| 389

seguridad <2> | DM- |Salida del monitor de seguridad cerrados. Hasta +48 Vcc 50 mA

<1> Evite asignar funciones a salidas del rel¢ digital que involucren conmutaciones frecuentes, ya que se podria acortar la vida util del relé. La vida

util estimada son 200,000 conmutaciones (se estima una carga resistiva 1 A).
<2> Losterminales H1, H2, DM+ y DM- en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad, pero no estan certificados

para IEC/EN 61800-5-1, ISO/EN 13849 cat. 3, [IEC/EN 61508 SIL2, coordinacion de aislamiento: clase 1.

Al impulsar una carga reactiva, como una bobina de relé, conecte un diodo supresor tal como se indica en la Figura
3.26. Asegurese de que la capacidad nominal del diodo sea superior a la tension del circuito.
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3.7 Cableado del circuito de control

A — Fuente externa, 48 V max. C - Bobina
B - Diodo supresor D - 50 mA o menos

Figura 3.26 Conexién de un diodo supresor

B Terminales de comunicacion serial

Tabla 3.9 Terminales del circuito de control: Comunicaciones seriales

Tipo N.° Nombre de la senal Funcion (nivel de la senal)
R+  |Entrada de comunicaciones (+) RS-422/RS-485
R- Entrada de comunicaciones (-) Comunicacion MEMOBUS/Modbus: use un | Protocolo de
MEMOBUS/Modbus - — cable RS-422 o0 RS-485 para conectar el comunicacion
Comunicacién <> S+ |Salida de comunicaciones (+) variador. MEMOBUS/Modbus
S- | Salida de comunicaciones (-) 115.2 kbps (max.)
IG Conexion a tierra con blindaje ov

<1> Active el resistor de terminacion del Gltimo variador en una red MEMOBUS/Modbus colocando el interruptor DIP S2 en posicion ON
(encendido). Para obtener mas informacion, consulte la seccién del manual sobre Conexiones de E/S de control.

€ Configuracion de los terminales

Los terminales del circuito de control se organizan como se indica en la Figura 3.27.

- I
PDDPDDDDDD DD D)
E(G) HC H1 H2 DM+DM-IG R+ R- S+ §- W3 Wa Ve
HEEHEHEEHEHBEEBEEEH 222
SIS SIS IS TSI TR
V+ AC V- A1 A2 A3 FM AM AC MP RP AC X2 X%)
EEEEEEEEEE —=
S1.52 S3 54 S5 S6 S7 S8 SN SC SP 200
DLOLDLLDLDD

R A N /
Figura 3.27 Disposicion de los terminales del circuito de control

B Tamaio de los cables y especificaciones de torque

Seleccione los calibres y el tipo de cable en la Tabla 3.10 Para lograr un cableado mas simple y confiable, use férrulas de
remache en los extremos del cable. Consulte la Tabla 3.11 para obtener informacion sobre los tipos y tamafios de terminales
de férrula.
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3.7 Cableado del circuito de control

Tabla 3.10 Calibre de cables

Terminales de cables : : <
Torque de b e Terminales tipo férrula
Tamaio au T fi .
. ajuste amanho i Tipo de
Terminal del #\l-m Tamafrio recom. | apropiado de | Tamafio recom. | I:r'i]:(;‘:de cgble
tornillo | 11, in) de cable cable de cable PO e
* 2 2 2
en mm? (AWG) eizvn\;an) en mm?* (AWG) en mm? (AWG)
S1-S8, SC, SN, SP
H1, H2, HC
RP, V+, V-, Al, A2, Cable trenzado:
A3,AC,24V 0.2al.0
MA, MB, MC 0.5a20.6 (24 a 16) 0.25a0.5 Cable
M3 (442523) 0.75(18) Hilo solido: 0.5 (20) (24220)  |blindado, etc.

M1-M6 0.2al.5
MP, FM, AM, AC (24a16)
DM+, DM-
R+, R-, S+, S-, IG

B Terminales tipo férrula para cable

Yaskawa recomienda usar CRIMPFOX 6, una herramienta de remache fabricada por PHOENIX CONTACT, para preparar

los extremos de cable con manguitos aislados antes de conectar el variador. Consulte las dimensiones en la Tabla 3.11.
d1

e

1S
1S
©

-

d2
Figura 3.28 Dimensiones de la férrula

Tabla 3.11 Tamaiios y tipos de terminales de férrula

T fi 2 . .
ama(R?NeGn)mm Tipo L (mm) d1 (mm) d2 (mm) Fabricante
0.25 (24) Al 0.25-8YE 12.5 0.8 1.8
0.34 (22) AT10.34-8TQ 10.5 0.8 1.8 PHOENIX CONTACT
Al 0.5-8WH o
0.5 (20) AL0.5.80G 14 1.1 25

&€ Cableado de terminales del circuito de control

Esta seccion describe los procedimientos y preparaciones adecuados para cablear los terminales de control.

ADVERTENCIA! Peligro de descarga eléctrica. No quite las cubiertas ni toque los tableros de circuitos si el dispositivo esta encendido.
No respetar estas instrucciones puede causar muertes o lesiones graves.

AVISO: Separe el cableado del circuito de control del cableado del circuito principal (terminales R/L1, S/L2, T/L3, B1, B2, U/T1, V/T2,
W/T3, o, @1, @2) y demas lineas de alta potencia. Un cableado inadecuado puede provocar fallos en el variador debido a interferencias
eléctricas.

AVISO: Separe el cableado de los terminales de salida digitales MA, MB, MC y M1 a M6 del cableado que se dirige a otras lineas del
circuito de control. Un cableado inadecuado puede provocar fallos en el variador o el equipo, o desconexiones fastidiosas.

AVISO: Use un suministro eléctrico clase 2 al conectar los terminales de control. El uso incorrecto de los dispositivos periféricos puede
afectar el rendimiento del variador, debido al suministro eléctrico inadecuado. Consulte el Articulo 725 de NEC sobre circuitos limitados
de energia, sefalizaciéon y control remoto de Clase 1, Clase 2 y Clase 3 para obtener informacién sobre los requisitos relativos a los
suministros eléctricos clase 2.

AVISO: Aisle los blindajes con cinta o con tubos termocontraibles, para evitar el contacto con otros equipos y lineas de sefial. Un
cableado inadecuado puede provocar fallos en el variador o el equipo debidos a cortocircuitos.

AVISO: Conecte el blindaje del cable blindado al terminal de conexibn a tierra adecuado. Una conexion inadecuada del equipo a tierra
puede provocar fallos en el variador o el equipo, o desconexiones fastidiosas.

AVISO: No ajuste los tornillos con un torque mayor al indicado. No respetar estas instrucciones puede causar un funcionamiento
erréneo, dafios en el bloque de terminales o incendios.

AVISO: Use los cables blindados de par trenzado que se indican, para evitar fallas operativas. Un cableado inadecuado puede provocar
fallos en el variador o el equipo debido a interferencias eléctricas.
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3.7 Cableado del circuito de control

Cablee el circuito de control solo después de conectar los terminales a tierra y finalizar el cableado del circuito principal.
Refiérase a Guia de cableado de la tarjeta de terminales PAG. 129 para conocer los detalles. Prepare los extremos del
cableado del circuito de control tal como se indica en la Figura 3.31. Refiérase a Calibre de cables PAG. 128.

Conecte los cables de control tal como se indica en la Figura 3.29 y Figura 3.30.

Preparacion de los D
extremos de conexion

C
/
= _f

\

A - Afloje el tornillo para insertar el C — No deshilache los hilos del cable
cable. al quitar el aislamiento del cable.
B — Cable unifilar o cable trenzado Quite 5.5 mm de aislante.
D - Profundidad de corte de 0.4 mm o
menos
Ancho de corte de 2.5 mm o
menos

Figura 3.29 Guia de cableado de la tarjeta de terminales

,‘
t M--EI--

Figura 3.30 Ubicacién de la tarjeta de terminales dentro del variador

Al establecer la frecuencia para la referencia analdgica de un potenciémetro externo, use cables blindados de par trenzado
(prepare los extremos del cable como se indica en la Figura 3.31) y conecte el blindaje al terminal de conexion a tierra
del variador.

A - Lado del variador D - Funda del blindaje (aislar con
B - Aislamiento cinta)
C — Lado del dispositivo de control E - Blindaje

Figura 3.31 Preparacion de los extremos de los cables blindados

AVISO: Al usar la sefal analogica de una fuente remota para suministrar la referencia de frecuencia, el cableado de sefiales analégicas
entre el variador y el puesto del operador o equipo periférico no debe superarlos 50 metros. No respetar esta indicacién puede provocar
un rendimiento deficiente del sistema.
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3.8 Conexiones de E/S de control

3.8 Conexiones de E/S de control

€ Modo de fuente internal/externa para entradas digitales

Utilice el puente de cable entre los terminales SC y SP o SC y SN para seleccionar entre el modo de fuente interna, el

modo de fuente externa o el suministro eléctrico externo para las entradas digitales S1 a S8, como se observa en la Tabla

3.12 (valor predeterminado: modo de fuente interna, suministro eléctrico interno).
AVISO: No conecte en corto los terminales SP y SN. No respetar estas instrucciones dafiara el variador.

Tabla 3.12 Seleccion de fuente interna/fuente externa/suministro eléctrico para entradas digitales

Modo

Suministro eléctrico interno del variador

(terminales SN y SP)

Suministro eléctrico externo de 24 Vcc

Modo de fuente interna
(NPN)

. S7

|

. S7

=t |

|

24 Vce C: SP g‘
externos

Modo de fuente externa
(PNP)

|

wa |

<+
24Vcec sp
externos Q—’Q—{ —

|

|
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3.8 Conexiones de E/S de control

€ Selecciéon de modo de fuente interna/fuente externa para entradas de desactivacion
segura

Nota: Los terminales H1, H2, DM+ y DM- en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad, pero no estan

certificados para IEC/EN 61800-5-1, ISO/EN 13849 cat. 3, IEC/EN 61508 SIL2, coordinacion de aislamiento: clase 1.

Use el puente S3 de la tarjeta de terminales para seleccionar entre el modo de fuente interna, el modo de fuente externa o
el suministro eléctrico externo para las entradas de Desactivacion segura H1 y H2, como se observa en la Tabla 3.13 (valor
predeterminado: modo de fuente interna, suministro eléctrico interno).

Tabla 3.13 Seleccion de fuente interna/fuente externa/suministro eléctrico para entradas de desactivacion segura

Modo

Suministro eléctrico interno del variador

Suministro eléctrico externo de 24 Vcc

Puente S3

Puente S3

,,,,,,

o J\HC gp 24 Vee . o X1
| E el Q.9
Fuente interna 4¢H ] Q;‘—KH #z%g = K:: t 4¢H1 ;FKH #Z%S 3 K::
e iyl T e |
Puente S3 Puente S3
1 "o é E _~~ 24Vcc P ‘ ve 7 24 Vce
i E = | 100
Fuente externa | y L?—KF #z%s - K:ﬁ oiaros | B Lo #Z%S - K:’
DO ] o ]
e B | e |

€ Uso de la salida del tren de pulsos

El terminal de salida del tren de pulsos MP puede suministrar la alimentacion o usarse con un suministro eléctrico externo.
AVISO: Conecte los dispositivos periféricos de acuerdo con las especificaciones. No respetar esta indicaciéon puede hacer que el

variador funcione de modo imprevisto y puede dafiar el variador y los circuitos conectados.

B Uso de energia proveniente del terminal de salida de pulsos (modo de fuente externa)

El nivel de tension alta del terminal de salida de pulsos depende de la impedancia de la carga.

Impedancia de la carga R, (kQ)

Tensioén de salida Vyp (V) (aislado)

1.5 kQ 5V
4 kQ Y%
10 kQ oV

Nota:

VMP. 2/ (12 - VMP)

Impedancia de la carga

Figura 3.32 Conexion de salida de pulsos usando un suministro interno de tensién
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3.8 Conexiones de E/S de control

B Uso del suministro eléctrico externo (modo de fuente interna)

El nivel de tension alta de una sefial de salida de pulso depende de la tension externa aplicada. La tension debe ser entre
12 y 15 Vcc. La resistencia de la carga debe regularse para que la corriente sea inferior a 16 mA.

Suministro eléctrico externo (V) Impedancia de la carga (kQ)
12 a15 Vee £10%

1.0 kQ o mayor

Suministro eléctrico externo

Impedancia de la carga

MP
<—— Corriente de fuente interna

AC

Figura 3.33 Conexion de salida de pulsos al usar un suministro externo de tensién

@ Seleccion de la seiial de entrada del terminal A2

El terminal A2 puede utilizarse para suministrar una sefial de tension o de corriente. Seleccione el tipo de sefial usando el

interruptor S1 como se explica en la Tabla 3.14. Configure el parametro H3-09 en consecuencia, como se observa en
Tabla 3.15.

Nota: Si los terminales A1 y A2 se configuran para polarizacion de frecuencia (H3-02 =0 y H3-10 = 0), ambos valores de entrada se
combinaran para crear la referencia de frecuencia.

Tabla 3.14 Configuraciones del interruptor DIP S1

Configuracion Descripcion
V (posicion izquierda) Entrada de tension (-10a+10 Vo 0a 10 V)
I (posicion derecha) Entrada de corriente (4 a 20 mA o 0 a 20 mA): configuracion predeterminada

Tabla 3.15 Parametro H3-09 Detalles

° - Y Rango de Configuracion
N. Nombre del parametro Descripcion configuracién predeterminada
Selecciona el nivel de sefial para el
terminal A2.
H3-09 |Seleccion del Nivel de Sefial del Terminal A2 0 0a10 Vee 0a3 2
1:-10a 10 Vce
2:4a20 mA
3:0a20 mA

€ Seleccion de entrada analogica/PTC del terminal A3

El terminal A3 puede configurarse como una entrada analogica de multiple funciéon o como una entrada PTC para proteger

el motor de sobrecargas térmicas. Use el interruptor S4 para seleccionar la funcion de entrada segun lo descrito en Tabla
3.16.

Tabla 3.16 Configuraciones del interruptor DIP S4

Configuracion Descripcion

Al (abajo) (predeterminada) Entrada analdgica para la funcion seleccionada en el parametro H3-06
PTC (arriba)

Entrada PTC. El parametro H3-06 debe configurarse en E (entrada PTC).
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3.8 Conexiones de E/S de control

@ Seleccion de la seial AM/FM del terminal

El tipo de senal para los terminales AM y FM puede configurarse en salida de tension o de corriente mediante el puente
S5 ubicado en la tarjeta de terminales, tal como se explica en la Tabla 3.17. Al cambiar la configuracion del puente S5,
los parametros H4-07 y H4-08 deben configurarse en consecuencia. La seleccion predeterminada es la salida de tension
para ambos terminales.

Tabla 3.17 Configuracién del puente S5

Terminal Salida de tension Salida de corriente
Terminal AM
Terminal FM
Tabla 3.18 Detalles de los parametros H4-07 y H4-08
o . L Rango de Configuracion
N. Nombre del parametro Descripcion configuracion | predeterminada
Seleccion del nivel de sefial AM del
H4-07 terminal 0:0a 10 Vce
- - - 1:-10a 10 Vcce 0a2 0
H4-08 Seleccion del nivel de sefial FM del  |2: 4 3 20 mA
terminal

€ Seleccion de la sefial de salida de los terminales DM+ y DM-

El interruptor deslizante S6 selecciona N.C. o N.O. como el estado de los terminales DM+ y DM- para la salida EDM. La
configuracion inicial del interruptor es N.C. El interruptor deslizante S6 esta disponible en la tarjeta de terminales
ETC740300.

Tabla 3.19 Configuraciones del interruptor EDM

Posicion S2 Descripcion
N.O. Normalmente abierto
N.C. Normalmente cerrado (configuracion predeterminada)
Nota: Refiérase a Funcion de entrada de desactivacion segura PAG. 387 para obtener informacion detallada sobre EDM.
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3.9 Conexién a una PC

3.9 Conexién auna PC

Este variador esta equipado con un puerto USB (tipo B).

El variador puede conectarse a un puerto USB de una PC mediante un cable tipo AB para USB 2.0 (se vende por separado).
Después de conectar el variador a la PC; puede usarse el software Yaskawa DriveWizard Industrial para controlar el
rendimiento del variador y administrar las configuraciones de parametros. Para obtener mas informacion sobre
DriveWizard Industrial, comuniquese con Yaskawa.

Cable USB
i (Tipo-AB)
i (O — —
(Tipo B) (Tipo A)

Figura 3.34 Conexién a una PC (USB)
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3.10 Lista de verificacion del cableado

3.10 Lista de verificacion del cableado

M N. Elemento Paginals
Variador, dispositivos periféricos, tarjetas opcionales
O 1 Verifique el nimero de modelo del variador para asegurarse de que haya recibido el modelo correcto. 22
O 5 Asegurese de tener las versiones correctas de las resistencias de frenado, las bobinas de choque de CC, los filtros de -~
ruido y demas dispositivos periféricos.
O 3 Verifique el nimero del modelo de la tarjeta opcional. -
Area de instalacion y configuracion fisica
O 4 |Asegl'1rese de que el area circundante del variador cumpla con las especificaciones. 28
Tension del suministro eléctrico, tension de salida
O 5 La tension del suministro eléctrico debe estar dentro del rango especificado de tension de entrada del variador. 164
O 6 La tension nominal del motor debe coincidir con las especificaciones de salida del variador. 22
O 7 Verifique que el variador esté debidamente dimensionado para trabajar con el motor. 351
Cableado del circuito principal
O 8 Confirme que la proteccion del circuito derivado sea correcta tal como se especifica en los codigos nacional y local. 100
Realice correctamente las conexiones de cableado del suministro eléctrico a los terminales R/L1, S/L2 y T/L3 del
variador.
Nota: Al cablear los modelos 4A0930 y 4A 1200, confirme lo siguiente:
O 9 *Quite los puentes que provocan cortocircuito en los terminales R/L1-R1/L11, S/L2-S1/L21 y T/ 103
L3-T1/L31 al operar con la rectificacion de 12 fases.
* Al operar sin rectificacion de 12 fases, conecte correctamente los terminales R1/L11, S1/L21 y
T1/L31, ademas de los terminales R/L1, S/L2 y T/L3.
Conecte correctamente el variador con el motor.
D 10  |Para generar el orden de fase deseado, las lineas del motor y los terminales de salida del variador U/T1, V/T2 y W/T3 123
deben coincidir. Si el orden de las fases es incorrecto, el variador girara en sentido opuesto.
O 11 |Use un cable con funda de vinilo de 600 Vca para el suministro eléctrico y las lineas del motor. 114
Use el calibre de cables correcto para el circuito principal. Refiérase a Calibre de cables del circuito principal y torque 114
de ajuste PAG. 114.
« Al seleccionar el calibre del cable, tenga en cuenta la caida de tensién. Aumente el calibre del cable si la caida de
tension supera el 2% de la tension nominal del motor. Asegurese de que el calibre del cable sea adecuado para el
O 12 bloque de terminales. Utilice la siguiente formula para calcular la caida de tension: 123
Caida de tension de la linea (V) = v3 x resistencia del cable (/km) x longitud del cable (m) x corriente (A) x 1073
« Si el cable entre el variador y el motor supera los 50 m, regule la frecuencia de portadora establecida en C6-02 en
consecuencia.
O 13 |Conecte correctamente el variador a tierra. Consulte la pagina 123. 123
Ajuste los tornillos de los terminales de conexion a tierra y del circuito de control. Refiérase a Calibre de cables del
O 14 |fyuste los torn ! 114
circuito principal y torque de ajuste PAG. 114.
Instale circuitos de proteccion contra sobrecargas al operar varios motores con un tnico variador.
Suministro eléctrico Variador MC1 oL1
Mc2 oL2 MC1 - MCn ... contactor magnético
D 15 ! /—'_‘—@ OL1-0Ln ...relé térmico _
: Mbn Oi_n :
Nota: Cierre MC1 y MCn antes de poner en funcionamiento el variador. MC1 — MCn no pueden
desconectarse durante el funcionamiento.
O 16 Instale un contactor magnético cuando use una opcion de frenado dindmico. Instale correctamente el resistor y aseguirese _
de que la proteccion contra sobrecargas corte el suministro eléctrico usando el contactor magnético.
O 17 Controle que los capacitores de avance de fases, los filtros de ruido de entrada o los GFCI NO se hayan instalado en _
el lado de salida del variador.
Cableado del circuito de control
O 18 | Use una linea de par trenzado para todo el cableado del circuito de control del variador. 128
D 19 Conecte a tierra los blindajes del cableado blindado, usando el terminal GND S, 128
O 20 Para una secuencia de 3 hilos, configure los parametros para terminales de entrada de contacto de de multiple funcion _
S1- S8y para los circuitos de control de cable.
O 21  |Conecte correctamente las tarjetas opcionales. 128
O 22 | Verifique si se produjo algtn otro error en el cableado. Controle el cableado solo con un multimetro. -
O 23 Ajuste correctamente los tornillos de los terminales del circuito de control del variador. Refiérase a Calibre de cables 114

del circuito principal y torque de ajuste PAG. 114.
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3.10 Lista de verificacion del cableado

N.° Elemento Paginals

24 |Recoja todos los fragmentos de cable. -

25 | Asegurese de que no haya cables deshilachados en el bloque de terminales que toquen otros terminales o conexiones. -

26 | Separe correctamente el cableado del circuito de control y el cableado del circuito principal. -

27 | El cableado de la linea de sefial analogica no debe exceder los 50 m. -

O000 0O X

28 | El cableado de la entrada de Desactivacion segura no debe exceder los 30 m. -
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Prog. de arranque y operacion

Este capitulo explica las funciones del operador digital y como programar el variador para el
funcionamiento inicial.

4.1 USO DEL OPERADOR DIGITAL.....cciiiiieterinnrrr s nssss s sssss s sssssssesnns 138
4.2 MODOS DE OPERACION Y PROGRAMACION..........ccooeeeeerereeceereseeenns 142
4.3 DIAGRAMAS DE FLUJO DEL ARRANQUE........ccccoiiiimmmrrinnrne s 145
4.4 PUESTA EN MARCHA DEL VARIADOR.........ccosstmrmmnnnnrrnissse s sssssssssennns 150
4.5 SELECCION DE APLICACIONES.........ccccerureecrereranseeseresssssesessssssssssesenes 151
4.6 CONFIGURACION BASICA DEL VARIADOR...........ccceceereerererererasssssneneens 152
4.7 AUTOAUJUSTE. ...ttt snss s nsssss s s s sass s s s ann e s 182
4.8 MARCHA DE PRUEBA DE OPERACION SIN CARGA...........cccoorverererurenenes 189
49 MARCHA DE PRUEBA CON CARGA CONECTADA..........ccccrimrernnnnneenns 190
410 LISTA DE COMPROBACION DE LA MARCHA DE PRUEBA...................... 191
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4.1 Uso del operador dig_jital

4.1

Uso del operador digital

Utilice el operador digital para ingresar comandos de Marcha y Paro, editar parametros y mostrar datos, como la
informacion sobre fallas y alarmas.

€ Teclas y pantallas del operador digital

Figura 4.1 Teclas y pantallas del operador digital

N.° Pantalla Nombre Funcién
1 Tecla de funcion Las funciones asignadas a F1 y F2 varian segtin el ment que aparece actualmente. El
(F1,F2) nombre de cada funcion aparece en la mitad inferior del monitor.
‘ * Regresa a la pantalla anterior.
2 Tecla ESC » Desplaza el cursor un espacio hacia la izquierda.
* Al pulsar y soltar este boton, regresa a la pantalla de Referencia de frecuencia.
» Desplaza el cursor hacia la derecha.
3 = Tecla RESET
ecla » Restablece el variador para borrar una situacion de falla.
4 Tecla RUN Pone en marcha el variador en modo LOCAL.
5 Tecla de flecha hacia arriba Se desplaza hacia arriba para mostrar el siguiente elemppto, selecciona los numeros de
los parametros y aumenta los valores de la configuracion.
6 Tecla de flecha hacia abajo Se desplaza hacia abajo para mostrar el elemento an't?rlor, selecciona los numeros de
los parametros y reduce los valores de la configuracion.
7 Tecla STOP <> Detiene el funcionamiento del variador.
r * Ingresa valores y configuraciones de los parametros.
8 it Tecla ENTER
eca + Selecciona un elemento del ment para desplazarse entre las pantallas
9 ® 10 Tecla de seleccion LO/RE Alterna el control del variador entre el operador (LOCAL) y una fuente externa (PNP)
e <2> (REMOTE) para el comando de Marcha y la referencia de frecuencia.
ar . . . .
~g Esta encendida mientras el variador opera el motor. Consulte la pagina 740 para
10 Luz RUN conocer los detalles.
1 ® 10 Luz LO/RE Esta encendida mientras el operador permanece seleccionado para poner en marcha el
ZE variador (modo LOCAL). Consulte la pagina 140 para conocer los detalles.
12 ALM Luz ALM LED Refiérase a Visualizaciones del LED de ALARMA (ALM) PAG. 140.
<1> Latecla STOP tiene la mayor prioridad. Pulsar esta tecla STOP siempre hace que el variador detenga el motor, incluso si hay un comando de
Marcha activo en cualquier fuente externa de comandos de Marcha. Para desactivar la prioridad de la tecla STOP, cambie el pardmetro 02-02
a0.
<2> Latecla LO/RE solo puede alternar entre LOCAL y REMOTE cuando el variador esta detenido. Para desactivar la tecla LO/RE y prohibir el
cambio entre LOCAL y REMOTE, cambie el parametro 02-01 a 0.
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4.1 Uso del operador digital

& Pantalla LCD

- MODE —|[DWEZ]DEL[ Ry

Ul-@1= &l BHz

U1-B2=608, BEHz

FREF [COPE e

LSEL

7
U1-B3=1H. 58A LREF
AN FLD |
]
10 9 8
Figura 4.2 Pantalla LCD
Tabla 4.1 Pantalla y contenidos
N.° Nombre Pantalla Contenido
MODE |Aparece en la seleccion de modo.
MONITR | Aparece en el modo de Monitor.
i Ments del modo de VERIFY |Indica el menu Verificar.
funcionamiento PRMSET |Aparece en el modo de Configuracion de parametros.
A.TUNE | Aparece durante el autoajuste.
SETUP | Aparece en el modo de Configuracion.
2 Dm{c;WorksEZ , DWEZ |Aparece cuando DriveWorksEZ esta activada. (A1-07=1 6 2)
Seleccion de funcion
. DRV Aparece en el modo de Operacion.
3 |Area de la pantalla de modo —
PRG Aparece en el modo de Programacion.
4 Listo Rdy Indica que el variador esta listo para la marcha.
5 Pantalla de datos — Muestra datos especificos y datos de funcionamiento.
OPR Aparece cuando la referencia de frecuencia estd asignada a la opcion del operador LCD.
Al Aparece cuando la referencia de frecuencia estd asignada a la entrada analdgica del variador.
Asignacion de COM Aparece cuando la referencia de frecuencia esta asignada a las entradas de comunicaciones
6 referencia de MEMOBUS/Modbus del variador.
o <I>
frecuencia OP Aparece cuando la referencia de frecuencia esta asignada a una unidad opcional del variador.
RP Aparece cuando la referencia de frecuencia esté asignada a la entrada del tren de pulsos del
variador.
RSEQ |Aparece cuando se ordena el comando de Marcha desde una fuente remota.
7 Pantalla de LSEQ Aparece cuando se ordena el comando de Marcha desde el teclado del operador.
LO/RE <# RREF Aparece cuando la referencia de frecuencia proviene de una fuente remota.
LREF Aparece cuando la referencia de frecuencia proviene del teclado del operador.
FWD/REV | presionar alterna entre avance y reversa.
g Tecla de funcién 2 DATA | presionar desplaza hacia la siguiente pantalla.
(F2) .
- Presionar desplaza el cursor hacia la derecha.
RESET | pregionar restablece el error de falla del variador existente.
FWD Indica el funcionamiento del motor hacia adelante.
9 FWD/REV ; : .
REV Indica el funcionamiento del motor en reversa.
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4.1 Uso del operador dig_jital

N.° Nombre Pantalla Contenido

JOG Pulsar hace que el motor funcione a la frecuencia de marcha lenta.

HELP | pregionar muestra el menu Ayuda.

Tecla de funcién 1

10 (F1) - Presionar desplaza el cursor hacia la izquierda.

HOME | presionar regresa al menu principal (Referencia de frecuencia).

ESC Presionar regresa a la pantalla anterior.

<I> Aparece en el modo de Referencia de frecuencia.
<2> Aparece en el modo de Referencia de frecuencia y el modo de Monitor.

€ Visualizaciones del LED de ALARMA (ALM)

Tabla 4.2 Estados y contenidos del LED de ALARMA (ALM)
Estado Contenido Pantalla

Tluminado Cuando el variador detecta una alarma o error. ALM

¢ Cuando ocurre una alarma.
Destello ¢ Cuando se detecta un oPE. Ry
» Cuando ocurre una falla o error durante el autoajuste.

Apagado Funcionamiento normal (sin fallas ni alarmas). ALM

€ LED LO/RE y RUN Indicaciones

Tabla 4.3 Indicaciones del LED LO/RE y el LED RUN
LED lluminado Destello Destello rapido Apagado

Cuando se selecciona el

Cuando se selecciona un dispositivo
operador para el comando de

® 0 Marcha v el control de la o o distinto al operador para el comando
£ Y . de Marcha y el control de la referencia
referencia de frecuencia de frecuencia (REMOTE)
(LOCAL)

+ Con el variador estaba
configurado como LOCAL, se
ingres6 un comando de Marcha en
los terminales de entrada y,
entonces, el variador cambid a
REMOTE.

* Seingres6 un comando de Marcha
a través de los terminales de

* Durante la entrada cuando el variador no
desaceleracion hasta el estaba en modo de Operacion.

Q <§R \ paro ) . quante la desaceleracion, cuando
u Durante el avance + Cuando se ingresa un se ingresé un comando de Paro Durante el paro

comando de Marchayla| rapido.

referencia de frecuencia

es 0 Hz * Se apaga la salida del variador

mediante la funcion de
Desactivacion segura.

* Se presiond la tecla STOP
mientras el variador funcionaba en
modo REMOTE.

 El variador se energizé con b1-17
=0 (predeterminado) con el
comando de Marcha activo.

wr 14
Ejemplos R 2
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4.1 Uso del operador digital

€ Estructura de menus del operador digital

<1>

<2>
<3>
<4>
<5>
<6>

Modo de operacién <>

Modo de programacion <2
I

Encienda el variador
(LED RUN iluminado)

1

-MODE - DRV Rdy
FREF (OPR)
U1-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz|L
U1-03= 0.00A [LREF

FWD EDRRY

ARV

- MODE - DRV Rdy
U1-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz[L
U1-03= 0.00A [LREF
[JOGIQWs]FWD/REV]

A5V

- MODE - PRG
Modified
X Parameters

FWD IDINYY

ARV

- MODE - PRG
Quick Setting

—¢C

FWD IBYTY

ARV

-MODE-  PRG

-MODE - PRG Rdy

R[E8] FWD IDINFY

(A RNV

1

<4>

-MONITR- DRV Rdy
FREF (d1-01

U1-01=l100.00Hz
(0.00 ~60.00)
“ 0.00HZ
ISl rwo I

-MONITR- DRV Rdy
Monitor
Ul -01= 0.00Hz

U1-02= 0.00H
U1-03= 0.00A |[LREF

FWD AR

ARV

-MONITR- DRV Rdy
Fault Trace
UA-01= oC

U2-02= oPr LSEQ
U2-03= 0.00HZLREF

FWD [RWIRAY

<3>

ENTER

Pantalla inicial <5>

; A1000

YASKAWA

-MONITR- DRV Rdy
Frequency Ref
U1-[E= 0.00Hz

U1-02= 0.00HZ] Q
U1-03= 0.00A [LREF

FWD ENRRY

ALY

-MONITR- DRV Rdy
Output Freq
U1-[A= 0.00Hz

U1-03= 0.00A [LSEQ
U1-04= 0 F

FWD ENDIRRY

<6>

A1000
XXXV, X.XIX XkW
XXXXIXXXXA
XXXXXXXXX>

Figura 4.3 Estructura de menus y pantallas del operador digital

Cl
Presionar arranca el motor.

El variador no puede operar el motor.
Los caracteres destellantes aparecen como [i.
En este manual se utilizan ejemplos con caracteres “X”. El operador LCD muestra los valores de configuracion reales.
La Referencia de frecuencia aparece tras la pantalla inicial que muestra el nombre del producto.
La informacion que aparece en la pantalla difiere segun el variador.
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4.2 Modos de Operacion y Programacion

4.2 Modos de Operacion y Programacion

El variador tiene un modo de Operacion para operar el motor y un modo de Programacion para editar la configuracion de
los parametros.

Modo de Operaciéon: En el modo de Operacion, el usuario puede operar el motor y observar los parametros del Monitor
U. La configuracion de los parametros no puede editarse ni modificarse desde el modo de Operacion.

Modo de Programaciéon: En el modo de Programacion, el usuario puede editar y comprobar la configuracion de los
pardmetros y realizar el autoajuste. Cuando el variador se encuentra en modo de Programacion, no acepta comandos de
Marcha a menos que b1-08 esté configurado en 1.
Nota: 1. Sibl-08 esta configurado en 0, el variador solo acepta comandos de Marcha en el modo de Operacion. Después de editar los
parametros, el usuario debe salir del modo de Programacion e ingresar al modo de Operacién antes de operar el motor.
2. Coloque b1-08 en 1 para permitir que el variador opere el motor estando en modo de Programacion.

€ Modificacion de configuraciones o valores de parametros.

Este ejemplo explica el cambio de C1-02 (tiempo de desaceleracion 1) de 10.0 segundos (predeterminado) a 20.0 segundos.

Paso Pantalla/Resultado
-MODE - DRV Rdy

FREF (OPR)

U1-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00HZLSEQ
U1-03= 0.00A [LREF
[JOGIRNBIFWD/REV]

1. |Encienda el variador. Aparece la pantalla inicial. =)

-MODE-  PRG
r
2. |Presione 0 hasta que aparezca la pantalla Modo de Configuracion de los -p @

Parametros.
GEN FWD NN

-PRMSET- PRG
Initialization

- B-00= 0

Select Language

= Fo BN

y
Presione para ingresar al arbol del menu de parametros.

-PRMSET- PRG

___BasicSetup
y - @1-01= 10.0 sec
4. | presione 0 para seleccionar el grupo de parametros C. Accel Time 1
FWD
-PRMSET- PRG -PRMSET-  PRG
___ AccellDecel o AccelTme1
V-
. < | CI-01= 10.0 sec C1fll= 10.0Sec
5. Presione ®=E%i=:8 dos veces. Accel Time 1 g (q.’lo(;'gooo.?)
.U sec
FWD FWD

-PRMSET- PRG

___DecelTime1
“ C1{B= 10.0Sec
6. | Presione 0 para seleccionar el pardmetro C1-02. g (0.0-6000.0)
.0 sec
FWD
-PRMSET-  PRG
___DecelTime 1
7. |Presione ¥3%iE para ver el valor de la configuracion actual (10.0 s). El ultimo digito de| = C1'(820=~%8$%g)se°
la izquierda parpadea. “10.0 sec’

= FWo BN

-PRMSET-  PRG

___DecelTme1
E = C1-02=00f10.0Sec
. - F2 > . ,
8. | presione , - o W= hasta seleccionar el numero deseado. El “1” parpadea. nd (0.0-6000.0)
.U sec

K= FWD

-PRMSET- PRG

Decel Time 1
PRl Time T
. . -> C1-02=0080.0Sec
9. |Presione e ingrese 0020.0. (0.0~6000.0)

“10.0 sec”
FWD

y
. < .
10. | presione para confirmar el cambio. Entry Accepted
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4.2 Modos de Operacion y Programacion

Paso

Pantalla/Resultado

11. | La pantalla regresa automaticamente a la pantalla que aparece en el Paso 4.

-PRMSET-  PRG
Decel Time 1

C1{i@= 20.0Sec
-» (0.0~6000.0)
“10.0 sec”

K= FWD I

12.

r
. Esc . s
Presione - las veces necesarias para regresar a la pantalla inicial.

-MODE - DRV Rdy
FREF (OPR)
U1-01= 0.00Hz

-»> U1-02= 0.00HZLSEQ]
U1-03= 0.00A [LREF

RW[sIFWD/REV

B Parametros del Grupo de configuracion

La Tabla 4.4 enumera los pardmetros predeterminados disponibles del Grupo de configuracion. Seleccionar una aplicacion
preestablecida en el parametro A1-06 o desde el menu de Seleccion de aplicaciones del Grupo de configuracion modifica
automaticamente los parametros seleccionados del Grupo de configuracion. Refiérase a Seleccion de aplicaciones PAG.

151 para obtener mas informacion.

Utilice el modo de Programacion para acceder a los pardmetros que no aparecen en el Grupo de configuracion.

Tabla 4.4 Parametros del Grupo de configuraciéon

Parametro Nombre Parametro Nombre
A1-02 Seleccion del Método de Control E1-03 Seleccion del Patron de V/f
b1-01 Seleccion de la Referencia de Frecuencia 1 E1-04 Frecuencia de Salida Maxima
b1-02 Seleccion del Comando de Marcha 1 E1-05 Tension Maxima
b1-03 Seleccion del Método de Paro E1-06 Frecuencia de Base
C1-01 Tiempo de Aceleracion 1 E1-09 Frecuencia de Salida Minima
C1-02 Tiempo de Desaceleracion 1 E1-13 Tension de Base
C6-01 Seleccion de Ciclo de Trabajo E2-01 Corriente Nominal del Motor
C6-02 Seleccion de la Frecuencia de Portadora E2-04 Cantidad de Polos del Motor
d1-01 Referencia de frecuencia 1 E2-11 Potencia Nominal del Motor
d1-02 Referencia de frecuencia 2 H4-02 Gana{lcia de FM gipl Terminal de Salida Analdgica
d1-03 Referencia de frecuencia 3 de Mu?tlple Funcmn. .
d1-04 Referencia de frecuencia 4 L1-01 ggﬁ%‘gg&gs égfﬁ%%?n de Proteccion contra
di-17 Referencia de Frecuencia de Marcha Lenta L3-04 Seleccion de la Prevencion del Bloqueo durante la
E1-01 Configuracion de la Tension de Entrada Desaceleracion
Nota: La disponibilidad del parametro depende del modo de control establecido en A1-02; es posible que no pueda accederse a algunos de

los parametros antes indicados desde todos los modos de control.
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4.2 Modos de Operacion y Programacion

4 Cambio entre LOCAL y REMOTE

El modo LOCAL es cuando el variador esta configurado para aceptar el comando de Marcha de la tecla RUN del operador
digital. El modo REMOTE es cuando el variador esta configurado para aceptar el comando de Marcha de un dispositivo
externo (es decir, terminales de entrada o comunicaciones seriales).

ADVERTENCIA! Peligro por movimiento repentino. El variador puede arrancar de manera inesperada si el comando de Marcha ya
esta aplicado al pasar del modo LOCAL al modo REMOTE cuando b1-07 = 1, lo que puede provocar la muerte o lesiones graves.
Asegurese de que todo el personal esté lejos de las maquinas giratorias.

Alterne el funcionamiento entre LOCAL y REMOTE mediante la tecla LO/RE del operador digital o mediante una entrada
digital.

Nota: 1. Después de seleccionar LOCAL, la luz LO/RE permanece encendida.
2. El variador no permite que el usuario alterne entre LOCAL y REMOTE durante la marcha.

B Uso de la tecla LO/RE en el operador digital

Paso Pantalla/Resultado

~MODE - DRV Rdy
FREF (OPR)
U1-01= 0.00Hz

1. |Encienda el variador. Aparece la pantalla inicial. - U1-02= 0.00HZLSEQ]

U1-03= 0.00A [LREF
FWD

® g0
Presionc @i Se enciende la luz LO/RE. El variador ahora se encuentra en
funcionamiento LOCAL.
Para configurar el variador con funcionamiento REMOTE, vuelva a presionar la tecla

[® 40
RE

B Uso de los terminales de entrada S1 a S8 para alternar entre los modos LOCAL y REMOTE

Es posible alternar entre los modos LOCAL y REMOTE mediante uno de los terminales de entrada digital S1 a S8 (coloque
el parametro correspondiente H1-O0O en “17).

Configurar H1-OO en 1 desactiva la tecla LO/RE del operador digital. Refiérase a HI: Entradas digitales de multiple
funcion PAG. 320 para conocer los detalles.
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4.3 Diagramas de flujo del arranque

4.3 Diagramas de flujo del arranque

Estos diagramas de flujo resumen los pasos necesarios para poner en marcha el variador. Uselos para determinar el método
de arranque mas adecuado para una aplicacion determinada. Los diagramas son referencias rapidas para ayudar al usuario
a familiarizarse con los procedimientos de arranque.

Nota: 1. Refiérase a Seleccion de aplicaciones PAG. 151 para configurar el variador utilizando una de las aplicaciones preestablecidas.

2. La disponibilidad de las funciones difiere en los modelos de variador 4A0930 y 4A1200. Refiérase a Lista de parametros PAG.
279 para conocer los detalles.
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4.3 Diagramas de flujo del arranque

€ Diagrama de flujo A: Ajustes basicos de arranque y del motor

El diagrama de flujo A que aparece en la Figura 4.4 describe una secuencia de arranque basico que varia levemente segun

la aplicacion. Utilice las configuraciones de parametros predeterminadas del variador en aplicaciones sencillas que no
exijan demasiada precision.

C INICIO )
e

( Instale y realice el cableado del variador como se explica en los Capitulos 1, 2y 3. )

7

(Aplique la energia de la red al variador respetando las siguientes directrices de seguridad)

Aplicaciones preestablecidas

Si
¢ Se utilizo A1-06?

Consulte
la seccién de
seleccion de
aplicaciones

( Configure el modo de control en el parametro A1-02. )

e

Configure los parametros basicos
+ C6-01 para la seleccion del modo de servicio pesado/normal
+ b1-01/b1-02 para la seleccion de la referencia de frecuencia y la seleccién de la fuente del comando Marcha
- H1-00, H2-00, H3-00, H4-00, H6-00 para la configuracion de los terminales de E/S
- d1-00 para utilizar referencias de multiple velocidad

- C1-00 y C2-00 para las configuraciones de aceleracion/desaceleracion y tiempo de la curva en S
- L3-04 si utiliza opciones de frenado dindmico
- L8-55 = 0 si utiliza un conversor de regeneracion

Modo de control
A1-02 =

0: VIf 5: OLV/IPM
1: Vif con PG 6: AOLV/PM
7: CLVIPM

Al diagrama
de flujo

A-1

Al diagrama
de flujo

A-2

Al diagrama
de flujo

A-3

Desde el diagrama de flujo A-1,A-20 A-3

( Parametros de puesta a punto. Ajuste las configuraciones de la aplicacion si es necesario.)

sl

( Compruebe el funcionamiento de la maquina y verifique las configuraciones de los parametros. )

N

( El variador esta listo para ejecutar la aplicacion. )

Figura 4.4 Arranque basico

Nota: 1. Ejecute un autoajuste estacionario para obtener una resistencia de linea a linea si el variador fue autoajustado y luego trasladado a
un lugar diferente en donde la longitud del cable del motor supere los 50 m.
2. Vuelva arealizar el autoajuste después de instalar un reactor de CA u otro componente semejante en el lado de la salida del variador.
146
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4.3 Diagramas de flujo del arranque

€ Subdiagrama A-1: Configuracion sencilla del motor mediante el control de V/f

El diagrama de flujo A1 que aparece en la Figura 4.5 describe la configuracion sencilla del motor para el control de V/f,

con o sin realimentacion PG. El control de V/f es apto para aplicaciones mas basicas, como ventiladores y bombas. Este

procedimiento ilustra el ahorro de energia y la bisqueda de velocidad en el calculo de velocidad.

Desde el
diagrama
de flujo

¢Hay un Si
encoder PG
en el motor?
Configure o verifique - Configure o verifique la configuracién del patréon de V/f E1-00.
la configuracion - Ingrese la cantidad de polos del motor en E2-04 (o E4-04 para el motor 2)

del patrén de V/f E1-00.

- Configure los parametros de retroalimentacion de velocidad PG (F1-00),

N

Ahorros de energia
(b8-01=1)0

2 Se activa el ahorro de energia (b8-01 =1

o la busqueda de velocidad en el calculo

de velocidad (b3-24 = 1) cuando

b3-01=1012-01=1,2?

NO

Realice un autoajuste

rotacional para el control de V/f ¢ El cable del motor tiene un largo

(T1-01=3) superior a 50 metros?
NO Realice el autoajuste
estacionario para la resistencia
del estator (T1-01 = 2)
Haga marchar el motor sin carga; compruebe el sentido de rotacion y el
funcionamiento. Verifique que los comandos de sefial externos que llegan al
variador funcionen de acuerdo a lo deseado.

Y

Acople la carga o la maquina al motor.
Ponga en marcha la maquina y compruebe el funcionamiento deseado.

Regrese al
diagrama
de flujo

Figura 4.5 Configuracion sencilla del motor con ahorro de energia o busqueda de velocidad
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4.3 Diagramas de flujo del arranque

€ Subdiagrama A-2: Funcionamiento de alto rendimiento mediante OLV o CLV

El diagrama de flujo A2 que aparece en la Figura 4.6 describe el procedimiento de configuracion para alto rendimiento
con control vectorial de lazo abierto o control vectorial de lazo cerrado, que es adecuado para aplicaciones que exijan un
torque de arranque y limites de torque elevados.

Nota:
<1>
<2>
<3>
<4>

148

Aunque el variador configura los parametros para el encoder PG durante el autoajuste, en ocasiones la direccion del motor y la direccion
del PG se invierten. Utilice el parametro F1-05 para cambiar la direccion del PG y hacer que coincida con la direccion del motor.

Desde el
diagrama de
flujo A

¢El motor puede girar
durante el ajuste? <1>

¢La carga es menos’
que el 30% de la carga
nominal del motorg,

¢Hay un informe de
prueba’hoja de datos del

Realice el Autoajuste
motor disponible?

Estacionario 2 (T1-01 = 4)

<2>

si ¢La carga es menos
que el 30% de la carga

nominal del motor?

Realice el Autoajuste
Rotacional (T1-01 = 0)

Realice el Autoajuste Realice el Autoajuste
Estacionario 3 (T1-01 = 5) <3> Estacionario 1 (T1-01 = 1)

| X

[Haga marchar el motor sin carga; compruebe el sentido de rotacion y la operacion. ]

Verifique que los comandos de sefial externos que llegan al variador funcionen segun lo deseado.
Ejecute la operacién en modo de prueba para el Autoajuste 3.

R

( Conecte la carga al motor. )

¢ Hay un encoder NO

PG en el motor?

¢ El variador
deberia configurar la ganancia
de ASR de manera
automaticaz,

si

Realice el ajuste de ganancia
de ASR (T1-01 = 9) <5>

¢La aplicacion necesita alguna de
las siguientes funciones del variador?
- Alimentacion hacia adelante
- KEB 2

Realice el Ajuste de
Inercia (T1-01 = 8) <4>

Ponga en marcha la maquina y compruebe
que funcione correctamente.

Regreso al
[diagrama de
flujo A

Figura 4.6 Subdiagrama A2: Funcionamiento de alto rendimiento mediante OLV o CLV

Desacople la carga del motor para realizar el autoajuste rotacional de manera adecuada.

El autoajuste rotacional puede realizarse si la carga es del 30% o menos, aunque el autoajuste estacionario puede producir
un mejor rendimiento de control.

Asegurese de que el motor y la carga puedan funcionar libremente (es decir, si hay un freno instalado, asegurese de que
esté desenganchado).

El ajuste de ganancia de ASR ejecuta de manera automatica el ajuste de inercia y configura los parametros relacionados

con la alimentacion hacia adelante y la funcidon de Mantenimiento en caso de Caida de Tensién KEB de conservacion del
funcionamiento.
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4.3 Diagramas de flujo del arranque

€ Subdiagrama A-3: Funcionamiento con motores de iman permanente

El diagrama A3 que aparece en la Figura 4.7 describe el procedimiento de configuracion de un motor PM en control
vectorial de lazo abierto. Los motores PM pueden utilizarse para lograr un funcionamiento con mayor eficiencia de energia
en aplicaciones de torque reducido o variable.

Nota: 1. Aunque el variador configura los parametros para el encoder PG durante el autoajuste, en ocasiones la direccion del motor y la

direccion del PG se invierten. Utilice el parametro F1-05 para cambiar la direccion del PG y hacer que coincida con la direccion
del motor.

2. Realinee el pulso Z si se reemplaza el encoder PG. Configure T2-01 en 3 a fin de recalibrar el variador para el nuevo codificador.

Desde el

diagrama

de flujo
A

ZHay un informe de
prueba/hoja de datos del
motor disponible?

NO

ZEI motor puede girar
durante el ajuste?

si

[ Ingrese los datos del motor. <1> ] NO

(T2-01=0)
Ingrese los datos del motor. <1>
(T2:01=1)

¢ Puede girar un
encoder PG en el motor
durante el ajuste2,

Realice el Autoajuste
Rotacional de PM
(T2-01 = 14)

Ajuste de Fcem
Constante

(T2-01 = 11)

Si

<

N

Haga marchar el motor sin carga; compruebe el sentido de rotacion y la operacion.
Verifique que los comandos de sefal externos que llegan al variador funcionen segun lo deseado.

2

Conecte la carga al motor. )

NO

¢Hay un encoder
PG en el motor?

El variador deberia si
configurar la ganancia de ASR

de manera automatica?

. La aplicacion necesita alguna
de las siguientes funciones del variador?
- Alimentacion hacia adelante
“KEB 2

si

Realice el Ajuste de Inercia Realice el Ajuste de Ganancia
de PM (T2-01 = 8) <2> de ASR (T2-01 = 9) <3>

Realice el Ajuste de Fcem Constante (T2-01 = 11) <4> <5>

4

(Ponga en marcha la maquina y que funcione cor

\_/

Regreso al
diagrama
de flujo
A

Figura 4.7 Funcionamiento con motores de iman permanente
<1> Ingrese el codigo del motor en el parametro E5-01 cuando utilice un motor PM Yaskawa (serie SMRA, serie SSR1 y serie
SST4). Si utiliza un motor de otro fabricante, ingrese “FFFF”.

<2> Asegurese de que el motor y la carga puedan funcionar libremente (es decir, si hay un freno instalado, asegurese de que
esté desenganchado).

<3> El ajuste de ganancia de ASR ejecuta de manera automatica el ajuste de inercia y configura los parametros relacionados
con la alimentacion hacia adelante y la funcion de Mantenimiento en caso de Caida de Tensién KEB de conservacion del
funcionamiento.

<4> El Ajuste de Fcem Constante mide automaticamente la tensién inducida del motor y luego configura E5-09 cuando el
informe del motor o las hojas de datos no estan disponibles.

<5> Este tipo de autoajuste esta disponible en las versiones de software del variador PRG: 1015 y posteriores.
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4.4 Puesta en marcha del variador

4.4 Puesta en marcha del variador

€ Puesta en marcha del variador y pantalla de estado de funcionamiento

B Puesta en marcha del variador

Revise la siguiente lista de comprobacion antes de realizar el procedimiento de encendido.

Elemento a revisar

Descripcion

Tension del suministro
eléctrico

Clase de 200 V: trifasica, 200 a 240 Vca'y 50/60 Hz
Clase de 400 V: trifasica, 380 a 480 Vca 'y 50/60 Hz
Clase de 600 V: trifasica, 500 a 600 Vca'y 50/60 Hz

Cablee correctamente los terminales de entrada del suministro eléctrico (R/L1, S/L2 y T/L3).

Compruebe que exista una conexion a tierra adecuada del variador y el motor.

Terminales de salida del
variador y terminales del
motor

Cablee correctamente los terminales de salida del variador U/T1, V/T2 y W/T3 con los terminales del motor U,
VyW.

Terminales del circuito de
control

Compruebe las conexiones del terminal del circuito de control.

Estado del terminal de control
del variador

Abra todos los terminales del circuito de control (apagado).

Estado de la carga y la
maquinaria conectada

Desacople el motor de la carga.

<I> Cuando conecte los modelos CIMR-AL 4A0930 y 4A 1200, verifique lo siguiente: quite los puentes R1/L11, S1/L21 y T1/L31 al usar
rectificacion de 12 fases. Al operar sin la rectificacion de 12 fases, conecte correctamente los terminales R1/L11, S1/L21 y T1/L31, ademas
de los terminales R/L1, S/L2 y T/L3.

B Pantalla de estado

Cuando el suministro de energia que llega al variador esta encendido, las luces del operador digital aparecen de la siguiente

manera:

Estado

Nombre Descripcion

Funcionamiento normal

El area de exhibicion de datos muestra la referencia de frecuencia. esta
encendido.

0.00A
FWD

Falla

- MODE -

DRV

Los datos mostrados varian segun el tipo de falla. Refiérase a Pantalla de fallas,
causas y posibles soluciones PAG. 195 para obtener mas informacion. y
se encienden.

EF3
Ext Fault S3
|____NRBYRESET]

Falla externa (ejemplo)
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4.5 Seleccion de aplicaciones

4.5 Seleccion de aplicaciones

Hay varias aplicaciones preestablecidas disponibles para facilitar la configuracion del variador para aplicaciones de uso
habitual. La seleccion de una de estas aplicaciones preestablecidas asigna funciones a los terminales de entrada y salida
de forma automatica, y configura un grupo predefinido de parametros con los valores adecuados para la aplicacion
seleccionada.

Ademas, los parametros con mas probabilidades de ser modificados se asignan al grupo de Parametros de usuario, de
A2-01 a A2-16. Los Parametros del usuario forman parte del Grupo de configuracion, que ofrece un acceso mas rapido al
eliminar la necesidad de desplazarse por diversos ments.

Es posible seleccionar aplicaciones preestablecidas desde el menu Seleccion de aplicaciones en el Grupo de configuracion
o mediante el parametro A1-06. Pueden seleccionarse las siguientes aplicaciones preestablecidas:

Nota: 1. Las aplicaciones preestablecidas solo pueden seleccionarse si todos los parametros del variador poseen su configuracion
predeterminada original. Es posible que sea necesario inicializar el variador colocando A1-03 en “2220” o “3330” antes de
seleccionar una aplicacion preestablecida.

2. No configure valores fuera del rango admisible de A1-06 (Aplicaciones preestablecidas). Si lo hace, aparece “APPL” destellando
en el Grupo de configuracion y no es posible usar las flecha para subir y bajar. Si esto sucede, pulse la tecla ESC para volver al
Grupo de configuracion. Después, podra cambiar a otro modo con las flechas mencionadas.

ADVERTENCIA! Peligro por movimiento repentino. Confirme las sefiales de E/S del variador y la secuencia externa antes de realizar
una marcha de prueba. El parametro de configuracion A1-06 puede cambiar automaticamente la funcion del terminal de E/S debido a
la configuracion predeterminada. No respetar esta indicacion puede provocar la muerte o lesiones graves.

N.° Nombre del parametro Rango de configuracion Predeterminado

0: Propdsitos generales

1: Bomba de suministro de agua
2: Transportador

A1-06 Aplicacion Preestablecida 3: Ventilador de escape 0
4: Ventilador de calefaccion,
ventilacion y aire acond.

5: Compresor de aire
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4.6 Configuracién basica del variador

4.6 Configuracion basica del variador

Esta seccion explica las configuraciones basicas necesarias para la operacion inicial del variador. Verificar esta
configuracion basica de los parametros ayudara a asegurar una correcta puesta en marcha del variador. Refiérase a Lista
de parametros PAG. 279 para obtener un listado completo de los parametros del variador, en caso de necesitar mas
informacioén para los pardmetros enumerados en esta seccion.

B A1-02: Seleccion del Método de Control

Selecciona el modo de control (también conocido como el modo de control) que usa el variador para operar el motor. El
pardmetro A1-02 determina el modo de control del motor 1 cuando el variador se configura para operar dos motores.

Nota: Al cambiar los modos de control, todas las configuraciones de los parametros que dependen de la configuracion de A1-02 se restablecen
al valor predeterminado.

o - Rango de .
N. Nombre del parametro configuracion Predeterminado
A1-02 Seleccion del Método de Control 0,1,2,3,5,6,7 2

Modos de control de motores de induccion (IM)

Configuracién 0: Control de V/f para motores de induccién

Utilice este modo para lograr un control de velocidad simple y para multiples aplicaciones del motor que tengan baja
demanda de respuesta dinamica o precision de la velocidad. Este modo de control también se utiliza cuando se desconocen
los parametros del motor y no puede efectuarse el autoajuste. El rango de control de velocidad es 1:40.

Configuracién 1: Control de V/f con realimentacién de velocidad PG

Utilice este modo para aplicaciones de propdsitos generales que requieran una alta precision de la velocidad pero no
necesiten una elevada respuesta dindmica. Este modo de control también se utiliza cuando se desconocen los parametros
del motor y no puede efectuarse el autoajuste. El rango de control de velocidad es 1:40.

Configuracién 2: Control vectorial de lazo abierto

Utilice este modo para aplicaciones generales y de velocidad variable con un rango de control de velocidad de 1:200 que
requieran un control de velocidad preciso, una respuesta de torque rapida y un torque elevado a baja velocidad sin utilizar
la sefial de realimentacion de velocidad desde el motor.

Configuracién 3: Control vectorial de lazo cerrado

Utilice este modo para aplicaciones generales de velocidad variable que requieran un control preciso de velocidad hasta
la velocidad cero, una respuesta de torque rapida o control de torque preciso y una sefial de realimentacion de velocidad
desde el motor. El rango de control de velocidad es de hasta 1:1500.

Modos de control para motores con imdan permanente (SPM o IPM)

Configuracién 5: Control vectorial de lazo abierto para motores PM

Use este modo para usos generales de velocidad variable con poca demanda de respuesta dinamica o precision de velocidad.
El variador puede controlar un motor SPM o IPM con un rango de velocidad de 1:20 en este modo de control.
Configuracién 6: Control vectorial avanzado de lazo abierto para motores PM

Use este modo para usos generales de velocidad variable que necesitan un control preciso de velocidad y limites de torque.
Configure el parametro n8-57, Inyeccion de Alta Frecuencia, en 1 para lograr un rango de control de velocidad elevado
de hasta 1:100.

Configuracién 7: Control vectorial de lazo cerrado para motores PM

Utilice este modo para lograr un control de alta precision de un motor PM en aplicaciones de torque constante o variable.
El rango de control de velocidad llega a 1:1500. Se requiere una sefial de realimentacion de velocidad.

B A1-03: Inicializar Parametros

Restablece los parametros a los valores predeterminados. Luego de la inicializacidn, la configuracion de A1-03 regresa
automaticamente a 0.

o 2 Rango de .
N. Nombre del parametro configuracion Predeterminado
A1-03 Inicializar Parametros 0,1110, 2220, 3330, 5550 0
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4.6 Configuracién basica del variador

Configuraciéon 1110: Inicializar usuario

Restablece los parametros a los valores que el usuario seleccioné como configuraciones de usuario. La configuracion de
usuario se almacena cuando el parametro 02-03 se establece en "1: Establecer valores predeterminados”.

Nota:

La Inicializacion de Usuario restablece todos los parametros a un conjunto de valores predeterminados definidos por el usuario y
guardados previamente en el variador. Configure el parametro 02-03 en 2 para borrar los valores predeterminados definidos por el

usuario.

Configuracion 2220: Inicializacion de 2 hilos

Restablece los parametros a los valores predeterminados, con las entradas digitales S1 y S2 configuradas como Marcha
hacia Adelante y Marcha Reversa, respectivamente.

Configuracion 3330: Inicializacion de 3 hilos
Restablece los parametros a los valores predeterminados, con las entradas digitales S1, S2 y S5 configuradas como Marcha,

Paro y Adelante/Reversa, respectivamente.

Configuracién 5550: Restablecimiento de oPE04
Aparece un error oPE04 en el operador digital cuando en un variador con parametros editados se instala un bloque de
terminales con configuraciones guardadas en su memoria integrada. Configure A1-03 en 5550 para utilizar las

configuraciones de pardmetros guardadas en la memoria del bloque de terminales.

B b1-01: Seleccion de la Referencia de Frecuencia 1

Selecciona la fuente de referencia de frecuencia 1 para el modo REMOTE.

Nota: 1. Siel comando de Marcha se ingresa al variador pero la referencia de frecuencia ingresada es 0 o menor que la frecuencia minima,
se enciende el LED indicador RUN del operador digital y parpadea el indicador STOP. Sin embargo, el indicador LED de RUN se
enciende con el control de velocidad a cero cuando A1-02 se configura en 3, 4 6 6.
2. Presione la tecla LO/RE para configurar el variador en LOCAL vy utilice el teclado del operador para ingresar la referencia de
frecuencia.
. Rango de :
o
N. Nombre del parametro configuracion Predeterminado
b1-01 Seleccion de la Referencia de Frecuencia 1 0a4d |

Configuracién 0: Teclado del operador
Al usar esta configuracion, la referencia de frecuencia puede ingresarse de las siguientes maneras:

+ Cambiando las referencias de multivelocidad en los parametros d1-010.
+ Ingresando la referencia de frecuencia en el teclado del operador.

Configuracion 1: Terminales (terminales de entrada analégicos)

Al utilizar esta configuracion, la referencia de frecuencia analogica puede ingresarse como sefial de tension o de corriente
desde los terminales A1, A2 o A3.

Entrada de tension

La entrada de tension puede utilizarse en cualquiera de los tres terminales de entrada analogica. Aplique las configuraciones
como se describe en la Tabla 4.5 para la entrada utilizada.

Tabla 4.5 Configuraciones de entrada analégica para obtener la referencia de frecuencia usando senales de tensién

Configuracion de los parametros
Terminal | Nivel de sefial | seleccion del .. ., . ., Notas
nivel de sefal Seleccién de la funcién Ganancia | Polarizacién
0al0Vce H3-01=0 H3-02=0
Al (Polarizacion de referencia de H3-03 H3-04 -
-10a+10 Vcee H3-01=1 frecuencia)
0al0 Vce H3-09=0 H3-10 =0 Configure el interruptor
A2 (Polarizacion de referencia de H3-11 H3-12 DIP S1 de la tgrj ?,t ade
-10a+10 Vcc H3-09 = 1 frecuencia) terminales en “V” para la
entrada de tension.
0al0 Vce H3-05=0 H3-06=0 Configure el interruptor
A3 (Polarizacion de referencia de H3-07 H3-08 DIP S4 de la tarjeta de
-10a+10 Vee H3-05=1 frecuencia) terminales en "AI".
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4.6 Configuracién basica del variador

Variador Variador
10.5V, 20 mA 10.5V, 20 mA
ini actri de suministro eléctrico
de suministro eléctrico 10a10V
Entrada analdgica 1 4 kQ O Entrada analdgica 1

Entrada analégica 2 Entrada analégica 2

Entrada analégica 3 Entrada analégica 3

Entrada analégica comun Entrada analégica comun

-10.5V, 20 mA
de suministro eléctrico

-10.5V, 20 mA
de suministro eléctrico

Figura 4.8 Configuracion de la referencia de frecuencia como sefial de tension en el terminal A1
Utilice el ejemplo de cableado de la figura anterior para cualquier otro terminal de entrada analdgica. Al utilizar la entrada
A2, asegurese de que el interruptor DIP S1 esté configurado para la entrada de tension.
Entrada de corriente

El terminal de entrada A2 puede aceptar una sefial de entrada de corriente. Consulte la Tabla 4.6 para configurar el terminal
A2 para la entrada de corriente.

Tabla 4.6 Configuraciones de entrada analégica para obtener la referencia de frecuencia usando sefiales de corriente

) Configuracion de los parametros
Terminal N;‘;?,'a‘i'e Seleccion del nivel | Seleccién de la G ; Polarizacic Notas
do sofial i anancia olarizacion
4220 mA H3-09=2 H3-10=0 Asegurese de que el interruptor
By DIP S1 de la tarjeta de terminales
A2 0220 mA H3-00 = 3 (Polarizacion de H3-11 H3-12 esté configurado en "I" para la
a20m -09 = i
frecuencia) entrada de corriente.
Interruptor
DIP S1 .
v ! Variador

=

A—

O +V 10.5V, 20 mA de suministro eléctrico

O A1 Entrada analégica 1

064a20mA
O A2 Entrada analdgica 2

O A3 Entrada analdgica 3

AC Entrada analdgica comun

O-V -10.5V,20 mA de suministro

eléctrico

Figura 4.9 Configuracion de la referencia de frecuencia como senal de corriente en el terminal A2

Alternar entre las referencias de frecuencia principal y auxiliar

La entrada de referencia de frecuencia puede cambiarse entre los terminales analdgicos Al, A2 y A3 usando las entradas
de multivelocidad. Refiérase a Seleccion de velocidad de pasos multiples PAG. 163 para conocer los detalles sobre el
uso de esta funcion.

Configuracién 2: Comunicaciones MEMOBUS/Modbus

Esta configuracion exige ingresar la referencia de frecuencia a través del puerto de comunicaciones seriales RS-485/RS-422
(terminales de control R+, R-, S+, S-).

Configuracién 3: Tarjeta opcional

Esta configuracion requiere que la referencia de frecuencia se ingrese a través de una tarjeta opcional conectada al conector
CNS5-A en la tarjeta de control del variador. Consulte el manual de la tarjeta opcional para obtener instrucciones sobre
como integrar el variador al sistema de comunicaciones.

Nota: Si la fuente de la referencia de frecuencia se configura en para una PCB opcional (b1-01 = 3) pero no se instala una tarjeta opcional,
en la pantalla de operador digital aparece un error de operacion oPEOS, y el variador no funciona.

Configuracién 4: Entrada del tren de pulsos

Esta configuracion requiere que una sefial de tren de pulsos para el terminal RP proporcione la referencia de frecuencia.
Siga las instrucciones a continuacion para verificar que la sefial de pulsos funcione adecuadamente.
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4.6 Configuracién basica del variador

Verificacion del correcto funcionamiento del tren de pulsos

* Configure b1-01 en 4 y configure H6-01 en 0.

* Configure H6-02 en el valor de frecuencia del tren de pulsos que equivalga al 100% de la referencia de frecuencia.

* Ingrese una sefial de tren de pulsos en el terminal RP y verifique si la referencia de frecuencia en la pantalla es la correcta.

B b1-02: Seleccion del Comando de Marcha 1

Determina la fuente del comando de Marcha 1 en el modo REMOTE.

o - Rango de .
N. Nombre del parametro configuracion Predeterminado
b1-02 Seleccion del Comando de Marcha 1 0a3 1

Configuracion 0: Operador

Esta configuracion requiere que el comando de Marcha se ingrese a través de la tecla RUN del operador digital y también
ilumina el indicador LO/RE del operador digital.

Configuracién 1: Terminal del circuito de control

Esta configuracion requiere que el comando de Marcha se ingrese a través de los terminales de entrada digital mediante
el uso de una de las siguientes secuencias:

» Secuencia de 2 hilos 1:

Configurar A1-03 en 2220 inicializa el variador y predetermina los terminales S1 y S2 para las funciones de Avance/
Paro y Reversa/Paro. Esta es la configuracion predeterminada del variador.

» Secuencia de 2 hilos 2:

Dos entradas (Arranque/Paro-Adel./Rev.).
* Secuencia de 3 hilos:

Configurar A1-03 en 3330 inicializa el variador y predetermina los terminales S1, S2 y S5 para las funciones de Arranque,
Paro y Avance/Reversa.

Configuracion 2: Comunicaciones MEMOBUS/Modbus

Esta configuracion exige ingresar el comando de Marcha mediante las comunicaciones seriales conectando el cable de
comunicacion serial RS-485/RS-422 a los terminales de control R+, R-, S+ y S- del bloque desmontable de terminales.

Configuracion 3: Tarjeta opcional

Esta configuracion requiere que el comando de Marcha se ingrese a través de la tarjeta opcional de comunicaciones
enchufando una tarjeta opcional de comunicaciones en el puerto CN5-A del PCB de control. Consulte el manual de la
tarjeta opcional para obtener instrucciones sobre como integrar el variador al sistema de comunicaciones.

Nota: Si b1-02 se configura en 3 pero no hay una tarjeta opcional instalada en CN5-A, la pantalla de operador digital muestra un error de
operacion oPEOS y el variador no funciona.

B b1-03: Seleccion del Método de Paro

Selecciona el modo en que el variador detiene el motor cuando se elimina el comando de Marcha o cuando se ingresa el
comando de Paro.

>
- Rango de - S
o

N. Nombre del parametro configuracién Predeterminado g
b1-03 Seleccion del Método de Paro 0a3=<r> 0 E\g
oG
<1> El rango de configuraciéon es 0, 1 6 3 en CLV, OLV/PM, AOLV/PM y CLV/PM. g,g
= Q.
o o

Configuracion 0: Paro por rampa

Cuando se elimina el comando de Marcha, el variador desacelera el motor hasta frenarlo. La tasa de desaceleracion se ﬂ
determina por el tiempo activo de desaceleracion. El tiempo de desaceleracion predeterminado se configura en el parametro
C1-02.

Cuando la frecuencia de salida desciende por debajo del nivel establecido en el parametro b2-01, el variador inicia la
inyeccion de CC, el control de velocidad a cero o el frenado por cortocircuito, segin el modo de control seleccionado.
Refiérase a b2-01: Frecuencia de Inicio del Frenado por Inyeccion de CC PAG. 158 para conocer los detalles.

VIf, Vif con PGy OLV (A1-02=0, 1, 2)

Para estos modos de control, el parametro b2-01 determina la frecuencia de inicio para la inyeccion de CC en el paro.
Cuando la frecuencia de salida desciende por debajo del valor de b2-01, la inyeccidén de CC se activa durante el tiempo
configurado en el parametro b2-04.

YASKAWA ELECTRIC TOSP C710616 41E Variador de CA YASKAWA A1000 — Guia de inicio rapido 155



4.6 Configuracién basica del variador

Frenado por

E1-09 Frec. min. de inyeccion de CC

salida b2-01 Frec. de inicio
del frenado por iny. de CC

Frecuencia | |

de Salida fe——]
b2-04

Tiempo

Figura 4.10 Inyeccion de CC en el Paro para V/f, V/f con PG y OLV

Nota: Sib2-01 se configura con un valor menor que E1-09 (frecuencia minima), la inyeccion de CC comienza cuando la frecuencia baja hasta
el valor de E1-09.

OLV/PM y AOLV/PM (A1-02 = 5, 6)

Para estos modos de control, el parametro b2-01 determina la frecuencia de arranque para el frenado por cortocircuito en
el paro. Cuando la frecuencia de salida desciende por debajo del valor de configuracion de b2-01, se activa el frenado por
cortocircuito durante el tiempo determinado en el pardmetro b2-13.

Si el tiempo de inyeccidén de CC se activa en el paro, se produce una inyeccion de CC durante el tiempo determinado en
b2-04, después de que finaliza el frenado por cortocircuito.

Frenado por

rtocircuit
E1-09 Frecuencia min. b2-01_" o 1

Nivel de velocidad cero

Frecuencia |
de Salida !

b2-13
Figura 4.11 Frenado por cortocircuito en el paro en OLV/PM y AOLV/PM

Nota: Sib2-01 se configura con un valor menor que E1-09 (frecuencia minima), la inyeccion de CC comienza cuando la frecuencia baja hasta
el valor de E1-09.
El variador no efecttia el frenado por cortocircuito cuando b2-01 = E1-09 = 0 Hz.

CLV y CLV/PM (A1-02 = 3, 7)

Para estos modos de control, el pardmetro b2-01 determina la frecuencia de arranque para el control de velocidad a cero
(sin bloqueo de posicion) en el paro. Cuando la frecuencia de salida desciende por debajo del valor de b2-01, se activa el
control de velocidad a cero durante el tiempo determinado en el parametro b2-04.

E1-09 Frec. min. de Control de
salida b2-01 Frec. de inicio \, Velocidad a cero
del frenado por iny. de CC

Frecuencia, |
de Salida ——
b2-04

Tiempo

Figura 4.12 Control de velocidad a cero en el paro en CLV y CLV/PM

Nota: Si b2-01 es menor que E1-09 (frecuencia minima), el control de velocidad a cero comienza en la frecuencia configurada en E1-09.

Configuracién 1: Paro por inercia

Cuando se elimina el comando de Marcha, el variador desconecta la salida y el motor se detiene por inercia (desaceleracion
sin control). El tiempo de frenado se determina por la inercia y la friccion en el sistema accionado.

Comando
de Marcha ON (encendido) | OFF (apagado)

Frecuencia 1
de salida

\

La salida del variador esta apagada

Velocidad del motor \

Figura 4.13 Paro por inercia

Nota: Luego de que se inicia el frenado, se ignorara cualquier comando de Marcha que se ingrese hasta que caduque el tiempo minimo de
bloqueo de base (L2-03). No ingrese el comando de Marcha hasta que haya detenido por completo. Utilice la inyeccion de CC al
arranque (Refiérase a b2: Inyeccion de CC y Frenado por Cortocircuito PAG. 284) o en la Bisqueda de velocidad (Refiérase a b3:
Biuisqueda de Velocidad PAG. 285) para reiniciar el motor antes de que se haya detenido por completo.
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4.6 Configuracién basica del variador

Configuracién 2: Inyeccién de CC para el paro

Cuando se elimina el comando de Marcha, el variador ingresa el bloqueo de base (desconecta su salida) durante el tiempo
minimo de bloqueo de base (L2-03). Cuando finaliza el tiempo minimo de bloqueo de base, el variador inyecta a los
bobinados del motor la cantidad de corriente CC determinada en el parametro b2-02, a fin de frenar el motor. El tiempo
de frenado con inyeccion de CC es significativamente mas rapido en comparacion con el paro por inercia.

Nota: Esta funcion no esta disponible en CLV ni en los modos de control de los motores PM (A1-02 =5, 6, 7).
Comando
de Marcha ON (encendido) | OFF (apagado)
. E Frenado por inyeccion de CC
Frecuencia con la corriente configurada en
de salida / b2-02
]

Velocidad del motor

N

EI motor se mueve por inercia

r——
Tiempo de bloqueo de base
minimo (L2-03)

Figura 4.14 Inyeccion de CC para el paro

El tiempo de frenado con inyeccion de CC se determina por el valor establecido para b2-04 y la frecuencia de salida en el
momento en que se elimina el comando de Marcha. Puede calcularse de la siguiente manera:

Tiempo del frenado _ (b2-04) x 10 x Frecuencia de salida
por inyeccién de CC ™ Frecyencia de salida maxima (E1-04)

Tiempo del frenado por inyeccién de CC

D2-04 X 10 F---mmmmmmmmm oo ‘

b2-04

Frecuencia de salida al 100%
ingresar el comando de Paro (Frecuencia de
salida maxima)

10%

Figura 4.15 Tiempo de frenado con inyeccion de CC segun la frecuencia de salida

Nota: Si durante el frenado con inyeccién de CC ocurre una falla de sobrecorriente (0C), prolongue el tiempo minimo de bloqueo de base
(L2-03) hasta que la falla desaparezca.

Configuracion 3: Paro por inercia con temporizador

Cuando se elimina el comando de Marcha, el variador desconecta la salida y el motor se detiene por inercia. El variador
no arranca si se ingresa el comando de Marcha antes de que caduque el tiempo t (C1-02). Vuelva a activar el comando de
Marcha que se activo durante el tiempo t luego de que t haya caducado, para arrancar el variador.

Comando de Marcha ON (encendido) | OFF ON OFF OoN
+ (apagado) (encendido) (apagado) :(encendido)

Frecuencia Salida del variador apagada
de salida — pag

i Tiempo de espera t para la marcha '

Figura 4.16 Paro por inercia con temporizador

El tiempo de espera t se determina por la frecuencia de salida cuando se elimina el comando de Marcha y por el tiempo
activo de desaceleracion.
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4.6 Configuracién basica del variador

Tiempo de espera t para la marcha

Tiempo de desaceleracion f---------------ooommm
activa

Pérdida momentanea

de energia

Bloqueo de base minimo
Tiempo (L2-03)

Frecuencia de Frecuencia de salida cuando se 100%

salida minima  ingreso el comando de Paro  (Frecuencia de
salida maxima)

Figura 4.17 Tiempo de espera en marcha segun la frecuencia de salida

B b2-01: Frecuencia de Inicio del Frenado por Inyeccién de CC

Se activa cuando se selecciona "Paro por rampa" como método de detencion (b1-03 = 0).

o Rango de .
N. Nombre configuracién Predeterminado
b2-01 Frecuencia de Inicio del Frenado por Inyeccion de CC 0.0a10.0 Hz Deterqulr_lgg apor

La funcion que se acciona con el pardmetro b2-01 depende del modo de control que se haya seleccionado.
VIf, VIf con PGy OLV (A1-02=0, 1, 2)

Para estos modos de control, el pardmetro b2-01 determina la frecuencia de inicio para la inyeccién de CC en el paro.
Cuando la frecuencia de salida desciende por debajo del valor de b2-01, la inyeccion de CC se activa durante el tiempo
configurado en el parametro b2-04.

Frenado por

E1-09 Frec. min. de inyeccion de CC

salida b2-01 Frec. de inicio
del frenado por iny. de CC

Frecuencia | |

de Salida —
b2-04

Tiempo

Figura 4.18 Inyeccion de CC en el Paro para V/f, V/f con PGy OLV

Nota: Sib2-01 se configura con un valor menor que E1-09 (frecuencia minima), la inyeccion de CC comienza cuando la frecuencia baja hasta
el valor de E1-09.

OLV/PM y AOLV/PM (A1-02 = 5, 6)

Para estos modos de control, el parametro b2-01 determina la frecuencia de arranque para el frenado por cortocircuito en
el paro. Cuando la frecuencia de salida desciende por debajo del valor de configuracion de b2-01, se activa el frenado por
cortocircuito durante el tiempo determinado en el pardmetro b2-13.

Si el tiempo de inyeccion de CC se activa en el paro, se produce una inyeccion de CC durante el tiempo determinado en
b2-04, después de que finaliza el frenado por cortocircuito.

Frenado por

. ) cortocircuito
E1-09 Frecuencia min. b2-01
Nivel de velocidad cero __~ \

Frecuencia |
de Salida \

— Tiempo

b2-13
Figura 4.19 Frenado por cortocircuito en el paro en OLV/PM y AOLV/PM

Nota: Sib2-01 se configura con un valor menor que E1-09 (frecuencia minima), la inyeccion de CC comienza cuando la frecuencia baja hasta
el valor de E1-09. El variador no efectua el frenado por cortocircuito cuando b2-01 = E1-09 = 0 Hz.

CLVy CLV/PM (A1-02 = 3, 7)

Para estos modos de control, el parametro b2-01 determina la frecuencia de arranque para el control de velocidad a cero
(sin bloqueo de posicidn) en el paro. Cuando la frecuencia de salida desciende por debajo del valor de b2-01, se activa el
control de velocidad a cero durante el tiempo determinado en el parametro b2-04.
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E1-09 Frec. min. de
salida b2-01 Frec. de inicio
del frenado por iny. de CC

Frecuencia

Control de
velocidad a cero

de Salida

] Tiempo
b2-04

Figura 4.20 Control de velocidad a cero en el paro en CLV y CLV/IPM

Nota: Sib2-01 es menor que E1-09 (frecuencia minima), el control de velocidad a cero comienza en la frecuencia configurada en E1-09.

B b3-01: Seleccion de la Busqueda de Velocidad en el Arranque

Determina si la Busqueda de velocidad se realiza automaticamente cuando se emite un comando de Marcha.

o - Rango de .
N. Nombre del parametro configuracion Predeterminado
b3-01 Seleccion de la Busqueda de Velocidad en el Arranque 0,1 Deterznln_lgg apor

Configuracién 0: Desactivada

Esta configuracion comienza la operacion del variador en la frecuencia de salida minima cuando se ingresa el comando
de Marcha. Si la Busqueda de velocidad externa 1 6 2 ya esta activada mediante una entrada digital, el variador comienza
a operar con la Busqueda de velocidad.

Configuracion 1: Activada

Esta configuracion ejecuta la Busqueda de velocidad cuando se ingresa el comando de Marcha. El variador acciona el
motor al finalizar la Busqueda de velocidad.
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4.6 Configuracién basica del variador

B C1-01 a C1-08: Tiempos de aceleracion y desaceleracion 1 a 4

Pueden establecerse cuatro configuraciones diferentes de los tiempos de aceleracion y desaceleracion en el variador
mediante entrada digital, seleccion del motor o cambio automatico.

Los parametros de tiempo de aceleracion siempre configuran el tiempo de aceleracion desde 0 Hz hasta la frecuencia de
salida maxima (E1-04). Los parametros de tiempo de desaceleracion siempre configuran el tiempo de desaceleracion desde
la frecuencia de salida maxima hasta 0 Hz. C1-01 y C1-02 son las configuraciones predeterminadas activas de aceleracion
y desaceleracion.

. Rango de :
o
N. Nombre del parametro configuracion Predeterminado
C1-01 Tiempo de Aceleracion 1
C1-02 Tiempo de Desaceleracion 1
C1-03 Tiempo de Aceleracion 2
C1-04 Tiempo de Desaceleracion 2
C1-05 Tiempo de Aceleracion 3 (Tiempo de Aceleracion 1 del Motor 2) 0.0 2 6000.0 s <> 10.0 s
Tiempo de Desaceleracion 3 (Tiempo de Desaceleracion 1 del
C1-06
Motor 2)
C1-07 Tiempo de Aceleracion 4 (Tiempo de Aceleracion 2 del Motor 2)
Tiempo de Desaceleracion 4 (Tiempo de Desaceleracion 2 del
C1-08
Motor 2)

<1> Elrango de configuracion de los tiempos de aceleracion y desaceleracion se determina mediante las unidades de configuracion del tiempo de
aceleracion/desaceleracion de C1-10. Por ejemplo, si el tiempo se configura en unidades de 0.01 s (C1-10 = 0), el rango de configuracion pasa
a ser 0.00 a 600.00 s.

Cambio de los tiempos de aceleracion mediante la entrada digital

Los tiempo de aceleracion y desaceleracion 1 estan activos de manera predeterminada si no se configura ninguna entrada.
Active los tiempo de aceleracion y desaceleracion 2, 3 y 4 mediante entradas digitales
(H1-OO =7y 1A) como se explica en la Tabla 4.7.

Tabla 4.7 Seleccion del tiempo de aceleracion y desaceleracion por entrada digital

Seleccion del tiempo de Seleccion del tiempo de Tiempos activos
aceleracion/desaceleracion 1 aceleracion/desaceleracion 2 L, .
H1-OO=7 H1-00O = 1A Aceleracion Desaceleracion
0 0 C1-01 C1-02
1 0 C1-03 C1-04
0 1 C1-05 C1-06
1 1 C1-07 C1-08

La Figura 4.21 muestra un ejemplo de operacién para cambiar los tiempos de aceleracion y desaceleracion. El ejemplo a
continuacion requiere que el método de detencion se configure en “Paro por rampa” (b1-03 = 0).

Tiempo de desacel. 1 ) i

|C1_(p)2 Tiempo de desacel. 2 Tiempo de desacel. 3 Tiempo de desacel, 4

ITiempo de acel. 1 ¢ ) (C1-04; - (C1-06) -

P B Tiempo de acel. 2 Tiempo de acel. 3 (c1-08) _

Salida (C1-01) (c1-03 (C1-05) - a L4 Tiempo de
i Tiempo de e lempo de acel. z desacel. 1

N desacel. 1 (01:’7) (C1-02)

frecuencia

(C1-02)

Tiempo

ON ON
(encendido)] oFF | ON (encendido) |(encendido)| oFf [ ON (encendido)

(apagada) (apagado)

ADELANTE (REVERSA)
Comando Marcha

Seleccion del tiempo de acel./desacel. 1 ON (encendido) OFF (apagado) ON (encendido)
(Terminales S1 a S8, H1-OO =*7")

Seleccion del tiempo de acel./desacel. 2 ON (encendido)

(Terminales S1 a S8, H1-OO = “1A")

Figura 4.21 Diagrama de temporizacion de cambio del tiempo de aceleraciéon y desaceleracion
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Cambio de los tiempos de aceleracion y desaceleracién mediante la selecciéon del motor

Al alternar entre el motor 1 y 2 usando una entrada digital (H1-OOO= 16), los parametros C1-01 a C1-04 se convierten en
los tiempos de aceleracion/desaceleracion 1y 2 para el motor 1, mientras que C1-05 a C1-08 se convierten en los tiempos
de aceleracion/desaceleracion 1 y 2 para el motor 2. Los tiempos de aceleracion/desaceleracion 1 y 2 pueden alternarse
para cada motor usando una entrada digital configurada como H1-[OO0 = 7, como se observa en la Tabla 4.8.

Nota: 1. La funcién de seleccion del motor 2 no puede utilizarse con motores PM.

2. Intentar utilizar la configuracion de entrada digital "Seleccion del tiempo de aceleracion/desaceleracion 2" (H1-OO = 1A) junto
con el cambio entre los motores 1/2 genera un error oPE03, que indica la presencia de configuraciones contradictorias de entrada
de multiple funcion.

Tabla 4.8 Cambio entre motores y combinaciones del tiempo de aceleracidon/desaceleracion

. L, Motor 1 seleccionado Motor 2 seleccionado
Tiempo de aceleracion y (Terminal configurado en H1-00O = 16 OFF)| (Terminal configurado en H1-00O = 16 ON)
desaceleracion 1 (H1-00 = 7) — = — "
Aceleracion Desaceleracion Aceleracion Desaceleracion
Abierto C1-01 C1-02 C1-05 C1-06
Cerrado C1-03 C1-04 C1-07 C1-08

Cambio de los tiempos de aceleracion/desaceleracion mediante un nivel de frecuencia

El variador puede alternar automaticamente entre distintos tiempos de aceleracion y desaceleracion. El variador cambia
del tiempo de aceleracion/desaceleracion 4 en C1-07 y C1-08 al tiempo predeterminado de aceleracion/desaceleracion en
C1-01 y C1-02 (C1-05 y C1-06 para el motor 2) cuando la frecuencia de salida excede el nivel de frecuencia configurado
para el parametro C1-11. Cuando la frecuencia desciende por debajo de este nivel, los tiempos de aceleracion/
desaceleracion vuelven a alternarse. Figura 4.22 muestra un ejemplo de funcionamiento.
Nota: Los tiempos de aceleracion y desaceleracion seleccionados mediante entradas digitales tienen prioridad sobre el cambio automatico
mediante el nivel de frecuencia configurado para C1-11. Por ejemplo, si se selecciona el tiempo de aceleracion/desaceleracion 2, el

variador solo usa el tiempo de aceleracion/desaceleracion 2. No cambia del tiempo de aceleracion/desaceleracion 4 al tiempo
seleccionado.

Frecuencia de salida

Cl-11 [T i foooemees oo N
Frecuencia de cambio del 1 ! ! '
tiempo de acel./desacel.

[ ; ! h ; |
Config. Config. Config.  Config.
de C1-%7 de C1-01 de C1-0 de C1-08

Cuando la frecuenc!a de sal!da 2 C1-11, el variador utiliza el Tiempo de acel./desacel. 1 (C1-01,-02)
Cuando la frecuencia de salida < C1-11, el variador utiliza el Tiempode acel./desacel. 2 (C1-07, -08)

Figura 4.22 Frecuencia de Cambio del Tiempo de Aceleracion/Desaceleracion

B C6-01: Seleccion del Modo de Ciclo del Variador

El variador tiene dos modos de trabajo diferentes, segtn las caracteristicas de la carga. La corriente nominal del variador,
la capacidad de sobrecarga y la frecuencia de salida maxima cambian segtn la seleccion del modo de trabajo. Utilice el
parametro C6-01 para seleccionar servicio pesado (HD) o servicio normal (ND) para la aplicacion. Refiérase a
Clasificaciones de servicio pesado y servicio normal PAG. 264 para obtener informacion detallada sobre la corriente

nominal.
N.° Nombre del parametro Rango de configuracién Predeterminado
C6-01 Seleccion del Modo de Servicio 0,1 1 (ND)
Tabla 4.9 Diferencias entre el servicio pesado y el servicio normal
Caracteristicas Clasificacion de ciclo pesado (HD) Clasificacion de ciclo normal (ND)
C6-01 0 1
Sobrecarga
150% 120% Sobrecarga
100% Carga nominal ' 100% Carga nominal
Rendimiento
0 Velocidad del motor 100% 0 Velocidad del motor 100%
Utilice la clasificacion de ciclo pesado para aplicaciones | Utilice la clasificacion de ciclo normal para aplicaciones en
Aplicacién que requieran una tolerancia de sobrecarga alta con un |donde los requisitos del torque desciendan con la velocidad,

torque de carga constante, como en el caso de extrusoras |como en el caso de ventiladores y bombas donde no se
y transportadores. requiere una tolerancia de carga alta.
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Caracteristicas Clasificacion de ciclo pesado (HD) Clasificacion de ciclo normal (ND)
Capacidad de sobrecarga | 150% de la corriente nominal del variador en servicio 120% de la corriente nominal del variador en servicio
(oL2) pesado durante 60 segundos normal durante 60 segundos
Prevencion de bloqueo
durante la aceleracion 150% 120%
(L3-02)
Prevencion de bloqueo o o
durante la marcha (L.3-06) 150% 120%
Frecuencia de portadora . .
predeterminada 2 kHz 2 kHz Swing PWM (PWM cambiante)
Nota: Cambiar la seleccion del modo de trabajo modifica automaticamente el tamafio maximo de motor que el variador puede operar, configura

el parametro E2-000 en los valores adecuados (E4-00 para el motor 2) y recalcula las configuraciones de los parametros determinadas
por la capacidad del motor (por ej., b8-04, L2-03, n5-02, L3-24, C5-17 y C5-37).

B C6-02: Seleccion de la Frecuencia de Portadora

Configura la frecuencia de cambio de los transistores de salida del variador. Cambia al menor ruido audible de la frecuencia
de cambio y reduce la corriente de fuga.
Nota: 1. Al aumentar la frecuencia de portadora por sobre el valor predeterminado, automaticamente se reduce la corriente nominal del
variador.

2. Al usar un motor PM, la frecuencia de portadora predeterminada es 5.0 kHz. El valor predeterminado es 2 kHz cuando el variador
se configura para servicio pesado, y “Swing PWM1” (PWM1 cambiante) cuando se configura para el servicio normal.

N.° Nombre del parametro Rango de configuracion Predeterminado
C6-02 Seleccion de la Frecuencia de | aF<I> Determinado por A1-02, 02-04.
Portadora a Restablecer al modificar C6-01.

<1> Elrango de configuracion es 1, 2 y F para los modelos 4A0930 y 4A1200

Configuraciones:

C6-02 Frecuencia de portadora C6-02 Frecuencia de portadora C6-02 Frecuencia de portadora
1 2.0 kHz 5 12.5 kHz (10.0 kHz) 9 Swing PWM (PWM cambiante) 3
2 5.0 kHz (4.0 kHz) 6 15.0 kHz (12.0 kHz) A Swing PWM (PWM cambiante) 4
3 8.0 kHz (6.0 kHz) 7 Swing PWM (PWM cambiante) 1 P Definido por el usuario
4 10.0 kHz (8.0 kHz) 8 Swing PWM (PWM cambiante) 2 (C6-03 a C6-05)

Nota: 1. Swing PWM (PWM cambiante) utiliza una frecuencia de portadora de 2.0 kHz como base y luego aplica un patron especial de

PWM para reducir el ruido audible.
2. El valor que se encuentra entre paréntesis indicar la frecuencia de portadora para AOLV/PM.

Guias para la configuracion del parametro de frecuencia de portadora

Problema Solucion

La velocidad y el torque son inestable a baja velocidad

El ruido del variador afecta los dispositivos periféricos

; : Reduzca la frecuencia de portadora.
Corriente de fuga excesiva desde el cargador P

El cableado entre el variador y el motor es demasiado largo </~

Aumente la frecuencia de portadora o utilice Swing PWM (PWM

El ruido audible del moto es demasiado alto cambiante). <2

<I> Es posible que se necesite reducir la frecuencia de portadora si el cable del motor es demasiado largo. Consulte Tabla 4.10.

<2> La frecuencia de portadora predeterminada en servicio normal es Swing PWM (PWM cambiante) (C6-02 = 7), utilizando una base de 2 kHz.
Puede aumentarse la frecuencia de portadora cuando el variador se configura en servicio normal. Sin embargo, la corriente nominal del variador
disminuye si la frecuencia de portadora aumenta.

Tabla 4.10 Distancia de cableado y frecuencia de portadora

Distancia del cableado Hasta 50 metros Hasta 100 metros Mas de 100 metros
Valor de configuracion recomendado para 1 a2 (hasta 5 kHz), 1 (hasta 2 kHz), 7 [Swing PWM
C6-02 l'aF (hasta 15 kHz) 7 (PWM cambiante) (PWM cambiante)]

Nota: La longitud maxima del cable al usar OLV/PM (A1-02 =5) o AOLV/PM (A1-02 = 6) es 100 m.
B d1-01 ad1-17: Referencia de frecuencia 1 a 16 y Referencia de Frecuencia de Marcha Lenta

El variador permite que el usuario alterne entre un maximo de 17 referencias preestablecidas de frecuencia durante la
marcha (lo que incluye la referencia de marcha lenta) mediante los terminales de entrada digital. El variador utiliza los
tiempos de aceleracion y desaceleracion que fueron seleccionados al alternar entre cada referencia de frecuencia.

La frecuencia de marcha lenta anula todas las demaés referencias de frecuencia, y debe seleccionarse mediante una entrada
digital independiente.

Las referencias de multivelocidades 1, 2 y 3 pueden proporcionarse mediante entradas analdgicas.
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o - Rango de .
N. Nombre del parametro configuracion Predeterminado
d1-01 ad1-16 Referencia de Frecuenciade 1 a 16 0.00 a 400.00 Hz <> <2 0.00 Hz <
d1-17 Referencia de Frecuencia de Marcha Lenta 0.00 2 400.00 Hz <> <> 6.00 Hz %>

<1> El limite superior se determina por la frecuencia de salida maxima (E1-04) y el limite superior para la referencia de frecuencia (d2-01).

<2> Las unidades de configuracion se determinan mediante el parametro 01-03. El valor predeterminado es "Hz" (01-03 = 0) en los modos de
control de V/f, V/f con PG, OLV, CLV y OLV/PM. El valor predeterminado para los modos de control AOLV/PM y CLV/PM expresa la
referencia de frecuencia como porcentaje (01-03 = 1).

Seleccion de velocidad de pasos muiltiples

Para utilizar varias referencias de velocidad para una secuencia de velocidad de pasos multiples, configure los parametros
H1-O0 en 3, 4, 5 y 32. Para asignar la referencia de marcha lenta a una entrada digital, configure H1-OOO en 6.

Notas sobre el uso de entradas andlogas como multivelocidades 1, 2 y 3:
* Velocidad de pasos multiples 1

Configure b1-01 en 1 para configurar la entrada analdgica del terminal A1l en velocidad de pasos multiples 1.

Configure b1-01 en 0 al configurar d1-01, Referencia de frecuencia 1, en velocidad de pasos multiples 1.
* Velocidad de pasos multiples 2

Configure H3-06, Seleccion de Funciones del Terminal A3, en 2 (referencia de frecuencia auxiliar 1) al configurar la
entrada analdgica del terminal A3 en velocidad de pasos multiples 2.

Configure H3-06 en F (modo deshabilitado) al configurar d1-02, Referencia de Frecuencia 2, en velocidad de pasos

multiples 2.

* Velocidad de pasos miiltiples 3

Configure H3-10, Seleccion de Funciones del Terminal A2, en 3 (referencia de frecuencia auxiliar 2) al configurar la
entrada analdgica del terminal A2 en velocidad de pasos multiples 3.

Configure H3-10 en F (modo deshabilitado) al configurar d1-03, Referencia de Frecuencia 3, en velocidad de pasos

multiples 3.

Configure H3-09 en 0 y configure el interruptor DIP S1 de la tarjeta de terminales del circuito de control en V (tension)
al ingresar 0 a 10 V en la entrada analdgica del terminal A2.

Seleccione las diferentes referencias de velocidad como se muestra en la Tabla 4.11. Figura 4.23 ilustra la seleccion de

velocidad de pasos multiples.

Tabla 4.11 Referencia de velocidad de pasos multiples y combinaciones del interruptor de terminales

Referencia de

Referencia de

Referencia de

Referencia de

Seleccion de

Referencia Y pases | Pases | 'pases | *'Pases - | referencia de
multiples Multiples 2 Multiples 3 Multiples 4 H1-OO = 6
H1-OO =3 H1-OO =4 H1-OO =5 H1-0O0 = 32
Referencia de frecuencia 1 (configurada en b1-01) | OFF (apagado) | OFF (apagado) | OFF (apagado) | OFF (apagado) | OFF (apagado)
(d1-02 gfgfgﬂlgla dieeﬁ.gilézng? ,ZAZ, A3) ON (encendido) | OFF (apagado) | OFF (apagado) | OFF (apagado) | OFF (apagado)
(d1-03 gfgf;fﬁlzlla dieeﬁﬁiﬁznﬂ ,3A2, A3) OFF (apagado) | ON (encendido) | OFF (apagado) | OFF (apagado) | OFF (apagado)
Referencia de frecuencia 4 (d1-04) ON (encendido) | ON (encendido) | OFF (apagado) | OFF (apagado) | OFF (apagado)
Referencia de frecuencia 5 (d1-05) OFF (apagado) | OFF (apagado) | ON (encendido) | OFF (apagado) | OFF (apagado)
Referencia de frecuencia 6 (d1-06) ON (encendido) | OFF (apagado) | ON (encendido) | OFF (apagado) | OFF (apagado)
Referencia de frecuencia 7 (d1-07) OFF (apagado) | ON (encendido) | ON (encendido) | OFF (apagado) | OFF (apagado)
Referencia de frecuencia 8 (d1-08) ON (encendido) | ON (encendido) | ON (encendido) | OFF (apagado) | OFF (apagado)
Referencia de frecuencia 9 (d1-09) OFF (apagado) | OFF (apagado) | OFF (apagado) | ON (encendido) | OFF (apagado)
Referencia de frecuencia 10 (d1-10) ON (encendido) | OFF (apagado) | OFF (apagado) | ON (encendido) | OFF (apagado)
Referencia de frecuencia 11 (d1-11) OFF (apagado) | ON (encendido) | OFF (apagado) | ON (encendido) | OFF (apagado)
Referencia de frecuencia 12 (d1-12) ON (encendido) | ON (encendido) | OFF (apagado) | ON (encendido) | OFF (apagado)
Referencia de frecuencia 13 (d1-13) OFF (apagado) | OFF (apagado) | ON (encendido) | ON (encendido) | OFF (apagado)
Referencia de frecuencia 14 (d1-14) ON (encendido) | OFF (apagado) | ON (encendido) | ON (encendido) | OFF (apagado)
Referencia de frecuencia 15 (d1-15) OFF (apagado) | ON (encendido) | ON (encendido) | ON (encendido) | OFF (apagado)
Referencia de frecuencia 16 (d1-16) ON (encendido) | ON (encendido) | ON (encendido) | ON (encendido) | OFF (apagado)
Referencia de frecuencia de marcha lenta (d1-17) <> - - - - ON (encendido)
<1> La frecuencia de marcha lenta anula todas las demas referencias de frecuencia.
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A d1-16
Referencia de d1-15 /—
frecuencia d1-14 —
d1-13/_
d1—12/—
d1-07
d1-06/_‘
d1-05 /—
d1-04
d1-03 /
at-02 A3/
d1-01 A2 /
(A1) / d1-17
Marcha/Paro, Adelante/Reversa Tiempo
ON encen@do)

Ref. de velocidad de ON ON ON ((on [ ON ON
pasos multiples 1 (encendido)  (encendido) (encendido) ) (encendido) (encendido) (encendido)
Ref. de velocidad de ON (encendido) [on (([TonT] ON (encendido)
pasos multiples 2 (encendido) D) (encendido)
Ref. de velocidad de ON (encendido) _ (( | ON (encendido) |
pasos multiples 3 ))
Ref. de velocidad de (( [ ON (encendido) |
pasos multiples 4 ))
Seleccion de referencia (( ON (encendido)
de Marcha lenta )

Figura 4.23 Preestablecer el diagrama de temporizacion de referencia

B E1-01: Configuracion de la Tensién de Entrada

Regula los niveles de algunas caracteristicas protectoras del variador (sobretension, prevencion de bloqueo, etc.). Configure
este parametro a la tension nominal del suministro eléctrico de CA.

AVISO: Configure el parametro E1-01 de modo que coincida con la tension de entrada del variador. La tension de entrada del variador
(no es la tension del motor) se debe establecer en E1-01 para que las funciones de proteccién funcionen adecuadamente. No configurar
la tensién de entrada adecuada del variador puede hacer que no funcione bien.

N.°
E1-01

Predeterminado
230 V<>

<1> Los valores indicados son especificos para variadores de clase de 200 V. Duplique el valor para variadores de clase de 400 V. Multiplique el
valor por 2.875 para variadores de clase de 600 V.

Nombre del parametro Rango de configuracion

155a255 V<>

Configuracion de la Tension de Entrada

Valores relacionados con E1-01

La configuracion de la tension de entrada determina los niveles de deteccion de sobretension y baja tension, los niveles
de operacion del transistor de frenado, la funcién KEB y la funcién de supresion de sobretension.

Nivel de deteccién de EIGIDE ST 06
Valor de sobretensién/Nivel de . . » Supresion de
Tension |configuracion | deteccion del transistor de | Nivel de deteccion | Tension deseada del sobretension/
de E1-01 |frenado dinamico <*> (Nivel| de bajatensiéon |bus de CC durante KEB| Nivel de prevencion de
de deteccion rr) (L2-05) (L2-11) bloqueo
(L3-17)
Clase de Todas las
200V | configuraciones 410V /394 V 190 V 260 V 375V
Configuracion 2 820 V /788 V 380 V 500 V 750 V
Clase de 400 V
400 V by
Conﬁf(;gi?o“ = 820V /788 V 350 v 460 V 750 V
Clase de Todas las
600V | configuraciones 1178 V/1132V 475V 635V 930V

<1> Los niveles de operacion del transistor de frenado son validos para el transistor de frenado interno del variador. Al usar una unidad de frenado
CDBR, consulte el manual de instrucciones TOBPC72060000 o TOBPC72060001.
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B Configuracion del patréon de V/f (E1-03)

El variador utiliza un patrén de V/f para regular la tension de salida relativa a la referencia de frecuencia. Hay 15 patrones
de V/f diferentes (configuracion 0 a E) que se pueden seleccionar, cada uno con distintos perfiles de tension, niveles de
saturacion (frecuencia en la que se alcanza la tension maxima) y frecuencias minimas. Ademas, esta disponible un patron
de V/fpersonalizado (configuracion F) que requiere que el usuario cree el patrén utilizando los parametros E1-04 a E1-10.

B E1-03: Seleccion del Patréon de V/f

Selecciona el patron de V/f para el variador y el motor de entre los 15 patrones predefinidos o crea un patron de V/f

personalizado.
o 5 Rango de .
N. Nombre del parametro configuracién Predeterminado
E1-03 Seleccion del Patron de V/f 0aF=<% F <>

<1> El parametro no regresa al valor predeterminado cuando el variador se inicializa utilizando A1-03.

<2> Las configuraciones 0 a E no estan disponibles cuando A1-02=2,3,5,606 7.

Configuracion de un patréon de V/f predefinido (configuracion 0 a E)

Seleccione el patron de V/f que mejor satisfaga las demandas de aplicacion de la Tabla 4.12. Estas configuraciones estan

disponibles solo

en los modos de control de V/f. Configure el valor correcto para E1-03. Los parametros E1-04 a E1-13 pueden monitorearse
solamente, pero no cambiarse.

Nota: 1. Configurar un patrén de V/f incorrecto puede generar un torque bajo en el motor o un aumento de la corriente debido a la
sobreexcitacion.

2. Lainicializacion del variador no restablece el parametro E1-03.

Tabla 4.12 Patrones de V/f predefinidos

Configuracion Especificacion Caracteristicas Aplicacion
0 50 Hz
1 60 Hz Para aplicaciones de propdsitos generales. El torque
Torque constante permanece constante independientemente de los
2 60 Hz (con una base de 50 Hz) cambios de velocidad.
3 72 Hz (con una base de 60 Hz)
4 50 Hz, torque variable 1
5 50 Hz, torque variable 2 Toraue variable Para ventiladores, bombas y otras aplicaciones donde
6 60 Hz, torque variable 1 q el torque requerido cambia en funcion de la velocidad.
7 60 Hz, torque variable 2
8 50 Hz, torque de arranque medio Seleccione un torque de arranque alto en las siguientes
ituaciones:
9 50 Hz, torque de arranque alto st
. * Cuando el cableado entre el variador y el motor
A 60 Hz, torque de arranque medio Torque de arranque alto exceda los 150 m.
¢ Cuando se requiera una gran cantidad de torque de
B 60 Hz, torque de arranque alto arranque.
» Cuando haya un reactor de CA instalado.
C 90 Hz (con una base de 60 Hz)
D 120 Hz (con una base de 60 Hz) Salida constante 5: é%nls_iczm de salida es constante cuando se opera a més
E 180 Hz (con una base de 60 Hz)
F Para aplicaciones de propdsitos generales. El torque
e 60 Hz Torque constante permanece constante independientemente de los
cambios de velocidad.

<1> La configuracion F permite usar un patrén de V/f personalizado cambiando los parametros E1-04 a E1-13. Cuando el variador se envia, los
valores predeterminados para los parametros E1-04 a E1-13 son los mismos que los de la configuracion 1.

Las siguientes tablas muestran detalles sobre los patrones de V/f predefinidos.

Patrones de V/f predefinidos para los modelos 2A0004 a 2A0021, 4A0002 a 4A0011 y 5A0003 a 5A0009

Los valores en los siguientes graficos son especificos para los variadores de clase de 200 V. Duplique los valores para los
variadores de la clase de 400 V. Multiplique los valores por 2.875 para los variadores de clase de 600 V.
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Tabla 4.13 Caracteristicas del torque constante, configuraciones 0 a 3

Configuracion 50 Hz Configuracion 60 Hz Configuracion 60 Hz Configuracion 72 Hz
200 p---mmmmmme e 200 -mmmme e 200 - e 200 f----mmmmmmmmmn
S < s
< — S <
) EC’ S S
[72] = (72}
15 |---oy, S 15}- F 5. 15 ---4
ot ] ot-(i : of-{ i L at-(: |
0 1325 50 0153 60 0153 50 60 0153 60 72
Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz)
Tabla 4.14 Caracteristicas del torque reducido, configuraciones 4 a 7
Configuracion Configuraciéon Configuracion Configuracion
£% 50 Hz & 50 Hz & 60 Hz & 60 Hz
200 (-nnmmmmmm e 1010 P 200 (o meeee s 1011
S — —
< S > s
hel c c <
2 S 50 f------, - S 50 |------
& 35 ------ 5 S 35|------ @
g = @
8t- ] 8 1 8- H 1 9r- 1
013 25 50 013 25 50 015 30 60 015 30 60
Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz)
Tabla 4.15 Torque de arranque alto, configuraciones 8 a B
Configuracion Configuracion Configuracion Configuracion
g 50 Hz g 50 Hz ' 60 Hz ' 60 Hz
=8 =9 =A =B
200 [--nemmmemenee 200 200 [mnmmmmmenan
< IS s —
S g c 2
S 5 5 =
g 2 g
B © i £ 15-
1Mo ] 13- ] o ] : ]
0 1325 50 0 1.325 50 015 3 60 015 3 60
Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz)
Tabla 4.16 Operacion de salida nominal, configuraciones C a F
Configuracion Configuracion Configuracion Configuracion
ki 90 Hz 5 120 Hz e 180 Hz £ 60 Hz
200 [---mmmmmmmnnes 200 [--nnmmnmmnnes 200 [--nemmemneees
S S s
5 :5 5
3 2 2
2 15¢- # 15| REI N
gr-(: Vo at-(: ] ot-(+ T
0153 60 90 0153 60120 0153 60180
Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz)

Patrones de V/f predefinidos para los modelos 2A0030 a 2A0211, 4A0018 a 4A0103 y 5A0011 a 5A0077

Los valores en los siguientes graficos son especificos para los variadores de clase de 200 V. Duplique los valores para los
variadores de la clase de 400 V. Multiplique los valores por 2.875 para los variadores de clase de 600 V.

Tabla 4.17 Caracteristicas del torque nominal, configuraciones 0 a 3

Frecuencia (Hz)

Frecuencia (Hz)

Frecuencia (Hz)

Configuracion Configuracion Configuracion Configuracion
E5 50 Hz £ 60 Hz & 60 Hz & 72 Hz

1010 200 200 010 [

S s S s

5 5 6 5

5 2 2 2

CRTY . 2 1 21 S1al.y
7t : 7t-( : 7t-(: T
0 1325 50 0153 60 0153 60 72

Frecuencia (Hz)
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Tabla 4.18 Caracteristicas del torque reducido, configuraciones 4 a 7

013 25 50
Frecuencia (Hz)

013 25 50
Frecuencia (Hz)

o

30 60
Frecuencia (Hz)

015

Configuracion Configuracion Configuracion Configuracion
£ 50 Hz g 50 Hz g 60 Hz & 60 Hz

200 --cmmmmmmmeen 200 p---mmmmmm e ] 200 (- . 200 rmmmm e

s s s s

S £ c c

.g % 50 beeonnans :g :% 50 b------4

535------, S 235 .m-n- g

[= = 71l = [

015 30 60
Frecuencia (Hz)

Tabla 4.19 Torque de arranque alto, configuraciones 8 a B

Frecuencia (Hz)

Frecuencia (Hz)

Frecuencia (Hz)

Configuracion Configuracion Configuracion Configuracion
i 50 Hz & 50 Hz ey 60 Hz ® 60 Hz
200 [onemememenenes , 200 pemmmemmnees : 200 (onememmmemeenenny : 200 penmmmmemmemenne .
s

s s 5 =

5 523 g 523

3 48] 2 18 f---- 2

° 2 11} e 18
9r-{ : 0 ' 9tf- ' | ! '
0 1.325 50 01325 50 015 3 60 015 3 60

Frecuencia (Hz)

Tabla 4.20 Salida constante, configuraciones C a F

Frecuencia (Hz)

Frecuencia (Hz)

Frecuencia (Hz)

Configuracion Configuracion Configuracion Configuracion
o 90 Hz ' 120 Hz g 180 Hz e 60 Hz
200 -nememmmmemens 200 (- nemmemeennes 200 [ emnmmememnenees 230 pevmmememmemane ,
— —_ 9 />-\ 1
8 S 5 b
Z’ 2 S g
o o [ =
F14- Fal- 14}- 16.11---
7H( . (! o 7H( D 81r-( i :
0153 60 90 0153 60120 0153 60 180 0153 60

Frecuencia (Hz)

Patrones de V/f predefinidos para los modelos 2A0250 a 2A0415, 4A0139 a 4A1200 y 5A0099 a 5A0242

Los valores en los siguientes graficos son especificos para los variadores de clase de 200 V. Duplique los valores para los

variadores de la clase de 400 V. Multiplique los valores por 2.875 para los variadores de clase de 600 V.

Tabla 4.21 Caracteristicas del torque nominal, configuraciones 0 a 3

(o2}

0 1.325 50
Frecuencia (Hz)

015 3 60
Frecuencia (Hz)

0153 50 60
Frecuencia (Hz)

Configuracid Configuracion Configuracion Configuracion
= 50 Hz e 60 Hz g 60 Hz g 72 Hz
200 p-mmmmmmeeeeee 200 200 p--mmmmmmmmae 200 f-mmmmmeeee e
S ' S 2 s
< < 5 <
3 3 2 2
ks @ = I
12"/ 12 12

o N

0153 60 72
Frecuencia (Hz)

o

013 25 50
Frecuencia (Hz)

o

013 25 50
Frecuencia (Hz)

35 foneeee ‘

o

015 30 60
Frecuencia (Hz)

Tabla 4.22 Caracteristicas del torque reducido, configuraciones 4 a7
Conlfl'lfiu‘rtacm 50 Hz Conﬁgusracwn 50 Hz Conﬁ§u6ra(:10n 60 Hz Conﬁ§u7ra010n 60 Hz
200 rmmememenens 200 penmnememmnees : 200 pemmmememeemennes , 200 [omcmemememmmenns
s s : S ] s
@ o 550 |--moy 5 8 50 f-emeo

015 30 60
Frecuencia (Hz)
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Tabla 4.23 Torque de arranque alto, configuraciones 8 a B

Configuracid Configuracion Configuracion Configuracion
&l 50 Hz 8 50 Hz '8 60 Hz '8 60 Hz
n=38 =9 = =
100 J , 100 , 0 s 200 [nnmm i mmmmmmensg
s ' s ' s s
S S S 5
2 2 20 g 2 20
= 15 = ® 151. e
- 11
71-{ : ° : i 7h-o{ 1 : :
0 1325 50 0 1325 50 015 3 60 015 3 60
Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz)
Tabla 4.24 Salida constante, configuraciones C a F
Configuracion Configuracion Configuracion Configuracion
€ 90 Hz 'g 120 Hz s 180 Hz g 60 Hz
=C = =E =F
200 (- ememmmmmmmnns 200 [ <nemmemeeeas 200 (- enemmmemennns
s s s : s
?5 § S :5
& 5 5 g
12}~ a2t T
6t-(i ] 6r-( i 6r-( A
0153 60 90 0153 60120 0153 60180
Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz) Frecuencia (Hz)

Configuracién de un patrén de V/f personalizado (configuracién F: predeterminada)

Configurar el pardmetro E1-03 en F permite al usuario configurar un patrén de V/f personalizado mediante el cambio de

los parametros E1-04 a E1-13.

Cuando se inicializa, los valores predeterminados de los parametros E1-04 a E1-13 son equivalentes al patron de V/f

predeterminado 1.

B Configuracion de los patrones de V/f E1-04 a E1-13

Si E1-03 se configura con un patron de V/f preestablecido (es decir, un valor diferente de F), el usuario puede monitorear

el patrén de V/f en los parametros E1-04 a E1-13. Para crear un nuevo patron de V/f, configure E1-03 en F. Refiérase a
Patron de V/f PAG. 169 para obtener un ejemplo de patron de V/f personalizado.

Nota: Es posible que algunos parametros E1-00 no estén visibles segiin el modo de control. Refiérase a Lista de pardmetros PAG. 279
para conocer los detalles.
N.° Nombre del parametro Rango de configuracién Predeterminado
E1-04 Frecuencia de Salida Maxima 40.0 a 400.0 Hz <> <> <3>
E1-05 Tension Méxima 0.02255.0 V=¥ <2~
E1-06 Frecuencia de Base 0.0 a [E1-04] <2> <3>
E1-07 Frecuencia de Salida Media 0.0 a [E1-04] <2>
E1-08 Tension de la Frecuencia de Salida Media 0.0a255.0V <% <2>
E1-09 Frecuencia de Salida Minima 0.0 a [E1-04] <> <2> <3>
E1-10 Tension de la Frecuencia de Salida Minima 0.0a255.0V <# <2>
El-11 Frecuencia de Salida Media 2 0.0 a [E1-04] 0.0 Hz <6>
E1-12 Tension de la Frecuencia de Salida Media 2 0.02255.0V < 0.0V <5> <6>
E1-13 Tension de Base 0.0a2255.0V ¥ 0.0V <5> <7
<1> La configuracion predeterminada se determina mediante E5-01 en OLV/PM. Cuando E5-01 se configura en FFFFH, el rango de configuracion

de E1-04 y E1-06 es de 10.0 a 40.0 Hz y el rango de configuracion de E1-09 es de 0.0 a 400.0 Hz.

<>
<3>
<4>

valor por 2.875 para variadores de clase de 600 V.

<5>
<6>
<7>
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La configuracion predeterminada se determina mediante el modo de control.

Cuando se efectlia el autoajuste, E1-13 y E1-05 se configuran con el mismo valor.

Al utilizar motores PM, la configuracion predeterminada se determina mediante el codigo del motor configurado en E5-01.
Los valores indicados son especificos para variadores de clase de 200 V. Duplique el valor para variadores de clase de 400 V. Multiplique el

El variador cambia estas configuraciones cuando se realiza el autoajuste (autoajuste rotacional, autoajuste estacionario 1, 2).
El parametro se omite si E1-11 y E1-12 se configura en 0.0.




4.6 Configuracién basica del variador

Nota:

Salida de tension (V)
E1-05
E1-12

E1-13

E1-08

E1-10f

E1-09 E1LO7 E7-06 E1-11 E1-04

Frecuencia (Hz)

Figura 4.24 Patrén de V/f

LS

en cuenta la configuracion de E1-08.

La siguiente condicion debe ser verdadera cuando se configura el patron de V/f: E1-09 < E1-07 <E1-06 <E1-11 < E1-04
. Para hacer que el patrén de V/f sea una linea recta por debajo de E1-06, configure E1-09 igual que E1-07. En este caso, no se tiene

3. E1-03 no resulta afectado cuando se inicializa el variador, pero de E1-04 a E1-13 regresan a los valores predeterminados.
4. Solo utilice E1-11, E1-12 y E1-13 para ajustar el valor fino del patron de V/f en el rango de salida constante. Estos parametros rara

vez necesitan cambiarse.

B E2-01: Corriente Nominal del Motor

Proporciona el control del motor, protege el motor y calcula los limites de torque. Configure E2-01 con los amperios de
carga completa (FLA) grabados en la placa de identificacion del motor. Si el autoajuste se completa con éxito, el valor
ingresado en T1-04 se guarda automaticamente en E2-01.

. Rango de :
o
N. Nombre del parametro configuracion Predeterminado
. . 10% al 200% de la corriente| Determinada por
E2-01 Corriente Nominal del Motor nominal del variador </ C6-01 y 02-04
<1> Los datos en pantalla tienen las siguientes unidades:

2A0004 a 2A0040, 4A0002 a 4A0023 y 5A0007 a 5A0017: unidades de 0.01 A.

2A0056 a2A0415,4A0031 a 4A0675 y 5A0022 a 5A0242: unidades de 0.1 A.

4A0930 y 4A1200: unidades de 1 A.
Nota: Se produce un error oPE02 si la corriente nominal del motor en E2-01 es menor que la corriente sin carga del motor en E2-03. Configure

E2-03 correctamente para evitar este error.

B H1-01 a H1-08: Funciones para terminales S1 a S8

Estos pardmetros asignan una funcion a las entradas digitales de multiple funcion. Las distintas funciones y configuraciones
se encuentran enumeradas en la Tabla 4.25.

N.° Nombre del parametro & oﬁ?igﬂga?:ieén Predeterminado
H1-01 Seleccion de la Funcién para el Terminal de Entrada Digital 1 a9F 40 (F) <I>: Comando de Marcha hacia Adelante
de Multiple Funcion S1 (secuencia de 2 hilos)
H1-02 Seleccion de la Funcion para el Terminal de Entrada Digital 1 a9F 41 (F) <> : Comando de Marcha en Reversa (secuencia
de Multiple Funcion S2 de 2 hilos)
H1-03 Selecgi(}n dela ngci()n para el Terminal de Entrada Digital 0a9F 24- Falla Externa
de Multiple Funcion S3
Seleccion de la Funcion para el Terminal de Entrada Digital .
H1-04 de Miltiple Funcion S4 0a9F 14: Restablecer falla
H1-05 ifé?;;ﬁznpiig%ﬁc&n para el Terminal de Entrada Digital de 0a9F 3 (0) <I> : Referencia de velocidad de pasos multiples 1
H1-06 EEEEEIZHF?;E il(l,)lrllms%n para el Terminal de Entrada Digital de 0a9F 4 (3) <> : Referencia de velocidad de pasos multiples 2
H1-07 E/?éelgglznl:?;:i%ic‘s%n para ¢l Terminal de Entrada Digital de 0a9F 6 (4) <1> : Seleccidn de referencia de marcha lenta
H1-08 gglﬁgigglgeFﬁni?gglgg para el Terminal de Entrada Digital 0a9F 8: Comando de bloqueo de base externo

<1> El nimero que aparece entre paréntesis es el valor predeterminado luego de realizar la inicializacion de 3 hilos (A1-03 = 3330).
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Tabla 4.25 Configuracion del terminal de entrada digital de multiple funcién

Configuracién Funcion Pagina | |Configuracion Funcion Pagina
0 Secuencia de 3 Hilos 170 40 Comando de Marcha hacia Adelante
1 Seleccion de LOCAL/REMOTE - (secuencia de 2 hilos) . _
2 Seleccion de la Referencia Externa 1/2 - 41 g?{nﬁiggo de Marcha Reversa (secuencia de
3 Ilieferenma de Velocidad de Pasos Multiples ” Comando de Marcha (secuencia 2 de dos
Hilos)
4 Referencia de Velocidad de Pasos Multiples _ Comando de Avance/Reversa (secuencia 2 -
2 43 .
y y y de dos Hilos)
5 g{eferenma de Velocidad de Pasos Multiples 44 Frecuencia de Compensacién |
6 Seleccion de Referencia de Marcha Lenta - 45 Frecuenc%a de Compensacfén 2 -
7 Seleccion del Tiempo de Aceleracion/ _ w48 Frecuencia de Compensacién 3
Desaceleracion 1 47 Configuracion del Nodo -
8 Comando de Bloqueo de Base (N.O.) 60 Comando de Frenado por Inyeccion de CC -
9 Comando de Bloqueo de Base (N.C.) 61 Comando de Busqueda de Velocidad _
A Sostenimiento de la Rampa de Aceleracion/ _ Externa |
Desaceleracion 62 Comando de Busqueda de Velocidad _
Al - Externa 2
B arma por Sobrecalentamiento del _ ——
Variador (oH2) 63 Debilitamiento de Campo -
C Seleccion de Entrada del Terminal _ 65 Mantenimiento en caso de Caida de Tension
Analdgico KEB 1 (N.C.)
Pr Desactivar Encoder PG - Mantenimiento en caso de Caida de Tension
e KEB 1 (N.O.)
E Restablecimiento Integral del ASR - =
F Modo Deshabilitado _ 67 Modo de Prueba de Comunicaciones -
10 Comando Arriba 68 Frenado por Deslizamiento Alto (HSB) -
11 Comando Abajo 6A Variador Activado . -
12 Marcha Lenta hacia Adelante 71 !ng;;ptor del Control de Velocidad/ -
13 Marcha L.entAa en Reversa 7 Cero Servo _
14 Restablecllmlento por Falla - 75 Comando Arriba 2
L5 Paro R'apldo (N.O) _ 76 Comando Abajo 2
6 Selecc10n. del Motor 2 _ 77 Interruptor de Ganancia del ASR -
1y Paro Répido (N.C.) _ 78 Inversion de Polaridad de Referencia de B
18 Entrada de Funcion de Temporizador - Torque Externo
19 Desactivar PID - Mantenimiento en caso de Caida de Tension
: . : TA KEB 2 (N.C.)
1A Seleccion del Tiempo de Aceleracion/ _ M _
Desaceleracion 2 Mantenimiento en caso de Caida de Tension
e KEB 2 (N.O.)
1B Bloqueo del Programa - b —
1E Sostenimiento de la Muestra de Referencia - = Frenado por Cortoc%rcu?to (N.0.) _
20 a 2F Falla Externa _ 7D Frenado por Cortocircuito (N.C.)
. Deteccion de Adelante/Reversa (control de
30 Relmcl.o I.ntegral de PID - 7E V/f con PG simple) -
L Sostenimiento Integral de PID _ 7F Activacion de PID bidireccional (sin _
30 Referencia de Velocidad de Pasos Multiples _ funcion)
4 . 90a97  |Entrada Digital 1 a 8 de DriveWorksEZ -
34 Cancelacion del Arrancador Lento de PID - OF DriveWorksEZ Desactivado _
35 Seleccion del Nivel de Entrada de PID -

Configuracion 0: Secuencia de 3 Hilos

Laentrada digital programada para el control de tres hilos se convierte en la entrada digital adelante/reversa, S1 se convierte
en la entrada del comando de Marcha y S2 se convierte en la entrada del comando de Paro.

El variador arranca el motor cuando la entrada S1 configurada para el comando de Marcha se cierra durante mas de 2 ms.
El variador interrumpe el funcionamiento cuando se libera la entrada S2 de Paro. Cuando se abre la entrada digital

programada para un funcionamiento de avance/reversa, el variador funciona hacia adelante. Cuando la entrada digital se
cierra, el variador esta configurado para operar en reversa.

Nota:

170

Ingrese los comandos de Marcha y Paro a través de S1 y S2 cuando seleccione una secuencia de 3 hilos.
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VARIADOR

Interrugtor de paro Interruoptor de marcha
(N.C) (N.O.) 1
Comando Marcha
(Funciona cuando estéa cerrado)
Comando Paro (Realiza
el paro cuando esta abierto)
ADELANTE/REVERSA
Entrada de multiple funcion)
H1-05 = 0)

S5

SN

Entrada digital estandar comun

Figura 4.25 Diagrama del cableado de la secuencia de tres hilos

L 2 ms min.
,?A%?::igdo de ’ Puede ;ér ONu OFF 7777777777 Ii
Comando de -2 ms min. Puede estar
Paro ‘ -] ON
Comando de OFF (encendido)
marcha hacia ‘ (hacia adelante) | ON (reversa) | u OFF
adelante/reversa
(apagado)
Velocidad del mofor ) >
Paro _: Adelante i Reversa i Paro i _ Adelante

Figura 4.26 Secuencia de 3 Hilos

1. El comando de Marcha debe cerrarse durante mas de 2 min.

2. Siel comando de Marcha esta activo durante el encendido y b1-17 =0 (no se permite el comando de Marcha durante el encendido),
el LED de Marcha destella para indicar que las funciones de proteccion estan en funcionamiento. Si la aplicacion asi lo requiere,
configure bl-17 en 1 para emitir automaticamente el comando de Marcha tras el encendido del variador.

Nota:

ADVERTENCIA! Peligro por movimiento repentino. Asegtrese de que los circuitos de arranque/paro y de seguridad estén cableados
correctamente y en buen estado antes de aplicar energia al variador. No respetar esta indicacion puede ocasionar la muerte o lesiones
graves a causa del movimiento del equipo.

ADVERTENCIA! Peligro por movimiento repentino. El variador puede arrancar inesperadamente en direccion reversa luego del
encendido si esta cableado para la secuencia de 3 hilos pero configurado para la secuencia de 2 hilos (predeterminado). Asegurese
de que b1-17 esté configurado en "0" (el variador no acepta que el comando de Marcha esté activo durante el encendido). Al inicializar
el variador, utilice la inicializacién de 3 hilos. No respetar esta indicacion puede ocasionar la muerte o lesiones graves a causa del
movimiento del equipo.

B H2-01 a H2-03: Seleccidén de la Funcion de los Terminales M1-M2, M3-M4 y M5-M6

El variador contiene tres terminales de salida de multiple funcion. La Tabla 4.26 enumera las funciones disponibles para
estos terminales usando H2-01, H2-02 y H2-03.

N.° Nombre del parametro coﬁ?ig%?a?:?én Predeterminado
H2-01 Seleccion de la Funcion de los Terminales M1-M2 (relé) 0al192 0: Durante la marcha
H2-02 Seleccion de la Funcion de los Terminales M3-M4 (relé) 0al192 1: Velocidad cero
H2-03 Seleccion de la Funcion de los Terminales M5-M6 (relé) 0al192 2 Concordanclia de velocidad

Tabla 4.26 Configuraciones de terminales de salida digital de multiple funcion

Configuracion Funcién Pagina | |Configuracién Funcion Pagina

0 Durante la Marcha — C Pérdida de Referencia de Frecuencia —

1 Velocidad Cero — D <> Falla de la Resistencia de Frenado —

2 Concordancia de Velocidad 1 172 E Falla _

3 Concordanci.a de Velocidad 1 Configurada 172 F Modo Deshabilitado —

porel I.J'suarlo - 10 Falla Secundaria —

4 Detecc%(,)n de Frecuenc%a ! — 1 Comando de Restablecimiento de Falla o

5 Deteccion de Frecuencia 2 — Activo

6 Variador Listo — 12 Salida del Temporizador —

7 Baja Tension del Bus de CC — 13 Concordancia de Velocidad 2 —

8 Durante el Bloqueo de Base (N.O.) — 14 Concordancia de Velocidad 2 Configurada |

9 Fuente de Referencia de Frecuencia — por el Usuario

A Fuente del Comando de Marcha — 15 Deteccion de Frecuencia 3 _

B Deteccion de Torque 1 (N.O.) _ 16 Deteccion de Frecuencia 4 —
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<I> No esta disponible en los modelos CIMR-A4A0930 y 4A1200.

<2> No esta disponible en los modelos CIMR-AO2A0169 a 2A0415 y 4A0088 a 4A1200.

Configuracion Funcion Pagina | |Configuracion Funcion Pagina
17 Deteccion de Torque 1 (N.C.) — 3D Durante la Busqueda de Velocidad —
18 Deteccion de Torque 2 (N.O.) — 3E Realimentacion de PID Baja —
19 Deteccion de Torque 2 (N.C.) — 3F Realimentacion de PID Alta —
1A Durante la Reversa — 4A Durante la Operacion de KEB —
1B Durante el Bloqueo de Base (N.C.) — 4B Durante el Frenado por Cortocircuito —
1C Seleccion del Motor 2 — 4C Durante el Frenado Rapido —
1D Durante la Regeneracion — 4D Limite del Tiempo de la Alarma PreviaoH| —
1E Reinicio Permitido — 4E <2> Falla del Transistor de Frenado (rr) —
IF Alarma por Sobrecarga del Motor (oL1) — 4F <> Sobrecalentamiento de la Resistencia de o
20 Alarma Previa de Sobrecalentamiento del o Frenado (rH)

Variador (oH) 60 Alarma del Ventilador Interno de o
22 Deteccién de Debilitamiento Mecanico — Enfriamiento
OF Periodo de Mantenimiento — 61 Deteccion de la Posicion del Rotor .

- Completa
30 Durante el Limite de Torque — 62 Registro 1 de MEMOBUS (Seleccionado
31 Durante el Limite de Velocidad — con H2-07 y H2-08) T
30 Id)urante el Limite de Velocidad en Control . 63 Registro 2 de MEMOBUS (Seleccionado o
e Torque con H2-09 y H2-10)

33 Cero Servo Completo — 90 Salida Digital 1 de DriveWorksEZ —
37 Durante la Salida de Frecuencia — 91 Salida Digital 2 de DriveWorksEZ —
38 Variador Activado — 92 Salida Digital 3 de DriveWorksEZ —
39 Salida de Pulsos en Vatios por Hora — 100 a 192 Funciones 0 a 92 con Salida Inversa —
3C Estado LOCAL/REMOTE —

Configuracién 2: Concordancia de velocidad 1 (f,¢; /fsaiqa COncordancia 1)

Se cierra cuando la frecuencia de salida real o la velocidad del motor (CLV, CLV/PM) se encuentra dentro del ancho de
la concordancia de velocidad (L4-02) de la referencia de frecuencia actual, de forma independiente a la direccion.

Estado Descripcion
Abierto La frecuencia de salida o velocidad del motor no concuerdan con la referencia de frecuencia mientras el variador esta en marcha.
Cerrado La frecuencia de salida o velocidad del motor se encuentra dentro del rango de referencia de frecuencia +1.4-02.

Nota: La deteccion funciona hacia adelante y en reversa.

Configuracién 3: Concordancia de velocidad 1 configurada por el usuario (f,ef /fconfigurada COncordancia 1)

Referencia

de frecuencia

Frecuencia de salida
o velocidad del motor

L4-02

Concordancia de

velocidad 1 OFF

ON

T L4-02

(apagado)

(encendido)

Figura 4.27 Diagrama de tiempo de la concordancia de velocidad 1

Se cierra cuando la frecuencia de salida real o la velocidad del motor (CLV, CLV/PM) y la referencia de frecuencia se
encuentran dentro del ancho de la concordancia de velocidad (LL4-02) del nivel programado de concordancia de velocidad

(L4-01).

Estado

Descripcion

Abierto

La frecuencia de salida o velocidad del motor y la referencia de frecuencia no se encuentran dentro del rango de L4-01 +L.4-02.

Cerrado

Tanto la frecuencia de salida o velocidad del motor como la referencia de frecuencia se encuentran dentro del rango de L4-01

+1.4-02.

Nota:

direcciones.

172

La deteccion de frecuencia funciona hacia adelante y en reversa. El valor de L4-01 se utiliza como el nivel de deteccion para ambas
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Referenciade T TTTTTTTTTTTTTTTT Referencia de frecuencia + L4-02

frecuencia /

L4-01 +L4-02
"""" + === === ---I"\XC "~~~ - ~ Referencia de frecuencia — L4-02

L4-01 - L4-02 Frecuencia de salida
Durante la marcha

hacia adelante

1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
0Hz : :
[ Lot Durante la marcha reversa
. . ! ! —L4- -
Frecuencia de salida ! : | L4011 + 14-02
1
Lo [ -L4-01
1 1 RN N S
: 1 1 : \I\ / Referencia de frecuencia + L4-02
\ | | \ X 0 —-L4-01 - L4-02 .
y ! (- T L Referencia de frecuencia
1 1 1 1
; 1 |
Concprdanma fje OFF 'y P! el e -5 =-===- Referencia de frecuencia — L4-02
velocidad configurada  (apagado)[ON] OFF (apagado) m WOFF (apagado)m

por el usuario 1

(encendido) (encendido) (encendido) (encendido)

Figura 4.28 Diagrama de tiempo de la concordancia de velocidad 1 configurada por el usuario

B H3-01: Seleccion del Nivel de Senal del Terminal A1

Selecciona el nivel de sefial de entrada para la entrada analogica Al.

o Rango de .
N. Nombre configuracion Predeterminado
H3-01 Seleccion del Nivel de Seiial del Terminal Al Oal 0

Configuracion 0: 0 a 10 Vcc

El nivel de entrada es de 0 a 10 Vcc. El nivel de entrada minimo se limita a 0%, de modo que una sefial de entrada negativa
debido a las configuraciones de ganancia y polarizacion se lee como 0% .

Configuracién 1: -10 a 10 Vcc

El nivel de entrada es de -10 a 10 Vcc. Si la tension resultante es negativa luego de haberla regulado mediante las
configuraciones de ganancia y polarizacion, el motor rota en reversa.

B H3-02: Seleccion de la Funcion del Terminal A1

Selecciona el nivel de sefial de entrada para la entrada analogica Al.

o Rango de .
N. Nombre configuracion Predeterminado
H3-02 Seleccion de la Funcidn del Terminal Al 0a32 0

B H3-03, H3-04: Configuracidon de ganancia y polarizacion del terminal A1

El parametro H3-03 configura el nivel de los valores de entrada seleccionados que equivale a una entrada de 10 Vcc en el
terminal A1 (ganancia).

El parametro H3-04 configura el nivel de los valores de entrada seleccionados que equivale a una entrada de 0 V en el
terminal A1l (polarizacion).

Utilice ambos parametros para regular las caracteristicas de la sefial de entrada analdgica en el terminal Al.
o Rango de .
N. Nombre configuracion Predeterminado
H3-03 Configuracion de Ganancia del Terminal Al -999.9 2 999.9% 100.0%
H3-04 Configuracién de Polarizacion del Terminal Al -999.9 2 999.9% 0.0%

Ejemplos de configuraciéon
» Ganancia H3-03 = 200%, polarizacion H3-04 =0, terminal A1 como entrada de referencia de frecuencia (H3-02 = 0):

Prog. de arranque y

operacion

Una entrada de 10 Vcc es equivalente a una referencia de frecuencia de 200% y una entrada de 5 Vcc es equivalente a
una referencia de frecuencia de 100%. Ya que la salida del variador esté limitada por el pardmetro de frecuencia maxima
(E1-04), la referencia de frecuencia equivale a E1-04 por encima de 5 Vcc.
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H3-01=0 H3-01 =1
Ganancia = 1 . Ganancia = 200% s
200% L
Referencia 100% |---eeeeemej
de frecuencia E1-04 |
10V -5V
100% i | 0V 5V 10V
E1-04 |
rrrrrrrrrrr -100%
E1-04
Polarizacion 3 : i . o
% = e Ganancia = -200%
oV 5V 10V

Figura 4.29 Configuracion de la referencia de frecuencia mediante entrada analégica con aumento de ganancia

* Ganancia H3-03 = 100%, polarizacion H3-04 =-25%, terminal A1 como entrada de referencia de frecuencia:
Una entrada de 0 Vcc sera equivalente a una referencia de frecuencia del -25%.
Cuando el pardmetro H3-01 = 0, la referencia de frecuencia es una entrada del 0% entre 0 y 2 Vcc.

Cuando el parametro H3-01 = 1, el motor rota en reversa con una entrada de entre -10 y 2 Vcc.
H3-01=0 H3-01 = 1

1 000/ “ ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 4
° § 100% [ ;

Referencia H3-01=0
de frecuencia

10V 6.0V |
; : 20V 10V
-25% Tension
de la entrada

S 20V 10V analégica
/ Tension -100%
-25% de la entrada analégica E1-04
H3-01 =1 -150%

Figura 4.30 Configuracion de la referencia de frecuencia mediante entrada analégica con polarizacion negativa

B H3-05: Seleccion del Nivel de Senal del Terminal A3

Selecciona el nivel de sefial de entrada para la entrada analogica A3.

o Rango de .
N. Nombre configuracion Predeterminado
H3-05 Seleccion del Nivel de Sefial del Terminal A3 0,1 0

Configuraciéon 0: 0 a 10 Vcc

El nivel de entrada es de 0 a 10 Vcc. Consulte la explicacion que se brinda para H3-01. Refiérase a Configuracion 0: 0
a 10 Vee PAG. 173.

Configuracién 1: -10 a 10 Vcc

El nivel de entrada es de -10 a 10 Vcc. Consulte la explicacion que se brinda para H3-01. Refiérase a Configuracion 1:
-10 a 10 Vee PAG. 173.

B H3-06: Seleccion de la Funcion del Terminal A3

Determina la funcion asignada al terminal de entrada analdgica A3.

o Rango de .
N. Nombre configuracion Predeterminado
H3-06 Seleccidn de la Funcidn del Terminal A3 0a32 2

B H3-07, H3-08: Configuracién de ganancia y polarizaciéon del terminal A3

El parametro H3-07 configura el nivel de los valores de entrada seleccionados que equivale a una entrada de 10 Vcc en el
terminal A3 (ganancia).

El parametro H3-08 configura el nivel de los valores de entrada seleccionados que equivale a una entrada de 0 V en el
terminal A3 (polarizacion).
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o Rango de .
N. Nombre configuracion Predeterminado
H3-07 Configuracion de Ganancia del Terminal A3 -999.9 2 999.9% 100.0%
H3-08 Configuracion de Polarizacion del Terminal A3 -999.9 2 999.9% 0.0%

B H3-09: Seleccion de Nivel de Senal del Terminal A2

Selecciona el nivel de sefal de entrada para la entrada analogica A2. Configure el interruptor DIP S1 en la tarjeta de
terminales de manera adecuada para una entrada de tension o corriente.

o Rango de .
N. Nombre configuracion Predeterminado
H3-09 Seleccion de Nivel de Senal del Terminal A2 0a3 2

Configuracion 0: 0 a 10 Vcc
El nivel de entrada es de 0 a 10 Vcc. Refiérase a Configuracion 0: 0 a 10 Vee PAG. 173.

Configuracién 1: 0 a 10 Vcc bipolar
El nivel de entrada es de -10 a 10 Vcc. Refiérase a Configuracion 1: -10 a 10 Vee PAG. 173.

Configuracion 2: 4 a 20 mA

El nivel de entrada es de 4 a 20 mA. Los valores de entrada negativos debidos a configuraciones negativas de polarizacion
0 ganancia se limitan al 0%.

Configuracion 3: 0 a 20 mA

El nivel de entrada es de 0 a 20 mA. Los valores de entrada negativos debidos a configuraciones negativas de polarizacion
0 ganancia se limitan al 0%.

B H3-10: Seleccion de la Funcion del Terminal A2

Determina la funcion asignada al terminal de entrada analdgica A2.

o Rango de .
N. Nombre configuracion Predeterminado
H3-10 Seleccion de la Funcion del Terminal A2 0a32 0

B H3-11, H3-12: Configuracién de ganancia y polarizacion del terminal A2

El parametro H3-11 configura el nivel del valor de entrada seleccionado, que equivale a una entrada de 10 Vcc o a una
entrada de 20 mA en el terminal A2.

El parametro H3-12 configura el nivel del valor de entrada seleccionado que equivale a una entrada de 0 V, 4 mA o 0 mA
en el terminal A2.

Utilice ambos parametros para regular las caracteristicas de la sefial de entrada analdgica en el terminal A2. La
configuracion funciona de la misma manera que los parametros H3-03 y H3-04 para la entrada analdgica Al.

o Rango de ;
N. Nombre configuracién Predeterminado
H3-11 Configuracion de Ganancia del Terminal A2 -999.9 2 999.9% 100.0%
H3-12 Configuracion de Polarizacion del Terminal A2 -999.9 a 999.9% 0.0%

B H4-01, H4-04: Seleccion del monitor para los terminales FM y AM de salida analégica de
multiple funcién
Configura el parametro deseado del monitor del variador UO-OIO para que emita una salida en forma de valor analogico

a través de los terminales FM y AM. Refiérase a Ul: Monitores del estado de operacion PAG. 355 para obtener una lista
de todos los monitores. La columna "Nivel de salida analdgica" indica si un monitor puede utilizarse para la salida

analogica.
Ejemplo: Ingrese “103” para U1-03.
o Rango de .
N. Nombre configuracion Predeterminado
H4-01 Seleccion del Monitor del Terminal FM de Salida Analédgica de 000 a 999 102
Multiple Funcion
H4-04 Seleccion del Monitor del Terminal AM de Salida Analdgica de 000 a 999 103
Multiple Funcion

YASKAWA ELECTRIC TOSP C710616 41E Variador de CA YASKAWA A1000 — Guia de inicio rapido

175

Prog. de arranque y

operacion




4.6 Configuracién basica del variador

Una configuracion de 031 6 000 no aplica un monitoreo del variador a la salida analdgica. Con cualquiera de estas
configuraciones, el nivel de salida de los terminales FM y AM puede configurarse mediante un PLC a través de una opcion
de comunicaciones o un MEMOBUS/Modbus (modo deshabilitado).

B H4-02, H4-03: Ganancia y polarizacion del terminal FM de salida analégica de multiple
funcién
H4-05, H4-06: Ganancia y polarizacion del terminal AM de salida analégica de multiple
funcién
Los parametros H4-02 y H4-05 configuran el nivel de sefial de salida FM y AM del terminal cuando el valor del monitor
seleccionado se encuentra en 100%. Los parametros H4-03 y H4-06 configuran el nivel de sefial de salida FM y AM del
terminal cuando el valor del monitor seleccionado se encuentra en 0%. Ambos valores se configuran como porcentajes:
100% equivale a una salida analdgica de 10 Vcc 0 20 mA y 0% equivale a una salida de 0 V 0 4 mA. La tension de salida
de ambos terminales se limita a +/-10 Vcc.

El rango de sefial de salida puede seleccionarse entre 0 y +10 Vec 0 -10y +10 Vee, o entre 4 y 20 mA usando los parametros
H4-07 y H4-08. La Figura 4.31 ilustra como funcionan las configuraciones de ganancia y polarizacion.

N.° Nombre . oﬁ?iggga(cj:ieén Predeterminado

H4-02 Ganancia de FM del Terminal de Salida Analogica de -999.9 2 999 9% 100.0%
Multiple Funcion

H4-03 Po’lar.izacic’m dg} Terminal FM de Salida Analdgica de -999.9 2 999 9% 0.0%
Multiple Funcion

H4-05 Gapapcia del Tg:rminal AM de Salida Analdgica de -999.9 2 999.9% 50.0%
Multiple Funcion
Polarizacién del Terminal AM de Salida Analogica de

H4-06 Miltiple Funcion -999.9 2 999.9% 0.0%

Uso de la ganancia y la polarizacion para regular el nivel de la seial de salida
La sefial de salida es regulable mientras el variador esta detenido.

Terminal FM

1. Observe el valor establecido en H4-02 (ganancia del monitor del terminal FM) en el operador digital. La salida del
terminal FM sera una tensién igual al 100% del parametro que se esta configurando en H4-01.

2. Regule H4-02 observando el monitor conectado al terminal FM.

3. Observe el valor configurado en H4-03 en el operador digital; el terminal FM generara una tension igual al 0% del
parametro que se esta configurando en H4-01.

4. Regule H4-03 observando la sefial de salida en el terminal FM.

Terminal AM

1. Observe el valor configurado en H4-05 (ganancia del monitor del terminal AM) en el operador digital. La salida
del terminal AM sera una tension igual al 100% del parametro que se esta configurando en H4-04.

. Regule H4-05 observando el monitor conectado al terminal AM.

2

3. Observe el valor configurado en H4-06 en el operador digital; el terminal AM generara una tension igual al 0%
del parametro que se esta configurando en H4-04.

4

. Regule H4-06 observando la sefial de salida en el terminal AM.
H4-07,08 =0 H4-07, 08 =1

15V oo A .

'/} Ganancia = 150%
| Tension de salida Y Polarizacion = 0%
3 0V p-mme : Ganancia = 100%

10V |-ccmmmoo

I
_ " Polarizacion = 0%
: Ganancia del 150% 5V - L A ___ ! Ganancia = 50%
Tension ! Polarizacion del 0% ! Polarizaciéon = 0%
de salida : ‘

Ganancia del 100% :
BV fommmee S ‘ Polarizacién del 0% | 100%
Valor del monitor

I

|

Ganancia del 50% |
Polarizacién del 0% i
I

I

|

ov

VA 10V

0% Valor del monitor 100%

Vo] 15V

Figura 4.31 Ejemplos 1y 2 de configuracion de ganancia y polarizacion de salidas analégicas
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4.6 Configuracién basica del variador

Configure H4-03 en 30% para una sefial de salida de 3 V en el terminal FM cuando el valor monitoreado se encuentre en
0%.

Ganancia = 100%

H4-07,08 =0 H4-07,08 =1 o
/ Polarizacién = 30%
0VE-— o Z
! Ganancia = 100%
OV [r-mmmmmmmmmm Tension de salida i Polarizacion = 0%
. —  Polarizacién = 30% sv
Tension de | Ganancia = 100% -100% !

salida | | :
| o / 100%
| Polarizacién = 0% L] -4V  Valordel monitor

3V e Ganancia = 100%

ov L] oV
0% Valor del monitor  100%

Figura 4.32 Ejemplo 3 de configuracion de ganancia y polarizacion de salidas analogicas

B H4-07, H4-08: Seleccidon del nivel de senal de los terminales FM y AM de salida analégica
de multiple funcién

Configura el nivel de salida de tension de los datos del parametro U (pardmetro monitor) en el terminal FM y el terminal
AM a través de los pardmetros H4-07 y H4-08.

Configura el puente S5 de la tarjeta de terminales con los valores correspondientes al cambiar estos parametros. Refiérase
a Seleccion de la seital AM/FM del terminal PAG. 133 para obtener informacion detallada sobre la configuracion de S5.

o Rango de .
N. Nombre configuracion Predeterminado
H4-07 Seleccion del Nivel de Sefial de FM 0a2 0

del Terminal de Salida Analdgica de Multiple Funcion

Seleccion del Nivel de Sefial de AM
0a?2 0

L8R del Terminal de Salida Anal6gica de Multiple Funcion

Configuracion 0: 0a 10V

Configuracion 1: -10Va10V

Configuracion 2: 4 a 20 mA

Bl L3-01: Seleccion de Prevencion de Bloqueos durante la Aceleracion

La prevencion de bloqueo durante la aceleracion evita las fallas de disparo por sobrecorriente (0C), sobrecarga del motor
(oL1) o sobrecarga del variador (0L2), habituales al acelerar con cargas pesadas.

L3-01 determina el tipo de prevencion de bloqueo que el variador debe utilizar durante la aceleracion.

o Rango de .
N. Nombre configuracion Predeterminado
L3-01 Seleccion de Prevencion de Bloqueos durante la Aceleracion 0a2<> 1

<1> La configuracion 2 no esta disponible para OLV/PM.

Configuracion 0: Desactivada

No se proporciona ninguna prevencion de bloqueo. Si el tiempo de aceleracion es demasiado corto, es posible que el
variador no pueda poner el motor en velocidad con la suficiente rapidez, lo que provoca una falla por sobrecarga.

Configuracion 1: Activada

Activa la prevencion de bloqueo durante la aceleracion. La operacion varia segiin el modo de control.

* Control de V/f, control de V/f con PG y control vectorial de lazo abierto:
La aceleracion se reduce cuando el valor de la corriente de salida excede el 85% del nivel configurado en el parametro
L3-02 durante un tiempo mayor que el fijado en L3-27. Cuando la corriente supera el valor de L3-02, la aceleracion se
detiene. La aceleracion continta cuando la corriente desciende por debajo de L3-02 durante un tiempo superior al fijado
en L3-27.

El nivel de prevencion de bloqueo se reduce automaticamente en el rango de energia constante. Refiérase a L3-03:
Limite de Prevencion de Bloqueos durante la Aceleracion PAG. 178.
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4.6 Configuracién basica del variador

Corriente de salida

Nivel de prevencién de bloqueo

L3-02

L3-02
-15%

- Tiempo
Frecuencia de salida |
(- -
Controla la frecuencia de salida
para evitar que el motor se bloquee
Tiempo

Figura 4.33 Prevencion de bloqueo durante la aceleracion para motores de induccion

» Control vectorial de lazo abierto para PM:

La aceleracion se detiene cuando la corriente de salida alcanza el nivel configurado en el parametro L3-02. Una vez
transcurrido el tiempo configurado en el parametro L3-27, el variador desacelera en el tiempo de desaceleracion
configurado en L.3-22. La desaceleracion se detiene cuando la corriente es inferior al 85% de L.3-02. El variador intenta
volver a acelerar luego del tiempo fijado en L3-27.

4
Corriente de salida
L3-02

-

Tiemp:

Frecuencia de salida

> s

L3-27 —

- > Tiemp;
‘Desaceleracion !
mediante L3-22

Figura 4.34 Prevencion de bloqueo durante la aceleracion para motores de iman permanente

Configuracion 2: Prevencién inteligente de bloqueos

El variador ignora el tiempo de aceleracion seleccionado e intenta acelerar en el tiempo minimo. La tasa de aceleracion
se regula de modo que la corriente no exceda el valor configurado en el parametro L3-02.

B L3-02: Nivel de Prevenciéon de Bloqueos durante la Aceleracion

Configura el nivel de corriente de salida en el que se activa la prevencion de bloqueo durante la aceleracion.

Rango de :

o

N. Nombre configuracién Predeterminado
L3-02 Nivel de Prevencion de Bloqueos durante la Aceleracion 0a150% <> <I>

<1> Ellimite superiory el valor predeterminado se determinan por la clasificacion de ciclo y por la seleccion de pérdida de potencia de la frecuencia
de portadora (C6-01 y L8-38, respectivamente).

» Disminuya [.3-02 si hay bloqueo al utilizar un motor que es relativamente pequeflo en comparacion con el variador.
» También configure el parametro L.3-03 al operar el motor en el rango de energia constante.

B L3-03: Limite de Prevencién de Bloqueos durante la Aceleraciéon

El nivel de prevencion de bloqueo se reduce automaticamente cuando el motor opera en el rango de energia constante.
L3-03 configura el limite inferior para esta reduccion como porcentaje de la corriente nominal del variador.
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4.6 Configuracién basica del variador

o Rango de .
N. Nombre configuracion Predeterminado
L3-03 Limite de Prevencion de Bloqueos durante la Aceleracion 0a100% 50%

Nivel de prevencién de bloqueo durante la aceleracion

L3-02

L3-03

Frecuencia de salida

E1-06

Frecuencia base

Figura 4.35 Nivel y limite de prevencién de bloqueo durante la aceleracion

B L3-04: Seleccion de la Prevencion del Bloqueo durante la Desaceleracion

La prevencion de bloqueo durante la desaceleracion controla la desaceleracion en base a la tension del bus de CC y evita
una falla por sobretension causada por una inercia elevada y una desaceleracion rapida.

Rango de ;

o

N. Nombre configuracion Predeterminado
L3-04 Seleccion de la Prevencion del Bloqueo durante la Desaceleracion 0as5<l> 1

<1> Las configuraciones 3 a 5 no estan disponibles en OLV/PM. Las configuraciones 2 a 5 no estan disponibles en AOLV/PM y CLV/PM.
La configuracion 3 no esta disponible en los modelos 4A0930 o 4A1200.

Configuracién 0: Desactivada

El variador desacelera de acuerdo al tiempo de desaceleracion fijado. Con cargas de inercia elevada o desaceleracion
répida, puede ocurrir una falla por sobretension. Si ocurre una falla por sobretension, utilice las opciones de frenado
dindmico o cambie a otra seleccion de L3-04.

Configuracion 1: Prevencién de bloqueos para usos generales

El variador intenta desacelerar dentro del tiempo de desaceleracion fijado. El variador pausa la desaceleracion cuando la
tension del bus de CC excede el nivel de prevencion de bloqueo y luego la desaceleracion contintia cuando la tension del
bus de CC disminuye por debajo de ese nivel. La prevencion de bloqueo puede accionarse repetidamente para evitar una
falla de sobretension. El nivel de tension del bus de CC para la prevencion de bloqueo depende de la configuracion de la

tension de entrada E1-01.

Tensién de entrada del variador Prevencion de bloqueo durante la desaceleracion
Clase de 200 V 377 Vce
Clase de 400 V 754 Vce
Clase de 600 V 1084 Vce
Nota: 1. No utilice esta configuracion en combinacion con la resistencia de frenado dinamico u otras opciones de frenado dinamico. Si se

activa la prevencion de bloqueo durante la desaceleracion, se acciona antes de que pueda operar la opcion de resistencia de frenado.
2. Esposible que este método alargue el tiempo total de desaceleracion en comparacion con el valor configurado. Si esto no es adecuado
para la aplicacion, considere utilizar una opcion de frenado dindmico.

La Figura 4.36 ilustra la funcion de prevencion de bloqueo durante la desaceleracion.

Frecuencia de salida

Caracteristicas de la desaceleracion

cuando se activé la prevencion de
bloqueo durante la desaceleracion

Tiempo

tiempo de desaceleracion especificado

Figura 4.36 Prevencion de bloqueo durante la desaceleracion
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4.6 Configuracién basica del variador

Configuracién 2: Prevencidn inteligente de bloqueos

El variador regula la tasa de desaceleracion para que la tension del bus de CC se mantenga en el nivel fijado en el parametro
L3-17. Esto produce el tiempo de desaceleracion mas corto posible y ademas protege el motor frente al bloqueo. El tiempo
de desaceleracion seleccionado se ignora y el tiempo de desaceleracion a cumplir no puede ser menor que 1/10 del tiempo
de desaceleracion fijado.

Esta funcion utiliza los siguientes parametros para regular la tasa de desaceleracion:

* Ganancia de tension del bus de CC (L3-20)

* Ganancia de los calculos de la tasa de desaceleracion (L3-21)

» Célculos de inercia para el tiempo de aceleracion del motor (L3-24)

* Relacion de inercia y carga (L3-25)

Nota: El tiempo de desaceleracion no es constante. No utilice la prevencion de bloqueo inteligente en aplicaciones donde el frenado preciso

sea un problema. Utilice en su lugar las opciones de frenado dindmico.

Configuracion 3: Prevencién de bloqueos con opcién de frenado dinamico

Activa la funcion de prevencion de bloqueo y ademas utiliza una resistencia de frenado dindmico. Puede ocurrir un
problema de sobretension en el bus de CC si se desactiva la prevencion de bloqueo durante la desaceleracion (L3-04) en
OLV y se instala una opcion de frenado dinamico. Configure L3-04 en 3 para resolver esta situacion.

Configuracion 4: Desaceleracion por sobreexcitacion 1

La desaceleracion por sobreexcitacion 1 (que aumenta el flujo del motor) es mas rapida que la desaceleracion sin prevencion
de bloqueo (L3-04 = 0). La configuracion 4 cambia las funciones y el tiempo de desaceleracion seleccionados para brindar
proteccidn ante un disparo por sobretension.

Configuracion 5: Desaceleracion por sobreexcitacion 2

La desaceleracion por sobreexcitacion 2 ralentiza el motor mientras intenta mantener la tension del bus de CC en el nivel
configurado en el parametro L3-17. Esta funcion acorta el tiempo de desaceleracion realizable mas que mediante el uso
de la desaceleracion por sobreexcitacion 1. La configuracion 5 acorta o prolonga el tiempo de desaceleracién para mantener
el nivel del bus L3-17.

B L3-05: Seleccion de la Prevencidon de Bloqueo durante la Marcha

Determina como funciona la prevencion de bloqueo durante la marcha. La prevencion de bloqueo durante la marcha evita
el bloqueo del motor al reducir automaticamente la velocidad cuando ocurre una sobrecarga transitoria mientras el motor
estd en marcha a una velocidad constante.

o Rango de .
N. Nombre configuracion Predeterminado
L3-05 Seleccion de la Prevencion de Bloqueo durante la Marcha 0a2 1

Nota: 1. Este parametro esta disponible en V/f, V/f con PG y OLV/PM.

2. La prevencion de bloqueo durante la marcha se desactiva cuando la frecuencia de salida es 6 Hz o menos, independientemente de
las configuraciones de L3-05 y L3-06.

Configuracién 0: Desactivada

El variador funciona en la referencia de frecuencia configurada. Una carga pesada puede ocasionar que el motor se bloquee
y accionar el variador con una falla oC u oL.

Configuracién 1: Desacelerar mediante C1-02

Si la corriente excede el nivel de prevencion de bloqueo configurado en el parametro L3-06, el variador desacelera en el
tiempo de desaceleracion 1 (C1-02). Cuando el nivel de corriente desciende por debajo del valor de L3-06 menos el 2%

cada 100 metros, el variador acelera a la referencia de frecuencia en el tiempo de aceleracion activa.

Configuracién 2: Desacelerar mediante C1-04

Es igual que la configuracion 1, excepto que el variado desacelera en el tiempo de desaceleracion 2 (C1-04).

B L3-06: Nivel de Prevencion de Bloqueo durante la Marcha

Configura el nivel de corriente para accionar la prevencion de bloqueo durante la marcha. Segin la configuracion del
parametro L3-23, el nivel se reduce automaticamente en el rango de energia constante (velocidad mas all de la velocidad
de base). Una configuracion del 100% equivale a la corriente nominal del motor.

El nivel de prevencion de bloqueo puede regularse usando una entrada analdgica.

) Rango de .
N. Nombre configuracion Predeterminado
L3-06 Nivel de Prevencion de Bloqueo durante la Marcha 30a150% <> <I>

<I> El limite superior y el valor predeterminado para esta configuracion se determinan mediante C6-01 y L8-38.
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4.6 Configuracién basica del variador

B L7-01 aL7-04: Limites de torque

Estos parametros configuran los limites de torque en cada cuadrante.

N.° Nombre . oﬁifaig%?a(c’;?én Predeterminado
L7-01 Limite de Torque en Marcha hacia Adelante 0a300% 200%
L7-02 Limite de Torque en Marcha Reversa 0a300% 200%
L7-03 Limite de Torque en Marcha Regenerativa hacia Adelante 0a300% 200%
L7-04 Limite de Torque en Marcha Regenerativa en Reversa 02a300% 200%
Nota: Si la entrada analdgica de multiple funcion se programa como “10: Limite de torque en marcha hacia adelante”, “11: Limite de torque

en marcha reversa”, “12: Limite de torque en marcha regenerativa” o “15: Limite general de torque”, el variador usa el menor valor de
L7-01 a L7-04 o el limite de torque de la entrada analdgica.

Referencia de torque positiva

Marcha regenerativa en reversa f Marcha hacia adelante

10: Limite de torque positivo 10: Limite de torque positivo
12: Limite de torque regenerativo 15: Parametro L7-01
15: Parametro L7-04 de limite de torque

de limite de torque
Cuadrante2 | Cuadrante 1

Rotacién del motor P Rotacion del motor
en reversa Cuadrante3 | Cuadrante 4 hacia adelante
11: Limite de torque negativo
11: Limite de torque negativo 12: Limite de torque regenerativo
15: Parametro L7-02 @ —— | 15: Parametro L7-03
de limite de torque de limite de torque

Marcha reversa Marcha regenerativa hacia
adelante

Negative torque reference

Figura 4.37 Parametros del limite de torque y configuraciones de entradas analdgicas
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4.7 Autoajuste

4.7 Autoajuste

€ Tipos de autoajuste

El variador ofrece diferentes tipos de autoajuste para los motores de induccion y los motores de iman permanente. El tipo
de autoajuste que se utiliza difiere mas en base al modo de control y demas condiciones de funcionamiento. Consulte las
tablas a continuacion para seleccionar el tipo de autoajuste que se adapte mejor a la aplicacion. Refiérase a Diagramas
de flujo del arranque PAG. 145 para obtener instrucciones sobre la ejecucion del autoajuste.
Nota: El variador solo mostrara los parametros de autoajuste que sean validos para el modo de control que se configuré en A1-02. Si el modo
de control es para un motor de induccidn, los parametros de autoajuste para motores PM no estaran disponibles. Si el modo de control
es para un motor PM, los parametros de autoajuste para motores de induccion no estaran disponibles. Los parametros de ajuste de

inerciay ajuste de ganancia ASR, como también las opciones de configuracion, solo estaran visibles cuando el variador esté configurado
para funcionar con CLV o CLV/PM.

B Autoajuste para motores de induccion

Esta caracteristica configura automaticamente el patrén de V/f'y los parametros del motor E1-000 y E2-000 (E3-0101,
E4-00 para el motor 2) para un motor de induccion. Ademas, la caracteristica también configura algunos parametros F1-
00O para la deteccion de realimentacion de velocidad en el vector de lazo cerrado.

Tabla 4.27 Tipos de autoajuste para motores de induccién

Modo de control
VIf |VIfcon PG| OLV | CLV

Tipo Configuracion Condiciones y beneficios de la aplicacion

+ El motor puede desacoplarse de la carga y girar
libremente mientras se realiza el autoajuste.

» Elmotory la carga no pueden desacoplarse, pero la carga s s

Autoajuste rotacional T1-01=0 del motor es menor que 30%

+ El autoajuste rotacional proporciona los resultados mas
precisos y se recomienda siempre que sea posible.

* Elmotory la carga no pueden desacoplarse y la carga es
superior al 30%.
Autoajuste » No hay disponible un informe de prueba del motor que

estacionario 1 T1-01=1 detalle los datos del motor. - - SI SI

* Calcula de manera automatica los parametros del motor
necesarios para controlar el vector.

» Elmotor y la carga no pueden desacoplarse y la carga es
superior al 30%.

Auto?juste_ T1-01 =4 * Hay disponible un informe de prueba del motor. Tras _ _ Si Si
estacionario 2 ingresar la corriente sin carga y el deslizamiento
nominal, el variador calcula y configura todos los demas
parametros del motor.

+ El variador se utiliza con control de V/f'y no es posible
realizar otras selecciones de autoajuste.

« Las capacidades del variador y del motor son diferentes.

Autoaju§te est'aciona}rio + Ajusta el variador luego de que el cable entre el variador . . , ,
para resistencia de linea T1-01=2 y el motor se reemplaza con un cable de mas de 50 metros|  SI SI SI SI
a linea de largo. Asume que el autoajuste ya se realizo.

* No debe utilizarse para ningin modo de control
vectorial, a menos que se haya cambiado el cable del
motor.

* Recomendado para las aplicaciones que utilicen
busqueda de velocidad en el calculo de velocidad o la
funcidn de ahorro de energia en el

Autoajuste rotacional control de V/L.
utoaju i ) ] . .
para cJontrol de V/f T1-01=3 + Asume que el motor puede rotar mientras se ejecutael | Sl SI - -

autoajuste. Aumenta la precision de determinadas
funciones, como la compensacion del torque, la
compensacion del deslizamiento, el ahorro de energia y
la bisqueda de velocidad.

* No hay disponible un informe de prueba del motor que
detalle los datos del motor.

Autoajuste * El motor puede accionarse con un modo de servicio , ,
estacionario 3 T1-01=5 normal después del autoajuste. Después del autoajuste, | — - SI SI
se efecttia un funcionamiento de prueba para calcular de
forma automatica los parametros del motor necesarios
para el control vectorial.
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4.7 Autoajuste

La Tabla 4.28 detalla los datos que deben ingresarse para el autoajuste. Asegurese de que estos datos estén disponibles
antes de comenzar el autoajuste. La informacion necesaria suele detallarse en la placa de identificacion del motor o en el
informe de prueba del motor, proporcionado por el fabricante. Refiérase a Subdiagrama A-1: Configuracion sencilla
del motor mediante el control de V/f PAG. 147y Refiérase a Subdiagrama A-2: Funcionamiento de alto rendimiento
mediante OLV o CLV PAG. 148 para obtener mas detalles sobre los procesos y selecciones de autoajuste.

Tabla 4.28 Datos de entrada de autoajuste

Tipo de ajuste (T1-01)
Valor d Parametro - 1 2 3 4 5
alor de entrada de entrada Unidad 0 Estaci . Resistencia | Rotacional . . ; .
Estandar stacionario o Ui & para Control Estacionario | Estacionario
1 p 2 3
Linea de VIf

Modo de control A1-02 - 2,3 2,3 0,1,2,3 0,1 2,3 2,3
Potencia nominal del T1-02 KW s s s s s s
Tension nominal del T1-03 Vea s s - s s s
Corriente nominal del T1-04 A si si si si si si
Frecuencia nominaldel | 7, o Hz si si - si si si
Cantidad de polos del T1-06 - si s - si s si
Velocidad nominaldel | 1) o7 | pmin si si - si si si
Cantidad de pulsos de PG f<l> £ <> _ _ P <I> t<I>
por revolucién T1-08 - si si si si
Corriente sin carga del N £ :
motor T1-09 A — SI — — SI SI
Deslizamiento nominal £ :
del motor T1-10 Hz — — — — SI SI
Pérdida de hierro del T1-11 W B B B S B S
motor

<1> Los datos de entrada son necesarios solamente para CLV/PM.

<2> Se necesita la corriente sin carga del motor. Si en la placa de identificacion del motor no aparece el valor de corriente sin carga, use el valor
predeterminado. Este valor predeterminado es especifico de los motores estandar Yaskawa.

B Autoajuste para motores de iman permanente

Configura automaticamente el patron de V/f'y los parametros del motor E1-000 y ES-O00 cuando se utiliza un motor
PM. Ademas, la funcion configura también algunos parametros F1-00 para detectar la realimentacion de velocidad en
el vector de lazo cerrado.

Tabla 4.29 Tipos de autoajuste para motores de iman permanente

Tipo

Configuracion

Condiciones y beneficios de la aplicacion

Modo de control

OLV/IPM | AOLV/PM | CLV/PM
Configuracién de los » El motor no gira durante el autoajuste. ) ) )
parametros del motor T2-01=0 + Hay disponible un informe de prueba del motor o datos SI SI SI
PM del motor similares a la Tabla 4.30.
* No hay disponible un informe de prueba del motor que
Auto?Justg 201 = 1 detalle? los datos del motor. N S S S
estacionario de PM + El variador calcula y configura automaticamente los
parametros del motor.
. » Resulta util para ajustar el variador cuando los datos del
Autoajuste motor se configuraron manualmente o por el codigo del
estacionario de PM T2-01 =2 motor y el cable tenga una longitud mayor que 50 m. Si Si Si
para la resistencia del S, . . .
estator » También debe realizarse si la longitud del cable se
modificé después de un ajuste previo.
Ajuste de * Se reemplazo el encoder PG. Calcula la compensacion )
compensacion del T2-01 =3 del pulso Z. - - Si
pulso Z + Exige que el motor gire sin carga o con muy poca carga.
 Utilicelo cuando no esté disponible la prueba del motor.
* Ajusta unicamente la tension de induccion del motor.
Ajuste de Fcem T2-01 =11 * Debe realizarse después de configurar los datos del _ _ si
Constante motor y de ajustar la compensacion del codificador.
» El motor debe desacoplarse del sistema mecanico (quite
las cargas).
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Modo de control
OLV/PM | AOLV/PM CLV/PM

Tipo Configuracion Condiciones y beneficios de la aplicacion

* El motor rotd en reversa o se produjo una falla STo
(aumento del motor) durante el arranque en OLV/PM.

+ Baja velocidad sin torque después de activar el control
de inyeccion de alta frecuencia (n8-57 = 1) en AOLV/
PM.

* Se produjeron fallas (como que el motor rote en reversa)
al activar la energia durante el arranque inicial en CLV/
PM.

* No hay disponible un informe de prueba del motor que
detalle los datos del motor.

Ajuste de parametros
de inyeccion de alta T2-01=13
frecuencia

» El motor puede desacoplarse de la carga y girar
Autoajuste rotacional T2-01 = 14 libremente mientras se realiza el autoajuste. El variador sf Si Si
del PM calcula y configura automaticamente los parametros del
motor.

* El Autoajuste rotacional del PM logra resultados mas
precisos que el Autoajuste estacionario.

La Tabla 4.30 detalla los datos que deben ingresarse para el autoajuste. Asegurese de que los datos estén disponibles antes
de comenzar el autoajuste. La informacion necesaria suele detallarse en la placa de identificacion del motor o en el informe
de prueba del motor, proporcionado por el fabricante. Refiérase a Subdiagrama A-3: Funcionamiento con motores de
imdn permanente PAG. 149 para obtener mas detalles sobre el proceso y la seleccion del Autoajuste.

VARTSPEED \

3-PHASE PERMANENT MAGNET MOTOR
TYPE SST4- POLES E5-04
PROTECTION COOL ING
KW v Hz [RATING | A [r/min _r, | E5-05
E5-02 [ E1-13 E5-03 [EI-04.06 _Ld | E5-06
g | _E5-07 O
Ke | E5-09
TNS.__COOLANT TEWP. °C_ALTITUDE m __ AG| E5-11
STD WASS ke AG
BRG NO DRIVE o Ki
SER NO YEAR Kt |
QASKAWA ELECTRTIC CORPORATION sy /

Figura 4.38 Ejemplo de placa de identificacion del motor

Tabla 4.30 Datos de entrada de autoajuste

Tipo de ajuste (T2-01)

Param. 2 13

Valor de entrada de Unidad . 0. . 1 Resis. del 3 .. 1 Inyeccién de 14
entrada Configuracion de los . . Compensacién | Fcem 3
. Estacionario estator alta Rotacional
parametros del motor R . del pulsoZ | const. .
estacionario frecuencia
Modo de control | A1-02 - 5,6,7 5 6,7 5 6,7 5,6,7 7 7 6,7 5 6 7
Cadigo del.motor T2-02 _ <1> <1> <1> _ _ _ _ _ _ _ _ _
(hexadecimal)

Tipo de motor T2-03 - - - - si st - - - - St | si | si
Potencia nominal T2-04 W _ s si st s _ - - - si | si | si
del motor
Tension nominal | ) 5 |y, - si si s si - - - - si | si | si
del motor
Corriente nominal . . . . . . . .

T2-06 A - SI SI SI SI SI - - - SI | SI | SI
del motor
Frecuencia 1207 | Hz - si - si - - - - - si| - | -
nominal del motor
Cantidad de polos |, ;o - - si s si si - - - - si | si | si
del motor
Velocidadnominal | 1, 55 | oy |- - si - si - - - - — | st | si
del motor
Resistencia
monofisica del T2-10 Q si Si Si - - - - - - - - | -
estator
finductanaa del eje T2-11 mH si si si - B B B B B B B -
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Tipo de ajuste (T2-01)
Param. 2 13
Valor de entrada de Unidad . 0. X 1 Resis. del . .. 1 Inyeccién de 14
entrada Configuracion de los o . Compensacién | Fcem .
. Estacionario estator alta Rotacional
parametros del motor . . del pulsoZ | const. .
estacionario frecuencia
Modo de control | A1-02 - 56,7 5 6,7 5 6,7 56,7 7 7 6,7 5 6 7
Caodigo del_motor T2-02 _ <1> <1> <1> _ _ _ _ _ _ - - -
(hexadecimal)

(Ilnductancm del eje T2-12 mH si si si B _ _ _ _ _ _ _ B
Seleccion de
unidad de la mVs/rad . . :
constante de T2-13 (elec.) St St St - B B - B B I
tension inducida
Constante de mV min , , .

T2-14 ST ST SI - - - - - - - - -
tension 5> (mec.)
Corriente de T2-15 % - - - si si - - - - st | si| si
conexion de ajuste
Cantidad de pulsos
por revolucion del | T2-16 ppr sf <2> - sf <2> - sf <2> - - - - — | = | sf
PG
Compensacion del grad. <> B <> B c <> B B B N B B B
pulso Z 1217 (mec.) St St Sl

<1> Ingrese el codigo del motor cuando utilice un motor Yaskawa. Seleccione “FFFF” cuando utilice un motor de otro fabricante.

<2> Los datos de entrada son necesarios solamente para CLV/PM.

<3> Depende de la configuracion de T2-13.

B Ajuste de inercia y autoajuste del lazo de control de velocidad

El ajuste de inercia puede realizarse cuando el variador utiliza el control CLV para los motores IM o PM. El ajuste de
inercia calcula automaticamente la carga y la inercia del motor, y optimiza las configuraciones relacionadas con la funcion
de Mantenimiento en caso de Caida de Tension KEB (KEB 2) y el control de Realimentacion Positiva.

El autoajuste de ganancia de ASR realiza la misma operacion que el ajuste de inercia, mientras optimiza ademas las
configuraciones del lazo de control de velocidad.

Tabla 4.31 Ajuste de inercia y lazo de control de velocidad

Tipo Configuracion “ﬁgﬂ?rgf Condiciones y beneficios de la aplicacién
Motor T1-01=8 |CLV Permite que el motor gire a una velocidad determinada y aplica una sefial de
Aiuste de inercia M prueba. Se analiza la respuesta a la sefial de prueba y se realizan los ajustes
J Motor necesarios a los parametros que controlan las funciones de Realimentacion
PM T2-01=8 |CLV/PM Positiva y Mantenimiento en caso de Caida de Tension KEB (KEB 2, L.2-29 =1).
: M| Tio1=9 feLv o y o . .
Autoajuste de M Realiza la misma operacion que el ajuste de inercia y ademas ajusta la ganancia
ganancia de ASR Motor de ASR en conformidad con la respuesta de la sefial de prueba.
PM T2-01=9 |CLV/PM
Nota: El ajuste de inercia y el autoajuste de ganancia de ASR pueden no estar disponibles cuando los engranajes se encuentran entre la

maquina y el eje del motor.

La Tabla 4.32 explica los datos que deben ingresarse para realizar el ajuste de inercia y el autoajuste de ganancia de ASR.

Refiérase a Autoajuste para motores de imdn permanente PAG. 183 para conocer los detalles.

Tabla 4.32 Datos de entrada de autoajuste

Tipo de ajuste (T1-01 o T2-01)
Parametro de .
Valor de entrada Unidad
entrada i i
Ajuste de inercia LTI digsaé\ancla i

Modo de control A1-02 - 3,7 3,7
Frecuencia de la sefial de prueba T3-01 Hz si si
Amplitud de la sefial de prueba T3-02 rad st Si
Inercia del motor T3-03 kgm? Si si
Frecuencia de respuesta del sistema T3-04 Hz - Si
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€ Interrupcion del autoajuste y cédigos de falla

Si los resultados del ajuste son anormales o se presiona la tecla STOP antes de finalizar, el autoajuste se interrumpe y
aparece un codigo de falla en el operador digital.

A

- A.-TUNE - DRV Rd

XXX Hz/ X XXA

STOP key

| WQWBIRESET

o< 33> >

I o I

A — Durante el autoajuste B — Autoajuste cancelado
Figura 4.39 Pantallas de autoajuste cancelado

€ Ejemplo de operacion del autoajuste
El siguiente ejemplo demuestra el autoajuste rotacional cuando se utiliza OLV (A1-02 =2) y CLV (A1-02 = 3).
B Seleccion del tipo de autoajuste

Paso Pantalla/Resultado

~MODE - DRV Rdy
FREF (OPR)
U1-01= 0.00Hz

1. |Encienda el variador. Aparece la pantalla inicial. =) U1-02= 0.00HALSEQ
U1-03= 0.00\ [LREF
JOGIWs]FWD/REV]

-MODE - PRG

y-
2. | Presione 0 hasta que aparezca la pantalla de autoajuste. nd

HELP WaUol DATA

-A.TUNE - PRG Rdy
Tuning Mode Sel

3 . . - TI8= 0 w0

* | Presione ¥SNiE® para configurar los parametros. StandardTuning
FWD
“ATUNE - PRG Rdy

Tuning Mode Sel
J T1-01=@ 0

4 | presione para mostrar el valor de T1-01. </~ - StandardTuning

o
FWD
]

5- | Guarde la configuracion pulsando . nd Entry Accepted
“ATUNE - PRG Rdy

Tuning Mode Sel

6. |La pantalla regresa automaticamente a la pantalla del paso 3. -»> T 0 o

StandardTuning

FWD EBLYL.N

<I> TI1-00 aparece en la pantalla cuando una de las entradas multiple funcion se configura para alternar entre el motor 1 y el motor 2 (H1-OO =
16).

B Ingrese los datos de la placa de identificacién del motor

Después de seleccionar el tipo de autoajuste, ingrese los datos necesarios de la placa de identificacion del motor.

Nota: Estas instrucciones son posteriores al Paso 6 de “Seleccion del tipo de autoajuste”.
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Paso Pantalla/Resultado
-ATUNE - PRG Rdy
Mtr Rated Power
) L , ) . TI{E= 075kW
1. |Presione para acceder al parametro T1-02 de potencia de salida del motor. (0.00 ~ 650.00)
“0.75kW”
FWD
-ATUNE - PRG Rdy
Mtr Rated Power
2 . B ) T1-02= [00.75kW
* | Presione $SWE® para acceder a la configuracion predeterminada. (0.0~ 650.00)
FWD
-ATUNE - PRG Rdy
= Fo Mtr Rated Power
. o~ > . . . T1-02= 000.4BKW
3. | Presione zquierda  derecha | , A y \ para ingresar los datos de potencia del (0.00 ~ 650.00)
motor en kW de la placa de identificacion. “0.75kW"
p FWD
4
* | Presione W= para detener el motor. Entry Accepted
-ATUNE - PRG Rdy
Mtr Rated Power
5. |La pantalla regresa automaticamente a la pantalla del paso 1. T1—(Dozgo%%ko\,\(1)0)
“0.75KW”
FWD
-ATUNE - PRG
. . . , Rated Voltage
Repita los pasos 1 a 5 para configurar los siguientes pardmetros: | | | oo
T18€= 200.0VAC
» T1-03, Tension Nominal del Motor “(26%:)322"9)
» T1-04, Corriente Nominal del Motor FWD
6. |I° T1-05, Frecuencia Base del Motor .
.
* T1-06, Cantidad de Polos del Motor \4
* T1-07, Frecuencia Base del Motor CATUNE - PRS.
tr Rated Slip
* T1-09, Corriente sin Carga del Motor (Autoajuste Estacionario 1 ¢ 2 inicamente) TR XXX Hz
L . . . s 0.00 ~ 20.00
* T1-10, Deslizamiento Nominal del Motor (Autoajuste Estacionario 2 inicamente) “>£.x>< He” )
FWD
Nota: Para ejecutar el autoajuste estacionario unicamente para la resistencia de linea a linea, configure los parametros T1-02 y T1-04.

B Inicio del Autoajuste

ADVERTENCIA! Peligro por movimiento repentino. Es posible que el variador y el motor arranquen de forma imprevista durante el
autoajuste, lo que podria ocasionar la muerte o lesiones graves. Asegurese de que el area alrededor del motor del variador y la carga
esté despejada antes de proceder con el autoajuste.

ADVERTENCIA! Peligro de descarga eléctrica. Se suministrara alta tensién al motor cuando se realice el autoajuste estacionario

incluso cuando esté detenido, lo que podria ocasionar la muerte o lesiones graves. No toque el motor hasta que el autoajuste haya
finalizado.

AVISO: El autoajuste rotacional no funciona correctamente si hay un freno de sujecién enganchado en la carga. No respetar estas
instrucciones podria causar dafios en el variador. Asegurese de que el motor pueda girar libremente antes de comenzar el autoajuste.

y
Ingrese la informacion necesaria de la placa de identificacion del motor. Presione para continuar con la pantalla de
inicio del autoajuste.

Nota:

Estas instrucciones son posteriores al Paso 6 de “Ingrese los datos de la placa de identificacion del motor”.

Paso

Pantalla/Resultado

-A.TUNE - DRV Rdy

Nota: El primer digito de la pantalla indica en qué motor se esta efectuando el
autoajuste (motor 1 o motor 2). El segundo digito indica el tipo de
autoajuste que esta efectuandose.

- Auto-Tuning
1. |Después de ingresar los datos de la placa de identificacion del motor, presione %L?r%:gz/R gé%%
para confirmar. Prass RUN key
FwD I
Presione para activar el autoajuste. 'DRV! parpadea. El variador comienza A TONE DRV g
inyectando corriente al motor durante aproximadamente 1 miny luego comienza a hacer
5. |girar el motor. TROXK Hzl XXXA

o< B3> o>

I WD I
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Paso Pantalla/Resultado
-MODE - DRV
. . . . End
3. |El autoajuste termina aproximadamente en uno o dos minutos. —p Tune Successful
I WD
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4.8 Marcha de prueba de operacién sin carga

€ Marcha de prueba de operacion sin carga
Esta seccion explica como manejar el variador con el motor desacoplado de la carga durante una marcha de prueba.

B Antes de arrancar el motor

Verifique lo siguiente antes de la operacion:
» Asegurese de que el area alrededor del motor sea segura.

» Asegurese de que el circuito externo de paro de emergencia funcione adecuadamente y de que se hayan tomado otras

medidas de seguridad.

B Durante la operacion

Verifique lo siguiente durante la operacion:
* El motor debe girar sin dificultades (es decir, sin ruidos u oscilaciones anormales).
* El motor debe acelerar y desacelerar sin dificultades.

B Instrucciones para el funcionamiento sin carga

El siguiente ejemplo ilustra un procedimiento de marcha de prueba mediante el operador digital.

Nota:

Antes de encender el motor, configure la referencia de frecuencia d1-01 en 6 Hz.

Paso

Pantalla/Resultado

Encienda el variador. Aparece la pantalla inicial.

~MODE - DRV Rdy
FREF (OPR)
U1-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00HZ[LSEQ|
U1-03= 0.0\ [LREF

FWD [RDIRRY

Presione @MiI® para seleccionar LOCAL. La LO/RE se enciende.

LO LO
o —

Apagado Encendido

Presione para ordenar un comando de Marcha en el variador. Se enciende RUN
y el motor rota a 6 Hz.

o -

Apagado Encendido

Aseguirese de que el motor rote en el sentido correcto y de que no se produzcan fallas
ni alarmas.

Motor

Adelante

y
Sino hay errores en el paso 4, presione para aumentar la referencia de frecuencia.
Aumente la frecuencia en incrementos de 10 Hz y verifique que no haya problemas de
funcionamiento en todas las velocidades. Para cada frecuencia, verifique la corriente de
salida del variador usando el monitor U1-03. La corriente debe ser muy inferior a la
corriente nominal del motor.

. . . STOP
El variador debe funcionar normalmente. Presione para detener el motor. RUN
parpadea hasta que el motor se detiene por completo.

“r
‘i

Apagado Encendido
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4.9 Marcha de prueba con carga conectada

€ Marcha de prueba con la carga conectada
Después de realizar una marcha de prueba sin carga, conecte el motor y hagalo funcionar con carga.

B Precauciones para la maquinaria conectada

ADVERTENCIA! Peligro por movimiento repentino. Despeje todo el personal que se encuentre en el area del variador, el motor y la
maquina antes de encenderlos. El sistema puede arrancar de forma imprevista después del encendido, lo que podria ocasionar la
muerte o lesiones graves.

ADVERTENCIA! Peligro por movimiento repentino. Verifique siempre el funcionamiento de los circuitos de paro rapido luego del
cableado. Los circuitos de paro rapido son necesarios para permitir el apagado rapido y seguro del variador. Esté preparado para iniciar
un paro de emergencia durante la marcha de prueba. Operar un variador cuyos circuitos de emergencia no se han probado puede
ocasionar la muerte o lesiones graves.

* El motor debe detenerse por completo sin dificultades.
* Conecte la carga y la maquinaria al motor.
* Ajuste todos los tornillos de la instalacion adecuadamente y verifique que el motor y la maquinaria conectada estén bien

sujetos.
B Lista de comprobacion antes del funcionamiento

» El motor debe rotar en el sentido correcto.
» El motor debe acelerar y desacelerar sin dificultades.

B Funcionamiento del motor con carga

Pruebe la aplicacion de manera similar al procedimiento de prueba sin carga cuando conecte la maquinaria al motor.
* Controle que U1-03 no presente sobrecorriente durante el funcionamiento.

+ Si la aplicacion permite hacer marchar la carga en sentido inverso, cambie el sentido del motor y la referencia de
frecuencia prestando atencion a la presencia de oscilaciones o vibraciones anormales en el motor.

* Corrija los problemas de tironeo, oscilacion y de otra indole relacionados con el control.
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4.10 Lista de comprobacion de la marcha de prueba

Repase la lista de verificacion antes de realizar una operacion de prueba. Verifique cada elemento que corresponda.

M N.° Lista de comprobacién Pagina
O 1 Lea atentamente el manual antes de realizar la operacion de prueba. -
O 2 Encienda el variador. 150
O 3 |Configure la tension del suministro eléctrico en E1-01. 164
O 4 |Seleccione el servicio correcto (C6-01) para la aplicacion. -

Verifique los elementos que correspondan al modo de control utilizado.

ADVERTENCIA! Peligro por movimiento repentino. Antes de aplicar energia al variador, asegurese de que los circuitos de arranque/
paro y de seguridad estén bien cableados y en buen estado. No respetar esta indicacién puede ocasionar la muerte o lesiones graves
a causa del movimiento del equipo. Si esta programado para el control de 3 hilos, un cierre momentaneo del terminal S1 puede encender

el variador.

M N.° Lista de comprobacién Pagina
Control de V/f (A1-02 = 0) y control de V/f con PG (A1-02 =1)
O 5 | Seleccione el mejor patrén de V/f segun la aplicacion y las caracteristicas del motor. -
O 6  |Realice el autoajuste rotacional para el Control de V/f si utiliza las funciones de Ahorro de energia. 182
Control de V/f con PG (A1-02 =1)
O 7 Configure adecuadamente los parametros de realimentacion PG y asegtrese de que la direccion de conteo de pulsos _
del codificador sea correcta.
O 8 | Configure la ganancia proporcional para el control de velocidad ASR en C5-01 y el tiempo integral en C5-02. -
Control vectorial de lazo abierto (A1-02 = 2) o control vectorial de lazo cerrado (A1-02 =3)
O 9 |Desacople los ejes y las maquinas del motor cuando realice al autoajuste rotacional. 182
| 10 | Configure el modo de autoajuste en T1-01 (0 para el autoajuste rotacional). 182
Ingrese los siguientes datos segun la informacion de la placa de identificacion del motor:
» Potencia nominal del motor en T1-02 (kW)
* Tension nominal del motor en T1-03 (V)
+ Corriente nominal del motor en T1-
O 11 Corri inal del T1-04 (A) 182
* Frecuencia base del motor en T1-05 (Hz)
 Cantidad de polos del motor en T1-06
* Velocidad base del motor en T1-07 (r/min)
Control vectorial de lazo cerrado (A1-02 = 3)
onfigure F1- -05. -
O 12 |Configure F1-01 y F1-05
O 13 Configure la ganancia proporcional de ASR en C5-01 y el tiempo integral de ASR en C5-02. Si es posible, efectue el B
ajuste de ASR.
Control vectorial de lazo abierto para motores PM (A1-02 =5)
ectlie el autoajuste seglin lo indicado.
O 14 |Efectue el j gun lo indicad 182
Control vectorial avanzado de lazo abierto para motores PM (A1-02 = 6)
O 15 |Efectue el autoajuste seglin lo indicado. 182
O 16 |Configure la ganancia proporcional para el control de velocidad ASR en C5-01 y el tiempo integral en C5-02. -
Control vectorial de lazo cerrado del motor PM (A1-02 = 7)
O 17 |Configure los datos del motor PM mediante los parametros E5-C10. 182
O 18 Configure la ganancia proporcional de ASR en C5-01 y el tiempo integral de ASR en C5-02. Si es posible, efectue el B
ajuste de ASR.
O 19 | Configure F1-01 y F1-05. -
O 20 |Configure la compensacion entre el eje magnético del rotor y el pulso Z del codificador conectado en ES-11. -
O 21 |Tras un comando de Marcha, en la pantalla del operador deberia aparecer [DRV., -
O 5, |Para ordenar un comando de Marcha y la referencia de frecuencia desde el operador digital, presione la tecla LO/RE 144
para configurar en modo LOCAL.
O 23 Si el motor rota en el sentido opuesto durante la marcha de prueba, cambie dos valores de entre U/T1, V/T2, W/T3 o 150
modifique b1-14.
O 24 De acuerdo con la condicion de carga, elija el modo de servicio pesado o de servicio normal mediante el parametro _
C6-01. La configuracion predeterminada es el servicio normal.
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4.10 Lista de comprobacion de la marcha de prueba

N.° Lista de comprobacion Pagina

25 Configure los valores de corriente nominal (E2-01, E4-01, E5-03) y de proteccion (L1-01) del motor para la proteccion
térmica de este.

26 Configure el variador en REMOTE cuando los terminales del circuito de control efectuen el comando de Marcha y la 144
referencia de frecuencia.

Si los terminales del circuito de control deben suministrar la referencia de frecuencia, seleccione el nivel correcto de

27 |senal de entrada de tension 153
(0a 10V obien-10a+10 V) o el nivel correcto de sefial de entrada de corriente (4 a 20 mA o bien 0 a 20 mA).

28 | Aplique el nivel adecuado de sefial a los terminales A1 y A3 (0a 10 Vo bien-10a+10 V). 153

29 | Aplique el nivel adecuado de sefial (-10 a +10 V, 4 a 20 mA o bien 0 a 20 mA) al terminal A2. 153

30 Cuando se use la entrada de corriente, cambie el interruptor DIP S1 integrado del lado V al lado 1. Configure el nivel 153
de la sefal de corriente utilizada en H3-09 (elija “2” para 4 a 20 mA o “3” para 0 a 20 mA).

31 Al usar el terminal A2 como entrada de corriente, coloque el interruptor DIP S1 del variador en “T”.
Al usar el terminal A2 como entrada de tension, coloque el interruptor DIP S1 del variador en “V”.

Oonoo o|oo&x

Siuna entrada analdgica suministra la referencia de frecuencia, asegtrese de que produzca la referencia de frecuencia
deseada. Aplique los siguientes ajustes si el variador no funciona de la manera prevista:

Ajuste de ganancia: Configure la sefial de tension/corriente maxima y ajuste la ganancia de la entrada analogica (H3-03
32 |para Al, H3-11 para A2, H3-07 para A3) hasta que la referencia de frecuencia alcance el valor deseado. -
Ajuste de la polarizacion: Configure la sefial de tension/corriente minima y ajuste la polarizacion de la entrada
analogica (H3-04 para A1, H3-12 para A2, H3-08 para A3) hasta que la referencia de frecuencia alcance el valor
minimo deseado.

O

192 YASKAWA ELECTRIC TOSP C710616 41E Variador de CA YASKAWA A1000 — Guia de inicio répido



Solucion de problemas

Este capitulo proporciona descripciones de las fallas, alarmas, errores y pantallas del variador, y
orientacion para la solucion de problemas. Sirve también de referencia para el ajuste del variador
para una marcha de prueba.

5.1 ALARMAS, FALLAS Y ERRORES DEL VARIADOR..........ccoemrrrrinrsrsnnnnnnens 194
5.2 DETECCION DE FALLAS.......coourccccrcrerereeeesesesasasssssseesesssasassseesssssasasas 195
5.3 DETECCION DE ALARMAS..........cccoemrtrreceeresssseeereessssassesessssssssesssessssanas 219
5.4 ERRORES DE PROGRAMACION DEL OPERADOR........ccccocvrmrrrereruranannenes 229
5.5 DETECCION DE FALLAS DE AUTOAJUSTE.......cccccrrererereereraeeresasenennns 234

5.6 PANTALLAS RELACIONADAS CON LA FUNCION COPIAR
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5.1 Alarmas, fallas y errores del variador

5.1 Alarmas, fallas y errores del variador

€ Tipos de alarmas, fallas y errores

Consulte el operador digital para obtener informacion acerca de las posibles fallas si el variador o el motor no funcionan.
Refiérase a Uso del operador digital PAG. 138.

Si se presentan problemas que no aparecen en este manual, comuniquese con el representante de Yaskawa mas cercano
con la siguiente informacion:

* Modelo de variador

* Version de software

* Fecha de compra

* Descripcion del problema

La Tabla 5.1 contiene descripciones de los diferentes tipos de alarmas, fallas y errores que pueden ocurrir durante el
funcionamiento del variador.

Tabla 5.1 Tipos de alarmas, fallas y errores

Tipo Respuesta del variador

Cuando el variador detecta una falla:

+ El operador digital muestra un texto que indica la falla especifica y el LED indicador de ALM permanece encendido
hasta que se restablece la falla.

+ La falla interrumpe la salida del variador y el motor se detiene por inercia.

Fallas . . . , .
* Algunas fallas permiten que el usuario seleccione el método de detencion cuando se presenta la falla.
* Los terminales de salida MA-MC de falla se cierran, y los terminales MB-MC se abren.
El variador permanece sin funcionar hasta que se soluciona la falla. Refiérase a Métodos de restablecimiento por falla
PAG. 241.
Cuando el variador detecta una alarma o una falla menor:
» El operador digital muestra un texto que indica la alarma o la falla menor especifica, y el LED indicador ALM parpadea.
* El variador contintia impulsando el motor, aunque algunas alarmas permiten que el usuario seleccione un método de
Fallas y alarmas detencion cuando se activa la alarma.
menores * Se cierra una salida de contacto de multiple funcion configurada para activarse ante una falla menor (H2- 00O = 10).
Si la salida esta configurada para que la active una alarma, el contacto no se cierra.
 El operador digital muestra texto que indica una alarma especifica, y el LED indicador ALM parpadea.
Solucione el problema para restablecer la falla menor o alarma.
Se produce un error de funcionamiento cuando las configuraciones de los parametros entran en conflicto o no coinciden
con las configuraciones del hardware (como una tarjeta opcional).
Cuando el variador detecta un error de funcionamiento:
Errores de + El operador digital muestra un texto que indica el error especifico.
funcionamiento

* Las salidas de contacto de multiple funcion no funcionan.

El variador no impulsa el motor hasta que se restablece el error. Corrija las configuraciones que provocaron el error de
funcionamiento para eliminar el error.

Se producen errores de ajuste durante el autoajuste.

Cuando el variador detecta un error de ajuste:

.  El operador digital muestra un texto que indica el error especifico.

Errores de ajuste . o - .
+ Las salidas de contacto de multiple funcién no funcionan.

» El motor se detiene por inercia.

Elimine la causa del error y repita el proceso de autoajuste.

Los errores de la funcion Copiar ocurren cuando se utiliza el operador digital o la unidad de copiado USB para copiar, leer
o verificar las configuraciones de los parametros.

Errores de la funcion |°* El operador digital muestra un texto que indica el error especifico.
Copiar + Las salidas de contacto de multiple funcién no funcionan.

Presionar cualquier tecla del operador digital elimina la falla. Investigue la causa del problema (como incompatibilidad
del modelo) y vuelva a intentarlo.
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5.2 Deteccion de fallas

5.2 Deteccion de fallas

€ Pantalla de fallas, causas y posibles soluciones

Las fallas se detectan para proteger al variador y lo hacen detenerse al alternar la salida de la forma C vinculada con los

terminales MA-MB-MC. Elimine la causa de la falla y manualmente despeje la falla antes de intentar accionar el variador

de nuevo.

Tabla 5.2 Indicadores de fallas detalladas, causas y posibles soluciones

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

b

boL

!
oL

Falla por sobrecarga del transistor de frenado

El transistor de frenado alcanzo su nivel de sobrecarga.

Causa

Posibles soluciones

Se instald una resistencia de frenado
incorrecta

Seleccione la resistencia de frenado correcta.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

bUS

Error de opcidon de comunicacion

* Se perdi6 la conexion después de establecer la comunicacion inicial.

* Se detecta inicamente cuando se asigna la referencia de frecuencia del comando de Marcha a una
tarjeta opcional.

Causa

Posibles soluciones

No se recibieron sefiales del PLC

Cableado de comunicaciones defectuoso o
cortocircuito existente

» Verifique que el cableado no esté dafiado.
» Repare el cableado.
 Verifique si hay cables desconectados o cortocircuitos y reparelos si fuera necesario.

Se produjo un error de datos de
comunicaciones debido al ruido

» Verifique las diferentes opciones disponibles para minimizar los efectos del ruido.

 Contrarreste el ruido en el circuito de control, en el circuito principal y en el cableado de conexion
a tierra.

+ Asegurese de que los demas equipos, como los interruptores o relés, no generen ruido. Utilice
absorbedores de sobretensiones si fuera necesario.

« Utilice unicamente cables o demas lineas blindadas recomendados. Conecte a tierra el blindaje del
lado del controlador o del lado de la potencia de entrada del variador.

» Separe el cableado de comunicaciones de las lineas de potencia del variador. Instale un filtro de
ruidos EMC en la entrada del suministro eléctrico del variador.

La tarjeta opcional esta dafiada

Reemplace la tarjeta opcional si no hay problemas en el cableado y si el error persiste.

variador

La tarjeta opcional no esta bien conectada al

» Los pines del conector de la tarjeta opcional no coinciden con los pines del conector en el variador.
* Vuelva a instalar la tarjeta opcional.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

CE

==
L

Error de comunicaciones d¢ MEMOBUS/Modbus

No se recibieron los datos de control para el tiempo de deteccion de CE establecido en H5-09.

Causa

Posibles soluciones

Cableado de comunicaciones defectuoso o
cortocircuito existente

+ Verifique que el cableado no esté dafado.
* Repare el cableado.
 Verifique si hay cables desconectados o cortocircuitos y reparelos si fuera necesario.

Se produjo un error de datos de
comunicaciones debido al ruido

* Verifique las diferentes opciones disponibles para minimizar los efectos del ruido.

+ Contrarreste el ruido en el circuito de control, en el circuito principal y en el cableado de conexion
a tierra.

+ Utilice unicamente cables o demas lineas blindadas recomendados. Conecte a tierra el blindaje del
lado del controlador o del lado de la potencia de entrada del variador.

» Asegurese de que los demas equipos, como los interruptores o relés, no generen ruido. Utilice
supresores de sobretensiones, si fuera necesario.

 Separe el cableado de comunicaciones de las lineas de potencia del variador. Instale un filtro de
ruidos EMC en la entrada del suministro eléctrico del variador.
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

F CF

==

Falla de control

Se alcanzo el limite de torque de forma continua durante tres segundos tras el ingreso del comando de
Paro, y no fue posible lograr la desaceleracion con el Control OLV.

Causa

Posibles soluciones

Los parametros del motor estan mal
configurados

Verifique las configuraciones de los parametros del motor y repita el autoajuste.

El limite de torque es muy bajo

Configure el limite de torque con el valor mas apropiado (L7-01 a L7-04).

La inercia de carga es muy grande

* Regule el tiempo de desaceleracion (C1-02, C1-04, C1-06, C1-08).

» Configure la frecuencia en el valor minimo e interrumpa el comando de Marcha cuando el variador
termine de desacelerar.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

Lol CoF

Falla de compensacion de corriente

El variador inicia la operacion durante la falla del circuito por deteccion de corriente, o la tension
inducida permanece en el motor (deteniéndose por inercia y tras una desaceleracion rapida).

Causa

Posibles soluciones

El variador efectu6 una regulacion de la

rotaba

compensacion de corriente mientras el motor

 El valor configurado excede el rango de configuracion permitido mientras el variador regula la
compensacion de corriente de forma automatica. Esto ocurre cuando se intenta reiniciar un motor
PM que esta deteniéndose por inercia.

Configure b3-01 en 1 para activar la Busqueda de velocidad en el arranque.

* Realice una bisqueda de velocidad 1 6 2 (H1-OO = 61 6 62) a través de uno de los terminales
externos.

Nota: Las busquedas de velocidad 1 y 2 son las mismas cuando se utiliza OLV/PM.

Problema del hardware

Si el problema contintia, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con un
representante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

rocnn _rocino
[N ICI_H_IOI_IDILLII

CPF11 a CPF14
CPF16 a CPF19

Error del circuito de control

Causa

Posibles soluciones

Hay un error de autodiagnostico en el
circuito de control.

» Apague y encienda el variador.

« Si el problema contintia, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con
unrepresentante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.

El conector del operador esta daiiado

Cambie el operador.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

CPF02

Error de conversion A/D

Se produjo un error de conversion A/D o de circuito de control.

Causa

Posibles soluciones

El circuito de control esta dafiado

» Apague y encienda el variador.

* Si el problema continua, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con
unrepresentante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

CPED

[

CPFO03

Error de conexion del tablero de control

Error de conexiodn entre el tablero de control y el variador

Causa

Posibles soluciones

Hay un error de conexion

» Desconecte el suministro de energia y revise la conexion entre el tablero de control y el variador.

« Si el problema contintia, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con
unrepresentante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.

El variador no funciona correctamente
debido a una interferencia de la sefal
eléctrica

* Verifique las diferentes opciones disponibles para minimizar los efectos del ruido.

 Contrarreste el ruido en el circuito de control, en el circuito principal y en el cableado de conexion
a tierra.

» Utilice unicamente cables o demas lineas blindadas recomendados. Conecte a tierra el blindaje del
lado del controlador o del lado de la potencia de entrada del variador.

» Asegurese de que los demas equipos, como los interruptores o relés, no generen ruido. Utilice
supresores de sobretensiones, si fuera necesario.

» Separe el cableado de comunicaciones de las lineas de potencia del variador. Instale un filtro de
ruidos EMC en la entrada del suministro eléctrico del variador.

196

YASKAWA ELECTRIC TOSP C710616 41E Variador de CA YASKAWA A1000 — Guia de inicio répido



5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

CPF06

Error de datos de la memoria EEPROM

Error en los datos guardados en EEPROM

Causa

Posibles soluciones

Hay un error en el circuito de control
EEPROM

+ Desconecte el suministro de energia y revise la conexion entre el tablero de control y el variador.

* Si el problema continua, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con
un representante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.

El suministro eléctrico se desconectd

variador.

mientras se guardaban los parametros en el

Reinicialice el variador (A1-03 = 2220, 3330).

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

CREOT CPF07

L
CPEDR CPF08

Error de conexion de la tarjeta de terminales

Causa

Posibles soluciones

de terminales y el tablero de control.

Hay una conexion defectuosa entre la tarjeta

* Desconecte el suministro eléctrico y vuelva a conectar la tarjeta de terminales.

* Si el problema continua, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con
unrepresentante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

CoE CPF11

Falla de RAM

Causa

Posibles soluciones

El hardware esta dafiado.

Cambie el variador.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

OC 13
HF nc

CPF12

==

Falla de la memoria FLASH

Problema con la ROM (memoria FLASH)

Causa

Posibles soluciones

El hardware esta dafiado.

Cambie el variador.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

oc
HE

CPF13

==
[N

Excepcion del circuito de vigilancia

Problema de autodiagnostico.

Causa

Posibles soluciones

El hardware esta dafado.

Cambie el variador.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

CPE M CPF14

Falla del circuito de control

Error de 1a CPU (la CPU funciona de forma incorrecta debido a interferencias, etc.)

Causa

Posibles soluciones

El hardware esta dafiado.

Cambie el variador.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

Co
ID!L !

[ay)

CPF16

Falla del reloj

Error del reloj estandar.

Causa

Posibles soluciones

El hardware esta dafiado.

Cambie el variador.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

CPE T CPF17

Falla del temporizador

Se produjo un error de temporizacion durante un proceso interno.

Causa

Posibles soluciones

El hardware esta dafiado.

Cambie el variador.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

1'_ Hr 1':9

CPF18

Falla del circuito de control

Error de la CPU. Interrupcion no camuflable (se accion6 una interrupcion atipica debido a interferencia,
etc.)

Causa

Posibles soluciones

El hardware esta dafiado.

Cambie el variador.
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del oper:

ador digital

Nombre de la falla

Falla del circuito de control

CPFEIS CPF19
Error de la CPU (restablecimiento manual debido a interferencia, etc.)
Causa Posibles soluciones
El hardware esta dafiado. Cambie el variador.
Pantalla del operador digital Nombre de la falla
LREZDo P CPF20 o CPF21 |Error del circuito de control
Causa Posibles soluciones

El hardware esta dafiado

* Apague y encienda el variador.

* Si el problema continua, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con
un representante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

CPF22

Falla del IC hibrido

Causa

Posibles soluciones

Falla del IC hibrido en el
suministro eléctrico

tablero de

* Apague y encienda el variador.

« Si el problema continua, cambie el tablero eléctrico o el variador entero. Comuniquese con un
representante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como cambiar el tablero eléctrico.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

roco
LPEC

CPF23

Error de conexion del tablero de control

Error de conexion entre el tablero de control y el variador

Causa

Posibles soluciones

El hardware esta danado

» Desconecte el suministro de energia y revise la conexion entre el tablero de control y el variador.

« Si el problema contintia, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con
un representante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

LP#Hq

CPF24

Falla de la sefial de la unidad del variador

La capacidad del variador no se puede detectar correctamente (la capacidad del variador se verifica
cuando este se enciende).

Causa

Posibles soluciones

El hardware esta danado

Si el problema contintia, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con un
representante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

rocac
LirrC3

CPF25

Tarjeta de terminales no conectada

Causa

Posibles soluciones

conectada

La tarjeta de terminales no esta bien

Vuelva a conectar la tarjeta de terminales al conector del variador y luego apague y encienda el variador.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

CPF26 a CPF35
CPF40 a CPF45

Error del circuito de control

Error de la CPU

Posibles soluciones

El hardware esta danado

* Apague y encienda el variador.

« Si el problema continfia, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con
unrepresentante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.
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Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

dEv

i\
_,L_l_l

Desviacion de velocidad (para el modo de control con PG y OLV/PM sin PG)

La desviacion entre la referencia de velocidad y la realimentacion de velocidad es superior a la
configuracion de F1-10 por un periodo mayor que el establecido para F1-11.

Causa

Posibles soluciones

La carga es demasiado pesada

Reduzca la carga.

Los tiempos de aceleracion y desaceleracion
son muy breves.

Aumente los tiempos de aceleracion y desaceleracion (C1-01 a C1-08).

La carga esta bloqueada

Revise la maquina.

Los parametros no estan bien configurados

Revise la configuracion de los parametros F1-10 y F1-11.

Escala incorrecta de realimentacion de
velocidad cuando se utiliza el terminal RP
como entrada de realimentacion de velocidad
en el control de V/f.

+ Cuando el motor funcione a velocidad maxima, configure H6-02 con el mismo valor que la
frecuencia de la sefial de realimentacion de velocidad.

* Regule la sefial de realimentacion de velocidad usando los parametros H6-03 a H6-05.

» Asegurese de que la frecuencia de la sefial de realimentacion de velocidad no supere la frecuencia
de entrada maxima del terminal RP.

El freno del motor esta accionado.

Asegurese de que el freno se libere correctamente.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

du | dvl

Falla del pulso Z (solo en modo de control CLV/PM)

El motor dio un giro completo sin que se detecte el pulso Z.

Causa

Posibles soluciones

El encoder PG esta desconectado, el
cableado es incorrecto o la tarjeta opcional
de PG o el encoder PG estan dafiados.

» Asegurese de que el encoder PG esté bien conectado y que todas las lineas blindadas estén conectadas
a tierra correctamente.

+ Si el problema contintia después de reenergizar el variador, cambie la tarjeta opcional del PG o el
encoder PG.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

!

ou

dv2

Deteccion de falla por ruido del pulso Z (solo en modo de control CLV/PM)

El pulso Z ha estado desfasado en mas de 5 grados durante 10 revoluciones consecutivas.

Causa

Posibles soluciones

Interferencia por ruido en el cable del PG

Separe los cables del PG de la fuente de ruido.

El cable del PG no fue cableado
correctamente

Vuelva a cablear el encoder PG y conecte a tierra todas las lineas blindadas correctamente.

La tarjeta opcional del PG o el encoder PG
estan dafados.

Si el problema continta después de reenergizar el variador, cambie la tarjeta opcional del PG o el
encoder PG.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

Cl' ] _'l' dv3

Deteccion de inversion (solo en modo de control CLV/PM)

La referencia de torque y la aceleracion estan en direcciones opuestas, y la referencia de velocidad y
la velocidad real del motor varian en mas del 30% para la cantidad de veces establecidas en F1-18.

Causa

Posibles soluciones

La compensacion del pulso Z no esta
configurada correctamente en E5-11.

Configure el valor de A en E5-11, tal como se especifica en la placa de identificacion del motor.
Reemplazar el encoder PG o cambiar la aplicacion para rotar el motor en reversa exige un reajuste de
la compensacion del pulso Z. (T2-01 = 3)

Una fuerza externa del lado de la carga
provoco que el motor se desplace.

+ Asegurese de que el motor gire en el sentido correcto.

* Identifique y solucione los problemas del lado de la carga que provoquen que el motor gire en sentido
inverso.

Interferencia por ruido en el cable del PG que
afecta el pulso A o B

El encoder PG esta desconectado, el
cableado es incorrecto o la tarjeta opcional
de PG o el encoder PG estan dafiados.

Vuelva a cablear correctamente el encoder PG y conecte todas las lineas, incluso las blindadas.

El sentido de giro del encoder PG
configurado en F1-05 es opuesto al orden de
las lineas del motor.

Conecte correctamente las lineas del motor para cada fase (U, V, W).
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

dut

dv4

Deteccion de la prevencion de inversion (solo en modo de control CLV/PM)

Los pulsos indican que el motor gira en sentido contrario al de la referencia de velocidad. Establezca
la cantidad de pulsos que accionan la deteccion inversa en F1-19.

Nota: Configure F1-19 en 0 para deshabilitar la deteccion inversa en las aplicaciones en las

que el motor puede girar en sentido opuesto a la referencia de velocidad.

Causa

Posibles soluciones

La compensacion del pulso Z no esta
configurada correctamente en E5-11.

* Configure el valor de A en E5-11, tal como se especifica en la placa de identificacion del motor.

* Si el problema continta después de reenergizar el variador, cambie la tarjeta opcional del PG o el
encoder PG. Reemplazar el encoder PG o cambiar la aplicacion para rotar el motor en reversa exige
un reajuste de la compensacion del pulso Z. (T2-01 = 3)

Interferencia de la sefial eléctrica a lo largo
del cable del PG que afecta al pulso A o B

* Asegurese de que el motor gire en el sentido correcto.

Identifique y solucione los problemas del lado de la carga que provoquen que el motor gire en sentido
inverso.

El encoder PG esta desconectado, el
cableado es incorrecto o la tarjeta opcional
de PG o el encoder PG estan dafiados.

* Vuelva a cablear el encoder PG y conecte correctamente todas las lineas, incluso las blindadas.

Si el problema contintia después de reenergizar el variador, cambie la tarjeta opcional del PG o el
encoder PG.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

[
oo
<[>

dv7

Retraso del Calculo de Polaridad Inicial

Causa

Posibles soluciones

Desconexion en el bobinado del motor

Terminales de salida sueltos

Mida la resistencia de linea a linea en el motor y cambie el motor si el bobinado esta abierto.

 Verifique la presencia de terminales sueltos. Aplique el torque de ajuste especificado en este manual
para sujetar los terminales. Refiérase a Calibre de cables del circuito principal y torque de
ajuste PAG. 114 para conocer los detalles.

 Verifique que el monitor U6-57 muestre un valor mayor que 819 durante las marchas de prueba
iniciales de la aplicacion, para evitar que el variador determine la polaridad del motor de forma
incorrecta. Si U6-57 muestra un valor menor que 819, aumente el nivel de corriente de calculo de
polaridad configurado en el parametro n8-84.

<1> Disponible en las versiones de software de variador PRG: 1015 y posteriores.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

’_’l 10
ouL

dWAL

D” 1c
[y

dWFL

Falla de DriveWorksEZ

Causa

Posibles soluciones

Salida de falla de DriveWorksEZ

Corrija la causa de la falla.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

dWF1

Error de datos de DriveWorksEZ en la memoria EEPROM

Hay un error en el programa DriveWorksEZ guardado en EEPROM.

Causa

Posibles soluciones

Problema con datos de EEPROM.

Reinicialice el variador (A1-03 = 2220, 3330) y vuelva a descargar el programa DriveWorksEZ.

EEPROM.

Hay un error en el circuito de control de

» Desconecte la alimentacion y revise la conexion entre el tablero de control y el variador.

* Si el problema persiste, cambie el tablero de control o todo el variador y descargue el programa
DriveWorksEZ. Para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control,
comuniquese con Yaskawa o con su representante de ventas mas cercano.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

(]

£

E5

Error del temporizador de vigilancia MECHATROLINK

Se excedi6 el tiempo del circuito de vigilancia.

Causa

Posibles soluciones

No se recibieron datos desde el PLC.

Ejecute DISCONNECT (Desconectar) o ALM_CLR (Borrar alarma), luego emita un comando
CONNECT (Conectar) o SYNC_SET (Establecer sincronizacion) y contintie con la fase 3. Consulte
mas informacion acerca de la solucion de problemas el Manual técnico de la opcion SI-T3.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

S

IEILI}

EF0

Falla externa de la tarjeta opcional

Se detectd una condicion de falla externa.

Causa

Posibles soluciones

a3.

Se recibid una falla externa desde el PLC y
F6-03 esta configurado con un valor distinto

¢ Elimine la causa de la falla externa.
¢ Elimine la entrada de falla externa del PLC.

Problema con el programa del PLC

Verifique el programa del PLC y corrija los problemas.

200

YASKAWA ELECTRIC TOSP C710616 41E Variador de CA YASKAWA A1000 — Guia de inicio répido



5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

cC o EF1 Falla externa (terminal de entrada S1)
cCio

Falla externa en el terminal de entrada de multiple funcion S1.
cEz EF2 Falla externa (terminal de entrada S2)

Falla externa en el terminal de entrada de multiple funcion S2.
cCa EF3 Falla externa (terminal de entrada S3)
[

Falla externa en el terminal de entrada de multiple funcion S3.

_ Falla externa (terminal de entrada S4)

EFY EF4 . . .

Falla externa en el terminal de entrada de multiple funcion S4.
ccr EFs Falla externa (terminal de entrada S5)
[

Falla externa en el terminal de entrada de multiple funcion S5.

_ Falla externa (terminal de entrada S6)

EFG EF6 ; . .

Falla externa en el terminal de entrada de multiple funcion S6.
cch EF7 Falla externa (terminal de entrada S7)
cCi

Falla externa en el terminal de entrada de multiple funcion S7.
cEg EF8 Falla externa (terminal c.ie entrada S8) . .

Falla externa en el terminal de entrada de multiple funcion S8.

Causa Posibles soluciones

alarma.

Un dispositivo externo activo una funcion de

Elimine la causa de la falla externa y restablezca la falla.

El cableado es incorrecto

» Conecte correctamente las lineas de sefial a los terminales asignados para la deteccion de fallas
externas
(H1-O0O =20 a 2B).

* Vuelva a conectar la linea de sefial.

multiple funcioén es incorrecta.

La configuracion de la entrada de contacto de

* Verifique si hay terminales no utilizados configurados en H1-OOO = 20 a 2B (Falla externa).
+ Cambie la configuracion de los terminales.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

Err

=y
=
-

Error de escritura de EEPROM

No pueden escribirse datos en la EEPROM

Causa

Posibles soluciones

El ruido dand los datos al escribir en la
EEPROM

* Presione "ENTER" en el operador digital.
* Corrija la configuracion de los parametros.
* Apague y encienda el variador.

Si el problema continta, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con
unrepresentante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.

Problema del hardware

Si el problema contintia, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con un
representante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

FARA

FAn

Falla en el ventilador interno

Falla en el ventilador o el contactor magnético

Causa

Posibles soluciones

El ventilador de enfriamiento interno
funciona mal.

Apague y encienda el variador.
Verifique el funcionamiento del ventilador.

Verifique el tiempo de funcionamiento acumulado del ventilador en el monitor U4-03 y verifique
el tiempo de funcionamiento acumulado del temporizador de mantenimiento del ventilador en
U4-04.

Si el ventilador de enfriamiento ha superado la vida util prevista o esta danado, cambielo.

Se detectd una falla en el ventilador de
enfriamiento interno o en el contactor
magnético del suministro eléctrico.

Apague y encienda el variador.

Si la falla continta, cambie el tablero de suministro eléctrico o el tablero de compuerta del variador,
o bien todo el variador.

Comuniquese con un representante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como cambiar el
tablero de suministro eléctrico o el tablero de compuerta del variador.
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

H FbH

[

Realimentacion excesiva de PID

La entrada de realimentacion de PID es mayor que el nivel configurado en b5-36 durante mas tiempo
que el configurado en b5-37. Configure b5-12 en 2 6 5 para activar la deteccion de fallas.

Causa

Posibles soluciones

Los parametros estan configurados
incorrectamente.

Verifique la configuracion de b5-36 y b5-37.

Cableado de realimentacion de PID
incorrecto

Repare el cableado.

Hay un problema con el sensor de
realimentacion.

¢ Revise el sensor en el lado del control.
« Cambie el sensor si esta dafiado.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

FbL

Pérdida de realimentacion del PID

La deteccion de pérdida de realimentacion del PID esta programada para activar una falla (b5-12 =2
6 5) y el nivel de realimentacion del PID es menor que el nivel de deteccion configurado en b5-13
durante mas tiempo que el configurado en b5-14.

Causa

Posibles soluciones

Los parametros estan configurados
incorrectamente.

Verifique la configuracion de b5-13 y b5-14.

Cableado de realimentacion de PID
incorrecto

Repare el cableado.

Hay un problema con el sensor de
realimentacion.

¢ Revise el sensor en el lado del control.
« Cambie el sensor si esta dafiado.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

) GF

Falla de tierra

» Un cortocircuito con descarga a tierra super6 el 50% de la corriente nominal del lado de la salida
del variador.

» La configuracion de L8-09 en 1 permite detectar la falla de tierra.

Causa

Posibles soluciones

El aislamiento del motor esta danado

» Verifique la resistencia del aislamiento del motor.
» Cambie el motor.

cortocircuito

Un cable danado del motor esta creando un

* Revise el cable del motor.
 Elimine el cortocircuito y vuelva a energizar el variador.

+ Verifique la resistencia entre el cable y el terminal de conexion a tierra ©.
» Cambie el cable.

variador

Corriente de fuga excesiva en la salida del

* Reduzca la frecuencia de portadora.
* Reduzca la cantidad de capacitancia parasita.

El variador efectu6 una regulacion de la

rotaba

compensacion de corriente mientras el motor

 El valor configurado excede el rango de configuracion permitido mientras el variador regula la
compensacion de corriente de forma automatica. En general, esto ocurre tinicamente cuando se
intenta reiniciar un motor PM que esta deteniéndose por inercia.

Configure b3-01 en 1 para activar la Busqueda de velocidad en el arranque.

* Efectlie una busqueda de velocidad 1 6 2 (H1-OO = 61 6 62) a través de uno de los terminales
externos.

Nota: Las busquedas de velocidad 1 y 2 son las mismas cuando se utiliza OLV/PM.

Problema del hardware

Si el problema contintia, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con un
representante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

LF

—~

Pérdida de fase a la salida

» Pérdida de fase en el lado de la salida del variador.
* La configuracion de L8-07 en 1 6 2 permite detectar la pérdida de fase.

Causa

Posibles soluciones

El cable de salida esta desconectado

 Verifique la presencia de errores en el cableado y conecte correctamente el cable de salida.
* Repare el cableado.

El bobinado del motor esta dafiado

» Verifique la resistencia entre las lineas del motor.
» Si el bobinado esta danado, cambie el motor.

El terminal de salida esta flojo

» Aplique el torque de ajuste especificado en este manual para sujetar los terminales. Refiérase a
Calibre de cables del circuito principal y torque de ajuste PAG. 114 para conocer los detalles.

La corriente nominal del motor que se esta
utilizando es menos que el 5% de la corriente
nominal del variador

Verifique la seleccion del variador y las capacidades del motor.

Un transistor de salida esta dafiado

Si el problema contintia, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con un
representante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.

Se esta utilizando un motor monofasico

El variador no puede impulsar un motor monofésico.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

LEP LF2

Desequilibrio de la corriente de salida

Se perdio una o mas de las fases en la corriente de salida.

Causa

Posibles soluciones

Se ha producido una pérdida de fase en el
lado de salida del variador

» Verifique las conexiones o el cableado defectuoso en el lado de la salida del variador.
* Repare el cableado.

Los cables del terminal estan sueltos en el
lado de la salida del variador.

Aplique el torque de ajuste especificado en este manual para sujetar los terminales. Refiérase a Calibre
de cables del circuito principal y torque de ajuste PAG. 114 para conocer los detalles.

El circuito de salida esta dafiado

Si el problema contintia, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con un
representante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.

La impedancia del motor o las fases del
motor son desiguales

* Mida la resistencia de linea a linea para cada fase del motor. Asegurese de que todos los valores
coincidan.

* Cambie el motor.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

.
2 LF3

Pérdida de la fase de salida de la unidad de potencia 3

* Se produjo una pérdida de fase en el lado de la salida.

» Configurar L8-78 en 1 activa la Proteccion contra pérdida de fase en la salida de la unidad de
potencia.

Causa

Posibles soluciones

El tablero de compuerta del variador en la
unidad de potencia esta dafiado.

Apague y encienda el suministro eléctrico. Si la falla continua, cambie el tablero de compuerta del
variador o el variador. Comuniquese con un representante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre
como cambiar el tablero de compuerta del variador.

El cable al circuito de deteccion de corriente
en launidad de potencia esta dafiado o no esta
conectado correctamente.

Verifique si el cableado es incorrecto y corrija cualquier error en el cableado.

El cable entre el rector de salida y la unidad
de potencia esta flojo o no esta conectado.

Comuniquese con Yaskawa o el representante de ventas mas cercano para obtener instrucciones.

<1> Detectado en los modelos 4A0930 y 4A1200.
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital Nombre de la falla
ey Falla LSo
<> LSo - - -
Se detecté un desenganche a baja velocidad.

Causa Posibles soluciones

* Ingrese el codigo de motor correcto en E5-01 para el motor PM que se esta utilizando.

Se ingres6 un codigo de motor incorrecto. |« Para motores de usos especiales, ingrese los datos correctos de todos los parametros ES de acuerdo
con el informe de prueba que se proporciona para el motor.

La carga es muy pesada * Reduzea la carga.
8 yP ’  Utilice un variador de mayor capacidad.

» Aseglrrese de que no haya fuerzas externas rotando el motor durante el arranque.
El variador detect6 incorrectamente la » Active la seleccion de la busqueda de velocidad en el arranque. (b3-01 = 1).

posicion de los polos del motor. « Si el valor que aparece en U6-57 es menor que 819, configure la corriente de calculo de polaridad
(n8-84) con un valor mayor que el predeterminado.

* Aumente el valor configurado en L8-93.
* Aumente el valor configurado en L8-94.
* Aumente el valor configurado en L8-95.

Los valores configurados en los parametros
L8-93, L8-94 y L8-95 son incorrectos.

<I> Esta funcion evita la operacion constante en reversa al usar inyeccion de alta frecuencia (n8-57 = 1) en AOLV/PM (A1-02 = 6) con un motor
para el que no se ha ingresado un cddigo de motor (no solo evita la operacion en reversa). Configura L8-93, L8-94 y L8-95 con valores bajos
dentro del rango de deteccion erronea para detectar con rapidez funcionamientos indeseables en reversa.

Pantalla del operador digital Nombre de la falla
- - Error de configuracion del nodo.
nSE nSE - - B .
Un terminal asignado a la funcion de configuracion del nodo se cerrd durante la marcha.
Causa Posibles soluciones

El terminal de configuracion del nodo se
cerr6 durante la marcha.

Se emitié un comando de Marcha mientras la | Detenga el variador cuando utilice la funcién de configuracion del nodo.

funcién de configuracion del nodo estaba
activa.
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

oC

-
oL

Sobrecorriente

Los sensores del variador detectaron una corriente de salida superior al nivel de sobrecorriente
especificado.

Causa

Posibles soluciones

El motor se dafi6 por sobrecalentamiento o el
aislamiento del motor estd dafiado

* Verifique la resistencia del aislamiento.
» Cambie el motor.

Uno de los cables del motor esta en
cortocircuito o hay un problema de conexion
a tierra

* Revise los cables del motor.
 Elimine el cortocircuito y vuelva a energizar el variador.

* Verifique la resistencia entre el cable del motor y el terminal de conexién a tierra ©.
+ Cambie los cables dafiados.

El variador esta dafiado

* Revise el cortocircuito del lado de salida del variador para detectar si hay un transistor de salida
roto

B1yU/T1, V/T2, W/T3
-y U/T1, V/T2, W/T3
» Comuniquese con un representante de Yaskawa o con la oficina de ventas de Yaskawa mas cercana.

La carga es muy pesada

* Mida la corriente que recibe el motor.

+ Si el valor de la corriente supera la corriente nominal, cambie el variador por uno de mayor
capacidad.

* Determine si hay fluctuaciones repentinas en el nivel de corriente.

* Reduzca la carga para evitar cambios repentinos en el nivel de corriente o cambie el variador por
uno de mayor capacidad.

Los tiempos de aceleracion o desaceleracion
son muy breves.

Calcule el torque necesario durante la aceleracion en relacion con la inercia de carga y el tiempo de
aceleracion especificado. Si no es posible establecer el torque correcto, realice las siguientes
modificaciones:

* Aumente el tiempo de aceleracion (C1-01, C1-03, C1-05, C1-07).
» Aumente las caracteristicas de la curva en S (C2-01 a C2-04).
* Aumente la capacidad del variador.

El variador intenta impulsar un motor
especial o un motor que excede el tamafio
maximo permitido.

* Verifique la capacidad del motor.

» Asegurese de que la capacidad nominal del variador sea mayor o igual que la capacidad nominal
que se indica en la placa de identificacion del motor.

Se activo o desactivo el contactor magnético
(MC) en la salida del variador.

Configure la secuencia de funcionamiento de modo que el MC no se accione mientras el variador esté
enviando corriente.

La configuracion de V/f no esta operando
como se esperaba

 Verifique las relaciones entre tension y frecuencia.
 Configure correctamente los parametros E1-04 a E1-10 (E3-04 a E3-10 para el motor 2).
* Reduzca la tension si es excesiva en relacion con la frecuencia.

Compensacion de torque excesiva.

* Verifique la cantidad de compensacion de torque.

* Reduzca la ganancia de compensacion de torque (C4-01) hasta que no haya pérdida de velocidad y
menos corriente.

El variador no funciona correctamente
debido a una interferencia de la sefal
eléctrica

 Revise las posibles soluciones para resolver la interferencia de la sefial eléctrica.

 Revise la seccion sobre como manejar la interferencia por ruido y revise las lineas del circuito de
control, las lineas del circuito principal y el cableado de conexion a tierra.

La ganancia de sobreexcitacion esta
configurada en un valor muy elevado.

* Verifique si la falla ocurre simultdneamente con la funcion de sobreexcitacion.

 Considere la saturacion del flujo del motor y reduzca el valor de n3-13 (ganancia de desaceleracion
por sobreexcitacion).

Se aplico el comando de Marcha mientras el
motor se detenia por inercia.

» Configure b3-01 en 1 para activar la Busqueda de velocidad en el arranque.

* Programe la entrada del comando de Busqueda de velocidad mediante uno de los terminales de
entrada de contacto de multiple funcion (H1-OO = 61 6 62).

Se ingres6 un codigo de motor incorrecto
para OLV/PM (motores Yaskawa
unicamente) o los datos del motor son
incorrectos.

* Ingrese el codigo de motor correcto en ES-01.

* Si esta utilizando un motor PM que no es Yaskawa, configure E5-01 en FFFF. Configure los datos
correctos del motor en los parametros E5-C100 o realice un autoajuste.

El nivel de sobrecorriente ha superado el
valor configurado en L8-27 (modos de
control PM)

Corrija el valor configurado para la ganancia de deteccion de sobrecorriente (L8-27).

El método de control del motor y el motor no
coinciden.

» Revise el modo de control.
» Para motores IM, configure A1-02 en 0, 1,2 6 3.
» Para motores PM, configure A1-02en 5,66 7.

La corriente de salida nominal del variador
€s muy pequefia.

Utilice un variador de mayor capacidad.
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital Nombre de la falla

conn Error de conexion de la tarjeta opcional en el puerto opcional CN5-A

Or g I_l’ oFA00

Error de compatibilidad de la opcion.

Causa Posibles soluciones

La tarjeta opcional instalada en el puerto Verifique si el variador admite la tarjeta opcional que se instalard. Comuniquese con Yaskawa para
CNS5-A es incompatible con el variador obtener ayuda.

Hay una tarjeta opcional de PG instalada en | Las tarjetas opcionales de PG son compatibles con los puertos opcionales CN5-B y CN5-C tinicamente.

el puerto opcional CN5-A. Conecte la tarjeta opcional de PG en el puerto opcional correcto.
Pantalla del operador digital Nombre de la falla
R Falla de la tarjeta opcional en el puerto opcional CN5-A
aFA oFA0I © 4 e opee Puero op
La opcidn no se conectd correctamente.
Causa Posibles soluciones

* Desconecte el suministro de energia del variador y vuelva a conectar la tarjeta opcional.
» Verifique si la tarjeta opcional esta conectada correctamente al puerto opcional. Asegurese de que

L . . . la tarjeta esté bien conectada.

a conexion de la tarjeta opcional con el ] ‘ ) ) o ) )
puerto opcional CN5-A es defectuosa. « Silatarjeta opcional no es una tarjeta de comunicaciones, intente conectarla en otro puerto opcional.
Si la tarjeta opcional funciona correctamente en otro puerto opcional, CN5-A esta dafado y el
variador debe cambiarse. Si el error continta (se presenta oFb01 u oFCO01), reemplace la tarjeta

opcional.
Pantalla del operador digital Nombre de la falla
offilldacFAOL | oFA02 aoFA06 . , 4 4
oFA 0. oFA 11 GFAL0. OFALL Se produjo un error de la tarjeta opcional en el puerto opcional CNS5-A.
oFfidaaFR T oFA12 a oFA17 |Error de conexion de la tarjeta opcional (CN5-A)
ofA30acFRY3 0FA30 a oFA43 |Error de conexién de la tarjeta opcional de comunicaciones CN5-A
Causa Posibles soluciones

. . , » Apague y encienda el variador.
La tarjeta opcional o el hardware estan pague y

dafiados * Si el problema continua, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con
unrepresentante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.
Pantalla del operador digital Nombre de la falla
conn Falla de la tarjeta opcional en el puerto opcional CN5-B
o oo OFbOO . R
Error de compatibilidad de la opcion.

Causa Posibles soluciones

La tarjeta opcional instalada en el puerto Asegurese de que el variador admita la tarjeta opcional que se instalard. Comuniquese con Yaskawa
CNS5-B es incompatible con el variador para obtener ayuda.

Se instal6 una tarjeta opcional de

o : Las tarjetas opcionales de comunicaciones solo son compatibles con el puerto opcional CN5-A. No
comunicaciones en el puerto opcional CNS5-

B es posible instalar mas de una tarjeta opcional de comunicaciones.
Pantalla del operador digital Nombre de la falla
ciA Falla de la tarjeta opcional en el puerto opcional CN5-B
orou oFb01 ;
La opcién no se conectd correctamente.
Causa Posibles soluciones

» Desconecte el suministro de energia del variador y vuelva a conectar la tarjeta opcional.

» Verifique si la tarjeta opcional esta conectada correctamente al puerto opcional. Asegurese de que

La conexion de la tarjeta opcional en el la tarjeta esté bien conectada.

puerto opcional CN5-B es defectuosa. * Pruebe de utilizar la tarjeta en otro puerto opcional (en el caso de una tarjeta opcional de PG, utilice
el puerto CN5-C). Si la tarjeta opcional funciona correctamente en otro puerto opcional, CN5-B
estd dafiado y el variador debe cambiarse. Si el error contintia (se presenta oFAO1 u oFCO01),
reemplace la tarjeta opcional.

Pantalla del operador digital Nombre de la falla
_ Falla de la tarjeta opcional en el puerto opcional CN5-B
ofbl? oFb02 ! . P p - P - -
Actualmente esta conectado el mismo tipo de tarjeta opcional.
Causa Posibles soluciones

Actualmente hay una tarjeta opcional del Excepto por las tarjetas opcionales de PG, solo se puede instalar simultaneamente una tarjeta opcional
mismo tipo instalada en el puerto opcional

CN5-A de cada tipo. Asegurese de que haya un solo tipo de tarjeta opcional conectada.

Instale una tarjeta opcional de comunicaciones, una tarjeta opcional de entrada digital o una tarjeta
opcional de entrada analdgica. No se puede instalar mas de una tarjeta del mismo tipo de forma
simultanea.

Ya hay una tarjeta opcional de entrada
instalada en el puerto opcional CN5-A
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

oFb03 a oFbl1

J !
ofb icackFs 7 oFbl2 a oFbl7

Se produjo un error de la tarjeta opcional en el puerto opcional CN5-B.

Posibles soluciones

La tarjeta opcional o el hardware estan
dafiados

* Apague y encienda el variador.

+ Si el problema contintia, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con
unrepresentante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

_Crnn
ore oo

oFC00

Error de conexion de la tarjeta opcional en el puerto opcional CN5-C

Error de compatibilidad de la opcion.

Causa

Posibles soluciones

La tarjeta opcional instalada en el puerto
CNS5-C es incompatible con el variador

Asegurese de que el variador admita la tarjeta opcional que se instalara. Comuniquese con Yaskawa
para obtener ayuda.

Se instald una tarjeta opcional de
comunicaciones en el puerto opcional CN5-
C

Las tarjetas opcionales de comunicaciones solo son compatibles con el puerto opcional CN5-A. No
es posible instalar mas de una tarjeta opcional de comunicaciones.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

)
Jre

)
L

/ oFCO01

Falla de la tarjeta opcional en el puerto opcional CN5-C

La opcidn no se conectd correctamente.

Causa

Posibles soluciones

La conexion de la tarjeta opcional en el
puerto opcional CN5-C es defectuosa.

» Desconecte el suministro de energia del variador y vuelva a conectar la tarjeta opcional.

 Verifique si la tarjeta opcional esta conectada correctamente al puerto opcional. Asegurese de que
la tarjeta esté bien conectada.

 Pruebe de utilizar la tarjeta en otro puerto opcional (en el caso de una tarjeta opcional de PG, utilice
el puerto CN5-B). Si la tarjeta opcional funciona correctamente en otro puerto opcional, CN5-C
esta dafiado y el variador debe cambiarse. Si el error continta (se presenta oFAO01 u oFb01), cambie
la tarjeta opcional.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

oFC02

]
oFL0C

Falla de la tarjeta opcional en el puerto opcional CN5-C

Actualmente esta conectado el mismo tipo de tarjeta opcional.

Causa

Posibles soluciones

Actualmente hay una tarjeta opcional del
mismo tipo instalada en el puerto opcional
CN5-A o CN5-B.

Excepto por las tarjetas opcionales de PG, solo se puede instalar simultineamente una tarjeta opcional
de cada tipo. Asegurese de que haya un solo tipo de tarjeta opcional conectada.

Ya hay una tarjeta opcional de entrada
instalada en el puerto opcional CN5-A o
CN5-B.

Instale una tarjeta opcional de comunicaciones, una tarjeta opcional de entrada digital o una tarjeta
opcional de entrada analdgica. No se puede instalar mas de una tarjeta del mismo tipo de forma
simultanea.

Hay tres tarjetas opcionales de PG instaladas.

Un maximo de dos tarjetas opcionales de PG pueden utilizarse simultaneamente. Retire la tarjeta
opcional de PG instalada en el puerto opcional CN5-A.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

Iy ) C -
off03ackl

/ oFC03 a oFC11

]
!
Cro Croar
ofl Idaofl !

oFC12 a oFC17

Se produjo un error de la tarjeta opcional en el puerto opcional CN5-C.

Causa

Posibles soluciones

La tarjeta opcional o el hardware estan
dafiados

* Apague y encienda el variador.

+ Si el problema contintia, reemplace el tablero de control o el variador completo. Comuniquese con
unrepresentante de Yaskawa para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

FCS50aoFl55 oFC50 a oFC55

ar

Se produjo un error de la tarjeta opcional en el puerto opcional CN5-C.

Causa

Posibles soluciones

La tarjeta opcional o el hardware estan
dafiados

Consulte los detalles en el manual de opciones.
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

oH oH

Sobrecalentamiento del disipador de calor

La temperatura del disipador de calor super? el nivel de prealarma por sobrecalentamiento configurado
en L8-02. El valor predeterminado de L8-02 se determina mediante la seleccion del modelo de variador
(02-04).

Causa

Posibles soluciones

La temperatura circundante es muy alta.

» Verifique la temperatura que rodea al variador. Verifique que la temperatura esté dentro de las
especificaciones del variador.

* Mejore la circulacion de aire dentro del panel cerrado.
* Instale un ventilador o aire acondicionado para refrigerar el area circundante.
» Retire todo artefacto cercano al variador que pueda generar calor excesivo.

La carga es demasiado pesada

* Mida la corriente de salida.
* Reduzca la carga.
» Disminuya la seleccion de frecuencia de portadora (C6-02).

El ventilador de enfriamiento interno se
detuvo

» Reemplace el ventilador de enfriamiento.

» Después de cambiar el ventilador de enfriamiento, configure el parametro 04-03 en 0 para restablecer
el mantenimiento del ventilador.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

o Hi oHl1

Sobrecalentamiento 1 (sobrecalentamiento del disipador de calor)

La temperatura del disipador de calor excedio el nivel de sobrecalentamiento del variador. El nivel de
sobrecalentamiento se determina por la capacidad del variador (02-04).

Causa

Posibles soluciones

La temperatura circundante es muy alta.

* Verifique la temperatura que rodea al variador.

* Mejore la circulacion de aire dentro del panel cerrado.

* Instale un ventilador o aire acondicionado para refrigerar el area circundante.
» Retire todo artefacto cercano al variador que pueda generar calor excesivo.

La carga es demasiado pesada

* Mida la corriente de salida.
» Disminuya la seleccion de frecuencia de portadora (C6-02).
* Reduzca la carga.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

Falla por sobrecalentamiento del motor (entrada PTC)

» Laseiial de sobrecalentamiento del motor al terminal de entrada analdgica A1, A2 o A3 excedi6 el

oHd oH3 nivel de deteccion de la falla.
» Ladeteccion requiere configurar las entradas analdgicas de multiple funcion H3-02, H3-10 o H3-06
en E.
Causa Posibles soluciones

Se sobrecalent6 el motor

* Verifique el tamafio de la carga, los tiempos de aceleracion y desaceleracion y los tiempos de los
ciclos.

* Reduzca la carga.
* Aumente los tiempos de aceleracion y desaceleracion (C1-01 a C1-08).

* Regule el patron de V/f predeterminado (E1-04 a E1-10) reduciendo E1-08 y E1-10.

» No configure E1-08 y E1-10 con valores demasiado bajos. Esto reduce la tolerancia de la carga a
baja velocidad.

 Verifique la corriente nominal del motor.

* Ingrese la corriente nominal del motor en el parametro E2-01 tal como se indica en la placa de
identificacion del motor.

» Asegtlirese de que el sistema de refrigeracion del motor funcione normalmente.
* Repare o cambie el sistema de refrigeracion del motor.
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

oHY

oH4

Falla por sobrecalentamiento del motor (entrada PTC)

» La sefial de sobrecalentamiento del motor al terminal de entrada analégica A1, A2 o A3 excedio el
nivel de deteccion de la alarma.

+ Ladeteccion requiere configurar las entradas analogicas de multiple funcion H3-02, H3-10 o H3-06
en E.

Causa

Posibles soluciones

Se sobrecalent6 el motor

* Verifique el tamafio de la carga, los tiempos de aceleracion y desaceleracion y los tiempos de los
ciclos.

* Reduzca la carga.
» Aumente los tiempos de aceleracion y desaceleracion (C1-01 a C1-08).

* Regule el patron de V/f predeterminado (E1-04 a E1-10) reduciendo E1-08 y E1-10.

* No configure E1-08 y E1-10 con valores demasiado bajos. Esto reduce la tolerancia de la carga a
baja velocidad.

* Verifique la corriente nominal del motor.

* Ingrese la corriente nominal del motor en el parametro E2-01 tal como se indica en la placa de
identificacion del motor.

» Asegurese de que el sistema de refrigeracion del motor funcione normalmente.
* Repare o cambie el sistema de refrigeracion del motor.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

oH5
<]>

oH5

Sobrecalentamiento del motor (entrada NTC)

La temperatura del motor super6 el nivel configurado en L1-16 (o L1-18 para el motor 2).

Causa

Posibles soluciones

Se sobrecalent6 el motor

* Reduzca la carga.
* Verifique la temperatura ambiente.

<1> Detectado en los modelos 4A0930 y 4A1200.
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

ol ! oL1

Sobrecarga del motor

Se activo la proteccion de sobrecarga del motor electrénico

Causa

Posibles soluciones

La carga es demasiado pesada

Reduzca la carga.

Nota: Restablezca oL1 cuando el valor de U4-16 baje a menos del 100.0%. Antes de poder

restablecer oL.1, el valor de U4-16 debe ser menor que el 100.0%.

Los tiempos de ciclo son demasiado cortos
durante la aceleracion y desaceleracion

Aumente los tiempos de aceleracion y desaceleracion (C1-01 a C1-08).

Hay un motor de usos generales funcionando
por debajo de la velocidad nominal con carga
pesada.

* Reduzca la carga.
* Aumente la velocidad.

« Si esta previsto que el motor funcione a baja velocidad, aumente la capacidad del motor o utilice
un motor especialmente disefiado para funcionar en el rango de velocidad deseado.

La tension de salida es demasiado alta

* Regule el patron de V/f establecido por el usuario (E1-04 a E1-10) reduciendo E1-08 y E1-10.

* No configure E1-08 y E1-10 con valores demasiado bajos. Esto reduce la tolerancia de la carga a
baja velocidad.

Hay una corriente nominal del motor
incorrecta configurada en E2-01

¢ Revise la corriente nominal del motor.

* Ingrese la corriente nominal del motor en el parametro E2-01 tal como se indica en la placa de
identificacion del motor.

La frecuencia base esta configurada de forma
incorrecta

* Verifique la frecuencia nominal que se indica en la placa de identificacion del motor.
* Introduzca la frecuencia nominal en E1-06 (Frecuencia base).

Hay varios motores funcionando con el
mismo variador

Configure L1-01 en 0 para desactivar la funcién de proteccion del motor y luego instale un relé térmico
en cada motor.

Las caracteristicas de proteccion térmica
eléctrica y las caracteristicas de sobrecarga
del motor no coinciden

 Verifique las caracteristicas del motor.
 Corrija el tipo de proteccion del motor seleccionada (L1-01).
* Instale un relé térmico externo.

El nivel del relé térmico eléctrico es
incorrecto.

* Verifique la corriente nominal que se indica en la placa de identificacion del motor.
* Verifique el valor configurado para la corriente nominal del motor (E2-01).

El motor se sobrecalienta por funcionar con
sobreexcitacion.

» La sobreexcitacion aumenta la pérdida y la temperatura del motor. Una duracion excesiva de
sobreexcitacion puede provocar dafios en el motor. Evite la sobreexcitacion excesiva o aplique una
refrigeracion adecuada en el motor.

* Reduzca la ganancia de desaceleracion de excitacion (n3-13).
» Configure L3-04 (prevencion de bloqueo durante la desaceleracion) con un valor diferente de 4.

Los parametros relacionados con la
busqueda de velocidad estan configurados de
manera incorrecta.

» Verifique los valores configurados para los parametros relacionados con la biisqueda de velocidad.

* Regule la corriente de busqueda de velocidad y los tiempos de desaceleracion de la biisqueda de
velocidad (b3-02 y b3-03, respectivamente).

* Después del autoajuste, configure b3-24 en 1 para activar la busqueda de velocidad con célculo de
velocidad.

Fluctuacion de la corriente de salida a causa
por pérdida del suministro eléctrico.

Verifique el suministro eléctrico para detectar la pérdida de energia.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

1

olL2

.y
OL L

Sobrecarga del variador

El sensor térmico del variador acciono la proteccion contra sobrecargas.

Causa

Posibles soluciones

La carga es demasiado pesada

Reduzca la carga.

El tiempo de aceleracion o desaceleracion es
demasiado breve.

Aumente los tiempos de aceleracion y desaceleracion (C1-01 a C1-08).

La tension de salida es demasiado alta

* Regule el patron de V/f predeterminado (E1-04 a E1-10) reduciendo E1-08 y E1-10.

* No reduzca excesivamente los valores de E1-08 y E1-10. Esto reduce la tolerancia de la carga a baja
velocidad.

El variador tiene muy poca capacidad.

Cambie el variador por un modelo de mayor capacidad.

Se produjo una sobrecarga durante el
funcionamiento a baja velocidad.

* Reduzca la carga durante el funcionamiento a baja velocidad.
» Cambie el variador por un modelo que sea un tamafio de bastidor mas grande.
» Disminuya la frecuencia de portadora (C6-02).

Compensacion de torque excesiva.

Reduzca la ganancia de compensacion de torque en el pardmetro C4-01 hasta que no haya pérdida de
velocidad, pero si menos corriente.

Los parametros relacionados con la
busqueda de velocidad estan configurados de
manera incorrecta.

* Verifique la configuracion de todos los parametros relacionados con la busqueda de velocidad.

» Regule la corriente que se utiliza durante la biisqueda de velocidad (b3-03) y el tiempo de
desaceleracion de la busqueda de velocidad (b3-02).

* Después del autoajuste, configure b3-24 en 1 para activar la busqueda de velocidad con célculo de
velocidad.

Fluctuacion de la corriente de salida a causa
de una pérdida de la fase de entrada

Verifique el suministro eléctrico para detectar la pérdida de energia.
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

oL3

2
-

Deteccion de exceso de torque 1

La corriente ha superado el valor configurado para el nivel de deteccion de torque 1 (L6-02) durante
un lapso mayor que el admisible (L6-03).

Causa

Posibles soluciones

La configuracion del parametro no es
apropiada para la carga

Verifique las configuraciones de L6-02 y L6-03.

Falla del lado de la maquina (por ¢j., la
maquina esta bloqueada)

Verifique el estado de la carga. Elimine la causa de la falla.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

ol oL4

Deteccion de exceso de torque 2

La corriente ha superado el valor configurado para el nivel de deteccion de torque 2 (L6-05) durante
un lapso mayor que el admisible (L6-06).

Causa

Posibles soluciones

La configuracion del parametro no es
apropiada para la carga

Verifique las configuraciones de los parametros L6-05 y L6-06.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

ol5 oL5

Deteccion de debilitamiento mecanico 1

Se produjo un exceso de torque, que coincide con las condiciones especificadas en L6-08.

Causa

Posibles soluciones

El exceso de torque acciond el nivel de
deteccion de debilitamiento mecanico
configurado en L6-08.

Identifique la causa del debilitamiento mecanico.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

1 oL7

ol

Frenado por deslizamiento alto oL

La frecuencia de salida permaneci6 constante durante mas tiempo que el configurado en n3-04 durante
el frenado por deslizamiento alto.

Causa

Posibles soluciones

Inercia de carga excesiva

La carga impulsa al motor.

Algo en el lado de la carga impide la
desaceleracion.

* Reduzca los tiempos de desaceleracion en los parametros C1-02, C1-04, C1-06 y C1-08 para las
aplicaciones que no utilizan el frenado por deslizamiento alto.

+ Utilice una resistencia de frenado para acortar el tiempo de desaceleracion.

El tiempo de sobrecarga durante el frenado

por deslizamiento alto es muy corto.

* Aumente el valor del parametro n3-04 (tiempo de sobrecarga en frenado por deslizamiento alto).
* Instale un relé térmico y aumente la configuracion de n3-04 al valor maximo.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

]

orr oPr

Falla de conexién con el operador digital externo

El operador externo se desconect6 del variador.

Nota: Se producira una falla de oPr cuando se presenten todas las condiciones siguientes:
«La salida se interrumpi6 cuando se desconecto el operador (02-06 = 1).

*Se asigna el comando de Marcha al operador (se selecciond b1-02 =0y LOCAL).

Causa

Posibles soluciones

El operador externo no esta conectado de
forma adecuada al variador

* Verifique la conexion entre el operador y el variador.
» Cambie el cable si esta dafiado.
» Desconecte la potencia de entrada del variador y desconecte el operador. Vuelva a conectar el

operador y a energizar el variador.
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital Nombre de la falla
- oS Exceso de velocidad
La realimentacion de velocidad del motor super6 el valor de F1-08.
Causa Posibles soluciones

» Reduzca el valor de C5-01, Ganancia Proporcional del Control de Velocidad 1, y aumente el valor
de C5-02, Tiempo Integral de Control de Velocidad 1.

Se est4 produciendo un sobreimpulso s . . . . - . .
P P « Siutiliza el modo vectorial de lazo cerrado, active la Realimentacion positiva y realice el autoajuste

de inercia.
Esfal?‘ incorrecta de la .rle':alin}entac.iénlde + Configure H6-02 en el mismo valor que la frecuencia de la sefial de realimentacion de velocidad
velocidad cuando se utiliza el terminal RP cuando el motor funcione a velocidad méaxima.
como entrada de realimentacion de velocidad - . ,
en el control de V/f * Regule la sefial de entrada mediante los parametros H6-03 a H6-05.

La cantidad de pulsos de PG configurada es Verifique y corrija el parémetro F1-01,

incorrecta.
Configuraciones incorrectas de los Verifique la configuracion del nivel de deteccion de exceso de velocidad y del tiempo de deteccion de
parametros exceso de velocidad (F1-08 y F1-09).
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

ov

Sobretension

La tension del bus de CC ha excedido el nivel de deteccion de sobretension.

 Para variadores de clase de 200 V: cerca de 410 V

* Para variadores de clase de 400 V: cerca de 820 V (740 V cuando E1-01 es menor que 400)
 Para variadores de clase de 600 V: cerca de 1040 V

Causa

Posibles soluciones

El tiempo de desaceleracion es muy breve y
esta circulando energia regenerativa desde el
motor hacia el variador.

» Aumente el tiempo de desaceleracion (C1-02, C1-04, C1-06, C1-08).
* Instale una resistencia de frenado dinamico o una unidad de resistencia de frenado dinamico.

» Configure L3-04 en 1 paraactivar la prevencion de bloqueo durante la desaceleracion. La prevencion
de bloqueo esta activa de manera predeterminada.

Un tiempo de aceleracion rapido hace que el
motor emita sobreimpulsos de referencia de
velocidad.

* Verifique si la aceleracion repentina del variador acciona una alarma de sobretension.
» Aumente el tiempo de aceleracion.

« Utilice tiempos mas prolongados de aceleracion y desaceleracion de la curva en S.

+ Active la funcion de supresion de sobretension (L3-11 =1).

+ Extienda la curva en S al final de la aceleracion.

Carga de frenado excesiva.

El torque de frenado era muy elevado, lo que provoco que la energia regenerativa cargara el bus de
CC. Reduzca el torque de frenado, utilice la opcion de frenado dinamico o extienda el tiempo de
desaceleracion.

Ingresa sobretension desde la potencia de
entrada del variador

Instale una bobina de choque de CC.

Nota: La sobretension puede venir de un conversor del tiristor y de un capacitor de avance de

fases que utilicen el mismo suministro eléctrico de entrada.

La falla de tierra en el circuito de salida hace
que el capacitor del bus de CC se sobrecargue

* Verifique la presencia de fallas de tierra en el cableado del motor.
+ Corrija los cortocircuitos de tierra y vuelva a conectar el suministro eléctrico.

Parametros incorrectos de busqueda de
velocidad (como la busqueda de velocidad
después de una pérdida momentanea de
energia y de un reinicio por falla)

 Verifique la configuracion de los parametros de busqueda de velocidad.
+ Active la funcion de reinicio de Busqueda de velocidad (b3-19 mayor o igual que 1 a 10).

* Regule el nivel de corriente durante la busqueda de velocidad y el tiempo de desaceleracion (b3-02
y b3-03, respectivamente).

+ Realice un autoajuste estacionario para la resistencia de linea a linea y configure b3-14 en 1 para
activar la Busqueda de velocidad con célculo de velocidad.

La tension de la potencia de entrada del
variador es demasiado alta

* Verifique la tension.

» Disminuya la tension de la potencia de entrada del variador a los limites que se indican en las
especificaciones.

El cableado del transistor de frenado o de la
resistencia de frenado es incorrecto.

* Revise el cableado del transistor de frenado y de la resistencia de frenado para detectar errores.
* Vuelva a cablear de manera correcta el dispositivo de la resistencia de frenado.

El cable del PG esta desconectado.

Vuelva a conectar el cable.

El cableado del PG es incorrecto.

Repare el cableado.

Interferencia de la sefial eléctrica en el
cableado del encoder PG

Separe el cableado de la fuente de interferencia de la sefial eléctrica. A menudo, la fuente son las lineas
de salida del variador.

El variador no funciona correctamente
debido a una interferencia de la sefal
eléctrica

* Revise la lista de posibles soluciones para controlar la interferencia de la sefial eléctrica.

+ Revise la seccion sobre como manejar la interferencia de la sefial eléctrica y revise las lineas del
circuito de control, las lineas del circuito principal y el cableado de puesta a tierra.

La inercia de carga esta configurada de
manera incorrecta.

* Verifique la configuracion de la inercia de carga cuando se utilice KEB, supresion de sobretension
o prevencion de bloqueo durante la desaceleracion.

* Regule la relacion de inercia y carga en L3-25 para que coincida con la carga.

Se esta utilizando la funcion de frenado en
OLV/PM.

Conecte una resistencia de frenado.

Se produce tironeo en el motor

* Regule los parametros que controlan el tironeo.

* Configure la ganancia para la prevencion del tironeo (n1-02).

* Regule la constante de tiempo de AFR (n2-02 y n2-03).

* Regule la ganancia de la supresion de deteccion de realimentacion de velocidad para motores PM

(n8-45) y la constante de tiempo para la corriente de conexion (n8-47).
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

oc
- IL

PF

Pérdida de fase de entrada

La potencia de entrada del variador tiene una fase abierta o tiene un gran desequilibrio de tension entre
fases. Detectada cuando L8-05 esta configurado en 1 (activado).

Causa

Posibles soluciones

Hay pérdida de fase en la potencia de entrada
del variador

Verifique si hay errores de cableado en la potencia de entrada del variador en el circuito principal.
* Repare el cableado.

Hay cables sueltos en los terminales de
potencia de entrada del variador

» Asegurese de que los terminales estén bien ajustados.

* Aplique el torque de ajuste seglin lo especificado en este manual. Refiérase a Calibre de cables
del circuito principal y torque de ajuste PAG. 114 para conocer los detalles.

Hay una fluctuacion excesiva en la tension
de la potencia de entrada del variador

» Verifique la tension de la potencia de entrada del variador.
» Revise las posibles soluciones para estabilizar la potencia de entrada del variador.

Hay un equilibrio deficiente entre fases de
tension

Estabilice la potencia de entrada del variador o desactive la deteccion de pérdida de fase.

Los capacitores del circuito principal estan
desgastados

» Verifique el tiempo de mantenimiento de los capacitores (U4-05).

» Cambie los capacitores principales si U4-05 es mayor que el 90%. Para obtener instrucciones sobre
como cambiar los capacitores, comuniquese con Yaskawa o con un representante de Yaskawa.

Verifique si hay problemas en la potencia entrada del variador. Si la potencia entrada del variador
parece normal pero la alarma contintia, cambie el tablero de control o el variador completo. Para obtener
instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con un
representante de Yaskawa.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

)
Flo

PGo

Desconexion del PG (para cualquier modo de control que utilice una tarjeta opcional de PG)

No se recibieron pulsos del encoder PG durante un periodo mayor que el establecido en F1-14.

Causa

Posibles soluciones

El cable del PG esta desconectado.

Vuelva a conectar el cable.

El cableado del PG es incorrecto.

Repare el cableado.

El PG no tiene energia.

Revise la linea de potencia que llega al encoder PG.

El freno del encoder PG esta bloqueado.

Asegurese de que el freno se libere correctamente.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

FPlhoH

PGoH

Falla de hardware del PG (detectada cuando se utiliza una tarjeta opcional PG-X3)

El cable del PG no esta bien conectado

Causa

Posibles soluciones

El cable del PG esta desconectado.

Vuelva a conectar el cable y verifique la configuracion de F1-20.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

r IL

rF

Falla de la Resistencia de Frenado

La resistencia de la resistencia de frenado es demasiado baja.

Causa

Posibles soluciones

No se instal6 la opcion de resistencia de
frenado correcta.

Seleccione una opcion de resistencia de frenado que se ajuste a la especificacion del transistor de
frenado.

Se esta utilizando un conversor regenerativo,
una unidad regenerativa o una unidad de
frenado y el terminal ®1 o ©3 esta conectado
al terminal ©

Configure L8-55 en 0 para desactivar la seleccion de proteccion del transistor de frenado.
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

rH rH

Sobrecalentamiento de la resistencia de frenado

Se activo la proteccion de la resistencia de frenado.
La deteccion de fallas se activa cuando L8-01 = 1 (desactivada de manera predeterminada).

Causa

Posibles soluciones

El tiempo de desaceleracion es muy breve e
ingresa demasiada energia regenerativa al
variador.

* Verifique la carga, el tiempo de desaceleracion y la velocidad.
* Reduzca la inercia de carga.
» Aumente los tiempos de desaceleracion (C1-01 a C1-08).

» Cambie la opcion de frenado dindmico por un dispositivo mas grande que soporte el suministro
eléctrico que se descarga.

El ciclo de servicio es demasiado alto.

Revise el ciclo de servicio. Cuando L8-01 = 1, hay disponible un ciclo de servicio maximo del 3%.

Inercia de frenado excesiva.

Vuelva a calcular la carga de frenado y la potencia de frenado. Reduzca la carga de frenado regulando
la configuracion de la resistencia de frenado.

El ciclo de frenado es demasiado alto.

Verifique el ciclo de frenado. La proteccion de la resistencia de frenado para resistencias de frenado
tipo ERF
(L8-01 = 1) permite un ciclo de frenado maximo del 3%.

No se instal6 la opcion de resistencia de
frenado correcta

+ Verifique las especificaciones y las condiciones del dispositivo de resistencia de frenado.
* Seleccione la resistencia de frenado 6ptima.

Nota:

Lamagnitud de la carga de frenado es la que acciona la alarma de sobrecalentamiento de la resistencia de frenado, y NO la temperatura
de la superficie. El uso de una resistencia de frenado con mayor frecuencia que la que permite su clasificacion acciona la alarma, aun
cuando la superficie de la resistencia de frenado no esté muy caliente.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

() T

Transistor de frenado dinamico

Falla del transistor de frenado dinamico integrado.

Causa

Posibles soluciones

El transistor de frenado esta dafiado

El circuito de control estd dafiado

* Apague y encienda el variador y verifique si vuelve a ocurrir la falla.

+ Cambie el tablero de control o el variador completo. Para obtener instrucciones sobre como
reemplazar el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con un representante de Yaskawa.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

50

<]>

SC

Cortocircuito de salida o falla de IGBT

Se detectd un cortocircuito o una falla de tierra.

Causa

Posibles soluciones

El variador esta dafiado

* Revise el cortocircuito del lado de salida del variador para detectar si hay un transistor de salida
roto

B1yU/T1, V/T2, W/T3
-y U/T1, V/IT2, W/T3
» Comuniquese con un representante de Yaskawa o con la oficina de ventas de Yaskawa mas cercana.

El motor sufri6 dafios por
sobrecalentamiento o el aislamiento del
motor se debilito.

Controle la resistencia del aislamiento del motor y cadmbiela si detecta continuidad en el motor.

El cable esta danado y entra en contacto con
algo que causa un cortocircuito.

Revise el cable de alimentacion del motor y repare los cortocircuitos.

Falla de hardware.

Un cortocircuito o falla de tierra en el lado de la salida del variador ha dafiado los transistores de salida.
Asegurese de que la salida del variador no esté en corto, de esta manera:

Bl——U,V, W

—«—U,V,W

El cortocircuito anterior dafiara los transistores de salida. Si necesita ayuda, comuniquese con un

representante o vendedor de Yaskawa.

<1> Disponible en las versiones de software de variador PRG: 1015 y posteriores.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

SEr

SEr

Demasiados reinicios de busqueda de velocidad

La cantidad de reinicios de busqueda de velocidad supera el valor configurado en b3-19.

Causa

Posibles soluciones

Los parametros de la buisqueda de velocidad
tienen valores incorrectos.

* Reduzca la ganancia de compensacion de deteccion durante la busqueda de velocidad (b3-10).
* Aumente el nivel de corriente cuando intente realizar una busqueda de velocidad (b3-17).

* Aumente el tiempo de deteccion durante la busqueda de velocidad (b3-18).

* Repita el autoajuste.

Elmotor se detiene por inercia en la direccion
opuesta al comando de Marcha.

Configure b3-14 en 1 para activar la busqueda de velocidad bidireccional.
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

5o STo

Deteccion de desconexion

El motor se desconectd o se desplazd. El motor superd su torque de desconexion.

Causa

Posibles soluciones

Se configurd un codigo de motor incorrecto
(motores Yaskawa tinicamente).

* Ingrese el codigo correcto de motor en E5-01 para el motor PM que se esté utilizando.

» Para motores de usos especiales, ingrese los datos correctos de todos los parametros ES de acuerdo
con el informe de prueba que se proporciona para el motor.

La carga es demasiado pesada

* Aumente la inercia de carga del motor PM (n8-55).

* Aumente la corriente de conexion durante la aceleracion y desaceleracion (n8-51).
* Reduzca la carga.

» Use un motor y variador mas grande.

La inercia de la carga es demasiado pesada.

Aumente la inercia de carga del motor PM (n8-55).

Los tiempos de aceleracion y desaceleracion
son muy breves.

* Aumente los tiempos de aceleracion y desaceleracion (C1-01 a C1-08).
* Aumente los tiempos de aceleracion y desaceleracion de la curva en S (C2-01).

Lavelocidad de respuesta es demasiado lenta

Aumente la inercia de carga del motor PM (n8-55).

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

[
L0

SvE

Falla de Cero Servo

Desviacion de posicion durante el cero servo.

Causa

Posibles soluciones

El limite de torque es muy bajo

Configure el limite de torque con un valor apropiado mediante los parametros L7-01 a L7-04.

Torque de carga excesivo

Reduzca el torque de carga.

Interferencia de la sefial eléctrica en el
cableado del encoder PG

Revise si la sefial del PG presenta interferencia de la sefial eléctrica.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

FHa
<I>

THo

Desconexién del termistor

Se desconect6 el termistor que detecta la temperatura del motor.

Causa

Posibles soluciones

El termistor del motor no esta bien
conectado.

Revise el cableado del termistor.

<1> Detectado en los modelos 4A0930 y 4A1200.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

UL3

c2

Deteccion de bajo torque 1

La corriente ha caido por debajo del valor minimo configurado para el nivel de deteccion de torque 1
(L6-02) durante mas tiempo que el admisible (L6-03).

Causa

Posibles soluciones

La configuracion del parametro no es
apropiada para la carga

Verifique la configuracion de los parametros L6-02 y L6-03.

Hay una falla del lado de la maquina

Verifique la carga para detectar problemas.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

UL4

==
<

Deteccion de bajo torque 2

La corriente ha caido por debajo del valor minimo configurado para el nivel de deteccion de torque 2
(L6-05) durante mas tiempo que el admisible (L6-06).

Causa

Posibles soluciones

La configuracion del parametro no es
apropiada para la carga

Verifique las configuraciones de L6-05 y L6-06.

Hay una falla del lado de la maquina

Verifique la carga para detectar problemas.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

ULS

Deteccion de debilitamiento mecanico 2

Las condiciones de funcionamiento coinciden con las condiciones configuradas en L6-08.

Causa

Posibles soluciones

Se detect6 un torque bajo y se cumplieron las
condiciones para la deteccion de pérdida
mecanica configuradas en L6-08.

Verifique el lado de la carga para detectar problemas.
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

[N ~
Unbl
<J]>

UnbC

Desequilibrio de corriente

Se desequilibro el flujo de corriente.

Causa

Posibles soluciones

El sensor de corriente interno detectd una
situacion de desequilibrio de corriente.

» Revise el cableado.
» Revise si los transistores estan dafiados.

» Revise si hay cortocircuitos o problemas de conexion a tierra en el motor conectado.

<1> Detectado en los modelos 4A0930 y 4A1200.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

/_l'u l’ UVl

Baja Tension del Bus de CC

Se produjo una de las siguientes condiciones mientras el variador estaba funcionando:

» Latension en el bus de CC cay6 por debajo del nivel de deteccion de baja tension (L2-05).
* Para variadores de clase de 200 V: cerca de 190 V

 Para variadores de clase de 400 V: cerca de 380 V (350 V cuando E1-01 es menor que 400)
* Para variadores de clase de 600 V: cerca de 475 V

La falla sale unicamente si L2-01 est4 configurado en 0 6 1 y la tension del bus de CC ha caido por
debajo del nivel establecido en L2-05 durante un periodo mayor que el configurado en L2-02.

Causa

Posibles soluciones

Pérdida de fase de la potencia de entrada

» El cableado de la potencia de entrada del variador en el circuito principal es incorrecto.
» Repare el cableado.

Uno de los terminales del cableado de la
potencia de entrada del variador esta suelto

» Asegurese de que no haya terminales flojos.

» Aplique el torque de ajuste especificado en este manual para sujetar los terminales. Refiérase a
Calibre de cables del circuito principal y torque de ajuste PAG. 114 para conocer los detalles.

Hay un problema con la tension de la
potencia de entrada del variador

* Verifique la tension.

* Corrija la tension para que esté dentro del rango que se indica en las especificaciones de la potencia
de entrada del variador.

+ Sino hay problema con el suministro eléctrico al circuito principal, revise si hay problemas con el
contactor magnético del circuito principal.

Se ha interrumpido el suministro eléctrico

Corrija la potencia de entrada del variador.

Los capacitores del circuito principal estan
desgastados

* Verifique el tiempo de mantenimiento de los capacitores (U4-05).

Cambie el tablero de control o todo el variador si U4-05 supera el 90%. Para obtener instrucciones
sobre como reemplazar el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con un representante de
Yaskawa.

El relé o el contactor del relé de desvio de
carga lenta estan dafiados

* Apague y encienda el variador y observe si la falla contintia.
* Revise en el monitor U4-06 la vida 1til: del rel¢ de desvio de carga lenta.

+ Cambie el tablero de control o todo el variador si U4-06 supera el 90%. Para obtener instrucciones
sobre como reemplazar el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con un representante de
Yaskawa.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

Uv2

1
[

Falla de la tension en el suministro eléctrico del control

La tension es demasiada baja para la potencia de entrada del variador de control.

Causa

Posibles soluciones

En los modelos de variador 2A0004 a
2A0056 0 4A0002 a 4A0031, L2-02 cambio
su valor predeterminado sin instalar una
unidad de proteccion contra pérdida
momentanea de energia.

Corrija la configuracion de L2-02 o instale una unidad de proteccion contra pérdidas momentaneas de
energia.

El cableado del suministro eléctrico de
control esta danado

» Apague y encienda el variador. Verifique si la falla persiste.

* Siel problema continiia, cambie el tablero de control, el variador completo o el suministro eléctrico
del control. Para obtener instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control, comuniquese
con Yaskawa o con un representante de Yaskawa.

El circuito interno esta danado

* Apague y encienda el variador. Verifique si la falla persiste.

* Si el problema continta, cambie el tablero de control o el variador completo. Para obtener
instrucciones sobre como reemplazar el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con un

representante de Yaskawa.
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5.2 Deteccion de fallas

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

Hud Uv3

Baja tension 3 (falla del relé de desvio de carga lenta)

Fall6 el relé de desvio de carga lenta.

Causa

Posibles soluciones

El relé o el contactor del relé de desvio de
carga lenta estan dafiados

» Apague y encienda el variador y observe si la falla continua.
» Revise en el monitor U4-06 la vida util: del relé de desvio de carga lenta.

» Cambie el tablero de control o todo el variador si U4-06 supera el 90%. Para obtener instrucciones
sobre como reemplazar el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con un representante de
Yaskawa.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

[T
(N}
>

Uv4

<

Baja tension del tablero de compuerta del variador

Caida de tension en el circuito del tablero de compuerta del variador

Causa

Posibles soluciones

El tablero de compuerta del variador no
recibe suficiente suministro eléctrico.

* Si el problema continta, cambie el tablero de compuerta del variador o el variador completo. Para
obtener instrucciones sobre como cambiar el tablero de compuerta del variador, comuniquese con
Yaskawa o con un representante de Yaskawa.

<1> Detectado en los modelos 4A0930 y 4A1200.

Pantalla del operador digital

Nombre de la falla

uor voF

Falla de deteccion de la tension de salida

Se detectd un problema con la tension en el lado de la salida del variador.

Causa

Posibles soluciones

El hardware esta dafiado. El tablero de
circuito de proteccion contra
sobrecalentamiento del moédulo MC / FAN
del variador interno se debe a una potencia
operativa ambiente anormal.

* Baje la temperatura ambiente.

» Cambie el tablero de control o el variador completo. Para obtener instrucciones sobre como
reemplazar el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con un representante de Yaskawa.
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5.3 Deteccion de alarmas

5.3 Deteccion de alarmas

€ Codigos de alarma, causas y posibles soluciones

Las alarmas son funciones de proteccion del variador que no causan necesariamente la detencion de este. Después de
eliminar la causa de una alarma, el variador regresa al mismo estado que tenia antes de que ocurriera la alarma.

Cuando se acciona una alarma, parpadea la luz ALM en el operador digital y titila el codigo de alarma. Si una salida de
multiple funcion se configura para una alarma (H2-O0O = 10), se acciona el terminal de salida.

Nota:

Si una salida de multiple funcion se configura para que se cierre cuando se acciona una alarma (H2-O0O = 10), también se cerrara

cuando finalicen los periodos de mantenimiento, lo que accionara las alarmas LT-1 a LT-4 (se accionan solo si H2-OO = 2F).

Tabla 5.3 Codigos de alarma, causas y posibles soluciones

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

AEr

AEr

Error de configuracion de la direccion de la estacion (CC-Link, CANopen, MECHATROLINK)

La direccion del nodo de la tarjeta opcional esta fuera del rango de configuracion aceptable.

Causa

Soluciones posibles

El nimero de estacion esta fuera del rango
de configuracion posible.

* Cuando utilice una opcién CC-Link, configure el parametro F6-10 con el valor adecuado.
* Cuando utilice una opciéon CANopen, configure el parametro F6-35 con el valor adecuado.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

~
[l

bb

Bloqueo de base

La interrupcion de salida del variador se indica mediante una sefial de bloqueo de base externo.

Causa

Soluciones posibles

La sefial de bloqueo de base externo entrd
a través de uno de los terminales de
entrada de multiple funcion (S1 a S8).

Verifique el tiempo de entrada de la sefial de la secuencia externa y el bloqueo de base.

Nota: La alarma de bloqueo de base “bb” no activa una salida digital programada para una falla
menor

H2-00 = 10. Configure H2-000 = 8 6 1B para activar una salida digital para “bb”.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

Ill__ll'_ boL

Falla por sobrecarga del transistor de frenado

El transistor de frenado en el variador se ha sobrecargado.

Causa

Soluciones posibles

No se instalo la opcion de resistencia de
frenado correcta.

Seleccione la resistencia de frenado adecuada.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

bUS

[
[

Error de opcion de comunicacion

* Se perdi6 la conexion después de establecer la comunicacion inicial.
» Asigne una referencia de frecuencia de comando de Marcha a la opcion.

Causa

Soluciones posibles

Se perdio la conexion o el controlador
maestro dejé de comunicarse.

» Verifique que el cableado no esté dafiado.
* Repare el cableado.
» Revise si hay cables desconectados y cortocircuitos. Repare segun sea necesario.

La opcidn esta dafiada.

Cambie la opcion si no hay problemas con el cableado y la falla persiste.

La opcidn no esta conectada
correctamente al variador.

* Los pines del conector de la tarjeta opcional no coinciden con los pines del conector del variador.
* Vuelva a instalar la opcion.

Ocurri6 un error de datos debido al ruido.

 Verifique las opciones disponibles para minimizar los efectos del ruido.

* Tome las medidas necesarias para contrarrestar el ruido en el cableado del circuito de control, en las
lineas del circuito principal y en el cableado de conexion a tierra.

« Intente reducir el ruido en el lado del controlador.

« Utilice absorbedores de sobretensiones en los contactores magnéticos o en otros equipos que estén
provocando la interferencia.

+ Utilice los cables recomendados o algtin otro tipo de linea blindada. Conecte a tierra el blindaje del
lado del controlador o del lado del suministro de energia de entrada.

 Separe el cableado que pertenece a los dispositivos de comunicacion de las lineas de potencia de entrada

del variador. Instale un filtro de ruidos EMC en la potencia de entrada del variador.
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5.3 Deteccion de alarmas

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

m o
Ly

CALL

Error de transmision de comunicacion serial

La comunicacion no se ha establecido todavia.

Causa

Soluciones posibles

El cableado de las comunicaciones esta
dafiado, hay un cortocircuito o hay algo
que no esta bien conectado.

* Verifique si hay errores en el cableado.
 Repare el cableado.
* Revise si hay cables desconectados y cortocircuitos. Repare segun sea necesario.

Error de programacion en el lado maestro.

Verifique las comunicaciones en el arranque y corrija los errores de programacion.

El circuito de comunicaciones esta
dafiado.

* Realice una revision de autodiagndstico.

+ Siel problema contintia, cambie el tablero de control o el variador completo. Para obtener instrucciones
sobre como reemplazar el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con su representante de
ventas mas cercano.

La configuracion del resistor de
terminacion es incorrecta.

Instale un resistor de terminacion en ambos extremos de una linea de comunicaciones. Configure
correctamente el interruptor interno del resistor de terminacion en los variadores esclavos. Coloque el
interruptor DIP S2 en posicion ON (encendido).

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

=

CE

Error de comunicaciones de MEMOBUS/Modbus

No se recibieron datos de control correctamente durante dos segundos.

Causa

Soluciones posibles

Ocurrid un error de datos debido al ruido.

 Verifique las opciones disponibles para minimizar los efectos del ruido.

» Tome las medidas necesarias para contrarrestar el ruido en el cableado del circuito de control, en las
lineas del circuito principal y en el cableado de conexion a tierra.

» Reduzca el ruido en el lado del controlador.

« Utilice absorbedores de sobretensiones para los contactores magnéticos o demas componentes que
puedan estar provocando la interferencia.

* Utilice Gtinicamente la linea blindada recomendada. Conecte a tierra el blindaje del lado del controlador
o del lado de la potencia de entrada del variador.

 Separe todo el cableado correspondiente a los dispositivos de comunicaciones de las lineas de la
potencia de entrada del variador. Instale un filtro de ruidos EMC en el suministro eléctrico de entrada
del variador.

El protocolo de comunicaciones es
incompatible.

» Verifique las configuraciones del parametro H5 y la configuracion del protocolo en el controlador.
» Asegurese de que las configuraciones sean compatibles.

Eltiempo de deteccién de CE (H5-09) esta
configurado con un valor menor que el
tiempo necesario para un ciclo de
comunicaciones.

» Revise el PLC.
* Cambie la configuracion del software en el PLC.
» Establezca un tiempo de deteccion de CE mas prolongado mediante el parametro H5-09.

Las configuraciones de software del PLC
son incompatibles o existe un problema de
hardware.

* Revise el PLC.
» Elimine la causa del error en el lado del controlador.

El cable de comunicaciones esta
desconectado o dafiado.

* Verifique el conector para asegurarse de que el cable tenga sefal.
+ Cambie el cable de comunicaciones.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

i CrST

r_Ci
L ai

No se puede restablecer.

Causa

Soluciones posibles

Se estaba ejecutando el restablecimiento
por falla cuando se ingres6 un comando
de Marcha.

» Asegurese de que no se pueda ingresar un comando de Marcha desde los terminales externos ni desde
la opcion durante el restablecimiento por falla.

» Desconecte el comando de Marcha.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

[yl

CyC

Error de configuracion del ciclo de comunicaciones MECHATROLINK

Se detectd un error de configuracion del ciclo de comunicaciones

Causa

Soluciones posibles

El controlador est4 usando un ciclo de
comunicaciones mas alla del rango de
configuracion admisible para la opcioén
MECHATROLINK.

Configure el ciclo de comunicaciones del controlador superior dentro del rango de configuracion
admisible para la opcion MECHATROLINK.
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5.3 Deteccion de alarmas

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

otu dEv

Desviacion de velocidad (al usar una tarjeta opcional PG y OLV/PM sin PG)

La desviacion entre la referencia de velocidad y la realimentacion de velocidad es mayor que la
configuracion de F1-10 para un periodo mayor que el establecido en F1-11.

Causa

Soluciones posibles

La carga es demasiado pesada

Reduzca la carga.

Los tiempos de aceleracion y
desaceleracion son muy breves.

Aumente los tiempos de aceleracion y desaceleracion (C1-01 a C1-08).

La carga esta bloqueada.

Revise la maquina.

Las configuraciones de los parametros
son incorrectas.

Verifique la configuracion de los parametros F1-10 y F1-11

Escala incorrecta de realimentacion de
velocidad cuando se utiliza el terminal RP
como entrada de realimentacion de
velocidad en el control de V/f.

* Configure H6-02 con el mismo valor que la frecuencia de la sefial de realimentacion de velocidad
cuando el motor funcione a la velocidad maxima.

* Regule la sefial de realimentacion de velocidad usando los parametros H6-03 a H6-05.

+ Asegurese de que la frecuencia de la sefial de realimentacion de velocidad no supere la frecuencia de
entrada maxima del terminal RP.

El freno del motor esta accionado.

Asegurese de que el freno se libere correctamente.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

dnE

—
ant |

Variador desactivado

Causa

Soluciones posibles

Esta configurada la funcion “Activar
variador” en una entrada de contacto de
multiple funcion (H1-OO =6A) y la
sefal se desconecto.

Verifique la secuencia de funcionamiento.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

o EF

(]

Error de entrada del comando de Marcha hacia adelante/Reversa

Tanto la marcha hacia adelante como la marcha en reversa se cerraron simultineamente durante mas de
0.5 seg.

Causa

Soluciones posibles

Error de secuencia

Verifique la secuencia del comando de Marcha hacia adelante y en reversa y corrija el problema.

Nota: Cuando se detecta una falla menor de EF, el motor realiza un paro por rampa.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

=y

-
ki

EFO0

Falla externa de la tarjeta opcional

Se detect6 una condicion de falla externa.

Causa

Soluciones posibles

Se recibid una falla externa desde el PLC
con F6-03 configurado en 3, lo que
permite que el variador continte
funcionando después de la aparicion de la
falla externa.

¢ Elimine la causa de la falla externa.
¢ Elimine la entrada de falla externa del PLC.

Hay un problema con el programa del
PLC.

Verifique el programa del PLC y corrija los problemas.
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5.3 Deteccion de alarmas

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

cro EF1 Falla externa (terminal de entrada S1)

Falla externa en el terminal de entrada de multiple funcion S1.
cEz EF2 Falla externa (terminal de entrada S2)

Falla externa en el terminal de entrada de multiple funcion S2.
£F3 EF3 Falla externa (terminal de entrada S3)

Falla externa en el terminal de entrada de multiple funcion S3.
CEy EF4 Falla externa (terminal de entrada S4)

Falla externa en el terminal de entrada de multiple funcion S4.
£rc EFs Falla externa (terminal de entrada S5)

Falla externa en el terminal de entrada de multiple funcion S5.
CEG EF6 Falla externa (terminal de entrada S6)

Falla externa en el terminal de entrada de multiple funcion S6.
crn EF7 Falla externa (terminal de entrada S7)

Falla externa en el terminal de entrada de multiple funcion S7.
crg Falla externa (terminal de entrada S8)
= EF8 : - :

Falla externa en el terminal de entrada de multiple funcion S8.

Causa

Soluciones posibles

Un dispositivo externo activé una funcion
de alarma.

Elimine la causa de la falla externa y restablezca el valor de la entrada de multiple funcion.

El cableado es incorrecto.

+ Asegurese de que las lineas de sefial estén bien conectadas a los terminales asignados para la deteccion
de fallas externas (H1-O0O = 2C a 2F).

* Vuelva a conectar la linea de sefial.

Las entradas de contacto de multiple
funcion estan configuradas de manera
incorrecta.

* Verifique si se han configurado terminales en desuso para H1-OO = 2C a 2F (falla externa).

Cambie la configuracion de los terminales.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

FLH FbH

Realimentacion excesiva de PID

La entrada de realimentacion de PID es mayor que el nivel configurado en b5-36 durante mas tiempo que
el configurado en b5-37, y b5-12 esta configurado en 1 6 4.

Causa

Soluciones posibles

Las configuraciones de los parametros
b5-36 y b5-37 son incorrectas.

Verifique los parametros b5-36 y b5-37.

El cableado de realimentacion de PID es
defectuoso.

Repare el cableado.

El sensor de realimentacién no funciona
correctamente.

Verifique el sensor y cambielo si esta dafiado.

El circuito de entrada de realimentacion
esta dafado.

Cambie el tablero de control o el variador completo. Para obtener instrucciones sobre como reemplazar
el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con su representante de ventas mas cercano.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

[y}
0

FbL

Pérdida de realimentacion del PID

La entrada de realimentacion de PID es menor que el nivel configurado en b5-13 durante mas tiempo que
el configurado en b5-14.

Causa

Soluciones posibles

Las configuraciones de los parametros
b5-13 y b5-14 son incorrectas.

Verifique los pardmetros b5-13 y b5-14.

El cableado de realimentacion de PID es
defectuoso.

Repare el cableado.

El sensor de realimentacién no funciona
correctamente.

Verifique el sensor y cambielo si esta dafiado.

El circuito de entrada de realimentacion
esta danado.

Cambie el tablero de control o el variador completo. Para obtener instrucciones sobre como reemplazar
el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con su representante de ventas mas cercano.
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5.3 Deteccion de alarmas

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

Hbb

[
noo

Entrada de sefal de desactivacion segura </>

Ambos canales de entrada de desactivacion segura estan abiertos.

Causa

Soluciones posibles

Ambas entradas de desactivacion segura
H1 y H2 estan abiertas.

+ Verifique el estado de la sefial en los terminales de entrada H1 y H2.
+ Verifique la seleccion de fuente interna/fuente externa para las entradas digitales.

+ Sino se utiliza la funcioén de desactivacion segura, determine si los terminales H1-HC y H2-HC estan
vinculados.

Internamente, ambos canales de
desactivacion segura estan rotos.

Cambie el tablero de control o el variador completo. Para obtener instrucciones sobre como reemplazar
el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con su representante de ventas mas cercano.

<1> Losterminales H1, H2, DM+y DM-

para IEC/EN 61800-5-1, ISO/EN 13849 cat. 3, IEC/EN 61508 SIL2, coordinacion de aislamiento: clase 1.

en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad, pero no estan certificados

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

HbbF HbbF

Entrada de sefal de desactivacion segura <>

Un canal de desactivacion segura esta abierto mientras que el otro esta cerrado.

Causa

Soluciones posibles

Las seniales a las entradas de
desactivacion segura son incorrectas o el
cableado es incorrecto.

Verifique el estado de la sefial en los terminales de entrada H1 y H2. Si no se utiliza la funcion de
desactivacion segura, los terminales H1-HC y H2-HC deben estar vinculados.

Uno de los canales de desactivacion
segura esta averiado.

Cambie el tablero de control o el variador completo. Para obtener instrucciones sobre como reemplazar
el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con su representante de ventas mas cercano.

<1> Losterminales H1, H2, DM+y DM-

para IEC/EN 61800-5-1, ISO/EN 13849 cat. 3, IEC/EN 61508 SIL2, coordinacién de aislamiento: clase 1.

en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad, pero no estan certificados

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

(u

ur
[N}

HCA

Alarma de corriente

La corriente del variador excedi6 el nivel de advertencia de sobrecarga de corriente (150% de la corriente
nominal).

Causa

Soluciones posibles

La carga es demasiado pesada.

Reduzca la carga para aplicaciones con operaciones repetitivas (es decir, con paros y arranques) o use un
variador mas grande.

Los tiempos de aceleracion y
desaceleracion son muy breves.

* Calcule el torque necesario durante la aceleracion y para el momento de inercia.
* Si el nivel de torque no es el correcto para la carga, realice lo siguiente:

* Aumente los tiempos de aceleracion y desaceleracion (C1-01 a C1-08).

« Utilice un variador de mayor capacidad.

Se esté utilizando un motor de usos
especiales o el variador intenta impulsar
un motor que excede la corriente nominal
de salida.

* Verifique la capacidad del motor.

+ Utilice un motor apropiado para el variador. Verifique que el motor esté dentro del rango de corriente
nominal de salida.

Elnivel de corriente aumento6 debido a una
busqueda de velocidad después de una
pérdida momentanea de energia o
mientras se intentaba realizar un reinicio
por falla.

La alarma solo aparece brevemente. No es necesario tomar medidas para evitar que se active la alarma
en esas instancias.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

Li = LT-1

Tiempo de mantenimiento del ventilador de enfriamiento

El ventilador de enfriamiento alcanz6 el plazo previsto de mantenimiento y quiza deba cambiarse.

Nota: Solo se acciona una salida de alarma (H2-OO = 10) si ambos parametros (H2-OO

=2F y H2-OOO = 10) estan configurados.

Causa

Soluciones posibles

El ventilador de enfriamiento alcanz6 el
90% de su vida util prevista.

Reemplace el ventilador de enfriamiento y configure 04-03 en 0 para restablecer el monitor de
mantenimiento.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

LT-2

Plazo de mantenimiento del capacitor

El circuito principal y los capacitores del circuito de control se acercan al final de su vida util prevista.
Nota: Solo se acciona una salida de alarma (H2-0O0O = 10) si H2-OO = 2F.

Causa

Soluciones posibles

El circuito principal y los capacitores del
circuito de control alcanzaron el 90% de
su vida util prevista.

Cambie el tablero de control o el variador completo. Para obtener instrucciones sobre como reemplazar

el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con su representante de ventas mas cercano.
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5.3 Deteccion de alarmas

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

LT-3

Tiempo de mantenimiento del relé de desvio de carga lenta

El relé de carga lenta del bus de CC se acerca al final de su vida util prevista.
Nota: Solo se acciona una salida de alarma (H2-O0O = 10) si H2-OOO = 2F.

Causa

Soluciones posibles

El relé de carga lenta del bus CC alcanzo
el 90% de su vida util prevista.

Cambie el tablero de control o el variador completo. Para obtener instrucciones sobre como reemplazar
el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con su representante de ventas mas cercano.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

LT-4

—-

Tiempo de mantenimiento de IGBT (50%)

Los IGBT han alcanzado el 50% de su vida til prevista.
Nota: Solo se acciona una salida de alarma (H2-00O = 10) si H2-O0O = 2F.

Causa

Soluciones posibles

Los IGBT han alcanzado el 50% de su
vida 1til prevista.

Verifique la carga, la frecuencia de portadora y la frecuencia de salida.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

oH

!
ot

Sobrecalentamiento del disipador de calor

Latemperatura del disipador de calor excedio el nivel de alarma previa de sobrecalentamiento configurado
en L8-02 (90-100 °C). El valor predeterminado de L8-02 se determina mediante la seleccion del modelo
de variador (02-04).

Causa

Soluciones posibles

La temperatura circundante es muy alta.

* Verifique la temperatura circundante.

* Mejore la circulacion de aire dentro del panel cerrado.

+ Instale un ventilador o aire acondicionado para refrigerar el area circundante.

* Retire cualquier artefacto cercano al variador que pueda generar calor adicional.

El ventilador de enfriamiento interno se
detuvo.

* Reemplace el ventilador de enfriamiento.

* Después de reemplazar el variador, configure el parametro 04-03 en 0 para restablecer el tiempo de
funcionamiento del ventilador de enfriamiento.

El flujo de aire alrededor del variador esta
restringido.

* Proporcione el espacio de instalacion adecuado alrededor del variador, como se indica en el manual.
Refiérase a Orientacion y espaciado de la instalacion PAG. 28 para conocer los detalles.

» Deje libre el espacio necesario y asegurese de que haya suficiente circulacion de aire alrededor del
panel de control.

* Verifique la presencia de polvo u otros materiales extrafios que podrian obstruir el ventilador de
enfriamiento.

* Retire los residuos atrapados en el ventilador que restrinjan la circulacion de aire.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

3
Onc

oH2

Advertencia por sobrecalentamiento del disipador de calor

Se ingreso una "Advertencia por sobrecalentamiento del disipador de calor" a un terminal de entrada de
multiple funcion, S1 a S§ (H1-OO= B).

Causa

Soluciones posibles

Un dispositivo externo acciond una
advertencia de sobrecalentamiento en el
variador.

Busque el dispositivo que acciond la advertencia de sobrecalentamiento. Elimine la causa del problema.
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5.3 Deteccion de alarmas

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

oH3

DH_;'

Sobrecalentamiento del motor

La sefial de sobrecalentamiento del motor que se ingresé a un terminal de entrada analdgica de multiple
funcion superé el nivel de alarma (H3-02, H3-06 o H3-10 = E).

Causa

Soluciones posibles

El cableado del termostato del motor es
defectuoso (entrada PTC).

Repare el cableado de la entrada PTC.

Hay una falla del lado de la maquina (por
¢j., la maquina esta bloqueada).

* Verifique el estado de la maquina.
» Elimine la causa de la falla.

El motor se sobrecalento.

 Verifique el tamaiio de la carga, los tiempos de aceleracion y desaceleracion y los tiempos de los ciclos.
* Reduzca la carga.

* Aumente los tiempos de aceleracion y desaceleracion (C1-01 a C1-08).

* Regule el patron de V/f predeterminado (E1-04 a E1-10). Esto incluye reducir E1-08 y E1-10.

Nota: No reduzca demasiado E1-08 y E1-10, para evitar una reduccion en la tolerancia de la carga

a baja velocidad.
* Revise la corriente nominal del motor.
* Ingrese la corriente nominal del motor grabada en la placa de identificacion (E2-01).
* Asegurese de que el sistema de refrigeracion del motor funcione normalmente.
* Repare o cambie el sistema de refrigeracion del motor.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

uc
ana

<]>

oH5

Sobrecalentamiento del motor (entrada NTC)

La temperatura del motor supero el nivel configurado en L1-16 (o L1-18 para el motor 2).

Causa

Soluciones posibles

El motor se sobrecalento.

* Reduzca la carga.
+ Verifique la temperatura ambiente.

<1> Detectado en los modelos 4A0930 y 4A1200.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

oL3

]
-

Exceso de torque 1

La corriente de salida del variador (o torque en OLV, CLV, AOLV/PM y CLV/PM) fue mayor que L6-02
por un periodo mayor que el establecido en L6-03.

Causa

Soluciones posibles

Configuraciones de los parametros
incorrectas.

Verifique los parametros L6-02 y L6-03.

Hay una falla del lado de la maquina (por
¢j., la maquina esta bloqueada).

 Verifique el estado de la maquina.
* Elimine la causa de la falla.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

ol oL4

Exceso de torque 2

La corriente de salida del variador (o torque en OLV, CLV, AOLV/PM, CLV/PM) fue mayor que L6-05
por un periodo mayor que el establecido en L6-06.

Causa

Soluciones posibles

Las configuraciones de los parametros
son incorrectas.

Verifique los parametros L6-05 y L6-06.

Hay una falla del lado de la maquina (por
¢j., la maquina esta bloqueada).

* Verifique el estado de la maquina que se esta utilizando.
* Elimine la causa de la falla.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

oL5

]
oL

Deteccion de debilitamiento mecanico 1

Se produjo un exceso de torque, que coincide con las condiciones especificadas en L6-08.

Causa

Soluciones posibles

Se produjo un exceso de torque, lo que
acciono el nivel de debilitamiento
mecanico configurado en L6-08.

Identifique la causa del debilitamiento mecanico.
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5.3 Deteccion de alarmas

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

oS

o

Exceso de velocidad

La realimentaciéon de velocidad del motor super6 el valor de F1-08.

Causa

Soluciones posibles

Se est4 produciendo un sobreimpulso.

» Aumente la configuracion de C5-01 (Ganancia proporcional del control de velocidad 1) y reduzca la
de C5-02 (Tiempo integral del control de velocidad 1).

+ Si utiliza un modo vectorial de lazo cerrado, active el control de realimentacion positiva y realice el
autoajuste de inercia.

Escala incorrecta de la realimentacion de
velocidad cuando se utiliza el terminal RP
como entrada de realimentacion de
velocidad en el control de V/f

» Configure H6-02 con el mismo valor que la frecuencia de la sefial de realimentacion de velocidad
cuando el motor funcione a la velocidad maxima.

* Regule la sefial de entrada mediante los parametros H6-03 a H6-05.

Se configur6 un nimero de pulsos del PG
incorrecto.

Verifique y corrija el parametro F1-01.

Configuraciones de los parametros
incorrectas.

Verifique la configuracion del nivel de deteccion de exceso de velocidad y del tiempo de deteccion de
exceso de velocidad (F1-08 y F1-09).

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

ou ov

Sobretension del bus de CC

La tension del bus de CC excedio el punto de disparo.

 Para variadores de clase de 200 V: cerca de 410 V

* Para variadores de clase de 400 V: cerca de 820 V (740 V cuando E1-01 es menor que 400)
* Para variadores de clase de 600 V: cerca de 1040 V

Causa

Soluciones posibles

Hay sobretension en el suministro de
energia de entrada del variador.

+ Instale una bobina de choque de CC o un reactor de CA.

» La sobretension puede venir de un conversor del tiristor y de un capacitor de avance de fases que
utilicen el mismo sistema de potencia de entrada del variador.

Hay un cortocircuito en el motor.

La corriente de conexion a tierra ha
sobrecargado los capacitores del circuito
principal mediante la energia de entrada
del variador.

* Revise si hay cortocircuitos en el cable de potencia del motor, los terminales del relé y la caja de
conexiones del motor.

Corrija los cortocircuitos de puesta a tierra y vuelva a conectar el suministro eléctrico.

La interferencia de la sefial eléctrica
provoca que el variador funcione de
manera incorrecta.

» Revise las posibles soluciones para resolver la interferencia de la sefial eléctrica.

» Revise la seccion sobre como manejar la interferencia de la sefial eléctrica y revise las lineas del circuito
de control, las lineas del circuito principal y el cableado de puesta a tierra.

« Si detecta que la fuente de interferencia de la sefial eléctrica es el contactor magnético, instale un
protector contra sobretensiones en la bobina del MC.

Configure la cantidad de reinicios por falla (L5-01) con un valor diferente de 0.

El cable del PG esta desconectado.

Vuelva a conectar el cable.

El cableado del PG es incorrecto.

Repare el cableado.

Interferencia de la sefial eléctrica en el
cableado del encoder PG.

Separe el cableado del PG de la fuente de interferencia (generalmente es el cableado de salida del
variador).

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

PAS55 PASS

Modo de prueba de comunicaciones de MEMOBUS/Modbus completo

Causa

Soluciones posibles

La prueba del MEMOBUS/Modbus
finaliz6 normalmente.

Esto verifica que la prueba fue satisfactoria.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

r
oo

PGo

Desconexion del PG (para el modo de control con PG)

Se detecta cuando no se reciben pulsos del PG por un periodo mayor que el establecido en F1-14.

Causa

Soluciones posibles

El cable del PG esta desconectado.

Vuelva a conectar el cable.

El cableado del PG es incorrecto.

Repare el cableado.

El suministro eléctrico del encoder PG es
insuficiente.

Aseguirese de que el suministro eléctrico correcto esté bien conectado al encoder PG.

El freno detiene al PG.

Aseguirese de que el freno se libere correctamente.
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5.3 Deteccion de alarmas

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

I':lll_—l [x] H PGoH

Falla de hardware del PG (detectada cuando se utiliza una tarjeta opcional PG-X3)

El cable del PG se desconecto.

Causa

Soluciones posibles

El cable del PG esta desconectado.

Vuelva a conectar el cable y verifique la configuracion de F1-20.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

~ I’_ Il [l rUn

Cambio de motor durante la marcha

Durante la marcha, se ingresé un comando para cambiar de motor.

Causa

Soluciones posibles

Durante la marcha, se ingresé un comando
para cambiar de motor.

Cambie el patron de funcionamiento de modo que el comando de Cambio de motor se ingrese cuando el
variador esté detenido.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

[
L]

SE

Error del modo de prueba de comunicaciones d¢ MEMOBUS/Modbus

Nota: Esta alarma no acciona un terminal de salida de multiple funcion configurado para la salida
de alarma

(H2-00 = 10).

Causa

Soluciones posibles

Se cerr6 una entrada digital configurada
para 67H (prueba de MEMOBUS/
Modbus) mientras el variador estaba
funcionando.

Detenga el variador y realice la prueba nuevamente.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

o
! Hio
<I>

THo

Desconexién del termistor

Se desconectd el termistor que detecta la temperatura del motor.

Causa

Soluciones posibles

El termistor del motor no esta bien
conectado.

Revise el cableado del termistor.

<1> Detectado en los modelos 4A0930 y 4A1200.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

o
L

TrPC

Tiempo de mantenimiento de IGBT (90%)

Los IGBT han alcanzado el 90% de su vida ttil prevista.

Causa

Soluciones posibles

Los IGBT han alcanzado el 90% de su
vida util prevista.

Cambie el variador.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

UL3

[y
==
(NN

Deteccion de bajo torque 1

La corriente de salida del variador (o torque en OLV, CLV, AOLV/PM y CLV/PM) fue menor que L6-02
por un periodo mayor que el establecido en L6-03.

Causa

Soluciones posibles

Configuraciones de los parametros
incorrectas.

Verifique los parametros L6-02 y L6-03.

La carga cay?6 o disminuy6 notablemente.

Revise si hay piezas rotas en el sistema de transmision.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

lLI‘l’_ HI

UL4

Deteccion de bajo torque 2

La corriente de salida del variador (o torque en OLV, CLV, AOLV/PM y CLV/PM) fue menor que L6-05
por un periodo mayor que el establecido en L6-06.

Causa

Soluciones posibles

Configuraciones de los pardmetros
incorrectas.

Verifique los parametros L6-05 y L6-06.

La carga cay6 o disminuy6 notablemente.

Revise si hay piezas rotas en el sistema de transmision.

YASKAWA ELECTRIC TOSP C710616 41E Variador de CA YASKAWA A1000 — Guia de inicio rapido

227

n Solucién de problemas



5.3 Deteccion de alarmas

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

=z
[

Baja tension

Ocurri6 una de las siguientes condiciones cuando el variador se detuvo y se ingresé un comando de
Marcha:

+ La tension del bus de CC cay6 por debajo del nivel especificado en L2-05.
* Se abrio el contactor para suprimir corriente de entrada en el variador.

+ Tension baja en la potencia de entrada del variador de control. Esta alarma se produce solo si L2-01
no es 0 y la tension del bus de CC es menor que L2-05.

Causa

Soluciones posibles

Pérdida de fase en la potencia de entrada
del variador.

Verifique si hay errores de cableado en la potencia de entrada del variador en el circuito principal. Repare
el cableado.

Hay un cableado flojo en los terminales de
potencia de entrada del variador.

» Asegurese de que los terminales estén bien ajustados.

+ Aplique el torque de ajuste especificado para los terminales. Refiérase a Calibre de cables del circuito
principal y torque de ajuste PAG. 114.

Hay un problema con la tension de la
potencia de entrada del variador.

Verifique la tension.

* Reduzcala tension de la potencia de entrada del variador de modo que se encuentre dentro de los limites
que se indican en las especificaciones.

El circuito interno del variador esta
gastado.

Verifique el plazo de mantenimiento de los capacitores (U4-05).

» Cambie el tablero de control o todo el variador si U4-05 supera el 90%. Para obtener instrucciones
sobre como reemplazar el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con su representante de
ventas mas cercano.

Eltransformador de la potencia de entrada
del variador es demasiado pequefio y la
tension cae cuando se enciende.

» Verifique si se activa una alarma cuando se cierran el contactor magnético, el disyuntor de linea y el
disyuntor de fuga.

* Verifique la capacidad del transformador de potencia entrada del variador.

El aire dentro del variador estd muy
caliente.

Verifique la temperatura dentro del variador.

La luz CHARGE (carga) esta rota o
desconectada.

Cambie el tablero de control o el variador completo. Para obtener instrucciones sobre como reemplazar
el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con su representante de ventas mas cercano.

Pantalla del operador digital

Nombre de falla menor

I_II__IIL voF

Falla de deteccion de la tension de salida

Hay un problema con la tension de salida.

Causa

Soluciones posibles

El hardware esta danado.

Cambie el tablero de control o el variador completo. Para obtener instrucciones sobre como reemplazar
el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con su representante de ventas mas cercano.
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5.4 Errores de programacion del operador

5.4 Errores de programacion del operador

€ Codigos de error de programacién del operador, causas y posibles soluciones

Un error de programacion del operador (oPE) se produce cuando se configura un parametro contradictorio o cuando un
parametro individual se configura con un valor inadecuado.

El variador no funciona hasta que el parametro o los parametros que causan el problema se configuren correctamente. Sin
embargo, un oPE no acciona salidas de alarma o falla. Si se produce un oPE, investigue la causa y consulte la Tabla 5.4
para tomar las medidas correctas. Cuando aparezca un oPE en la pantalla del operador, presione la tecla ENTER para ver
U1-18 y verificar qué parametro causa el oPE.

Tabla 5.4 Coédigos de oPE, causas y posibles soluciones

Pantalla del operador digital Nombre del error
acA Falla de configuracion de la capacidad del variador
DILI:LI 1 0PE01 K R R . .
La capacidad del variador y el valor establecido en 02-04 no coinciden.
Causa Soluciones posibles

La seleccion del modelo de variador (02-04) y la capacidad real del

. : Corrija el valor configurado en 02-04.
variador no son las mismas.

Pantalla del operador digital Nombre del error
Error de configuracion del rango de parametros
aPElC oPE02 Utilice U1-18 para buscar qué parametros estan configurados fuera de
rango.
Causa Soluciones posibles

Los parametros se configuraron fuera del rango de configuracion posible. | Configure los pardmetros con los valores correctos.

Nota: Cuando se producen multiples errores de forma simultanea, otros errores tienen prioridad antes que oPE02.
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5.4 Errores de programacion del operador

Pantalla del operador digital

Nombre del error

ofE03 oPE03

2

Error de seleccion de la entrada de multiple funcion

Se asignod una configuracion contradictoria a las entradas de contactos de
multiple funcion H1-01 a H1-08.

Causa

Soluciones posibles

* Se asignod la misma funcion a dos entradas de multiple funcion.
* No incluye "No utilizada" y "Falla externa".

» Asegurese de que todas las entradas de multiple funcion estén
asignadas a funciones diferentes.

* Vuelva a ingresar las configuraciones de multiple funcion para
garantizar que esto no ocurra.

El comando Arriba estd configurado pero no el comando Abajo, o
viceversa (configuraciones 10 vs. 11).

El comando Arriba 2 estd configurado pero no el comando Abajo 2, o
viceversa (configuraciones 75 vs. 76).

Configure de manera correcta las funciones que deben utilizarse
conjuntamente con otras funciones.

* Se configuro6 el comando de Marcha/Paro para una secuencia de 2 hilos
(H1-O0 =42), pero no el comando de Marcha hacia adelante/Reversa
H1-0O0 = 43).

» "Activar variador" estd configurado en la entrada de multiple funcion
S10S2 (H1-01 =6A o H1-02 = 6A).

Configure de manera correcta las funciones que deben utilizarse
conjuntamente con otras funciones.

Dos de las siguientes funciones estan configuradas simultdneamente:
* Comando Arriba/Abajo (10 vs. 11)

* Comando Arriba 2/Abajo 2 (75 vs. 76)

» Sostener paro por aceleracion/desaceleracion (A)

» Sostener/ejemplo de referencia de frecuencia analdgica (1E)

e Calculos 1, 2, 3 de frecuencia de compensacion (44, 45, 46)

» Verifique si se asignaron configuraciones contradictorias de forma
simultanea a los terminales de entrada de multiple funcion.

* Corrija los errores de configuracion.

El comando Arriba/Abajo (10, 11) y el control PID (b5-01) estan activados
simultdneamente.

Configure b5-01 en 0 para desactivar el control PID o el comando Arriba/
Abajo.

Las configuraciones de las entradas N.C. y N.O. para las siguientes
funciones se seleccionaron simultaneamente:

» Comando de Biisqueda externa 1 y comando de Blisqueda externa 2 (61
vs. 62)

» Paro rapido N.O. y Paro rapido N.C. (15 vs. 17)

* KEB por pérdida momentanea de energia y frenado por deslizamiento
alto
(65, 66, 7A, 7B vs. 68)

* Comando de Cambio de motor y tiempo de aceleracion y desaceleracion
2 (16 vs. 1A)

* Comando KEB 1 y comando KEB 2 (65, 66 vs. 7A, 7B)

* Comando de Marcha hacia Adelante (o Reversa) y comando de Marcha
hacia Adelante/Reversa (2 hilos) (40, 41 vs. 42, 43)

* Comando DB externo y Activar variador (60 vs. 6A)

* Comando de Cambio de motor y comando Arriba 2/Abajo 2 (16 vs. 75,
76)

* Verifique si se asignaron configuraciones contradictorias de forma
simultanea a los terminales de entrada de multiple funcion.

* Corrija los errores de configuracion.

Una de las siguientes configuraciones se ingres6 mientras H1-OOO = 2

(Referencia externa 1/2):

* bl-15=4 (Entrada del tren de pulsos), pero la seleccion de la entrada
del tren de pulsos no esta configurada para la referencia de frecuencia
(H6-01 > 0)

* bl-15 0 b1-16 esta configurado en 3, pero no hay tarjetas opcionales
conectadas.

¢ Aunque b1-15 =1 (Entrada analdgica) y H3-02 o H3-10 estan
configurados en 0 (Polarizacion de frecuencia).

H2-0O0 esta configurado en 38 (Variador activado) y H1-OO no esta
configurado en 6A (Activar variador).

H1-0O0 esta configurado en 7E (Deteccion de direccion) y H6-01 no esta
configurado en 3 (para control de V/f con PG que utiliza el terminal RP
como entrada de realimentacion de velocidad).

Corrija las configuraciones de los parametros de los terminales de entrada
de multiple funcion.

H1-0O0 se configura en 16 al usar PG-RT3.

Corrija la configuracion. PG-RT3 no estéa disponible para la aplicacion
con la seleccion del Motor 2.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

oPEOY oPE04

Se requiere inicializacion.

Causa

Soluciones posibles

El variador, el tablero de control o la tarjeta de terminales se reemplazaron
y las configuraciones de los parametros entre el tablero de control y la
tarjeta de terminales ya no coinciden.

Configure A1-03 en 5550 para cargar al variador las configuraciones de
los parametros almacenadas en la tarjeta de terminales. Inicialice los
parametros después de cambiar el variador configurando A1-03 en 2220
6 3330.
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5.4 Errores de programacion del operador

Pantalla del operador digital

Nombre del error

oCnC
oFEtls

oPEO05

Error de seleccion del comando de Marcha/fuente de referencia de
frecuencia

Causa

Soluciones posibles

La referencia de frecuencia estd asignada a una tarjeta opcional (b1-01=3)
y no hay una tarjeta opcional de entrada conectada al variador.

El comando de Marcha esta asignado a una tarjeta opcional (b1-02 =3) y
no hay una tarjeta opcional de entrada conectada al variador.

Vuelva a conectar la tarjeta opcional de entrada al variador.

La referencia de frecuencia esta asignada a la entrada del tren de pulsos
(b1-01 =4) y el terminal RP no esta configurado para la entrada de
referencia de frecuencia (H6-01 > 0).

Configure H6-01 en 0.

Sibien la entrada digital para la tarjeta esta configurada para BCD especial
para una entrada de 5 digitos (F3-01 = 6), la longitud de los datos esta
configurada en 8 bits o 12 bits (F3-03 =0, 1).

Configure F3-03 en 2 para configurar los datos de entrada para 16 bits.

Los siguientes valores se configuraron mientras habia una tarjeta opcional
AI-A3 instalada:

+ La fuente de la configuracion de referencia de frecuencia esta asignada
a una tarjeta opcional (b1-01 = 3).

» Laaccidn para la tarjeta analogica esta configurada para una entrada de
terminal independiente
(F2-01 =0).

Configure correctamente los parametros.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

oPE06

Error de seleccion del método de control

Corrija la configuracion del método de control.

Causa

Soluciones posibles

Se selecciond un modo de control que requiere la instalacion de una tarjeta
opcional del PG, pero no hay ningun encoder PG instalado (A1-02 =1, 3
67).

» Conecte una tarjeta opcional del PG.
* Corrija el valor configurado en A1-02.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

oC N
DILlE’LI l’

oPEO07

Error de seleccion de la entrada analogica de multiple funcion

Se asigno una configuracion contradictoria a las entradas analogicas de
multiple funcion H3-02, H3-10 o H3-06, y las funciones PID estan en
conflicto.

Causa

Soluciones posibles

Al menos dos terminales de entrada analdgica estan configurados con la
misma funcion (es decir, al menos dos de esos pardmetros tienen la misma
configuracion: H3-02, H3-10 o H3-06).

Cambie las configuraciones de H3-02, H3-10 y H3-06 para que las
funciones dejen de estar en conflicto.

Nota: Tanto 0 (Polarizacion de la referencia de frecuencia) como
F (no utilizada) pueden configurarse en H3-02, H3-10 y

H3-06 simultineamente.

Las siguientes configuraciones simultaneas son contradictorias:

* H3-02, H3-10 o H3-06 = B (Realimentacion de PID) mientras H6-01
(entrada del tren de pulsos) = 1 (Realimentacion de PID)

* H3-02, H3-10 0 H3-06 = C (Valor objetivo de PID) mientras H6-01 =
2

(la entrada del tren de pulsos establece el valor objetivo de PID)

* H3-02, H3-10 0 H3-06 = C (Valor objetivo de PID) mientras b5-18 = 1
(activa b5-19 como valor objetivo de PID)

* H6-01 =2 (Objetivo de PID) mientras b5-18 = 1
(activa b5-19 como valor objetivo de PID)

Desactive una de las selecciones de PID.
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5.4 Errores de programacion del operador

Pantalla del operador digital

Nombre del error

£0G oPE08

Error de seleccion de parametros

Se estableci6 una funcion que no puede utilizarse con el método
seleccionado de control del motor.

Causa

Soluciones posibles

Se intent6 utilizar una funcién que no es valida para el modo de control
seleccionado.

Verifique el método de control del motor y las funciones disponibles.

En OLV, n2-02 es mas extenso que n2-03.

Regule los valores de los parametros de modo que n2-02 sea mas corto
que n2-03.

En OLV, C4-02 es mas extenso que C4-06.

Regule los valores de los parametros de modo que C4-02 sea mas corto
que C4-06.

En OLV/PM, los parametros E5-02 a E5-07 estan configurados en 0.

Configure el c6digo de motor correcto de acuerdo con el motor que se
esta utilizando (E5-01).

Cuando se utilice un motor de usos especiales, configure E5-O00 de
acuerdo con el informe de prueba proporcionado.

Las siguientes configuraciones se encontraron en OLV/PM:
* E5-03 no equivale a 0.
* E5-09 y E5-24 equivalen a 0, o ninguno equivale a 0.

Configure E5-09 o E5-24 con el valor correcto y configure el otro en
0.

Configure la corriente nominal del motor para PM en 0 (E5-03).

b1-14 (Seleccion del orden de fases) esta configurado en 1 (Cambiar el
orden de fases) cuando se utiliza una tarjeta opcional del PG.

Corrija las configuraciones de los parametros.

En AOLV/PM, la inyeccion de alta frecuencia esta desactivada (n8-57 =
0) y la frecuencia minima (E1-09) esta configurada con un valor menor
que 1/20 de la configuracion de la frecuencia base.

Corrija las configuraciones de los parametros.

Nota:

Utilice U1-18 para buscar los parametros que estén configurados fuera del rango especificado. Cuando se producen multiples errores
simultaneamente, otros errores tienen prioridad antes que o

PEOS.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

oPEDS oPE09

(M)

Falla de seleccion del control PID

La seleccion de la funcion del control PID es incorrecta. Necesita que el
control PID esté activado (b5-01 =1 a 4).

Causa

Soluciones posibles

Ocurrieron las siguientes configuraciones simultaneas contradictorias:

* b5-15 no esta configurado en 0.0 (Nivel de operacion de la funcion de
espera de PID).

* El método de detencion esta configurado en Frenado por inyeccion de
CC o en paro por inercia con temporizador (b1-03 =2 6 3).

» Configure b5-15 con un valor diferente de 0.0.

+ Configure el método de detencion en paro por inercia o en paro por
rampa (b1-03 =006 1).

b5-01 esta configurado en 1 6 2, lo que activa el control PID, pero el limite
inferior de la referencia de frecuencia (d2-02) no se configura en 0 mientras
la salida inversa (b5-11 = 1) esté activada.

Corrija las configuraciones de los parametros.

b5-01 esta configurado en 3 6 4, lo que activa el control PID, pero el limite
inferior para la referencia de frecuencia (d2-01) no es 0.

Corrija las configuraciones de los parametros.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

==
L}

oPEI0

L]
=]

Error de configuracion de datos de V/f

Uno o mas de los pardmetros siguientes no esta configurado de acuerdo
con la formula:

* E1-09 <E1-07 <E1-06 <E1-11 < E1-04
* E3-09 < E3-07 <E3-06 < E3-11 < E3-04

Causa

Soluciones posibles

Error de configuracion del patron de V/£.

Corrija las configuraciones de E1-04, E1-06, E1-07, E1-09 y E1-11.
Para el motor 2, corrija E3-04, E3-06, E3-07, E3-09 y E3-11.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

Oc 1
/'Et/

o oPEI11

Error de configuracion de la frecuencia de portadora

Corrija la configuracion de la frecuencia de portadora.

Causa

Soluciones posibles

Se han producido las siguientes configuraciones contradictorias: C6-05 >
6y C6-04>C6-03 (el limite inferior de 1a frecuencia de portadora es mayor
que el limite superior).

Si C6-05 < 6, el variador funciona en C6-03.

Corrija las configuraciones de los parametros.

Los limites superior e inferior de C6-02 y C6-05 son contradictorios.
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Pantalla del operador digital

Nombre del error

oPEI13

Error de seleccion del monitor de pulsos

Configuracion incorrecta de la seleccion de monitor para el tren de pulsos
(H6-06).

Causa

Soluciones posibles

La escala del monitor del tren de pulsos esta configurada en 0 (H6-07 = 0)
mientras H6-06 no esta configurado en 101, 102, 105 ni 116.

Cambie la escala del monitor del tren de pulsos o configure H6-06 en
101, 102, 105 6 116.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

oPE15

Error de configuracion del control de torque

Se configuraron parametros que no estan permitidos en combinacion con
el control de torque.

Causa

Soluciones posibles

El control de torque esta activado (d5-01 = 1) mientras que la funcion de
cambio del control de velocidad/torque esta asignada a una entrada digital

(H1-O0O=171).

d5-01 esta configurado en 1 para activar el control de torque o el cambio
de control de velocidad/torque se asign6 a una entrada digital H1-0OO =
71, y al mismo tiempo:

+ Larealimentacion positiva esta activada (n5-01 =1) o

* El control de disminucioén esta activado (b7-01 # 0), o

» La prevencion de bloqueo inteligente o la prevencion de bloqueo
inteligente 2 estan activadas (L3-04=205) o

* Hay una entrada digital configurada para el suministro de energia KEB
1 o KEB 2 (H1-OO =7A o 7B).

Corrija las configuraciones de los parametros.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

oPE ib | oPE16

Error de constantes de ahorro de energia

Causa

Soluciones posibles

En AOLV/PM, los coeficientes de ahorro de energia calculados
automaticamente estan fuera del rango permitido.

Verifique y corrija los datos del motor en los parametros ES.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

of £ I8 oPE18

Error de configuracion de los pardmetros de ajuste en linea

Los parametros que controlan el ajuste en linea no estan bien
configurados.

Causa

Soluciones posibles

Ocurri6 uno de los siguientes errores mientras estaba activado el ajuste en
linea en OLV (A1-02 =2):

+ E2-02 estaba configurado por debajo del 30% del valor predeterminado
original.

+ E2-06 estaba configurado por debajo del 50% del valor predeterminado
original.

Configure E2-02, E2-03 y E2-06 con los valores correctos.

« E2-03=0
Pantalla del operador digital Nombre del error
LPEDD oPE20 Error de corTﬁguraci()n PG-F3 . ‘
La frecuencia de la sefial del codificador es demasiado alta.

Causa

Soluciones posibles

Con la resolucion del codificador introducida (F1-01), la frecuencia de
salida méaxima (E1-04) y el nimero de polos del motor (E5-04), el calculo
de frecuencia de la sefal del codificador supera los 50 kHz (con la opcion
PG-F3).

* Configure F1-01 con la resolucion correcta del codificador.

* Reduzca la frecuencia de salida maxima del variador en el parametro
E1-04 de manera que la frecuencia de la sefial del codificador a la
maxima velocidad sea menor que 50 kHz.
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5.5 Deteccién de fallas de autoajuste

5.5 Deteccion de fallas de autoajuste

Las fallas de autoajuste en esta seccion aparecen en el operador digital y hacen que el motor se detenga por inercia. Las
fallas de autoajuste no accionan ninguna salida digital de multiple funcioén configurada como salida de alarma o falla.

Un error de End[d en la pantalla del operador digital indica que el Autoajuste finalizo de forma satisfactoria con
discrepancias en los calculos. Reinicie el Autoajuste tras resolver la causa el error de End .

El variador puede usarse en la aplicacion si no puede identificarse la causa a pesar de la existencia de un error de End[.

En error de Er[d indica que el Autoajuste no finalizo de forma satisfactoria. Revise la causa del error usando las tablas de
esta seccion y vuelva a ejecutar el Autoajuste tras resolver el problema.

€ Codigos de autoajuste, causas y posibles soluciones

Tabla 5.5 Coédigos de autoajuste, causas y posibles soluciones

Pantalla del operador digital

Nombre del error

=y

nd / Endl1

]

Configuracion de V/f excesiva (se detecta solo durante el autoajuste rotacional y aparece una vez
finalizado el autoajuste).

Causa

Soluciones posibles

La referencia de torque super6 el 20%
durante al autoajuste.

Los resultados del autoajuste con la
corriente sin carga superaron el 80%.

Antes de realizar el autoajuste, verifique la informacion en la placa de identificacion del motor.

* Ingrese los valores correctos de la placa de identificacion para los parametros T1-03 y T1-05 y repita
el autoajuste.

+ Si fuera posible, desconecte el motor de la carga y realice el autoajuste. Si no puede desconectarse la
carga, utilice los resultados del autoajuste actual.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

End2

- [}
Erndd

Coeficiente de saturacion del niicleo de hierro del motor (se detecta solo durante el autoajuste rotacional
y aparece una vez finalizado el autoajuste).

Causa

Soluciones posibles

Los datos del motor que se ingresaron
durante el autoajuste son incorrectos.

+ Asegurese de que los datos ingresados en los parametros T1 coincidan con la informacion que se indica
en la placa de identificacion del motor.

* Reinicie el autoajuste e ingrese la informacion correcta.

Los resultados del autoajuste estan fuera
del rango de configuracion de los
parametros y asignan los coeficientes de
saturacion del nucleo de hierro (E2-07 y
E2-08) a valores temporales.

» Verifique y repare el cableado defectuoso del motor.
» Desconecte el motor de la maquina y realice un autoajuste rotacional.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

End3

iy ()
Erndd |

Alarma de configuracion de la corriente nominal (aparece una vez finalizado el autoajuste)

Causa

Soluciones posibles

No se ingreso la corriente nominal
correcta de la placa de identificacion del
motor en T1-04.

* Verifique la configuracion del parametro T1-04.
* Verifique los datos del motor y repita el autoajuste.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

End4

Endy

Error de calculo de deslizamiento regulado

Causa

Soluciones posibles

El deslizamiento calculado esta fuera del
rango permitido.

» Asegurese de que los datos ingresados para el autoajuste sean correctos.
+ Si fuera posible, realice un autoajuste rotacional. Sino es posible, realice un autoajuste estacionario 2.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

C 1L
ng

End5

Error de ajuste de resistencia

Causa

Soluciones posibles

El valor de resistencia calculado esta fuera
del rango permitido.

* Vuelva a verificar los datos ingresados para el proceso de autoajuste.
* Verifique el motor y la conexion de los cables del motor para detectar fallas.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

[
cCrgo

End6

Alarma de inductancia de fuga

Causa

Soluciones posibles

Error de configuracion A1-02.

* Vuelva a verificar los datos ingresados para el proceso de autoajuste.
* Verifique la configuracion de A1-02.
* Verifique el modo de control y repita el autoajuste.
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Pantalla del operador digital

Nombre del error

!E n D’ '-!' End7

Alarma de corriente sin carga

Causa

Soluciones posibles

El valor de corriente sin carga ingresado
estaba fuera del rango permitido.

Verifique y repare el cableado defectuoso del motor.

Los resultados del autoajuste fueron
menores que el 5% de la corriente nominal
del motor.

Vuelva a verificar los datos ingresados para el proceso de autoajuste.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

El_ - B l’ Er-01

Error en los datos del motor

Causa

Soluciones posibles

Los datos del motor o los datos que se
ingresaron durante el autoajuste son
incorrectos

» Antes de realizar el autoajuste, verifique que los datos del motor ingresados para los parametros T1
coincidan con la informacion de la placa de identificacion del motor.

 Reinicie el autoajuste e ingrese la informacion correcta.

Las configuraciones de potencia nominal
y de corriente nominal del motor (T1-02
y T1-04) no coinciden.

 Verifique las capacidades del variador y del motor.
 Corrija la configuracion de los parametros T1-02 y T1-04.

La corriente nominal del motor y la
corriente sin carga detectada son
inconsistentes.

* Verifique la corriente nominal y la corriente sin carga del motor.
» Corrija la configuracion de los parametros T1-04 y E2-03.

La frecuencia base y la velocidad nominal
del motor (T1-05 y T1-07) no coinciden.

 Corrija la configuracion de los parametros T1-05 y T1-07.
+ Verifique que se haya ingresado la cantidad correcta de polos en T1-06.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

C 3 | Er-02

[

Falla Secundaria

Causa

Soluciones posibles

Se activo una alarma durante el
autoajuste.

Salga del menu de autoajuste, verifique el codigo de la alarma, elimine la causa de la alarma y repita el
autoajuste.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

Er-03

C na
[ W}

Entrada del boton STOP

Causa

Soluciones posibles

Autoajuste cancelado al oprimir el boton
STOP.

El autoajuste no finaliz6 de forma satisfactoria. Vuelva a realizar el autoajuste.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

Er-04

Er-04

Error de la resistencia de linea a linea

Causa

Soluciones posibles

Los datos del motor que se ingresaron
durante el autoajuste son incorrectos.

» Asegurese de que los datos ingresados en los parametros T1 coincidan con la informacién que se indica
en la placa de identificacion del motor.

 Reinicie el autoajuste e ingrese la informacion correcta.

Los resultados del autoajuste estan fuera
del rango de configuracion de los
paradmetros o el proceso de ajuste demor6
demasiado.

Cable del motor defectuoso o conexion de
cables incorrecta.

Verifique y repare el cableado defectuoso del motor.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

Er-0 Er-05

I
[ uJ

Error de corriente sin carga

Causa

Soluciones posibles

Los datos del motor que se ingresaron
durante el autoajuste son incorrectos.

» Asegurese de que los datos ingresados en los parametros T1 coincidan con la informacion que se indica
en la placa de identificacion del motor.

» Reinicie el autoajuste e ingrese la informacion correcta.

Los resultados del autoajuste estan fuera
del rango de configuracion de los
parametros o el proceso de ajuste demor6
demasiado.

» Verifique y repare el cableado defectuoso del motor.
» Ejecute el autoajuste rotacional.

La carga durante el autoajuste rotacional
fue excesiva.

» Desconecte el motor de la maquina y vuelva a realizar el autoajuste. Si no es posible desconectar el
motor de la carga, asegurese de que la carga sea menor que el 30%.

* Si esta instalado el freno mecanico, asegurese de que esté completamente liberado durante el ajuste.
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Pantalla del operador digital

Nombre del error

E--08 | Er-08

oo

Error de deslizamiento nominal

Causa

Soluciones posibles

Los datos del motor que se ingresaron
durante el autoajuste son incorrectos.

+ Asegurese de que los datos ingresados en los parametros T1 coincidan con la informacion que se indica
en la placa de identificacion del motor.

* Reinicie el autoajuste e ingrese la informacion correcta.

Los resultados del autoajuste estan fuera
del rango de configuracion de los
parametros o el proceso de ajuste demoro
demasiado.

+ Verifique y repare el cableado defectuoso del motor.
» Ejecute el autoajuste rotacional.

La carga durante el autoajuste rotacional
fue excesiva.

» Desconecte el motor de la maquina y vuelva a realizar el autoajuste. Si no es posible desconectar el
motor de la carga, asegurese de que la carga sea menor que el 30%.

* Si esta instalado el freno mecéanico, aseglirese de que esté completamente liberado durante el ajuste.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

cC__n
[ L |

Er-09

Error de aceleracion

Causa

Soluciones posibles

El motor no aceler6 durante el tiempo de
aceleracion especificado.

Aumente el tiempo de aceleracion (C1-01).
» Desconecte la maquina del motor, si fuera posible.

El limite de torque durante el encendido
es muy bajo (L7-01 y L7-02).

» Verifique las configuraciones de L7-01 y L7-02.
* Aumente la configuracion.

La carga durante el autoajuste rotacional
fue excesiva.

* Desconecte el motor de la maquina y vuelva a realizar el autoajuste. Sino es posible desconectar el
motor de la carga, aseglirese de que la carga sea menor que el 30%.

+ Si estd instalado el freno mecénico, aseglrese de que esté completamente liberado durante el ajuste.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

C [y

Cir =g

Er-10

Error de la direccidon del motor

Causa

Soluciones posibles

Las lineas de sefial del codificador no
estan conectadas correctamente al
variador.

Verifique y repare el cableado que llega al encoder PG.

El sentido del motor y el sentido del PG
son opuestos.

Verifique el monitor de velocidad del motor U1-05 mientras ajusta manualmente la marcha hacia adelante
del motor. Si el signo que aparece es negativo, cambie la configuracion del parametro F1-05.

La carga impulso el motor en el sentido
opuesto a la referencia de velocidad y el
torque supero el 100%.

Desconecte el motor de la carga y vuelva a realizar el autoajuste.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

[} [N

Er- 11 Er-11

Error de velocidad del motor

Causa

Soluciones posibles

La referencia de torque es muy alta.

* Aumente el tiempo de aceleracion 1 (C1-01).
* Desconecte la maquina del motor, si fuera posible.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

Er-i2 Er-12

Error de deteccion de corriente

Causa

Soluciones posibles

Falta una de las fases del motor:
(U/T1, V/T2, W/T3).

Verifique el cableado del motor y corrija los problemas.

La corriente excedio la corriente nominal
del variador.

La corriente es muy baja.

* Verifique el cableado del motor para detectar si hay cortocircuitos entre las lineas del motor.
* Cierre todo contactor magnético que se utilice entre motores.

» Cambie el tablero de control o el variador completo. Para obtener instrucciones sobre como reemplazar
el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con su representante de ventas mas cercano.

Se intento realizar un autoajuste sin el
motor conectado al variador.

Conecte el motor y reinicie el autoajuste.

Error en la sefal de deteccidn de corriente.

Cambie el tablero de control o el variador completo. Para obtener instrucciones sobre como reemplazar
el tablero de control, comuniquese con Yaskawa o con su representante de ventas mas cercano.
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Pantalla del operador digital

Nombre del error

C [
Er- 13

Er-13

Error de inductancia de fuga

Causa

Soluciones posibles

El variador no pudo completar el ajuste de
inductancia de fuga en un plazo de 300
segundos.

» Verifique el cableado y corrija los errores.

» Verifique el valor de la corriente nominal del motor que se indica en la placa de identificacion del
motor e ingrese el valor correcto en T1-04.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

Er- 4 Er-14

Error de velocidad del motor 2

Causa

Soluciones posibles

La velocidad del motor superd el doble de
amplitud de la referencia de velocidad
durante el ajuste de inercia.

Reduzca la ganancia de ASR configurada en C5-01.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

Er- 15 Er-15

Error de saturacion de torque

Causa

Soluciones posibles

El torque de salida alcanzo el limite de
torque configurado en L7-01 a L7-04
durante el ajuste de inercia.

* Aumente los limites de torque en L7-01 a L7-04 dentro de un limite razonable.

» Reduzcala frecuencia de la sefial de prueba en T3-01 y reinicie el autoajuste. Si fuera necesario, reduzca
la amplitud de la sefial de prueba (T3-02) y reinicie el autoajuste.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

Er- 15 Er-16

Error de ID de inercia

Causa

Soluciones posibles

La inercia identificada por el variador era
anormalmente pequefia 0 anormalmente
grande durante el ajuste de inercia.

» Reduzcala frecuencia de la sefial de prueba en T3-01 y reinicie el autoajuste. Si fuera necesario, reduzca
la amplitud de la sefial de prueba (T3-02) y reinicie el autoajuste.

» Verifique el valor basico de inercia del motor ingresado en T3-03.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

Er-17

Error de reversa prohibida

Causa

Soluciones posibles

El variador no puede hacer girar el motor
en reversa mientras intenta realizar un
ajuste de inercia.

» No es posible realizar el autoajuste de inercia si el variador no puede girar en reversa.

» Suponiendo que sea aceptable que la aplicacion gire en reversa, configure b1-04 en 0 y luego realice
el ajuste de inercia.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

L

Er-i8 ] Er-18

Error de tension de induccion

Causa

Soluciones posibles

El resultado del ajuste de la constante de
Fcem (tension inducida) excede el rango
de configuracion permitido.

Vuelva a verificar los datos que se ingresaron en los pardmetros T2-000 y reinicie el autoajuste.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

[T | Er-19

Error de inductancia de PM

Causa

Soluciones posibles

La constante de tension inducida intentd
establecer un valor para E5-08 o E5-09
que esta fuera del rango permitido.

Vuelva a verificar los datos que se ingresaron en los parametros T2-00 y reinicie el autoajuste.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

[ cu

C an Er-20

Error de resistencia del estator

Causa

Soluciones posibles

El ajuste de la resistencia del estator
intentd establecer un valor para E5-06 que
esta fuera del rango de configuracion
permitido.

Vuelva a verificar los datos que se ingresaron en los parametros T2-00 y reinicie el autoajuste.
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5.5 Deteccién de fallas de autoajuste

Pantalla del operador digital

Nombre del error

Er-C! | Er-21

Error de correccion del pulso Z

Causa

Soluciones posibles

El motor estaba deteniéndose por inercia
cuando se realiz6 el autoajuste.

Aseguirese de que el motor se haya detenido por completo. Vuelva a realizar el autoajuste.

Ni el motor ni el encoder PG en el motor
estan bien cableados.

Verifique el cableado del motor y del encoder PG. Vuelva a realizar el autoajuste.

La direccion del encoder PG esta
configurada de manera incorrecta, o la
cantidad de pulsos configurada para el
encoder PG no es correcta.

Verifique la direccion y la cantidad de pulsos configurada para el encoder PG. Vuelva a realizar el
autoajuste.

El encoder PG estd danado.

Verifique la salida de sefial del encoder PG conectado al motor. Cambie el PG si esta dafiado.

Pantalla del operador digital

Nombre del error

[} Er-25

JcC
[

Error de ajuste de los parametros de inyeccion de alta frecuencia

Causa

Soluciones posibles

Los datos del motor son incorrectos.

Ejecute el autoajuste estacionario y después vuelva a efectuar el ajuste del parametro de inyeccion de alta
frecuencia. Si el problema persiste, quizas no sea posible usar el control de inyeccion de alta frecuencia
con ese motor.

Nota: El autoajuste no funciona en los motores SPM.
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5.6 Pantallas relacionadas con la funcién Copiar

5.6 Pantallas relacionadas con la funcién Copiar

€ Tareas, errores y solucién de problemas

La siguiente tabla enumera los mensajes y los errores que pueden aparecer cuando se usa la funcién Copiar.

Al ejecutar las tareas que ofrece la funcion Copiar, el operador indica la tarea que se esté realizando. Cuando ocurre un
error, aparece un codigo en el operador para indicarlo. Tenga en cuenta que los errores relacionados con la funcion Copiar
no activan un terminal de salida de multiple funcién configurado para cerrarse cuando se presenta una falla o alarma. Para
eliminar un error, simplemente presione cualquier tecla del operador y la pantalla de error desaparece.

La Tabla 5.6 indica la medida correctiva que puede aplicarse cuando se presenta un error.

Nota: 1.

Siempre que utilice la funcion Copiar, se debe detener el variador por completo.

2. El variador no acepta un comando de Marcha mientras se esté ejecutando la funcion Copiar.
3. Los parametros solo se pueden guardar en un variador cuando coinciden la clase de tension, la capacidad, el modo de control y la

version de software.

Tabla 5.6 Pantallas de error y tareas de la funcion Copiar

Pantalla del operador digital

Tarea

fafY CoPy

Configuracion de los parametros de escritura (destella)

Causa

Soluciones posibles

Se estan escribiendo parametros en el variador.

Esto no es un error.

Pantalla del operador digital

Tarea

LiCh

i CPEr

roc

Incompatibilidad del modo de control

Causa

Soluciones posibles

El modo de control de los parametros que se
cargaran en el variador y el modo de control
configurado en el variador no coinciden.

 Verifique el modo de control para obtener los parametros que se cargaran en el variador y el
modo de control del variador en el que se escribiran esos parametros.

+ Configure el mismo modo de control mediante el uso del parametro A1-02 y vuelva a intentarlo.

Pantalla del operador digital

Tarea

CRYE CPyE

Error al escribir datos

Causa

Soluciones posibles

Error al escribir los parametros

Intente escribir los parametros nuevamente.

Pantalla del operador digital

Tarea

[5E- CSEr

Error de la unidad de copiado

Causa

Soluciones posibles

Falla de hardware

Cambie el operador o la unidad de copiado USB.

Pantalla del operador digital

Tarea

ICOcC dFPS

arerd

Incompatibilidad del modelo de variador

Causa

Soluciones posibles

Los variadores que se utilizan en el proceso de
copiado y escritura no son del mismo modelo.

* El variador desde el que se copiaron los
parametros es de un modelo diferente.

» El variador en el que se escribira es de un
modelo diferente.

 Verifique el nimero de modelo del variador desde el que se copiaron los parametros y el modelo
del variador al que se copiaran los parametros.

* Asegurese de que los dos variadores sean del mismo modelo y tengan la misma version de
software.

Pantalla del operador digital

Tarea

End

- )
tnd

Tarea completa

Causa

Soluciones posibles

Se terminaron de leer, escribir o verificar los
parametros.

Esto no es un error.

Pantalla del operador digital

Tarea

FEr iFEr

[

Error de comunicacion

Causa

Soluciones posibles

Ocurri6 un error de comunicacion entre el
variador y el operador o la unidad de copiado
USB.

Revise la conexion de los cables.

Se esta utilizando un cable no compatible para

conectar la unidad de copiado USB y el variador.

Utilice el cable que originalmente se incluyo con la unidad de copiado USB.
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Pantalla del operador digital

Tarea

lnl /j’ Iq f' | ndAT

Incompatibilidad de modelo, clase de tension o capacidad

Causa

Soluciones posibles

El variador desde el que se copiaron los
parametros y el variador en el que se escribiran
los parametros tienen diferentes especificaciones
eléctricas o capacidades, estan configurados con
modos de control distintos o son de modelos
diferentes.

Asegurese de que los numeros de modelo y las especificaciones sean los mismos para ambos
variadores.

El dispositivo que se esta utilizando para escribir
los parametros esta vacio y no contiene
parametros guardados.

Asegurese de que todas las conexiones sean correctas y copie las configuraciones de los
parametros en la unidad de copiado USB o en el operador.

Pantalla del operador digital

Tarea

=
‘_Dt'-

rdEr

Error al leer datos

Causa

Soluciones posibles

Error al intentar leer las configuraciones de los
parametros del variador.

Mantenga presionada la tecla READ (leer) en la unidad de copiado USB durante al menos un
segundo para que la unidad lea los parametros del variador.

Pantalla del operador digital

Tarea

rEAd

P I
CCno

Configuraciones de los pardmetros de lectura (destello)

Causa

Soluciones posibles

Se muestra mientras la unidad de copiado USB
esta leyendo las configuraciones de los
parametros.

Esto no es un error.

Pantalla del operador digital

Tarea

I_IICH_'—!' vAEr

Incompatibilidad de la clase de tension, capacidad

Causa

Soluciones posibles

El variador desde el que se copiaron los
parametros y el variador en el que se esta
ejecutando el modo de verificacion tienen
distintas especificaciones eléctricas o poseen una
capacidad diferente.

Asegurese de que las especificaciones eléctricas y las capacidades sean las mismas para ambos
variadores.

Pantalla del operador digital

Tarea

gy
ury

(]

vFyE

Las configuraciones de los parametros del variador y de aquellos guardados en la funcién Copiar
no coinciden.

Causa

Soluciones posibles

Indica que las configuraciones de los parametros
que cargd y ley6 la unidad de copiado o el
operador digital son diferentes.

Para sincronizar los pardmetros, escriba los parametros guardados en la unidad de copiado USB
o en el operador digital del variador, o lea la configuracion de los parametros del variador en la
unidad de copiado USB.

Pantalla del operador digital

Tarea

o ‘L' &I’ VI'Fy

Configuracion de los parametros de comparacion (que destella)

Causa

Soluciones posibles

El modo de verificacion confirmé que las
configuraciones de los parametros del variador y
los parametros que ley¢ el dispositivo de copiado
son idénticos.

Esto no es un error.
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€ Métodos de restablecimiento por falla

Cuando ocurre una falla, debe eliminarse la causa de la falla y reiniciarse el variador. La tabla a continuacion enumera las
diferentes maneras de reiniciar el variador.

Después de que ocurre la falla. Procedimiento

Corrija la causa de la falla, reinicie el variador Oprima en el operador digital cuando aparezca

L q: =
y restablezca la falla. el codigo de error.
3
Cierre y luego abra la entrada digital de sefial de falla < Interruptor de Variador
Restablecimiento a través de la entrada digital | a través del terminal S4. S4 estd configurado en ‘%ﬁ”@“& e e P
S4 de restablecimiento por falla “Restablecimiento por falla” de forma SC Entrada digital coman
p p

predeterminada (H1-04 = 14).

Desconecte el suministro eléctrico principal si los métodos antes mencionados no restablecen la falla.
Vuelva a conectar el suministro eléctrico después de que se apague la pantalla del operador digital.

@ OFF 12171
(apagado)

Nota: Si el comando de Marcha esté presente, el variador omite cualquier intento de restablecimiento por falla. Elimine el comando de Marcha
antes de intentar solucionar una situacion de falla.
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Esta pagina se ha dejado intencionalmente en blanco
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Inspeccion y mant. peridodicos

Este capitulo describe la inspeccion y el mantenimiento periddicos del variador para garantizar que
reciba el cuidado necesario a fin de mantener el rendimiento general.

(380 I 11 57 2 = o o3 [ 0 244
6.2 MANTENIMIENTO PERIODICO........ccoosueereeerecrereeeeseesessssssassesessessasees 247
6.3 CAMBIO DEL VARIADOR.........oiiiimrriisrns s nsss s sss s ass s sanns 249
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6.1 Inspeccion

6.1 Inspeccion

Los componentes electronicos tienen una vida til limitada y pueden mostrar cambios en las caracteristicas o un menor
rendimiento después de afios de uso en condiciones normales. Para ayudar a evitar tales problemas, es importante efectuar
tareas de mantenimiento preventivo e inspecciones periodicas en el variador.

Los variadores contienen diversos componentes electronicos como transistores de potencia, semiconductores, capacitores,
resistencias, ventiladores y relés. Los componentes electronicos del variador cumplen un rol fundamental en el
mantenimiento del control adecuado del motor.

Siga las listas de inspeccion de este capitulo como parte de un programa de mantenimiento periodico.

Nota: El variador requerira inspecciones mas frecuentes si se coloca en ambientes hostiles como los siguientes:
» Lugares con alta temperatura ambiente.

* Inicio y paro frecuentes.

* Fluctuaciones en el suministro de CA o carga.

*» Vibraciones o cargas de choque excesivas.

» Atmosferas con polvo, polvo metalico, sal, acido sulfurico, cloro.

* Condiciones de almacenamiento deficientes.

Inspeccione el equipo por primera vez uno o dos afios después de la instalacion.

@ Inspeccion diaria recomendada

La Tabla 6.1 describe la inspeccion diaria recomendada para los variadores Yaskawa. Verifique los siguientes elementos
a diario para evitar el deterioro prematuro del rendimiento o fallas en el producto. Copie esta lista de comprobacion y
marque la columna "Verificado" después de cada inspeccion.

Tabla 6.1 Lista general de comprobacién de la inspeccion diaria recomendada

Categoria de

inspeccion Puntos de inspeccion Accion correctiva Verificado
o o .  Verifique el acople de la carga.
Revise si hay oscilaciones anormales o ruidos . . -
Motor . * Mida la vibracion del motor.
proveniente del motor. . .
* Ajuste todos los componentes flojos.
Verifique lo siguiente:
L . . » Carga excesiva.
Revise si el variador o el motor generan niveles .
. PSR * Conexiones sueltas.
anormales de calor y si hay decoloracion visible. ) -
 Suciedad en el disipador de calor o el motor.
Refrigeracion * Temperatura ambiente.

) ) . . Verifique lo siguiente:
Inspeccione el funcionamiento del ventilador de

enfriamiento y el ventilador de circulacion del B o )
variador.  Corrija la configuracion del parametro de
funcionamiento del ventilador.

* Obstruccion o suciedad en el ventilador.

Verifique que el entorno del variador cumpla con las
Entorno especificaciones detalladas en Ambiente de
instalacion en la pagina 28.

Elimine la fuente de contaminantes o corrija el
entorno deficiente.

Verifique lo siguiente:

La corriente de salida del variador no debe superar la -
 Carga excesiva.

Carga clasificacion del motor o el variador durante un ‘ ) )
periodo prolongado. * Corrijalas configuraciones de los parametros del
motor.
+ Corrija la tension o el suministro eléctrico para
Tension del suministro | Verifique el suministro eléctrico principal y las que estén dentro de las especificaciones de la
eléctrico tensiones de control. placa de identificacion.

* Verifique todas las fases del circuito principal.
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€ Inspeccion periédica recomendada

La Tabla 6.2 describe las inspecciones periddicas recomendadas para las instalaciones con variadores Yaskawa. Si bien
las inspecciones periddicas generalmente se efectiian una vez por aflo, es posible que la frecuencia deba aumentar con
variadores en entornos agresivos o que se usan mucho. Las condiciones de funcionamiento y ambientales, junto con la
experiencia en cada aplicacion, determinaran la frecuencia de inspeccion real de cada instalacion. La inspeccion periodica
ayuda a evitar el deterioro prematuro del rendimiento, asi como fallas en el producto. Copie esta lista de comprobacion y
marque la columna "Verificado" después de cada inspeccion.

B Inspeccion periddica

ADVERTENCIA! Peligro de descarga eléctrica. No inspeccione, conecte ni desconecte el cableado si el dispositivo esta encendido.
No respetar estas instrucciones puede causar lesiones fisicas graves. Antes de efectuar tareas de mantenimiento, desconecte todo el
suministro eléctrico que llega al equipo. El capacitor interno permanece cargado aun después de cortar el suministro eléctrico. El
indicador LED de carga se apaga cuando la tensién del bus de CC es menor que 50 Vcc. Para evitar descargas eléctricas, espere
como minimo el lapso indicado en la etiqueta de advertencia; después de que todos los indicadores estén desactivados, mida si existen
tensiones peligrosas para confirmar que las condiciones del variador sean seguras antes de entrar en servicio.

Tabla 6.2 Lista de comprobacion de la inspeccion peridodica

Area de inspeccién Puntos de inspeccion Accion correctiva Verificado
Inspeccién periddica del circuito principal

* Reemplace los componentes dafiados segun sea
* Inspeccione el equipo para detectar decoloracion necesario.

provocada por sobrecalentamiento o deterioro. « El variador posee pocas piezas que admiten

» Revise si hay piezas daiadas o deformadas. mantenimiento y es posible que deba cambiarse
el variador completo.

General * Inspeccione el burlete de la puerta del gabinete,
si se utiliza.
Revise si hay suciedad, particulas extrafias o  Elimine las particulas extrafias y el polvo con una
acumulacion de polvo en los componentes. aspiradora, para no tocar las piezas.

* Sino fuera posible realizar la limpieza, cambie
los componentes.

* Inspeccione el cableado y las conexiones para

Conductores y detectar decoloracion, dafios o estrés térmico. Repare o cambie el cableado dafiado
cableado + Inspeccione el aislamiento y el blindaje de los cables '

para detectar zonas gastadas.

Inspeccione los terminales para detectar conexiones | Ajuste los tornillos flojos y reemplace los tornillos

Terminales deshilachadas, dafiadas o flojas. o terminales dafiados.

* Inspeccione los contactores y relés para detectar

. . . :  Verifique la tension de la bobina para detectar
ruido excesivo durante el funcionamiento.

z ) . N condiciones de sobretension o baja tension.
Relés y contactores |« Inspeccione las bobinas para detectar sefiales de

sobrecalentamiento, como un aislamiento derretido
o agrietado.

» Reemplace los relés, los contactores o el tablero
de circuito removibles que estén dafiados.

Capacitor * Revise si hay fugas, decoloracion o grictas. El variador posee pocas piezas que admiten

electrolitico * Verifique si se ha salido la tapa, si hay abultamiento | mantenimiento y es posible que deba cambiarse el
o si se abrieron los laterales. variador completo.

3:;?3;;?? (’fe Revise si hay polvo u otros materiales extrafios Elimine las particulas extrafias y el polvo con una

potencia) acumulados en la superficie. aspiradora, para no tocar las piezas.

Inspeccién periédica del motor

Verificacion del Detenga el motor y comuniquese con personal

Revise si aument6 la vibracion o el ruido anormal.

funcionamiento calificado de mantenimiento, seglin sea necesario.
Inspeccion periodica del circuito de control
.l . . .  Ajuste los tornillos flojos y reemplace los
nspeccione los terminales para detectar conexiones : . >
; - . tornillos o terminales dafiados.
deshilachadas, dafiadas o flojas.
General

Si los terminales estan integrados a un tablero de
circuito, quizas deba cambiarse el tablero o el
variador.

* Asegurese de que todos los terminales estén bien
ajustados.

 Corrija las conexiones flojas.

« Sino es posible utilizar un pafio antiestatica o un
émbolo de vacio, cambie el tablero.

Revise si hay olores, decoloracion u 6xido. Asegurese

de que las conexiones estén bien ajustadas y de que no o :

se haya acumulado polvo ni rocio de aceite en la * Elimine las particulas extrafias y el polvo con una

superﬁcie del tablero. asplradora, para no tocar las piezas.

El variador posee pocas piezas que admiten

mantenimiento y es posible que deba cambiarse el

variador completo.

* No limpie el tablero con solventes.
Tableros de circuitos
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Area de inspeccién Puntos de inspeccion Accioén correctiva Verificado
Inspeccion periédica del sistema de refrigeracion

Ventilador de

enfriamiento, + Revise si hay oscilaciones anormales o ruidos

ventilador de atipicos.

circulacion, . . N Cambie segun corresponda.

ventilador de  Revise si hay aspas del ventilador dafiadas o

enfriamiento del faltantes.

tablero de control

Disipador de calor Revise si hay polvo u otros materiales extrafios Elimine las particulas extrafias y el polvo con una
acumulados en la superficie. aspiradora, para no tocar las piezas.

. . . |* Inspeccione visualmente el area.
Inspeccione las aperturas de entrada y de salida de aire.

(o el At Deben estar bien instaladas y sin obstrucciones.

* Despeje las obstrucciones y limpie el conducto de
aire, segun sea necesario.

Inspeccion periédica de la pantalla

* Asegurese de que la pantalla muestre los datos + Si tiene problemas con la pantalla o el teclado,

. . correctamente. comuniquese con la oficina de ventas mas
Operador digital * Revise si hay polvo u otros materiales extrafios que | cercana.
puedan haberse acumulado en los componentes « Limpie el operador digital
cercanos.
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6.2 Mantenimiento periédico

El variador posee monitores de mantenimiento que llevan un registro del desgaste de los componentes. Esta funcion
proporciona advertencias de mantenimiento avanzadas y elimina la necesidad de parar todo el sistema por problemas
imprevistos. El variador permite que el usuario verifique los periodos de mantenimiento previstos para los componentes
que se indican a continuacion.

* Ventilador de enfriamiento, ventilador de circulacion, ventilador de enfriamiento del tablero de control

* Capacitores electroliticos

* Circuito de prevencion de corriente de irrupcion

* IGBT

Si necesita piezas de repuesto, comuniquese con el distribuidor que vendi6 el variador o directamente con Yaskawa.

€ Piezas de repuesto

La Tabla 6.3 contiene la vida 1til estimada de los componentes que deben cambiarse durante la vida 1til del variador.
Utilice solo repuestos Yaskawa para el modelo y revision correctos del variador.

Tabla 6.3 Vida util estimada

Componente Vida util estimada
Ventilador de enfriamiento, ventilador de circulacion 10 afios
Capacitores electroliticos 10 afios <>

<1> Enalgunos modelos de menor capacidad, no es posible cambiar los capacitores. En tales casos, puede ser necesario cambiar el variador completo.

AVISO: Vida util estimada de acuerdo con condiciones de uso especificas. Estas condiciones se proporcionan con el objetivo de
mantener el rendimiento de los repuestos. Es posible que algunas piezas deban cambiarse con mayor frecuencia, debido cuestiones
del entorno o a un uso exigente.

Condiciones de uso para lograr la vida util estimada:

Temperatura ambiente: promedio anual de 40 °C (gabinete IP00/tipo abierto)

Factor de carga: 80% del maximo

Tiempo de operacion: 24 horas por dia

B Monitores de mantenimiento para los monitores de vida util

El variador calcula el periodo de mantenimiento para los componentes que quizas deban cambiarse durante la vida util del
variador. Un porcentaje del periodo de mantenimiento aparece en el operador digital observando el pardmetro del monitor
correcto.

Cuando el periodo de mantenimiento alcanza el 100%, hay un mayor riesgo de que el variador funcione mal. Yaskawa
recomienda verificar el periodo de mantenimiento con frecuencia para garantizar la maxima vida 1til.

Refiérase a Inspeccion periodica recomendada PAG. 245 para obtener informacion detallada.

Tabla 6.4 Monitores de vida util utilizados para el cambio de componentes

Parametro Componente Contenidos
U4-03 Ventilador de Muestra el tiempo de operacion acumulado del ventilador, desde 0 hasta 99999 horas. Este valor vuelve a
enfriamiento 0 automaticamente cuando llega a 99999.
Ventilador de
circulacion . ., . . . -
U4-04 Ventilador de Muestra el tiempo de operacion acumulado del ventilador como porcentaje del periodo de mantenimiento
enfriamiento del especificado.
tablero de control
U4-05 Capacitores del bus de | Muestra el tiempo acumulado de uso de los capacitores como porcentaje del periodo de mantenimiento
CcC especificado.
U4-06 Circuito de precarga |Muestra la cantidad de encendidos del variador como porcentaje de la vida util del circuito de entrada.
U4-07 IGBT Muestra el porcentaje del periodo de mantenimiento alcanzado por los IGBT.
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B Salidas de alarma para los monitores de mantenimiento

Puede configurarse una salida para que informe al usuario cuando un componente especifico se acerca al final de su vida
util.

Cuando se asigna uno de los terminales de salida digital de multiple funcién a la funciéon del monitor de mantenimiento
(H2-O0O = 2F), el terminal se cierra cuando el ventilador de enfriamiento, los capacitores del bus de CC o el relé de
precarga del bus de CC llegan al 90% de su vida util prevista, o cuando los IGBT llegan al 50% de su vida util prevista.
Ademas, para sefialar los componentes especificos que pueden necesitar mantenimiento, el operador digital muestra una
alarma como la que aparece en la Tabla 6.5.

Tabla 6.5 Alarmas de mantenimiento

Pantalla de alarmas del iz i x .
operador digital Funcion Accion correctiva

1o <> LT-1 Los ventiladores de enfriamiento llegaron al 90% de su|Reemplace el ventilador de

- vida util prevista. enfriamiento.

Comuniquese con un representante de
iroa < LT-2 Los capacitores del bus de CC alcanzaron el 90% de su | Yaskawa o con la oficina de ventas de
- vida util prevista. Yaskawa mas cercana para consultar

sobre el posible cambio del variador.

Comuniquese con un representante de
1ro3 <> LT-3 El circuito de precarga alcanzoé el 90% de su vida ttil | Yaskawa o con la oficina de ventas de
s prevista. Yaskawa mas cercana para consultar

sobre el posible cambio del variador.
L=y <> LT-4 Los IGBT alcanzaron el 50% de su vida util prevista. Verifique la carga, la frecuencia de

portadora y la frecuencia de salida.

Comuniquese con un representante de
FrPl <2 TrPC Los IGBT alcanzaron el 90% de su vida (til prevista. Yaskawa o con la oficina de ventas de

Yaskawa mas cercana para consultar

sobre el posible cambio del variador.

<I> Este mensaje de alarma aparece solo si la funcién de monitor de mantenimiento esta asignada a una de las salidas digitales (H2-OO = 2F). La
alarma también acciona una salida digital programada para sefialar la alarma (H2-0OO = 10).

<2> Este mensaje de alarma siempre aparece, incluso si la funcion de monitor de mantenimiento no esta asignada a cualquiera de las salidas digitales
(H2-O0 = 2F). La alarma también acciona una salida digital programada para sefalar la alarma (H2-OO = 10).

B Parametros relativos al variador

Utilice los parametros 04-03, 04-05, 04-07 y 04-09 para restablecer a cero un monitor de mantenimiento después de cambiar
un componente especifico. Refiérase a Lista de parametros PAG. 279 para obtener informacion detallada sobre las
configuraciones de los parametros.

AVISO: Silos parametros no se restablecen después de cambiar las piezas correspondientes, la funcién del monitor de mantenimiento

continta su cuenta regresiva de la vida util a partir del valor que se alcanzé con la pieza anterior. Si no se restablece el monitor de
mantenimiento, el variador no tendra el valor correcto de vida util del nuevo componente.

248 YASKAWA ELECTRIC TOSP C710616 41E Variador de CA YASKAWA A1000 — Guia de inicio répido



6.3 Cambio del variador

6.3 Cambio del variador

& Cambio del variador

ADVERTENCIA! Peligro de descarga eléctrica. No conecte ni desconecte el cableado si el dispositivo esta encendido. No respetar
estas instrucciones puede causar lesiones fisicas graves. Antes de realizar tareas de mantenimiento en el variador, desconecte todo
el suministro eléctrico que llega al equipo. El capacitor interno permanece cargado aun después de cortar el suministro eléctrico. Luego
de desconectar la electricidad, espere al menos la cantidad de tiempo especificada en el variador antes de tocar cualquiera de sus
componentes.

ADVERTENCIA! Peligro de descarga eléctrica. No permita que personal no calificado trabaje en el variador. No respetar esta indicacion
puede causar lesiones graves. Solo personal autorizado y familiarizado con la instalacién, la requlacién y el mantenimiento de
variadores de CA puede realizar tareas de instalacion, mantenimiento, inspeccién y servicio técnico.

AVISO: Respete los procedimientos adecuados de descarga electrostatica (ESD) al manejar el variador y los tableros de circuitos. No
respetar estas instrucciones puede producir dafios por ESD en el sistema de circuitos del variador.

El siguiente procedimiento explica como reemplazar un variador.
Esta seccion solo ofrece instrucciones para cambiar el variador.

Para instalar tableros opcionales u otros tipos de opciones, consulte los manuales especificos para esas opciones.

AVISO: Al transferir un transistor de frenado, una resistencia de frenado u otro tipo de opcién de un variador dafiado a uno nuevo,
asegurese de que el dispositivo funcione correctamente antes de conectarlo al variador nuevo. Cambie las opciones rotas para no
averiar de inmediato el nuevo variador.

1. Quite la cubierta de terminales.

Figura 6.1 Quite la cubierta de terminales

2. Afloje los tornillos que sujetan la tarjeta de terminales. Quite los tornillos que sujetan la cubierta inferior y retirela
del variador.

Nota: Los variadores con gabinete IP00/tipo abierto no poseen una cubierta inferior o conducto portacables.

Figura 6.2 Desatornille la tarjeta de terminales y retire la cubierta inferior

3. Deslice la tarjeta de terminales como indican las flechas para retirarla del variador junto con la cubierta inferior.
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Figura 6.4 Desconecte la tarjeta de terminales extraible

4. Desconecte todas las tarjetas opcionales y las opciones, y asegurese de que estén intactas antes de volver a
utilizarlas.

5. Reemplace el variador y conecte el circuito principal.

B Instalacion del variador

1. Después de conectar el circuito principal, conecte el bloque de terminales al variador, tal como observa en la
Figura 6.5. Ajuste el bloque de terminales con el tornillo de instalacion.

‘5‘; ™~

Figura 6.5 Instale la tarjeta de terminales

2. Conecte las opciones al nuevo variador de la misma manera en que estaban conectadas al variador anterior.
Conecte los tableros opcionales en los mismos puertos opcionales del nuevo variador que los utilizados en el
variador anterior.

3. Vuelva a colocar la cubierta de terminales.

Después de energizar el variador, las configuraciones de todos los parametros se transfieren de la tarjeta de
terminales a la memoria del variador. Si surge un error oPEQ4, cargue las configuraciones de los parametros
guardadas en la tarjeta de terminales al variador nuevo; para ello, configure el parametro A1-03 en 5550.
Restablezca los temporizadores de la funcién de monitor de mantenimiento configurando los pardmetros 04-01
ao04-12 en 0y el parametro 04-13 en 1.

P
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Dispositivos periféricos y opciones

Este capitulo explica los procedimientos de instalacion de opciones para el variador.

7.1 INSTALACION DE UNA TARJETA OPCIONAL.......ccoceeerererecreraeeresenaeees 252
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7.1 Instalacién de una tarjeta opcional

7.1

Instalaciéon de una tarjeta opcional

Esta seccion ofrece instrucciones sobre la instalacion de tarjetas opcionales.

€ Antes de instalar la opcién

Antes de instalar la opcidn, cablee el variador, efecttie las conexiones necesarias a los terminales del variador y compruebe
que el variador funciona normalmente sin la opcion instalada.

La Tabla 7.1 a continuacion enumera la cantidad de opciones que pueden conectarse al variador y los puertos del variador
donde se conectan esas opciones.

Tabla 7.1 Instalacion de opciones

Opcion Puerto/conector Cantig:gigz‘seiéale de
PG-B3, PG-X3 CN5-C 2<I>
PG-F3 < <% PG-RT3 <> %> CN5-C 1
AO-A3,DO-A3 CN5-A,B, C 1
SI-B3 <3, SI-C3, SI-EN3 <> SI-EM3 3>, SI-EP3 <3>, SI-ES3 <3,
g;EB <9 SI-N3, SI-P3, SI-S3, SI-T3, SI-W3 <3 AI-A3 <#>  DI-A3 CN5-A 1
<1> Al conectar dos tarjetas opcionales PG, use tanto CN5-B como CN5-C. Al conectar una sola tarjeta opcional PG, use el conector CN5-C.
<2> No esta disponible para la aplicacion con la seleccion del Motor 2.
<3> No disponible con los modelos 4A0930 y 4A1200.
<4> Alusar AI-A3 y DI-A3 como monitores, la tarjeta puede conectarse a CN5-A, CN5-B 0 CN5-C. Después, puede observarse el estado de entrada

de AI-A3 usando U1-21, U1-22 y U1-23 y puede observarse el estado de entrada de DI-A3 usando U1-17.

La Figura 7.1 muestra una vista despiezada del variador con la opcidn y los componentes relacionados, a modo de

referencia.
/ C
NSOOMS
TX OORX
A - Cubierta delantera del variador H — Terminal de conexién a tierra del
B — Operador digital variador (FE)
C - Etiqueta LED (para las opciones | — Conector CN5-C
de comunicaciones) J — Conector CN5-B
D — Cubierta de terminales del K - Conector CN5-A
variador L — Punto de insercion para el
E - Lengiietas extraibles para el conector CN5
direccionamiento del cable. M -Opcioén
F — Tornillos incluidos
G - Cable de conexion a tierra
Figura 7.1 Componentes del variador con opcién
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7.1 Instalacién de una tarjeta opcional

€ Ejemplo de instalacién de opcién PG

Antes de instalar la opcion, quite las cubiertas delanteras del variador. Las opciones PG pueden insertarse en los conectores
CNS5-B o CN5-C ubicados en el tablero de control.

1. Desconecte la energia del variador, espere el tiempo necesario para que la tensién se disipe y quite la cubierta
del operador digital (B) y las cubiertas delanteras (A, D). La extraccion de la cubierta delantera varia con el modelo.

PELIGRO! Peligro de descarga eléctrica. No conecte ni desconecte el cableado si el dispositivo esta encendido. No respetar
estas medidas puede causar lesiones graves o fatales. Antes instalar la opcién, desconecte todo el suministro eléctrico que
llega al variador. El capacitor interno permanece cargado aun después de cortar el suministro eléctrico. El indicador LED de
carga se apaga cuando la tensién del bus de CC es menor que 50 Vcc. Para prevenir descargas eléctricas, espere al menos
cinco minutos después de que se apaguen todos los indicadores y mida la tensién del bus de CC para confirmar que sea
segura.

AVISO: Darios al equipo. Respete los procedimientos adecuados de descarga electrostatica (ESD) al manipular las opciones,
el variador y los tableros de circuito. No respetar estas instrucciones puede causar dafios por ESD en los circuitos.

Figura 7.2 Retire las cubiertas delanteras y el operador digital.

2. Inserte la opcién (M) en el conector CN5-B o CN5-C (I, J) ubicado en el variador y ajlstela con uno de los tornillos
incluidos (F). Al conectar una opcion PG solamente, use el conector CN5-C.

Figura 7.3 Inserte la opcion

3. Conecte el cable de puesta a tierra (G) al terminal de puesta a tierra (H) usando uno de los tornillos restantes §
provistos (F). Conecte el otro extremo del cable de puesta a tierra (G) al terminal restante de puesta a tierray al @
orificio de instalacion en la opcién (M) usando el dltimo tornillo restante provisto (F) y ajuste ambos tornillos hasta g
0.5~06Nm(4.4~53inlb). e

28
n .9
o >

~)
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7.1 Instalacién de una tarjeta opcional

Figura 7.4 Conecte el cableado a tierra

Nota: 1. El paquete de la opcién incluye dos cables de puesta a tierra. Utilice el cable mas largo al enchufar la opcion en el
conector CN5-C del lado del variador. Utilice el cable mas corto al enchufar la opcién en el conector CN5-B. Consulte

mas informacion en el manual de instalacion de opciones.

2. Existen dos orificios para tornillos en el variador para usar como terminales de tierra (H). Al conectar tres opciones,

dos hilos de tierra deben compartir el mismo terminal de tierra del variador.

4. Prepare y conecte los extremos del cable como se observa en la Figura 7.5y en la Figura 7.6. Refiérase a
Calibres de cable y torques de ajuste de la opcion PG-X3 PAG. 260 o Refiérase a Calibres de cable y
torques de ajuste de la opcion PG-X3 PAG. 260 para confirmar que cada terminal reciba el torque de ajuste

adecuado. Tome precauciones especificas para garantizar que cada cable esté bien conectado y que el
aislamiento de los cables no quede prensado accidentalmente entre los terminales eléctricos.

ADVERTENCIA! Peligro de incendio. Apriete todos los tornillos de terminales segtin el torque de ajuste especificado. Las
conexiones eléctricas flojas pueden causar lesiones graves o la muerte por incendio debido a un sobrecalentamiento de las
conexiones eléctricas. Apretar los tornillos mas alla del torque de ajuste especificado puede causar un funcionamiento erréneo,

darios en el bloque de terminales o un incendio.

AVISO: Puede ser necesario utilizar un tubo termocontraible o cinta aislante para asegurar que el blindaje del cable no entre

en contacto con otros cables. Un aislamiento insuficiente puede causar cortocircuitos y dafar la opcion o el variador.

Terminal PG en el motor

opcional de PG Terminal de conexion

FE/SD Funda del blindaje a tierra
(Aisle con cinta aislante
o tubo termocontraible)

Figura 7.5 Preparacion de los extremos del cable blindado

Preparacion de los extremos del conductor:  Tamario del destornillador

Profundidad
de la hoja de
%:044 mm o menos
——— Unos 5.5 mm (7/32"),
cuando no usan Ancho de la
mangas aislantes hoja de 2.5 mm
de remache 0 menos

HEEE
Afloje los tornillos e inserte HMHMMM

el cable en la abertura del Blogue opcional
bloque de terminales. de terminales

Tire el blindaje hacia atras y gire
ligeramente el extremo con los
dedos, sin dejar que se deshilache.

Al PG del motor
(no suelde los extremos)

Figura 7.6 Preparacion y conexion del cableado del cable

5. Cablee el encoder PG del motor hasta el bloque de terminales de la opcién. Consulte las instrucciones de cableado

en la Figura 7.7 y la Figura 7.11.

Refiérase a Funciones de terminales de la opcion PG-B3 PAG. 256 para obtener una descripcion detallada

de las funciones del terminal de opciones.
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7.1 Instalacién de una tarjeta opcional

Configuracién de los parametros de PG-B3

* Conexion de un codificador de pulso unico en V/f con el modo de control PG: conecte la salida de pulsos desde el PG
hasta la opcion y configure F1-21 en 0.

» Conexion de un codificador de dos pulsos: conecte las salidas de pulsos A y B del PG a la opcion y configure F1-21 en
1.

Al usar un codificador de dos pulsos en el modo de control CLV, conecte las salidas de pulsos A y B del codificador a
los terminales correspondientes en la opcion.

* Conexion de un codificador de dos pulsos con pulso de marcador Z: conecte las salidas de pulsos A, By Z alos terminales
correspondientes en la opcion.

Método de control VIf con PG Vectorial de lazo cerrado
Cant. de codificadores 1 (CN5-C) 2 (CN5-B) 1 (CN5-C) 2 (CN5-B)
Pulso tnico (A) F1-21=0 F1-37=0 N/D N/D

Dos pulsos (cuadratura _ _ No se necesitan No se necesitan
F1-21=1 F1-37=1 ; ;

AB) configuraciones configuraciones

Dos pulsos con marcador _ _ No se necesitan No se necesitan
F1-21=1 F1-37=1 ; i

(ABZ) configuraciones configuraciones

Diagrama de conexiones de PG-B3

Refiérase a Funciones de terminales de la opcion PG-B3 PAG. 256 para obtener una descripcion detallada de las
funciones de los terminales de la tarjeta opcional.

Refiérase a Calibres de cable y torques de ajuste de la opcion PG-B3 PAG. 257 para obtener informacion sobre la
conexion de los cables.

—x OR/L1 U/T1 O
— O S/L2 VIT1 O Motor
— OTI/L3 WIT10
Variador i
YASKAWA Opcién PG-B3 A+ |
NC
/}7 <1>
TB2 1
IP
IG -2
CN5 AO Sefial en el monitor
IG del pulso A
BO Sefial en el monitor
@ IG del pulso B
Z0 Sefial en el monitor
ﬁ FE /%7 IG del pulso Z

Cable de conexion a tierra

Q%ﬁ Linea blindada de par trenzado
(© Terminal del circuito principal (O Terminal del circuito de control.

Figura 7.7 Opcion PG-B3 y diagrama de conexion del codificador

<1> Conecte a tierra el blindaje del lado del PG y del lado del variador. Si hay problemas de interferencia de la sefial
eléctrica en la sefial del PG, quite la puesta a tierra del blindaje de un lado de la linea de sefial o quite la conexion a tierra
del blindaje en ambos extremos.

Nota: La opcion PG-B3 lee una frecuencia de entrada méaxima de 50 kHz desde el encoder PG. Seleccione un encoder PG con una frecuencia

de salida de pulsos maxima de 50 kHz al operar a maxima velocidad.
Tome las siguientes medidas para evitar que la interferencia de ruido cause funcionamientos erroneos:
* Use cable blindado para las lineas de sefal del encoder PG.

+ Limite la longitud de todos los cables de potencia de salida del motor a menos de 100 m. Limite la longitud de las lineas
de salida del colector abierto a menos de 50 m.

+ Use conductos portacables o divisores de bandejas de cables independientes para separar el cableado de control de la
opcion, el cableado de potencia de entrada del circuito principal y los cables de potencia de salida del motor.
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7.1 Instalacién de una tarjeta opcional

Circuito de interfaz de PG-B3
Salida complementaria

N Encoder PG
PG-B3 12V P Vee
33&9 A+ B+,Z+ I IA,B,Z )[2:
EE’E @470 © . ABZ I Io v
330 Q
IG I IO \
AO,BO,Z0 I T—
E} G I } Sefales en el monitor
v |

Figura 7.8 Salida complementarias para el circuito de interfaz

Salidas del colector abierto

]

PG-B3 12V L
3£Q A+ B+Z+
EE@ @4709 — A—,B—,Z—I
330 Q
IG
AO,B0O,ZO I
IG I
v |

Sefiales en el monitor

Figura 7.9 Salidas del colector abierto para el circuito de interfaz

Funciones de terminales de PG-B3

Tabla 7.2 Funciones de terminales de la opciéon PG-B3

Bloque de terminales Terminal Funcién Descripcion
A+ Entrada de sefial de pulsos A+
A Entrada de sefial de pulsos A— » Entradas de sefial de pulsos desde el PG
— P » Entradas de sefial desde salidas complementarias
B+ Entrada de sefial de pulsos B+ y del colector abierto.
L‘BL B- Entrada de sefal de pulsos B— * Nivel de sefial
E TBI1 7+ Entrada de sefial de pulsos Z+ Nivel Hf 8al2v
R (S — Nivel L: 2.0 V o menos
siclE= Z—- Entrada de sefial de pulsos Z—
) | BNl
; % D Pin NC (abierto) i’grrle; ;2;;2 ecgat?élr(;alos blindajes de cables no deben
R | Y
@ 50 FE Tierra Se usa para conectar lineas blindadas a tierra
EE ? % 1P Suministro eléctrico del PG » Tension de salida: 12.0 V + 5%
N
= T %@ IG Suministro eléctrico del PG comiin |* Corriente de salida max.: 200 mA </~
@ @@Vw AO Sefial en el monitor de pulsos A |+ Emite las sefiales del monitor para los pulsos A,
Te‘;z TB2 BO Sefial en el monitor de pulsos B I]? g Z desde la tarjeta de control de velocidad del
Z0 Sefial en el monitor de pulsos Z |+ pyra salidas del colector abierto desde la opcién.
1G Sefial comtn del monitor ’ Tens.lon ma)f.: 24V
* Corriente max.: 30 mA

<I> Cuando el PG necesita mas de 200 mA para operar, se necesita un suministro eléctrico clase 2 aprobado por UL.

Calibres de cable y torques de ajuste de PG-B3

Los calibres de cable y las especificaciones de torque se detallan en la Tabla 7.3. Para lograr un cableado mas simple y
confiable, use férrulas de remache en los extremos del cable. Consulte el tamafio de los cables y las especificaciones de
torque en los manuales de opciones.
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7.1 Instalacién de una tarjeta opcional

Tabla 7.3 Calibres de cable y torques de ajuste de la opcion PG-B3

T _ Torque de Cable desnudo Terminales de remache
- amano
Senial del de los ajus(t:le N-m Calibre Calibres Calibre Calibres Tipo de cable
terminal tornillos (in+1b) recomend. aplicables recomend. aplicables
mm? mm? mm? mm?
A+, A-, B+, B, Cable trenzado: Par t d
7+, 7, FE, IP, 0.252a1.0 blindado. sto
1G 0.22a0.25 (24 a17 AWG) 0.25a0.5 >
M2 (195a221) | 073 UBAWG) | e solido: | 05 QOAWG) | 547050 AWG) :
AOQ, IG, BO, IG, 025al5 Cable blindado,
Z0,1G (24 a 16 AWG) ete.

Terminales de remache de PG-B3

Para el cableado, Yaskawa recomienda usar CRIMPFOX 6 de Phoenix Contact o terminales de remache equivalentes con
las especificaciones detalladas en la Tabla 7.4, a fin de asegurar que las conexiones sean adecuadas.

Nota:

Tabla 7.4 Tamanos de los terminales de remache

Recorte correctamente las puntas del cable para que los extremos con hilos sueltos no se extiendan mas alla de los terminales de remache.

Calibre del
cable Modelo de contacto
mm? Phoenix L mm (in) d1 mm (in) d2 mm (in)
0.25 (24 AWG) Al 0.25-6YE 10.5 (13/32) 0.8 (1/32) 2 (5/64)
df 6 mm — 42 0.34 (22 AWG) AI0.34 - 6TQ 10.5 (13/32) 0.8 (1/32) 2 (5/64)
t 0.5 (20 AWG) AI0.5-6WH 14 (9/16) 1.1 (3/64) 2.5(3/32)

Cables del encoder PG para la opcién PG-B3

Yaskawa recomienda usar una LMA-OOB-S185Y (salida complementaria) para los cables entre la opcion y el PG, como

se observa en la Figura 7.10.

Refiérase a Funciones de terminales de la opcion PG-B3 PAG. 256 para obtener instrucciones sobre el cableado del

bloque de terminales.

TB1

o

Figura 7.10 Cableado del cable del encoder PG

Tabla 7.5 Especificaciones de conexion del cable del encoder PG

Terminal de la opcion Cable del encoder PG
Hilo Color Pin
1P 1 Azul C
IG 2 Blanco H
A+ 3 Amarillo B
A— 4 Blanco G
B+ 5 Verde A
B- 6 Blanco F
FE E N/D (blindaje) D
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7.1 Instalacién de una tarjeta opcional

Tabla 7.6 Tipos de cable del encoder PG

Longitud Tipo Longitud Tipo
10 m (32 ft.) w5010 50 m (164 ft.) W5050
30 m (98 ft.) W5030 100 m (328 ft.) W5100

Configuracién de los parametros de PG-X3

* Conexion de un codificador de pulso tnico en V/f con el modo de control PG: conecte la salida de pulsos desde el PG
hasta la opcion y configure F1-21 en 0.

* Conexion de un codificador de dos pulsos: conecte las salidas de pulsos A y B del PG a la opcion y configure F1-21 en
1.

Al usar un codificador de dos pulsos en el modo de control CLV, conecte las salidas de pulsos A y B del codificador a
los terminales correspondientes en la opcion.

» Conexion de un codificador de dos pulsos con pulso de marcador Z: conecte las salidas de pulsos A, B y Z a los terminales
correspondientes en la opcion.

Método de control V/f con PG Vectorial de lazo cerrado
Cant. de codificadores 1 (CN5-C) 2 (CN5-B) 1 (CN5-C) 2 (CN5-B)
Pulso tnico (A) F1-21=0 F1-37=0 N/D N/D
Dos pulsos (cuadratura AB) F1-21=1 F1-37=1 g}%gzgf::isgig &%EZSE:;%&Z
Dos pulsos con marcador (ABZ) F1-21=1 F1-37=1 g)?l%fgﬁf;:fo‘;ae’; No Eeg;‘f:;%;f;

Diagrama de conexiones de PG-X3

Refiérase a Funciones de los terminales de la opcion PG-X3 PAG. 259 para obtener una descripcion detallada de las
funciones de los terminales de la tarjeta opcional.

—x ORL1 UM O
—x Os/L2 VIT1 O
— OTIL3 WIT1Q
Variador » TB1
YASKAWA Opcion PG-X3 A+
A-
B+
B-
CN5-B Sefial en el monitor
o del pulso A
CN5-C Sefial en el monitor
@ del pulso B
® Sefial en el monitor
FE del pulso Z

Cable de conexion a tierra

q%ﬁ Linea blindada de par trenzado

@ Terminal del circuito principal O Terminal del circuito de control

Figura 7.11 Diagrama de la opciéon PG-X3 y la conexion del codificador

<1> Conecte a tierra el blindaje del lado del PG y del lado del variador. Si hay problemas de interferencia de la sefial
eléctrica en la sefial del PG, quite la puesta a tierra del blindaje de un lado de la linea de sefial o quite la conexion a tierra
del blindaje en ambos extremos.

Nota: La opcion PG-X3 lee una frecuencia de entrada maxima de 300 kHz desde el encoder PG. Seleccione un encoder PG con una frecuencia

de salida de pulsos maxima de 300 kHz al operar a maxima velocidad.

Tome las siguientes medidas para evitar que la interferencia de ruido cause funcionamientos erréneos:
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7.1 Instalacién de una tarjeta opcional

+ Use cable blindado para las lineas de sefial del encoder PG.

» Use conductos portacables o divisores de bandejas de cables independientes para separar el cableado de control de la
opcion, el cableado de potencia de entrada del circuito principal y los cables de potencia de salida del motor.

Circuito de interfaz de PG-X3

PG-X3 Encoder PG

A+,B+, Z+ ‘A B
600 O

A-B-Z-

Nivel 26LS32 54 p+ 7+ |ve| 26L.S31
ab-z- Sefiales en el monitor
Nivel 26LS31
v

Figura 7.12 Circuito de interfaz de PG-X3

Funciones de los terminales de PG-X3
Tabla 7.7 Funciones de los terminales de la opciéon PG-X3

Bloque de terminales Terminal Funcién Descripcion
A+ Entrada de sefial de pulsos A
A— Entrada de sefal de pulsos inversos A
~ * Entradas para el canal A, el canal B y los
+ 9
B Entrada dNe sefial de pu?sos B pulsos Z desde el encoder PG.
B- Entrada de sefial de pulsos inversos B |, E| pivel de sefial coincide con RS-422
IB1 7+ Entrada de sefial de pulsos Z
zZ— Entrada de sefial de pulsos inversos Z
‘s‘g Puerto de conexion abierto para usar
g ;\‘} 150 SD Pin NC (abierto) cuando los blindajes de cable no deben
% 15 ) conectarse a tierra
\
Ps g% FE Tierra Se usa como punto de terminacion a tierra
§ o del blindaje.
% ig 1P Suministro eléctrico del encoder PG * Tension de salida: 12.0 V+5% o055V
Ol =] + 5%
S| BE7Y inistro eléctrico com
0 1G Suministro eléctrico comun del encoder PG|, Corriente de salida max.: 200 mA <>
>0 SG Sefial comuin del monitor
"
82 at Sefial en el monitor de pulsos A
TB2 a— Sefial en el monitor inverso de pulsos A |* Sefial de salida para monitorear el canal
— - A, el canal B y los pulsos Z desde el
b+ Sefial en el monitor de pulsos B encoder PG.
b- Sefal en el monitor inverso de pulsos B |« El nivel de sefial coincide con RS-422
z+ Sefial en el monitor de pulsos Z
z7— Sefial en el monitor inverso de pulsos Z

<1> Cuando el PG necesita mas de 200 mA para operar, se necesita un suministro eléctrico clase 2 aprobado por UL.

Tension del suministro eléctrico del encoder PG

Para la opcion PG-X3, configure la tension del suministro eléctrico del encoder PG usando el puente CN3 ubicado en la
opcion. Ubique el puente como se observa en la Tabla 7.8 para seleccionar el nivel de tension.

AVISO: La ubicacion del puente CN3 selecciona la tension del suministro eléctrico del encoder PG (6.5 V o 12 V). Seleccione el nivel
de tensioén para el encoder PG conectado a la opcién y al motor. Si se selecciona la tensién incorrecta, es posible que el encoder PG
no funcione correctamente o sufra dafios.

Tabla 7.8 Configure la tension (IP) de suministro eléctrico del encoder PG con el puente CN3

Nivel de tension 5.5 V £ 5% (predeterminado) 120 V£5%
@@ cn3 ©@®@®cn3
Puente CN3

Calibres de cable y torques de ajuste de PG-X3

Los calibres de cable y las especificaciones de torque se detallan en la Tabla 7.9. Para lograr un cableado mas simple y
confiable, use férrulas de remache en los extremos del cable. Consulte el tamafio de los cables y las especificaciones de
torque en los manuales de opciones.
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7.1 Instalacién de una tarjeta opcional

Tabla 7.9 Calibres de cable y torques de ajuste de la opciéon PG-X3

T _ Torque de Cable desnudo Terminales de remache
- amafo
Senal del de los ajus?e N-m Calibre Calibres Calibre Calibres Tipo de cable
terminal tornillos (in+1b) recomend. aplicables recomend. aplicables
mm? mm? mm? mm?
A+, A—, B+, B, Cable trenzado: Par t d
Z+,Z-, SD, FE, 0252 1.0 blindado. otc
IP, IG 0.22a0.25 (24217 AWG) 0.25a0.5 >
M2 (1.952221) | O UBAWG) | "copie solido: | 0-5 QOAWG) | 547350 AWG) :
at,a—, b+, b,z 025al.5 Cable blindado,
+ 7, SG (24 a 16 AWG) ete.

Terminales de remache de PG-X3

Para el cableado, Yaskawa recomienda usar CRIMPFOX 6 de Phoenix Contact o terminales de remache equivalentes con
las especificaciones detalladas en la Tabla 7.10, a fin de asegurar que las conexiones sean adecuadas.

Nota:

Tabla 7.10 Tamanos de los terminales de remache

Recorte correctamente las puntas del cable para que los extremos con hilos sueltos no se extiendan mas alla de los terminales de remache.

Calibre del
cable Modelo de contacto
mm? Phoenix L mm (in) d1 mm (in) d2 mm (in)
0.25 (24 AWG) Al 0.25-6YE 10.5 (13/32) 0.8 (1/32) 2 (5/64)
df 6 mm — 4 0.34 (22 AWG) AI0.34 - 6TQ 10.5 (13/32) 0.8 (1/32) 2 (5/64)
L 0.5 (20 AWG) AI0.5-6WH 14 (9/16) 1.1 (3/64) 2.5 (3/32)

Reinstalacion de las cubiertas del variador y el operador digital y control de rotacién adecuada del motor
1. Direccionamiento del cableado de la opcion.
Segun el modelo, en algunos variadores puede ser necesario direccionar el cableado a través del lado de la
cubierta delantera hacia el exterior, a fin de dejar espacio suficiente para el cableado. En tales casos, con un

alicate diagonal perfore orificios en el lado izquierdo de la cubierta delantera del variador. Suavice los bordes
filosos de los cortes con una lima o lija, para evitar dafios en los cables.

En aquellos variadores cuyos cables no necesiten atravesar la cubierta delantera, dirija el cableado de
comunicaciones hacia dentro del gabinete. Consulte la Tabla 7.11 y la Figura 7.13 para determinar el trayecto
adecuado del cableado segun el modelo de variador.

Tabla 7.11 Seleccidn del trayecto del cable de comunicaciones
Trayecto del cable <1>

A través de la Dentro del
cubierta delantera variador

Serie del variador Modelo

Modelos 2A0004 a 2A0040;

A1000 4A0002 a 4A0023; Figura 7.13 (A) -
5A0003 a 5A0011
Modelos 2A0056 y superior;

A1000 4A0031 y superior; - Figura 7.13 (B)
5A0023 y superior

<1> Consulte la Figura 7.13 para obtener ejemplos de las distintas técnicas de direccionamiento de cables.

260 YASKAWA ELECTRIC TOSP C710616 41E Variador de CA YASKAWA A1000 — Guia de inicio répido



7.1 Instalacién de una tarjeta opcional

—

A - Pase los cables a través de las B — Utilice el espacio abierto dentro
aberturas del lado izquierdo de la del variador para dirigir el
cubierta delantera. <7> cableado de la opcién.

Figura 7.13 Ejemplos de direccionamiento del cable

<1> El variador no cumple con los requisitos NEMA tipo 1 si el cableado queda expuesto fuera del gabinete.
2. Vuelva a colocar las cubiertas delanteras del variador (A, D)y ajustelas, y vuelva a colocar el operador digital (B).

Figura 7.14 Vuelva a colocar las cubiertas delanteras y el operador digital.

Nota: Tome las precauciones necesarias al cablear la opcidn para que las cubiertas delanteras entren facilmente en el variador.
Asegurese de que no queden cables prensados entre las cubiertas delanteras y el variador al volver a colocar las cubiertas.
3. Configure los parametros del variador para que la rotacién del motor sea correcta. (Refiérase a A1:
Inicializacién PAG. 280y Refiérase a F1: Tarjeta de Control de Velocidad del PG (PG-B3, PG-X3, PG-RT3,
PG-F3) PAG. 310 para conocer los detalles sobre la configuracion de los parametros). Con un encoder PG de
dos o tres pulsos, el pulso lider determina el sentido de rotacion del motor. Se considera que una sefial del encoder
PG con pulso A lider gira hacia adelante (en sentido antihorario al observar la rotacion desde el lado de la carga

del motor).
El pulso A lleva la delantera, seguido 8
por el pulso B desplazado a 90 grados. “__’
@
Pulso AJ | | | E
[
[-%
Pulso B | .
>
Tiempo — = g
0.9
: . ag
Figura 7.15 Desplazamiento de los pulsos Ay B -é’ :

Después de conectar las salidas del encoder PG a la opcion, aplique energia al variador, haga girar manualmente
el motor y compruebe el sentido de rotacion observando el monitor U1-05 del operador digital.

La rotacion en reversa del motor se advierte cuando el valor de U1-05 es negativo; en la rotacion del motor hacia
adelante, el valor es positivo.
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7.1 Instalacién de una tarjeta opcional

Si el monitor U1-05 indica que el sentido de avance es opuesto a lo que se pretendia, configure F1-05 o F1-32
en 1 o invierta los dos cables de pulsos A con los dos cables de pulsos B en el terminal de opciones TB1, como
se observa en Figura 7.16.

PO DDD) DD DDD)
A+[A-]B+[B-[z+]Z-] [SDIFE A+[A-]B+[B-[z+]Z-] [SDIFE

ﬂmﬁﬁﬁﬁﬁ

Figura 7.16 Cambio de cables entre el canal Ay el canal B

Tenga en cuenta que cuando el variador se inicializa utilizando A1-03 = 1110, 2220, 3330, el valor de F1-05/F1-32
se restablece a valores de fabrica y el parametro debe volver a regularse para cambiar la direccion.
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A.1 Clasificaciones de servicio pesado y servicio normal

A.1 Clasificaciones de servicio pesado y servicio normal

La capacidad del variador se basa en dos clases de caracteristicas de carga: servicio pesado (HD) y servicio normal (ND).
Consulte la siguiente tabla para conocer la diferencia entre el HD y el ND.

Tabla A.1 Seleccion de la clasificacion de carga adecuada

Configuracion del

parametro C6-01 Corriente nominal de salida Tolerancia a la sobrecarga IR CO LR B

predeterminada

La clasificacion de HD varia segun |150% de la corriente nominal de salida durante

0: Servicio pesado ol modelo <> 60 s 2 kHz

1: Servicio normal |La clasificacion de ND varia segiin | 120% de la corriente nominal de salida durante 2 kHz. PWM cambiante
(predeterminado)  |el modelo <> 60s ’

<1> Refiérase a Clasificacion de energia PAG. 265 para obtener informacion sobre los cambios en la clasificacion segiin el modelo de variador.

« HD y ND: el término HD se refiere a las aplicaciones que necesitan una salida de torque constante, mientras

= que ND define aquellas aplicaciones que usan torque variable. El variador permite que el usuario seleccione
el torque de HD o ND segun la aplicacion. Los ventiladores, bombas y extractores deben utilizar ND (C6-01
= 1), mientras que las otras aplicaciones por lo general utilizan HD (C6-01 = 0).

* PWM cambiante: PWM cambiante equivalente a un ruido audible de 2 kHz. Esta funcién convierte al ruido
del motor en un ruido blanco menos molesto.

Nota: Las diferencias entre la clasificacion de HD y la clasificacion de ND para el variador abarcan la corriente nominal de entrada y salida,
la capacidad de sobrecarga, la frecuencia de portadora y el limite de corriente. La configuracion predeterminada es ND (C6-01 = 1).
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A.2 Clasificacion de energﬁ

A.2 Clasificacion de energia

€ Variador trifasico clase de 200 V, modelos 2A0004 a 2A0030

Tabla A.2 Clasificacion de energia (clase de 200 V trifasico)

Elemento Especificacion
Modelo de variador 2A0004 | 2A0006 | 2A0008 | 2A0010 | 2A0012 | 2A0018 | 2A0021 | 2A0030
Capacidad maxima aplicable del Clasificacion de ND 0.75 1 2 3 3 5 7.5 10
motor (HP) </~ Clasificacionde HD| 0.75 1 2 2 3 3 5 75
Corriente de entrada (A) |ClasificaciéndeND| 3.9 7.3 8.8 10.8 13.9 18.5 24 37
<%= Clasificacionde HD| 2.9 5.8 7 75 11 15.6 18.9 28
Fi‘i'l‘f‘e}gz‘l:‘:l‘;‘;‘l‘l‘l‘llal Trifésica, de 200 a 240 Vea, 50/60 Hz/270 a 340 Ve <5
L ek Fluctuacién permisible de tensién -15a10%
Fluctuacion permisible de frecuencia +5%
X Clasificacion de ND 1.8 33 4.0 4.9 6.4 8.5 11 17
Potencia de entrada (kVA) - —
Clasificacion de HD 1.3 2.7 32 34 5.0 7.1 8.6 13
, ) R 2.3 3 3.7 46 6.7 8 11.4
Capacidad nominal de
salida (kVA) ¥ ificacio
&VA) ClasificaciéondeHD| | , 1.9 2.6 3 42 53 6.7 9.5
Clasificacién deND| , 6 8 9.6 12 17.5 21 30
Corriente nominal de
salida (A) Clasificacion de HD
Salida P 3.2 5 6.9 8 11 14 17.5 25

Tolerancia a la sobrecarga

Clasificacion ND: 120% de la corriente nominal de salida durante 60 s
Clasificacion HD: 150% de la corriente nominal de salida durante 60 s
(Es posible que se necesite una disminucion de la capacidad para aquellas aplicaciones

que arrancan y paran con frecuencia)

Frecuencia de portadora

Regulable por el usuario entre 1 y 15 kHz

Tension de salida maxima (V)

Trifésica, de 200 a 240 V (proporcional a la tension de entrada)

Frecuencia de salida maxima (Hz)

400 Hz (configurada por el usuario)

<1> La capacidad del motor (HP) se refiere a un motor de 4 polos segiin NEC. La corriente nominal de salida del amperaje de salida del variador
debe ser igual o mayor que la corriente del motor. Seleccione la capacidad apropiada del variador si opera el motor de forma constante por
encima de la corriente de la placa de identificacion del motor.

<2> Supone un funcionamiento a la corriente nominal de salida. La corriente nominal de entrada varia en funcion del transformador de suministro
eléctrico, el reactor de entrada, las conexiones de cableado y la impedancia del suministro eléctrico.

<3> La entrada de CC no esta disponible para las normas UL.

<4> La capacidad nominal del motor se calcula con una tensién nominal de salida de 220 V.

<5> La frecuencia de portadora esta configurada en 2 kHz. Se requiere una disminucién de la capacidad de corriente para aumentar la frecuencia
de portadora.

<6> Puede aumentarse la frecuencia de portadora a 8 kHz mientras se mantiene esta disminucion de corriente. Valores mayores de frecuencia de
portadora requieren una disminucién de la capacidad.
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A.2 Clasificacion de energia

@ Variador trifasico clase de 200 V, modelos 2A0040 a 2A0211

Tabla A.3 Continuacion de la clasificacion de energia (clase de 200 V trifasico)

Elemento Especificacion
Modelo de variador 2A0040 | 2A0056 | 2A0069 | 2A0081 | 2A0110 | 2A0138 | 2A0169 | 2A0211
Clasificacion de
| 2 2 4
Capacidad méxima aplicable del ND > 0 > 30 0 50 60 s
t HP <I> q oz
motor (HP) Clasificacion de | 15 20 25 30 40 50 60
Clasificacionide’) 5, 68 80 92 11 136 164 200
Corriente de entrada (A) ND
> Clasificacion de
HD 37 52 68 80 82 111 136 164

Tension nominal

e s Trifésica, de 200 a 240 Vca, 50/60 Hz/270 a 340 Vee <>

Entrada Fluctuacion permisible de tension -15a 10%
Fluctuacion permisible de frecuencia +5%
Clasificacionde | 31 37 ) 51 62 75 91
Potencia de entrada (kVA) Clasificaci
leslitemin ¢ | 24 31 37 37 51 62 75
HD
Clasificacion de
15.2 21 26 31 42 53 64 80
Capacidad nominal de ND <~
salida (kVA) < Clasificacién de | 12.6 17.9 23 29 32 44 55 69
HD <6> <6> <6> <6> <6> <6> <7> <7>
Clasificacion de
40 56 69 81 110 138 169 211
Corriente nominal de ND <~
salida (A) Clasificacién de | 33 47 60 75 85 115 145 180
HD <6> <6> <6> <6> <6> <6> <7> <7>

Salida Clasificacion ND: 120% de la corriente nominal de salida durante 60 s

Clasificacion HD: 150% de la corriente nominal de salida durante 60 s
(Es posible que se necesite una disminucion de la capacidad para aquellas aplicaciones
que arrancan y paran con frecuencia)

Tolerancia a la sobrecarga

Regulable por el
Frecuencia de portadora Regulable por el usuario entre 1 y 15 kHz usuario entre 1 y
10 kHz
Tension de salida maxima (V) Trifasica, de 200 a 240 Vca (proporcional a la tension de entrada)

Frecuencia de salida maxima (Hz) 400 Hz (configurada por el usuario)

<1> La capacidad del motor (HP) se refiere a un motor de 4 polos segun NEC. La corriente nominal de salida del amperaje de salida del variador
debe ser igual o mayor que la corriente del motor. Seleccione la capacidad apropiada del variador si opera el motor de forma constante por
encima de la corriente de la placa de identificacion del motor.

<2> Supone un funcionamiento a la corriente nominal de salida. La corriente nominal de entrada varia en funcion del transformador de suministro
eléctrico, el reactor de entrada, las conexiones de cableado y la impedancia del suministro eléctrico.

<3> La entrada de CC no esta disponible para las normas UL.
<4> La capacidad nominal del motor se calcula con una tension nominal de salida de 220 V.

<5> La frecuencia de portadora esta configurada en 2 kHz. Se requiere una disminucion de la capacidad de corriente para aumentar la frecuencia
de portadora.

<6> Puede aumentarse la frecuencia de portadora a 8§ kHz mientras se mantiene esta disminucidn de corriente. Valores mayores de frecuencia de
portadora requieren una disminucion de la capacidad.

<7> Puede aumentarse la frecuencia de portadora a 5 kHz mientras se mantiene esta disminucion de corriente. Valores mayores de frecuencia de
portadora requieren una disminucion de la capacidad.
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A.2 Clasificacion de energﬁ

€ Variador trifasico clase de 200 V, modelos 2A0250 a 2A0415

Tabla A.4 Continuacién de la clasificacion de energia (clase de 200 V trifasico)

Elemento Especificacion
Modelos de variador 2A0250 2A0312 2A0360 2A0415
Clasificacion de ND 100 125 150 175
Capacidad maxima aplicable del motor (HP) <> Clasificacion de HD s 100 125 150
Corriente de entrada (A) < Clasificacion de ND 271 324 394 471
Clasificacion de HD 200 271 324 394
poension nominal Trifésica, de 200 a 240 Vea, 50/60 Hz/270 a 340 Vee <5
CRUSCH Fluctuacion permisible de tension -15a10%
Fluctuacion permisible de frecuencia +5%
. Clasificacion de ND 124 148 180 215
Potencia de entrada (kVA)
Clasificacion de HD 91 124 148 180
Clasiﬁca(ci(;m de ND 95 119 137 158
Capacidad nominal de salida (kVA)
- Clasificacion de HD <862> 1<g§ 1<%3 1<§§
Clasiﬁca<ci(>')n de ND 250 312 360 415
Corriente nominal de salida (A)
Clasificacion de HD 2<(15§ 2<§3 iﬁf 23
Salida ] y . . -
Clasificacion ND: 120% de la corriente nominal de salida durante 60
Tolerancia a la sobrecarga Clasificacion HD: 150% de la corr:iente nominal de salida durante 60
(Es posible que se necesite una disminucion de la capacidad para
aquellas aplicaciones que arrancan y paran con frecuencia)
Frecuencia de portadora Regulable por el usuario entre 1 y 10 kHz
Tension de salida maxima (V) Trifésica, de 200 a 240 Vca (proporcional a la tension de entrada)
Frecuencia de salida maxima (Hz) 400 Hz (configurada por el usuario)
<1> La capacidad del motor (HP) se refiere a un motor de 4 polos segiin NEC. La corriente nominal de salida del amperaje de salida del variador

<2>
<3>
<4>

<5>

<6>

debe ser igual o mayor que la corriente del motor. Seleccione la capacidad apropiada del variador si opera el motor de forma constante por
encima de la corriente de la placa de identificacion del motor.

Supone un funcionamiento a la corriente nominal de salida. La corriente nominal de entrada varia en funcion del transformador de suministro
eléctrico, el reactor de entrada, las conexiones de cableado y la impedancia del suministro eléctrico.

La entrada de CC no esté disponible para las normas UL.

La capacidad nominal del motor se calcula con una tensiéon nominal de salida de 220 V.

La frecuencia de portadora esta configurada en 2 kHz. Se requiere una disminucion de la capacidad de corriente para aumentar la frecuencia
de portadora.

Puede aumentarse la frecuencia de portadora a 5 kHz mientras se mantiene esta disminucion de corriente. Valores mayores de frecuencia de
portadora requieren una disminucion de la capacidad.
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A.2 Clasificacion de energia

@ Variador trifasico clase de 400 V, modelos 4A0002 a 4A0031

Tabla A.5 Clasificacion de energia (clase de 400 V trifasico)

Elemento Especificacion
Modelos de variador 4A0002 | 4A0004 [4A0005] 4A0007 [4A0009] 4A0011 [4A0018 | 4A0023 | 4A0031
Capacidad maxima aplicable del Cla(slleﬁlsﬁ)cmn 075 2 3 3 > 73 10 15 20
o (EH) Clasificacion | 75 2 3 3 5 5 7.5 10 15
Corriente de entrada Clasificacin | .1 43 5.9 8.1 9.4 14 20 24 38
) = Clasificacion | g 3.2 4.4 6 82 | 104 15 20 29

Tension nominal

e <3
Frecuencin nomtaal Trifésica: de 380 a 480 Vca, 50/60 Hz/510 a 680 Vee <>

Saeace Fluctuacion permisible de tension -15a10%
Fluctuacion permisible de frecuencia +5%
_ Clasificacions) | 3.9 5.4 7.4 86 | 128 | 183 oY) 35
Potencia de entrada de ND
(kVA) Clasificaciéon
de HD 1.6 29 4.0 5.5 7.5 10 13.7 18.3 27
Clasificacion
1.6 3.1 4.1 5.3 6.7 8.5 13.3 17.5 24
Capacidad nominal | deND =%
de salida (kVA) <* | Clasificacién
de HD <6> 1.4 2.6 3.7 42 5.5 7 11.3 13.7 18.3
Clasificaciéon
2.1 4.1 5.4 6.9 8.8 11.1 17.5 23 31
Corriente nominal de | _de ND =~
salida (A) Clasificacion
Salida de HD <6~ 1.8 3.4 4.8 5.5 7.2 9.2 14.8 18 24

Clasificacion ND: 120% de la corriente nominal de salida durante 60 s
Clasificacion HD: 150% de la corriente nominal de salida durante 60 s
(Es posible que se necesite una disminucion de la capacidad para aquellas aplicaciones que
arrancan y paran con frecuencia)

Tolerancia a la sobrecarga

Frecuencia de portadora Regulable por el usuario entre 1 y 15 kHz
Tension de salida maxima (V) Trifasica: de 380 a 480 Vca (proporcional a la tension de entrada)
Frecuencia de salida maxima (Hz) 400 Hz (regulable por el usuario)

<1> La capacidad del motor (HP) se refiere a un motor de 4 polos segun NEC. La corriente nominal de salida del amperaje de salida del variador
debe ser igual o mayor que la corriente del motor. Seleccione la capacidad apropiada del variador si opera el motor de forma constante por
encima de la corriente de la placa de identificacion del motor.

<2> Supone un funcionamiento a la corriente nominal de salida. La corriente nominal de entrada varia en funcion del transformador del suministro
eléctrico, el reactor de entrada, las conexiones del cableado y la impedancia del suministro eléctrico.

<3> La entrada de CC no esté disponible para las normas UL.
<4> La capacidad nominal del motor se calcula con una tension nominal de salida de 440 V.

<5> La frecuencia de portadora esta configurada en 2 kHz. Se requiere una disminucién de la capacidad de corriente para aumentar la frecuencia
de portadora.

<6> Puede aumentarse la frecuencia de portadora a 8§ kHz mientras se mantiene esta disminucidn de corriente. Valores mayores de frecuencia de
portadora requieren una disminucién de la capacidad.
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A.2 Clasificacion de energﬁ

€ Variador trifasico clase de 400 V, modelos 4A0038 a 4A0165

Tabla A.6 Continuacion de la clasificacion de energia (clase de 400 V trifasico)

Elemento Especificacion
Modelos de variador 4A0038 | 4A0044 | 4A0058 | 4A0072 | 4A0088 | 4A0103 | 4A0139 | 4A0165
Clasificaciéon de
25 30 40 50 60 75 100 125
Capacidad méxima aplicable del ND
motor (HP) </~ Clasificacion de
HD 20 25-30 25-30 40 50-60 50-60 75 100
Clasificacion de
44 52 58 71 86 105 142 170
Corriente de entrada (A) ND
<= Clasificacion de
HD 39 44 43 58 71 86 105 142
Fronsion nominal Trifésica: de 380 a 480 Vca, 50/60 Hz/510 a 680 Vee 5>
Lo e Fluctuacion permisible de tension -15a10%
Fluctuacion permisible de frecuencia +5%
, Clasificacionide | 48 53 65 79 9% 130 155
Potencia de entrada ND
(kVA) Clasificaciéon de
HD 36 40 39 53 65 79 96 130
Clasificacion de
29 34 44 55 67 78 106 126
Capacidad nominal de ND <~
salida (kVA) < AHonets
(kVA) Clasnﬁﬁ:glon de 24 30 34 46 57 69 <875> l<17;1
Clasificacion de
38 44 58 72 88 103 139 165
Corriente nominal de ND =~
salida (A) Clasificacién de | 31 39 45 60 75 91 112 150
HD <6> <6> <6> <6> <6> <6> <7> <7>
S Clasificacion ND: 120% de la corriente nominal de salida durante 60 s
Tolerancia a la sobrecarea Clasificacion HD: 150% de la corriente nominal de salida durante 60 s
g (Es posible que se necesite una disminucion de la capacidad para aquellas aplicaciones
que arrancan y paran con frecuencia)
Regulable por el
Frecuencia de portadora Regulable por el usuario entre 1 y 15 kHz usuario entre 1y
10 kHz
Tension de salida maxima (V) Trifasica: de 380 a 480 Vca (proporcional a la tension de entrada)
Frecuencia de salida maxima (Hz) 400 Hz (regulable por el usuario)
<1> La capacidad del motor (HP) se refiere a un motor de 4 polos segiin NEC. La corriente nominal de salida del amperaje de salida del variador

<2>
<3>
<4>
<5>

<6>

<7>

debe ser igual o mayor que la corriente del motor. Seleccione la capacidad apropiada del variador si opera el motor de forma constante por
encima de la corriente de la placa de identificacion del motor.

Supone un funcionamiento a la corriente nominal de salida. La corriente nominal de entrada varia en funcion del transformador del suministro
eléctrico, el reactor de entrada, las conexiones del cableado y la impedancia del suministro eléctrico.

La entrada de CC no esté disponible para las normas UL.

La capacidad nominal del motor se calcula con una tensién nominal de salida de 440 V.

La frecuencia de portadora esta configurada en 2 kHz. Se requiere una disminucion de la capacidad de corriente para aumentar la frecuencia
de portadora.

Puede aumentarse la frecuencia de portadora a 8§ kHz mientras se mantiene esta disminucion de corriente. Valores mayores de frecuencia de
portadora requieren una disminucion de la capacidad.

Puede aumentarse la frecuencia de portadora a 5 kHz mientras se mantiene esta disminucion de corriente. Valores mayores de frecuencia de
portadora requieren una disminucién de la capacidad.
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A.2 Clasificacion de energia

@ Variador trifasico clase de 400 V, modelos 4A0208 a 4A1200

Tabla A.7 Continuacion de la clasificacion de energia (clase de 400 V trifasico)

Elemento Especificacion
Modelos de variador 4A0208 | 4A0250 | 4A0296 | 4A0362 | 4A0414 | 4A0515 | 4A0675 | 4A0930 | 4A1200
Clasificacion
150 200 250 300 350 400-450 | 500-550 | 750 1000
Capacidad maxima aplicable del de ND
motor (HP) </~ Clasificacién 400-450-
de HD 125-150 150 200 250 300 350 500 650 900
Clasificacion
207 248 300 346 410 465 657 922 1158
Corriente de entrada de ND
@A) >
Clasificacion | 70 | 207 | 248 | 300 | 346 | 410 | 584 | 830 | 1031
de HD
Tensién nominal or <3
RS, et e Trifasica: de 380 a 480 Vca, 50/60 Hz/510 a 680 Vcc <>~
Fluctuacién permisible de tension -15a10%
Fluctuacién permisible de frecuencia +5%
, Clasificacion | 109 | 257 | 274 | 316 | 375 | 425 | 601 843 | 1059
Potencia de entrada de ND
kVA . .r
GVa) Clasificacion | 55 |\ yg9 | 227 | 274 | 316 | 375 | 534 | 759 | 943
de HD
Clasificacion
189 227 274 316 375 425 601 843 1059
Capacidad nominalde| de ND <~
salida (kVA) < | Clasificacion | 137 165 198 232 282 343 461 617 831
<6> <6> <6> <6> <6> <5> <5> <5> <5>
de HD
Clasificacion
208 250 296 362 414 515 675 930 1200
Corriente nominal de | _de ND =~
salida (A) Clasificacién | 180 216 260 304 370 450 605 810 1090
<6> <6> <6> <6> <7> <5> <5> <5> <5>
A de HD
Salida
Clasificacion ND: 120% de la corriente nominal de salida durante 60 s
5 Clasificacion HD: 150% de la corriente nominal de salida durante 60 s
Uit o [0 STl e gy (Es posible que se necesite una disminucion de la capacidad para aquellas aplicaciones que
arrancan y paran con frecuencia)
Frecuencia de portadora Regulable por el usuario entre 1y 10 kHz | Regulable por el usuario entre 1y 5 kHz
Tension de salida maxima (V) Trifasica: de 380 a 480 Vca (proporcional a la tension de entrada) [tensi(')?l.(giz exntra da]
Frecuencia de salida maxima (Hz) 400 Hz (regulable por el usuario)

<]>

<2>
<3>
<4>
<5>

<6>

<7>
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La capacidad del motor (HP) se refiere a un motor de 4 polos segiin NEC. La corriente nominal de salida del amperaje de salida del variador
debe ser igual o mayor que la corriente del motor. Seleccione la capacidad apropiada del variador si opera el motor de forma constante por
encima de la corriente de la placa de identificacion del motor.

Supone un funcionamiento a la corriente nominal de salida. La corriente nominal de entrada varia en funcion del transformador del suministro
eléctrico, el reactor de entrada, las conexiones del cableado y la impedancia del suministro eléctrico.

La entrada de CC no esta disponible para las normas UL.

La capacidad nominal del motor se calcula con una tensién nominal de salida de 440 V.

La frecuencia de portadora esta configurada en 2 kHz. Se requiere una disminucion de la capacidad de corriente para aumentar la frecuencia
de portadora.

Puede aumentarse la frecuencia de portadora a 5 kHz mientras se mantiene esta disminucion de corriente. Valores mayores de frecuencia de
portadora requieren una disminucion de la capacidad.

Puede aumentarse la frecuencia de portadora a 5 kHz mientras se mantiene esta disminucion de corriente. Valores mayores de frecuencia de
portadora requieren una disminucion de la capacidad.
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A.2 Clasificacion de energﬁ

€ Variador trifasico clase de 600 V, modelos 5A0003 a 5A0032

Tabla A.8 Clasificacion de energia (clase de 600 V trifasico)

Elemento Especificacion
Modelos de variador 5A0003 | 5A0004 | 5A0006 | 5A0009 (5A0011|5A0017 | 5A0022 | 5A0027 | 5A0032
Clasificaciéon
2 3 5 7.5 10 15 20 25 30
Capacidad maxima aplicable del de ND
motor (HP) </~ Clasificacion
de HD 1 2 3 5 7.5 10 15 20 25
Clasificaciéon
3.6 5.1 8.3 12 16 23 31 38 45
Corriente de entrada de ND
A Clasificacién
de HD 1.9 3.6 5.1 8.3 12 16 23 31 38
Tension nominal -
Frecuencia nominal Trifasica, de 500 a 600 Vca, 50/60 Hz
LD By Fluctuaciéon permisible de tension -10 (-15) a +10%
Fluctuacién permisible de frecuencia +5%
_ Clasificacions| | 5.8 9.5 14 18 26 35 43 51
Potencia de entrada de ND
(kVA) Clasificaciéon
de HD 22 4.1 5.8 9.5 14 18 26 35 43
Clasificacion
2.7 39 6.1 9 11 17 22 27 32
Capacidad nominal | de ND <~
de salida (kVA) <> | Clasificacién
de HD <5 1.7 3.5 4.1 6.3 9.8 12 17 22 27
Clasificacién
2.7 3.9 6.1 9 11 17 22 27 32
Corriente nominal de| _de ND <
salida (A) Clasificaciéon
Salida de HD <5 1.7 3.5 4.1 6.3 9.8 12.5 17 22 27
Clasificacion ND: 120% de la corriente nominal de salida durante 60 s
Tolerancia a la sobrecarga Clasificacion HD: 150% de la corriente nominal de salida durante 60 s
g (Es posible que se necesite una disminucion de la capacidad para aquellas aplicaciones que
arrancan y paran con frecuencia)
Frecuencia de portadora Regulable por el usuario entre 2 y 15 kHz |Regulable por el usuario entre 2y 10 kHz
Tension de salida maxima (V) Trifasica, de 500 a 600 Vca (proporcional a la tension de entrada)
Frecuencia de salida maxima (Hz) 400 Hz (configurada por el usuario)
<1> La capacidad del motor (HP) se refiere a un motor de 4 polos segiin NEC. La corriente nominal de salida del amperaje de salida del variador

debe ser igual o mayor que la corriente del motor. Seleccione la capacidad apropiada del variador si opera el motor de forma constante por
encima de la corriente de la placa de identificacion del motor.

<2>

<3>
<4>
<5>

portadora requieren una disminucién de la capacidad.

La capacidad nominal del motor se calcula con una tensién nominal de salida de 575 V.
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Supone un funcionamiento a la corriente nominal de salida. La corriente nominal de entrada varia en funcion del transformador de suministro
eléctrico, el reactor de entrada, las conexiones de cableado y la impedancia del suministro eléctrico.

La frecuencia de portadora esta configurada en 2 kHz. Se necesita una disminucion de la corriente para aumentar la frecuencia de portadora.
Puede aumentarse la frecuencia de portadora a 8 kHz mientras se mantiene esta disminucion de corriente. Valores mayores de frecuencia de
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A.2 Clasificacion de energia

€@ Variador trifasico clase de 600 V modelos 5A0041 a 5A0099

Tabla A.9 Continuacion de la clasificacion de energia (clase de 600 V trifasico)

Entrada

Elemento Especificacion
Modelos de variador 5A0041 5A0052 5A0062 5A0077 5A0099
Clasificacion de ND 40 50 60 75 100
Capacidad maxima aplicable del motor (HP) ficacid
<t Clasifieacionde | 5530 40 50-60 50-60 75
Clasificacion de ND 44 54 66 80 108
. A <2> . .z
Corriente de entrada (A) Cla51ﬁﬁz;§10n de 33 44 54 66 80

Tension nominal

Frecuencia nominal Trifasica, de 500 a 600 Vca, 50/60 Hz

Fluctuaciéon permisible de tension -10 (-15) a+10%
Fluctuacion permisible de frecuencia +5%
Clasificacion de ND 50 62 75 91 123
Potencia de entrada (kVA g 1

(kVA) Clasificacion de 13 50 62 75 91

HD
' . . Clas1ﬁca<31;)n de ND 41 57 62 77 99

Capacidad nominal de salida (kVA)
= Clasificacion de 32 41 52 62 77
HD <5> <5> <5> <5> <6>
Clamfica:ll;m de ND 41 57 62 77 99
Corriente nominal de salida (A)
Clasificacion de 32 41 52 62 77
HD <5> <5> <5> <5> <6>
Salida Clasificacion ND: 120% de la corriente nominal de salida durante 60 s

Clasificacion HD: 150% de la corriente nominal de salida durante 60 s
(Es posible que se necesite una disminucion de la capacidad para aquellas
aplicaciones que arrancan y paran con frecuencia)

Tolerancia a la sobrecarga

Regulable por
Frecuencia de portadora Regulable por el usuario entre 2 y 10 kHz :étlrl:uzag%
kHz
Tension de salida maxima (V) Trifasica, de 500 a 600 Vca (proporcional a la tension de entrada)
Frecuencia de salida maxima (Hz) 400 Hz (configurada por el usuario)

<1>

<2>

<3>
<4>

<5>

<6>
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La capacidad del motor (HP) se refiere a un motor de 4 polos segun NEC. La corriente nominal de salida del amperaje de salida del variador
debe ser igual o mayor que la corriente del motor. Seleccione la capacidad apropiada del variador si opera el motor de forma constante por
encima de la corriente de la placa de identificacion del motor.

Supone un funcionamiento a la corriente nominal de salida. La corriente nominal de entrada varia en funcion del transformador de suministro
eléctrico, el reactor de entrada, las conexiones de cableado y la impedancia del suministro eléctrico.

La capacidad nominal del motor se calcula con una tension nominal de salida de 575 V.

Puede aumentarse la frecuencia de portadora a 2 kHz mientras se mantiene esta disminucion de corriente. Valores mayores de frecuencia de
portadora requieren una disminucion de la capacidad.

Puede aumentarse la frecuencia de portadora a 8 kHz mientras se mantiene esta disminucion de corriente. Valores mayores de frecuencia de
portadora requieren una disminucion de la capacidad.

Puede aumentarse la frecuencia de portadora a 5 kHz mientras se mantiene esta disminucion de corriente. Valores mayores de frecuencia de
portadora requieren una disminucion de la capacidad.
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A.2 Clasificacion de energﬁ

€ Variador trifasico clase de 600 V, modelos 5A0125 a 5A0242

Tabla A.10 Continuacion de la clasificacion de energia (clase de 600 V trifasico)

Elemento Especificacion
Modelos de variador 5A0125 5A0145 5A0192 5A0242
Clasificacion 125 150 200 250
Capacidad maxima aplicable del motor (HP) </~ . —
Clasificacién 100 125 150 200
de HD
TR 129 158 228 263
de ND
Corriente de entrada (A) <> Clasificacion
de HD 108 129 158 228
Tension nominal or
Frecuencia nominal Trifasica, de 500 a 600 Vca, 50/60 Hz
e Fluctuacion permisible de tension -10 (-15) a +10%
Fluctuacion permisible de frecuencia +5%
Clasificacion
. de ND 147 181 261 301
Potencia de entrada (kVA) Clasificaci
asificacion
de HD 123 147 181 261
Clasificacin 124 144 191 241
Capacidad nominal de salida (kVA) de ND
3> Clasificacion
de HD <> 99 129 171 199
Clasificacion
. . . de ND <> 125 145 192 242
Corriente nominal de salida (A) Clasificaci
asificacion
Salida de HD < 99 130 172 200
Clasificacion ND: 120% de la corriente nominal de salida durante 60 s
q Clasificacion HD: 150% de la corriente nominal de salida durante 60 s
Tolerancia a la sobrecarga . : Y :
(Es posible que se necesite una disminucion de la capacidad para aquellas
aplicaciones que arrancan y paran con frecuencia)
Frecuencia de portadora Regulable por el usuario entre 2 y 3kHz
Tension de salida maxima (V) Trifasica, de 500 a 600 Vca (proporcional a la tension de entrada)
Frecuencia de salida maxima (Hz) 400 Hz (configurada por el usuario)
<1> La capacidad del motor (HP) se refiere a un motor de 4 polos segiin NEC. La corriente nominal de salida del amperaje de salida del variador

<2>

<3>
<4>

<5>

<6>

debe ser igual o mayor que la corriente del motor. Seleccione la capacidad apropiada del variador si opera el motor de forma constante por
encima de la corriente de la placa de identificacion del motor.

Supone un funcionamiento a la corriente nominal de salida. La corriente nominal de entrada varia en funcion del transformador de suministro
eléctrico, el reactor de entrada, las conexiones de cableado y la impedancia del suministro eléctrico.

La capacidad nominal del motor se calcula con una tensién nominal de salida de 575 V.

Puede aumentarse la frecuencia de portadora a 2 kHz mientras se mantiene esta disminucion de corriente. Valores mayores de frecuencia de
portadora requieren una disminucion de la capacidad.

Puede aumentarse la frecuencia de portadora a 8 kHz mientras se mantiene esta disminucion de corriente. Valores mayores de frecuencia de
portadora requieren una disminucién de la capacidad.

Puede aumentarse la frecuencia de portadora a 5 kHz mientras se mantiene esta disminucion de corriente. Valores mayores de frecuencia de
portadora requieren una disminucion de la capacidad.
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A.3 Especificaciones del variador

A.3 Especificaciones del variador

Nota:

1. Realice un autoajuste rotacional para obtener las especificaciones de rendimiento que se detallan a continuacion.

2. Para lograr una vida util 6ptima del variador, instale el variador en un entorno que cumpla con las especificaciones requeridas.

Elemento

Especificacion

Caracteristicas
de control

Método de control

Pueden configurarse los siguientes métodos de control mediante los parametros del variador:
» Control de V/f (V/f)

+ Control de V/f con PG (V/f con PG)

+ Control vectorial de lazo abierto (OLV)

+ Control vectorial de lazo cerrado (CLV)

+ Control vectorial de lazo abierto para motor PM (PM) (OLV/PM)

+ Control vectorial de lazo abierto avanzado para PM (AOLV/PM)

 Control vectorial de lazo cerrado para PM (CLV/PM)

Nota: Los modos de control del motor PM no estan disponibles en los variadores de

clase de 600 V, los modelos SAOOOO.

Rango de control de frecuencia

0.01 a 400 Hz

Precision de la frecuencia
(fluctuacién de temperatura)

Entrada digital: dentro del £0.01% de la frecuencia de salida max. (-10 °C a +40 °C)
Entrada analogica: dentro del £0.1% de la frecuencia de salida max. (25 °C +10 °C)

Solucion de configuracion de la
frecuencia

Entradas digitales: 0.01 Hz
Entradas analdgicas: 1/2048 de la configuracion de frecuencia de salida maxima (11 bits de
signo positivo)

Solucion de frecuencia de salida

0.001 Hz

Seiial de configuracion de la
frecuencia

Referencia de frecuencia a la velocidad principal: CC -10 a+10 V (20 kQ), CC 0 a +10 V (20
kQ),

4220 mA (250 Q), 0220 mA (250 Q)

Referencia de velocidad principal: entrada del tren de pulsos (max. 32 kHz)

Torque de arranque <>

V/f, V/f con PG: 150% a 3 Hz

OLV:200% a 0.3 Hz <>

CLV, AOLV/PM, CLV/PM: 200% a 0.0 r/min </>
OLV/PM: 100% a 3 Hz

Rango de control de velocidad
<2>

V/A, V/f con PG: 1:40
OLV: 1:200

CLV, CLV/PM: 1:1500
OLV/PM: 1:20
AOLV/PM: 1:100

Precision del control de
velocidad <>

OLV: £0.2% (25 °C 10 °C)
CLV: £0.02% (25° C 10 °C)

Respuesta de velocidad <2~

OLV, OLV/PM, AOLV/PM: 10 Hz (25 °C +10 °C (77 °F +50 °F)
CLV, CLV/PM: 50 Hz (25 °C =10 °C (77 °F 50 °F)

Limite de torque

La configuracion de pardmetros permite establecer limites independientes en cuatro cuadrantes
(disponible en OLV, CLV, AOLV/PM, CLV/PM)

Tiempo de Aceleracion/
Desaceleracion

0.0 a2 6000.0 s (4 combinaciones seleccionables de configuraciones independientes de
aceleracion y desaceleracion)

Torque de frenado

Aprox. 20% (aprox. 125% al usar resistencia de frenado) <%~

* Torque de desaceleracion a corto plazo <#>: mas del 100% para motores de 0.4/0.75 kW,
mas del 50% para motores de 1.5 kW y mas del 20% para motores de 2.2 kW y mas <>
(frenado por sobreexcitacion/frenado por deslizamiento alto: aprox. 40%)

* Torque regenerativo constante: aprox. 20% <> (aprox. 125% con la opcion de resistencia
de frenado dinamico <3>: 10% ED, 10 s)

Transistor de frenado

Los modelos 2A0004 a 2A0138, 4A0002 a 4A0072 y 5A0003 a 5A0052 tienen un transistor
de frenado integrado.

Caracteristicas de V/f

Programas seleccionados por el usuario y posibles patrones predeterminados de V/f

Funciones principales del
control

Control de torque, control de disminucion, conmutacion del control de velocidad/torque, control
de realimentacion positiva, funcién de Cero Servo, mantenimiento en caso de caida
momentanea de tension, busqueda de velocidad, deteccion de exceso de torque/bajo torque,
limite de torque, velocidad de 17 pasos (max.), interruptor de aceleracion y desaceleracion,
aceleracion y desaceleracion de la curva en S, secuencia de 3 hilos, autoajuste (ajuste rotacional
y estacionario), funcion Dwell, interruptor de encendido/apagado del ventilador de
enfriamiento, compensacion de deslizamiento, compensacion de torque, frecuencia de puente,
limites superior/inferior de la referencia de frecuencia, frenado por inyeccion de CC en el
arranque y el paro, frenado por sobreexcitacion, frenado por deslizamiento alto, control PID
(con funcién de espera), control de ahorro de energia, comunicaciones MEMOBUS/Modbus
(RS-422/RS-485 max., 115.2 kbps), reinicio por falla, aplicaciones preestablecidas,
DriveWorksEZ (funcion personalizada), bloque de terminales extraible con funciéon de respaldo
de parametros, ajuste en linea, KEB, desaceleracion por sobreexcitacion, ajuste de inercia
(ASR), supresion de sobretensiones, inyeccion de alta frecuencia.
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A.3 Especificaciones del variador

Funciones de
proteccion | Mantenimiento en caso de caida | Se detiene inmediatamente en caso de pérdidas de energia de 15 ms o mas prolongadas <7 .

Elemento Especificacion
Proteccién del motor Relé electronico de sobrecarga térmica
Proteccion contra El variador se detiene cuando la corriente de salida excede el 200% de la clasificacion de ciclo

sobrecorrientes momentaneas |pesado

El variador se detiene después de 60 s cuando funciona con el 150% de la corriente nominal de

Proteccion contra sobrecargas . ..
835 | salida de servicio pesado <¢>

Clase de 200 V: Se detiene cuando la tension del bus de CC supera los 410 V, aprox.
Clase de 400 V: Se detiene cuando la tension del bus de CC supera los 820 V, aprox.
Clase de 600 V: Se detiene cuando la tension del bus de CC supera los 1040 V, aprox.

Clase de 200 V: Se detiene cuando la tension del bus de CC cae por debajo de los 190 V, aprox.
Proteccion contra baja tension | Clase de 400 V: Se detiene cuando la tension del bus de CC cae por debajo de los 380 V, aprox.
Clase de 600 V: Se detiene cuando la tension del bus de CC cae por debajo de los 475 V, aprox.

Proteccion contra
sobretensiones

momentinea de tension Funcionamiento continuo durante pérdidas de energia de 2 s (estindar) <5~

Proteccion contra el
sobrecalentamiento del Termistor
disipador de calor

Protecciéon contra el ~ . . . . . 0
sobrecalentamiento de la ]Sz%n)al de entrada de sobrecalentamiento de la resistencia de frenado (tipo ERF opcional, 3%

resistencia de frenado

Prevencion de Bloqueo La prevencion de bloqueo esté disponible durante la aceleracion, la desaceleracion y la marcha.

Proteccion de puesta a tierra | Proteccion del circuito electrénico <>

LED de carga del bus de CC |Permanece encendido hasta que la tension del bus de CC cae por debajo de 50 V

Entorno almacenamiento

Area de uso Interiores

Temperatura ambiente g}glzﬁeg% Igzlgg\lol%l;/IA tipo 1: -10 °C a +40 °C (14 °F a 104 °F); gabinete IP00: -10 °C a +50

Humedad 95% de H. R. o menos (sin condensacion)

U weif 6 -20 °C a +60 °C (temperatura a corto plazo durante el transporte)

Hasta 1000 metros sin disminucion de la capacidad, hasta 3000 m con corriente de salida y

Altitud disminucion de la tension.

10 a 20 Hz: 9.8 m/s? <10>
Vibracién/impacto 20 a 55 Hz: 5.9 m/s? (2A0004 a 2A0211, 4A0002 a 4A0165 y 5SA0003 a 5A0099)
2.0 m/s? (2A0250 a 2A0415,4A0208 a 4A1200 y SA0125 a 5A0242)

« UL508C
» IEC/EN 61800-3, IEC/EN 61800-5-1

Estiandar * Dos entradas de desactivacion segura y una salida EDM segun ISO/EN 13849-1 Cat. 3 PLd,
IEC/EN 61508 SIL2

* CSA<I>

Diseifio de proteccion Gabinete IP00/tipo abierto, gabinete IP20/NEMA tipo 1 </2>

<1>
<>

<3>

<4>

<5>
<6>

<7>
<8>

<9>

Seleccione los modos de control de acuerdo con la capacidad del variador.

La precision de estos valores depende de las caracteristicas del motor, las condiciones ambientales y las configuraciones del variador. Las
especificaciones pueden variar con los diversos motores y con la temperatura cambiante del motor. Si tiene consultas, comuniquese con
Yaskawa.

Desactive la prevencion de bloqueo durante la desaceleracion (L3-04 = 0) al usar un conversor regenerativo, una unidad regenerativa, una
resistencia de frenado o la unidad de resistencia de frenado. La configuracion predeterminada de la funcion de prevencion de bloqueo interferira
con la resistencia de frenado.

El torque promedio instantaneo de desaceleracion se refiere al torque necesario para desacelerar el motor (desconectado de la carga) desde la
velocidad nominal del motor hasta cero en el menor tiempo posible.

Las especificaciones reales pueden variar segun las caracteristicas del motor.

Puede activarse la proteccion contra sobrecargas al operar con el 150% de la corriente nominal de salida si la frecuencia de salida es menor
que 6 Hz.

Puede ser menor debido a las condiciones de carga y la velocidad del motor.

Se necesita una unidad independiente de mantenimiento en caso de caida momentanea de tension para los modelos 2A0004 a2A0056 y 4A0002
a4A0031 si la aplicacion debe seguir funcionando por hasta 2 segundos durante una pérdida momentanea de energia.

La proteccion de tierra no puede proporcionarse cuando la impedancia de la trayectoria de la falla de tierra es demasiado baja, o cuando el
variador se enciende mientras hay una falla de tierra en la salida.

<10> Los modelos 4A0930 y 4A1200 poseen una capacidad nominal de 5.9 m/s?
<11> Losterminales H1, H2, DM+ y DM- en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad, pero no estan certificados

para coordinacion de aislamiento: clase 1.

<12> Quitar la cubierta protectora superior o la abrazadera inferior de conductos portacables de un variador con gabinete IP20/NEMA tipo 1 anula

la proteccion de NEMA tipo 1 y mantiene el conformidad con IP20. Esto es valido para los modelos 2A0004 a 2A0211, 4A0002 a 4A0165 y
5A0003 a 5A0242.
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A.4 Datos sobre la pérdida de vatios del variador

Tabla A.11 Pérdida de vatios en modelos trifasicos clase de 200 V

Servicio normal Servicio pesado
Varntor” | momaia) | s ol | Pordde o2 g oot | Ampore | SO | Prdte o1 i
<3> calor (W) interior (W) calor (W) interior (W)

2A0004 3.5 18.4 47 66 3.2 <I> 14.8 44 59

2A0006 6.0 31 51 82 5.0 <I> 24 48 72

2A0008 8.0 43 52 95 6.9 <I> 35 49 84

2A0010 9.6 57 58 115 8.0 <I> 43 52 95

2A0012 12.0 77 64 141 11.0 <> 64 58 122
2A0018 17.5 101 67 168 14.0 <> 77 60 137
2A0021 21 138 83 222 17.5 <I> 101 67 168
2A0030 30 262 117 379 25 <I> 194 92 287
2A0040 40 293 145 437 33 <I> 214 105 319
2A0056 56 371 175 546 47<I> 280 130 410
2A0069 69 491 205 696 60 <I> 395 163 558
2A0081 81 527 257 785 75 <I> 460 221 681
2A0110 110 719 286 1005 85 <I> 510 211 721
2A0138 138 842 312 1154 115 <I> 662 250 912
2A0169 169 1014 380 1394 145 <I> 816 306 1122
2A0211 211 1218 473 1691 180 <2> 976 378 1354
2A0250 250 1764 594 2358 215<2> 1514 466 1980
2A0312 312 2020 665 2686 283 <2~ 1936 588 2524
2A0360 360 2698 894 3591 346 <2~ 2564 783 3347
2A0415 415 2672 954 3626 415> 2672 954 3626

<I> El valor supone que la frecuencia de portadora esta configurada en 8 kHz o menos.

<2> El valor supone que la frecuencia de portadora esta configurada en 5 kHz o menos.

<3> El valor supone que la frecuencia de portadora esta configurada en 2 kHz.

Tabla A.12 Pérdida de vatios en modelos trifasicos clase de 400 V

Modelo de

Servicio normal

Servicio pesado

Vaeaor | ot | e | P’ puragnion | oy | B | PO pu
<3> calor (W) interior (W) (et Eominaia) calor (W) interior (W) A
4A0002 2.1 20 48 68 1.8 <I> 15.9 45 61
4A0004 4.1 32 49 81 3.4 <I> 25 46 70
4A0005 54 45 53 97 48 <I> 37 49 87
4A0007 6.9 62 59 121 5.5 <I> 48 53 101
4A0009 8.8 66 60 126 7.2 <I> 53 55 108
4A0011 11.1 89 73 162 92 <I> 69 61 130
4A0018 17.5 177 108 285 14.8 <I> 135 86 221
4A0023 23 216 138 354 18.0 <I> 150 97 247
4A0031 31 295 161 455 24 <I> 208 115 323
4A0038 38 340 182 521 31 <> 263 141 403
4A0044 44 390 209 599 39 <I> 330 179 509
4A0058 58 471 215 686 45 <> 349 170 518
4A0072 72 605 265 870 60 <I> 484 217 701
4A0088 88 684 308 993 75 <I> 563 254 817
4A0103 103 848 357 1205 91 <I> 723 299 1022
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Servicio normal

Servicio pesado

ariador. | nomina (4 | ermedacae |~ aneag ® | Pérdidatotal | Amperaje | Bérids del | Péreida 402 | peraica tota

<3> calor (W) interior (W) o) nlliel () calor (W) interior (W) ]
4A0139 139 1215 534 1749 112 <2> 908 416 1325
4A0165 165 1557 668 2224 150 <2> 1340 580 1920
4A0208 208 1800 607 2408 180 <2> 1771 541 2313
4A0250 250 2379 803 3182 216 <2> 2360 715 3075
4A0296 296 2448 905 3353 260 <2~ 2391 787 3178
4A0362 362 3168 1130 4298 304 <2> 3075 985 4060
4A0414 414 3443 1295 4738 370 <2> 3578 1164 4742
4A0515 515 4850 1668 6518 450 <3> 3972 1386 5358
4A0675 675 4861 2037 6898 605 <3> 4191 1685 5875
4A0930 930 8476 2952 11428 810 <3> 6912 2455 9367
4A1200 1200 8572 3612 12184 1090 <3> 7626 3155 10781

<1> El valor supone que la frecuencia de portadora esta configurada en 8§ kHz o menos.

<2> El valor supone que la frecuencia de portadora esta configurada en 5 kHz o menos.

<3> El valor supone que la frecuencia de portadora esta configurada en 2 kHz.

Tabla A.13 Pérdida de vatios en modelos trifasicos clase de 600 V

Servicio normal

Servicio pesado

Variador | nomimal(3) | apadorae | ot | Perdidatotal | Ampersie | PeTIda el | Pereite te 2 | percida tota
<3> calor (W) interior (W) o il ) calor (W) interior (W) b
5SA0003 2.7 23.3 21.5 44.8 1.7<2> 28.9 19.8 48.7
5A0004 39 33.6 27.5 61.1 3.5<> 54.3 27.6 81.9
5A0006 6.1 43.7 28.1 71.8 4.1<2> 53.0 27.0 80.0
SA0009 9.0 68.9 43.4 112.3 6.3<2> 78.7 36.4 115.1
SA0011 11 88.0 56.1 144.0 9.8 <2> 110.9 49.5 160.3
5A0017 17 146.7 96.6 243.2 12.5<2> 144.7 67.5 212.2
5A0022 22 178.3 99.4 2717.7 17 <2> 203.8 81.1 284.8
SA0027 27 227.2 132.1 359.3 22 <I> 267.2 113.8 381.1
5A0032 32 279.9 141.6 421.5 27 <I> 3329 132.2 465.1
5A0041 41 330.8 136.2 467.0 32 <I> 405.9 127.6 533.5
5SA0052 52 427.8 166.2 594.0 41 <> 527.2 161.4 688.5
5A0062 62 791.2 279.0 1070.2 52 <I> 1271.5 335.0 1606.5
SA0077 77 959.1 329.4 1288.6 62 <I> 1457.0 379.5 1836.5
SA0099 99 1253.2 411.7 1664.9 77 <2> 1267.0 352.0 1619.0
5A0125 125 1641 537 2178 99 <3> 1328 422 1750
5SA0145 145 1860 603 2463 130 <3> 1638 508 2146
5A0192 192 2420 769 3189 172 <3> 2114 648 2762
5A0242 242 3100 1131 4231 200 <3> 2526 896 3422

<1> El valor supone que la frecuencia de portadora esta configurada en 8 kHz o menos.

<2> El valor supone que la frecuencia de portadora esta configurada en 5 kHz o menos.

<3> El valor supone que la frecuencia de portadora esta configurada en 2 kHz.
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Esta pagina se ha dejado intencionalmente en blanco
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Apéndice: B

Lista de parametros

Este apéndice contiene una lista completa de todos los parametros y configuraciones disponibles
en el variador.
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B.1 A: Parametros de inicializacion

B.1 A: Parametros de inicializacion

Tabla B.1 Simbolos e iconos que se utilizan en las descripciones de parametros

Simbolo Descripcion
Los parametros pueden modificarse durante la marcha.
Motor 2 Se refiere a un segundo motor cuando el variador opera dos motores. Use terminales de entrada de multiple
funcién para cambiar entre motores.

El grupo de parametros A crea el entorno operativo del variador. Esto incluye el nivel de acceso de pardmetros, el método
de control del motor, la contrasefia, los pardmetros del usuario y mas.

€ A1: Inicializacion

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
0: Inglés
1: Japonés
Select Language 2: Aleméan
0: English 3: Francés
1: =i~ 3 (Japanese) |4: Italiano
§5 FDeutsch 5: Espailol
: FranGais 6: Portugués .
é?)llz)%(; 4: Ttaliano 7. Chinog Predeterminado:
i i 5: Espafiol 8: Checo _
Seleccion del Idioma 6: Portuguése 9: Russian Rango: 0 a 12
<1> 7: X 10: Turkish <2
8: Czech 11: Polish
9: Russian 12: Griego
10: Turkish .
11: Polish Nota: Las configuraciones 8 a 12 solo pueden
12: Greek seleccionarse desde una pantalla de operador
con version REV: F o posterior. La version se
detalla en la parte posterior del operador.
AL-01 0: Ver y configurar A1-01 y A1-04. También pueden verse
Access Level los parametros UO-0O10. Predeterminado:
(0101) | Seleccion del Nivel de |0: Operation Only 1: Parametros de usuario (acceso a un conjunto de parametros 5 ) _
Acceso 1: User Parameters |seleccionados por el usuario, A2-01 a A2-32) Rango: 022
<3> 2: Advanced Level |2: Acceso avanzado (acceso para ver y configurar todos los £0:
parametros)
Control Method
0: V/f Control
1: V/f with PG 0: Control de V/f
2: Open Loop Vector| 1: Control de V/f con PG Predeterminado:
Al1-02 Seleccion del Método 3: Closed Loop Vect |2: Control vectorial de lazo abierto B ’
(0102) de Control 5: PM OpenLoop 3: Control vectorial de lazo cerrado Ranco: 0 a 3: 152
<I> Vect 5: Control vectorial de lazo abierto para PM 54 ;g ’ ’
6: PM 6: Control vectorial avanzado de lazo abierto para PM
AdvOpLoopVect 7: Control vectorial de lazo cerrado para PM
7: PM
ClosedLoopVct
Init Parameters 0: Sin inicializacion
0: No Initialize 1110: Inicializar usuario (los valores del parametro deben Predeterminado:
A1-03 | Pardmetros de 1110: User Initialize |guardarse mediante el parametro 02-03) 0 )
(0103) |Inicializacion 2220: 2-Wire Initial |2220: Inicializacion de 2 conductores Rango: 0 a 3330: 152
3330: 3-Wire Initial |3330: Inicializacion de 3 conductores 55 5§ ’ ’
5550: Term->Cntrl |5550: Restablecer error oPE04
Int
Cuando el valor configurado en A1-04 no coincide con el | Predeterminado:
Al1-04 ~ valor configurado en A1-05, no pueden cambiarse los 0000
Contrasefia Enter Password -
(0104) parametros A1-01 a A1-03, A1-06, A1-07 y A2-01 a A2-32.|Min.: 0000
Max.: 9999
Cuando el valor configurado en A1-04 no coincide con el |Predeterminado:
A1-05 |Configuracion de la valor configurado en A1-05, no pueden cambiarse los 0000
Select Password -
(0105) |Contrasefia parametros A1-01 a A1-03, A1-06, A1-07 y A2-01 a A2-32.|Min.: 0000
Max.: 9999
A'pphcatlon Sel 0: Propdsitos generales
0: General I'B s
: : Bomba de suministro de agua . .
A1-06 |Aplicacion éj Eur:llg . 2: Transportador gredetermmado. _
(0127) |Preestablecida : onveyo 3: Ventilador de escape .
3: Exhaust Fan : . ., G, . Rango: 0a 5
: 4: Ventilador de calefaccion, ventilacion y aire acond.
4: Supply Fan : :
: 5: Compresor de aire
5: Compressor
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N.°

(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)

DWEZ Func Sel . . : .
A1-07 |Seleccion de la Funcion |0: Disabled Oj DWEZ des.acuvado Predeterminado:
(0128) | DriveWorksEZ 1 Enabled 1: DWEZ activado 0 -

: . 2: Entrada digital (activa cuando H1-OO = 9F) Rango: 0 a2
2: Terminal Control

<1> El valor de configuracion de los parametros no se restablece al valor predeterminado cuando el variador se inicializa.

<2> Elrango de configuracion es de 0 a 7 para los modelos 4A0930 y 4A1200.
<3> El valor predeterminado de la configuracion queda determinado por la aplicacion preestablecida seleccionada en el parametro A1-06.
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B.1 A: Parametros de inicializacion

€ A2: Parametros de Usuario

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
A2-01 a Aqui se detallan los parametros editados recientemente. El | Predeterminado:
A2-32 | Parametros de Usuario usuario también puede seleccionar parametros para que <1>
(0106 a [1a32 User Param 1-32 | 5parezcan aqui, a fin de acceder con més rapidez. Rango: b1-01 a -
0125) 04-13
0: Los parametros A2-01 a A2-32 estan reservados para que )
A2-33 Seleccion Automatica |User Parms Sel el usuario cree una lista de Parametros de usuario. Predeterminado:
(0126) de Pardmetros de 0: Disabled 1: Guardar historial de pardmetros recientemente 1<2> -
Usuario 1: Enabled consultados. Los parametros editados recientemente se Rango: 0, 1
guardan en A2-17 hasta A2-32, para acceder con mas rapidez.

<1> El valor predeterminado de la configuracion queda determinado por la aplicacion preestablecida seleccionada en el parametro A1-06.

<2> El valor de la configuracion predeterminada queda determinado por el parametro A1-06. El valor predeterminado es 0 cuando A1-06=0y 1
cuando A1-06 # 0.
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B.2 b: Aplicaciéon

Los parametros de aplicacion configuran la fuente del comando de Marcha, el frenado por inyeccion de CC, la busqueda
de velocidad, las funciones del temporizador, el control PID, la funcion Dwell, el ahorro de energia y diversas
configuraciones relacionadas con la aplicacion.

€ b1: Selecciéon del Modo de Operacién

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Ref Source 1 0: Operador digital
Seleccién de la 0: Operator 1: Terminales de entrada analogicas Predeterminado:
b1-01 Ref ia d 1: Analog Input 2: Comunicaciones MEMOBUS/Modbus )
eferencia de : . : . 1 153
(0180) Frecuencia 1 2: Serial Com 3: PCB opcional Raneo: 0 a 4
3: Option PCB 4: Entrada de pulsos (terminal RP) g0
4: Pulse Input
Run Source 1 0: Operador digital
b1-02 Seleccion del Comando |0: Operator 1: Terminales de entradas digitales Predeterminado:
(0181) de 1: Digital Inputs 2: Comunicaciones MEMOBUS/Modbus 1 155
Marcha 1 2: Communication |3: PCB opcional Rango: 0 a3
3: Option PCB
Stopping Method 0: Paro por rampa Pred o
i . 0: Ramp to Stop 1: Paro por inercia redeterminado:
(12)11_523) (SiglIe)gg(l)on del Método 1: Coast to Stop 2: Frenado por inyeccion de CC hasta el paro 0 155
2: DClnj to Stop 3: Paro por inercia con temporizador Rango: 0 a 3 </~
3: Coast w/Timer
b1-04 |Seleccion de la Reverse Oper 0: Reversa activada. Predeterminado:
(0183) |Operacién en Reversa 0: Reverse Enabled |1: Reversa desactivada. 0 -
1: Reverse Disabled Rango: 0, 1
0: Funciona segtn la referencia de frecuencia (E1-09 esta
Zero-Speed Oper desactivado).
Seleccion de la Accidon 0: RUI\II) p 1: La salida se cierra (por inercia hasta el paro si es menor . .
b1-05 |por debaio de la : at Freq Ref ue E1-09). Predeterminado:
p J: : 1: STOP d . . : : 0 -
(0184) |Frecuencia de Salida 2. RUN at Min F 2: Funciona segun E1-09 (referencia de frecuencia R 0a3
Minima ; at Min *req configurada en E1-09). ango- Y a
RUN at Zero PRM . . .
3: Velocidad cero (la referencia de frecuencia llega cero
cuando es menor que E1-09).
0: El estado de la entrada se lee una vez y se procesa de
b1-06 |Lectura de la Entrada OC.nltlsInput Scans ill?rﬁediato %para %ogrélr una respuesta mas répilda).. 1 q I]’redeterminado:
(0185) |Digital : 1'Scan - La entrada se lee dos veces y se procesa solo si el estado ' -
1: 2 Scans es el mismo en las dos lecturas (sefiales robustas contra Rango: 0, 1
sefiales de ruidosas)
0: Para activarse, debe apagarse y encenderse un comando de . .
b1-07 |Seleccién de Marcha 160CC /SSII\EAXEKE{% Marcha externo en la fuente nueva. (l';‘redetermmado. _
(0186) |LOCAL/REMOTE 1 : Ay 1: Se acepta de inmediato un comando de Marcha externo en .
: Accept Extrn RUN la fuente nueva Rango: 0, 1
RUN dur PRG Mode | 0: El comando de Marcha no se acepta un durante el modo
Seleccion del Comando 0: Run de programacion. Predeterminado:
b1-08 d Disabled@PRG 1: El comando de Marcha se acepta un durante el modo de :
e Marcha en Modo de |7 - 0 -
(0187) Programacion 1: Run programacion. Rango: 0 a2
g Enabled@PRG 2: Prohibido entrar al modo de programacion durante la 8o
2: Prg only @ Stop |marcha.
. Rotation Sel 0: Estandar Predeterminado:
(?)ll-clg) lSjgiZ(;cmn del Orden de 0: Standard 1: Cambiar orden de fases (invierte la direccion del motor) |0 —
1: SwitchPhaseOrder Rango: 0, 1
Ref Source 2 Activado cuando se cierre un terminal de entrada configurado
0-0 en “Referencia externa” (H1-OO = 2).
Seleccion de la + Operator 0: Operador digital Predeterminado:
bl-15 Ref . 1: Analog Input - -pera | giat | 16ai
(01C4) eferencia de 2: Serial Com 1: Terminales (terminales de entrada analogica) 0 -
Frecuencia 2 3: Option PCB 2: Comunicaciones MEMOBUS/Modbus Rango: 0 a 4
4 Pllflse Tnput 3: Tarjeta opcional
: 4: Entrada del tren de pulsos
Activado cuando se cierre un terminal configurado en
Run Source 2 “Referencia externa”
bl-16 Seleccion del Comando | 0: Operator (H1-O00=2). Predeterminado:
(01C5) de 1: Digital Inputs 0: Operador digital 0 -
Marcha 2 2: Communication | 1: Terminales de entradas digitales Rango: 0a3
3: Option PCB 2: Comunicaciones MEMOBUS/Modbus
3: Tarjeta opcional
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
0: Omitido. Después del encendido, debe emitirse un nuevo . .
bl-17 |Comando de Marcha g ug Ccrlg(%% E‘:IV; On | comando de Marcha. gredetermmado. _
(01C6) |durante el Encendido 1j AZce ¢ Ext Run 1: Permitido. El motor arranca de inmediato después del Rango: 0. 1
: P encendido si ya estd activado un comando de Marcha. £0- 9,
Selecciona una condicion para iniciar el control CLV.
Normalmente, no hay necesidad de modificar el valor
. predeterminado de este parametro.
b1-21 Selecglpp dela PG Start Sel 0: El comando de Marcha no se acepta cuando Predeterminado:
(0748) Condicion de Arranque 0: RejectRunCmd b2-01 < velocidad del motor < E1-09 0 _
<2> | con Control Vectorial 1: AcceptRunCmd 1: El comando de Marcha se acepta cuando b2-01 < velocidad Rango: 0, 1
de Lazo Cerrado ' del motor < E1-09 o
Nota: Este parametro no esta disponible en los
modelos 4A0930 y 4A1200.
<1> Elrango de configuracion es 0, 1, 3 en los modos de control CLV, OLV/PM, AOLV/PM y CLV/PM.
<2> Disponible en las versiones de software del variador PRG: 1018 y posteriores.
€ b2: Inyeccion de CC y Frenado por Cortocircuito
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
. .. Configura la frecuencia a la que comienza el frenado por Predeterminado:
b2-01 Frecuencia de Inicio ,del . inyeccion de CC cuando se selecciona “Paro por rampa” <I>
(0189) g;egaédo por Inyeccion | DClnj Start Freq (b1-03 = 0). Min.: 0.0 Hz 158
Max.: 10.0 Hz
Configura la corriente de frenado por inyeccion de CC como | predeterminado:
b2-02 |Corriente de Inyeccién DClnj Current porcentaje de la corriente nominal del variador. 50% B
(018A) |de CC Nota: Este parametro no esta disponible en AOLV/ |Min.: 0
PM en los modelos 4A0930 y 4A1200. Maix.: 100
Configura el tiempo de frenado por inyeccion de CC (control .
2.03 |Ti del ond de velocidad a cero al usar CLV y CLV/PM) en el inicio. grg(()ietermmado:
- 1€mpo de Inyeccion de T Desactivado cuando esta configurado en 0.00 segundos. VU's _
(018B) |CC al Arranque DClnj Time@Start grraco en o seen Min.: 0.00
Nota: Este parametro no esta disponible en AOLV/ | Ma4x.: 10.00
PM en los modelos 4A0930 y 4A1200.
Configura el tiempo del frenado por inyeccion de CC (control | predeterminado:
b2-04 |Tiempo de Inyeccion de DClnj Time@Stop de velocidad a cero al usar CLV y CLV/PM) en el paro. <> B
(018C) |CCenel Paro Nota: Este pardmetro no estd disponible en AOLV/ |Min.: 0.00 s
PM en los modelos 4A0930 y 4A1200. Méx.: 10.00 s
Configura la compensacion del flujo magnético como Predeterminado:
b2-08 |Valor de Compensacion Field Com porcentaje del valor actual sin carga (E2-03). 0% _
(0190) |del Flujo Magnético p Min.: 0
Max.: 1000
. Configura el tiempo de operacion del frenado por Predeterminado:
b2-12 | Liempo de Frenado por cortocircuito en el arranque. <2~ 0.00 s
(01BA) gortomrculto enel SC Brake T@Start : Min.- 0.00 -
Tranque Mix.: 25.50
Configura el tiempo de operacion del frenado por Predeterminado:
b2-13 Tiempo de Frenado por cortocircuito en el paro. <2~ 0.50s
(01BB) |Cortocircuito en el Paro SC Brake T@Stop P Min.: 0.00 B
Max.: 25.50
Determina el nivel de corriente para el frenado por Predeterminado:
b2-18 |Corriente de Frenado Shrt Cir Brk I cortocircuito. Se configura como porcentaje de la corriente |100.0% _
(0177) |por Cortocircuito nominal del motor. Min.: 0.0
Max.: 200.0

<I> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro A1-02, Seleccion del Método de Control.

<2> Un motor en funcionamiento por inercia puede requerir un circuito de resistencia de frenado para detener el motor en el plazo necesario.
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€ b3: Busqueda de Velocidad

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex.)
b3.0] | Seleccion de la SpdSrch at Start 0: Desactivada Predeterminado:
(0191) Busqueda de Velocidad | 0: Disabled 1: Activada <I> 159
en el Arranque 1: Enabled Rango: 0, 1
. Configura el nivel de corriente al que se supone que se detecta | Predeterminado:
b3-02 Corriente d.e’ la velocidad y al que finaliza la busqueda de velocidad. Se |<1>
(0192) Desactivacion de la SpdSrch DeactCur | ¢onfigura como porcentaje de la corriente nominal del Min.: 0% -
Busqueda de Velocidad variador. Mix - 200%
Tiempo de Configura el tiempo de reduccion de la frecuencia de salida | Predeterminado:
(12)31'9033) Desaceleracion de la SpdSrch Dec Time durante la busqueda de velocidad. i;l(i)ns' 01 -
Busqueda de Velocidad T
Max.: 10.0
Determina cuanto hay que reducir la relacion de V/f durante
la busqueda de velocidad.
La tension de salida durante la busqueda de velocidad
equivale a la configuracion de V/f multiplicada por b3-04.
Ganancia de V/fdurante Nota: El modo de control disponible para el <PZrEdeterminado:
%3’1'90: la Busqueda de SpdSrch V/f pardmetro b3-04 varia con el modelo del ] . _
( ) velocidad variador: ern.: 10%
Modelos 2A0004 a 2A0415, 4A0002 a Max.: 100%
4A0675 y 5A0003 a SA0242:
Disponible al usar A1-02 =0
Modelos 4A0930 y 4A1200: disponible
cuando A1-02=0, 2
Al utilizar un contactor externo del lado de la salida, b3-05 |Predeterminado:
b3-05 |Tiempo de Retardodela retarda la ejecucion de la busqueda de velocidad después de|0.2 s
P Search Dela ) q P -
(0195) |Busqueda de Velocidad y una pérdida momentanea de energia, a fin de dar tiempo para | Min.: 0.0
se cierre el contactor. Max.: 100.0
. i Configura la corriente inyectada al motor al comienzo de la | Predeterminado:
b3-06 |Corriente de Salida 1 btisqueda de velocidad con célculo de velocidad. Configtirelo | <2>
(0196) ii/uer]z(l)rétiz;e(liBusqueda de | Srch Im Lvll como un coeficiente para la corriente nominal del motor. | Min.: 0.0 -
Max.: 2.0
. . Determina la cantidad de corriente de salida durante la .
Corriente de Salida 2 blsqueda de velocidad con calculo de velocidad como Predeterminado:
b3-07 | durante la Busqueda de |g 1 110 1 v12 coeficiente de la corriente sin carga. <2 _
(0197) |Velocidad (Tipo de ] o . Min.: 0.0
Céleulo de Velocidad) Nota: Este parametro solo esta disponible en los Mix.: 5.0
modelos 4A0930 y 4A1200. o
ggﬁ?grcli: fl?llraCI?tIeltlr:l de Determina la ganancia proporcional del controlador de Predeterminado:
b3-08 | 5/ ueda de Velocidad | Srch ACR P Gain | Sorriente durante la Busqueda de velocidad. <3> _
(0198) (Ti % de Calculo de Normalmente, no hay necesidad de modificar el valor Min.: 0.00
Vel%ci dad) predeterminado de este parametro. Max.: 6.00
Configura la ganancia que se aplica a la velocidad detectada
Ganancia de por la busqueda de velocidad en el calculo de velocidad antes | Predeterminado:
b3-10 |[Compensacion para la de que se vuelva a acelerar el motor. Aumente esta 1.05
Srch Detect Com _
(019A) |Deteccion de Busqueda P configuracion si tiene lugar una sobretension (ov) cuando  |Min.: 1.00
de Velocidad realiza una busqueda de velocidad después de un periodo  |Max.: 1.20
relativamente extenso de bloqueo de base.
Nivel de Deteccién de Dete'rmina el nivel de.deteccién de corriente minima durante | predeterminado:
b3-12 | Corriente Minima Srch I Deadband la Bisqueda de velocidad. 6.0 _
(019C) |durante la Busqueda de Nota: Este parametro solo esta disponible en los Min.: 2.0
Velocidad modelos 4A0930 y 4A1200. Max.: 10.0
b3-14 Seleccion de la Bidir Search Sel 0: Desactivada (utiliza la direccion de la referencia de Predeterminado:
(019E) Busqueda de Velocidad | 0: Disabled frecuencia) . . . <I> -
Bidireccional 1: Enabled 1: Activada (el variador detecta el sentido de giro del motor) Rango: 0, 1
Nivel de Corriente para Configura el nivel de corriente para el reinicio de la biisqueda | Predeterminado:
b3-17 | | Reinicio de la p SrchRestart Ll de velocidad como porcentaje de la corriente nominal del [ 150% _
(01F0) , . variador. Min.: 0
Busqueda de Velocidad Miix.- 200
Tiempo de Deteccién Configura el tiempo para detectar el reinicio de la busqueda | Predeterminado:
(%31_1:118 ) para el Reinicio de la | SrchRestart Time de velocidad. OML? 5 0.00 -
Busqueda de Velocidad - ]
Maéx.: 1.00
Cantidad de Reinicios Configura la cantidad de veces que el variador puede intentar | Predeterminado:
b3-19 para la Bisqueda de Num of SrchRestr reiniciarse cuando realiza una busqueda de velocidad. 3 B
(01F2) Velocidad ern.:. 0
Max.: 10
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex.)
b3-24 Seleccion del Método | SpdSrch Method 0: Deteccion de corriente Predeterminado:
(01C0) de Busqueda de 0: CurrentDetection |1: Célculo de velocidad 0 -
Velocidad 1: Speed Estimation Rango: 0, 1
Configura el tiempo que el variador debe esperar entre cada | Predeterminado:
b3-25 |Tiempo de Espera de la SpdSrch WaitTime intento de reinicio de la busqueda de velocidad. 0.5s _
(01C8) |Busqueda de Velocidad P Min.: 0.0
Max.: 30.0
Define el nivel que determina el sentido de rotacion del Predeterminado:
b3-26 | Nivel de Determinacion Spd Search Meth motor. <2> B
(01C7) |del Sentido Nota: Este parametro solo estd disponible en los Min.: 40
modelos 4A0930 y 4A1200. Max.: 60000
Selecciona una condicion para activar la Seleccion de la
Busqueda de Velocidad en el arranque (b3-01) o un comando
b3-27 Seleccion del Inicio de |SPD Search By AI | de Buisqueda Externa de Velocidad 1 6 2 desde la entrada de | Predeterminado:
(01C9) la Busqueda de 0: start from 0 multiple funcién. 0 -
Velocidad 1: start SPD 0: Se activa cuando se emite un comando de Marcha Rango: 0, 1
(normal).
1: Se activa cuando se libera un bloqueo de base externo.
Ejecuta una busqueda de velocidad cuando la tension
inducida del motor supera el nivel configurado.
Normalmente, no hay necesidad de modificar el valor )
b3-29 | Nivel de Tension predeterminado de este pardmetro pero, si fuera necesario Pr%determmadoz
(077C) |Inducido por la SpdSrch Ind VIvl aplicar cambios, intente bajar este valor en incrementos 10% —
<#> | Blisqueda de Velocidad pequefios. Cuando el valor es demasiado bajo, el variador no | Min.: 0
ejecuta la busqueda de velocidad. Max.: 10
Nota: Este pardmetro no esta disponible en los
modelos 4A0930 y 4A1200.
Activa y desactiva la Busqueda de velocidad en el arranque,
en funcion de si se ordend un comando de Marcha durante
Seleccion de la una situacion de baja tension (Uv). Esta funcion esta activa
Busqueda de Velocidad cuando se habilita una pérdida momentanea de energia .
b3-33 | ondo se Ordena ol | SPdSreh Start UV |(1.2.01 =1 ¢ 2), la busqueda de velocidad en el arranque | Predeterminado:
(023;1:) Comando de Marcha 0: Disabled (b3-01 = 1) y el paro por inercia (b1-03 = 1). 0 -
durante una Situacion | 1 Enabled 0: Desactivada Rango: 0, 1
de Baja Tension (Uv) I: Activada
Nota: Este parametro no esta disponible en los
modelos 4A0930 y 4A1200.
<1> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro A1-02, Seleccion del Método de Control.
<2> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro 02-04, Seleccion del Modelo de Variador.
<3> La configuracion predeterminada queda determinada por los parametros A1-02, Seleccion del Método de Control, y 02-04, Seleccion del
Modelo de Variador.
<4> Disponible en las versiones de software del variador PRG: 1018 y posteriores.
<5> Disponible en las versiones de software del variador PRG: 1019 y posteriores.

€ b4: Funcién de Temporizador

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Tiempo de Retardo del Configura el tiempo de retardo del encendido y el apagado |Predeterminado:
b4-01 |Encendido de la Delav-ON Timer para una salida digital del temporizador 0.0s _
(01A3) |Funcion de Y- H2-00 = 12). Min.: 0.0
Temporizador La salida se activa mediante una entrada digital programada | Max.: 3000.0
para HI-OD=18). Predeterminado:
b4-02 Tiempo de Retardo del 00s :
Apagado de la Funcion | Delay-OFF Timer e -
(01A4) d ; Min.: 0.0
e Temporizador Max - 3000.0
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
b4-03 . Determinan la extension del tiempo de retardo de las salidas
H2-01 Tiempo d b
(0B30) t_ d dl elrn po ed_ d H2-01 ON Delay de contactos, a fin de abrir o cerrar las funciones
<>~ |etardo del encendido correspondientes definidas en H2-OOO.
b4-04 . Nota: Este parametro no esta disponible en los
(0B31) |H2-01 Tiempo de H2-01 OFF Delay modelos 440930 y 4A1200.
<1 |retardo del apagado
b4-05 .
H2-02 Tiempo de
(0]3,3;2) retardo del eIr)lcendido H2-02 ON Delay Predeterminado:
0 ms
b4-06 | 1200 Tiempo de Mm %5535
i i ax.:
(0]3133) retardo del apagado H2-02 OFF Delay
b4-07 .
H2-03 Tiempo de
(0]<313>4) retardo del encendido | 12-03 ON Delay
b4-08 .
H2-03 Tiempo de
(0533-) retardo del apagado H2-03 OFF Delay
<1> Disponible en las versiones de software del variador PRG: 1019 y posteriores.
4 b5: Control PID
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
0: Desactivada
1: Activada (la salida de PID se convierte en la referencia de
frecuencia de salida, desviacion D controlada)
2: Activada (la salida de PID se convierte en la referencia de
frecuencia de salida, realimentacion D controlada)
PID Mode 3: Activada (la salida de PID se suma a la referencia de
0: Disabled frecuencia, desviacion D controlada)
1: Enabled D=Fdbk 4: Activada (la salida de PID se suma a la referencia de
2 Enabled D=Fdfwd frecuencia, realimentacion D controlada)
3 Fref+PID D=Fdbk |3 Modo compatible con la configuracion 1 de productos
4: Fref+PID similares de una linea anterior de productos )
b5-01 | Configuracion de la D=Fdfwd 6: Modo compatible con la configuracion 2 de productos Predeterminado:
(01AS5) Funci%n PID 5 Enabled D=Fdbk2 similares de una linea anterior de productos 0=~ -
6: Enabled 7: Modo compatible con la configuracion 3 de productos Rango: 0 a 8 <2~
D=Fdfwd2 similares de una linea anterior de productos
7. Fref+PID 8: Modo compatible con la configuracion 4 de productos
D=Fdbk2 similares de una linea anterior de productos
8: Fref Nota: 1. Siel variador se reemplaza con un variador
+PIDD=Fdfwd2 Varispeed F7 o con un producto similar de
una linea anterior, use las configuraciones
S5a8enlugarde 1 a4.
2. Las configuraciones 5 a 8 no estan
disponibles en los modelos 4A0930 y
4A1200.
b5-02 | Configuracién de la Configura la ganancia proporcional del controlador de PID lfrggeterminado:
(01A6) |Ganancia Proporcional |PID Gain o -
(P) Min.: 0.00
Max.: 25.00
b5-03 Configura el tiempo integral para el controlador de PID Predeterminado:
01A7) |Configuracion del . 1.0s _
() Tiempo Integral (I) PID T Time Min.: 0.0
Max.: 360.0
b5-04 Configura la salida maxima posible del integrador como Predeterminado:
(01A8) |Configuracién del PID I Limit porcentaje de la frecuencia de salida méxima. 100.0% _
Limite Integral Min.: 0.0
Max.: 100.0
b5-05 Configura el tiempo derivado del control D Predeterminado:
01A9 . . . 0.00 s _
( <§RUN Tiempo Derivado (D) |PID D Time Min.: 0.00
s Max.: 10.00
b5-06 Configura la salida méaxima posible del todo controlador de | Predeterminado:
01AA) |1 5 : - PID como porcentaje de la frecuencia de salida maxima. 100.0% B
() Limite de Salida de PID | PID Limit Min.- 0.0
Max.: 100.0
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
b5-07 Aplica una compensacion a la salida del controlador de PID. | Predeterminado:
(01AB) IC{egulacio'n _Qe 13 PID PID Offset Sercpnﬁgura como porcentaje de la frecuencia de salida ;)/[0% 100.0 _
» ompensacion de maxima. in.: -100.
Max.: 100.0
b5-08 | Constante del Tiempo Configura una constante de tiempo para el filtro de paso bajo | Predeterminado:
(01AC) |de Retardo Primario de | PID Delay Time en la salida del controlador de PID. 0.00s B
7 Y Min.: 0.00
& [P Max.: 10.00
b5-09 |Seleccion del Nivel de 8ul'g)ut LeIVCeIIISel (1) Sa#ga pormal (acci_onami.ento directo) gredeterminadoz
(01AD) |Salida de PID : Normal Character |1: Salida inversa (accionamiento en reversa) -
1: Rev Character Rango: 0, 1
b5-10 . Configura la ganancia que se aplica a la salida de PID. Predeterminado:
Configuracion de la 1.00
(OIAE) |Ganancia de Salida de | Output Gain Nota: En los modelos 4A0930 y 4A1200, no es Tin.: 0.00 _
PID posible cambiar la configuracion del Min.: 0.
pardmetro cuando el variador acciona el motor. | Max.: 25.00
0: La salida negativa de PID activa el limite cero.
b5-11  |Seleccion de Reversa de | Output Rev Sel II’I ]lgl sentido de rotacion se invierte con la salida negativa de | predeterminado:
) : 0: 0 limit . 0 -
01AF) |la Salida de PID
( ) 1: Reverse Nota: Al utilizar la configuracion 1, asegirese de que | Rango: 0, 1
b1-04 permita la operacion inversa.
0: Sin fallas. Solo salida digital.
1: Deteccion de fallas. Salida de alarma, el variador continiia
Fb loss Det Sel funcionando.
0: Disabled 2: Deteccion de fallas. Salida de falla, se apaga la salida del
. ., | 1: Alarm @ PID Enbl | variador. . .
b5-12 (Sigllz c;léorréi%f;]ggteccmn 2: Fault @ PID Enbl |3: Sin fallas. Solo salida digital. No hay deteccion de fallas gredetermmado. _
(01B0) Realimentacién de PID 3: DO Only@PID |cuando se desactiva el control PID. Raneo: 0a 5
Enbl 4: Deteccion de fallas. Se activa la alarma y el variador g0
4: Alarm @ PID Enbl | contintia funcionando. Deteccion de fallas incluso cuando
5: Fault @ PID Enbl |PID esta desactivado.
5: Deteccion de fallas. Se apaga la salida del variador. No hay
deteccion de fallas cuando se desactiva el control PID.
Nivel de Deteccion de la Configura el nivel de deteccion de la pérdida de Predeterminado:
b5-13 et realimentacion de PID como porcentaje de la frecuencia de |0%
Pérdida de Fb loss Det Lvl : . -
(01B1) Realimentacion de PID salida maxima. Min.: 0
Max.: 100
. - Configura un tiempo de retardo para la pérdida de Predeterminado:
b5-14 Tiempo de Deteccion de . realimentacion de PID. 1.0s
la Pérdida de Fb loss Det Time o -
(01B2) . .. Min.: 0.0
Realimentacion de PID .
Max.: 25.5
. .. Configura el nivel de frecuencia que activa la funcién de Predeterminado:
Nivel de Inicio de la <35
b3-13 | Funcion de Espera del |PID Sleep Level P ; -
(01B3) Pllch o6n de Espera de eep Leve Min.: 0.0 Hz
Max.: 400.0 Hz
Configura un tiempo de retardo antes de que se active la Predeterminado:
b5-16 |Tiempo de Retardo de la . funcion de espera. 0.0s
PID Sleep Time -
(01B4) |Espera del PID p Min.: 0.0
Max.: 25.5
Configura el tiempo de aceleracion y desaceleracion del Predeterminado:
b5-17 |Tiempo de Aceleracion/ PID Acc/Dec Time | Punto de ajuste de PID. 0.0s _
(01BS5) |[Desaceleracion de PID Min.: 0.0
Max.: 6000.0
b5-18 | Seleccion del Punto de gl]])) .Segio(iint Sel (1) ][iesact(iivada lgredeterminadoz
(01DC) | Ajuste de PID 1: Ellls;llaleed HActivada Rango: 0, 1 -
Configura el valor objetivo al usar b5-18 = 1. Se configura .
b5-19 como porcentaje de la frecuencia de salida maxima. Predeterminado:
(01DD) | Valor del Punto de PID Setpoint 0.00% _
Ajuste de PID p Nota: En los modelos 4A0930 y 4A1200, no es Min.: 0.00
posible cambiar la configuracion del Max.: 100.00
parametro cuando el variador acciona el motor.
Configura las unidades de configuracion y de pantalla de
PID Disp Scaling b5-19.
0: 0.01Hz units 0: Unidades de 0.01 Hz Predeterminado:
(%51-]:%% ]lis.flziz gzlPPIlll)nto de 1: 0.01% units 1: Unidades del 0.01% (100% = frecuencia de salida maxima) | 1 -
J 2: r/min 2: r/min (cantidad de polos del motor que debe ingresarse) |Rango: 0 a3
3: User Units 3: Configurado por el usuario (configura las escalas de b5-38
y b5-39)
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
b5-34 Configura la salida minima posible del controlador de PID | Predeterminado:
019F) |Limite Inferior de . como porcentaje de la frecuencia de salida maxima. 0.00% _
6% Salida de PID PID Out Low Lim Min.: -100.00
Max.: 100.00
b5-35 Limita la entrada del control PID (sefial de desviacion) como | Predeterminado:
(01A0) |Limite de Entradade | pip [nout Limit porcentaje de la frecuencia de salida méxima. Funciona como | 1000.0% _
PID pu un limite bipolar. Min.: 0.0
Maéx.: 1000.0
. - Configura el nivel de deteccion alto de realimentacion de PID | Predeterminado:
Nivel de Deteccion Alto . - . e o
b5-36 : e . como porcentaje de la frecuencia de salida maxima. 100%
de Realimentacion de  |Fb High Det Lvl P -
(01A1) PID Min.: 0
Max.: 100
. - Configura el tiempo de retardo de deteccion de nivel alto de | Predeterminado:
Tiempo de Deteccion : .
b5-37 . i . . realimentacion de PID. 1.0s
(01A2) Alto de Realimentacion | Fb High Dly Time Min.: 0.0 -
de PID PR
Méx.: 25.5
Pantalla de U . Copﬁgura el valor en panta]la de U5-01 y U5-04 cuando la |Predeterminado:
b5-3g |'antalladeusuariopara salida es la frecuencia maxima. <q>
el Punto de Ajuste de  |PID UsrDspMaxVal , -
(01FE) PID Min.: 1
Max.: 60000
PID UsrDspDigits | 0: Sin lugares decimales
- 0: No Dec (XXXXX)|1: Un lugar decimal Predeterminado:
(%51'1:31_?) ?ﬁ%ﬁ?fi:l}gf;teagz g%l) 1: 1 Dec (XXXX.X) |2: Dos lugares decimales <4> -
J 2:2 Dec (XXX.XX) |3: Tres lugares decimales Rango: 0 a 3
3: 3 Dec (XX.XXX)
b5-40 Contenido del Monitor |Fref Mon Sel@PID gﬁys%ezgfe;ﬁzfif)eﬁgﬁngchi?ﬂznﬁ%(lj1'01) después de Predeterminado:
(017F) de Referencia de 0 Fref Mon w PID 1: Muestra la referencia de frecuencia (U1-01) antes de que 0 . B
Frecuencia durante PID | 1: Fref Mon w/o PID - Rango: 0, 1
se agregue la compensacion de PID.
Seleccion de Operacion Inversa al usar b5-01 =3 6 4.
b5-47 |Seleccion de Operacion | Output Rev Sel2 0: Limite cero cuando la salida de PID es de valor negativo. | Predeterminado:
<5>  |Inversa 2 por Salida de |0: 0 limit 1: Operacion inversa cuando la salida de PID es de valor 1 -
(017D) |PID 1: Reverse negativo Rango: 0, 1
(limite cero si b1-04 prohibe la operacion inversa).
<1> La configuracion predeterminada queda determinada por el pardmetro 02-04, Seleccion del Modelo de Variador.
<2> Las configuraciones 5 a 8 estan disponibles en las versiones de software de variador PRG: 1019 y posteriores.
<3> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro A1-02, Seleccion del Método de Control.
<4> La configuracion predeterminada depende del parametro b5-20, Escala del Punto de Ajuste de .
4> L figuracion pred inada depende del para b5-20, Escala del P de Aj de PID
<5> Disponible en las versiones de software del variador PRG: 1015 y posteriores.
€ b6: Funcion Dwell
N.°
ir. ombpre antalla escripcion alores agina
Di Nomb Pantalla LCD D Val Pagi
Hex)
Los parametros b6-01 y b6-02 determinan la frecuencia que | Predeterminado:
b6-01 |Referencia Dwell en el Dwell Ref @Start debe mantenerse y el tiempo que debe mantenerse esa 0.0 Hz _
(01B6) |Arranque frecuencia en el arranque. Min.: 0.0
Max.: 400.0
Predeterminado:
b6-02 |Tiempo de la Funcién . 0.0s
(01B7) |Dwell en el Arranque Dwell Time@Start Min.: 0.0 -
Max.: 10.0
Los parametros b6-03 y b6-04 determinan la frecuencia que | Predeterminado:
b6-03 |Referencia Dwell en el debe mantenerse y el tiempo que debe mantenerse esa 0.0 Hz B
(01B8) |Paro Dwell Ref @Stop frecuencia en el paro. Min.: 0.0
Max.: 400.0
Predeterminado:
b6-04 |Tiempo de la Funcién . 0.0s
(01B9) |Dwell en el Paro Dwell Time @Stop Min.: 0.0 -
Max.: 10.0
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€ b7: Control de disminucién

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
b7-01 Configura la ganancia de reduccion de velocidad aplicada a | Predeterminado:
01CA) | Ganancia del Control de . una referencia de torque del 100%. Se configura como 0.0% _
() Disminucion DROOP Quantity porcentaje de la velocidad base del motor. Min.: 0.0
Max.: 100.0
b7-02 Regula la capacidad de respuesta del control de disminucion. | Predeterminado:
01CB) | Tiempo de Retardo del . 0.05s _
() Control de Disminucion DROOP Delay Time Min.: 0.03
Max.: 2.00
b7-03 . - Droop Limit Sel 0: Desactivada Predeterminado:
(017E) |SelecciondetLimite dell 5 pyic,leq I: Activada 1 .
<> ontrofde LISMmInuCIon 4. phapled Rango: 0, 1
<1> Disponible en las versiones de software del variador PRG: 1015 y posteriores.
€ b8: Ahorro de energia
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
. 0: Desactivad i :
b8-01 |[Seleccion del Control g,n]e)ri%zbslzge Sel 1: Aztsiai,ca:i\;a a lzlrsdetermmado. _
(01CC) |de Ahorro de Energia 1+ Enabled Rango: 0, 1
b8-02 Configura la ganancia utilizada para el ahorro de energia. | Predeterminado:
(01CD) |Ganancia del Ahorro de : <I> _
Energia Energy Save Gain Min.: 0.0
Max.: 10.0
b8-03 |Constante de Tiempo Configura una constante de tiempo para el ahorro de energia. <Pzrfdeterminado:
(OCE) del Filtro de Control del | Energy Save F.T Min.: 0.00 s -
RUN Ah E 1 . U
orro de Energfa Méx.: 10.00 s
Determina el nivel de la eficiencia maxima del motor. EI Predeterminado:
) . rango de ajuste es de 0.0 a 2000.0 para variadores de 3.7 kW | .32 )
b8-04 | Valor del Coeﬁc1§nte de Energy Save COEF |0 mas pequefios. La resolucion de pantalla depende de la - > - -
(01CF) |Ahorro de Energia . . : 4 : Min.: 0.00
corriente nominal de salida después de configurar el ciclo del | Y-,"
variador en el parametro C6-01. Max.: 655.00
Tiempo del Filtro de Configura el filtro de la constante de tiempo para la deteccion | Predeterminado:
b8-05 -, . . de la potencia de salida. 20 ms
(01D0) Deteccion del kW Filter Time Min.: 0 -
Suministro de Energia Max.: 2000
Configura el limite para la operacion de busqueda de tension | Predeterminado:
b8-06 |Limite de Tension de la Search V Limit como porcentaje de la tension nominal del motor. 0% _
(01D1) |Operacion de Busqueda Min.: 0
Max.: 100
Coeficiente para regular la linealidad de torque.
Se configura con el valor Ki de la placa de identificacion del : .
b8-16 |Parametro de Ahorro de motor. Il’rgg eterminado:
(01F8) |Energia (Ki) para PM Enrgy Save Ki | Cuando el parametro E5-01, Seleccion de Codigo del Motor [y o 9 g -
<5> | Motores PM (para Motores PM), se configura en 10000 o 2000, se M 3' 00 <6~
configura el valor calculado automaticamente. Este valor ax.: 5.
configurado no puede modificarse.
Coeficiente para regular la linealidad de torque.
Se configura con el valor Kt que figura en la placa de ; .
b8-17 | Pardmetro de Ahorro de identificacion del motor. I;rg(c)l eterminado:
(O1F9) |Energia (Kt) para PM Enrgy Save Kt | Cuando el pardmetro E5-01, Seleccién de Codigo del Motor | pri. (3 0o -
<5> | Motores PM (para Motores PM), se configura en 1000 o 2000, se Ma 3' 00 <6>
configura el valor calculado automaticamente. Este valor ax.: 3.
configurado no puede modificarse.
<I> La configuracion predeterminada queda determinada por el pardmetro A1-02, Seleccion del Método de Control.
<2> La configuracion predeterminada queda determinada por los pardmetros A1-02, Seleccion del Método de Control, y 02-04, Seleccion del
Modelo de Variador.
<3> Laconfiguracion predeterminada queda establecida por los parametros 02-04, Seleccion del Modelo del Variador, y C6-01, Seleccion del Ciclo
del Variador.
<4> El valor del parametro cambia automaticamente si E2-11 se modifica de manera manual o por autoajuste.
<5> Disponible en las versiones de software del variador PRG: 1015 y posteriores.
<6> El valor maximo es 2.00 en las versiones de software de variador PRG: 1018 y anteriores.
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B.2 b: Aplicacién

€ b9: Cero Servo
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Configura la ganancia del lazo de posicion para la funcion de | Predeterminado:
(8%—)0 11) Ganancia de Cero Servo | Zero Servo Gain Cero Servo. 15\/Iin.: 0 -
Max.: 100
Configura el rango de accionamiento de un terminal de salida | Predeterminado:
b9-02 | Ancho de Finalizacion Zero Servo Count configurado como “Cero Servo completo” durante el 10 _
(01DB) |de Cero Servo funcionamiento de Cero Servo. Min.: 0
Max.: 16383
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B.3 C: Ajuste

B.3

C: Ajuste

Los parametros C se utilizan para regular los tiempos de aceleracion y desaceleracion, las curvas en S, la compensacion
de torque y las selecciones de frecuencia de portadora.

€ C1: Tiempos de Aceleracion y Desaceleracion

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
C1-01 . . Configura el tiempo para acelerar desde 0 hasta la frecuencia
(0200) | Tiempo de Aceleracion Accel Time 1 maxima. Predeterminado: | 160
1 10.0's
Min.: 0.0
C1-02 Tiembo de Configura el tiempo para desacelerar desde la frecuencia | Max.: 6000.0
(Ol) Desageleraci()n : Decel Time 1 maxima hasta 0. <1> 160
RUN
C1-03 . . Configura el tiempo para acelerar desde 0 hasta la frecuencia
(0202) |Tiempo de Aceleracion Accel Time 2 maxima. Predeterminado: | 760
2 10.0 s
Min.: 0.0
C1-04 Tiembo de Configura el tiempo para desacelerar desde la frecuencia | Max.: 6000.0
(03) Desageleraci(’)n 5 Decel Time 2 maxima hasta 0. <1> 160
RUN
C1-05 |Tiempo de Aceleracion Configura el tiempo para acelerar desde 0 hasta la frecuencia
(0204) |3 (Tiempo de : maxima.
I\A/Icelerag;lon 1 del Accel Time 3 Predeterminado: 160
otor 10.0s
Tiempo de Configura el tiempo para desacelerar desde la frecuencia Mi,n': 0.0
C1-06 |Desaceleracion 3 maxima hasta 0. Max.: 6000.0
(0205) (tiempo de Decel Time 3 <I> 160
desaceleracion 1 del
motor 2)
C1-07 |Tiempo de Aceleracion Configura el tiempo para acelerar desde 0 hasta la frecuencia
(0206) |4 (tlempg de Accel Time 4 maxima. . 160
acetlerazc)lon 2 del Predeterminado:
motor 10.0s
Tiempo de Configura el tiempo para desacelerar desde la frecuencia Mi,n': 0.0
Cl1-08 | Desaceleracion 4 maxima hasta 0. Max.: 6000.0
(0207) (tiempo de Decel Time 4 <I> 160
desaceleracion 2 del
motor 2)
Configura el tiempo de la funcion de paro rapido. Predeterminado:
C1-09 10.0s
. L. . Nota: En los modelos 4A0930 y 4A1200, no es P
() Tiempo de Paro Répido | Fast Stop Time posible cambiar la configuracion del ﬁm 06.(())00 . _
parametro cuando el variador acciona el motor. | I';‘X“ :
Unidades de . 0: 0.01 s (0.00 a 600.00 s) . .
C1-10 |Configuracion del fec/Dec Units 1:0.1 s (0.0 a 6000.0 s) Predeterminado:\
(0209) |Tiempo de Aceleracion/ 1:01S d R 0.1
Desaceleracion - Y.L seconds ango- 1
Frecuencia de Cambio Configura la frecuencia para cambiar entre las Predeterminado:
C1-11 |del Tiempo de Ace/Dec SW Fre configuraciones de tiempo de aceleracion y desaceleracion |0.0 Hz _
(020A) |Aceleracion/ ! Min.: 0.0
Desaceleracion Max.: 400.0

<1> El valor del rango de configuracion depende del parametro C1-10, Unidades de Configuracion del Tiempo de Aceleracion/Desaceleracion.
Cuando C1-10 = 0 (unidades de 0.01 segundos), el rango de configuracion pasa a ser de 0.00 a 600.00 segundos.
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B.3 C: Ajuste

€ C2: Caracteristicas de la Curvaen S

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Caracteristica de la La curva en S puede controlarse en los cuatro puntos Predeterminado:
N i i6 <I>
(C0§0(1)31) Curva en S al Inicio de |SCrv Acc @ Start mostrados a continuacion. (I\)AZO K 0.00 -
la Aceleracion ON (encendido) | OFF (apagado) m :
Comando Marcha Max.: 10.00
Frecuencia de salida -
(2-0p |Caracteristica de la 10208 grzegestermmado.
(020C) Curva en.S al Final dela|SCrv Acc @ End ’ Min 20.00 -
Aceleracion - Max.: 10.00
iempo
2-03 Caracteristica de la grgg estermlnado:
(020D) Curva en 8 al Inicio de |SCrv Dec @ Start Min.: 0.00 -
la Desaceleracion Mix.- 10.00
C2-04 Caracteristica de la grgg estermlnado:
(020E) Surva eln S a.l’Final dela|SCrv Dec @ End Min.- 0.00 -
esaceleracion Miix.- 10.00
<1> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro A1-02, Seleccion del Método de Control.
g p q p p
€ C3: Compensacion de Deslizamiento
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
. . Configura la ganancia de la funcion de compensacion de Predeterminado:
%%0(1:1 Ganancia df.:, . . deslizamiento del motor utilizada para el motor 1. <I>
( ) |Compensacion de Slip Comp Gain . -
Deslizamiento Min.: 0.0
Max.: 2.5
C3-02 | Tiempo de Retardo Regula el tiempo de retardo de la funcion de compensacion | Predeterminado:
(0210) Primario de la Slio C Ti de deslizamiento utilizada para el motor 1. <I>
] Compensacion de 'p L-omp time Min.: 0 ms B
Deslizamiento Max.: 10000 ms
Limite de Configura el limite superior de la funciéon de compensacion | Predeterminado:
C3-03 Compensacién de Slip Comp Limit de deslizamiento como porcentaje del deslizamiento nominal | 200% _
(0211) | pogb e o p Lomp para el motor 1 (E2-02). Min.: 0
Max.: 250
Seleccion de la 0: Desactivada. Predeterminado:
C3-04 |Compensacion de Slip Comp Regen 1: Activada por encima de 6 Hz. 0 ) _
(0212) |Deslizamiento durante P p Beg 2: Activada siempre que sea posible la compensacion de Rango: 0a 2
la Regeneracion deslizamiento. g0
0: Desactivada.
1: Activada. Reduce automaticamente el flujo del motor
cuando se alcanza la saturacion de tension de salida.
Nota: Los modos de control disponibles para el
C3-05 Seleccion de la pardmetro C3-05 varian con el modelo de Predeterminado:
(0213) Operacion del Limite de|Output V Lim Sel variador: 0 -
Tension de Salida Modelos 2A0004 a 2A0415, 4A0002 a Rango: 0, 1
4A0675y 5A0003 a 5A0242:
disponibles cuando A1-02 =2, 3.
Modelos 4A0930 y 4A1200: disponibles
cuando
Al1-02=2,3,6,7.
Nivel de Inicio de la Conﬁgura el nivel de inicio de la operaci_(')p de limite de Pred nado:
Operaci6n de Limite de tension de salida (porcentaje de modulacion) cuando C3-05 Sgeooe/termma o:
(((:)32-6116) Tension de Salida Output V Lim Sta | ésta activo. Min .070 0 -
(Porcentaje de Nota: Este parametro solo esta disponible en los Mix.: 90.0
Modulacion) modelos 4A0930 y 4A1200.
. . Configura la operacion de limite de tension de salida .
C3.17 II:I}Ve_l Néax%mo 'd’el d determinada por C3-18 (porcentaje de modulacion) cuando gaegoe/temmad‘):
- imite de lension de i C3-05 esta activo. U7 _
(0262) |Salida (Porcentaje de  |OUtPUt V Lim Max , L Min.: 85.0
Modulacion) Nota: Este parametro solo esta disponible en los Mix.: 100.0
modelos 4A0930 y 4A1200.
Configura el porcentaje maximo de reduccion de la tension | predeterminado:
C3-18 |Nivel del Limite de Outout V Lim lev de salida cuando C3-05 esta activo. 90.0% -
(0263) | Tension de Salida P Nota: Este parametro solo esta disponible en los Min.: 30.0
modelos 440930 y 4A1200. Max.: 100.0
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B.3 C: Ajuste

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina

Hex)

C3-21 |Ganancia de qur;ﬁ,g(iura la galnancia dze compensacion de deslizamiento | Predeterminado:

033E) |Compensacion de . utilizada para el motor 2. <2> -

() Deslizamiento del StpCmp Gain Mtr2 Min.: 0.0
Motor 2 Max.: 2.5

iempo de Retardo onfigura el tiempo de retardo de la compensacion de . .
Tiempo de Retard Config I tiempo d dodel P i6n d Predeterminado

C3-22 | primario de la deslizamiento utilizado para el motor 2. <~ ’

(41) Compensacion de Slip Comp Time 2 Min: 0 ms -

&8 | Deslizamiento del .

Max.: 10000 ms
Motor 2
Limite de Configura el limite superior de la funciéon de compensacion | Predeterminado:

C3-23 |Compensacion de Silp Comp Limit2 de deslizamiento para el motor 2. Se configura como 200% _

(0242) |Deslizamiento del P P porcentaje del deslizamiento nominal del motor (E4-02). Min.: 0
Motor 2 Max.: 250
geleccu')n dg:’lad RegenSlpComp?2 (1) gesact(livada. e 6H Pred o

C3.24 |Compensacion de 0- Disabled : Activada por encima de 6 Hz. y redeterminado:
Deslizamiento del : 2: Activada siempre que sea posible la compensacion de 0 -

(0243) M 1: Above 6 Hz R .

otor 2 durante la 2: Lowst possbl spd deslizamiento. Rango: 0 a2
Regeneracion )

<1> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro A1-02, Seleccién del Método de Control.
<2> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro E3-01, Seleccion del Modo de Control del Motor 2.
€ C4: Compensacion de Torque

N.°

Ir. ombre antalla escripcion alores agina
Di Nomb Pantalla LCD D ipcio Val Pagi
Hex)

C4-01 . Configura la ganancia de la funcion de aumento de torque | Predeterminado:

(0215) Ganancia de. . (tensién) automatico, y ayuda a generar un mejor torque de |<7>
Compensacion de Torq Comp Gain arranque. Se utiliza en el motor 1. Min.: 0.00 -

Torque M;I)l{. 0%

C4-02 | Tiempo de Retardo Configura el tiempo de filtro de compensacion de torque. | Predeterminado:

(0216) |Primario de la Tora Comp Time <2> _

Compensacion de q p Min.: 0 ms
Torque 1 Max.: 60000 ms
Compensacion de Configura la compensacion de torque en el arranque con Predeterminado:

C4-03 |Torque en el Arranque marcha hacia adelante como porcentaje del torque del motor. |0.0%

(0217) |con Marcha hacia F TorqCmp@start Min.: 0.0 a
Adelante Max.: 200.0
Compensacién de Configura la compensacion de torque en el arranque con Predeterminado:

C4-04 T P marcha reversa como porcentaje del torque del motor. 0.0%

orque en el Arranque |R TorqCmp@start L -
(0218) con Marcha Reversa ern.. '02 (())0'0
ax.: 0.
Constante de Tiempo de Configura la constante de tiempo de la compensacion de Predeterminado:

C4-05 la Compensacién del | TorqCmp Delay T torque en el arranque con marcha hacia adelante y con marcha | 10 ms _

(0219) Tor reversa (C4-03 y C4-04). Min.: 0

que Max.: 200
Tiempo de Retardo Configura el tiempo de compensacion de torque 2. Predeterminado:

C4-06 |Primario de la Start Torq Time 150 ms _

(021A) |Compensacion de 4 Min.: 0
Torque 2 Max.: 10000

C4-07 |Ganancia de la Cg;ﬁ%lga 1a rggnancia de la compensacion de torque utilizada l;rg(c)leterminadoz

(0341) | Compensacion de TrqCmp Gain Mtr2 | Para ¢l motor 2. g -

Torque del Motor 2 Min.: 0.00

q Max.: 2.50

<I> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro A1-02, Seleccion del Método de Control.

<2> La configuracion predeterminada queda determinada por los parametros A1-02, Seleccion del Método de Control, y 02-04, Seleccion del
Modelo de Variador.
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B.3 C: Ajuste

€ C5: Regulador de Velocidad Automatico (ASR)

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Configura la ganancia proporcional del lazo de control de |Predeterminado:
C5-01 i . velocidad (ASR). <I>
(021B) | Ganancia Proporcional | \gp p Gain | Min.: 0.00 -
Max.: 300.00
<2>
; Configura el tiempo integral del lazo de control de velocidad | Predeterminado:
Y Ti I 11d (ASR) <I>
(021C) | Hempo meeral 1 A€ | ASR I Time 1 ' . =
Min.: 0.000 s
Max.: 10.000 s
Configura la ganancia del control de velocidad 2 del lazo de | Predeterminado:
C5-03 . . control de velocidad (ASR). <I>
(021D) | Ganancia Proporcional | g p Gain 2 Min.: 0.00 -
Max.: 300.00
<2>
C5-04 Configura el tiempo in‘gegral 2 del lazo de control de Predeterminado:
Tiempo Integral 2 de velocidad (ASR). <I>
(021E) P ASR I Time 2 ] -
Min.: 0.000 s
Max.: 10.000 s
Configura el limite superior del lazo de control de velocidad | Predeterminado:
C5-05 o .o (ASR) como porcentaje de la frecuencia de salida maxima |5.0%
(021F) Limite de ASR ASR Limit (E1-04), Min.: 0.0 -
Max.: 20.0
| Ti Configura la constante de tiempo de filtro para el tiempo que | Predeterminado:
C5-06 dcolgstanée %e. Tler_np(;) ASR Delav Ti transcurre desde el lazo de velocidad hasta la salida del | <>
(0220) | de Retar XS lglmano e elay Time comando de torque. Min.: 0.000 s _
Max.: 0.500 s
Configura la frecuencia para alternar entre la ganancia | Predeterminado:
C5-07 | Frecuencia de Cambio . . proporcional 1y 2 y el tiempo integral 1 y 2. 0.0 Hz _
(0221) | de Ganancia de ASR |ASR Gain Switch Min.: 0.0
Max.: 400.0
Configura el limite superior integral de ASR como porcentaje | Predeterminado:
1 0,
(%3_202% Limite Integral de ASR | ASR I Limit del torque nominal de carga. ;‘/([)gl A’ 0 —
Maéx.: 400
0: Desactivada. Las funciones integrales solo se activan
C5-12 Operacion Integral durante la velocidad constante. Predeterminado:
(03-8 6) durante la Aceleracion/ | Acc/Dec I Sel 1: Activada. Las funciones integrales estan siempre activas |0 -
Desaceleracion durante la aceleracion y desaceleracion y durante la velocidad | Rango: 0, 1
constante.
Configura la inercia del motor. Este valor se configura | Predeterminado:
automaticamente durante el ASR o el autoajuste de inercia. | <3> <¢>
C5-17 . . Min.: 0.0001
(0276) Inercia del Motor Motor Inertia kem’ -
Max.: 600.00
kgm?
Configura la relacion entre la inercia del motor y la de carga. | Predeterminado:
C5-18 | Relacion de Inercia 'y Load Inertia Este valor se configura automaticamente durante el ASR o el|1.0 _
(0277) Carga autoajuste de inercia. Min.: 0.0
Max.: 6000.0
Configura la ganancia proporcional del lazo de control de |Predeterminado:
C5-21 | Ganancia Proporcional velocidad (ASR) para el motor 2. <5>
(0356) |2 del ASR para el Motor | ASR P Gainl Mtr2 Min.: 0.00 -
1 Max.: 300.00
<2>
_ Configura el tiempo integral del lazo de control de velocidad | Predeterminado:
SE Ti Integral 1 d (ASR) para el motor 2 <5>
0357 iempo Integral 1 de . . _
() ASR para el Motor 2 ASR I'Timel Mtr2 Min.: 0.000 s
Max.: 10.000 s
Configura la ganancia del control de velocidad 2 del lazo de | Predeterminado:
C5-23 | Ganancia Proporcional control de velocidad (ASR) para el motor 2. <5>
(0358) |2 del ASR para el Motor | ASR P Gain2 Mtr2 Min.: 0.00 -
2 Miéx.: 300.00
<2>
YASKAWA ELECTRIC TOSP C710616 41E Variador de CA YASKAWA A1000 — Guia de inicio rapido 295

a Lista de parametros



B.3 C: Ajuste

Nota: Este parametro no esta disponible en los

modelos 4A0930 y 4A1200.

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
C5-24 Configura el tiempo integral 2 del lazo de control de Predeterminado:
(0359) Eempo Intfl;gral 2 de ASR I Time2 Mitr2 velocidad (ASR) para el motor 2. <5? B
SR para el Motor 2 Min.: 0.000 s
Max.: 10.000 s
Configura el limite superior del lazo de control de velocidad | Predeterminado:
C5-25 | Limite de ASR para el ASR Limit Mtr2 (ASR) para el motor 2 como porcentaje de la frecuencia de {5.0% B
(035A) Motor 2 salida maxima (E3-04). Min.: 0.0
Max.: 20.0
. Configura la constante de tiempo de filtro para el tiempo que | Predeterminado:
C5-26 Constante de.TlemPO de . transcurre desde el lazo de velocidad hasta la salida del | <5>
(035B) igtlgrggr:glml\?[rc:?ofg ASR Dly Time 2 comando de torque usada para el motor 2. Min.: 0.000 s -
Méx.: 0.500 s
Frecuencia de Cambio Configura la frecuencia del motor 2 utilizada para alternar | Predeterminado:
C5-27 de Ganancia de ASR | ASRGainSwitch2 entre la ganancia proporcional 1 y 2 y entre el tiempo integral | 0.0 Hz _
(035C) para el Motor 2 ly2. Mm (3‘80 0
ax.: 400.
Configura el limite superior integral de ASR para el motor 2 | Predeterminado:
C5-28 | Limite Integral de ASR ASR I limit 2 como porcentaje del torque nominal de carga. 400% _
(035D) para el Motor 2 Min.: 0
Max.: 400
Operacién Inteeral 0: Desactivada. Las funciones integrales del motor 2 solo se
C5-32 durart)lte la Aceler{agcié o/ Acc(Dec I Sel2 . . activan a velocidad constante. . Predeterminado:
(0361) | Desaceleracién para el 0: Disabled 1: Activada. Las funciones integrales estan siempre activas |0 -
Motor 2 p 1: Enabled para el motor 2, tanto durante la aceleracion y desaceleracion | Rango: 0, 1
como a velocidad constante.
Configura la inercia del motor 2 por si solo, sin carga. Este | Predeterminado:
valor se configura automaticamente durante el ASR oel |<3> <>
C5-37 . ) autoajuste de inercia. Min.: 0.0001
(0278) Inercia del Motor 2 | Motor Inertia 2 kgm? -
Max.: 600.00
kgm?
Configura la relacion entre la inercia del motor 2 y la inercia | Predeterminado:
C5-38 | Relacion de Inercia y Inercia de carea 2 de la maquina. Este valor se configura automaticamente | 1.0 _
(0279) Carga del Motor 2 g durante el ASR o el autoajuste de inercia. Min.: 0.0
Max.: 6000.0
Configura la constante de tiempo de filtro en segundos para
el lapso de tiempo desde el 1azo de velocidad hasta la salida .
Constante de Tiempo 2 de referencia de torque cuando estd habilitada la funcion de | Predeterminado:
C5-39 | 4o Retardo Primario de | ASR Delay Time 2 Mantenimiento en caso de Caida de Tension KEB de ~ |0.000 s -
(030D) ASR Potencia (L2-29 = 1). M{n: %95%%
ax.: 0.

<1>
<2>
<3>
<4>

Variador.

<5>

296

La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro A1-02, Seleccion del Método de Control.
El rango de configuracion es 1.00 a 300.00 en los modos de control CLV y AOLV/PM.
La configuracién predeterminada depende del parametro E5-01, Seleccion de Codigo del Motor.

La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro E3-01, Seleccion del Modo de Control del Motor 2.

La configuracion predeterminada depende de los parametros C6-01, Seleccion del trabajo del variador, y 02-04, Seleccion del Ciclo del
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B.3 C: Ajuste

€ C6: Frecuencia de Portadora

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
0: Servicio pesado (HD)
Capacidad de sobrecarga: 150% de la corriente nominal del
variador en servicio pesado durante 60 s
- . Heavy/NormalDuty |Frecuencia predeterminada de portadora =2 kHz Predeterminado:
(((3)3-2031) %zlreigfll:rn del Ciclo del 0: Heavy Duty 1: Servicio normal (ND) 1 161
1: Normal Duty Capacidad de sobrecarga: 120% de la corriente nominal del | Rango: 0, 1
variador en servicio normal durante 60 s
Frecuencia predeterminada de portadora: 2 kHz de PWM
cambiante
1: 2.0 kHz
2:5.0 kHz (4.0 kHz)
3: 8.0 kHz (6.0 kHz)
. 4:10.0 kHz (8.0 kHz)
CarrierFreq Scl 5:12.5 kHz (10.0 kHz)
2: Fe=5.0 kHz 6: 15.0 kHz (12.0 kHz)
3+ Fo=8.0 kHz 7: PWM1 cambiante (sonido audible 1)
2 Fc=lb 0 kHz 8: PWM2 cambiante (sonido audible 2) Predeterminado:
C6-02 |Seleccion de la 5 Fe=12.5 kHz 9: PWM3 cambiante (sonido audible 3) <15 '
(0224) |Frecuenciade Portadora|6: Fc=15.0 kHz A PWM4 cambiante (sonido audible 4) Rango: 1 a9; 162
7: Swing PWMI B a E: No hay configuraciones posibles AT
8: Swing PWM2 F: Definido por el usuario (determinado por C6-03 a C6-05)|“*
9: Swing PWM3 Nota: 1. Las configuraciones disponibles son 1,2y
A: Swing PWM4 F para los modelos
F: Program 4A0930 y 4A1200.
2. El valor que se encuentra entre paréntesis
indica la frecuencia de portadora para
AOLV/PM.
Nota: C6-04 y C6-05 solo estan disponibles en los | Predeterminado:
C6-03 |Limite SL}perior de la CarrierFreq Max modos de control de V/fy V/f con PG. <2> B
(0225) | Frecuencia de Portadora Determina los limites superior e inferior de la frecuencia de | Min.: 1.0 kHz
portadora. Maix.: 15.0 kHz
En OLV, C6-03 determina el limite superior de la frecuencia | piedeterminado:
C6-04 | Limite Inferior de la CarrierFreq Min ae porta;irgcr&nda de portadora N -
(0226) |Frecuenciade Portadora q P Min.: 1.0 kHz
C6-03 |--mrmmmmmmmeoees Max.: 15.0 kHz
C6-04 —frecuencia de salida |
x (C6-05) x K | .
Frecuencia .
Ganancia Proporcional Ef-04  desalida Predeterminado:
C6-05 de la F ia d CarrierFreq Gai Frecuencia de <2>
(0227) Pe 1“21 driguenma e arrierFreq Gain salida maxima Min.: 0 -
ortado Max.: 99
Nota: El rango de configuracion es de 1.0 a 5.0 kHz
para los modelos
4A0515 a 4A1200.
0: Frecuencia de portadora =5 kHz. En los modos de control
PM, este valor es 2 kH.z
C6-09 Frecuencia de Portadora | Carrier in tune 1: Valor de configuracion de C6-03. En los modos de control | predeterminado:
(022B) durante el Autoajuste | 0: Fc = 5kHz PM, este valor es la frecuencia de portadora configurada en |(y _
Rotacional 1: Fc = C6-03 C6-02. Rango: 0, 1
Nota: Este parametro no esta disponible en los
modelos 4A0930 y 4A1200.

<1> El valor de la configuracion predeterminada depende de los parametros A1-02, Seleccion del Método de Control, C6-01, Seleccion del Ciclo
del Variador y 02-04, Seleccion del Modelo de Variador.

<2> El valor de la configuracién predeterminada depende del parametro C6-02, Seleccion de la Frecuencia de Portadora.
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B.4 d: Referencias

Los parametros de referencia configuran los diversos valores de referencia de frecuencia durante el funcionamiento.

& d1: Referencia de Frecuencia

pasa a ser porcentaje de forma automatica.

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Configura la referencia de frecuencia del variador. Las . .
unidades de configuracién estin determinadas por el Predeterminado:
dl-o1 Referencia de parametro 01-03. 0.00 Hz
(0280) Frecaoncia 1 Reference 1 ] Min.: 0.00 162
Nota: Cuando A1-02 se configura en 6 6 7, el valor | Mgx.: 400.00
configurado en 01-03 cambia a 1 y la unidad |<1> <2>
pasa a ser porcentaje de forma automatica.
Configura la referencia de frecuencia del variador. Las . .
unidades de configuracién estan determinadas por el Predeterminado:
d1-02 Refi ia d parametro 01-03. 0.00 Hz
(0281) |Relerencia de Reference 2 Min.: 0.00 162
Frecuencia 2 Nota: Cuando A1-02 se configura en 6 6 7, el valor | Max.: 400.00
configurado en 01-03 cambia a 1 y la unidad |<1> <2>
pasa a ser porcentaje de forma automatica.
Configura la referencia de frecuencia del variador. Las Pred inado:
unidades de configuracién estin determinadas por el redeterminado:
d1-03 Refi ia d parametro 01-03 0.00 Hz
(0282) |Rnelerencia de Reference 3 ’ Min.: 0.00 162
Frecuencia 3 Nota: Cuando A1-02 se configura en 6 6 7, el valor | Max.: 400.00
configurado en 01-03 cambia a 1 y la unidad |<1> <2>
pasa a ser porcentaje de forma automatica.
Configura la referencia de frecuencia del variador. Las 4 inado:
unidades de configuracién estan determinadas por el Predeterminado:
d1-04 Referencia d parametro 01-03 0.00 Hz
(0283) |Rnelerencia de Reference 4 ’ Min.: 0.00 162
Frecuencia 4 Nota: Cuando A1-02 se configura en 6 6 7, el valor | Max.: 400.00
configurado en 01-03 cambia a 1 y la unidad |<7> <2>
pasa a ser porcentaje de forma automatica.
Configura la referencia de frecuencia del variador. Las 4 inado:
unidades de configuracion estan determinadas por el Predeterminado:
d1-05 Ref iad parametro o1-03. 0.00 Hz
(0284) |nhelerencia de Reference 5 Min.: 0.00 162
Frecuencia 5 Nota: Cuando A1-02 se configura en 6 6 7, el valor | Max.: 400.00
configurado en 01-03 cambia a 1 y la unidad |<1> <2>
pasa a ser porcentaje de forma automatica.
Configura la referencia de frecuencia del variador. Las Predeterminador:
gu :
unidades de configuracion estan determinadas por el
d1-06 Ref: iad parametro 01-03 0.00 Hz
(0285) |nelerencia de Reference 6 ’ Min.: 0.00 162
Frecuencia 6 Nota: Cuando A1-02 se configura en 6 6 7, el valor | Max.: 400.00
configurado en 01-03 cambia a 1 y la unidad |<1> <2>
pasa a ser porcentaje de forma automatica.
Configura la referencia de frecuencia del variador. Las . )
unidades de configuracién estan determinadas por el Predeterminado:
di-o7 Referencia de parametro 01-03. 0.00 Hz
(0286) Frocasncia 7 Reference 7 . Min.: 0.00 162
Nota: Cuando A1-02 se configura en 6 6 7, el valor | Max.: 400.00
configurado en 01-03 cambia a 1 y la unidad |<1> <2>
pasa a ser porcentaje de forma automatica.
Configura la referencia de frecuencia del variador. Las . .
unidades de configuracién estin determinadas por el Predeterminado:
d1-08 Referencia de parametro 01-03. 0.00 Hz
(0287) Frecuonola 8 Reference 8 ) Min.: 0.00 162
Nota: Cuando A1-02 se configura en 6 6 7, el valor | Max.: 400.00
configurado en 01-03 cambia a 1 y la unidad |<7> <2>
pasa a ser porcentaje de forma automatica.
Configura la referencia de frecuencia del variador. Las 4 inado:
unidades de configuracién estin determinadas por el Predeterminado:
d1-09 Refi iad parametro 01-03. 0.00 Hz
(0288) |nelerencia de Reference 9 Min.: 0.00 162
Frecuencia 9 Nota: Cuando A1-02 se configura en 6 6 7, el valor | Max.: 400.00
configurado en 01-03 cambia a 1 y la unidad |<7> <2>
pasa a ser porcentaje de forma automatica.
Configura la referencia de frecuencia del variador. Las Pred inado:
unidades de configuracién estan determinadas por el redeterminado:
d1-10 Referencia de parametro 01-03. 0.00 Hz
(028B) Frecuencia 10 Reference 10 ) Min.: 0.00 162
Nota: Cuando A1-02 se configura en 6 6 7, el valor | Max.: 400.00
configurado en 01-03 cambia a 1 y la unidad |<7> <2>
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Configura la referencia de frecuencia del variador. Las Pred inado:
unidades de configuracion estdn determinadas por el redeterminado:
di-11 Ref: ia d parametro 01-03. 0.00 Hz
(028C) Fe erencia 1? Reference 11 ) Min.: 0.00 162
recuencia Nota: Cuando A1-02 se configura en 6 6 7, el valor | Max.: 400.00
configurado en 01-03 cambia a 1 y la unidad |<1> <2>
pasa a ser porcentaje de forma automatica.
Configura la referencia de frecuencia del variador. Las 4 hado:
unidades de configuracién estan determinadas por el Predeterminado:
di-12 Ref iad parametro 01-03. 0.00 Hz
(028D) Fe erencla 13 Reference 12 Min.: 0.00 162
recuencia Nota: Cuando A1-02 se configuraen 6 6 7, el valor | M4x.: 400.00
configurado en 01-03 cambia a 1 y la unidad |<1> <2>
pasa a ser porcentaje de forma automatica.
Configura la referencia de frecuencia del variador. Las d inado:
unidades de configuracion estan determinadas por el Predeterminado:
dl-13 Ref: ia d parametro 01-03. 0.00 Hz
(028E) Fe erencia 13 Reference 13 Min.: 0.00 162
recuencia Nota: Cuando A1-02 se configura en 6 6 7, el valor | Max.: 400.00
configurado en 01-03 cambia a 1 y la unidad |<1> <2>
pasa a ser porcentaje de forma automatica.
Configura la referencia de frecuencia del variador. Las . .
unidades de configuracion estan determinadas por el Predeterminado:
di-14 Referencia de parametro 01-03. O'QO Hz
(028F) F 14 Reference 14 Min.: 0.00 162
recuencia Nota: Cuando A1-02 se configura en 6 6 7, el valor | Max.: 400.00
configurado en 01-03 cambia a 1 y la unidad |<1> <2>
pasa a ser porcentaje de forma automatica.
Configura la referencia de frecuencia del variador. Las 4 nado:
unidades de configuracién estdn determinadas por el Predeterminado:
dl-15 Ref iad parametro 01-03. 0.00 Hz
(0290) Fe erencia 12 Reference 15 Min.: 0.00 162
recuencia Nota: Cuando A1-02 se configuraen 6 6 7, el valor | Ma4x.: 400.00
configurado en 01-03 cambia a 1 y la unidad |<7> <2>
pasa a ser porcentaje de forma automatica.
Configura la referencia de frecuencia del variador. Las . .
unidades de configuracién estin determinadas por el Predeterminado:
dl-16 Referencia de parametro 01-03. 0.00 Hz
(0291) Frecuencia 16 Reference 16 . Min.: 0.00 162
Nota: Cuando A1-02 se configura en 6 6 7, el valor | Max.: 400.00
configurado en 01-03 cambia a 1 y la unidad |<7> <2>
pasa a ser porcentaje de forma automatica.
Configura la referencia de frecuencia de marcha lenta. Las |Predeterminado:
d1-17 |Referencia de unidades de configuracion estan determinadas por el 6.00 Hz
(0292) |Frecuencia de Marcha |Jog Reference parametro o1-03. Min.: 0.00 162
Lenta Mix.: 400.00
<[> <2>

<1> El limite superior del rango esta determinado por los parametros d2-01, Limite Superior de la Referencia de Frecuencia, y E1-04, Frecuencia
de Salida Méaxima.

<2> Cuando el modo de control se configura en CLV/PM o AOLV/PM, el valor de 01-03 cambia a 1 y la unidad pasa a ser porcentaje (%).

€ d2: Limites Superiores/Inferiores de Frecuencia

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Configuracion | Pagina
Hex.)
Limite Superior de la Configura el limite superior de la referencia de frecuencia | Predeterminado:
d2-01 Re ferencig de Ref Upper Limit como porcentaje de la frecuencia de salida maxima. 100.0% _
(0289) Frecuencia Min.: 0.0
Max.: 110.0
Limite Inferior de la Configura el limite inferior de la referencia de frecuencia |Predeterminado:
d2-02 Referencia de Ref Lower Limit como porcentaje de la frecuencia de salida maxima. 0.0% B
(028A) Frecuencia Min.: 0.0
Max.: 110.0
Limite Inferior de la Configura el limite inferior de las referencias de frecuencia | Predeterminado:
d2-03 Referencia de Refl Lower Limit de las salidas analogicas como porcentaje de la frecuencia | 0.0% B
(0293) Velocidad Maestra de salida maxima. Min.: 0.0
e s Miéx.: 110.0
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& d3: Frecuencia de Salto

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Elimina los problemas de vibracion por resonancia del motor/
maquina evitando el funcionamiento constante en rangos de | predeterminado:
d3-01 frecuencia predefinidos. El variador acelera y desacelera el | <> <2> ’
Frecuencia de Salto 1  |Jump Freq 1 motor a través de los rangos de frecuencia prohibidos. , <> -
(0294) L p : y Min.: 0.0 <2
a configuracion 0.0 desactiva esta funcion. . <>
Los parametros deben configurarse de manera que d3-01 > |Max.: 400.0
d3-02 > d3-03.
Elimina los problemas de vibracion por resonancia del motor/
maquina evitando el funcionamiento constante en rangos de | predeterminado:
43-02 frecuencia predefinidos. El variador acelera y desacelera el |<7> <2>
Frecuencia de Salto 2 | Jump Freq 2 motor a través de los rangos de frecuencia prohibidos. , -
(0295) L i y . y Min.: 0.0 2>
a configuracion 0.0 desactiva esta funcion. ; <
Los parametros deben configurarse de manera que d3-01 > [Max.: 400.0
d3-02 > d3-03.
Elimina los problemas de vibracion por resonancia del motor/
maquina evitando el funcionamiento constante en rangos de | predeterminado:
43-03 ' frecuencia predefinidos. El variador acelera y desacelera el |<7> <2>
(0296) Frecuencia de Salto 3 | Jump Freq 3 motor a través de los rangos de frecuencia prohibidos. Min.: 0.0 <2> -
La configuracion 0.0 desactiva esta funcion. in.: 0.0 -
Los parametros deben configurarse de manera que d3-01 > |Max.: 400.0
d3-02 >d3-03.
Configura el ancho de la banda inactiva alrededor de cada | Predeterminado:
d3-04 | Ancho de la Frecuencia ) punto prohibido de referencia de frecuencia seleccionado. |<I> <3>
Jump Bandwidth ) _
(0297) |de Salto Min.: 0.0 <>
Max.: 20.0 <3~

<1> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro A1-02, Configuracion del Modo de Control.
<2> La configuracion predeterminada es 0.0% y el rango de configuracion es de 0.0 a 100.0% en AOLV/PM o CLV/PM.
<3> La configuracion predeterminada es 1.0% y el rango de configuracion es de 0.0 a 40.0% en AOLV/PM y CLV/PM.

€ d4: Funcién de Sostenimiento de la Referencia de Frecuencia y Arriba/Abajo 2

referencia de frecuencia. Se configura como porcentaje de la
frecuencia de salida maxima.

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Seleccion de la Funcion Fref Hold Sel 0: Desactivada. El variador arranca desde cero cuando se Predeterminado:
d4-01 |de Sostenimiento de la 0: Disabled enciende. 0 : B
(0298) |Referencia de : 1: Activada. En el encendido, el variador enciende el motor .
. 1: Enabled . P Rango: 0, 1
Frecuencia en la frecuencia de sostenimiento guardada.
d4-03 |Paso de Polarizacion de Configura la polarizacion afiadida a la referencia de Predeterminado:
02AA) |la Referencia de frecuencia cuando las entradas digitales Arriba 2 y Abajo 2 (0.00 Hz _
() Frecuencia (Arriba/ Up/Dn 2 Step Lvl estan activadas (H1-0O0O = 75, 76). Min.: 0.00
Abajo 2) Max.: 99.99
Aceleracion y 0: Usa el tiempo de aceleracion y desaceleracion
d4-04 |Desaceleracion de seleccionado. . .
(02AB) Polarizacion de la U.p /Dn 2 Ramp Sel 1: Usa el tiempo de aceleracion y desaceleracion 4 (C1-07 y Predeterminado:
. 0: Sel Acc/Dec Time 0 -
Ereefg?rllzliz ((ile\rrib o/ 1: Ace/Dec Time 4 | C1-08)- Rango: 0, 1
Abajo 2)
Seleccion del Modo de 0A Evaazlor g% la pglari;aci()n se mantiene si no hay entradas
Funcionamiento de la . rriba 2 0 Abajo 2 activas.. . . .
d4-05 Polarizacion de la Up/Dn 2 Bias Sel 1: Cuando tanto la referencia de Arriba 2 como la referencia | Predeterminado:
(02AC) . 0: Hold Bias Value |de Abajo 2 estan encendidas o apagadas, la polarizacion 0 -
Referencia de : . . )
Frecuencia (Arriba/ 1: Reset Bias Value |aplicada pasa a ser 0. Los tiempos especificados de Rango: 0, 1
Abajo 2) aceleracion/desaceleracion se usan para aceleracion o
! desaceleracion.
Polarizacion de la El valor de polarizacion Arriba/Abajo 2 se guarda en d4-06 | Predeterminado:
d4-06 |Referencia de Up/Dn 2 Bias Lvl cuando el operador digital no ingresa la referencia de 0.0% _
(02AD) |Frecuencia (Arriba/ frecuencia. Se configura como porcentaje de la frecuencia de | Min.: -99.9
Abajo 2) salida maxima. Max.: 100.0
Limita cuanto puede cambiarse la referencia de frecuencia
Limite de Fluctuacion mientras esta activado un terminal de entrada configurado Predeterminado:
d4-07 de la Referencia de para Arriba 2 o Abajo 2. Si la referencia de frecuencia cambia 1.0% :
(02AE) : b Up/Dn 2 FluctLim | mas que el valor configurado, se mantiene el valor de P -
Frecuencia Analogica olarizacion y el variador acelera o desacelera hasta la Min.: 0.1
(Arriba/Abajo 2) p M Max.: 100.0
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Limite Superior de Configura el limite superior de la polarizacion y el valor que Predeterminado:
d4-08 | polarizacion de la puede guardarse en d4-06. Se configura como porcentaje de 100.0% )
(02AF) |Referencia de Up/Dn 2 UpperLim |la frecuencia de salida maxima. RAREA -
Frecuencia (Arriba/ 1\]\22; " 0180 0
Abajo 2) - ’
Limite Inferior de Configura el limite inferior de la polarizacion y el valor que Predeterminado:
d4-09 | polarizacion de la puede guardarse en d4-06. Se configura como porcentaje de 0.0% )
(02B0) |Referencia de Up/Dn 2 LowerLim |la frecuencia de salida maxima. 0 -
Frecuencia (Arriba/ MH;( " '09 %‘9
Abajo 2) ax.. U
Seleccion del Limite de Up/Dn LowLim Sel |0: El limite inferior esta determinado por d2-02 o una entrada | Predeterminado:
d4-10 |la Referencia de ; .
(02B6) |Frecuencia Arriba/ 0: D2-02 or Analog |analégica. 0 -
Abajo 1: D2-02 Only 1: El limite inferior esta determinado por d2-02. Rango: 0, 1
€ d5: Control de Torque
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
0: Control de velocidad
d5-01 |Seleccién del Control Torq Control Sel 1: Control de torque Predeterminado:
(029A) |de Torque 0: Speed Control Se configura en 0 cuando se utiliza una entrada digital para |0 -
q 1: Torque Control alternar entre el control de velocidad y de torque (H1-OO =|Rango: 0, 1
71).
Configura un tiempo de retardo para la sefial de referencia de | Predeterminado:
d5-02 | Tiempo de Retardo de la Ta Ref Dly Time torque. Se utiliza para suprimir los efectos de las sefiales de |0 ms _
(029B) |Referencia de Torque q y referencia de torque ruidosas o fluctuantes. Min.: 0
Max.: 1000
d5-03 | Seleccion del Limite de ?ple:edflilmlytSel t1>1 [Z)Iimte configurado por la referencia de frecuencia en l;‘redetermmado:
(029C) | Velocidad s ret bamit R . -
2: Speed Limit Sel  |2: Limite configurado mediante d5-04. Rango: 1, 2
Configura el limite de velocidad durante el control de torque | Predeterminado:
d5-04 Limite de Velocidad Speed Limit Val como porcentaje de la frecuencia de salida méaxima. Activado | 0% _
(029D) P cuando d5-03 = 2. Una configuracion negativa configura un | Min.: -120
limite en el sentido opuesto al comando de Marcha. Max.: 120
Configura la polarizacion del limite de velocidad como Predeterminado:
d5-05 |Polarizacion del Limite Speed Limit Bias porcentaje de la frecuencia de salida maxima. 10% B
(029E) |de Velocidad P La polarizacion se aplica al limite de velocidad especificado | Min.: 0
y puede regular el margen del limite de velocidad. Max.: 120
Tiempo de Cambio del Configura el tiempo de retardo para alternar entre el control | Predeterminado:
d5-06 ContrIc)) 1 de Velocidad/ |Spd/Tra Sw Timer de velocidad y de torque mediante un terminal de entrada |0 ms B
(029F) Toraue pdrirg sw (H1-O0O = 71). Los valores de referencia se mantienen Min.: 0
q durante este tiempo de retardo de cambio. Max.: 1000
d5-08 Polarizacion del Limite | UnidirSpdLimBias |0: Desactivada Predeterminado:
de Velocidad 0: Disabled 1: Activada 1 -
(02B5) Unidireccional 1: Enabled Rango: 0, 1
€ d6: Debilitamiento y Forzamiento de Campo
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex.)
Configura la tension de salida del variador para la funcion de Predeterminado:
d6-01 | Nivel de Debilitamiento| . debilitamiento de campo como porcentaje de la tension de 80% :
(02A0) |de Campo Field-Weak Lvl salida maxima. . Min.: 0 -
Se activa cuando se configura una entrada de multiple Mix.- 100
funcion para el debilitamiento de campo (H1-O0O = 63). -
Configura el limite inferior del rango de frecuencia donde es
Limite de Frecuencia de valido el control del debilitamiento de campo. Predeterminado:
d6-02 P . El comando Debilitamiento de campo solo es valido con 0.0 Hz
Debilitamiento de Fiel-Weak Freq : - . -
(02A1) Campo frecuencias mayores que esta configuracion y solo cuando la | Min.: 0.0
P frecuencia de salida coincide con la referencia de frecuencia | Max.: 400.0
(concordancia de velocidad).
d6-03 | Seleccion de F.ielc.1 Force Sel 0: Desactivada Predeterminado:
(02A2) |Forzamiento de Campo 0: Disabled 1: Activada 0 B
PO | 1. Enabled ) Rango: 0, 1
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex.)
Configura el limite superior del comando Corriente de Predeterminado:
d6-06 | Limite de Forzamiento excitacion durante el forzamiento del campo magnético. Una 400% )
FieldForce Limit configuracion de 100% es igual a la corriente sin carga del A -
(02A5) |de Campo . e Min.: 100
motor. Desactivado solo durante el Frenado por Inyeccion de Max - 400
cC. ax.:
€ d7: Frecuencia de Compensacion
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Configuracion | Pagina
Hex)
d7-01 Se suma a la referencia de frecuencia cuando la entrada | Predeterminado:
(02B2) |Frecuencia de Offset Freq 1 digital “Compensacion de frecuencia 1” (H1-OO = 44) |0.0% _
Compensacion 1 q esta encendida. Una configuracion del 100% equivale a la|Min.: -100.0
corriente de salida maxima del variador. Max.: 100.0
d7-02 Se suma a la referencia de frecuencia cuando la entrada | Predeterminado:
(02B3) |Frecuencia de Offset Freq 2 digital “Compensacion de frecuencia 2” (H1-OO = 45) |0.0% _
Compensacion 2 q esta encendida. Una configuracion del 100% equivale a la|Min.: -100.0
corriente de salida maxima del variador. Max.: 100.0
d47-03 Se suma a la referencia de frecuencia cuando la entrada | Predeterminado:
(02B4) |Frecuencia de Offset Freq 3 digital “Compensacion de frecuencia 3” (H1-OO = 46) |0.0% _
Compensacion 3 q esta encendida. Una configuracion del 100% equivale a la|Min.: -100.0
corriente de salida maxima del variador. Max.: 100.0
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B.5 E: Parametros del Motor

€ E1: Patron de V/f para el Motor 1

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Este parametro debe configurarse con la tension del
suministro eléctrico.
ADVERTENCIA! Peligro de descarga eléctrica. La Predeterminado:
E1-01 |Configuracion de la Input Voltage tensién de entrada del variador (no la tensién del motor) |230 V <1~ 164
(0300) |Tension de Entrada pu g debe configurarse en E1-01 para que las funciones de |Min.: 155
proteccion del variador funcionen correctamente. No |Max.: 255 <I>
respetar esta advertencia puede causar darios en el
equipo, muertes o lesiones fisicas.
V/F Selection 0: 50 Hz, torque constante 1
0: 50 Hz 1: 60 Hz, torque constante 2
1: 60 Hz Saturation |2: 60 Hz, torque constante 3 (50 Hz de base)
2: 50 Hz Saturation |3: 72 Hz, torque constante 4 (60 Hz de base)
3:72 Hz 4: 50 Hz, torque variable 1
4:50 Hz VT1 5: 50 Hz, torque variable 2
5:50 Hz VT2 6: 60 Hz, torque variable 1 : .
E1-03 |S iy . 6: 60 Hz VT1 7: 60 Hz, torque variable 2 Prigitermmado'
03 | Seleccion del Patron de | 7. ¢4 1y 1) 8: 50 Hz, torque d Ito 1 4 165
(0302) |V/f : : » jorque ce arranque ato Rango: 0a 9;
8: 50 Hz HST1 9: 50 Hz, torque de arranque alto 2 3>
9: 50 Hz HST2 A: 60 Hz, torque de arranque alto 3 AaF
A: 60 Hz HST1 B: 60 Hz, torque de arranque alto 4
B: 60 Hz HST2 C: 90 Hz (60 Hz de base)
C:90 Hz D: 120 Hz (60 Hz de base)
D: 120 Hz E: 180 Hz (60 Hz de base)
E: 180 Hz F: V/f personalizada, las configuraciones E1-04 a E1-13
F: Custom V/F definen el patron de V/f
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B.5 E: Parametros del Motor

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Los parametros E1-04 y E1-06 a E1-13 solo pueden Predeterminado:
E1-04 |Frecuencia de Salida modificarse cuando E1-03 se configura en F. <> <5>
(0303) |Maxima Max Frequency Para configurar las caracteristicas lineales de V/f, configure | \in - 40.0 168
los mismos valores en E1-07 y E1-09. Max.: 400.0 <6>
En este caso, se omite la configuracion de E1-08. Verifique . .
que las cinco frecuencias se configuren de acuerdo con las | Predeterminado:
£ siguientes reglas, a fin de prevenir el disparo de una falla | <4> <5>
03_(?45 Tension Méaxima Max Voltage oPE10: Min.: 0.0 V 168
(0304) E1-09 <E1-07 <E1-06 <El-11 <E1-04 Miéx.: 255.0 V
Configurar E1-11 en 0 desactiva tanto E1-11 como E1-12, y|<;> ’
las condiciones anteriores no tienen validez.
Tensioén de salida (V) Predeterminado:
E1-06 . E1-05 <4> <5>
(0305) Frecuencia de Base Base Frequency 110 Min.: 0.0 168
Max.: E1-04 <6~
E1-13 Predeterminado:
E1-07 |Frecuencia de Salida . 4>
(0306) |Media Mid Frequency A Min.: 0.0 168
E1-08 Max.: E1-04
Predeterminado:
E1-0g |Tensiondela 4>
(0307) Frecuencia de Salida | Mid Voltage A E1-10 | ‘ ! ! Min.: 0.0V 168
Media ‘ ‘ ‘ Max.: 255.0 V
E1-09 E1-07 E1-06 E1-11 E1-04 <I>
Frecuencia (Hz) -
Predeterminado:
) . . Nota: Algunos parametros pueden no estar 4> <5>
(%13(?89) lﬁ?ggﬁgma de Salida Min Frequency disponibles segun el modo de control. Min.: 0.0 168
* E1-07, E1-08 y E1-10 estan disponibles solo en los Mix.: E1-04
siguientes modos de control: control de V/f, V/f con PG, <6>
control vectorial de lazo abierto. .
E1-11, E1-12 y E1-13 estan disponibles solo en | Fjcdeterminado:
Tensién de la * El-11, E1-12 y E1-13 estan disponibles solo en los <4>
El-10 Frecuencia de Salida Min Voltage siguientes modos de contro}: control de V/f, V/ f con PG, Min.: 0.0 V 168
(0309) | Minima control vectorial de lazo abierto, control vectorial de lazo Méx.- 255.0 V
cerrado. < ISX" ’
El-11 Predeterminado:
Frecuencia de Salida . 0.0 Hz
(OigLA) Media 2 Mid Frequency B Min.: 0.0 168
Max.: E1-04
Predeterminado:
E1-12 |Tension de la 0.0V
(030B) |Frecuencia de Salida  |Mid Voltage B Min.: 0.0 168
<8>  |Media 2 Max.: 2550V
<J>
Predeterminado:
0.0V <7~
(%éblg) Tension de Base Base Voltage Min.: 0.0 168
Max.: 255.0 V
<I>
<1> Los valores indicados son especificos para variadores de clase de 200 V. Duplique el valor para variadores de clase de 400 V. Multiplique el

valor por 2.875 para variadores de clase de 600 V.

<>
<3>
<4>

y 02-04, Seleccion del Modelo de Variador.

<5>
<6>

cuando E5-01 esta configurado en FFFF.

<7>

El valor de configuracion es F en los modos de OLV.

La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro E5-01, Seleccion del Codigo del motor

el autoajuste, E1-05 y E1-13 se configuran automaticamente en el mismo valor.

<8>

Motor 1) estan configurados en 0.0.
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El valor de configuracion de los parametros no se restablece al valor predeterminado cuando el variador se inicializa.

La configuracion predeterminada depende de los parametros A1-02, Seleccion del Método de Control, C6-01, Seleccion del Ciclo del Variador

En OLV/PM, el rango de configuracion varia segun el codigo de motor ingresado en E5-01. El rango de configuracion es de 0.0 a 400.0 Hz
Cuando E1-13, Tension de Base, se configura en 0.0, la tension de salida se controla con E1-05, Tension Maxima, = E1-13. Cuando se realiza

El parametro se ignora cuando E1-11 (Frecuencia de Salida Media 2 del Motor 1) y E1-12 (Tension de la Frecuencia de Salida Media 2 del
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B.5 E: Parametros del Motor

&€ E2: Parametros del Motor 1

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Configura la corriente de carga completa en amperios que | Predeterminado:
figura en la placa de identificacion del motor. Se configura |<I>
de forma automatica durante el autoajuste. Min.: 10% de la
L del corriente
E2-01 |[Corriente Nominal de nominal del
(030E) |Motor Motor Rated FLA variador 169
Max.: 200% de
la corriente
nominal del
variador <>
Configura el deslizamiento nominal del motor. Se configura | Predeterminado:
E2-02 |Deslizamiento Nominal Motor Rated S de forma automatica durante el autoajuste. <I>
(030F) |del Motor otor Rated STp Min.: 0.00 Hz -
Maix.: 20.00 Hz
Configura la corriente sin carga del motor. Se configura de |Predeterminado:
E2-03 |Corriente Sin Carga del forma automatica durante el autoajuste. <I>
(0310) |Motor No-l.oad Current Min.: 0 A -
Méx.: E2-01 <2~
Configura la cantidad de polos del motor. Se configura de | Predeterminado:
E2-04 |Cantidad de Polos del Number of Poles forma automatica durante el autoajuste. 4 B
(0311) |Motor u Min.: 2
Maix.: 48
Configura la resistencia de linea a linea del motor. Se Predeterminado:
E2-05 |Resistencia de Lineaa |po o pesist configura de forma automatica durante el autoajuste. <>
; erm Resistance , -
(0312) |Linea del Motor Nota: Las unidades se expresan en mQ en los Min.: 0.000 ©
modelos 4A0930 y 4A1200. Mix.: 65.000 Q
Configura la caida de tension debido a la inductancia de fuga | Predeterminado:
E2-06 |Inductancia de Fuga del del motor como porcentaje de la tension nominal del motor. | <7>
(0313) |Motor Leak Inductance Se configura de forma automatica durante el autoajuste. Min.: 0.0% -
Max.: 40.0%
Coeficiente de Configura el coeficiente de saturacion del nicleo de hierro | Predeterminado:
0 : Ats
E2-07 Saturacion del Nicleo | Saturation Comp1 del motor en un 50% del flujo magnético. Se configura de 0.§0 . _
(0314) - forma automatica durante el autoajuste. Min.: 0.00
de Hierro del Motor 1 L
Maéx.: 0.50
Coeficiente de Configura el coeficiente de saturacion del nticleo de hierro | Predeterminado:
E2-08 s , . del motor en un 75% del flujo magnético. Se configurade [0.75
Saturacion del Nucleo | Saturation Comp2 by > 7 -
(0315) - forma automatica durante el autoajuste. Min.: E2-07
de Hierro del Motor 2 L
Max.: 0.75
Configura la pérdida mecanica del motor como porcentaje de | Predeterminado:
E2-09 |Pérdida Mecanica del Mechanical Loss la potencia nominal del motor (kW). 0.0% B
(0316) |Motor Min.: 0.0
Max.: 10.0
Pérdida de Hierro del Configura la perdida de hierro del motor. Predeterminado:
E2-10 - Motor para Motor Iron Loss N -
(0317) |Compensacion de Min.: 0 W
Torque Max.: 65535 W
Configura la potencia nominal del motor en kilovatios (1 HP | Predeterminado:
E2-11 |p 2 Nominal del =(0.746 kW). Se configura de forma automatica durante el |<7>
(03_1 8) 1\/? é?grc 1a Rommnatdel | N1y Rated Power autoajuste. Min.: 0.00 kW —
Max.: 650.00
kW

<1> La configuracion predeterminada depende de los parametros C6-01, Seleccion del trabajo del variador, y 02-04, Seleccion del Ciclo del
Variador.

<2>

La pantalla muestra las siguientes unidades:

2A0004 a 2A0040, 4A0002 a 4A0023 y 5A0007 a 5A0017: unidades de 0.01 A.
2A0056 a 2A0415,4A0031 a 4A0675 y 5A0022 a 5A0242: unidades de 0.1 A.
4A0930 y 4A1200: unidades de 1 A.
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B.5 E: Parametros del Motor

€ E3: Patron de V/f del Motor 2

Estos parametros estan ocultos cuando se selecciona el modo de control de motor PM para el motor 1 (A1-02 =35, 6, 7).

N.°
Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
g
Hex)
Mot 1 Contr Meth 0: Control de V/f
E3-01 |Seleccion del Modo de 0: V/f Control 1: Control de V/f con PG Predeterminado:
(0319) |Control del Motor 2 1: V/f with PG 2: Control vectorial de lazo abierto 0 -
2: Open Loop Vector|3: Control vectorial de lazo cerrado Rango: 0 a3
3: Closed Loop Vect
Para configurar las caracteristicas lineales de V/f, configure | Predeterminado:
E3-04 |Frecuencia de Salida Max F los mismos valores en E3-07 y E3-09. _ <I>
(031A) |Méxima del Motor 2 ax rrequency En este caso, se omite la configuracién de E3-08. Verifique | nin - 40.0 -
que las cinco frecuencias se configuren de acuerdo con las | pax.: 400.0
siguientes reglas, a fin de prevenir el disparo de una falla
oPE10: Predeterminado:
E3-05 |Tension Maxima del E3-09 <E3-07 <E3-06 <E3-11 <E3-04 <I> <4>
03_1B Mensmg axima dae Max Voltage Configurar E3-11 en 0 desactiva tanto E3-11 como E3-12, y|Min.: 0.0 V -
( ) |Motor las condiciones anteriores no tienen validez. Mix.: 255.0 V
Tension de salida (V) <2>
E3-05
E3-12 Predeterminado:
E3-06 |Frecuencia Base del Base Frequenc <I> _
(031C) |Motor 2 quency E3.13 Min.: 0.0
Max.: E3-04
Predeterminado:
E3-07 | Frecuencia de Salida |\ o0po om0 a <I> _
(031D) |Media del Motor 2 quency E3-08 Min.: 0.0
Max.: E3-04
N | E3-10 lj;sdetermmado:
E308 | o O o de Salida | Mid Voltage B Min: 0.0 V
recuencia de Salida id Voltage ] ) ] : ] in: 0. -
(031E) Media del Motor 2 E3-09 E3-07 E3 06 E3-11 E3-04 Mix: 255.0 V
Frecuencia (Hz) <>
Nota: E3-07 y E3-08 estan disponibles solo en 1os | predeterminado:
E3-09 |Frecuencia de Salida | siguientes modos de control: V/f, V/f con PG |<1>
(031F) |Minima del Motor 2 fn Frequency y OLV. Min.: 0.0 -
Max.: E3-04
Predeterminado:
E3.10 |Tension dela <I>
Frecuencia de Salida | Min Voltage Min: 0.0 V -
(0320)
Minima del Motor 2 Maéx: 255.0 V
<2>
Predeterminado:
E3-11 . .
(i) [Eretencade Saie g Froqency oty | -
> .. .
Max.: E3-04
E3-12 | Tension de la grg cistermmado:
(0346) |Frecuencia de Salida  |Mid Voltage B Min.: 0.0 -
<3>  |Media 2 del Motor 2 Méx. . 2'5 5.0<2>
Predeterminado:
5)3;273)) Tension Base del Motor | Voltage 0.0V <> B
2 Min.: 0.0
<> ..U,
Méx.: 255.0 <>
<1> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro E3-01, Seleccion del Modo de Control del Motor 2. El valor indicado

es para el Control de V/f (0).
Los valores indicados son especificos para variadores de clase de 200 V. Duplique el valor para variadores de clase de 400 V. Multiplique el

<>

valor por 2.875 para variadores de clase de 600 V.

<3>

configurados en 0.

<4>

E3-13. Cuando se realiza el autoajuste , E3-05 y E3-13 se configuran automaticamente en el mismo valor.
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Se ignora cuando E3-11, Frecuencia de Salida Media 2 del Motor 2, y E3-12, Tension de la Frecuencia de Salida Media 2 del Motor 2, estan

Cuando E3-13, Tension Base del Motor 2, se configura en 0.0, la tension de salida se controla con E3-05, Tension Maxima del Motor 2, =

YASKAWA ELECTRIC TOSP C710616 41E Variador de CA YASKAWA A1000 — Guia de inicio répido



B.5 E: Parametros del Motor

&€ E4: Parametros del Motor 2

Estos parametros estan ocultos cuando se selecciona el modo de control de motor PM para el motor 1 (A1-02 =35, 6, 7).

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Configura la corriente de carga plena del motor 2. Se Predeterminado:
configura de forma automatica durante el autoajuste. <I>
Min.: 10% de la
corriente
E4-01 |Corriente Nominal del nominal del _
(0321) |Motor 2 Motor Rated FLA VMagia dgrooo/ }
ax.: 0 A€
la corriente
nominal del
variador <>
Configura el deslizamiento nominal del motor 2. Se Predeterminado:
E4-02 |Deslizamiento Nominal . configura de forma automatica durante el autoajuste. <I>
(0322) |del Motor 2 Motor Rated Slip Min.: 0.00 Hz -
Max.: 20.00 Hz
Configura la corriente sin carga del motor 2. Se configura de | Predeterminado:
E4-03 |Corriente Nominal sin forma automatica durante el autoajuste. <I>
(0323) |Carga del Motor2 | INo-Load Current Min.: 0 A -
Max.: E4-01 <2~
Configura la cantidad de polos del motor 2. Se configura de | Predeterminado:
E4-04 |Polos del Motor del forma automatica durante el autoajuste. 4
(0324) |Motor 2 Number of Poles Min.: 2 -
Max.: 48
Configura la resistencia de fase a fase del motor 2. Se Predeterminado:
E4-05 |Resistencia de Linea a . configura de forma automatica durante el autoajuste. <>
, Term Resistance , —
(0325) |Linea del Motor 2 Nota: Las unidades se expresan en mQ en los Min.: 0.000 ©
modelos 4A0930 y 4A1200. Mix.: 65.000 Q
Configura la caida de tensién del motor 2 debido a la Predeterminado:
E4-06 |Inductancia de Fuga del inductancia de fuga del motor como porcentaje de la tension | <7>
(0326) |Motor 2 Leak Inductance nominal. Se configura de forma automética durante el Min: 0.0% -
autoajuste. Maéx: 40.0%
E4-07 g;)te?:l?p;e dd? Nicl Configura el coeficiente de saturacion de hierro del motor en (I)’rse (()1 eterminado:
(0343) |de Ilwllief‘rg def Molzgreg Saturation Compl un 50% del flujo magnético del motor 2. Se configura de Min.: 0.00 -
forma automatica durante el autoajuste. R
para el Motor 1 Max.: 0.50
Coeficiente de Configura el coeficiente de saturacion de hierro del motor en | Predeterminado:
E4-08 |Saturacion del Nucleo Saturation Comp2 | U™ 75% del flujo magnético del motor 2. Este valor se 0.75 B
(0344) |de Hierro del Motor 2 atu P configura automaticamente durante el autoajuste. Min.: E4-07
para el Motor 2 Max.: 0.75
Configura la pérdida mecéanica del motor 2 como porcentaje | Predeterminado:
E4-09 |Pérdida Mecanica del Mechanical Loss de la potencia nominal del motor (kW). 0.0% B
(033F) |Motor 2 Normalmente, no hay necesidad de modificar el valor Min.: 0.0
predeterminado de este parametro. Max.: 10.0
Configura la pérdida de hierro del motor. Predeterminado:
E4-10 |Pérdida de Hierro del <I>
(0340) |Motor 2 Motor Iron Loss Min.: 0 W -
Max.: 65535 W
Configura la capacidad nominal del motor en kW. Se Predeterminado:
E4-11 | Potencia Nominal del configura de forma automatica durante el autoajuste. <I>
(0327) |Motor 2 Mtr Rated Power Mg}l( . %28 (l)%V B
kW

<1> Laconfiguracion predeterminada queda determinada por los parametros C6-01, Seleccion del Ciclo del Variador, y 02-04, Seleccion del Modelo
de Variador.

<2>

La pantalla muestra las siguientes unidades:

2A0004 a 2A0040, 4A0002 a 4A0023 y 5A0007 a 5A0017: unidades de 0.01 A.
2A0056 a 2A0415,4A0031 a 4A0675 y 5A0022 a 5A0242: unidades de 0.1 A.
4A0930 y 4A1200: unidades de 1 A.
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B.5 E: Parametros del Motor

€ E5: Configuracién del Motor PM

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Ingrese el codigo de motor Yaskawa para el motor PM que
se esté utilizando. Varios parametros del motor se configuran
automaticamente sobre la base del valor de este parametro.
Las configuraciones que se cambiaron manualmente se
sobrescriben con las predeterminadas del codigo del motor
seleccionado. ; .
E5-01 |Seleccion del Codigo . Predeterminado:
(0329) |del Motor (en Motores |PM Mtr Code Sel Nota: 1. Se configura en FFFF al usar un motor PM ] _
<>~ |pMm) que no sea Yaskawa o un motor especial. ern.: 0000 g
2. Sia pesar de usar un codigo de motor se | Max.: FFFF <
produce una alarma o tironeo, ingrese el
valor indicado en la placa de identificacion.
Refiérase a Autoajuste para motores de
imdn permanente PAG. 183 para conocer
los detalles.
Configura la capacidad nominal del motor. Predeterminado:
E5-02 | Potencia Nominal del <4
(032A) [Motor (para Motores | PM Mtr Capacity Min.: 0.10 kW -
<= IPM) Méx.: 650.00
kW
Configura la corriente nominal del motor. Predeterminado:
<4>
Min: 10% de la
E5-03  |Corriente Nominal del corriente
(032B) |Motor (para Motores  |PM Mtr Rated FLA nominal del -
1> PM) Va{lador
Max: 200% de la
corriente
nominal del
variador <>
E5-04 |Cantidad de Polos del Configura la cantidad de polos del motor. I:;Edeterminado:
(032C) |Motor (para Motores | PM Motor Poles , -
<I> PM) Min.: 2
Max.: 48
E5-05 |Resistencia del Estator Configura la resistencia de cada fase del motor. E;Sdeterminadog
(032D) |del Motor (para PM Mtr Arm Ohms , -
<I> Motores PM) Min.: 0.000
Max.: 65.000 Q
Configura la inductancia del eje d del motor PM. Predeterminado:
E5-06 |Inductancia del Eje d 4>
(032E) |del Motor (para PM Mtr d Induct Min.: 0.00 mH -
<I>  |Motores PM) Maix.: 300.00
mH
Configura la inductancia del eje q del motor PM. Predeterminado:
E5-07 |Inductancia del Eje q 4>
(032F) |del Motor (para PM Mtr q Induct Min.: 0.00 mH -
<I> | Motores PM) Max.: 600.00
mH
Configura la tension inducida pico de la fase en unidades de | Predeterminado:
0.1 mV (rad/s) [angulo eléctrico]. Configure este parametro | <¢>
E5-09 |Constante 1 de Tensidon cuando utilice un motor PM Yaskawa serie SSR1 con torque | \in.: 0.0 mV/
(0331) |de Induccién del Motor |PM Mtr Ind V 1 reducido, o un motor Yaskawa Serie SST4 con torque (rad/s) —
<I> | (para Motores PM) constante. Max.: 2000.0
Configure E5-24 en 0 cuando configure este parametro. mv/
(rad/s)
Compensacién del Configura la compensacion entre el eje magnético del rotor |Predeterminado:
E5-11 Pul pZ del Codificador | Enc Z-Pulse Off: y el pulso Z de un codificador incremental durante el ajuste |0.0 grad. B
ulso Z del Codificador | Enc Z-Pulse Offs py ;S
(0333) de la compensacion del pulso Z. Min.: -180
(para Motores PM) Miix.:
ax.: 180
Configura la tension rms inducida de fase a fase en unidades | Predeterminado:
de 0.1 mV/(r/min) [angulo mecanico]. Configure este <4>
E5-24 | Constante 2 de Tension parametro cuando utilice un motor SPM Yaskawa serie Min.: 0.0 mV/
(0353) |de Induccion del Motor |PM Mtr Ind V 2 SMRA. (t/min) -
<I> | (para Motores PM) Max.: 6500.0
mV/
(r/min)
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B.5 E: Parametros del Motor

PM)

Nota: El modo de control disponible varia con el
modelo de variador:
2A0004 a 2A0415 y 4A0002 a 4A0675:
disponible cuando A1-02 =6, 7
4A0930 y 4A1200:
disponible cuando A1-02=15,66 7.

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Cambia la polaridad para el calculo de polaridad inicial.
0: Desactivada
1: Activada
Normalmente, no hay necesidad de modificar el valor
. . predeterminado de este parametro.
Cambio de Polaridad . Si aparece “Sd = 1” en la placa de identificacion o en un .
E5-25 dqrante el Retraso del | RotPolaritylnvrs informe de prueba de un motor Yaskawa, este parametro debe Predeterminado:
Célculo de Polaridad  |0: Disabled fi 1 0 -
(035E) 1lc configurarse en 1.
Inicial (para Motores | 1: Enabled Rango: 0, 1

<1> El valor de configuracion no se restablece al valor predeterminado cuando se inicializa el variador.

<2> Laconfiguracion predeterminada depende de los parametros A1-02, Seleccion del Método de Control, 02-04, Seleccion del Modelo de Variador
y C6-01, Seleccion del Ciclo del Variador.

<3> Las selecciones pueden variar segun el codigo de motor ingresado en E5-01.

<4> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro E5-01, Seleccion del Codigo del motor

<5> Los datos en pantalla tienen las siguientes unidades:

2A0004 a 2A0040, 4A0002 a 4A0023 y 5A0007 a SA0017: unidades de 0.01 A.
2A0056 a 2A0415, 4A0031 a 4A0675 y 5A0022 a 5A0242: unidades de 0.1 A.
4A0930 y 4A1200: unidades de 1 A.
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B.6 F: Configuracién de las Opciones

B.6 F: Configuraciéon de las Opciones

Los parametros F programan el variador para la realimentacion del PG del motor y para funcionar con tarjetas opcionales.

€ F1: Tarjeta de Control de Velocidad del PG (PG-B3, PG-X3, PG-RT3, PG-F3)
Los parametros F1-01, F1-05, F1-06, F1-12, F1-13 y F1-18 hasta F1-21 incluyen “PG 1” en el nombre del parametro y se

utilizan para configurar una tarjeta opcional PG conectada al puerto opcional CN5-C del variador.

Los parametros F1-31 al F1-37 incluyen “PG 2” en el nombre del parametro y se utilizan para configurar una tarjeta
opcional PG conectada al puerto opcional CN5-B del variador.

Otros parametros del grupo F1 se utilizan para configurar el funcionamiento de las tarjetas opcionales PG conectadas en
el puerto CN5-C y CN5-B.

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Configura la cantidad de pulsos del PG (generador de pulsos .
FLo1 |Pul Revolucié o codificador). Configura la cantidad de pulsos por 11) (r)ezcietermmado:
- ulsos por Revolucion revolucion del motor. ppr _
(0380 |del PG 1 PG1 Pulses/Rev - Min.: 1
Nota: El rango de configuracion es de 0 a 15000 ppr | Max.: 60000
cuando A1-02 =7 (modo de control CLV/PM).
0: Paro por rampa. Desacelerar hasta detenerse usando el
tiempo de desaceleracion en C1-02.
PG Fdbk Loss Sel 1: Paro por inercia.
. . . 2: Paro rapido. Desacelerar hasta detenerse usando el tiempo .
Sel snde O .|10: Ramp to Stop - Pred do:
Fi-2 |Seleccion de Operacién | "~ & gron de desaceleracion en C1-09. redeterminado:
en Circuito Abierto del |, 3: Solo alarma. 1 -
(0381) 2: Fast-Stop
PG (PGo) 3: Alarm Only 4: Sin pantallas de alarma. Rango: 0 a4
4: Not Detect Nota: Seglin la velocidad del motor y las condiciones
de carga, puede producirse un error como ov o
bien oC.
0: Paro por rampa. Desacelerar hasta detenerse usando el
tiempo de desaceleracion en C1-02.
PG Overspeed Sel 1: Paro por inercia. )
F1.03 Seleccién de Operacion | 0: Ramp to Stop 2: Paro rapldo..],)esacelerar hasta detenerse usando el tiempo | predeterminado:
g con Sobrevelocidad 1: Coast to Stop de desaceleracion en C1-09. 1 -
(0382) (0S) 2: Fast-Stop 3: Solo alarma. Rango: 0 a3
3: Alarm Only Nota: En AOLV/PM, el motor se detiene por inercia
(F1-03 =1). No es posible cambiar la
configuracion de F1-03 2 0,2 6 3.
o 0: Paro por rampa. Desacelerar hasta detenerse usando el
g.GR]aD;wa;gosntOSel tiempo de desaceleracion en C1-02. Predeterminado:
F1-04 |Seleccion de Operacion 1 Coasrt) to Stop 1: Paro por inercia. 3 : _
(0383) |en Desviacion 2j Fast-Sto p 2: Paro rapido. Desacelerar hasta detenerse usando el tiempo Rango: 0 a 3
3j Alarm O%l de desaceleracion en C1-09. go:
) Y 3: Solo alarma.
. . i 0: Dirige el pulso A : .
F1-05 |[Seleccion de Rotacion (I:F}I:lwlzoiatclog %&1 1: Dgigz Zl gﬁl:g B Elrsdetermmado. _
(0384) |del PG 1 1 Fwd = C.W. Rango: 0, 1
Configura la relacion de division del monitor de pulsos
utilizado para la tarjeta opcional PG instalada en el puerto
CNS-C. . . Predeterminado:
F1-06 Tasa de Division del PG Al configurar un nimero de tres digitos “xyz”, la relacion de 1 )
(0385) 1 para el Monitor de PG1 Output Ratio division Min.: 1 -
Pulsos del PG pasa a ser = [(1 +x) / yz]. Méx“' 132
Si solo se utiliza el pulso A para la entrada de una pista, la ”
tasa de entrada seré 1:1 independientemente de la
configuracion de F1-06.
Configura el nivel de deteccion de sobrevelocidad como Predeterminado:
F1-08 |[Nivel de Deteccion de PG Overspd Level porcentaje de la frecuencia de salida maxima. 115% B
(0387) |Sobrevelocidad P Min.: 0
Max.: 120
. Configura el tiempo en segundos para que una situacion de |Predeterminado:
F1-09 Tiempo ,de Retardo dela . sobrevelocidad active una falla (0S). <I>
(0388) Deteccion de PG Overspd Time L -
Sobrevelocidad Min.: 0.0 s
Max.: 2.0 s
. - Configura el nivel de deteccion de la desviacion de velocidad | Predeterminado:
F1-10 Nivel de Deteceion de como porcentaje de la frecuencia de salida maxima 10%
Desviacion Excesiva de | PG Deviate Level p J ’ i -
(0389) Velocidad Ml,n" 0
Méx.: 50
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Tiempo de Retardo de Configura el tiempo en segundos para que una situacion de |Predeterminado:
F1-11 |Deteccion de PG Deviate Time desviacion de velocidad active una falla (dEv). 0.5s _
(038A) |Desviacion Excesiva de Min.: 0.0
Velocidad Max.: 10.0
Configura la relacion de engranajes entre el eje del motor y | Predeterminado:
F1-12 |Dientes del Engranaje 1 el codificador (PG). 0 B
(038B) [del PG 1 PG1 Gear Teethl Si F1-12 o F1-13 estan configurados en 0, se utiliza una Min.: 0
relacion de engranajes de 1. Max.: 1000
Configura la relacion de engranajes entre el eje del motor y | Predeterminado:
F1-13 |Dientes del Engranaje 1 PG1 Gear Teeth2 el codificador (PG). Si F1-12 o F1-13 estan configurados en |0 B
(038C) [del PG2 0, se utiliza una relacion de engranajes de 1. Min.: 0
Max.: 1000
L4 Tiempo de Deteccién acl;)iggg]?l? (;3(1) )tiempo necesario para activar una falla de PG grg(;eterminadoz
del Circuito Abierto del |PGO Detect Time ) P -
(038D) PG Min.: 0.0
Max.: 10.0
0: Desactivada Predeterminado:
F1-18 |Seleccion de la DV3 Det Sel n: Cantidad de ocurrencias de dv3 que deben detectarse para|10 _
(03AD) |Deteccion de dv3 activar una falla dv3. Min.: 0
Max.: 10
0: Desactivada Predeterminado:
F1-19 |[Seleccion de la DV4 Det Sel n: Cantidad de veces en que se invierten los pulsos Ay By [128 B
(03AE) |Deteccion de dv4 que activa la deteccion dv4. Min.: 0
Max.: 5000
F1-20 Deteccion de PGCardDisconDetl |0: Desactivada Predeterminado:
(03B4) Desconexion de la 0: Disabled 1: Activada 1 -
Tarjeta Opcional PG 1 |1: Enabled Rango: 0, 1
.. = PG1 Signal Sel 1 0: Deteccion de pulso A Predeterminado:
(l(;;,]-gz(lj) ls)gelc cién de Sefial del 0: A Phase Det 1: Deteccién de pulso AB 0 -
1: A,B Phase Det Rango: 0, 1
F1-30 Seleccion del Puerto de [ Mtr2 PG Port Sel 0: CN5-C Predeterminado:
(03AA) la Tarjeta Opcional PG |0: Port CN5-C 1: CN5-B 1 -
para el Motor 2 1: Port CN5-B Rango: 0, 1
Predeterminado:
F1-31 |Pulsos por Revolucion Configura la cantidad de pulsos de una tarjeta opcional PG |1024 ppr _
(03B0) |del PG 2 PG2 Pulses/Rev conectada al puerto CN5-B. Min.: 1
Max.: 60000
i .. |PG2 Rotation Sel 0: Dirige el pulso A Predeterminado:
(1813_]3312) (Si;:;epc(c;%n de Rotacion 0: Fwd=C.C.W 1: Dirige el pulso B 0 -
1: Fwd=C.W. Rango: 0, 1
Configura la relacion de engranajes entre el eje del motor y |Predeterminado:
F1-33 |Dientes del Engranaje 2 el codificador (PG). 0
(03B2) [del PG 1 PG2 Gear Teethl Si F1-33 o F1-34 estan configurados en 0, se utiliza una Min.: 0 -
relacion de engranajes de 1. Max.: 1000
Configura la relacion de engranajes entre el eje del motor y |Predeterminado:
F1-34 |Dientes del Engranaje 2 PG2 Gear Teeth? el codificador (PG). Si F1-33 o F1-34 estan configurados en |0 _
(03B3) [del PG2 0, se utiliza una relacion de engranajes de 1. Min.: 0
Max.: 1000
Configura la tasa de division de la tarjeta opcional 2 del PG
F135 Tasa de Division del PG iI;is]t?Zl:gg en el puerto CN5-B para el monitor de pulsos Il’redeterminado:
2 para el Monitor de PG2 Output Ratio Y : , ko . - -
(03BE) Al configurar un niimero de tres digitos “xyz”, la relaciéon de |Min.: 1
Pulsos Y o
division Max.: 132
pasaaser=[(1+x)/yz].
F1-36 Deteccion de PGCardDisconDetl |0: Desactivada Predeterminado:
Desconexion de la 0: Disabled 1: Activada 1 -
(03BS)
Tarjeta Opcional PG 2 |1: Enabled Rango: 0, 1
. ~ PG2 Signal Sel 0: Deteccion de pulso A Predeterminado:
(551_33];) ggezc cion de Sefial del 0: A Phase Det 1: Deteccién de pulso AB 0 -
1: A,B Phase Det Rango: 0, 1
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Selecciona el codificador conectado a la opcion PG-F3.
0: Comunicacion serial EnDat 2.1/01, 2.2/01 + Sin/Cos
1: Comunicacion serial EnDat 2.2/22
2: Hiperface
Nota: 1. Este parametro no esta disponible en los )
1(3);-5;) Seleccion del gn ]CE(I)lcll)ea{tSSeiI:/céos modelos 4A0930 y 4A1200. Predeterminado:
( <2D> ) Codificador 1: EnDat SerialOnly 2. Eluso de codificadores EnDat 2.2/22 ?{ . 0a2 B
2: Hiperface requiere una opcion PG-F3 con version de|an80- v a
software 0102 o posterior. Para identificar
la version del software PG-F3, consulte la
etiqueta de PG-F3 en el campo
denominado "C/N" (S + numero de cuatro
digitos)".
Configura el nivel para detectar una falla de hardware del PG .
F1-51 ) y (PGoH). Pr%determmado:
(03D3) I};Ig:g[de Deteccion de | pGoH Det Level Disponible cuando F1-20 = 1 §/(l)1ﬁ) : _
<& Nota: Este pardmetro no esta disponible en los Max.: 100
modelos 4A0930 y 4A1200.
Selecciona la velocidad de comunicacion entre la opcion PG-
Ser Enc C Sod F3 y el codificador serial.
Velocidad de er tnc Lomm Spd | (0: 1M bps/9600 bps (EnDat 2.2/22 / Hiperface) .
F1-52 icacion de 1 0: 1M/9600bps 1: 500k bps/19200 bps (EnDat 2.2/22 / Hiperface) Predeterminado:
03D4) |Comunicacion de la : r
( 3D ) | Seleccion del 1: 500k/19200bps | 2: 1M bps/38400 bps (EnDat 2.2/22 / Hiperface) 0 -
Codificador Serial 2: IM/38400bps 3: 1M bps/38400 bps (EnDat 2.2/22 / Hiperface) Rango: 0 a 3
3: 1M/38400bps . .
Nota: Este parametro no esta disponible en los
modelos 4A0930 y 4A1200.
<1> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro A1-02, Seleccion del Método de Control.
<2> Disponible en las versiones de software del variador PRG: 1018 y posteriores.
€ F2: Configuraciones de la tarjeta de entrada analégica (Al-A3)
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Seleccion de la 0: Los terminales de entrada V1, V2 'y V3 de la tarjeta
F2-01 |Operacion de la Tarjeta Al Function Sel opcional reemplazan a los terminales de entrada del variador | Predeterminado:
g . 0: 3ch Individual Al, A2y A3. 0 -
(038F) ggggn?éade Entrada 1: 3ch Addition 1: Las sefales de entrada a los terminales V1, V2 y V3 se |Rango: 0, 1
g suman para crear la referencia de frecuencia.
F2-02 | Ganancia de la Tarjeta Configura la ganancia de la sefial de entrada a la tarjeta Predeterminado:
. 2. o
(0368) Opcional de Entrada Al Input Gain analbgica. 10,0 ‘(?A’ -
Analogica Min.: -999.9
g Max.: 999.9
F2-03 |polarizacién de la Configura la polarizacion de la sefial de entrada a la tarjeta |Predeterminado:
Yozl 0,
(0369) | Tarjeta Opcional de Al Input Bias analégica. 0.0 A’, -
Entrada Analogica ern., -999.9
Max.: 999.9
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€ F3: Configuraciones de la tarjeta de entrada digital (DI-A3)

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
0: BCD, unidades del 1%
1: BCD, unidades del 0.1%
2: BCD, unidades del 0.01%
3: BCD, unidades de 1 Hz
DI Function Sel 4: BCD, unidades de 0.1 Hz
0: BCD 1% 5: BCD, unidades de 0.01 Hz
1: BCD 0.1% 6: Configuracion personalizada de BCD (5 digitos), unidades
. o,
F3-01 Seleccion de la Entrada gj ggg (1)%12/0 %l?]gr.grzaglazbinaria Predeterminado:
de la Tarjeta Opcional |3 — i . 0 -
(0390) de Entrada Digital 4:BCD 0.1 Hz La unidad y el rango de configuracion quedan determinados Raneo: 0a 7
g 5:BCD 0.01 Hz por F3-03. £o0:
6: BCD(5DG) 0.01 [F3-03 =0: 255/100% (-255 a +255)
Hz F3-03 = 1: 40961/100% (-4095 a +4095)
7: Binary F3-03 =2:30000/100% (-33000 a +33000)
Cuando las unidades del operador digital se configuran para
visualizarse en Hz o en las unidades configuradas por el
usuario (01-03 =2 6 3), las unidades de F3-01 se determinan
mediante el parametro 01-03.
Seleccion de Longitud |Data length Sel 0: 8 bits Predeterminado:
F3-03 |de Datos de la Opcion |0: 8bit 1: 12 bits 2 ) _
(03B9) |de Entrada Digital DI- |1: 12bit 2: 16 bits Rango: 0 a2
A3 2: 16bit go:
€ F4: Configuraciones de la tarjeta del monitor analégico (AO-A3)
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Configura la sefial del monitor para la salida del terminal V1. | Predeterminado:
F4-01 |Seleccion del Monitor AO Chi Select Configure este parametro con los tres ultimos digitos del 102 _
(0391) |del Terminal V1 monitor UO-O0 deseado. Algunos parametros U solo estan | Rango: 000 a
disponibles en ciertos modos de control. 999
F4-02 Configura la ganancia de la salida de tension a través del | Predeterminado:
0392) |Ganancia del Monitor : terminal V1. 100.0% _
() del Terminal V1 AO Chl Gain Min.: -999.9
Max.: 999.9
Configura la sefial del monitor para la salida del terminal V2. | Predeterminado:
F4-03 |[Seleccion del Monitor AO Ch2 Select Configure este pardmetro con los tres ultimos digitos del 103 _
(0393) |del Terminal V2 monitor UO-O0O deseado. Algunos parametros U solo estan|Rango: 000 a
disponibles en ciertos modos de control. 999
F4-04 Configura la ganancia de la salida de tension a través del | Predeterminado:
0394) |Ganancia del Monitor : terminal V2. 50.0% _
() del Terminal V2 AQ Ch2 Gain Min.: -999.9
Maéx.: 999.9
F4-05 |polarizacion del Conﬁgp’ra la cantjdad de polarizacion que se afiade a la salida | Predeterminado:
(0395) | Monitor del Terminal |AO Ch1 Bias de tension a través del terminal V1. OO% B
Vi Min.: -999.9
Maéx.: 999.9
F4-06 |Ppolarizacién del dCo?ﬁgl..l,ra latcantjdz(iid 1dte po[arilzz{?izén que se afade a la salida (I)’rgg}eterminado:
(0396) | Monitor del Terminal |AO Ch2 Bias ¢ tension a traves del termmat V.2, 70 -
V2 Min.: -999.9
Maix.: 999.9
F4-07 |Nivel de Sefial del A.O Opt Level Chl 0 0alOV Predeterminado:
(0397) |Terminal V1 0: 0-10 VDC 1:-10a 10V 0 -
1:-10 +10 VDC Rango: 0, 1
F4-08 |Nivel de Sefial del OA% (1)8t\%]§\éel Ch2 (1) Ol'c(l) 101XV (I)’redeterminado:
(0398) | Terminal V2 e sva -
1:-10 +10 VDC Rango: 0, 1
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€ F5: Configuraciones de la tarjeta de salida digital (DO-A3)

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
. . Configura la funcion de los terminales de salida de contacto | Predeterminado:
(12)2_9091) (Sigll?lgg;r(;nirg;l %E}z)uléda DO Chl Select MI1-M2 y M3-M4 y de los terminales de salida del 2 -
fotoacoplador P1 a Pé. Rango: 0 a 192
., . Predeterminado:
F5-02 |[Seleccion de la Salida
(039A) |del Terminal p2-pC PO Ch2 Select Rango: 02192 |
., . Predeterminado:
F5-03 |Seleccion de la Salida
(039B) |del Terminal p3-pC DO Ch3 Select Dango: 02192 |
., . Predeterminado:
F5-04 |[Seleccion de la Salida DO Ch4 Select 37 _
(039C) |del Terminal P4-PC Rango: 0 a 192
., . Predeterminado:
F5-05 |Seleccion de la Salida DO Ch5 Select F _
(039D) del Terminal P5-PC RangO' 0al92
F5-06 |[Seleccion de la Salida DO Ché Select gredeterminado: _
(039E) del Terminal P6-PC RangO' 0al92
., . Predeterminado:
F5-07 |Seleccion de la Salida
(039F) |del Terminal M1-M2 | DO Ch7 Select Rango: 02192 |
F5-08 |[Seleccion de la Salida DO Ch8 Select Il’redeterminadoz _
(03A0) |del Terminal M3-M4 Rango: 0 a 192
0: A los terminales de salida se les asignan funciones de salida
- independientes. Predeterminado:
(182;219) SZifgglgggeol_lxlg do de DO Function Sel 1: Salida de c6digo binario. 0 -
2: Utiliza las funciones de terminales seleccionadas por los |Rango: 0 a2
parametros F5-01 a F5-08.

€ F6: Configuraciones de la Tarjeta Opcional de Comunicaciones (SI-B3, SI-C3, SI-ES3,
SI-ET3, SI-N3, SI-P3, SI-S3, SI-T3, SI-W3)

Los parametros F6-01 a F6-03 y F6-06 a F6-08 se utilizan para las opciones CC-Link, CANopen, DeviceNet, EtherCAT,
PROFINET, BACnet, LonWorks, PROFIBUS-DP, MECHATROLINK-II y MECHATROLINK-III. Otros parametros

del grupo F6 se utilizan para las configuraciones especificas del protocolo de comunicaciones. Para obtener mas detalles
sobre una tarjeta opcional especifica, consulte el manual de instrucciones de la opcion.

N.°
Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
g
Hex)
0: Paro por rampa. Desacelerar hasta detenerse usando el
Seleccion de la Cpmm Bus Flt Sel tiempo de desaceleracion en C1-02. . .
F6-01 |O g 0: Ramp to Stop . : . Predeterminado:
- peracion en Caso de 1- Coast to Sto 1: Paro por inercia. 1 _
(03A2) |Error de 2j Fast-Sto p 2: Paro rapido. Desacelerar hasta detenerse usando el tiempo Raneo: 0 a3
Comunicaciones 3j Alarm OI;ll de desaceleracion en C1-09. go:
: y 3: Solo alarma.
Seleccion de la 0: Detectada siempre.
F6-02 Deteccion en Caso de | EF0 Detection 1: Deteccion solo durante la marcha. Predeterminado:
(03A3) Falla Externa de una | 0: Always Detected 0 -
Opcion de 1: Only During Run Rango: 0, 1
Comunicaciones
Seleccion de la EFO Fault Action 0: Paro por rampa. Desacelerar hasta detenerse usando el
o) g Caso d 0-R S tiempo de desaceleracion en C1-02. Pred inado:
F6-03 peracion en Caso de : Ramp to Stop 1: Paro por inercia. redeterminado:
Falla Externa de una 1: Coast to Stop : o . 1 -
(03A4) ., : 2: Paro rapido. Desacelerar hasta detenerse usando el tiempo .
Opcién de 2: Fast-Stop de d 1 .7 C1-09 Rango: 0 a3
Comunicaciones 3: Alarm Only ¢ desaceleracion en L1-05.
3: Solo alarma.
Configura el tiempo de retardo para detectar un error de bus. | Predeterminado:
F6-04 |Tiempo de Deteccionde . 2.0s
(03A5) |Error de bUS BUS Err Det Time Min.: 0.0 -
Max.: 5.0
Seleccion de Referencia 0: Desactivada. Referencia/limite de torque de la tarjeta . .
F6-06 |de Torque/Limite de T'orq. Ref/Lmt Sel opcional desactivados. Predeterminado:
- 0: Disabled ! . Y e . . 0 _
(03A7) |Torque en la Opcién de |- 1: Activada. Referencia/limite de torque de la tarjeta opcional .
e 1: Enabled . Rango: 0, 1
Comunicaciones activados.
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Seleccion de 0: Referencia de pasos multiples desactivada (igual que F7)
Activacion/ 1: Referencia de pasos multiples activada (igual que V7)
F6-07 Desactivacion de la Fref PrioritySel Predeterminado:
(03A8) Velocidad de Pasos 0: Net/Com REF 0 -
Multiples cuando 1: MultiStep Speed Rango: 0, 1
NefRef/ComRef esta
Seleccionado
0: Los parametros relacionados con las comunicaciones (F6-
O0O/F7-00) no se restablecen cuando el variador se
F6-08 |Restablecer los Com Prm Init Sel inicializa usando A1-03. Predeterminado:
(036A) |Parametros de 0: Init Com Prms 1: Restablece todos los pardmetros relacionados con las 0 —
<I> | Comunicaciones 1: No Init Com Prms | comunicaciones Rango: 0, 1
(F6-O0O/F7-00) cuando el variador se inicializa usando
A1-03.
Configura la direccion del nodo si se instala una opcion CC- | Predeterminado:
F6-10 |Direccion del Nodo CC- . Link. 0
(03B6) |Link CC-Link Node Add Min.: 0 -
Max.: 64
CC-Link Baud 0: 156 Kbps
. 0: 156 kbps 1: 625 Kbps . .

F6-11 Velocidad de 1 625 kbps 2:2.5 Mbps Predeterminado:
(03B7) Comunicaciones de 2:2.5 Mbps 3:5 Mbps 0 -
CC-Link 3: 5 Mbps 4: 10 Mbps Rango: 0 a 4

4: 10 Mbps
F6-14 Restablecimiento Bus Err Auto Rst 0: Desactivada Predeterminado:
(03BB) Automatico del Error de | 0: Disabled 1: Activada 0 -
bUS en CC-Link 1: Enabled Rango: 0, 1
Predeterminado:
F6-20 | Direccion dela Estacion| g . 4 qdress Configura la direccion de la estacion una vez instalada la |21 _
(036B) |[MECHATROLINK opcion MECHATROLINK. Min.: 20 <2>
Méx.: 3F <2
5 . . <3> Predeterminado:
F6-21 | Tamario del Bastidor de | . length 0: 32 bytes B
(036C) |MECHATROLINK 1: 17 bytes <3> Rango: 0, 1
F6-22 |Velocidad del Enlace Id“}%fﬁiid 0: 10 Mbps (I)’redetermmado: _
(036D) |MECHATROLINK 1- 4AMHz, 1: 4 Mbps Rango: 0, 1
F6-23 Seleccion del Monitor gredetermmado:
(036E) de MECHATROLINK |Mon E register Configura el monitor de MECHATROLINK (E). Min.: 0 -
(E) Mx.: FFFF
F6-24 Seleccion del Monitor (I)’redetermmado:
e on F register onfigura el monitor de . - -
(036F) de MECHATROLINK |Mon F regi Confi 1 itor de MECHATROLINK (F) Min.: 0
(F) Mix.: FFFF
Seleccion de la . .
Operacion en caso de | SI-T WDTExr Sel 8‘6;2:::1 5 (;rCirgIrlngs.C])f(sEcelerar usando el tiempo de
F6-25 Error del Temporizador |0: Ramp to Stop 1-p . : ) Predeterminado:
p del Circuito de 1: Coast to Sto - Laro por mercia . -
iy .
(03C9) Vieilancia de 2: Fast.Sto 2: Paro rapido. Desacelerar usando el tiempo de Raneo: 0 a 3
g : p desaceleracion en C1-09. go:
MECHATROLINK 3: Alarm Only 3- Solo al
(ES) : Solo alarma
Errores Detectados en . — Predeterminado:
F6-26 14 1g Num of SI.T BUS | Configura la cantidad de errores de comunicacion de la 2 . B
(03CA) MECHATROLINK opcion (bUS). Mm 210
ax.:
_ _ Configura la direccion del nodo. Predeterminado:
heds, |DieseitndelNodo o Node Adaress o -
Max.: 125
Seleccién del Modo de | PB Clear Select 0: Restablece la operacion del variador con un comando de Predeterminado:
F6-31 . Modo de borrado.
(03CC) Borrado de 0: Reset to Zero 1: Mantiene el estado de operacion anterior cuando se emite 0 B
PROFIBUS-DP 1: Hold Prev Value | 00 0 & o 4o do borrads Rango: 0, 1
F6-32 Seleccion del Formato |PB Map Select 0: Tipo PPO Predeterminado:
(03CD) de Datos de 0: PPO Type 1: Convencional 0 -
PROFIBUS-DP 1: Conventional Rango: 0, 1
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Configura la direccion del nodo. Predeterminado:
F6-35 |Seleccion de ID para el 0
(03D0) |Nodo CANopen CO Node Address Min.: 0 -
Max.: 126
CO Baud Rate 0: Autodeteccion
0: Auto Detect 1: 10 kbps
1: 10 kbps 2: 20 kbps
. 2: 20 kbps 3: 50 kbps . .
Fe-36 | Lolocidadde 13050 kbps 4125 kbps predeterminador|
(03D1) CANopen 4: 125 kbps 5: 250 kbps Rango: 0 a 8
p 5: 250 kbps 6: 500 kbps go:
6: 500 kbps 7: 800 kbps
7: 800 kbps 8: 1 Mbps
8: 1Mbps
(182512) IC):)rIicpc(:gré tdel Nodo CN Node Adress Reservado. _ _
F6-41 Velocidad de Reservado.
(03D6) Comunicaciones de CN Baud Rate - -
CompoNet
Configura la direccion del nodo fisico BACnet Predeterminado:
F6-45 |Direccion del Nodo 1
(02FB) |BACnet BAC Node Address Min.: 0 -
Max.: 127
BAC Baud Rate 0: 1200
0: 1200 bps 1: 2400
1: 2400 bps 2: 4800
. 2: 4800 bps 3:9600 Predeterminado:
F6-46 |Velocidad de 3: 9600 bps 4: 19200 3 ’ _
(02FC) |Transmision de BACnet|4: 19.2 kbps 5: 38400 Raneo: 0a 8
5:38.4 kbps 6: 57600 g0
6: 57.6 kbps 7: 76800
7:76.8 kbps 8: 115200
8: 115.2 kbps
Configura el tiempo de espera entre la recepcion y el envio |Predeterminado:
F6-47 |Tiempo de Esperade Rx . de BACnet. 5 ms
(02FD) |a Tx Rx to Tx Wait T Min.: 5 -
Max.: 65
F6.48 Identificador de Objetos Configura la palabra menos significativa para BACnet. (P)’redetermmado:
0 del Dispositivo BAC Dev Obj 1d 0 Lo -
(02FE) BACnet Min.: 0
Max.: FFFF
F6.49 Identificador de Objetos Configura la palabra mas significativa para BACnet. gredetermmadoz
1 del Dispositivo BAC Dev Obj Id 1 Lo -
(02FF) BAChnet Min.: 0
Max.: 3F
Selecciona la direccion MAC del variador. Predeterminado:
F6-50 |Direccion MAC de 64
(03C1) |DeviceNet DN MAC Address Min.: 0 -
Max.: 64
DN Baud Rate 0: 125 kbps
. 0: 125 kbps 1: 250 kbps . )
Fe-51 |velocidadde 11550 kbps 2: 500 kbps Predeterminado:\
(03C2) DeviceNet 2: 500 kbps 3: Regulable desde la red Ranco: 0 a 4
3: Set from Network |4: Detectar automaticamente g0
4: Auto Detect
Determina el formato de los datos configurados desde el Predeterminado:
F6-52 |Configuracion de PCA PCA Selection dispositivo DeviceNet maestro al variador. 21 _
(03C3) |de DeviceNet Min.: 0
Max.: 255
Configura el formato de los datos configurados desde el Predeterminado:
F6-53 |Configuracion de PPA PPA Selection variador al dispositivo DeviceNet maestro. 71 _
(03C4) |de DeviceNet Min.: 0
Max.: 255
F6-54 Deteccion de Fallas del | DN Idle Flt Det 0: Activada Predeterminado:
(03C5) Modo Inactivo de 0: Stop 1: Desactivada, sin deteccion de fallas 0 -
DeviceNet 1: Ignore Rango: 0, 1
DN BAUD RATE | Verifica la velocidad de transmision que se ejecuta en la red.

F6-55 Monitor de Velocidad |MEM 0: 125 kbps Predeterminado:
(03C6) de Transmision de 0: 125 kbps 1: 250 kbps 0 -
DeviceNet 1: 250 kbps 2: 500 kbps Rango: 0 a2

2: 500 kbps
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Configura el factor de escala para el monitor de velocidad en | Predeterminado:
F6-56 |Escala de Velocidad de DeviceNet. 0
(03D7) | DeviceNet Speed Scale Min.: -15 -
Max.: 15
Configura el factor de escala para el monitor de corriente de | Predeterminado:
F6-57 |Escala de Corriente de salida en DeviceNet. 0
(03D8) |DeviceNet Current Scale Min.: -15 -
Max.: 15
Configura el factor de escala para el monitor de torque en | Predeterminado:
F6-58 |Escala de Torque de DeviceNet. 0
(03D9) |DeviceNet Torque Scale Min.: -15 -
Miéx.: 15
. Configura el factor de escala para el monitor de potencia en | Predeterminado:
F6-59 | Escala de Potenciade | p o oo DeviceNet. 0 ' _
(03DA) |DeviceNet Min.: -15
Maéx.: 15
Configura el factor de escala para el monitor de tension en | Predeterminado:
F6-60 |Escala de Tension de Voltage Scale DeviceNet. 0 . _
(03DB) |DeviceNet Min.: -15
Max.: 15
Configura el factor de escala para el monitor de tiempo en | Predeterminado:
F6-61 |Escala de Tiempo de . DeviceNet. 0
(03DC) |DeviceNet Time Scale Min.: -15 -
Max.: 15
Configura el intervalo del pulsor para las comunicaciones de | Predeterminado:
F6-62 |Intervalo del Pulsor de DeviceNet. 0
(03DD) | DeviceNet DN Heart Beat Min.: 0 -
Max.: 10
Guarda y controla las configuraciones 0 a 63 de F6-50 Predeterminado:
F6-63 |ID MAC de la Red (direccion MAC de DeviceNet). 63
(03DE) |DeviceNet DN MACID MEM Min.: 0 -
Méx.: 63
F6-64 a Reservado para los pardmetros de montaje de Entradas/
F6-71 | b cervado _ Salidas dindmicas. _ _
(03DF a
03C8)
(gggé) PD(l)gngIgElfel Nodo PowerLink NodeID |Reservado. - -

<1> El valor de configuracion de los parametros no se restablece al valor predeterminado cuando el variador se inicializa.
<2> Los valores que aparecen corresponden a la opcion MECHATROLINK-II (SI-T3). Los valores de la opcion MECHATROLINK-III (SI-ET3)

son:

Min.: 03
Max.: EF

<3>
son:

0: 64 bytes
1: 32 bytes
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B.6 F: Config_;uracic’m de las Opciones

€ F7: Configuraciones de la tarjeta opcional de comunicaciones (SI-EM3, SI-EN3, SI-
EP3)
Los parametros F7 se utilizan para las opciones EtherNet/IP, Modbus TCP/IP y PROFINET. Otros parametros del grupo

F7 se utilizan para las configuraciones especificas del protocolo de comunicacion. Para obtener mas detalles sobre una
tarjeta opcional especifica, consulte el manual de instrucciones de la opcion.

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
F7-01 - . . Predeterminado:
(03E5) | Direccion IP 1 IP Address 1 C(zptﬁgur?i el o((izteto mas importante de direcciones IP 192 _
> estaticas de red. Rango: 0 a 255
(l;);—é)g) Direccién IP 2 IP Address 2 ﬁ)onﬁgl}ra el segundo octeto mas importante de direcciones i’g%determmado: _
> estaticas de red. R .
ango: 0 a 255
(l(:);—é)% Direccién IP 3 IP Address 3 Copﬁgura el tercer octeto mas importante de direcciones IP Il’redetermmado: _
<I> estaticas de red. .
Rango: 0 a 255
F7-04 (L . Predeterminado:
(03E8) |Direccion IP 4 IP Address 4 C(t)r’ltfiigur?i elrczllarto octeto mas importante de direcciones IP 2(r)e ctermunado B
<I> estaticas de red. Rango: 0 a 255
L . Predeterminado:
F7-05 Miscara de Subred 1 Subnet Mask 1 Copﬁgura el octeto mas importante de mascaras de subred 255 B
(03E9) estaticas. .
Rango: 0 a 255
F7-06 Miéscara de Subred 2 | Subnet Mask 2 Configura Vel segundo octeto mas importante de méscaras de ggesdetermlnado: B
(03EA) subred estaticas. .
Rango: 0 a 255
F7-07 Mascara de Subred 3 | Subnet Mask 3 Configura 'el tercer octeto mas importante de mascaras de gge;_determmado: _
(03EB) subred estaticas. .
Rango: 0 a 255
F7-08 Mascara de Subred 4 | Subnet Mask 4 Configura ,el' cuarto octeto mas importante de mascaras de I(;redetermmado: _
(03EC) subred estaticas. R .
ango: 0 a 255
F7-09 |Direccién de Puerta de Configura el octeto mas importante de direcciones de puerta Predeterminado:
Gateway IP Add 1 192 -
(03ED) |[Enlace 1 de enlace de red. R .
ango: 0 a 255
F7-10 |Direccion de Puerta de Configura el segundo octeto mas importante de direcciones Predeterminado:
Gateway IP Add 2 168 -
(03EE) |Enlace 2 de puerta de enlace de red. R .
ango: 0 a 255
F7-11 |Direccion de Puerta de Configura el tercer octeto mas importante de direcciones de Predeterminado:
Gateway IP Add 3 1 -
(03EF) |Enlace 3 puerta de enlace de red. R .
ango: 0 a 255
F7-12 |Direccion de Puerta de Configura el cuarto octeto mas importante de direcciones de Predeterminado:
Gateway IP Add 4 1 -
(03E0) |Enlace 4 puerta de enlace de red. .
Rango: 0 a 255
Seleccione el método de configuracion de la direccion
IP Add Mode Sel - . .
F7-13 [Modo de Direccion en |0: User Defined 0].;)Clor}a.] <> Predeterminado:
(03F1) |el Arranque 1: BOOTP 0: Estatico 2 B
2: DHCP 1: BOOTP Rango: 0 a2
’ 2: DHCP
Duplex Select Selecciona la configuracion del modo duplex.
- up 0: Medio duplex forzado Predeterminado:
F7-14 |Seleccion del Modo 0: Half Duplex : . L . .
(03F2) |Duplex 1 Auto Negotiate 1: Negociar automaticamente el modo duplex y la velocidad | 1 -
p 2 Full Du glex de comunicacion Rango: 0 a2
’ P 2: Duplex completo forzado
F7-15 Seleccion de la Baud Rate Configura la velocidad de las comunicaciones Predeterminado:
(03F3) Velocidad de 10: 10 Mbps 10: 10 Mbps 10 -
Comunicacion 100: 100 Mbps 100: 100 Mbps Rango: 10, 100
Configura el valor, en décimas de segundo, del retraso para Predeterminado:
F7-16 |Retraso de la Pérdida de la deteccion de la pérdida de comunicaciones. Un valor de 0 0 :
e CommlLoss Tout desactiva el retraso de la conexion. L -
(03F4) |Comunicaciones : . . Min.: 0
Ejemplo: un valor ingresado de 100 representa 10.0 P
Max.: 300
segundos.
F7-17 Factor de Escala de Configura el factor de escala para el monitor de velocidad en gredetermmad():
(03F5) |y clocidad para EN Speed Scale 1, objeto EtherNet/IP Clase ID 2AH. Min.: -15 -
Max.: 15
318 YASKAWA ELECTRIC TOSP C710616 41E Variador de CA YASKAWA A1000 — Guia de inicio rapido




B.6 F: Configuracién de las Opciones

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Factor de Escala de . . I
F7-18 Corriente para EN Current Scale Configura el factor de escala para el monitor de corriente de |0 _
(03F6) P salida en un objeto EtherNet/IP Clase ID 2AH. Min.: -15
EtherNet/IP fe -
Max.: 15
F7-19 Factor de Escala de Confi | £ d 1 | itor d (l';‘redetermmado:
- Torque para EtherNet/ |EN Torque Scale onfigura el factor de escala para el monitor de torque enun|0 _
(03F7) P objeto EtherNet/IP Clase ID 2AH. Min.: -15
Max.: 15
Factor de Escala de . . Predeterminado:
F7-20 Potencia para EtherNet/| EN Power Scale Configura el factor de escala para el monitor de potencia en |0 B
(03F8) P p w un objeto EtherNet/IP Clase ID 2AH. Min.: -15
Méx.: 15
Predeterminado:
F7-21 ?ﬁgggge E;C%ISISSNH / |EN Voltage Scale | Configura el factor de escala para el monitor de tension en |0 _
(03F9) |1p P g un objeto EtherNet/IP Clase ID 2AH. Min.: -15
Maéx.: 15
Predeterminado:
F7-22 |Escala de Tiempo para EN Time Scale Configura el factor de escala para el monitor de tiempo en un |0 _
(03FA) |EtherNet/IP objeto EtherNet/IP Clase ID 2AH. Min.: -15
Max.: 15
Parametros utilizados en el montaje de salida 116. Cada
F7-23 a parametro contiene una direccion MEMOBUS/Modbus. El
F7-32 |Parametros de Montaic valor recibido para el montaje de salida 116 se escribe en esta Predeterminado:
(03FB a |de Salida Dinamica J - direccion MEMOBUS/Modbus correspondiente. Un valor de ) -
0374) direccion MEMOBUS/Modbus de 0 significa que el valor
recibido para el montaje de salida 116 no se escribira en
ningun registro de MEMOBUS/Modbus.
Parametros utilizados en el montaje de entrada 166. Cada
parametro contiene una direccion MEMOBUS/Modbus. El
F7-33 a valor enviado para el montaje de entrada 166 se lee desde la
F7-42 | Pardmetros de Montaje _ direccion MEMOBUS/Modbus correspondiente. Un valor de | Predeterminado: _
(0375 a |de Entrada Dindmica direccion MEMOBUS/Modbus de 0 significa que el valor |0
037E) enviado para el montaje de entrada 166 no esta definido por
el usuario, por lo que se devolverd el valor de registro
predeterminado opcional.
<I> Apaguey encienda el variador para que los cambios en la configuracion surtan efecto.
<2> Si F7-13 esté configurado en 0, todas las direcciones IP (definidas por los parametros F7-01 a F7-04) deben ser tnicas.
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B.7 Parametros H: terminales de multiple funcion

Los parametros H asignan funciones a los terminales de entrada y de salida de multiple funcion.

€ H1: Entradas digitales de multiple funcién

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
. y Asigna una funcion a las entradas digitales de multiple .
Seleccion de la Funcion funcién. Predeterlmmadoz
H1-01 |para el Terminal de Consulte las paginas 320 a 324 las descripci 40 (F) <>
[ Term S1 Func Sel onsulte las paginas a para ver las descripciones : 169
(0438) |Entrada Digital de erm e se de los valores de configuracion. Min.: 1
Muiltiple Funcién S1 . . Max.: 9F
Nota: Configure los terminales sin usar en F.
. . Asigna una funcion a las entradas digitales de multiple .
Seleccion de la Funcion funcion. Predetel}mmado:
H1-02 |para el Terminal de Consulte las paginas 320 a 324 para ver las descripciones |41 (F) =/~
(0439) |Entrada Digital de Term S2 Fune Sel geglos valores de cgnﬁguraci(')n. P Min.: 1 169
Muiltiple Funcion S2 . . Max.: 9F
Nota: Configure los terminales sin usar en F.
. . Asigna una funcion a las entradas digitales de multiple .
Seleccion de la Funcion funcion. Predeterminado:
H1-03 |para el Terminal de Consulte las paginas 320 a 324 para ver las descripciones |24
(0400) |Entrada Digital de Term S3 Fune Sel ge%os valores de cgnﬁguraci()n. P Min.: 0 169
Multiple Funcion S3 ) . Max.: 9F
Nota: Configure los terminales sin usar en F.
. . Asigna una funcion a las entradas digitales de multiple .
Seleccion de la Funcion funcion. Predeterminado:
H1-04 | para el Terminal de Consulte las paginas 320 a 324 para ver las descripciones |14
(0401) |Entrada Digital de Term S4 Fune Sel geglos valores de cgnﬁguraci()n. P Min.: 0 169
Multiple Funcioén S4 ) . Max.: 9F
Nota: Configure los terminales sin usar en F.
. . Asigna una funcion a las entradas digitales de multiple .
Seleccion de la Funcion funcion. Predet?rmmado:
H1-05 |para el Terminal de C lte las paginas 320 a 324 las descripci 3(0)<>
(m Term S5 Func Sel onsulte las paginas a para ver las descripciones ( 169
(0402) |Entrada Digital de erm unese de los valores de configuracion. Min.: 0
Multiple Funcion S5 . . Max.: 9F
Nota: Configure los terminales sin usar en F.
. . Asigna una funcion a las entradas digitales de multiple .
Seleccion de la Funcion funcion. Predet?rmmado:
H1-06 |para el Terminal de C lte las paginas 320 a 324 las descripci 4(3)<I>
(m Term S6 Func Sel onsulte las paginas a para ver las descripciones g 169
(0403) |Entrada Digital de em e e de los valores de configuracion. Min.: 0
Multiple Funcién S6 . . Max.: 9F
Nota: Configure los terminales sin usar en F.
. . Asigna una funcion a las entradas digitales de multiple .
Seleccion de la Funcion funcion. Predetg:rmmado:
H1-07 |para el Terminal de C lte las paginas 320 a 324 las descripci 6 4)~<I>
[m Term S7 Func Sel onsulte las paginas a para ver las descripciones S 169
(0404) |Entrada Digital de erm une se de los valores de configuracion. Min.: 0
Multiple Funcién S7 . . Méx.: OF
Nota: Configure los terminales sin usar en F.
. . Asigna una funcion a las entradas digitales de multiple .
Seleccion de la Funcion funcion. Predeterminado:
H1-08 |para el Terminal de C Ite las paginas 320 a 324 las descripci
[m Term S8 Func Sel onsulte las paginas a para ver las descripciones . 169
(0405) |Entrada Digital de em une e de los valores de configuracion. Min.: 0
Multiple Funcién S8 ) . Max.: OF
Nota: Configure los terminales sin usar en F.
<1> El valor entre paréntesis es la configuracion predeterminada cuando se realiza una inicializacion de 3 hilos (A1-03 = 3330).
Selecciones de entradas digitales de multiple funcién H1
Configuracion o s L .
de H1-0OO Funcién Pantalla LCD Descripcion Pagina
Cerrado: Rotacion inversa (solo si el variador esta configurado para una
. - . secuencia de 3 hilos)
Secuencia de 3 hilos | 3-Wire Control Los terminales S1y S2 se configuran automaticamente para el comando 170
de Marcha y el comando de Paro.
Abierto: REMOTE (las configuraciones de pardmetros determinan la
Seleccion LOCAL/ Local/Remote Sel fuente de la referencia de frecuencia 1 6 2 (b1-01,b1-02 0 b1-15,b1-16) _
REMOTE Cerrado: LOCAL (la referencia de frecuencia y el comando de Marcha
provienen del operador digital).
Abierto: Comando de Marcha y fuente de la referencia de frecuencia 1
) Seleccion 1/2 de Ext Ref Sel (determinados por b1-01 y b1-02) _
referencia externa Cerrado: Comando de Marcha y fuente de la referencia de frecuencia 2
(determinados por b1-15 y b1-16)
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Selecciones de entradas digitales de multiple funcién H1

Configuracion

de H1-OO Funcién Pantalla LCD Descripcion Pagina
. Cuando los terminales de entrada se configuran con las referencias de
Referencia de . velocidad de pasos multiples 1 a 3, cambiar la combinacion de los
3 Velocidad de Pasos | Multi-Step Ref 1 terminal P P ia de velocidad d altinl -
Miltiples 1 erminales genera una secuencia de velocidad de pasos multiples
utilizando las referencias de frecuencia configuradas en d1-01 a d1-08.
Referencia de Cuando los terminales de entrada se configuran con las referencias de
: . velocidad de pasos multiples 1 a 3, cambiar la combinacion de los
4 Velocidad de Pasos | Multi-Step Ref 2 terminal ia de velocidad d 1ltinl -
Miltiples 2 erminales genera una secuencia de velocidad de pasos multiples
utilizando las referencias de frecuencia configuradas en d1-01 a d1-08.
. Cuando los terminales de entrada se configuran con las referencias de
Referencia de : 1 . R
: . velocidad de pasos multiples 1 a 3, cambiar la combinacion de los
5 Velocidad de Pasos | Multi-Step Ref 3 terminal ia de velocidad d dltinl -
Miltiples 3 erminales genera una secuencia de velocidad de pasos multiples
utilizando las referencias de frecuencia configuradas en d1-01 a d1-08.
Seleccion de Cerrado: Referencia de frecuencia de marcha lenta (d1-17) seleccionada.
6 referencia de marcha |Jog Freq Ref La marcha lenta tiene prioridad sobre las demas fuentes de referencia. -
lenta
Seleccion del tiempo Se utiliza para alternar entre el tiempo de aceleracion y desaceleracion
7 de aceleracion y Multi-Acc/Dec 1 1 (configurado en C1-01, C1-02) y el tiempo de aceleracion y -
desaceleracion 1 desaceleracion 2 (configurado en C1-03, C1-04).
8 ((i?é)rglaasréd((l)\](.ice).]?loqueo Ext BaseBlk N.O. |Cerrado: Sin salida del variador -
9 Comando de Bloqueo | g ¢ gaseBIK N.C. | Abierto: Sin salida del variador -
de base (N.C.)
Sostenimiento de la Abierto: La aceleracion/desaceleracion no se mantiene.
A rampa de aceleracion y | Acc/Dec RampHold | El variador hace una pausa durante la aceleracion o desaceleracion y -
desaceleracion mantiene la frecuencia de salida.
Alarma por
B sobrecalentamiento  |OH2 Alarm Signal |Cerrado: Se cierra cuando se activa una alarma oH2 -
del variador (oH2)
C Seleccion de entrada Term A2 Enable Abierto: La funcion asignada mediante H3-14 esta desactivada. _
del terminal anal6gico Cerrado: La funcién asignada mediante H3-14 esta activada.
. Abierto: La realimentacion de velocidad para el control de V/f con PG
D I]?(e}sactlvar el encoder PG Fdbk Disable  |esta activada. -
Cerrado: Realimentacion de velocidad desactivada.
Restablecimiento Abierto: Control PI
= integral del ASR ASR Intgrl Reset Cerrado: Restablecimiento integral B
Seleccione esta configuracion cuando el terminal no se utilice o cuando
e se use en modo deshabilitado. El terminal no dispara una funcion del
1 Modo deshabilitado | Term Not Used variador, pero puede utilizarse como entrada digital para el controlador B
al que el variador esta conectado.
El variador acelera cuando el terminal del comando Arriba se cierra, y
desacelera cuando el comando Abajo se cierra. Cuando los dos
10 Comando Arriba Up Command 1 terminales estan abiertos o cerrados, el variador mantiene la referencia -
de frecuencia. Los comandos Arriba y Abajo siempre deben utilizarse
en conjunto.
El variador acelera cuando el terminal del comando Arriba se cierra, y
desacelera cuando el comando Abajo se cierra. Cuando los dos
11 Comando Abajo Down Command 1 |terminales estan abiertos o cerrados, el variador mantiene la referencia -
de frecuencia. Los comandos Arriba y Abajo siempre deben utilizarse
en conjunto.
Marcha Lenta hacia . . .
12 Adelante Forward Jog Cerrado: Marcha hacia adelante a la frecuencia de marcha lenta d1-17. -
13 I\R/Ieaggg;Lenta en Reverse Jog Cerrado: Marcha en reversa a la frecuencia de marcha lenta d1-17. -
Restablecimiento por Cerrado: Restablece las fallas si se borra la causa y se elimina el
14 Fault Reset -
falla comando de Marcha.
15 Paro Rapido (N.O.) |Fast-Stop N.O. Cerrado: Desacelera en el tiempo de paro rapido configurado en C1-09. -
- Abierto: Motor 1 (E1-00, E2-000)
16 Seleccion del motor 2 | Motor 2 Select Cerrado: Motor 2 (E3-00, E4-O00) -
- Abierto: Desacelera para detenerse en el tiempo de paro rapido
17 Paro Rapido (N.C.)  |Fast-Stop N.C. configurado en C1-09. -
Entrada de la funcién Activa el temporizador configurado mediante los pardametros b4-01 y
18 de temporizador Timer function b4-02. Se debe configurar en conjunto con la salida de la funcion de -
P temporizador (H2-O0O = 12).
. . Abierto: Control PID habilitado
19 Desactivar PID PID Disable Cerrado: Control PID deshabilitado B
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Selecciones de entradas digitales de multiple funcion H1

C%’;ﬁﬂfl‘_%%é" Funcién Pantalla LCD Descripcién Pagina

Seleccion del tiempo Se utiliza en conjunto con un terminal de entrada configurado para
1A do aceleracion P Multi-Ace/Dec 2 "Seleccion de tiempo de aceleracion y desaceleracion 17 _
desaceleraci(’)n}é (H1-O0 = 7), y permite que el variador alterne entre los tiempos de

aceleracion y desaceleracion 3 y 4.

Abierto: Los parametros no pueden editarse (excepto U1-01 si la fuente
1B Bloqueo del programa | Program Lockout | de referencia se asigna al operador digital). -
Cerrado: Los parametros pueden editarse y guardarse.

Sostenimiento de
1E .
muestra de referencia

Cerrado: Toma una muestra de la referencia de frecuencia analdgica y
Ref Sample Hold . : . -
acciona el variador a esa velocidad.

20: NO/Always Det, [ 20: N.O., siempre detectada, paro por rampa

Ramp to Stop 21: N.C., siempre detectada, paro por rampa
21: NC/Always Det, | 22: N.O., durante la marcha, paro por rampa
Ramp to Stop 23: N.C., durante la marcha, paro por rampa

22: NO/During 24: N.O., siempre detectada, paro por inercia
RUN, Ramp to Stop [25: N.C., siempre detectada, paro por inercia
23: NC/During 26: N.O., durante la marcha, paro por inercia
RUN, ramp to stop [27: N.C., durante la marcha, paro por inercia
24: NO/ Always 28: N.O., siempre detectada, paro rapido
Det, Coast to Stop [29: N.C., siempre detectada, paro rapido
25:NC/Always Det, [2A: N.O., durante la marcha, paro rapido

Coast to Stop 2B: N.C., durante la marcha, paro rapido

26: NO/During 2C: N.O., siempre detectada, solo alarma (marcha continua)
RUN, Coast to Stop [2D: N.C., siempre detectada, solo alarma (marcha continua)
27: NC/During 2E: N.O., durante la marcha, solo alarma (marcha continua)

RUN, Coast to Stop |2F: N.C., durante la marcha, solo alarma (marcha continua)

20 a 2F Falla externa 28: NO/Always Det, -
Fast-Stop

29: NC/Always Det,
Fast-Stop

2A: NO/During
RUN, Fast-Stop

2B: NC/During
RUN, Fast- Stop
2C: NO/Always
Det, Alarm Only
2D: NC/Always
Det, Alarm Only
2E: NO/ During
RUN, Alarm Only
2F: NC/During
RUN, Alarm Only

30 &?gggllegg;ll%lto PID Intgrl Reset Cerrado: Restablece el valor integral del control PID. -
Sostenimiento del Abierto: Ejecuta una operacion integral.

#l valor integral de PID PID Intgrl Hold Cerrado: Mantiene el valor integral actual del control PID. a
Referencia 4 de Se utiliza en combinacion con los terminales de entrada usados para la

32 Velocidad de Pasos | Multi-Step Ref 4 Referencia de Velocidad de Pasos Multiples 1, 2 y 3. Utilice los -
Multiples parametros d1-09 a d1-16 para configurar los valores de referencia.

34 Cancelacion del PID SFS Cancel Abierto: Arrancador lento de PID activado. _

arranque lento de PID Cerrado: Desactiva el arrancador lento de PID b5-17.

35 Sgtlfggéoéle(};lﬁl ivelde | pypy Input Invert Cerrado: Invierte la sefial de entrada de PID. -
Abierto: Paro
Comando de marcha . Cerrado: Marcha hacia Adelante
40 hacia adelante FwdRun 2Wire Seq . . -
(secuencia de 2 hilos) Nota: N?l 3puede configurarse junto con las configuraciones 42
643.
Abierto: Paro
Comando de marcha . Cerrado: Marcha reversa
41 reversa RevRun 2WireSeq . . -
(secuencia de 2 hilos) Nota: NZ :Puede configurarse junto con las configuraciones 42
643.
Abierto: Paro
Comando de Marcha Cerrado: Marcha
42 (secuencia 2 de 2 Run/Stp 2WireSeq . . -
hilos) Nota: No puede configurarse junto con las configuraciones 40
64l.
Abierto: Hacia adelante
Comando Adelante/ Cerrado: Reversa
43 Reversa FWD/REV . . ., . _
(secuencia 2 de 2 2WireSeq Nota: Determina la direccion del motor pero no emite un
hilos) comando de Marcha. No puede configurarse junto con las

configuraciones 40 6 41.
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Selecciones de entradas digitales de multiple funcién H1

Configuracion

de H1-OO Funcién Pantalla LCD Descripcion Pagina
44 Frecuencia de Offset Freq 1 Cerrado: Agrega d7-01 a la referencia de frecuencia. -
compensacion 1
Frecuencia de . i i
45 compensacién 2 Offset Freq 2 Cerrado: Agrega d7-02 a la referencia de frecuencia. -
46 Frecuenc1a4c!e Offset Freq 3 Cerrado: Agrega d7-03 a la referencia de frecuencia. -
compensacion 3
47 Eggfgu racién del CanOpenNID Setup | Cerrado: Configuracion del nodo de SI-S3 activada. -
60 Comando de Frenado DClInj Activate Cerrado: Activa el Frenado por Inyeccién de CC. -
por Inyeccion de CC
o ngggziz Externa de Speed Search 1 Cerrado: Activa la Busqueda dq Velocidad por Deteccion de Corriente _
. desde la frecuencia de salida maxima (E1-04).
de velocidad 1
Busqueda Externa de . , . . .
- Cerrado: Activa la Busqueda de Velocidad por Deteccion de Corriente
62 Velocidad Speed Search 2 desde la referencia de frecuencia. B
de velocidad 2
Debilitamiento de . Cerrado: El variador realiza el control del debilitamiento de campo
63 Field Weak , -
campo segun lo configurado en d6-01 y d6-02.
65 Ic\gggtgglgg fﬁ%gn KEB Ridethru NC 1Al;§1r\t](;d lgunci()n de Mantenimiento en caso de Caida de Tension KEB _
Tension KEB 1 (N.C.) :
66 Ic\gaslgtgtellgl;ieg%:n KEB Ridethru NO (ljc;rrtaild;) d Zl: uncion de Mantenimiento en caso de Caida de Tensiéon KEB _
Tensién KEB 1 (N.O.) ctivada.
Modo de prueba de Prueba la interfaz RS-422/RS-485 de MEMOBUS/Modbus. Muestra
7 comunicaciones Comm Test Mode “PASS” (aprobado) si la prueba se finaliza de forma satisfactoria. h
68 FDr:;}?Zd; rr?i(e)rrlto Alto  |HighSlipBraking Cerrado: Activa el frenado por deslizamiento alto para detener el _
(HSB) variador durante un comando de Marcha.
Activacion del Abierto: Variador desactivado. Si se abre esta entrada durante la marcha,
6A : Drive Enable el variador se detiene segiin lo especificado en b1-03. -
variador . D,
Cerrado: Listo para la operacion.
Interruptor del control Abierto: Control de velocidad
i de velocidad/torque Spd/Trq Ctl Chng Cerrado: Control de torque B
72 Cero Servo Zero Servo Cmd Cerrado: Cero Servo activado -
Se utiliza para controlar la polarizacion agregada a la referencia de
75 Comando Arriba 2 Up Command 2 frecuencia mediante la funcién Arriba/Abajo 2. Los comandos Arriba 2 -
y Abajo 2 siempre deben usarse en conjunto.
Se utiliza para controlar la polarizacion agregada a la referencia de
76 Comando Abajo 2 Down Command 2 |frecuencia mediante la funciéon Arriba/Abajo 2. Los comandos Arriba 2 -
y Abajo 2 siempre deben usarse en conjunto.
Interruptor de . . Abierto: Ganancia proporcional 1 del ASR (C5-01) B
e ganancia de ASR ASKGan Switch Cerrado: Ganancia proporcional 2 del ASR (C5-03)
Inversion de polaridad . . .
. . Abierto: Referencia de torque hacia adelante.
78 de la referencia Tref Sign Change Cerrado: Polaridad en reversa. -
externa de torque
Lo Abierto: Funcion de Mantenimiento en caso de Caida de Tension KEB
7A I\gantgm(r;lal ie(xiatc:ien KEB Ridethru2NC 2 activada. El variador omite L.2-29 y aplica la funcién de _
caso e ¢ cthry Mantenimiento en caso de Caida de Tension KEB 2 para Variador
Tension KEB 2 (N.C.) Unico
. Cerrado: Funcion de Mantenimiento en caso de Caida de Tension KEB
Mantenimiento en 2 activada. El variador omite L2-29 y aplica la funcién de
7B caso de Caida de KEB Ridethru2NO S p Yy apie - -
e Mantenimiento en caso de Caida de Tension KEB 2 para Variador
Tension KEB 2 (N.O.) Unico
7C E(r)itrl)i(}?cgiotro (N.O.) SC Brake (NO) Cerrado: Frenado por cortocircuito activado -
Frenado por . L .
7D cortocircuito (N.C.) SC Brake (NC) Abierto: Frenado por cortocircuito activado -
Deteccion de marcha
7E ?égﬁ;(ﬁeéin\t]e//;i\éfsa PG Rotate Rev Deteccion de la direccion de rotacion (para V/f con realimentacion del _
. ) PG simple)
realimentacion del PG
simple)
7F Activacion de PID PID BiDir Enable |Reservado. -
bidireccional
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B.7 Parametros H: terminales de multiple funcion

Selecciones de entradas digitales de multiple funcion H1
Configuracion iz s -
de H1-O00O Funcion Pantalla LCD Descripcion Pagina
90 a97 Entradas digitales - Reservado para las funciones de entrada DWEZ -
DriveWorksEZ 1 a 8 p
Desactivacion de . Abierto: DWEZ activado
I DriveWorksEZ DWELZ Disable Cerrado: DWEZ desactivado -
€ H2: Salidas digitales de multiple funcién
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)

H2-01 Seleccion de la funcion Consulte las configuraciones de salida digital de multiple | Predeterminado:
(040B) de los terminales M1- |M1-M2 Func Sel funcion H2 en las paginas 324 a 327 para ver las 171
M2 (relé) descripciones de los valores de configuracion. Rango: 0 a 192

H2-02 Seleccion de la funcion Predeterminado:
(040C) de los terminales M3- | P1/PC Func Sel 1 171
M4 (relé) Rango: 0 a 192
H2-03 Seleccion de la funcion Predeterminado:
© 4(-)D) de los terminales M5- | P2/PC Func Sel 2 171
M6 (relé) Rango: 0 a 192
Configura las unidades de salida en vatios-hora cuando se
selecciona la Salida de pulsos en vatios-hora como la salida
digital (H2-01, H2-02 o H2-03 = 39).
Seleccion de la Unidad Emite una sefal de pulsos de 200 ms cuando el contador de Predeterminado:
H2-06 ; - . vatios-hora aumenta en las unidades seleccionadas. :
de Salida en Vatios por | Pwr Mon Unit Sel ; -
(0437) | p 0: unidades de 0.1 kWh Raneo: 0.3 4
1: unidades de 1 kWh go:
2: unidades de 10 kWh
3: unidades de 100 kWh
4: unidades de 1000 kWh
Configura las direcciones de los registros de MEMOBUS/
H2-07 |Seleccion de la Modbus desde las que se enviardn los datos a las salidas de | predeterminado:
(0B3A) |Direccion 1 de Registro| MFDO Regs] Addr |contactos 62y 162. 1 -
<I>|de MEMOBUS Nota: Este parametro no esta disponible en los Rango: 1 a 1FFF
modelos 4A0930 y 4A1200.
Configura los bits de los registros d¢ MEMOBUS/Modbus
H2-08 |Seleccion del Bit 1 de desde los que se enviaran los datos a las salidas de contactos | predeterminado:
(0B3B) |Registro de MFDO Regsl Bit |62y 162. 0 -
<> |MEMOBUS Nota: Este parametro no esta disponible en los Rango: 0 a FFFF
modelos 4A0930 y 4A1200.
Configura las direcciones de los registros de MEMOBUS/
H2-09 |Seleccion de la Modbus desde las que se enviaran los datos a las salidas de | predeterminado:
(0B3C) |Direccion 2 de Registro| MFDO Regs2 Addr | contactos 63y 163. 1 -
<> |de MEMOBUS Nota: Este pardmetro no esta disponible en los Rango: 1 a IFFF
modelos 4A0930 y 4A1200.
Configura los bits de los registros d¢ MEMOBUS/Modbus
H2-10 |Seleccién del Bit 2 de desde los que se enviaran los datos a las salidas de contactos | predeterminado:
(0B3D) |Registro de MFDO Regs2 Bit |63y 163. 0 -
<> IMEMOBUS Nota: Este parametro no esta disponible en los Rango: 0 a FFFF
modelos 4A0930 y 4A1200.
<1> Disponible en las versiones de software de variador PRG: 1019 y posteriores.
Configuraciones de las salidas digitales de multiple funcion H2
Configuracion Ao s L .
de H2-00O Funcion Pantalla LCD Descripcion Pagina
Durante la marcha During RUN 1 Cerrado: Hay un comando de Marcha activo o hay salida de tension. -
Abierto: La velocidad de salida es mayor que el valor de E1-09
(Frecuencia de Salida Minima) o de b2-01 (Frecuencia de Inicio del
Velocidad cero Zero Speed Frenado por Inyeccién de CC). . -
P Cerrado: La frecuencia de salida es menor o igual que el valor de E1-09
(Frecuencia de Salida Minima) o de b2-01 (Frecuencia de Inicio del
Frenado por Inyeccion de CC).
Concordancia de Cerrado: La frecuencia de salida es igual a la referencia de velocidad
velocidad 1 Fref/Fout Agreel (mas o menos la histéresis configurada en L4-02). 172
Concordancia de Cerrado: La frecuencia de salida y la referencia de velocidad son iguales
3 velocidad configurada | Fref/Set Agree 1 a L4-01 (mas o menos la histéresis configurada en L4-02). 172
por el usuario 1
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Configuraciones de las salidas digitales de multiple funcion H2

Configuracion

de H2-O0O Funcién Pantalla LCD Descripcion Pagina
4 Deteccion de Freq Detect 1 Cerrado: La frecuencia de salida es menor o igual que el valor en L4-01 _
frecuencia 1 q con la histéresis determinada por L4-02.
5 Deteccion de Freq Detect 2 Cerrado: La frecuencia de salida es mayor o igual que el valor en L4-01 _
frecuencia 2 q con la histéresis determinada por L4-02.
6 Variador listo Drive Ready Cerrado: El encendido esta completo y el variador est4 listo para aceptar _
un comando de Marcha.
Baja tension en el bus Cerrado: La tension del bus de CC esta por debajo del nivel de disparo B
v de CC DC Bus Undervolt Uv configurado en L2-05.
Durante el bloqueo de Cerrado: El variador ha ingresado al estado de bloqueo de base (sin
8 BaseBlk 1 o ‘ -
base (N.O.) tension de salida).
Fuente de referencia Abierto: La referencia externa 1 6 2 proporciona la referencia de
9 de frecuencia Ref Source frecuencia (configurada en b1-01 o b1-15). -
Cerrado: El operador digital suministra la referencia de frecuencia.
Fuente del comando Abierto: La referencia externa 1 6 2 emite el comando de Marcha
A de Marcha Run Cmd Source | (configurado en b1-02 o b1-16). -
Cerrado: El operador digital emite el comando de Marcha.
B ](?\;:tgc)cmn de torque 1 Trq Det 1 N.O. Cerrado: Se ha detectado una situacion de exceso de torque o bajo torque. B
Cerrado: Se perdi6 la referencia de frecuencia analdgica.
C Pérdida de referencia Loss of Ref La pérdida de referencia de frecuencia se detecta cuando la referencia _
de frecuencia de frecuencia cae por debajo del 10% de la referencia dentro de un plazo
de 400 ms.
Cerrado: La resistencia de frenado o el transistor se sobrecalentaron o
i i sufrieron una falla.
D Falla de la resistencia DB Overheat . . . _
de frenado Nota: Esta configuracion no esta disponible en los modelos
4A0930 y 4A1200.
E Falla Fault Cerrado: Se produjo una falla (esto excluye a CPF00 y CPF01). -
F Modo deshabilitado | Not Used Seleccione esta configuracion cuando el terminal no se utilice o cuando _
se use en modo deshabilitado.
10 Falla menor Minor Fault Cerrado: Sf; ha disparado una alarma o los IGBT han alcanzado el 90% B
de su vida util.
Comando de Cerrado: El variador ha recibido un comando de restablecimiento desde
11 restablecimiento de  |Reset Cmd Active |los terminales de entrada de multiple funcion o de red serial, o se ha -
falla activo presionado la tecla RESET del operador digital.
12 Salida del Timer Output Cerrado: Salida del temporizador. B
temporizador
Cerrado: Cuando la frecuencia de salida del variador es igual a la
; referencia de frecuencia +L.4-04.
13 Concordanciade | Eref/Fout Agree2 g o -
velocida Nota: Esta configuracion no esta disponible en los modelos
4A0930 y 4A1200.
Concordancia de Cerrado: Cuando la frecuencia de salida del variador es igual al valor en
14 velocidad configurada | Fref/Set Agree 2 L4-03 £L.4-04. -
por el usuario 2
15 Deteccion de Freq Detect 3 Cerrado: Cuando la frecuencia de salida del variador es menor o igual _
frecuencia 3 q que el valor en L4-03 +L.4-04.
16 Deteccion de Freq Detect 4 Cerrado: Cuando la frecuencia de salida del variador es mayor o igual _
frecuencia 4 q que el valor en L4-03 +1.4-04.
17 Deteccion de torque 1 Trq Det 1 N.C. Abierto: Se ha detectado una situacion de exceso de torque o de bajo
(N.C) torque.
18 ](%;:tgc)cién de torque 2 Trq Det 2 N.O. Cerrado: Se ha detectado una situacion de exceso de torque o bajo torque.
19 Deteccion de torque 2 Trq Det 2 N.C. Abierto: Se ha detectado una situacion de exceso de torque o de bajo _
(N.C) torque.
1A Durante la reversa Reverse Dir Cerrado: El variador funciona en direccion reversa. -
Durante el bloqueo de Abierto: El variador ha ingresado al estado de bloqueo de base (sin
1B BaseBlk 2 S, - -
base (N.C.) tension de salida).
1c Seleccion del motor 2 | Motor 2 Selected (Elelrjraj(igl)il Motor 2 se selecciona mediante una entrada digital (H1- _
1D Durante 12-1, Regenerating Cerrado: El motor est4 regenerando energia hacia el variador. -
regeneracion
1E Reinicio activado Dur Flt Restart Cerrado: Se realiza un restablecimiento automatico. -
Alarma por sobrecarga Cerrado: oL1 esta al 90% o mas de su punto de disparo. Una situacion
I de motor (oL1) Overload (OL1) oH3 también activa esta alarma. B
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Configuraciones de las salidas digitales de multiple funcién H2

Configuracion

de H2-00O Funcién Pantalla LCD Descripciéon Pagina
Prealarma por Cerrado: La temperatura del disipador de calor excede el valor del
20 sobrecalentamiento | OH Prealarm parametro L8-02. -
del variador (oH)
Deteccion de Cerrado: Debilitamiento mecanico detectado.
22 debilitamiento MechFatigue(OL5) -
mecanico
oF Periodo de Maintenance Cerrado: El ventilador de enfriamiento, los capacitores electroliticos, los _
mantenimiento IGBT o el relé de desvio de carga lenta pueden requerir mantenimiento.
Durante el limite de .o Cerrado: Cuando se ha alcanzado el limite de torque.
30 torque Torque Limit -
31 Durante el limite de Speed Limi Cerrado: Se alcanzo el limite de velocidad.
velocidad peed Limit B
Durante el limite de Cerrado: Se alcanzo el limite de velocidad mientras se usa el control de
32 velocidad en control |Spd Lim @ T Cont |torque. -
de torque
33 Cero Servo completo |Zero Servo End Cerrado: La operacion de Cero Servo ha finalizado. -
Abierto: No hay salida de frecuencia desde el variador si se detuvo con
37 Durante la salida de Durine RUN 2 bloqueo de base, frenado por inyeccion de CC durante la estimulacion _
frecuencia & inicial o frenado por cortocircuito.
Cerrado: El variador emite una frecuencia.
. . . Cerrado: La entrada de multiple funcion configurada para “Activar
38 Variador activado Drive Enable variador” st cerrada (H1-000 = 6A) -
39 Salida de pulsos en Watt-hour Pulse Las unidades de salida se determinan mediante H2-06. Emite un pulso _
vatios por hora cada 200 ms para indicar el conteo de kWh.
3C Estado LOCAL/ Local Abierto: REMOTE B
REMOTE Cerrado: LOCAL
3D geuf:::rll(t)i il(eilatzlﬁsqueda During SpdSrch Cerrado: Esta ejecutandose la bisqueda de velocidad. _
3E }I){Ie]gltgljzntacwn de PID Feedback Low | Cetrado: El nivel de realimentacion de PID es demasiado bajo. B
3F gle]%l;rﬁzntacmn de PID FeedbackHigh Cerrado: El nivel de realimentacion de PID es demasiado alto. _
Durante la funcién de Cerrado: Esta ejecutandose la funcion de Mantenimiento en caso de
4A Mantenimiento en During KEB Caida de Tension KEB. B
caso de Caida de &
Tension KEB
4B ?Olgzrézscilitf(r)enado por During SC Brake Cerrado: El frenado por cortocircuito esta activo. _
4C Durante el paro rapido | During Fast Stop Cerrado: Se ingresé un comando de Paro rapido desde los terminales del B
operador o de entrada.
4D Limite de tiempo de OH Pre-Alarm Cerrado: Se sobrepaso el limite de tiempo de prealarma oH. _
prealarma oH
. Cerrado: Fall6 el transistor de frenado dinamico integrado.
4E Falla del transistor de | g 4 1 Fault u o ) _
frenado (rr) Tk lrans Fau Nota: Esta configuracion no esta disponible en los modelos
2A0169 a2A0415 y 4A0088 a 4A1200.
Sobrecalentamiento Cerrado: La resistencia de frenado dindmico se ha sobrecalentado.
4F de la resistencia de BrkResistOvHeat Nota: Esta configuracion no esta disponible en los modelos -
frenado (oH) 2A0169 a 2A0415 y 4A0088 a 4A1200.
Alarma del ventilador Cerrado: Alarma del ventilador de enfriamiento interno
60 de enfriamiento Fan Alrm Det -
interno
Deteccion de la Cerrado: El variador detectd correctamente la posicion del rotor del
61 posicion del rotor RotPosDetCmplt | motor PM. -
completa
. La salida del contacto se cierra cuando se enciende cualquiera de los bits
Registro 1 de especificados por H2-08 para la direccion de registro de MEMOBUS/
62 <I> MEMOBUS Memobus Regs1 Modbus configurada en H2-07. _
(seleccionado con - o .
H2-07 y H2-08) Nota: Esta configuracion no esta disponible en los modelos
4A0930 y 4A1200.
. Lasalida del contacto se cierra cuando se enciende cualquiera de los bits
Registro 2 de especificados por H2-10 para la direccion de registro de MEMOBUS/
63 <I> MEMOBUS Memobus Regs2 | Modbus configurada en H2-09. _

(seleccionado con
H2-09 y H2-10)

Nota: Esta configuracion no esta disponible en los modelos

4A0930 y 4A1200.
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B.7 Parametros H: terminales de multiple funcion

Configuraciones de las salidas digitales de multiple funcion H2
Cc:’r;flﬁgré%on Funcién Pantalla LCD Descripcién Pagina
Salidas digitales Reservado para las funciones de salida digital de DWEZ.
90 a92 - -
DriveWorksEZ 1 a 3
Invierte la conmutacion de salida de las funciones de salida de multiple
100 a 192 Funciones 0 a 92 con |\p 0. funcion. B
salida inversa ’ Configure los Gltimos dos digitos de 100 para invertir la sefial de salida
de esa funcion especifica.
<1> Disponible en las versiones de software de variador PRG: 1019 y posteriores.
€ H3: Entradas analégicas de multiple funcion
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Term Al Level 0:0al0V Predeterminado:
H3-01 |Seleccion del Nivel de [0: 0-10V, 1:-10a10V 0 | o173
(0410) |Senal del Terminal A1 |(LowLim=0) Raneo: 0. 1
1: 0-10V, (BipolRef) 8o 1,
i i Configura la funcién del terminal A1. Predeterminado:
H3-02 | Seleccion de la Funcion Term Al FuncSel 0 173
(0434) |del Terminal A1l .
Rango: 0 a 32
H3-03 | Configuracion de Configura el nivel del valor de entrada seleccionado en H3-02 | Predeterminado:
(0411) | Ganancia del Terminal |Terminal Al Gain cuando ingresan 10V al terminal Al 10,0 0% 173
Al Min.: -999.9
Maéx.: 999.9
H3-04 |Confi guracion de Configura el nivel del valor de entrada seleccionado en H3-02 | Predeterminado:
(0412) | polarizacion del Terminal A1 Bias cuando ingresan 0 V' al terminal Al. O'Q% 173
Terminal Al Min.: -999.9
Miéx.: 999.9
Term A3 Signal 0:0al0V Predeterminado:
H3-05 |Seleccion del Nivel de [0: 0-10V 1:-10a10V 0 AT
(0413) |Seiial del Terminal A3 |(LowLim=0) Rango: 0. 1
1: 0-10V, (BipolRef) £0- 9,
H3-06 |Seleccién de la Funcién ) Configura la funcion del terminal A3. Predeterminado:
(0414) | del Terminal A3 Terminal A3 Sel 2 . 174
Rango: 0 a 32
H3-07 | Configuracion de Configura el nivel del valor de entrada seleccionado en H3-06 | Predeterminado:
(0415) | Ganancia del Terminal |Terminal A3 Gain cuando ingresan 10 V al terminal A3. 10,0 0% 174
A3 Min.: -999.9
Max.: 999.9
H3-08 | Configuracion de Configura el nivel del valor de entrada seleccionado en H3-06 | Predeterminado:
(0416) |Polarizacion del Terminal A3 Bias cuando ingresan 0 V' al terminal A3. 0‘(,)% 174
Terminal A3 ern.: -999.9
Max.: 999.9
0:0al0V
1:-10a10V
2:4a20 mA ; .
H3-09 |Seleccion de Nivel de Term A2 Level 3:02a20 mA 2Predeterm1nado. 175
(0417) |Seiial del Terminal A2 . . 0a3
Nota: Utilice el interruptor DIP S1 para configurar el | Rango: 0 a
terminal de entrada A2 para una sefial de
entrada de tension o de corriente.
- - Configura la funcion del terminal A2. Predeterminado:
H3-10 |Seleccion de la Funcién Term A2 FuncSel 0 175
(0418) |del Terminal A2 .
Rango: 0 a 32
H3-11 |Configuracién de Configura el nivel del valor de entrada seleccionado en H3-10| Predeterminado:
(0419) | Ganancia del Terminal |Terminal A2 Gain cuando ingresan 10 V (20 mA) al terminal A2. 100.0% 175
A2 Min.: -999.9
Maéx.: 999.9
H3-12 | Configuracion de Configura el nivel del valor de entrada seleccionado en H3-10 | Predeterminado:
(041A) | Polarizacion del Terminal A2 Bias cuando ingresan 0 V (0 0 4 mA) al terminal A2. 0.0% 175
Terminal A2 Min.: -999.9
Miéx.: 999.9
. Configura una constante de tiempo del filtro de retardo Predeterminado:
H3-13 dCﬁ:)lnlgitﬁ?ge die]::rnl g I;d% 0 A1/A2 Filter T primario para los terminales A1, A2 y A3. Se utiliza para el |0.03 s _
(041B) Analogica filtrado de ruidos. Min.: 0.00
£ Max.: 2.00
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Determina qué terminales de entrada analdgica se activan o
desactivan cuando se activa una entrada digital programada
A1/A2/A3 Sel para “Activar entrada analdgica” (H1-0OO = C).
1: Al Available Los terminales que no estan configurados como objetivo no
Seleccién de Activacién 2: A2 Available resultan afectados por las sefiales de entrada. Predeterminado:
H3-14 del Terminal de Entrada 3: A1/A2 Available |1: Solo terminal Al 7 ’ _
(041C) Anal6gica 4: A3 Available 2: Solo terminal A2 Raneo: 1 a7
& 5: A1/A3 Available |3: Solo terminales A1y A2 80
6: A2/A3 Available |4: Solo terminal A3
7: All Available 5: Terminales Al y A3
6: Terminales A2 y A3
7: Todos los terminales activados
Predeterminado:
H3-16 |Compensacion del TerminalA10ffset Anade una compensacion cuando la sefial analdgica al 0 _
(02F0) |Terminal Al terminal Al estaen 0 V. Min.: -500
Max.: 500
Predeterminado:
H3-17 |Compensacion del . Aflade una compensacion cuando la sefial analogica al 0
(02F1) |Terminal A2 Terminal A20ffset 11 1 1inal A2 estéen 0 V. Min.: -500 -
Max.: 500
Predeterminado:
H3-18 |Compensacion del Terminal A3Offset Afade una compensacion cuando la sefial analogica al B
(02F2) |Terminal A3 terminal A3 estaen 0 V. Min.: -500
Max.: 500
Configuraciones de las entradas analogicas de multiple funcién H3
C(ar;flﬁgfa%on Funcién Pantalla LCD Descripcién cuando la salida es del 100% Pagina
0 fPolarizac.i()n de Freq Ref Bias E1-04 (frecuencia de salida maxima) _
recuencia
1 Ganancia de Freq Ref Gain Una sefial de 0 a 10 V permite una configuracion del 0 al 100%. Una sefial B
frecuencia q de -10 a 0 V permite una configuracion del -100 al 0%.
2 Referencia de Aux Referencel E1-04 (frecuencia de salida maxima) B

frecuencia auxiliar 1

3 Referencia de
frecuencia auxiliar 2

Aux Reference? E1-04 (frecuencia de salida maxima) _

4 Polarizacion de la 10 V = E1-05 (tension nominal del motor)

tension de salida Voltage Bias a
Ganancia de tiempo 10 V =100%

5 de aceleracion y Acc/DecTime Gain -
desaceleracion

6 Corriente de frenado DC Brake Current |10V = Corriente nominal del variador _
por inyeccién de CC
Nivel de deteccion 10 V = Corriente nominal del variador (V/f, V/f con PG)

7 de exceso de torque/ |Torque Det Level |10 V = Torque nominal del motor (OLV, CLV, OLV/PM, AOLV/PM, -
bajo torque CLV/PM)
Nivel de prevencion 10 V = Corriente nominal del variador

8 de bloqueos durante la | Stall Prev Level -
marcha
Nivel del limite 10 V = E1-04 (frecuencia de salida méaxima)

9 inferior de la Ref Lower Limit -

frecuencia de salida

Realimentacion de PID Feedback] 10 V=100% _
PID
Punto de ajuste de PID | PID Set Point 10 V=100% -
tIfolarizaqi(’)n de Freq Ref Bias 2 10 V = E1-04 (frecuencia de salida maxima) B
recuencia
Temperatura del 10 V=100%
12 motor (entrada PTC) Motor PTC B
F Modo deshabilitado | Not Used Seleccione esta configuracion cuando el terminal no se utilice o cuandose|
use en modo deshabilitado.
10 Limite de torque en Fwd Torque Limit |10 V = Torque nominal del motor -

marcha hacia adelante

1 Limite de torque en Rev Torque Limit 10 V = Torque nominal del motor B
marcha reversa

12 Limite de torque Regen Torq Limit 10 V = Torque nominal del motor _
regenerativo
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B.7 Parametros H: terminales de multiple funcion

Configuraciones de las entradas analégicas de multiple funcion H3
C%’;ﬂﬂgfé%on Funcién Pantalla LCD Descripcion cuando la salida es del 100% Pagina
13 Refprencia de torque/ Torque Reference 10 V = Torque nominal del motor _
limite de torque
Compensacion de 10 V = Torque nominal del motor
14 torque Torque Comp -
15 Limite general de Toraue Limit 10 V = Torque nominal del motor _
torque q
Realimentacion de 10 V =100%
16 PID diferencial PID Feedback 2 -
10V=-9°C
i 0V=+234°C
17 Teli“rrélstor del motor |, " temp (NTC) - o ‘ _
(NTC) Nota: Esta configuracion solo esta disponible en los modelos
4A0930 y 4A1200.
IF Modo deshabilitado | Not Used Seleccione esta configuracion cuando el terminal no se utilice o cuandose|
use en modo deshabilitado.
30232 Entradas analogicas B La salida se determina mediante la funcion seleccionada usando DWEZ. _
DriveWorksEZ 1 a 3

€ H4: Salidas analdgicas

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Seleccién del Monitor Sele(rzci.ona los datog que saldré.n' por el terminal de salida Predeterminado:
H4-01 |del Terminal FM de analogica FM de multiple funcion. 102
041D) |Sali . Term FM FuncSel | Configure el parametro deseado del monitor con los digitos . 175
( ) a!lld_a 1A nalogica de disponibles en UO-O10. Rango: 000 a
Miltiple Funcion Por ejemplo, ingrese “103” para U1-03. 999
102 |Gamncia e Teminl Conligur ot el sl o o frminal F igal f 100% Prtrminado:
(041E) |FM de Salida Analdgica | Terminal FM Gain ) Mi - 0999 9 176
de Multiple Funcion n.: =759,
Max.: 999.9
H4-03 |Polarizacion del Configura el nivel de sefial en el terminal FM igual al 0% del | Predeterminado:
041F) |Terminal FM de Salida - . valor del monitor seleccionado. 0.0%
() Analégica de Maltiple | 1 erminal FM Bias Min.: -999.9 176
Funcion Miéx.: 999.9
Seleccion del Monitor Sel??cionzkl{\)j éiatos’ ?qel saf!dréu.l'por el terminal de salida Predeterminado:
H4-04 |del Terminal AM de : anajogica AM de muttipe funcion. = 103
0420) | Sali L Terminal AM Sel Configure el parametro deseado del monitor con los digitos . 175
( ) a!lld_a 1A nalogica de disponibles en UO-O10. Rango: 000 a
Miltiple Funcion Por ejemplo, ingrese “103” para U1-03. 999
H4-05 |Ganancia del Terminal Configura el nivel de sefial en el terminal AM igual al 100% | Predeterminado:
0421) |AM de Salida : : del valor del monitor seleccionado. 50.0%
() Analogica de Multiple Terminal AM Gain Min.: -999.9 176
Funcion Max.: 999.9
H4-06 |Polarizacion del Configura el nivel de sefial en el terminal AM igual al 0% del | Predeterminado:
0422) |Terminal AM de Salida . . valor del monitor seleccionado. 0.0%
() Analégica de Maltiple | 1 erminal AM Bias Min.: -999.9 176
Funcion Miéx.: 999.9
Seleccion del Nivel de 0:0al10V
H4-07 Sefial de FM del ge{)ﬂ (l; I\\/}é‘él Sel 1:-10a10V Predeterminado:
erminal de Salida : :4a
(0423) Terminal de Salid 1+ -10 +10 VDC 2:4a20 mA 0 177
Analdgica de Multiple 21420 mA Rango: 0 a2
Funcion :
Seleccion del Nivel de 0:0al0V
H4-08 Sefial de AM del OTe(r)r_nl g\I\;IDLCVl Sel 1:-10a10V Predeterminado:
(0424) Terminal de Salida 1: 10 +10 VDC 2:42a20 mA 0 177
Analogica de Multiple 2: 420 mA Rango: 0 a2
Funcion ’
€ H5: Comunicacién serial de MEMOBUS/Modbus
Nota: Reinicie el variador para activar las configuraciones de comunicacion de MEMOBUS/Modbus.
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B.7 Parametros H: terminales de multiple funcion

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
H5-01 Selecciona el nimero de nodo (direccion) de la estacion del | Predeterminado:
(0425) Direccion del Nodo del Serial Comm Adr variador para los terminales R+, R-, S+y S- de MEMOBUS/| 1F (Hex) _
<7> | Variador Modbus. Apague y encienda el variador para que la Min.: 0
configuracion entre en vigencia. Max.: FF
Serial Baud Rate (1) 5‘2‘88 Eps
0: 1200 bps : ps
1+ 2400 bps 20 o500 bps
. : ps
Seleccion de la 2j 4800 bps 4: 19200 bps Predeterminado:
H5-02\y76 0 cidad de 3: 9600 bps 5: 38400 bps 3 -
(0426) ¢ ac ae 4:19.2 kbps : P ,
omunicacion 5+ 38.4 kbps 6: 57600 bps Rango: 0 a 8
6: 57.6 kbps 7: 76800 bps
7j 76.8 Kbps 8: 115200 bps
8 1152 kg S Apague y encienda el variador para que la configuracion
) = Xbp entre en vigencia.
. 0: Sin paridad
Serial Com Sel : . . .
H5-03 |[Seleccion de la Paridad | 0: No Parity éj gzgggg ?r?lr ar gredetermmado. _
(0427) |de Comunicaciones 1: Even Parity A P da el variad | f . R 0a?2
2+ 0dd Parity pague y encienda el variador para que la configuracion ango: 0 a
entre en vigencia.
Serial Fault Sel 0: Paro por rampa
H5-04 Método de Paro después | 0: Ramp to Stop 1: Paro por inercia Predeterminado:
de un Error de 1: Coast to Stop 2: Paro rapido 3 -
(0428) Comunicacion (CE) 2: Fast-Stop 3: Solo alarma Rango: 0 a3
3: Alarm Only
H5-05 Seleccion de la Serial Flt Dtct 0: Desactivada Predeterminado:
(0429) Deteccion de Fallas de |0: Disabled 1: Activada. Si se pierde la comunicacion durante mas de dos | 1 -
Comunicacion 1: Enabled segundos, se produce una falla de CE. Rango: 0, 1
Tiempo de Espera para Configure el tiempo de espera entre la recepcion y el envio |Predeterminado:
H5-06 ey . . de los datos. 5 ms
la Transmision del Transmit WaitTIM . -
(042A) . Min.: 5
Variador L
Maéx.: 65
.y RTS Control Sel 0: Desactivada. RTS esta siempre activo. Predeterminado:
(13451;])37) gﬁlgccmn del Control 0: Disabled 1: Activada. RTS se activa solo al enviar. 1 -
1: Enabled Rango: 0, 1
Configura el tiempo necesario para detectar un error de Predeterminado:
H5-09 | Tiempo de Deteccionde| ~g potect Time comunicaciones. 20s _
(0435) |CE Puede ser necesario aplicar ajustes cuando un grupo de Min.: 0.0
variadores funciona en red. Max.: 10.0
Seleccion de la Unidad |CommReg 25h Unit |0: Unidades de 0.1 V Predeterminado:
H5-10° 401 Registro 0025H de [0: 0.1 V 1 Unidades de 1 V 0 -
(0436) | MEMOBUS/Modbus  |1: 1V Rango: 0, 1
. - 0: El variador requiere un comando Enter antes de aceptar . .
H5-11 ]SE%I&CIS{{O r(lléie la Funcién g.née;tgolré mﬁﬁggel cambios en la configuracion de los parametros. Predeterminado: B
(043C) . : 4 . 1: Los cambios en los parametros se activan de inmediato sin .
Comunicaciones 1: No EnterRequired : Rango: 0, 1
el comando Enter (al igual que V7).
Seleccion del Método Run CommandSel 0: Adelante/Paro, Reversa/Paro Predeterminado:
H5-12 0: FWD Run &REV |1: Marcha/Paro, Adelante/Reversa :
para el Comando de 0 -
(043D) Marcha Run Rango: 0, 1
1: Run & FWD/REV T
Selecciona la operacion cuando se intenta escribir datos en
EEPROM a través de las comunicaciones d¢ MEMOBUS/
Modbus y no es posible escribir en EEPROM.
H5-17 |Seleccion de Operacion | Busy Enter Sel Normalmente, no hay necesidad de modificar el valor Predeterminado:
(11A1) |cuando no es posible ~ |0: No ROM Enter ~ |predeterminado de este parametro 0 -
<2> " |Escribir en EEPROM | 1: RAM Enter 0: No es posible escribir en EEPROM Rango: 0, 1
1: Escribir solo en la memoria RAM
Nota: Este parametro no esta disponible en los
modelos 4A0930 y 4A1200.
Determina la constante de tiempo del filtro para monitorear
. la velocidad del motor desde las comunicaciones de .
H5-18 |Constante de Tiempo MEMOBUS/Modbus y las opciones de comunicaciones. Predeterminado:
(11A2) del Filtro para el MirSpd Monitor T~ |Los registros MEMOBUS/Modbus correspondientes son: 0 ms —
3> Monitoreo de la 3EH, 3FH, 44H, ACH y ADH Min.: 0
Velocidad del Motor ; o . Max.: 100
Nota: Este parametro no esta disponible en los
modelos 4A0930 y 4A1200.
<I> Si este parametro se configura en 0, el variador no puede responder a los comandos de MEMOBUS/Modbus.
<2> Disponible en las versiones de software de variador PRG: 1018 y posteriores.
<3> Disponible en las versiones de software de variador PRG: 1019 y posteriores.
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B.7 Parametros H: terminales de multiple funcion

€ H6: Entradas/Salidas del tren de pulsos

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
. . Term RP Func Sel | 0: Referencia de frecuencia
Scleccion de Funcion 0: Frequency Ref 1: Valor de realimentacion de PID Predeterminado:
H6-01 |del Terminal RP de .
(042C) |Entrada del Tren de 1: PID Feedback 2: Valor del punto de ajuste de PID 0 -
Pulsos 2: PID Set Point 3: Control de V/f con realimentacion del PG simple (solo es |Rango: 0 a 3
3: PG Feedback posible al usar el motor 1 en control de V/f)
H6-02 Configura la frecuencia de la sefial de entrada del terminal | Predeterminado:
(042D) |Escala de la Entrada del Term RP Scalin RP que es igual al 100% del valor seleccionado en H6-01. | 1440 Hz B
Tren de Pulsos g Min.: 100
Maéx.: 32000
H6-03 Configura el nivel del valor seleccionado en H6-01 cuando |Predeterminado:
042E) |Ganancia de la Entrada - . se ingresa una frecuencia con el valor configurado en H6-02.|100.0% _
<$RUN del Tren de Pulsos Terminal RP Gain Min.: 0.0
Max.: 1000.0
H6-04 e Configura el nivel del valor seleccionado en H6-01 cuando |Predeterminado:
1 0,
Polarizacion de la H
(042F) |Entrada del Tren de Terminal RP Bias se ingresa 0 Hz. 0.0% -
Pulsos Ml,n': '1188 (?
ax.: 100.
H6-05 | Tiempo del Filtro de la Configura la constante de tiempo del filtro de la entrada del | Predeterminado:
(0430) |Entrada del Tren de Term RP Flt Time | en de pulsos. 0.10's -
Pulsos Mi& :' %%(())
H6-06 Seleccione la funcion de salida del monitor del tren de pulsos | Predeterminado:
(0431) |Seleccion del Monitor | .. v o Eune sep | (valor de la parte O-000 de UL-0I0). 102 _
del Tren de Pulsos Por ejemplo, ingrese “501” para US-01. Rango: 000 a
809
Configura la frecuencia de la sefial de salida del terminal MP . .
H6-07 . cuando el valor del monitor es del 100%. Predeterminado:
(0432) |Escala del Monitor del | r\.) Rp Scaling | Por ejempl la salida del monitor del tren de pulsos | L0 Hz -
Tren de Pulsos g Por ejemplo, para que la salida del monitor del tren de pulsos |~ "
iguale a la frecuencia de salida, configure H6-06 en 102 y Miix.- 32000
H6-07 en 0. T
Frecuencia Minima de Configura la frecuencia minima para detectar la entrada del | Predeterminado:
H6-08 1) 'F irada del Tren de | MP Lower Limit tren de pulsos. Se activa cuando H6-01 =0, 1 6 2. 0.5 Hz B
(043F) |py w Min.: 0.1
Hsos Max.: 1000.0
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B.8 L: Funcion de proteccion

B.8 L: Funcién de proteccion

Los parametros L ofrecen proteccion al variador y al motor, como el control durante pérdidas momentaneas de energia,
la prevencion de bloqueos, la deteccion de la frecuencia, los reinicios por falla, la deteccion de excesos de torque y demas
tipos de proteccion del hardware.

€ L1: Proteccion del motor

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
0: Desactivada
1: Motor de usos generales (enfriado con ventilador estandar)
Mtr OL Charact 2: Motor dedicado del variador con un rango de velocidad de
0: OL1 Disabled 1:10
Seleccién de Proteccién 1: VT Motor 3: Motor vectorial con rango de velocidad de 1:100 Predeterminado:
L1-01 contra Sobrecareas del 2: CT Motor 4: Motor PM con torque variable <I> : _
(0480) Mot g 3: Vector Motor 5: Motor PM con control de torque constante )
otor 4: PM Motor 6: Motor de usos generales (50 Hz) Rango: 0a 6
5: Constant Torque |Es posible que el variador no pueda ofrecer proteccion
6: 50Hz VT Motor | cuando se utilicen motores multiples, incluso si la sobrecarga
esta activada en L1-01. Configure L1-01 en O e instale relés
térmicos independientes para cada motor.
Ti i Configura el tiempo de proteccion contra sobrecargas Predeterminado:
L1-02 iempo de Proteccién . térmicas (oL1) del motor. 1.0 min
Sobrecargas del |MOL Time Const . -
(0481) |{onira g Min.: 0.1
otor Max.: 5.0
Configura el funcionamiento cuando la entrada analogica de
%eleccig’)p dela Mir OH Alarm Sel | t€mperatura del motor (H3-02, H3-10 0 H3-06 = E) supera el
peracion de Alarma 0:R nivel de la alarma oH3. . .
L1-03 |por Sobrecalentamiento | ~amp o Stop 0: Paro por rampa Predeterminado:
P 1: Coast to Stop porramp: -
(0482) |del Motor 2+ Fast.St 1: Paro por inercia R 0a3
(Entrada de PTC) 3. AZIS ~>top 2: Paro rapido (desacelera hasta detenerse usando el tiempo ango- 9 a
 Alarm only de desaceleracion que fi C1-09
e desaceleracion que figura en )
3: Solo alarma (“oH3” destella)
Seleccion de la Configura el método de paro cuando la entrada analogica de
Operacion de Falla por | Mtr OH Fault Sel temperatura del motor (H3-02, H3-10 o H3-06 = E) supera el
L1-04 |S p avap . nivel de la falla oH4. Predeterminado:
- obrecalentamiento del |0: Ramp to Stop 0: Paro por rampa B
(0483) |[Motor 1: Coast to Stop : por ramp: .
(Entrada de PTC) 2+ Fast-Sto 1: Paro por inercia Rango: 0 a2
) P 2: Paro répido (desacelera hasta detenerse usando el tiempo
de desaceleracion que figura en C1-09)
Tiempo del Filtro de Regula el filtro para la entrada analdgica de temperatura del | Predeterminado:
L1-05 |Entrada de Temperatura Mir Temp Filter motor (H3-02, H3-10 o H3-06 = E). 0.20s _
(0484) |del Motor (Entrada de P Min.: 0.00
PTC) Max.: 10.00
Configura la corriente de referencia para la deteccion de Predeterminado:
sobrecarga térmica del motor en amperios, para el motor 1. [0.0 A
4 . 0,
Nota: Este parametro no esta disponible en los Ic\glrrrli'éégﬁ) dela
L1-08 Nivel de Corri modelos 4A0930 y 4A1200. inal del
(1103) |NiveldeCorriente o1 1 cyrrent vl nomuna e -
<2> |oLl variador
Max.: 150% de
la corriente
nominal del
variador <3>
Configura la corriente de referencia para la deteccion de Predeterminado:
sobrecarga térmica del motor en amperios, para el motor 2. [0.0 A
fia o 0,
Nota: Este pardmetro no esta disponible en los x)ﬁiéégf dela
(Iill (?49) Nivel de Corriente oL1 OL1 current Iv12 modelos 4A0930 y 4A1200. nominal del B
<> para el Motor 2 variador
Max.: 150% de
la corriente
nominal del
variador <>
L1-13 Seleccion de Operacion | Mtr OL Mem Sel 0: Desactivada Predeterminado:
(046D) Electrotérmica 0: Disabled 1: Activada 1 -
Continua 1: Enabled Rango: 0, 1
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B.8 L: Funcion de protecciéon

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
0: Desgctivada d nador
L1-15 | Seleccion del Termistor |y 11 45 Fault Sel 1: Activada (I)’re cterminado: B
(0440) |del Motor 1 (NTC) Nota: Este parametro solo esta disponible en los Rango: 0, 1
modelos 4A0930 y 4A1200.
Configura la temperatura del motor 1 que activa una falla por | predeterminado:
L1-16 Temperatura de sobrecalentamiento (oHY). 120 °C
0441 |Sobrecalentamiento del /M1 OHS level ) o . Min.: 50 -
( ) | Motor 1 Nota: Este parametro solo estéa disponible en los m..
modelos 4A0930 y 4A1200. Max.: 200
0: Desgctivada ) )
L1-17 | Seleccion del Termistor |\ 1y s Fault Sel 1: Activada gredetermmado. _
(0442) |del Motor 2 (NTC) Nota: Este parametro solo esta disponible en los Rango: 0, 1
modelos 4A0930 y 4A1200.
Configura la temperatura del motor 1 que activa una falla por | predeterminado:
L1-18 Temperatura de sobrecalentamiento (oHS). 120 °C
0443 |Sobrecalentamiento del /M2 OHS level . o . Min.: 50 -
( ) | Motor 2 Nota: Este parametro solo esta disponible en los ..
modelos 4A0930 y 4A1200. Max.: 200
Determina la respuesta del variador cuando ocurre una falla
por desconexion del termistor (THo).
0: Paro por rampa
Funcionamiento en caso 1: Paro por 1nercia ) Predeterminado:
L1-19 1 4 Desconexion del Tho Stop sel 2: Paro réapido (desacelera hasta detenerse usando el tiempo |3 _
(0444) | Termistor (THo) (NTC) de desaceleracion configurado en C1-09) Rango: 0 a 3
3: Solo alarma (“THo” parpadea).
Nota: Este parametro solo esta disponible en los
modelos 4A0930 y 4A1200.
Determina la respuesta del variador cuando ocurre una falla
por sobrecalentamiento del motor (oH5).
0: Paro por rampa
Li-20 |Funcionamientoen caso 1: Paro por inercia ) Predeterminado:
04'4 5, | de Sobrecalentamiento |OHS Stop sel 2: Paro rapido (desacelera hasta detenerse usando el tiempo | | _
( ) del Motor (oH5) de desaceleracion configurado en C1-09) Rango: 0 a 3
3: Solo alarma (“oH5” destella)
Nota: Este parametro solo esta disponible en los
modelos 4A0930 y 4A1200.
<1> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro A1-02, Seleccion del Método de Control.
<2> Disponible en las versiones de software de variador PRG: 1019 y posteriores.
<3> Los datos en pantalla tienen las siguientes unidades:
2A0004 a 2A0040, 4A0002 a 4A0023 y 5A0007 a SA0017: unidades de 0.01 A.
2A0056 a 2A0415,4A0031 a 4A0675 y 5A0022 a SA0242: unidades de 0.1 A.
€ L2: Mantenimiento en caso de caida de tensién momentanea
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
0: Desactivada. El variador dispara la falla Uv1 cuando se
. pierde la energia.
ISYVBI;SSI)ellggtlon 1: Recuperacion dentro del plazo configurado en L2-02. Si
Seleqci(’)n del 1: Enbl with Timer la pérdida de .energia es mayor que L2-02, se detecta Uv1. Predeterminado:
L2-01 |Funcionamiento con 2 Enbl whl CPU act 2: Recuperacion siempre que la CPU tenga energia. La falla 0 ’ _
(0485) |Pérdida de Energia : Uvl no se detecta. .
. 3: KEB Mode . i . Rango: 0a5
Momentanea 4: KEB Stop Mode 3: Desaceleracion de KEB durante el tiempo configurado en
: L2-02.
5: KEB Decel to Stp 4: Desaceleracion de KEB siempre que la CPU tenga energia.
5: Paro por desaceleracion de KEB.
Tiempo de Configura el tiempo de mantenimiento en caso de pérdida de | Predeterminado:
L2-02 |Mantenimiento en caso PwrL Ridethru t energia. Activado solo cuando L2-01 =1 6 3. <1> .
(0486) |de Pérdida Momentanea cthru Min.: 0.0 s
de Energia Max.: 25.5 s
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Configura el tiempo de espera minimo del debilitamiento de
la tension residual del motor antes de que el variador vuelva
Tiempo de Bloqueo de a encenderse después de ejecutar la funcion de Predeterminado:
L2-03 |Base Minimo ante la PwrL Baseblock t mantenimiento en caso de pérdida de energia. <I> _
(0487) |Pérdida Momentanea de Aumentar el tiempo configurado en L2-03 puede resultar util | Min.: 0.1 s
Energia si se produce una sobrecorriente o una sobretension durante [ Max.: 5.0 s
la biisqueda de velocidad o durante el frenado por inyeccion
de CC.
Tiempo de Rampa para Configura el tiempo necesario para que la tension de salida Predeterminado:
Recuperacion de la regrese al patron de V/f predeterminado durante la busqueda )
L2-03 e sia PwrL V/F R de velocidad N
(0488) ension ante una WrI amp t e velocidad. Min.: 0.0s -
Pérdida Momentanea de P
Energia Miéx.: 5.0 s
Configura el nivel de activacion por baja tension del bus de | Predeterminado:
L2-05 |Nivel de Deteccion d cc 190 Voe =2 <>
(0489) |Baja Tension (Uv1) | PUY Det Level Min.: 130 Vee -
Maéx.: 210 Vee
<3>
Configura el tiempo necesario para desacelerar desde la Predeterminado:
. velocidad actual cuando se activo KEB a la velocidad cero. |0.00 s
IdiéoAG ]"glempol de i6n KEB KEB Decel Time Min.: 0.00 _
( ) |Desaceleracion Max.: 6000.0
<4>
Configura el tiempo necesario para acelerar hasta la Predeterminado:
. .y referencia de frecuencia cuando finaliza la pérdida 0.00's
L2-07 | Tiempo de Aceleracion | pp A ccel Time momentanea de energia. Si se configura en 0.0, se usa el Min.: 0.00 _
(048B) |KEB tiempo de aceleracion activo (C1-01, C1-03, C1-05 0 C1-07). | M4x.: 6000.0
<4>
Configura el porcentaje de reduccion de la frecuencia de Predeterminado:
12-08 | Ganancia de Frecuencia salida al comienzo de la desaceleracion cuando se inicia la 100% )
g KEB Freq Red funcion de Mantenimiento en caso de Caida de Tension KEB. |4 /.. "° -
(048C) |en el Inicio de KEB i . ) : Min.: 0
Reduccion = (frecuencia de deslizamiento antes de KEB) x Mix.- 300
(L2-08/100) x 2 -
Tiempo de Deteccion de Configura el tiempo necesario para ejecutar la funcion de | Predeterminado:
L2-10 PO P . Mantenimiento en caso de Caida de Tension KEB. 50 ms
KEB (Tiempo Minimo |KEB Detect Time L —
(048E) | 4e KEB) Min.: 0
Max.: 2000
Configura el valor deseado de la tension del bus de CC Predeterminado:
Punto de Ajuste a la durante la funcion de Mantenimiento en caso de Caida de  |<2>
(0461) |Tension del Bus de CC |KEB DC Bus Level | Tension KEB. Min.: 150 Vee | -
durante KEB Maéx.: 400 Vcee
<5>
KEB Mode Sel 0: Mantenimiento en caso de caida de tension KEB 1 para
0: Single Mode variador Uinico
KEBI 1: Mantenimiento en caso de caida de tension KEB 2 para
.y X 1: Single Mode variador Unico Predeterminado:
(13)3"7259) IS(%GDBCCIOH del Método KEB2 2: Mantenimiento en caso de caida de tension KEB 1 para el |0 -
2: System Mode sistema Rango: 0 a3
KEBI 3: Mantenimiento en caso de caida de tensiéon KEB 2 para el
3: System Mode sistema
KEB2
<1> Laconfiguracion predeterminada queda determinada por los parametros C6-01, Seleccion del Ciclo del Variador, y 02-04, Seleccion del Modelo

de Variador.

<>
<3>

<4>

Cuando C1-10 = 0 (unidades de 0.01 segundos), el rango de configuracion pasa a ser de 0.00 a 600.00 segundos.

<5>

La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro E1-01, Configuracion de la Tension de Entrada.

Los valores indicados son especificos para variadores de clase de 200 V. Duplique el valor para variadores de clase de 400 V. Multiplique el
valor por 2.875 para variadores de clase de 600 V.

El valor del rango de configuracion depende del parametro C1-10, Unidades de Configuracion del Tiempo de Aceleracién/Desaceleracion.

Los valores indicados son especificos para variadores de clase de 200 V. Duplique el valor para variadores de clase de 400 V. Multiplique el

valor por 2.875 para los variadores de clase de 600 V, pero configure el valor por debajo de los 1040 Vcc (nivel de proteccion contra
sobretensiones).
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€ L3: Prevencién de bloqueos

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
0: Desactivada.
1: Usos generales. La aceleracion se pausa mientras la
Seleccién de S.taH,P Alccel Sel corrien@e supera la configuracion de L3-02.' ) Predeterminado:
L3-01 i6 0: Disabled 2: Inteligente. Acelera durante el tiempo mas breve posible
(048F) Prevencion de Bloqueos 1+ General Purpose 3 ) 1 177
durante la Aceleracion 2j Intelligenturp sin superar el nivel de L3-02. Rango: 0 a2
’ Nota: La configuracion 2 no esta disponible cuando
se utiliza OLV/PM.
. . Se utiliza cuando L3-01 =1 6 2. E1 100% es igual a la Predeterminado:
L3.02 |Nivel de Prevencion de corriente nominal del variador. <1>
(0490) ilocllueos glurante la StallP Accel Lvl Min.: 0% 178
celeracion -
Max.: 150% <1~
o - Configura el limite inferior de la prevencion de bloqueos | Predeterminado:
L3-03 Limite de Prevencion de d -y . o
- . urante la aceleracion cuando funciona en el rango de 50%
Bloqueos durante la StallPAcc LowLim - , . i 178
(0491) Aceleracion potencia constante. Configurelo como porcentaje de la Min.: 0
corriente nominal del variador. Max.: 100
0: Desactivada. Desaceleracion a la tasa de desaceleracion
activa. Puede ocurrir una falla de sobretension.
1: Usos generales. La desaceleracion se pausa cuando la
tension del bus de CC supera el nivel de la prevencion de
bloqueos.
StallP Decel Sel 2: Inteligente. Desacelere lo mas rapido posible mientras
Seleccion de la 0: Disabled evita las fallas de sobretension. . )
L3-04 |Prevencion del Bloqueo 1: General Purpose  |3: Prevencion de bloqueos con resistencia de frenado. La | Predeterminado:
(0492) |durante la 2: Intelligent prevencion de bloqueos durante la desaceleracion se activa < 179
4 3: StallP +Resistor | en coordinacién con el frenado dinamico. Rango: 0 a5
Desaceleracion 4 Hich FI a e .
: High Flux Brake |4: Desaceleracion por sobreexcitacion. Desacelera mientras
5: High Flux Brake2 |aumenta el flujo del motor.
5: Desaceleracion por sobreexcitacion 2. Regula la tasa de
desaceleracion segun la tension de CC.
Nota: La configuracion 3 no esta disponible en los
modelos 4A0930 y 4A1200.
0: Desactivada. El variador funciona a una frecuencia
determinada. Una carga pesada puede causar bloqueos.
Seleccién de la StallP Run Sel 1: Tiempo de desaceleracion 1. Utiliza el tiempo de Predeterminado:
L3-05 Prevencién de Bloqueos 0: Disabled desaceleracion configurado en C1-02 mientras se efectta la 1 | 180
(0493) 1: Decel Time 1 prevencion de bloqueos. .
durante la Marcha 2: Decel Time 2 2: Tiempo de desaceleracion 2. Utiliza el tiempo de Rango: 022
desaceleracion configurado en C1-04 mientras se efectta la
prevencion de bloqueos.
) . Activado cuando L3-05 esta configurado en 1 6 2. E1 100% | Predeterminado:
L3-06 Nivel de Prevencion de es igual a la corriente nominal del variador. <I>
Bloqueos durante la StallP Run Level Ao 180
(0494) Marcha Min.: 30%
Max.: 150% </~
Activa o desactiva la funcion de supresion de sobretension,
” i o que permite que el variador cambie la frecuencia de salida a . .
L3-11 Seleccion ‘c}e la Funcion QV Inhibit Sel medida que cambia la carga para evitar una falla por Predeterminado:
(04C7) de Supresion de 0: Disabled sobretension 0 -
Sobretension 1: Enabled 0 Desactivada Rango: 0, 1
1: Activada
Tension Objetivo del Configura el valo.r, deseado para lgrtensi(')n del busrde CC  |Predeterminado:
L1317 Bus de CC para la durante la supresion de sobreten.s,10n y la prevencion de 375 Vee 3>
(0462) Supresién de DC Bus Reg Level |bloqueos durante la desaceleracion. <8> _
Sobretension y la Min.: 150
Prevencion de Bloqueos Max.: 400 <8~
G 0 del Conﬁgqra vla ganancia proporcional para 1;1 funcion de Predeterminado:
L3-20 anancia de 1a ., . Mantenimiento en caso de Caida de Tension KEB, la <4>
(0465) ngggifscgén éig Tension | DC Bus P Gain prevencion de bloqueos y la supresion de sobretension. Min.: 0.00 -
Max.: 5.00
Configura la ganancia proporcional utilizada para calcular la Predeterminado:
L3-21 Ganancia del Célculo de tasa de desaceleracion durante la funcion de Mantenimiento 1.00 ’
(0466) la Tasa de Aceleracion/ | Acc/Dec P Gain en caso de Caida de Tension KEB, la funcion de supresion Min .0.10 -
Desaceleracion de sobretension y la prevencion de bloqueos durante la Mix.- 10.00
desaceleracion (L3-04 = 2). o
Tiempo de Configura el tiempo de desaceleracion utilizado para la Predeterminado:
L3-22 |Desaceleracion en PM Acc Stall P T prevencion de bloqueos durante la aceleracion en OLV/PM.|0.0 s B
(04F9) |Prevencion de Bloqueos Min.: 0.0
durante la Aceleracion Max.: 6000.0
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Seleccion de la 0: Establece el nivel de prevencion de bloqueos configurado
13-23 Reduccion Automatica |CHP Stall P Sel en L3-04 que se utiliza en todo el rango de frecuencia. Predeterminado:
(04FD) para la Prevencion de |0: Lvl setin L3-06 |1: Reduccion automatica del nivel de prevencion de bloqueos |0 -
Bloqueos durante la 1: Autom. Reduction |en el rango de salida constante. El valor del limite inferior es | Rango: 0, 1
Marcha el 40% de L3-06.
Ti de Acel ., Configura el tiempo necesqrio para acelerar el motor Predeterminado:
L3-24 d::?rlil/l%?oreparzeCe;ﬁ:c&ﬁ?s Mir Accel Time desacoplado al torque nominal desde el paro hasta la <5> <6> <7>
(046E) de Inercia frecuencia maxima. Min.: 0.001 s -
Max.: 10.000 s
Configura la relacion entre la inercia del motor y la inercia |Predeterminado:
L3-25 |Relacion de Inercia y Load Inertia Rat de la maquina. 1.0 _
(046F) |Carga Min.: 1.0
Max.: 1000.0
Capacitores Cuando los capacitores del bus de CC se han incorporado | Predeterminado:
L3-26 pa . externamente, asegurese de agregar esos valores a la tabla del |0 pF
Adicionales del Bus de | ExtDC busCapSize . - ¢ " -
(0455) cC capacitor interno para realizar calculos correctos del bus de |Min.: 0
CC. Max.: 65000
Tiempo de Deteccion de Configura el tiempo que la corriente debe superar el nivel de | Predeterminado:
L3-27 la Prep encion de Stl Prev DetTime prevencion de bloqueos para activar la prevencion de 50 ms _
0456) v v bloqueos. Min.: 0
( Bloqueos q
q Max.: 5000
Configure la constante de tiempo del filtro en segundos para
que el valor del limite de torque retorne al valor configurado
cuando se activa la funcién de Mantenimiento en caso de .
. Caida de Tension KEB (L2-29 = 1). Si la oscilacion se Predeterminado:
L3-34 | Tiempo de Retardo del TRQ Dly Filter T produce durante la funcion de Mantenimiento en caso de |~ _
(016F) |Limite de Torque Caida de Tension KEB, aumente gradualmente este valor en |Min.: 0.000
incrementos de 0.010 s. Max.: 1.000
Nota: Este parametro no esta disponible en los
modelos 4A0930 y 4A1200.
Configura el ancho de la concordancia de velocidad cuando
Ancho de Concordancia L3-04 = 2 (Prevencion Inteligente de Bloqueos durante la .
L3-35 |de Velocidad de la Desaceleracion) en unidades de 0.01 Hz. Predeterminado:
(0747) |Prevencién Inteligente |IntDecSpdAgrWdth |Normalmente, no hay necesidad de modificar el valor 0.00 HZ _
<10>" | de Bloqueos durante la predeterminado de este parametro. Mm 01%%
> ax.: 1.
Desaceleracion Nota: Este parametro no esta disponible en los
modelos 4A0930 y 4A1200.
<I> La configuracion predeterminada y el limite superior se determinan mediante C6-01, Seleccion del Ciclo del Variador, y L8-38, Seleccion de

Reduccion de la Frecuencia.

<2>

AOLV/PM.

<3>
<4>
<5>
<6>

de Variador.

<7>
<®>

La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro A1-02, Seleccion del Método de Control.
El valor del parametro cambia automaticamente si E2-11 se modifica de manera manual o por autoajuste.

La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro E5-01, Seleccion del Codigo del motor

La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro E1-01, Configuracion de la Tension de Entrada.

El rango de configuracion es de 0 a 2 en el modo de control OLV/PM. El rango de configuracion es de 0 y 1 en los modos de control CLV o

La configuracion predeterminada queda determinada por los pardmetros C6-01, Seleccion del Ciclo del Variador, y 02-04, Seleccion del Modelo

Los valores indicados son especificos para variadores de clase de 200 V. Duplique el valor para variadores de clase de 400 V. Multiplique el

valor por 2.875 para los variadores de clase de 600 V, pero configure el valor por debajo de los 1040 Vcc (nivel de proteccion contra
sobretensiones).

<O>

La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro A1-02, Seleccion del Método de Control.

Cuando A1-02 = 6 (AOLV/PM), el valor predeterminado es 0.2
Cuando A1-02 =7 (CLV/PM), el valor predeterminado es 0.02.

<10> Disponible en las versiones de software de variador PRG: 1018 y posteriores.
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& L4: Deteccion de velocidad

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
. - L4-01 configura el nivel de deteccion de frecuencia de las | Predeterminado:
L4-01 Ig&?ﬁgig?géon de Spd Aeree Level funciones de salida digital 0.0 Hz _
(0499) |- ocidad pdAg H2-00=2,3,4,5. Min.: 0.0
Max.: 400.0
.y L4-02 configura la histéresis o el margen admisible para la |Predeterminado:
L4-02 égﬁggrgzlggeggm de Snd Aeree Width deteccion de velocidad. <I> B
(049A) velocidad paAg Min.: 0.0
Max.: 20.0
Nivel de Deteccion de L4-03 configura el nivel de deteccion de frecuencia de las | Predeterminado:
L4-03 : funciones de salida digital 0.0 Hz
(049B) Seolg‘é‘i’éggn(‘fi)de Spd Agree Lvlt- | po MO = 13, 14, 15, 16. Min.: -400.0 -
Méx.: 400.0
., L4-04 configura la histéresis o el margen admisible para la |Predeterminado:
L4-04 fznéhg di (]121 fltei‘;céon de Spd Aeree Wdtht deteccion de velocidad. <I> -
9C) | Velocidad () | 7 E Min: 00
Seleccion de la Ref Loss Sel 0: Paro. El variador se detiene cuando se pierde la referencia Predeterminado:
L4-05 |Deteccion de Pérdida de | 0: Stop de frecuencia. 0 ) _
(049D) |Referencia de 1: 1: Marcha. El variador marcha a una velocidad reducida Raneo: 0. 1
Frecuencia Run@L4-06PrevRef | cuando se pierde la referencia de frecuencia. 800,
Referencia de Configura el porcentaje de la referencia de frecuencia que el | Predeterminado:
L4-06 Frecuencia en caso de | Fref at Floss variador deberia ejecutar cuando se pierde la referencia de |80.0% _
(04C2) Pérdida de Referencia frecuencia. Mm 0180 0
ax.: .
Seleccion de Deteccion |Freq Detect Sel 0: Sin deteccion durante el bloqueo de base. Predeterminado:
L4-07 |de Concordancia de 0: No Detection 1: Deteccion siempre activa. 0 ’ B
(0470) |Velocidad @BB Raneo: 0. 1
1: Always Detected 80- 9,
<1> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro A1-02, Seleccion del Método de Control.
g
€ L5: Reinicio por falla
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Configura la cantidad de veces que el variador puede intentar | Predeterminado:
L5-01 |[Cantidad de Intentos de Num of Restarts el reinicio después de que se producen las siguientes fallas: [0 B
(049E) |Reinicio Automatico u GF, LF, oC, oH1, ov, PF, rH, rr, oL1, 0oL2, oL3, oL4, STo, |Min.: 0
Uvl. Max.: 10
L5-02 Seleccion de Operacion | Restart Sel 0: Salida de falla no activa. Predeterminado:
(049F) de Salida del Reinicio |0: Flt Outp Disabld |1: La salida de falla esta activa durante el intento de reinicio. |0 -
Automatico por Falla | 1: Flt Outp Enabled Rango: 0, 1
Tiempo de Intervalo Configura la cantidad de tiempo que se debe esperar entre la | Predeterminado:
L5-04 |parael Flt Reset Wait T ejecucion de los reinicios por falla. 10.0 s B
(046C) |Restablecimiento por Min.: 0.5
Falla Max.: 600.0
0: Intenta reini‘ci.ar. de manera conti.m}a.mient.ras aumenta el
L5-05 Seleccion de Operacion |Fault Reset Sel cigt%gor dGe7§e1n1c1os solo en los reinicios exitosos (al igual Predeterminado:
del Restablecimiento 0: Continuous q. yui). . . 0 —
(0467) or Falla 1- Use L5-04 Time 1: Intenta reiniciar con el tiempo de intervalo configurado en Raneo: 0. 1
P ’ L5-04 y aumenta el contador de reinicios con cada intento (al 80- 9,
igual que V7).
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€ L6: Deteccién de torque

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
0: Desactivada
1: La deteccion de oL3 solo esta activa durante la
concordancia de velocidad, la operacion continiia después de
la deteccion
2: Ladeteccion de oL3 siempre esta activa durante la marcha,
Tora Det 1 Sel la operacion continua después de la deteccion
0: insable d 3: La deteccion de oL3 solo esta activa durante la
: concordancia de velocidad, la salida se apaga en caso de falla
1: OL Alm at SpdAgr ol3
L6-01 Seleccion de Deteccion % 8% ?lltn;tdél rdll{AUIr\I 4: La deteccion de oL3 siempre estd activa durante la marcha, | Predeterminado:
(04A1) de Torque 1 4 OL Flt dur II){UI\% la salida se apaga en caso de falla oL3 0 -
5j UL Alm at SpdAer 5: La deteccion de UL3 solo esté activa durante la Rango: 0 a8
6 UL Alm durri{UI%I i:;)ggtogéigirécnia de velocidad, la operacion contintia después de
g 811: E}: fﬁlrsrl){d[%\%r 6: Ladeteccion de UL3 siempre esta activa durante la marcha,
) la operacion continua después de la deteccion
7: La deteccion de UL3 solo esta activa durante la
concordancia de velocidad; la salida se cierra en caso de falla
UL3
8: Ladeteccion de UL3 siempre estd activa durante la marcha;
la salida se cierra en caso de falla UL3
. Configura el nivel de deteccion de exceso de torque y bajo |Predeterminado:
Deteccion de Torque 0
L6-02 Tora Det 1 Lvl torque. 150% -
(04A2) d Y Min.: 0
Max.: 300
. . Configura el tiempo durante el cual debe existir una Predeterminado:
L6-03 dTée,?z) lzolfee ID eteccion Tora Det 1 Time condicion de exceso de torque o de bajo torque para activar |0.1 s _
(04A3) q q la deteccion de torque 1. Min.: 0.0
Max.: 10.0
0: Desactivada
1: La deteccion de oL4 solo esta activa durante la
concordancia de velocidad, la operacion contintia después de
la deteccion
2: La deteccion de oL4 siempre esté activa durante la marcha,
Tora Det 2 Sel la operacion continua después de la deteccion
0: I%sable d 3: La deteccion de oL4 solo esta activa durante la
: concordancia de velocidad, la salida se apaga en caso de falla
1: OL Alm at SpdAgr oL4
L6-04 Seleccion de Deteccion % 811: ?lltn;tdél rdl;UI;I 4: Ladeteccion de o4 siempre esta activa durante la marcha, | Predeterminado:
(04A4) de Torque 2 4 OL Flt dur %UI\% la salida se apaga en caso de falla oL4 0 -
5: UL Alm at SpdAgr 5:La detecqi()n de UL4 solo esta act@va dura_nte la Rango: 0 a 8
6. UL Alm dur RUN i:;t&g?eréicai%cnla de velocidad, la operacion contintia después de
273 gi Eﬁ zEJrSIl)ldUAI\%r 6: Ladeteccion de UL4 siempre estd activa durante la marcha,
) la operacion continua después de la deteccion
7: La deteccion de UL4 solo estd activa durante la
concordancia de velocidad; la salida se cierra en caso de falla
UL4
8: Ladeteccion de UL4 siempre esta activa durante la marcha;
la salida se cierra en caso de falla UL4
Nivel de Deteccion de Configura el nivel de deteccion de exceso de torque y bajo |Predeterminado:
L6-05 |Torque torque. 150%
(04A5) |2 Torq Det 2 Lvl Min.: 0 -
Max.: 300
Tiempo de Deteccién de Configura el tiempo durante el cual debe existir una Predeterminado:
L6-06 |Torque Tora Det 2 Time condicion de exceso de torque o bajo torque para activar la 0.1 s _
(04A06) |2 ! deteccion de torque 2. Min.: 0.0
Maix.: 10.0
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Esta funcion puede detectar un exceso de torque o un bajo
torque en un rango de velocidad determinado como resultado
de la fatiga de la maquina. Se dispara tras un tiempo de
operacion especificado y utiliza las configuraciones de
deteccion de oL.1 (L6-01 y L6-03).
0: Deteccion de debilitamiento mecanico desactivada.
Mech Fatigue Sel 1: Continuar la marcha (solo alarma). Se detecta cuando la
0: Disabled velocidad (con signo) es mayor que L6-09.
1: Alm Spd>L6-09 |2: Continuar la marcha (solo alarma). Se detecta cuando la
Operacién de Deteccién 2: Alm [Spd]>L6-09 | velocidad (sin signo) es mayor que L6-09. Predeterminado:
L6-08 d ep Debilitamiento 3: Flt Spd>L6-09 3: Interrumpir la salida del variador (falla). Se detecta cuando 0 ’ B
(0468) Mecénico 4: F1t [Spd]>L6-09 |la velocidad (con signo) es mayor que L6-09. Rango: 0 a 8
5: Alm Spd<L6-09 |4: Interrumpir la salida del variador (falla). Se detecta cuando 80
6: Alm [Spd]<L6-09 |la velocidad (sin signo) es mayor que L6-09.
7: Flt Spd<L6-09 5: Continuar la marcha (solo alarma). Se detecta cuando la
8: Flt [Spd]<L6-09 |velocidad (con signo) es menor que L6-09.
6: Continuar la marcha (solo alarma). Se detecta cuando la
velocidad (sin signo) es menor que L6-09.
7: Interrumpir la salida del variador (falla). Se detecta cuando
la velocidad (con signo) es menor que L6-09.
8: Interrumpir la salida del variador (falla). Se detecta cuando
la velocidad (sin signo) es menor que L6-09.
Nivel de Velocidad de Configura la velocidad que activa la deteccion de Predeterminado:
L6-09 |Deteccion de MechFat Det Spd debilitamiento mecanico. Cuando L6-08 esta configurado | 110.0% _
(0469) |Debilitamiento p para un valor sin signo, el valor absoluto se utiliza si la Min.: -110.0
Mecénico configuracion es negativa. Max.: 110.0
Tiempo de Deteccién de Configura el tiempo durante el cual debe detectarse el Predeterminado:
L6-10 DebilIi) tamiento MechFat Det Time | debilitamiento mecanico antes de que se active una alarma 0| 0.1 s B
(046A) Mecénico una falla. Min.: 0.0
Max.: 10.0
Tiempo de Inicio de la Configura el tiempo de operacion (U1-04) necesario antes de | Predeterminado:
L6-11 |Deteccion del MechFat Det Hour | 9u€ se active la deteccién de debilitamiento mecanico. 0Oh _
(046B) |Debilitamiento Min.: 0
Mecanico Max.: 65535
@ L7: Limite de torque
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Configura el valor del limite de torque como porcentaje del | Predeterminado:
L7-01 |Limite de Torque en Tora Limit Fwd torque nominal del motor. Pueden configurarse cuatro 200% 181
(04A7) |Marcha hacia Adelante q cuadrantes individuales. Min.: 0
Torque de Salida Max.: 300
 Toraue ‘E‘;?g'ro Predeterminado:
L7-02 |Limite de Torque en .. L7-04 ; 200%
(04A8) |Marcha Reversa Torq Limit Rev R y :1/2? I;,Omr Min.: 0 181
egeneracion Méx.: 300
REV > FWD ax.:
Limite de Torque en Regeneracion Predeterminado:
0,
L7-03 | Marcha Regenerativa | Torq Lmt Fwd Rgn L7-03 200% 181
(04A9) hacia Adelant L7-02 Min.: 0
acia Adelante ¥ Torque negativo Max.: 300
L7-04 Limite de Torque en ZPB%(%;ztermmado:
(04AA) lg/r[lalr{(;}:/e; rlizgenerativa Torq Lmt Rev Rgn Min.:ﬂ 0 181
Max.: 300
Constante de Tiempo Configura la constante de tiempo integral para el limite de | Predeterminado:
L7-06 Integral del Limite de | Trq Lim I Time torque. 200 ms -
(04AC) Torque Min.: 5
q Max.: 10000
i . 0: Control proporcional (cambia al control integral a
Seleccion del M,e todo . velocidad constante). Utilice esta configuracion cuando la . .
de Control del Limite de | Trq Lim d AccDec py . P Predeterminado:
L7-07 Toraue durante la P-ctrl @ Acc/Dec aceleracion hasta la velocidad deseada deba tener prioridad 0 B
(04C9) Aceclleraci(')n I-ctrl @ Acc/Dec sobre el limite de torque. . . Rango: 0, 1
Desaceleraciy()n 1: Control integral. Configure L7-07 en 1 si el limite de torque 8005
debe tener prioridad.
(54474_ 41]6) Proceso de Limite de T.le DlyTime Sel (. pesactivada Predeterminado: B
( ) Torque en el Arranque 0: Disabled 1: Activada !
<1> q q 1: Enabled ) Rango: 0, 1
<1> Disponible en las versiones de software de variador PRG: 1018 y posteriores.
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€ L8: Proteccion del variador

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
. 0: Proteccion contra el sobrecalentamiento de la resistencia
Seleccion de la ) desactivada )
L.8-01 Proteccién de la DB Resistor Prot 1: Proteccién contra el sobrecalentamiento de la resistencia | Predeterminado:
(04AD) Resistencia de Frenado |0: Not Provided activada 0 -
Dinamico Interna (tipo |1: Provided . o . Rango: 0, 1
ERF) Nota: Este pardmetro no esta disponible en los
modelos 4A0930 y 4A1200.
La alarma por sobrecalentamiento ocurre cuando la Predeterminado:
L8-02 |[Nivel de Alarma por OH Pre-Al Ll temperatura del disipador de calor supera el nivel de L8-02. | <1>
(04AE) |Sobrecalentamiento re-Alarm Ly Min.: 50 °C B
Max.: 150 °C
OH Pre-Alarm Sel 0 Paro por rampa. Se activa una falla.
. . 1: Paro por inercia. Se activa una falla.
Seleccion del 0: Ramp to Stop : A . . .
. : : 2: Paro rapido. Desacelerar hasta detenerse usando el tiempo | Predeterminado:
L8-03 |Funcionamiento dela |1: Coast to Stop hy :
: de desaceleracion en C1-09. Se activa una falla. 3 -
(04AF) |Prealarma por 2: Fast-Stop ) . . . . .
. : 3: Continuar el funcionamiento. Se dispara una alarma. Rango: 0 a4
Sobrecalentamiento 3: Alarm Only : . " . ,
4: Run@L8-19 Rate 4: Continuar la operacion a menor velocidad segun lo
’ . configurado en L8-19.
Seleccion de la Selecciona la deteccion de pérdida de fase de la corriente de
1.8-05 |Proteccion contra la Inp Ph Loss Det entrada, el desequilibrio de tension del suministro eléctrico o | Predeterminado:
(04B1) |Pérdida de Fase de O Disabled el. deterioro del capacitor electrolitico del circuito principal. |1 . -
1: Enabled 0: Desactivada Rango: 0, 1
Entrada 1! Activada
Seleccion de la Outp Ph Loss Det 0: Desactivada . .
L8-07 |Proteccion contra 0: Disabled 1: Activada (se dispara cuando se pierde una fase) I;redetermmado. _
(04B3) |Pérdidas de Fase de 1: 1PH Loss Det 2: Activada (se dispara cuando se pierden dos fases) Rango: 0a 2
Salida 2: 2/3PH Loss Det Bo-
18,09 |Seleccion de Deteccion |Grnd Flt Det Sel 0: Desactivada Predeterminado:
(04B5) de Falla de Tierrade  |0: Disabled 1: Activada <1> -
Salida 1: Enabled Rango: 0, 1
Seleccién de Operacion 0: Marcha con temporizador (el ventilador solo funciona
: P Fan On/Off Sel durante la marcha y durante L8-11 segundos después del Predeterminado:
L8-10 |del Ventilador de .
L 0: Dur Run (OffDly) |paro). 0 -
(04B6) |Enfriamiento del f - .
Disipador de Calor 1: Always On 1: Siempre en marcha (el ventilador funciona cuando se Rango: 0, 1
P enciende el variador).
Tiempo de Retardo para Configura un tiempo de retardo para apagar el ventilador de Predeterminado:
L8-11 el Apagado del enfriamiento después de que se retira el comando de Marcha 60 s )
(04B7) Ventilador de Fan Delay Time cuando L8-10 = 0. Min.: 0 -
Enfriamiento del o
. Maéx.: 300
Disipador de Calor
Conficuracion de la Ingrese la temperatura ambiente. Este valor regula el nivel de | Predeterminado:
L8-12 & : deteccion de oL2. 40 °C
(04B8) Temperatura Ambient Temp Min.- -10 -
Ambiente L
Maéx.: 50
L&-15 Seleccion de las OL2 Sel @ L-Spd | 0: No se reduce el nivel de oL2 por debajo de 6 Hz. Predeterminado:
(04BB) Caracteristicas de oL2 a|0: Disabled 1: El nivel de oL2 se reduce linealmente por debajo de 6 Hz. | 1 -
Baja Velocidad 1: Enabled Se divide por la mitad a los 0 Hz. Rango: 0, 1
- L Soft CLA Sel 0: Desactivada Predeterminado:
LS sleceiondel Limite de 0 Digled [ 1: Acvads o -
1: Enabled Rango: 0, 1
Tasa de Reduccion de Especifica la ganancia de la reduccion de la referencia de | Predeterminado:
L8-19 | Frecuencia durante la | o po 4 qur OHAIm | ffecuencia en la prealarma de sobrecalentamiento cuando 0.8 _
(04BF) |Prealarma de L8-03 =4. Min.: 0.1
Sobrecalentamiento Max.: 0.9
Configura la ganancia de deteccion de sobrecorriente como | p o determinado:
. -y porcentaje de la corriente nominal del motor. La o ’
L8-27 |Ganancia de Deteccion : o 300.0%
(04DD) |de Sobrecorriente OC Level sobrecorriente se detecta utilizando el valor menor entre el |y o 0.0 -
nivel de sobrecorriente del variador y el valor configurado en Méx. B 4'00 0<2>
L8-27. B
Para los modelos 2A0004 a 2A0415, 4A0002 a 4A0675 y
5A0003 a 5A0242:
LF2 Flt Det Sel 0: Desactivada . .
L.8-29 Deteccion de 0: Disabled 1: Activada (deteccion de corriente y tension) Il’redetermmado.
(04DF) Desequilibrio de 1: Current&Voltage |2: Activada (deteccion de corriente) Raneo: 0 a3 -
Corriente (LF2) 2: Current Det Type |3: Activada (deteccion de tension) Rango: 0.1
3: Voltage Det Type |Para los modelos 4A0930 y 4A1200: £0- 9,
0: Desactivada
1: Activada (deteccion de corriente)
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Determina la respuesta del variador cuando ocurre una falla
MC/FAN PS FltSel del ventilador de enfriamiento interno.
. 0: Ramp to Sto 0: Paro por rampa .
Seleccion de Falla del | 7. P P 1: Paro por inercia Predeterminado:
L8-32 Ventilador d 1: Coast to Stop 2 p 4oido (d lera h d do el ti 1
(04E2) entilador de 2: Fast-Stop - Paro rdpido (desacelera hasta detenerse usando el tiempo -
Enfriamiento 3 Alarm Onl de desaceleracion configurado en C1-09) Rango: 0 a 4
4 Run @L8—1y9 Rate 3: Solo alarma (“FAn” parpadea).
: 4: Continuar la operacion a menor velocidad, segun lo
configurado en L8-19.
Installation Sel 0: Gabinete IP00/de chasis abierto .
L8-35 |[Seleccion del Método | 0: IPO0/OpenChassis ; gﬁ&ﬁfjﬁ,gg%g& A tino 1 z;i:determmado: _
(04EC) |de Instalacion 2: IP20/Nema Type 1 3+ Instalacion d iad p let disipador de cal
3: Finless/Fin Ext e).(télrsnga) acion de variador sin aletas o disipador de calor Rango: 0 a 3
Fc Reduct dur OL | 0: Desactivada Predeterminado:
L8-38 [Reduccion de la 0: Disabled 1: Activada por debajo de los 6 Hz <> ’ B
(04EF) |Frecuenciade Portadora | 1: Active below 6Hz |2: Activada para todo el rango de velocidad )
2: Active @ any Spd Rango: 022
: Configura el tiempo durante el cual el variador continua . .
L8-40 gle:lggodzgl{lc;tardo del marchando con una menor frecuencia de portadora después <P5ri:determ1nado.
(04F1) Rg d§cci(’)n de la Fc Reduct Time de que desaparecio la condicion de reduccion de portadora. . -
Frecuencia de Portadora Una configuracién de 0.00 s desactiva el tiempo de reduccion | Min-: 0.00 s
de la frecuencia de portadora. Max.: 2.00 s
L8-41 |Seleccion de Alarma High Cur Alm Sel | 0: Desactivada Predeterminado:
(04F2) | por Corriente Alta 0: Disabled 1: Activada. Se activa una alarma con corrientes de salida |0 -
P 1: Enabled superiores al 150% de la corriente nominal del variador. Rango: 0, 1
0: Desactivada. Desactivar cuando se utiliza un conversor de
L8-55 Proteccion del DB Tr protection regeneracion o una unidad de frenado opcional. Predeterminado:
(043F) Transistor de Frenado |0: Disable I: Proteccion activada. 1 -
Interno I: Enable Nota: Este parametro no esta disponible en los Rango: 0, 1
modelos 4A0930 y 4A1200.
Activa la proteccion del motor en caso de que ocurra una
Proteccion contra la pérdida de la fase de salida. ) )
L8-78 |Pérdida de Fase en la E-F&E;élggl 0: Desactivada ll)redetermlnado, _
(02CC) |Salida de la Unidad de |} o501 1: Activada Rango: 0, 1
Potencia ’ Nota: Este parametro solo esta disponible en los o
modelos 4A0930 y 4A1200.
. . . Predeterminado:
. .y Configura la cantidad de tiempo hasta que se ejecuta el
(162'398) Eg’g?%gg%gggg: dde LSO Det Time bloqueo de base tras detectar un desenganche a baja ll\)l(i)ns' 0.0 -
J velocidad. P
Max.: 10.0
Predeterminado:
L8-94 |[Nivel de Deteccion de LSO Det Level Determina el nivel de deteccion de desenganches a baja 3% _
(073D) |LSo a Baja Velocidad velocidad. Min.: 0
Max.: 10
Predeterminado:
L8-95 |Frecuencia Promedio de Num of LSO Av Configura la cantidad promedio de veces que puede ocurrir |10 veces _
o0 a Baja Velocida un desenganche a baja velocidad. in.:
(073F) |LSo a Baja Velocidad & d he a baja velocidad Min.: 1
Max.: 50

<1> Laconfiguracion predeterminada queda determinada por los parametros C6-01, Seleccion del Ciclo del Variador, y 02-04, Seleccion del Modelo

de Variador.

<>
<3>
<4>

Modelo de Variador.

<5>

El rango de configuracién es de 0.0 al 300.0% para los modelos 4A0930 y 4A1200.
La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro 02-04, Seleccion del Modelo de Variador.

La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro A1-02, Seleccion del Método de Control.
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@ L9: Proteccion del variador 2

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Selecciona el nivel para iniciar la reduccion de frecuencia o
para borrar el nivel de frecuencia de corriente a fin de lograr
la reduccion automatica de la frecuencia de portadora.
Normalmente, no hay necesidad de modificar el valor
. . predeterminado de este parametro. .
L9-03 |Seleccion del Nivel de | Fc ReductLvl Sel | 0: Reduce la frecuencia de portadora a partir de la corriente | Predeterminado:
(0819) Reduccién de la 0: Disabled nominal del variador que no se reduce. 0 -
<I> |Frecuencia de Portadora | 1: Enabled 1: Reduce la frecuencia de portadora a partir de la corriente |Rango: 0, 1
nominal del variador que se reduce mediante la frecuencia de
portadora y la temperatura seleccionada en C6-02.
Nota: Este pardmetro no esta disponible en los
modelos 4A0930 y 4A1200.

<1> Disponible en las versiones de software de variador PRG: 1018 y posteriores.
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B.9 n: Regulaciones especiales

Los parametros n regulan caracteristicas de rendimiento mas avanzadas, como la prevencion de tironeos, la deteccion de
realimentacion de velocidad, el frenado por deslizamiento alto y el ajuste en linea de la resistencia de linea a linea del

motor.

€ n1: Prevencion de tironeos

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
n1-01 Seleccion de la Hunt Prev Select 0: Desactivada Predeterminado:
(0580) Prevencion de 0: Disabled 1: Activada -
Tironeos 1: Enabled Rango: 0, 1
Configuracion de la Si el motor vibra cuando tiene una carga liviana, aumente la | Predeterminado:
nl-02 |Ganancia de la Hunt Prev Gain ganancia en incrementos de 0.1 hasta que la vibracion se 1.00 B
(0581) |Prevencion de detenga. Si el motor se bloquea, reduzca la ganancia en Min.: 0.00
Tironeos incrementos de 0.1 hasta que el bloqueo desaparezca. Max.: 2.50
Constante de Tiempo dCon_ﬁgura la constante de tiempo utilizada para la prevencion Ersdeterminado;
nl-03 Py . e tironeos. 1
para la Prevencion de  |Hunt Prev Time , -
(0582) Tironeos Min.: 0 ms
Max.: 500 ms
. Configura la ganancia utilizada para la prevencion de Predeterminado:
Ganancia de la - e -,
nl-05 Prevencién de Tironeos | Hprev Gain @Rev tironeos. Si estd configurada en 0, para la operacion en 0.00 _
(0530) en Reversa p reversa se utiliza la ganancia configurada en n1-02. Min.: 0.00
Max.: 2.50
<1> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro 02-04, Seleccion del Modelo de Variador.
€ n2: Ajuste del control de deteccién de realimentacién de velocidad (AFR)
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Ganancia del Control de Cotﬁﬁgura lgrgaganmla dg:é c(;n}trol de deteiccmnl dg d Predeterminado:
12-01 | Deteccion de ) realimentacion de velocidad interno en el regulador de 1.00
- < AFR Gain frecuencia automatico (AFR). e -
(0584) |Realimentacion de . : . Min.: 0.00
Velocidad (AFR) Si ocurre un tironeo, aumente el valor configurado. Si la Max - 10.00
respuesta es baja, reduzca el valor configurado. o
Constante de Tiempo 1 Configura la constante de tiempo utilizada para el control de Predeterminado:
n2-02 del Control de deteccion de realimentacion de velocidad (AFR). 50 ms :
Deteccion de AFR Time o -
(0585) - < Min.: 0
Realimentacién de Miix.- 2000
Velocidad (AFR) o
Constante de Tiempo 2 Configura la constante de tiempo del AFR que se utilizara Predeterminado:
12-03 del Control de durante la busqueda de velocidad y durante la regeneracion. 750 ms ’
Deteccion de AFR Time 2 P -
(0586) . L, Min.: 0
Realimentacion de Max.: 2000
Velocidad (AFR) -
€ n3: Frenado por deslizamiento alto (HSB) y frenado por sobreexcitacion
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
. Configura el ancho del paso de reduccion de la frecuencia de . .
n3-01 ?engg (;z?cee}gr}a:cr:?ggirrllcg salida para el momento en el cual el variador detiene el motor lg(f/e determinado:
(0588) |Frenado por HSB DecStepWidth |mediante el HSB. Se configura como porcentaje de la le)n . -
ado p frecuencia de salida maxima. Aumente esta configuracion si |y . ="
Deslizamiento Alto Sy Max.: 20
se produce una sobretension durante el HSB.
L. . Configura el limite de corriente durante el HSB como Predeterminado:
n3-02 | Limite de Corriente . porcentaje de la corriente nominal del motor. <>
(0589) para el Frenado por HSB Current Lim Min.: 100% -
Deslizamiento Alto 1n.: il
Max.:
Tiempo de la Funcién Configura el tiempo durante el cual el variador marcha con Predeterminado:

13-03 DwelIl) en ol Paro con la frecuencia minima (E1-09) al final de la desaceleracion. 1.0s )
(058A) |Frenado por HSB DwelTim@Stp | Si este tiempo esta configurado con un valor demasiado bajo, Min: 0.0 -
ado p la inercia de la maquina puede hacer que el motor gire T

Deslizamiento Alto p Mix.: 10.0
levemente después del HSB.
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Tiempo de Sobrecarga Configura el tiempo necesario para que ocurra una falla por | Predeterminado:
n3-04 de Frgna do por g HSB OL Time sobrecarga del HSB (oL7) cuando la frecuencia de salida del {40 s _
(058B) . 0 P variador no cambia durante un paro del HSB. Por lo general, | Min.: 30
Deslizamiento Alto ; . fe -
no es necesario regular este parametro. Max.: 1200
Ganancia de Configura la ganancia aplicada al patron de V/f durante la | Predeterminado:
n3-13 i . desaceleracion por sobreexcitacion (L3-04 = 4). 1.10
Desaceleracion por Hflux Brake Gain e -
(0531) ey Min.: 1.00
Sobreexcitacion p
Max.: 1.40
Inyeccion de Alta p— 0: Desactivada . .
n3-14 |Frecuencia durante la gagins I;g](?dHlleBrk 1: Activada gredetermmado. _
(0532) |Desaceleracion por : .
S S 1: Enabled Rango: 0, 1
obreexcitacion
Configura el nivel de corriente de salida al cual el variador . .
Nivel de Corri del i ducir 1 ia de sobrexcitacié Predeterminado:
321 ivel de Corriente de la comienza a reducir la ganancia de sobrexcitacion para 100%
(0579) Supresion de Hflux I Supp Lvl prevenir un deslizamiento excesivo del motor durante la Min: 0 -
Deslizamiento Alto desaceleracion por sobreexcitacion. Se configura como Méx. ; 150
porcentaje de la corriente nominal del variador. -
Hflux Brake Sel 0: Activada en ambas direcciones Predeterminado:
n3-23 |Seleccion de Operacion | 0: Enabled-Both Dir | 1: Activada solo al rotar hacia adelante 0 ) _
(057B) |de Sobreexcitacion 1: Enabled-Fwd only | 2: Activada solo al rotar en reversa Rango: 0a 2
2: Enabled-Rev only g0

<1> El limite superior del rango de configuracion y de la configuracion predeterminada se determinan mediante los parametros C6-01, Seleccion
del Ciclo del Variador, y L8-38, Seleccion de Reduccion de la Frecuencia.

€ n5: Control de realimentacion positiva

N.°
Ir. ombre antalla escripcion alores agina
Di Nomb Pantalla LCD D Val Pagi
Hex)
n5-01 Seleccion del Control | Feedfoward Sel 0: Desactivada Predeterminado:
© S-BO) de Realimentacion 0: Disabled 1: Activada 0 -
Positiva 1: Enabled Rango: 0, 1
Configura el tiempo necesario para acelerar el motor hasta el | Predeterminado:
n5-02 |Tiempo de Aceleracion Motor Accel Ti torque nominal desde el paro hasta la velocidad nominal.  |<7> <2>
(05B1) |del Motor otor Accel ime Min.: 0.001 s N
Max.: 10.000 s
Ganancia del Control de Configura la relacion entre la inercia del motor y la inercia |Predeterminado:
n5-03 Realimentacion Feedfoward Gain de la carga. Reduzca esta configuracion si se producen 1.00 _
(05B2) Positiva sobreimpulsos al final de la aceleracion. Min.: 0.00
Max.: 100.00

<1> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro E5-01, Seleccion del Codigo del motor

<2> Laconfiguracion predeterminada queda determinada por los parametros C6-01, Seleccion del Ciclo del Variador, y 02-04, Seleccion del Modelo
de Variador.

€ n6: Ajuste en linea

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
. . 0: Df:sactivada . . Predeterminado:
n6-01 |[Seleccion del Ajuste en Online Tune Sel 1: Ajuste de resistencia linea a linea 0 : _
0570) |Linea 2: Correccion de tension. Esta configuracion no es posible .
g p Rango: 0 a2
cuando esta activado el ahorro de energia (b8-01). go:
Reduzca esta configuracion en el caso de los motores que | Predeterminado:
n6-05 | Ganancia del Ajuste en | oy oo Gain tienen una constante de tiempo del rotor relativamente 1.0 _
(05C7) |Linea P prolongada. Si ocurre una sobrecarga, aumente lentamente |Min.: 0.1
esta configuracion, en incrementos de 0.10. Max.: 50.0
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€ n8: Ajuste del control de motor PM

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Corriente de Célculo de Configura la corriente utilizada para el calculo de la posicion | Predeterminado:
n8-01 la Posicion Imicial del | InitRotPosDetCur inicial del motor como porcentaje de la corriente nominal del|50% B
(540) Rotor motor (E5-03). Si la placa de identificacion del motor Min.: 0
menciona un valor “Si”, ese valor debe ingresarse aqui. Max.: 100
Configura la corriente durante la atraccion inicial de polos | Predeterminado:
n8-02 |Corriente de Atraccion Pull-In Current como porcentaje de la corriente nominal del motor. Ingrese |80% _
(541) |de Polos un valor alto cuando intente aumentar el torque de arranque. | Min.: 0
Max.: 150
Configura la ganancia para el calculo de velocidad. .
n8-11 |Ganancia 2 del Calculo Normalmente, no hay necesidad de modificar el valor <Pzr§>determ1nado:
(054A) |de Tension de InducedVEstGain2 |Predeterminado de este pardmetro. Min: 0.0 -
<I> |Induccién Nota: Este parametro no estéa disponible en los PR
Max.: 1000.0
modelos 4A0930 y 4A1200.
Configura la ganancia para el calculo de velocidad. .
n8-14 | Ganancia 3 de Normalmgnte, no hay necesidad de modificar el valor Predeterminado:
(054D) Compensaci(’)n de PoleComp Gain 3 predeterminado de este parametro. 11\/[(1)1(1)0 0.000 _
<I> |Polaridad Nota: Este parametro no esta disponible en los Mix.: 10.000
modelos 4A0930 y 4A1200.
Configura la ganancia para el calculo de velocidad. .
n8-15 |Ganancia 4 de Normalmente, no hay necesidad de modificar el valor Predeterminado:
(054E) |Compensacion de PoleComp Gain 4 | Predeterminado de este parametro. 10\/[?1?0 0.000 -
<I> | Polaridad Nota: Este parametro no esta disponible en los Max.: 10.000
modelos 4A0930 y 4A1200.
Configura la ganancia para el célculo de velocidad. )
n8-21 Normalmente, no hay necesidad de modificar el valor Predeterminado:
(0554) |Ganancia Ke del Motor |Back EMF Gain predeterminado de este pardmetro. 1(3/[?1(1) . 0.80 _
<> Nota: Este parametro no esta disponible en los Max.: 1.00
modelos 4A0930 y 4A1200.
-, ., |Init Pole EstSel 0: Conexion . .
n8-35 gellzcglotil ?,e n?[?iteicacllgnl 0: Pull-In Method 1: Inyeccién de alta frecuencia ll’redetermmado. _
(562) Ri)tor 0SICIO claldel!y: Harm Inj Method |2: Inyeccion de pulsos Rango: 0 a2
2: Pulse Method £0:
Configura la frecuencia en Hz para la sefial superpuesta; se
utiliza para armoénicos superpuestos. Activado cuando n8-57 )
1n8-36 _ . =1. Predeterminado:
(0563) Nivel de Inyeccion de PM Harm Inj Freq Normalmente, no hay necesidad de modificar el valor 50,0 Hz _
<1~ |Alta Frecuencia predeterminado de este parametro. M{HJ 21%%0
ax.:
Nota: Este parametro no esta disponible en los
modelos 4A0930 y 4A1200.
Configura la amplitud de los armonicos superpuestos segin
la clase de tension del motor. Regule este valor cuando haya
demasiada o muy poca corriente como resultado de las .
n8-37 |Amplitud de la configuraciones asignadas a los parametros del motor. Predg:termmado:
(0564) |Inyeccion de Alta PM Harm Inj Amp | Activada cuando n8-57=1. ) 20.0% -
<> |Frecuencia Normalmente, no hay necesidad de modificar el valor Min.: 0.0
predeterminado de este parametro. Max.: 50.0
Nota: Este parametro no esta disponible en los
modelos 4A0930 y 4A1200.
Configura la frecuencia de corte de un filtro de paso bajo para
1839 |Frecuencia de Corte del kal inye(l:ciéntde altﬁ frecuenc_ila.dAdctivad; fguandi) n81-57 = 1. | predeterminado:
Filtro de Paso Bajo para ormalmente, no hay necesidad de modificar el valor 50 Hz
(O<516>6) la Inyeccion de /ilta{) PM Harm LPF Freq | predeterminado de este parametro. Min.: 0 -
Frecuencia Nota: Este parametro no esta disponible en los Max.: 1000
modelos 4A0930 y 4A1200.
Ganancia del Control de Aumente esta configuracion si ocurren tironeos. Redtizcala Predeterminado:
1n8-45 Deteccion de para reducir la respuesta. 0.80 ’
0538 Realimentacion de PM Spd Fdbk Gain M . -
( ) Velocidad in.: 0.00
elocidad (para Max - 10.00
Motores PM) o
Constante de Tiempo de Con.ﬁgurzz1 la constante dT tielmpé) para que la relferencia (cjie Predeterminado:
n8-47 |Compensacién de la _ corriente de conexion y el valor de corriente real concuerden. | 5 o
: ., |PM Pull-in I Tc Reduzca el valor si el motor comienza a oscilar y auméntelo |35 ~. —
(053A) |Corriente de Conexion . ‘ : . . Min.: 0.0
(para Motores PM) si la referencia de corriente tarda demasiado tiempo en Max .- 100.0
igualar la corriente de salida. - :
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Define lareferencia de corriente del eje d durante la operacion . .
g : Predeterminado:
. - sin carga a una velocidad constante. Se configura como o
n8-48 |Corriente de Conexion . . . 30%
PM No-load Curr porcentaje de la corriente nominal del motor. Aumente esta |y, . -
(053B) |(para Motores PM) S . . : Min.: 20
configuracion si ocurren tironeos mientras la unidad marcha Max - 200
a velocidad constante. -
Corriente del Eje d para Configura la referencia de coqiente del eje d cuando marcha | Predeterminado:
n8-49 |el Control de Alta con una carga elevada a velocidad constante. Se configura |<3>
(053C) |Eficiencia (para EnergySav ID Lvl | .50 porcentaje de la corriente nominal del motor. Min.: -200.0% -
Motores PM) Max.: 0.0%
Corriente de Conexion Configura la referencia de corriente del eje d durante la Predeterminado:
n8-51 |de Aceleracion/ PM Pull-in [@Acc aceleracion/desaceleracion como porcentaje de la corriente |50% _
(053E) |Desaceleracion (para nominal del motor. Configure en un valor elevado cuando |Min.: 0
Motores PM) necesite mas torque de arranque. Max.: 200
Constante de Tiempo de Regula el valor cuando ocurren tironeos a baja velocidad. Si|Predeterminado:
n8-54 o se producen tironeos con los cambios repentinos de carga, |[1.00 s B
(056D) Comp ensacmr.l'del PMV Error CompT aumente n8-54 en incrementos de 0.1. Reduzca este valor si|Min.: 0.00
Error de Tension - P
se producen tironeos en el arranque. Max.: 10.00
PMLoad wk2 Ratio Configura la relacion entre la inercia del motor y la inercia
0 Less than 1:10 de la maquina. Predeterminado:
n8-55 Inercia de Carga 1: 1:10 to 1:30 0: Menor que 1:10 0 —
(056E) g 2j 1j30 to 1:50 1: Entre 1:10 y 1:30 Min.: 0
3j More thaﬁ 1:50 2: Entre 1:30 y 1:50 Max.: 3
) ) 3: Mayor que 1:50
. PM Harm Inj Sel 0: Desactivada. Desactive al usar un motor SPM. Predeterminado:
n8-57 |Inyeccion de Alta 0: Disabled 1: Activada. Utilice esta configuracion para mejorar el rango [0 -
(0574) |Frecuencia .
1: Enabled de control de velocidad al usar un motor IPM. Rango: 0, 1
. ., Previene la saturacion de la tension de salida. Debe Predeterminado:
n8-62 Limite de Tension de .. configurarse justo por debajo de la tensién proporcionada por|200.0 V <4
(057D) }S,K}ll)d a (para Motores | PM Vout Limit el suministro eléctrico de entrada. Min.: 0.0 -
Max.: 230.0 <
Ganancia del Control de Configura la ganancia utilizada para la deteccion de
Deteccion de realimentacion de velocidad interna durante la supresion de | Predeterminado:
n8-65 |Realimentacion de sobretension. 1.50
(065C) |Velocidad durante la SFdbk G @OV Supp Min.: 0.00 a
Supresion de Max.: 10.00
Sobretension
Configura la ganancia proporcional para el control PLL de |Predeterminado:
n8-69 |Gananciadel Célculo de SpdSrch Gain un observador extendido. 1.00 _
(065D) | Velocidad P Normalmente, no hay necesidad de modificar el valor Min.: 0.00
predeterminado de este parametro. Max.: 20.00
Configura el método para calcular la velocidad.
0: Método convencional
n8-72 | Seleccion del Método | Spd Est method 1: Método A1000 . . Predeterminado:
(0655) |de Calculo de 0: Conventional Normalmente, no hay necesidad de modificar el valor 1 _
<I>|Velocidad 1: A1000 method predeterminado de este parametro. Rango: 0, 1
Nota: Este pardmetro no esta disponible en los
modelos 4A0930 y 4A1200.
Configura la corriente necesaria para determinar la polaridad
para el calculo inicial de polaridad como porcentaje de la .
Corriente de Retraso del corriente nominal del motor. Predoetermmado:
(3%]5%) Calculo de Polaridad | Polarity Det Curr 100% = corriente nominal del motor 1{/([)0 /o 0 -
- in.:
Inicial Nota: Si aparece un valor de “Si” en la placa de Mix.: 150
identificacion de un motor Yaskawa, configure
n8-84 en el valor “Si” x 2.
<1> Disponible en las versiones de software de variador PRG: 1018 y posteriores.
<2> La configuracion predeterminada se determina mediante el parametro n8-72, Seleccion del Método de Célculo de Velocidad.
Cuando n8-72 = 0, el valor predeterminado es 50.0
Cuando n8-72 = 1, el valor predeterminado es 150.0.
<3> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro ES-01, Seleccion del Codigo del motor
<4> Los valores indicados son especificos para variadores de clase de 200 V. Duplique el valor para variadores de clase de 400 V. Multiplique el
valor por 2.875 para variadores de clase de 600 V.
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B.10 o: Configuraciones del operador

Los parametros o configuran las pantallas del operador digital.

€ o1: Seleccion de la Pantalla del Operador Digital

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Cambia la pantalla después de que se enciende la energia.
Alusarun operador LED, al presionar la tecla de flecha hacia
arriba se muestran los siguientes datos: referencia de Predeterminado:
01-01 [Seleccion del Monitor frecuencia — sentido de rotaciéon — frecuencia de salida — | 106 (monitor
(0500) |de 1a Unidad en Modo | User Monitor Sel corriente de salida — tension de salida — U1-0O00. U1-06) _
de Operacion Nota: Para ver el monitor, ingrese la porcion “1- Rango: 104 a
O0O” de “U1-00”. Ciertos monitores no 813
estan disponibles en todos los modos de
control.
Selecciona la informacion que aparece en el operador digital
Power-On Monitor | cuando se enciende la energia.
01-02 | Seleccion del Monitor 1 Frequency Ref 1 Rgfereppla de frecuencia (U1-01) Predeterminado:
(0501) | del Usuario después del 2[ FWD/REV 2] Direccion . 1 -
Encendido 3: Output Freq 3: Frecuencia de salida (U1-02) Ranco: 1 a5
4: Output Current 4: Corriente de salida (U1-03) 8o
5: User Monitor 5: Monitor seleccionado por el usuario (configurado por
0l1-01)
Configura las unidades que el variador deberia utilizar para
mostrar la referencia de frecuencia y los monitores de
Display Unit Sel velocidad del motor.
- 0:0.01 Hz 0:0.01 Hz Predeterminado:
01-03 | Seleccion de la Pantalla 1:0.01 % 1: 0.01% (100% = E1-04) <I> _
(0502) |del Operador Digital e i oy - ,
2: r/min 2: r/min (calculadas utilizando la configuracion del nimero |Rango: 0 a 3
3: User Units de polos del motor en E2-04, E4-04 o E5-04)
3: Unidades seleccionadas por el usuario (configuradas por
0l-10y ol-11)
. i :H i :
01-04 |Unidad en Pantalla del 3//%122121 Unit (1): r/anin <Plri:determ1nado. _
(0503) |Patron de V/f 1: RPM Rango: 0, 1
01-05 Configura el contraste del operador LCD. Predeterminado:
(0504) | Control de Contraste del : 2 di i 3
Contraste del LCD Nota: Este parametro no esté disponible en los , _
LCD modelos 4A0930 y 4A1200. Min.: 0
<2> Max.: 5
Valor Méximo de las Estas configuraciones definen los valores de visualizacion | Predeterminado:
01-10 |Unidades en Pantalla UserDisp Scali cuando 01-03 esta conﬁguradp en.3. ) ) <3>
(0520) |Configuradas por el SCTUISp SCAINE 101-10 configura el valor de visualizacién que esigualala  |Rango: 1a -
Usuario frecuencia de salida maxima. 60000
- — - 01-11 configura la ubicacion de la posicion decimal.
Visualizacion Decimal . .
: Predeterminado:
ol-11 |de las Unidades en UserDisp Dec Sel 3> _
(0521) |Pantalla Configuradas P )
por el Usuario Rango: 0 a3
<1> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro A1-02, Seleccion del Método de Control.
<2> Disponible en las versiones de software de variador PRG: 1019 y posteriores.
<3> La configuracion predeterminada se determina mediante el parametro 01-03, Seleccion de la Pantalla del Operador Digital.
€ 02: Funciones del teclado del operador digital
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)

02-01 | Seleccion de la Funcion LO/RE Key 0: Desactivada Predeterminado:
(0505) |de la Tecla LO/RE 0: Disabled 1: Activada. La tecla LO/RE alterna entre la operacion en |1 -
¢lalecla 1: Enabled modo LOCAL y en modo REMOTE. Rango: 0, 1

02-02 | Seleccién de la Funcién Oper STOP Key 0: Desactivada. La tecla STOP (paro) se desactiva en el modo | Predeterminado:
(0506) |de la Tecla STOP 0 Disabled d; operaciéon REMOTE. ) o 1 . -
1: Enabled 1: Activada. La tecla STOP siempre esté activa. Rango: 0, 1
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
0: Sin cambios.
Valor Predeterminado User Default Sel 1: Configurar los valores predeterminados. Guarda las Predeterminado:
02-03 . 0: No Change configuraciones de los parametros como valores ’
de los Parametros del : . . ORI . 0 _
(0507) Usuario 1: Save User Init predeterminados para una inicializacion del usuario. Rango: 0a 2
2: Clear User Init 2: Borrar todo. Borra las configuraciones predeterminadas g0
que se guardaron para una inicializacion del usuario.
Ingrese el modelo de variador. Configuracion necesaria solo | Predeterminado:
02-04 |Seleccion del Modelo Inverter Model # si se instala una tarjeta de control nueva. Determinado _
(0508) |de Variador por la capacidad
del variador
. . 0: Debe presionarse la tecla ENTER para ingresar una
Seleccion del Metodo Oper Ref Method referencia de frecuencia. Predeterminado:
02-05 |de Configuracion de la | ;.S ; - . .
- 0: Disabled 1: No se necesita la tecla ENTER. La referencia de frecuencia | 0 -
(0509) |Referencia de : i - - )
F : 1: Enabled puede regularse utilizando unicamente las flechas hacia Rango: 0, 1
recuencia ; ‘ :
arriba y hacia abajo.
Selecmg’)p dela Oper Discon Det 0: Si el operador digital es desconecta, el variador sigue Predeterminado:
02-06 |Operacion cuando el i funcionando.
P 0: Disabled . - . . . _
(050A) |Operador Digital se 1- Enabled 1: Se dispara una falla oPr y el motor se detiene por inercia. Rango: 0. 1
Desconecta ’ £0-9,
Sentido del Motor en el | For/RevSel@PwrUp 0 Hacia adelante Predeterminado:
02-07 . . 1: Reversa
Encendido cuando se | 0: Forward . . . - . -
(0527) o : Este parametro exige asignar la operacion del variador en el .
utiliza un Operador 1: Reverse P Rango: 0, 1
operador digital.
02-09 _ B Para uso de la fabrica. _ _
(050D)
Selecciona si la configuracion de los pardmetros puede
modificarse durante una condicion de baja tension del bus de
CC. Debe usarse con la opcion de suministro eléctrico de
24V (PS-A10L, PS-A10H) revision B o posterior.
0: Desactivada
1: Activada
02-19 [Seleccion de Escritura | ParameterSet Sel , . . Predeterminado:
(050D) |de Parametros durante |0: Disabled Nota: 1. Este parametro no esta disponible en los 0 B
<I>  |Baja Tensién 1: Enabled modelos 440930 y 4A1200. Rango: 0, 1
2. Activar esta funcion puede disparar una
falla CPF06 cuando se usa con una opcion
de suministro eléctrico de 24 V cuya
revision es anterior a la B, ya que los
cambios en los parametros pueden no
producirse de forma correcta.
<1> Disponible en las versiones de software de variador PRG: 1019 y posteriores.
€ 03: Funcion Copiar
N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
0: Seleccionar Copiar
1: INV — OP READ (Lee los parametros del variador y los
COPY SELECT guarda en el operador digital).
0: COPY SELECT |2: OP — INV WRITE (Copia los parametros del variador y Predeterminado:
03-01 |Seleccion de la Funcion | 1: INV—OP READ |los escribe en el operador digital). 0 ) B
(0515) |Copiar 2: OP—INV WRITE |3: OP — INV VERIFY (Verifica que la configuracion de los Raneo: 0 a 3
3: OP«——INV pardmetros coincida con los datos guardados en el operador). g0
VERIFY Para leer la configuracion de los parametros del variador en
el operador digital, configure 03-02 en 1 (para permitir la
lectura).
. ' Read Allowable Selecciona si la operacion de lectura (03-01 = 1) estd activada Predeterminado:
03-02 |Seleccion de Permisode| . : o desactivada.
: 0: Disabled . o o 0 _
(0516) |Copia : 0: Operacion de lectura prohibida .
1: Enabled : - g Rango: 0, 1
1: Operacion de lectura permitida
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€ o04: Configuraciones del monitor de mantenimiento

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
i Configura el valor necesario del tiempo acumulativo de Predeterminado:
04-01 %Oelggg izfrglﬁgltivo DrvElapsTimeCnt operacion del variador en unidades de 10 h. 0 _
(050B) de Operacion Min.: 0
P Méx.: 9999
04-02 Seleccion del Tiempo | ElapsTimeCntSet 0: Registra el tiempo de encendido Predeterminado:
(050C) de Operacion 0: Power-On Time | 1: Registra el tiempo de operacion cuando la salida del 0 -
Acumulativo 1: Running Time variador esté activa (tiempo de operacion de salida). Rango: 0, 1
Configuracion del Configura el valor del monitor del tiempo de operacion del . .
04-03 Tiempo de ventilador U4-03 en unidades de 10 h. gredetermmado.
Funcionamiento del FanElapsTimeCn o -
(050E) Ventilador de Min.: 0
" Max.: 9999
Enfriamiento
Conficuracion del Configura el valor del monitor de mantenimiento de los Predeterminado:
04-05 gurac . capacitores. Consulte U4-05 para comprobar cuando deben |0%
Mantenimiento de los | BusCap Maint Set . . P —
(051D) Capacitores cambiarse los capacitores. Min.: 0
P Max.: 150
Configuracion del Configura el valor del monitor de mantenimiento para el relé¢ | Predeterminado:
04-07 |Mantenimiento del Relé ChreCircMaintSet de desvio de carga lenta. Consulte U4-06 para comprobar |0% B
(0523) |de Precarga del Bus de g cuando deberia cambiarse el relé de desvio. Min.: 0
CC Max.: 150
Confieuracion del Configura el valor del monitor de mantenimiento de los Predeterminado:
04-09 Mant egnimiento del IGBT Maint Set IGBT. Consulte U4-07 para conocer los tiempos de 0% _
(0525) IGBT reemplazo del IGBT. Min.: 0
Max.: 150
0: Los datos del monitor correspondientes a U2-000 y U3-
. OO no se restablecen cuando el variador se inicializa usando . .
od-11 | Inicializacién de U2, U3 | § 244t Data nit A1-03. Predeterminado:|
(0510) 1', Enabled 1: Los datos del monitor correspondientes a U2-000 y U3- Raneo: 0. 1
: 00 se restablecen al inicializar el variador usando A1-03. £0- 9,
El parametro se restablece automaticamente a 0.
0: Los datos del monitor correspondientes a U4-10 y U4-11
itz | inicializacion del KWh Monitor Init 1/101 _s(e):3restablecen cuando se inicializa el variador usando Predeterminado:
(0512) |Monitor de kWh (1) II\{Igsl;eset 1: Los datos del monitor correspondientes a U4-10 y U4-11 (I){an 0:0. 1 -
: se restablecen al inicializar el variador usando A1-03. El £0- 9,
parametro se restablece automaticamente a 0.
TRy 0: Los datos del monitor correspondientes a U4-02 no se
o04-13 g%f:égﬁ?ﬁg?a%;mi dad Run Counter Init restablecen cuando se inicializa el variador usando A1-03. |Predeterminado:
(0528) |de Comandos de 0: No Reset 1: Los datos del monitor correspondientes a U4-02 se 0 -
Marcha 1: Reset restablecen cuando se inicializa el variador usando A1-03. E1{Rango: 0, 1
parametro se restablece automaticamente a 0.
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B.11 Parametros de DriveWorksEZ

€ q: Parametros de DriveWorksEZ

N.O - e 2011
(Dir. Hex) Nombre Descripcion Valores Pagina
ql-01a ) Reservado para DriveWorksEZ Consulte la Ayuda
q6-07 | Parametros de en el software -
(1600 a |DriveWorksEZ DWEZ
1746) '

@ r: Parametros de conexion de DriveWorksEZ

N.°
(Dir. Nombre Descripcion Valores Pagina
Hex)
rrll-OA:Oa Pardmetros de Conexion de Parametros de Conexion de DriveWorksEZ 1 a 20 (superior/inferior) Predeterminado: 0
a 840 |PriveWorksEZ 1220 Min.: 0 -
1867) (superior/inferior) Max.: FFEF
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B.12 T: Ajuste del motor

Ingrese datos en los parametros siguientes para ajustar el motor y el variador y obtener un rendimiento dptimo.

€ T1: Autoajuste del motor de induccién

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
. Select Motor 1: Motor 1 (configura E1-00, E2-000) Predeterminado:
(1(“)17'(%)) ?Z(l)?gflg n del Motor 1/ %: éstd I\{\I/i)tor 2: Motor 2 (configura E3-000, E4-0010) II{ L) -
:2n otor ango: 1,
0: Autoajuste rotacional
1: Autoajuste estacionario 1
2: Autoajuste estacionario para resistencia de linea a linea
3: Autoajuste rotacional para obtener control de V/f
(necesario para el ahorro de energia y la busqueda de
Tuning Mode Sel velocidad del calculo de velocidad)
0: Standard Tuning |4: Autoajuste estacionario 2
1: Tune-No Rotatel |5: Autoajuste estacionario 3 2> Predeterminado:
T1-01 p 2: Term Resistance | 8: Ajuste por inercia (realice el autoajuste rotacional antes <3> '
(0701) Seleccion del Modo de 3 V/f Engy Sav Tun | del 4i ; ) 0 _
</~ | Autoajuste : &Y el ajuste por inercia) . . . Rango: 0a 5; 8,
4: Tune-No Rotate2 |9: Ajuste de ganancia de ASR (realice el autoajuste rotacional 9
5: Tune-No Rotate3 |antes del autoajuste de ganancia de ASR)
g Nota: 1. La configuracion 5 no esta disponible en
los modelos 4A0930 y 4A1200.
2. Las configuraciones 8 y 9 pueden no estar
disponibles cuando los engranajes se
encuentran entre la maquina y el eje del
motor.
Configura la potencia nominal del motor segun lo Predeterminado:
T1-02 | Potencia Nominal del especificado en la placa de identificacion del motor. <4>
(0702) | Motor Mir Rated Power Nota:  Utilice la siguiente formula para convertir | Min.: 0.00 kW -
caballos de fuerza a kilovatios: llz/l\;XJ 650.00
1HP =0.746 kW.
Configura la tension nominal del motor segtin lo especificado | Predeterminado:
T1-03 |Tensién Nominal del Rated Volt en la placa de identificacion del motor. 200.0 V<> B
(0703) |Motor ated Voltage Min.: 0.0
Max.: 255.0 <5~
Configura la corriente nominal del motor segin lo Predeterminado:
especificado en la placa de identificacion del motor. <4>
Min.: 10% de la
corriente
T1-04 |Corriente Nominal del Rated Current nominal del _
(0704) |Motor variador
Max.: 200% de
la corriente
nominal del
variador
Predeterminado:
T1-05 |Frecuencia Base del Rated Frequenc Configura la frecuencia nominal del motor segun lo 60.0 Hz _
(0705) |Motor q y especificado en la placa de identificacion del motor. Min.: 0.0
Max.: 400.0
Configura la cantidad de polos del motor segun lo Predeterminado:
T1-06 |Cantidad de Polos del Number of Poles especificado en la placa de identificacion del motor. 4 _
(0706) |Motor Min.: 2
Max.: 48
Predeterminado:
T1-07 |Velocidad Base del Rated Speed Configura la velocidad nominal del motor segun lo 1750 r/min _
(0707) |Motor P especificado en la placa de identificacion del motor. Min.: 0
Max.: 24000
Predeterminado:
T1-08 |[Cantidad de Pulsos por PG Pulses/Rev Configura la cantidad de pulsos por revolucion para el PG | 1024 ppr B
(0708) |Revolucion del PG utilizado (codificador o generador de pulsos). Min.: 1
Maéx.: 60000
Configura la corriente sin carga del motor. Después de
Corriente Sin Carga del configurar la capacidad del motor en T1-02 y la corriente | Predeterminado:
T1-09 Motor ( Autoa'ustf% No-Load Current nominal del motor en T1-04, este parametro muestra - _
(0709) Estacionario)J automaticamente la corriente sin carga de un motor Yaskawa | Min.: 0 A
estandar de 4 polos. Ingrese la corriente sin carga como se | Max.: T1-04
indica en el informe de prueba del motor.
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Configura el deslizamiento nominal del motor. Después de
Deslizamiento Nominal configurar la capacidad del motor en T1-02, este parametro |Predeterminado:
TI-10 | 41 Motor (Autoajuste | Motor Rated Sli muestra automaticamente el deslizamiento del motorenel |- _
(070A) Estacionario) J p caso de que se utilice un motor Yaskawa estandar de 4 polos. |Min.: 0.00 Hz
Ingrese el deslizamiento del motor indicado en el informe de | Max.: 20.00 Hz
prueba del motor.
Configura la pérdida de hierro para determinar el coeficiente )
de ahorro de energia. Predeterminado:
T1-11 |Pérdida de Hierro del Mir Tron Loss(W) El valor se configura en E2-10 (pérdida de hierro del motor) | 14 W <6> _
(070B) [Motor cuando el suministro eléctrico se apaga y enciende. Si se Min.: 0
cambia T1-02, aparece un valor predeterminado adecuado |Max.: 65535
para la capacidad del motor que se habia ingresado.
<1> La disponibilidad de determinados métodos de autoajuste depende del modo de control seleccionado para el variador.
<2> Disponible en las versiones de software de variador PRG: 1019 y posteriores.
<3> La configuracion predeterminada esta definida por el parametro A1-02, Configuracion del Método de Control.
<4> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro 02-04, Seleccion del Modelo de Variador.
<5> Los valores indicados son especificos para variadores de clase de 200 V. Duplique el valor para variadores de clase de 400 V. Multiplique el
valor por 2.875 para variadores de clase de 600 V.
<6> El valor de la configuracion predeterminada difiere segtn el valor del codigo del motor y las configuraciones de los parametros del motor.

€ T2: Autoajuste del motor PM

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
0: Configuracion de los parametros del motor PM
1: Autoajuste estacionario de PM
2: Autoajuste estacionario de PM para la resistencia del
estator
3: Ajuste de compensacion del pulso Z
8: Ajuste de inercia
9: Autoajuste de ganancia de ASR
11: Ajuste de Fcem Constante <2~
PM Tuning Mode g > Ajuste de parametros de inyeccion de alta frecuencia
0: Standard Tuning . )
1: Tune-No Rotate 14: Autoajuste rotacional del PM <#> Predeterminador:
Seleccién del Modo de |2+ Term Resistance Nota: 1. Las configuraciones 13 y 14 no estan 0
T2-01 Autoajuste del Motor 3: Z-Pulse Tuning disponibles en los modelos 4A0930 y Rango: 0 a 3; _
(0750) 8: Inertia Tuning 4A1200.
PM 9: Tune ASR gain 8,9.11,13,14
11: 2. Las configuraciones 8 y 9 pueden no estar | <#>
13: disponibles cuando los engranajes se
14- encuentran entre la maquina y el eje del
' motor.
3. Para motores de usos especiales, Yaskawa
recomienda efectuar el ajuste de Fcem
Constante después del autoajuste
estacionario. El ajuste de Fcem Constante
hace girar el motor para medir las
constantes reales de tension inducida, y
permite ejercer un control mas preciso que
el autoajuste estacionario por si solo.
Ingrese el codigo del motor cuando utilice un motor PM
Yaskawa. Después de ingresar el codigo del motor, el Predeterminado:
T2-02 |Seleccion del Codigo variador configura de manera automatica los parametros <> :
PM Mtr Code Sel T2-03 a T2-14. Cuando utilice un motor cuyo coédigo no esté | -
(0751) |del Motor PM e Min.: 0000
admitido o uno que no sea marca Yaskawa, configure FFFF |
y regule los demas parametros T2 de acuerdo con la placa de Max.: FFFF
identificacion del motor o con el informe de prueba del motor.
T2-03 ) PM Motor Type 0: Motor IPM Predeterminado:
(0752) Tipo de Motor PM 0: IPM motor 1: Motor SPM. 1 -
1: SPM motor Rango: 0, 1
Configura la potencia nominal del motor Predeterminado:
T2-04 |Potencia Nominal del Nota: Utilice la siguiente formula para convertir <6?
(0730) |Motor PM Mtr Rated Power caballos de fuerza a kilovatios: Min.: 0.00kW | —
1 HP = 0.746 kW. Max.: 650.00
kW
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N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)
Ingrese la tension nominal del motor segun lo especificado | Predeterminado:
T2-05 | Tension Nominal del | 4 Voltace en la placa de identificacion del motor. 200.0 V<7 B
(0732) |Motor PM & Min.: 0.0
Maéx.: 255.0 <7
Ingrese la corriente nominal del motor segun lo especificado | Predeterminado:
en la placa de identificacion del motor. <6>
Min.: 10% de la
T2-06 |Corri Nominal del corriente
- orriente Nominal de nominal del _
(0733) Motor PM Rated Current variador
Max.: 200% de
la corriente
nominal del
variador
Ingrese la frecuencia base del motor segtn lo especificado en | Predeterminado:
T2-07 |Frecuencia Base del Base Frequenc la placa de identificacion del motor. 87.5Hz B
(0753) |Motor PM quency Min.: 0.0
Maéx.: 400.0
Ingrese la cantidad de polos del motor correspondiente al | Predeterminado:
T2-08 |Cantidad de Polos del Number of Poles motor PM seglin lo indicado en la placa de identificacion del | 6 _
(0734) |Motor PM motor. Min.: 2
Maix.: 48
Ingrese la velocidad base para el motor PM segiin lo indicado | Predeterminado:
T2-09 |Velocidad Base del en la placa de identificacion del motor. 1750
Rated Speed r/min -
(0731) |Motor PM P
Min.: 0
Max.: 24000
Ingrese la resistencia del rotor para el motor PM segiin lo | Predeterminado:
T2-10 |Resistencia del Estator . indicado en la placa de identificacion del motor. <8>
(0754) | del Motor PM Arm Resistance Min:0.000Q |
Maéx.: 65.000 Q
Ingrese la inductancia del eje d para el motor PM segun lo | Predeterminado:
. . indicado en la placa de identificacion del motor. <8>
T2-11 |Inductancia del Ejed | 4 A oo po g0t Min.: 0.00 mH _
(0735) |del Motor PM Max - €00.00
mH
Ingrese la inductancia del eje q para el motor PM segun lo | Predeterminado:
. . indicado en la placa de identificacion del motor. <8>
T2-12 |Inductancia del Eje q q-Axis Induct Min.: 0.00 mH
1M PM : -V B
(0736) | del Motor Max.: 600.00
mH
Seleccion de Unidad de |Iduct Volt Unit 0: mV/(t/min). E5-09 se configura autométicamente en 0.0'y Predeterminado:
T2-13 - . se utiliza E5-24.
la Constante de Tension |0: mV/RPM ; - 1 —
(0755) Induci : 1: mV/(rad/s). ES-24 se configura automaticamente en 0.0 y .
nducida 1: mV/(rad/sec) se utiliza E5-09. Rango: 0, 1
Ingrese el coeficiente de tension inducida para el motor PM | Predeterminado:
T2-14 |Constante de Tension Induct Volt Coef segun lo indicado en la placa de identificacion del motor. <8>
(0737) |Inducida del Motor PM | duet Yoittoe Min.: 0.0 B
Max.: 2000.0
. . Configura la cantidad de corriente de conexion que debe Predeterminado:
Nivel de Corriente de o - ) : :
T2-15 C y : utilizarse para el autoajuste como porcentaje de la corriente [30%
onexion para el Ajuste | Pull-In I Lvl . by ; 7 -
(0756) nominal del motor. Aumente esta configuracion al trabajar |Min.: 0
del Motor PM . - P
con cargas de gran inercia. Méx.: 120
Ajuste de la Cantidad de Configura la cantidad de pulsos por revolucion para el PG | Predeterminado:
T2-16 |Pulsos por Revolucion PG Pulses/Rev utilizado (codificador o generador de pulsos). 1024 ppr _
(0738) |del PG para un Motor Min.: 1
PM Maéx.: 15000
Configura la compensacion entre la compensacion del Predeterminado:
T2-17 |Compensacion del codificador y el eje magnético del rotor. 0.0 grad. B
(0757) |Pulso Z del Codificador Z-Pulse Offset Min.: -180.0
Max.: 180.0
<1> La disponibilidad de determinados métodos de autoajuste depende del modo de control seleccionado para el variador.
<2> Disponible en las versiones de software del variador PRG: 1015 y posteriores.
<3> Disponible en las versiones de software de variador PRG: 1018 y posteriores.
<4> Disponible en las versiones de software de variador PRG: 1019 y posteriores.
<5> La configuracion predeterminada queda determinada por los parametros A1-02, Seleccion del Método de Control, y 02-04, Seleccion del
Modelo de Variador.
<6> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro 02-04, Seleccion del Modelo de Variador.
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<7> Los valores indicados son especificos para variadores de clase de 200 V. Duplique el valor para variadores de clase de 400 V. Multiplique el
valor por 2.875 para variadores de clase de 600 V.

<8> La configuracion predeterminada se determina mediante el parametro T2-02, Seleccion del Codigo del Motor PM, y la capacidad del variador.

€ T3: Ajuste de ASR y de inercia

N.°
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion Valores Pagina
Hex)

Configura la frecuencia de la sefial de prueba utilizada Predeterminado:
durante el ajuste de inercia y el autoajuste de gananciade |3.0 Hz
ASR. Reduzca este valor si hay mucha inercia o si ocurre una|Min.: 0.1

T3-01 Referencia de
(0760) Frecuencia del Ajuste | Test Signal Freq

de Inercia falla. Max.: 20.0
Configura la amplitud de la sefial de prueba utilizada durante | Predeterminado:
T3-02 |Amplitud de Referencia Test Sienal Ampl el ajuste de inercia y el autoajuste de ganancia de ASR. 0.5 rad _
(0761) |del Ajuste de Inercia g p Reduzca este valor si hay demasiada inercia o si ocurre una |Min.: 0.1
falla. Max.: 10.0
Configura la inercia del motor. La configuracion Predeterminado:
predeterminada es la inercia de un motor Yaskawa. <2> <3>
T3-03 . . Min.: 0.0001
(0762) Inercia del Motor Motor Inertia P -
Max.: 600.00
kgm?
Configura la frecuencia de respuesta del sistema mecanico |Predeterminado:
T3-04 . . e
(0763) Frecuencia de System Resp Freq conectado al motor. Puede ocurrir oscilacion si la 10.0 Hz _
<7>  |Respuesta de ASR configuracion es demasiado elevada. Min.: 0.1

Max.: 50.0

<I> Aparece solo al realizar el ajuste de inercia o el autoajuste de ganancia de ASR (T1-01 =8 o T2-01 =9).
<2> La configuracion predeterminada queda determinada por el parametro E5-01, Seleccion del Codigo del motor

<3> Laconfiguracion predeterminada queda determinada por los parametros C6-01, Seleccion del Ciclo del Variador, y 02-04, Seleccion del Modelo
de Variador.
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B.13 U: Monitores

Los parametros del monitor permiten al usuario observar el estado del variador, la informacion de fallas y demas datos
referidos a la operacion del variador.

€ U1: Monitores del estado de operacion

N.° Nivel de la
(Dir. Nombre Descripcién salida Unidad
Hex) analégica
Controla la referencia de frecuencia. Las unidades de 10 V:
U1-01 |Referencia de F visualizacion estan determinadas por 01-03. Frecuencia
: requency Ref g 0.01 Hz
(0040) |Frecuencia maxima
(-10a+10 V)
Muestra la frecuencia de salida. Las unidades de nv:
U1-02 Frecuencia de Salida | Output Freq visualizacion estan determinadas por 01-03. F recuencia 0.01 Hz
(0041) maxima
(-10a+10V)
U103 Muestra la corriente de salida. 10 V: Corriente
(0042) Corriente de Salida Output Current Nota: La unidad se expresa en 1 A en el caso de los | nominal del <> <
modelos 4A0930 y 4A1200. variador
0: Control de V/f .
: No hay salidas
UI1-04 | Método de Control Control Method lj Control de V/fcon PG : de sefal -
(0043) 2: Control vectorial de lazo abierto disponibles
3: Control vectorial de lazo cerrado P
Muestra la realimentacion de velocidad del motor. Las 10 V:
U1-05 Velocidad del Motor | Motor Speed unidades de visualizacion estan determinadas por 01-03. Fr,ecpencia 0.01 Hz
(0044) maxima
(-10a+10V)
8(1)2&6) %:ﬁesli.gﬁcéz %ealli?la Output Voltage Muestra la tension de salida. l?)/: 200 Vrms 0.1 Vca
8(1)2‘067) gecnsmn del Bus de DC Bus Voltage Muestra la tension del bus de CC. l§)>V: 400V 1 Vee
Muestra la potencia de salida (este valor se calcula 10V:
internamente). Capacidad del
variador
%52378 Potencia de Salida Output kWatts (capacidad del <>
( ) motor) kW
(-10a+10V)
<>
Controla la referencia de torque interna. 10 V: Torque
82)21089) Referencia de Torque |Torque Reference nmo(i?;?al del 0.1%
(-10a+10V)
Muestra el estado del terminal de entrada.
U1 -10=00000000
——1 Entrada digital 1
(terminal S1 activado)
1 Entrada digital 2
(terminal S2 activado)
1 Entrada digital 3
) (terminal S3 activado) No hay salidas
U1-10 |Estado del Terminal de Input Term Sts 1 Entrada digital 4 de sefial _
(0049) |Entrada (terminal S4 activado) disponibles
1 Entrada digital 5
(terminal S5 activado)
1 Entrada digital 6
(terminal S6 activado)
1 Entrada digital 7
(terminal S7 activado)
1 Entrada digital 8
(terminal S8 activado)
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N.° Nivel de la
(Dir. Nombre Descripcion salida Unidad
Hex) analdgica
Muestra el estado del terminal de salida.
U1-11=00000000
~— t1 Salida digital de
multiple funcién
(terminal M1-M2)
. Salida digital de :
Ul-11 |Estado del Terminal de Output T St 1 multiple funcién I(;IO hziylsahdas
(004A) |Salida uiput Term Sts (terminal M3-M4) de senial -
Salida digital de 1sponibles
multiple funcién
(terminal M5-M6)
O No utilizado
1 Relé de falla
(terminal MA-MC cerrado
MA-MC abierto)
Muestra el estado operativo del variador.
U1-12=00000000
t 1 Durante la marcha
1 Durante la velocidad cero
Ul-12 '] guran:e :a re\;er:a o No hay salidas
- H urante la entrada ae senal =
(004B) Estado del Variador Int Ctl Sts 1 de restablecimiento por falla g_e Senq%)l -
1 Durante la concordancia 1sponibles
de velocidad
1 Variador listo
4 Durante la deteccion
de alarmas
1 Durante la deteccion de fallas
Ul1-13 |Nivel de Entrada del Term Al Level Muestra el nivel de la sefial hacia el terminal de entrada 10 V: 100% 0.1%
(004E) |Terminal Al analogica Al. (-10a+10V) e
Ul-14 |Nivel de Entrada del Muestra el nivel de la sefial hacia el terminal de entrada 10 V: 100%
(004F) | Terminal A2 Term A2 Level analogica A2. -10a+10v) | O1%
Ul1-15 |Nivel de Entrada del Term A3 Level Muestra el nivel de la sefial hacia el terminal de entrada 10 V: 100% 0.1%
(0050) |Terminal A3 analogica A3. (-10a+10V) e
. . Muestra la frecuencia de salida con el tiempo de rampa y las| 10 V:
Frecuencia de Salida
Ul-16 . curvas en S. Unidades determinadas por 01-03. Frecuencia
después del Arranque |SFS Output Co 0.01 Hz
(0053) Lento maxima
(-10a+10V)
Muestra la entrada del valor de referencia de la tarjeta
opcional DI-A3. . ) No hay salidas
Ul-17 |Estado de Entrada de DI Opt Status La pantalla muestra los valores en el sistema hexadecimal, de sefial _
(0058) [DI-A3 P segun lo determinado por la seleccion de entrada de la tarjeta disponibles
digital en F3-01. P
3FFFF: Configura (1 bit) + signo (1 bit) + 16 bit
. Muestra el nimero del parametro que produjo el error de No hay salidas
(%%{6118) Iggglmetro de Falla OPE Error Code operacion oPE02 u oPEOS. de sefial -
disponibles
Muestra el contenido de un error de MEMOBUS/Modbus.
U1-19=00000000
t'] Error CRC
1 Error de longitud de datos .
Ul1-19 |Cédigo de Error de T ‘B 0 No utiizado dNO hziylsahdas B
(0066) |MEMOBUS/Modbus | nsMit BT 1 Error de paridad i
1 Error de desbordamiento P
del motor
1 Error de ajuste de encuadre
’] Se excedi¢ el tiempo asignado
(O No utilizado
Ul-21 Monitor de Tension de Muestra la tension de entrada al terminal V1 en la tarjeta de 10 V: 100%
Entrada V1 del AI Opt Chl Level entrada analogica AI-A3. ; . 0.1%
(0077) Terminal AI-A3 (-10a+10V)
Monitor de Tension de Muestra la tension de entrada al terminal V2 en la tarjeta de . o
Ul1-22 10 V: 100%
(072A) Entrada V2 del AI Opt Ch2 Level entrada analdgica AI-A3. (-10 a+10 g,) 0.1%
Terminal AI-A3 ]
Monitor de Tension de Muestra la tension de entrada al terminal V3 en la tarjeta de . o
Ul1-23 10 V: 100%
(072B) Entrada V3 del AI Opt Ch3 Level entrada analdgica AI-A3. (-10 a+10 :/) 0.1%
Terminal AI-A3 :
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N.° Nivel de la
(Dir. Nombre Descripcion salida Unidad
Hex) analdégica
Ul1-24 |Monitor de Pulsos de Term RP Inp Fre Muestra la frecuencia hacia el terminal RP de entrada del tren | Determinado | Hz
(007D) |Entrada prreq de pulsos. por H6-02
U1-25 | Namero de Software CPU 1 SW Number Identificacion FLASH (I;Ieoslé%}élsalldas B
(004D) |(Flash) disponibles
U1-26 |N.° de Software (ROM) CPU 2 SW Number Identificacion ROM I(;Ieosl;%};lsahdas -
(005B) disponibles
. - No hay salidas
U1-27 |Identificacion de . . .
(07A8) |Mensajes (OPR) MessageID (OPR) |Identificacion de OPR g?sf)zi?llales -
. ., No hay salidas
U1-28 | Identificacién de MessagelD (INV) Identificacion de INV de sefial -
(07A9) [Mensajes (INV) disponibles
. Identificacion de PWM No hay salidas
([()J71 Azz) N-? de Software (PWM) CPU 3 SW Number Nota: Este monitor solo aparece en los modelos de senal -
4A0930 y 4A1200. disponibles

<1> Los datos en pantalla tienen las siguientes unidades:

2A0004 a 2A0040, 4A0002 a 4A0023 y 5A0007 a SA0017: unidades de 0.01 A.
2A0056 a 2A0415,4A0031 a 4A0675 y 5A0022 a SA0242: unidades de 0.1 A.
4A0930 y 4A1200: unidades de 1 A.

<>

Los valores de U1-03, U2-05 y U4-13 aparecen en el operador digital expresados en amperios. Cuando esos monitores se verifican usando

comunicaciones de MEMOBUS/Modbus, los valores del monitor en las comunicaciones d¢e MEMOBUS/Modbus aparecen de esta manera:
valor numérico / 8192 x corriente nominal del variador (A) de la condicién “192 (valor maximo) = corriente nominal del variador (A)”

<3>

<4>

PM y CLV/PM, 10 V = potencia nominal del motor (E2-11) (kW).

Los valores indicados son especificos para variadores de clase de 200 V. Duplique el valor para variadores de clase de 400 V. Multiplique el
valor por 2.875 para variadores de clase de 600 V.

En los modos de control de V/f'y V/f con PG, 10 V = capacidad del variador (kW). En los modos de control OLV, CLV, OLV/PM, AOLV/

& U2: Rastreo de fallas

N.° Nivel de la
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion salida Unidad
Hex) analdgica
U2-01 Muestra la falla de corriente. No hay salidas
(0080) Falla de Corriente Current Fault de sefal -
disponibles
U2-02 Muestra la falla anterior. No hay salidas
(0081) Falla Anterior Last Fault de sefial -
disponibles
U2-03 Referencia de Muestra la referencia de frecuencia en la falla anterior. No hay salidas
(0082) Frecuencia en la Falla |Frequency Ref de senal 0.01 Hz
Anterior disponibles
U2-04 | Frecuencia de Salida en Outout Fre Muestra la frecuencia de salida en la falla anterior. I(;Loslé%};lsalidas 0.01 Hy
(0083) |la Falla Anterior P ! disponibles -
. lid Muestra la corriente de salida en la falla anterior. No hay salidas
E(J)%)-f&(ils) g;)lligilltlet;fi:osra idaenla Output Current Nota: La unidad se expresa en 1 A en el caso de los | de sefial <> <2
modelos 4A0930 y 4A1200. disponibles
U2-06 | Velocidad del Motor en Motor Soced Muestra la velocidad del motor en la falla anterior. (I;Ieosl;%}élsahdas 0.01 Hy
(0085) |la Falla Anterior P disponibles :
i . Muestra la tension de salida en la falla anterior. No hay salidas
U2-07 | Tensién de Salida en la Output Voltage de senal 0.1 Vca
(0086) |Falla Anterior disponibles
U2-08 | Tension del Bus de CC Muestra la tension del bus de CC en la falla anterior. No hay salidas
. DC Bus Voltage de sefal 1 Vee
(0087) |en la Falla Anterior disponibles
U2-09 | Potencia de Salida en la Outout KWats Muestra la potencia de salida en la falla anterior. I(loslé%};lsahdas oL kW
(0088) |Falla Anterior p disponibles ’
. Muestra la referencia de torque en la falla anterior. No hay salidas
U2-10 |Referencia de Torque Torque Reference de senal 0.1%
(0089) |en la Falla Anterior disponibles
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B.13 U: Monitores
N.° Nivel de la
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcién salida Unidad
Hex) analdgica
U2-11 Estado del Terminal de Muestra el estado del terminal de entrada en la falla anterior. | No hay salidas
(008A) Entrada en la Falla Input Term Sts Se muestra como en U1-10. de sefial -
Anterior disponibles
U2-12 Estado del Terminal de Muestra el estado de la salida en la falla anterior. Se muestra | No hay salidas
(008B) Salida en la Falla Output Term Sts como en Ul-11. de sefial -
Anterior disponibles
U2-13 Estado de Operacion del Muestra el estado de operacion del variador en la falla No hay salidas
(008C) Variador en la Falla Inverter Status anterior. Se muestra como en U1-12. de sefial -
Anterior disponibles
U2-14 Tiempo de Operacion Muestra el tiempo de operacion acumulativo en la falla No hay salidas
(008D) Acumulativo en la Falla|Elapsed time anterior. de sefial l1h
Anterior disponibles
U2-15 Velocidad de Marcha Muestra la velocidad de marcha después de un arranque lento | No hay salidas
(07E0) tras el Arranque Lento |SFS Output cuando se produjo una falla anterior. Se muestra como en  |de sefial 0.01 Hz
en la Falla Anterior Ul-16. disponibles
U2-16 Corriente del Eje q del Muestra la corriente del eje q correspondiente al motor en la|No hay salidas
(07E1) Motor en la Falla Motor Iq Current falla anterior. Se muestra como en U6-01. de sefial 0.1%
Anterior disponibles
U2-17 Corriente del Eje d del Muestra la corriente del eje d correspondiente al motor en la|No hay salidas
(07E2) Motor en la Falla Motor Id Current falla anterior. Se muestra como en U6-02. de sefial 0.1%
Anterior disponibles
s Muestra el grado de desviacion del rotor cuando se produjo |No hay salidas
(I(j)%iil 49) geFSlelil Cg)gtgfiIOIEOtor en d-q Axis Dev Err la falla méas reciente. Se muestra como en U6-10. de sefial 0.1 grad.
disponibles
U2-20 Temperatura del Muestra la temperatura del disipador de calor cuando se No hay salidas
(008E) Disipador de Calor en la| Actual Fin Temp produjo la falla mas reciente. Se muestra como en U4-08.  |de sefial 1°C
Falla Anterior disponibles
Muestra la temperatura del motor cuando se produjo la falla .
Ua-p7 |Temperatura del Motor mas reciente. Se muestra como en U4-32. No hay salidas
07FA) |en la Falla Anterior Moter temp (NTC) . de sefial 1°C
( ) (NTC) Nota: Este monitor solo aparece en los modelos disponibles
4A0930 y 4A1200.
Muestra, con un niimero decimal, el médulo en el que se )
U2-28 . produjo la falla anterior. No hay salidas
07FC Modulo con Falla Fault Axis . de sefial -
( ) Nota: Este monitor solo aparece en los modelos disponibles
4A0930 y 4A1200.

<1> Los datos en pantalla tienen las siguientes unidades:

2A0004 a 2A0040, 4A0002 a 4A0023 y 5A0007 a 5A0017: unidades de 0.01 A.
2A0056 a 2A0415,4A0031 a 4A0675 y 5A0022 a 5A0242: unidades de 0.1 A.
4A0930 y 4A1200: unidades de 1 A.

<2>

Los valores de U1-03, U2-05 y U4-13 aparecen en el operador digital expresados en amperios. Cuando esos monitores se verifican usando

comunicaciones de MEMOBUS/Modbus, los valores del monitor en las comunicaciones de MEMOBUS/Modbus aparecen de esta manera:
valor numérico / 8192 x corriente nominal del variador (A) de la condicidén “192 (valor maximo) = corriente nominal del variador (A)”

& U3: Historial de fallas

N.° Nivel de la
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcién salida Unidad
Hex) analdgica
U3-01 a Muestra las fallas mas recientes, de la primera a la cuarta.
U3-04 .
(0090 a |Fallas mas Recientes, F No hz:y salidas
0093 |delal®ala4.® ault Message O0 de sefal -
disponibles
(0800 a
0803))
Muestra las fallas mas recientes, de la quinta a la décima.
U3-05a Después de diez fallas, se borran los datos de la falla mas No hav salidas
U3-10 |Fallas mas recientes, de Fault Message O antigua. La falla mas reciente aparece en U3-01, mientras que de seﬁ}a,tl _
(0804 a (la5.ala10. & la siguiente falla mas reciente aparece en U3-02. Cada vez di ibl
0809) que ocurre una falla, los datos se trasladan al siguiente 1sponibles
parametro del monitor.
U3-11a Muestra el tiempo de operaciéon acumulativo cuando
U3-14 |Tiempo de Operacion ocurrieron las cuatro fallas mas recientes, de la primera a la Noh lid
(0094 a | Acumulativo en las El . cuarta. 0 hay salidas
0097 |Fallas mas Recientes apsed Time LI R I'h
. > disponibles
(080A a |dela1.*ala4.? P
080D))
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B.13 U: Monitores

N.° Nivel de la
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion salida Unidad
Hex) analdégica
U3-15 a | Tiempo de Operacion Muestra el tiempo de operacion acumulativo cuando No havy salidas
U3-20 |Acumulativo en las Elapsed Time O ocurrieron las fallas mas recientes, de la quinta a la décima. de seﬁ}z,ll Ih
(O80E a |Fallas mas Recientes, P disponibles
0813) |dela5*ala10.? P
€ U4: Monitores de mantenimiento
N.° Nivel de la
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion salida Unidad
Hex) analégica
Muestra el tiempo de operacion acumulativo del variador. El
valor del contador de tiempo de operaciéon acumulativo puede
U4-01 Tiempo de Operacion reiniciarse en el parametro 04-01. Utilice el parametro 04-02 | No hay salidas
(004C) A po de Lp Drv Elapsed Time para determinar si el tiempo de operacion debe comenzar de | de sefal 1h
<I> cumulativo ! : . ) , - !
inmediato al conectar la alimentacion o solo cuando esta disponibles
presente el comando de Marcha. El nimero maximo que se
muestra es 99999, después del cual el valor se reinicia a 0.
Muestra la cantidad de veces que se ingresé el comando de No hav salidas
U4-02 |Cantidad de Comandos RUN Cmd Counter Marcha. Restablezca la cantidad de comandos de Marcha de Seﬁ}:ﬂ 1 tiempo
(0075) |de Marcha usando el parametro 04-13. Este valor vuelve a 0 y comienza| . . P
disponibles
a contar nuevamente tras llegar a 65535.
Muestra el tiempo de operacion acumulativo del ventilador
U4-03 | Tiempo de Operacion de enfriamiento. El valor predeterminado para el tiempo de |No hay salidas
(0067) |del Ventilador de Fan Elapsed TIme  |operacion del ventilador se reinicia en el parametro 04-03. |de sefial 1h
<2> | Enfriamiento Este valor vuelve a 0 y comienza a contar nuevamente tras | disponibles
llegar a 99999.
. Muestra el tiempo de uso principal del ventilador de .
U4-04 Mantenimiento del . enfriamiento como porcentaje de su vida util prevista. El No h%y salidas o
Ventilador de Fan Life Mon . o L - de sefal 1%
(007E) Enfriamiento pardmetro 04-03 puede utilizarse para reiniciar este monitor. disponibles
Cambie el ventilador cuando este monitor llegue al 90%. P
Muestra el tiempo de uso del capacitor del circuito principal No hav salidas
U4-05 |Mantenimiento del . como porcentaje de su vida util prevista. El parametro 04-05 1y o
h Cap Life Mon Py : de sefial 1%
(007C) |Capacitor puede utilizarse para restablecer este monitor. disponibles
Cambie el capacitor cuando este monitor llegue al 90%. P
Muestra el tiempo de mantenimiento del relé de desvio de
Mantenimiento del Relé carga lenta como porcentaje de su vida util prevista. El No hay salidas
U4-06 p . . parametro 04-07 puede utilizarse para restablecer este ~ o
(07D6) de Desvio de Carga ChgCirc Life Mon monitor de sefal 1%
Lenta Cambie el relé de desvio de carga lenta cuando este monitor disponibles
llegue al 90%.
Muestra el tiempo de uso de IGBT como porcentaje de la vida No hav salidas
U4-07 |Mantenimiento de IGBT Li util prevista. El parametro 04-09 puede utilizarse para y o
ife Mon : de seiial 1%
(07D7) |IGBT restablecer este monitor. disponibles
Cambie el IGBT cuando este monitor llegue al 90%. P
U4-08 |Temperatura del . Muestra la temperatura del disipador de calor. . o °
(0068) |Disipador de Calor Heatsink Temp 10 V: 100 °C 1°C
U4-09 Enciende todos los segmentos del LED para verificar que la | No hay salidas
(005E) Verificacion de LED | LED Oper Check pantalla funciona correctamente. de sefial -
disponibles
. Monitorea el uso de potencia de salida acumulada del No hay salidas
(l(J)gélc()) E}gg(ﬁglg]tos kWh Lower 4 dig variador. El valor aparece como un niimero de 9 digitos que | de sefal 1 kWh
aparece en dos parametros del monitor, U4-10 y U4-11. disponibles
Ejemplo: Nok lid
U4-11 |kWh, 5 Digitos . 12345678.9 kWh aparece como: 0 hay salidas
(005D) Superioresg kWh Upper 5 dig U4-10: 678.9 kWh de sefal 1 MWh
U4-11: 12345 MWh disponibles
Muestra el mayor valor de corriente que se produjo durante Nok lid 001 A
- ; i5 la marcha. 0 hay salidas :
Ig;lchS Ig[o'rr%ente de Retencidn |~ ont peakHold ) de sefial <3> <4
( ) axima Nota: La unidad se expresa en 1 A en el caso de los | disponibles <5>
modelos 4A0930 y 4A1200.
U4-14 | Frecuencia de Salida de Muestra la frecuencia de salida del momento en que se No hay salidas
(07D0) | Retencion Maxima Freq@ I PeakHold |produjo el valor de corriente que aparece en U4-13. de sefial 0.01 Hz
disponibles
U4-16 |Calculo de Sobrecargas Muestra el valor del acumulador de deteccion de sobrecargas . N o
(07D8) |[del Motor (oL 1) Motor OL1 Level del motor. E1 100% equivale al nivel de deteccion de oL1. 10 V: 100% 0.1%
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B.13 U: Monitores

N.°
(Dir.
Hex)

Nombre

Pantalla LCD

Descripcion

Nivel de la
salida
analdgica

Unidad

U4-18
(07DA)

Seleccion de la Fuente
de Referencia de
Frecuencia

Reference Source

Muestra la fuente de referencia de frecuencia como XY-nn.
X: indica qué referencia se utiliza:

1 = Referencia 1 (b1-01)

2 = Referencia 2 (b1-15)

Y-nn: Indica la fuente de referencia

0-01 = Operador digital

1-00 = Analdgica (no aparece en los modelos 4A0930 y
4A1200)

1-01 = Analdgica (terminal A1)

1-02 = Analogica (terminal A2)

1-03 = Analdgica (terminal A3)

2-02 a 17 = Velocidad de pasos multiples (d1-02 a 17)
3-01 = Comunicaciones MEMOBUS/Modbus

4-01 = Tarjeta opcional de comunicaciones

5-01 = Entrada de pulsos

7-01 =DWEZ

9-01 = Comando Arriba/Abajo (no aparece en los modelos
4A0930 y 4A1200)

No hay salidas
de sefial -
disponibles

U4-19
(07DB)

Referencia de
Frecuencia de las
Comunicaciones de
MEMOBUS/Modbus

MEMOBUS Freq
Ref

Muestra la referencia de frecuencia proporcionada por
MEMOBUS/Modbus (valores decimales).

No hay salidas
de sefial
disponibles

0.01%

U4-20
(07DC)

Referencia de
Frecuencia Opcional

Option Freq Ref

Muestra la entrada de referencia de frecuencia de una tarjeta
opcional (valores decimales).

No hay salidas
de sefial -
disponibles

U4-21
(07DD)

Seleccion de la Fuente
del Comando de
Marcha

Run Cmd Source

Muestra la fuente para el comando de Marcha como XY-nn.
X: Indica qué fuente de Marcha se utiliza:

1 = Referencia 1 (b1-02)

2 = Referencia 2 (b1-16)

Y: Datos de suministro eléctrico de entrada

0 = Operador digital

1 = Terminales externos

3 = Comunicaciones MEMOBUS/Modbus

4 = Tarjeta opcional de comunicaciones

7=DWEZ

nn: Datos de estado del limite del comando de Marcha
00: Sin estado del limite.

01: El comando de Marcha qued6 activado al detenerse en el
modo PRG

02: El comando de Marcha qued¢ activado al cambiar del
funcionamiento en modo LOCAL al modo REMOTE

03: En espera del contactor de desvio de carga lenta después
del encendido (Uv o Uvl destellan después de 10 s)

04: Espera hasta que finalice el periodo de “Comando de
Marcha prohibido”

05: Paro rapido (entrada digital, operador digital)

06: b1-17 (comando de Marcha emitido durante el encendido)
07: Durante el bloqueo de base mientras la unidad para por
inercia con temporizador

08: La referencia de frecuencia es menor que la referencia
minima durante el bloqueo de base

09: A la espera del comando Enter

No hay salidas
de sefial -
disponibles

U4-22
(07DE)

Referencia de
Comunicaciones
MEMOBUS/Modbus

MEMOBUS Ref Reg

Muestra los datos de control del variador configurados por el
n.° de registro 0001H de comunicaciones MEMOBUS/
Modbus como un niimero hexadecimal de cuatro digitos.

No hay salidas
de sefial -
disponibles

U4-23
(07DF)

Referencia de Tarjeta
Opcional de
Comunicaciones

Option Ref Reg

Muestra los datos de control del variador de una tarjeta
opcional como numero hexadecimal de cuatro digitos.

No hay salidas
de sefial -
disponibles

U4-32
(07FB)

Temperatura del motor
(NTC)

Moter temp (NTC)

Muestra la temperatura del motor (NTC).

U4-32 muestra “20 °C” cuando una entrada analdgica de
multiple funcién no esta configurada para la entrada del
termistor del motor (H1-OOO = 17H).

Nota: Este monitor solo aparece en los modelos

4A0930 y 4A1200.

200 °C 1°C

U4-37
(1044)

Monitor de Ubicaciéon
de la Alarma oH

OH Alarm Axis

Muestra el modulo en el que se acciond la alarma oH como
namero binario.

Nota: Este monitor solo aparece en los modelos

4A0930 y 4A1200.

No hay salidas
de sefial -
disponibles

360
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B.13 U: Monitores

N.° Nivel de la
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion salida Unidad
Hex) analégica
Muestra el modulo en el que se acciono la alarma FAn como .
U4-38 |Monitor de Ubicacion . numero binario. No hay salidas
1045) |de Ia Al FA FAN Alarm Axis . de senal -
( ) |de la Alarma FAn Nota: Este monitor solo aparece en los modelos disponibles
4A0930 y 4A1200.
Muestra el moédulo en el que se accion6 la alarma voF como Nok lid
- i icacié numero binario. 0 hay salidas
[{g 4369 2/101m§§>1r de UblCFa ¢ VOF Alarm Axis . de sefial -
( ) |de la Alarma vo Nota: Este monitor solo aparece en los modelos disponibles
4A0930 y 4A1200.
<1> Los datos de las comunicaciones d¢ MEMOBUS/Modbus aparecen en unidades de 10 h. Si también necesita datos en unidades de 1 h, consulte

el nimero de registro 0099H.

Los datos de las comunicaciones de MEMOBUS/Modbus aparecen en unidades de 10 h. Si también necesita datos en unidades de 1 h, consulte
el nimero de registro 009BH.

<>

<3>

Los datos en pantalla tienen las siguientes unidades:

2A0004 a 2A0040, 4A0002 a 4A0023 y 5A0007 a SA0017: unidades de 0.01 A.
2A0056 a 2A0415,4A0031 a 4A0675 y 5A0022 a 5A0242: unidades de 0.1 A.
4A0930 y 4A1200: unidades de 1 A.

<4>

Los valores de U1-03, U2-05 y U4-13 aparecen en el operador digital expresados en amperios. Cuando esos monitores se verifican usando

comunicaciones de MEMOBUS/Modbus, los valores del monitor en las comunicaciones de MEMOBUS/Modbus aparecen de esta manera:
valor numérico / 8192 X corriente nominal del variador (A) de la condicion “192 (valor maximo) = corriente nominal del variador (A)”

<5>

del variador.

Cuando se lee el valor de este monitor mediante MEMOBUS/Modbus, un valor de 8192 equivale al 100% de la corriente nominal de salida

€ U5: Monitores de PID

N.° Nivel de la
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion salida Unidad
Hex) analdgica
US5-01 |Realimentacion de Muestra el valor de realimentacion de PID. 10 V: 100%
(0057) |PID PID Feedback 1 (-10 2 +10 V) 0.01%
Us-02 Muestra la cantidad de entrada de PID (desviacion entre el |10 V: 100%
(0063) Entrada de PID PID Input punto de ajuste y la realimentacion de PID). (-10a+10V) 0.01%
Us-03 . Muestra la salida de control de PID. 10 V: 100%
(0064) Salida de PID PID Output (-10a+10 V) 0.01%
US5-04 |Punto de Ajuste de . Muestra el punto de ajuste de PID. 10 V: 100%
(0065) |PID PID Setpoint (-102+10 V) 0.01%
U5-05 |Realimentacion Muestra el segundo valor de realimentacion de PID sise usa|10 V: 100%
(07D2) | Diferencial de PID PP Feedback 211 o mentacion del diferencial (H3-00 = 16). -10a+10v) | 0-01%
Muestra la diferencia de ambos valores de realimentacion si
US5-06 |Realimentacion PID Diff Fdbk se usa la realimentacion del diferencial (U5-01 - U5-05). Si |10 V: 100% 0.01%
(07D3) [Regulada de PID no se usa la realimentacion del diferencial, US-01 y U5-06 |[(-10a+10 V) e
son iguales.
Us-21 \C/al(;_r de It(i c(llelAh Muestra el valor de Ki del coeficiente de ahorro de energia. No hay salidas
(0872) | 3 E e Caloulado | Ki Auto Cal Val de sefial 0.01
<I> e Energia Calculado disponibles
Automaticamente P
Us-2p | Valor Kt del Muestra el valor Kt del coeficiente de ahorro de energia. No hay salidas
Coeficiente de Ahorro =
(0873) , Kt Auto Cal Val de senal 0.01
<7 |de Energia Calculado disponibles
Automaticamente P
<1> Disponible en las versiones de software del variador PRG: 1015 y posteriores.
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€ U6: Monitores del Estado de Funcionamiento

N.° Nivel de la
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion salida Unidad
Hex) analdgica
Muestra el valor de la corriente secundaria del motor (Iq). La |10 V: Corriente
U6-01 | Corriente Secundaria corriente secundaria nominal del motor es del 100%. nominal
1 0,
(0051) |del Motor (Iq) Mot SEC Current fg(c)ll;dana del 0.1%
(-10a+10V)
Muestra el valor calculado para la corriente de excitacion del [ 10 V: Corriente
U6-02 | Corriente de Excitacion motor (Id). La corriente secundaria nominal del motor es del [ nominal
y X Mot EXC Current 100%. secundaria del 0.1%
(0052) |del Motor (1d) motor
(-10a+10V)
Muestra los valores de entrada y salida cuando se utiliza un |10 V:
U6-03 control ASR. Frecuencia
(0054) Entrada de ASR ASR Input maxima
(-10a+10V)
10 V: Corriente| 0.01%
U6-04 nominal
Salida ASR ASR Output secundaria del
(0055) motor
(-10a+10V)
. ., Referencia de tension de salida (Vq) para el eje q. 10 V:200 Vrms
U6-05 |Referencia de Tension
(0059) |de Salida (Vq) Voltage Ref (Vq) (<-1 1>0 a+10V) | 0.1 Vca
. . Referencia de tension de salida (Vd) para el eje q. 10 V:200 Vrms
U6-06 |Referencia de Tension
(005A) |de Salida (Vd) Voltage Ref (Vd) (<-Il>0 a+10V) | 0.1 Vca
U6-07 Muestra el valor de salida para el control de corriente relativo [ 10 V: 200 Vrms
(OO_SF) Salida ACR del ejeq | ACR(q) Output a la corriente secundaria del motor (eje q). (-10a+10 V) 0.1%
<]>
Muestra el valor de salida para el control de corriente relativo | 110 V: 200
U6-08 . . a la corriente secundaria del motor (eje d). Vrms
(0060) Salida ACR del Ejed |ACR(d) Output (-10a+10 V) 0.1%
<I>
Muestra el grado de correccion de la fase de avance después |10 V: 180 grad.
U6-09 |Compensacion de Fase d-a Axis Com de calcular la desviacion de ABcmp. -10 V: -180 0.1 erad
(07C0) [de Avance (AD) q P grad. -+ grad.
(-10a+10V)
Muestra la cantidad de desviacion entre el valor real de "eje [ 10 V: 180 grad.
U6-10 |Desviacion del Eje de . d/eje q" real y el valor de "eje y/eje 8" que se emplea para el |-10 V: -180
(07C1) |Control (A8) d-q Axis Devt control del motor. rad. 0.1 grad.
(-10a+10V)
D ion de 1 Controla el valor de deteccion de la posicion de flujo (sensor). | 10 V: 180 grad.
U6-13 eteccion de la - -10 V: -180
Posicion de Flujo FluxPosition Fb 0.1 grad.
(07CA) grad.
(sensor) -10a+10 V)
Controla el valor del célculo de la posicion de flujo. 10 V: 180 grad.
U6-14 |Calculo de la Posicion . -10 V: -180
(07CB) |de Flujo (observador) FluxPosition Est grad. 0.1 grad.
(-10a+10V)
U6-18 |Contador PG1 de Controla la cantidad de pulsos necesaria para la deteccion de .
(07CD) | Deteccion de Velocidad | PG CounterValue | 0o 0424 (PG1). 10V:65536 | 1pulso
U6-19 |Contador PG2 de Controla la cantidad de pulsos necesaria para la deteccion de .
(07E5) |Deteccion de Velocidad PG2 CounterValue velocidad (PG2). 10'V: 65536 1 pulso
Polarizacion de la Muestra el valor de polarizacién que se utiliza para regular la 10V:
U6-20 |Referencia de Un/Dn 2 Bias Val referencia de frecuencia. Frecuencia 0.1%
(07D4) |Frecuencia (Arriba/ p minina 0
Abajo 2)
U621 | Frecuencia de Muestra el valor total de las frecuencias de compensacion |10 V:
S Offset Frequency d7-01,d7-02 y d7-03 seleccionadas con las entradas digitales | Frecuencia 0.1%
(07DS5) |Compensacion 44 2 46 maxima
Muestra hasta donde se desplazo el rotor desde su tltima 10 V: Cantidad
U6-22 |Movimiento de Pulsos posicion en los pulsos de PG (multiplicado por 4). de pulsos por
Zero Servo Pulse o 1 pulso
(0062) |con Cero Servo revolucion
(-10a+10V)
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B.13 U: Monitores

N.° Nivel de la
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion salida Unidad
Hex) analdégica
Monitor de salida para el lazo de velocidad ASR. 10 V: Corriente
nominal
U6-25 |Salida de Control de . secundaria del
(006B) |Realimentacion ASR Outw/o Fil otor 0.01%
(-10a+10V)
Monitor de salida para el control de realimentacion positiva. | 10 V: Corriente
U6-26 Salida de Control de nominal
(006C) Realimentacion FF Cont Output secundaria del | 0.01%
Positiva motor
(-10a+10V)
Desviacion de Muestra la desviacion respecto de la corriente integrada al No hav salidas
U6-57 | Corriente Integrada PoleDis 1dDifVal valorar la polaridad del motor. Si este valor es menor que 819, de seﬁ}él 1
(07C4) |durante la Polaridad de aumente el valor configurado en n8-84. El valor 8192 es disponibles
Valoracion equivalente a la corriente nominal del motor. P
U6-80 a Direccion IP disponible actualmente; U6-80 es el octeto mas
U6-83 importante.
(07BOH |Direccion IP en Linea — 0a255 -
a 07B3)
<2>
U6-84 a Subred disponible actualmente; U6-84 es el octeto mas
U6-87 importante.
(07B4 a |Subred en Linea - 0a255 —
07B7
<2> )
U6-88 a Puerta de Enlace disponible actualmente; U6-88 es el octeto
U6-91 mas importante.
Puerta de Enlace en
((())3]3?)21 Linca — 0a255 -
<2>
U6-92 Velocidad del enlace
. , 10: 10 Mbps
(0<72F>2) Velocidad en Linea - 100: 100 Mbps —
U6-93 Configuracion del diaplex .
, . 0: Medio
(O<72F>3) Duplex en Linea - 1: Completo —
U6-98 Primera falla de la opcion
07F8) |Pri Fall - - -
( 7T ) |Primera Falla
U6-99 Falla actual de la opcion
07F9) |Fall ient - - -
( Tr ) |Falla de Corriente

<1> Los valores indicados son especificos para variadores de clase de 200 V. Duplique los valores para variadores de la clase de 400 V. Multiplique
los valores por 2.875 para variadores de clase de 600 V.

<2> Disponible en las versiones de software del variador PRG: 1018 y posteriores.

Cuando se producen CPF00, CPF01, CPF06, CPF24, oFA00, oFb00, oFC00, Uv1, Uv2 o Uv3, no se mantienen registros de fallas.

Nota:

€ U8: Monitores de DriveWorksEZ

N.° Nivel de la
(Dir. Nombre Pantalla LCD Descripcion salida Unidad
Hex) analdégica
U8-01 a Monitor Personalizado DriveWorksEZ 1 a 10
U8-10 |Monitor Personalizado X
(1950 a | DriveWorksEZ 1 a 10 - 10V:100% | 0.01%
1959)
U8-11 a Monitor de Control de Monitor de Control de Version DriveWorksEZ 1 a 3 No hay salidas
U8-13 i . a
Version DriveWorksEZ - de seial -
(195A la3 disponibles
195C) P
UB-14 a Monitores DriveWorksEZ Pro. Puede consultar mas detalles
U8-26 |Monitores _ en el archivo de Ayuda de DWEZ Pro. _ _
(195D a | DriveWorksEZ Pro
1969)
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B.13 U: Monitores

Esta pagina se ha dejado intencionalmente en blanco
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Apéndice: C

Cumplimiento de estandares

Este apéndice explica las pautas y los criterios para cumplir con los estdndares CE y UL.

C.1 ESTANDARES EUROPEOS..........cccortrurrecrcrersraeeeresesassssesesessssssensnesssssanas 366
C.2 ESTANDARES UL Y CSA......cucioirerccrtreneeresaeesesasss e sessssesessssssesssssssssnssanans 375
C.3 FUNCION DE ENTRADA DE DESACTIVACION SEGURA...........ccccevururnne. 387
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C.1 Estandares europeos

C.1 Estandares europeos

C€

Figura C.1 Marca CE

La marca de CE indica el cumplimiento de las normativas ambientales y de seguridad europeas. Es necesaria para hacer
negocios y comerciar en Europa.

Los estandares europeos abarcan la Directiva sobre maquinaria para fabricantes de maquinas, la Directiva de "baja tension"
para los fabricantes de aparatos electronicos y las pautas de EMC para controlar el ruido.

Este variador muestra la marca CE segun las pautas de EMC y la Directiva de "baja tension".

* Directriz de "baja tension': 2006/95/EC

* Pautas de EMC: 2004/108/EC

Los dispositivos utilizados junto a este variador también deben estar certificados por CE y exhibir la marca CE. Cuando
se utilizan variadores con la marca CE en conjunto con otros dispositivos, la responsabilidad de garantizar el cumplimiento
de los estandares CE corresponde, en ultima instancia, al usuario. Después de configurar el dispositivo, verifique que las
condiciones cumplan con los estandares europeos.

Nota: Los variadores de clase de 600 V (modelos SO000OOMO) no cumplen con los estandares europeos.

€ Cumplimiento de la Directiva de "baja tension" de CE

Este variador se ha probado segtin el estandar europeo IEC/EN 61800-5-1 y cumple plenamente con la Directiva de "baja
tension".

Para cumplir con la Directiva de "baja tension", al combinar este variador con otros dispositivos asegurese de satisfacer
las siguientes condiciones:

B Area de uso

No utilice variadores en areas con una contaminacion mayor que el grado de severidad 2 y la categoria de sobretension 3,
segin IEC/EN 664.

B Proteccion recomendada por la fabrica para circuitos derivados

Yaskawa recomienda instalar uno de los siguientes tipos de proteccion de circuitos derivados, para mantener el
cumplimiento de UL508C. Son preferibles los fusibles protectores tipo semiconductor. La Tabla C.1 enumera otros
dispositivos alternativos de proteccion de circuitos derivados.

AVISO: Si se quema un fusible o se activa un Interruptor de circuito de falla de tierra (GFCI), revise el cableado y la seleccién de

dispositivos periféricos para detectar la causa. Si no puede hallarla, comuniquese con Yaskawa antes de reiniciar el variador o los
dispositivos periféricos.

Tabla C.1 Protecciéon recomendada por la fabrica para circuitos derivados del variador

Tipo de fusible
Modelo de variador Fabricante: Bussmann
Modelo Corriente nominal del fusible (A)
Clase de 200 V trifasica
2A0004 FWH-70B 70
2A0006 FWH-70B 70
2A0008 FWH-70B 70
2A0010 FWH-70B 70
2A0012 FWH-70B 70
2A0018 FWH-90B 90
2A0021 FWH-90B 90
2A0030 FWH-100B 100
2A0040 FWH-200B 200
2A0056 FWH-200B 200
2A0069 FWH-200B 200
2A0081 FWH-300A 300
2A0110 FWH-300A 300
2A0138 FWH-350A 350

366 YASKAWA ELECTRIC TOSP C710616 41E Variador de CA YASKAWA A1000 — Guia de inicio répido



C.1 Estandares europeos

Modelo de variador

Tipo de fusible

Fabricante: Bussmann

Modelo Corriente nominal del fusible (A)
2A0169 FWH-400A 400
2A0211 FWH-400A 400
2A0250 FWH-600A 600
2A0312 FWH-700A 700
2A0360 FWH-800A 800
2A0415 FWH-1000A 1000
Clase de 400 V trifasica
4A0002 FWH-40B 40
4A0004 FWH-50B 50
4A0005 FWH-70B 70
4A0007 FWH-70B 70
4A0009 FWH-90B 90
4A0011 FWH-90B 90
4A0018 FWH-80B 80
4A0023 FWH-100B 100
4A0031 FWH-125B 125
4A0038 FWH-200B 200
4A0044 FWH-250A 250
4A0058 FWH-250A 250
4A0072 FWH-250A 250
4A0088 FWH-250A 250
4A0103 FWH-250A 250
4A0139 FWH-350A 350
4A0165 FWH-400A 400
4A0208 FWH-500A 500
4A0250 FWH-600A 600
4A0296 FWH-700A 700
4A0362 FWH-800A 800
4A0414 FWH-800A 800
4A0515 FWH-1000A 1000
4A0675 FWH-1200A 1200
4A0930 FWH-1200A 1200
4A1200 FWH-1600A 1600
Clase de 600 V trifasica
5A0003 <I> FWP-50B 50
5A0004 <I> FWP-50B 50
5A0006 <I> FWP-60B 60
5A0009 <I> FWP-60B 60
5A0011 <> FWP-70B 70
5A0017 <I> FWP-100B 100
5A0022 <I> FWP-100B 100
5A0027 <I> FWP-125A 125
5A0032 </~ FWP-125A 125
5A0041 <> FWP-175A 175
5A0052 <I> FWP-175A 175
5A0062 <I> FWP-250A 250
5A0077 <I> FWP-250A 250
5A0099 <> FWP-250A 250
5A0125 <I> FWP-350A 350
5A0145 <I> FWP-350A 350
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Tipo de fusible
Modelo de variador Fabricante: Bussmann
Modelo Corriente nominal del fusible (A)
5A0192 <> FWP-600A 600
5A0242 <> FWP-600A 600

<I> Los variadores de clase de 600 V no cumplen con los estandares europeos.

B Conexion a tierra

El variador esta disefiado para usarse en redes T-N (punto neutro conectado a tierra). Si debe instalar el variador en otros
tipos de sistemas de conexion a tierra, comuniquese con su representante de Yaskawa para obtener instrucciones.

B Cumplimiento de los estandares CE de entrada del suministro eléctrico de CC.
Instale los fusibles de las siguientes tablas para cumplir con las normas CE.

Suministro eléctrico de CC
(conversor)

Fusible
O

@
©

Variador

Figura C.2 Ejemplo de entrada de suministro eléctrico de CC (dos variadores conectados en serie).

Nota: 1. Al conectar varios variadores juntos, asegurese de que cada uno tenga su propio fusible. Cuando se quema un fusible, cambielos a
todos.

2. Refiérase a Diagrama de conexion estindar PAG. 100 para obtener detalles sobre el suministro eléctrico de CA.
3. Los fusibles y portafusibles recomendados son fabricados por Fuji Electric.
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Tabla C.2 Fusibles y portafusibles de clase de 200 V

Entrada del suministro eléctrico de CC

) Fusible Portafusibles
Modelo de varlador Corriente nominal
Tipo de frenado por Cant. Tipo Cant.
cortocircuito (kA)

2A0004
2A0006 CR2LS-30
2A0008
2A0010 2 CM-1A 1

CR2LS-50
2A0012
2A0018 CR2LS-75
2A0021 CR2LS-100
2A0030 CR2L-125
2A0040 CR2L-150 100 2 CM-2A 1
2A0056 CR2L-175
2A0069 CR2L-225
2A0081 CR2L-260
2A0110 CR2L-300
2A0138 CR2L-350
2A0169 CR2L-400

2 <I>

2A0211 CR2L-450
2A0250

CR2L-600
2A0312
2A0360 CR2L-600 200
2A0415 CS5F-1200

<1> El fabricante no recomienda un portafusibles especifico para este fusible. Para obtener las dimensiones del fusible, comuniquese con Yaskawa
o con un representante de ventas.
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Tabla C.3 Fusibles y portafusibles de clase de 400 V

Entrada del suministro eléctrico de CC
. Fusible Portafusibles
Modelo de variador Corriente nominal
Tipo de frenado por Cant. Tipo Cant.
cortocircuito (kA)
4A0002 CR6L-20
4A0004 CR6L-30
4A0005
2 CMS-4 2

4A0007

CR6L-50
4A0009
4A0011
4A0018

CR6L-75
4A0023
4A0031 CR6L-100 100 2 CMS-5 2
4A0038

CR6L-150
4A0044
4A0058 CR6L-200
4A0072

CR6L-250
4A0088
4A0103 CR6L-300
4A0139 CR6L-350
4A0165 CR6L-400
4A0208
4A0250 CS5F-600 2 <I>
4A0296
4A0362

CS5F-800
4A0414 200
4A0515 CS5F-1200
4A0675 CS5F-1500
4A0930 CS5F-1200
4A1200 CS5F-1500

<1> El fabricante no recomienda un portafusibles especifico para este fusible. Para obtener las dimensiones del fusible, comuniquese con Yaskawa
0 con un representante de ventas.

B Proteccion contra materiales nocivos

Cuando instale variadores con gabinete IP00/tipo abierto, utilice gabinetes que eviten el ingreso al variador, por arriba o
abajo, de sustancias extrafias.

B Conexion a tierra

El variador esta disefiado para usarse en redes T-N (punto neutro conectado a tierra). Si debe instalar el variador en otros
tipos de sistemas de conexidn a tierra, comuniquese con su representante de Yaskawa para obtener instrucciones.

€ Cumplimiento de pautas de EMC

Este variador se somete a pruebas segun los estandares europeos IEC/EN 61800-3: 2004.

B Instalacion del filtro de EMC

Deben reunirse las siguientes condiciones para garantizar el cumplimiento continuo de estas pautas. Refiérase a Filtros
de EMC PAG. 373

Método de instalaciéon

Verifique las siguientes condiciones de instalacion para asegurarse de que los demas dispositivos y maquinaria utilizados
en conjunto con este variador también cumplan con las pautas de EMC.

1. Para cumplir con los estandares europeos, instale un filtro de ruido de EMC en el lado de entrada especificado
por Yaskawa.

2. Coloque el variador y el filtro de ruido de EMC en el mismo gabinete.

3. Use cable trenzado con blindaje para el cableado del variador y el motor, o distribuya el cableado por un conducto
portacables.
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4. Mantenga el cableado tan corto como sea posible. Conecte a tierra el blindaje, tanto del lado del variador como
del motor.

A —Variador D — Conducto portacables metalico

B - Longitud maxima de cable de 10 E — La conexidn a tierra del cable
m entre el variador y el motor debe ser tan corta como sea

C — Motor posible.

Figura C.3 Método de instalacion

5. Asegurese de que el conductor de puesta a tierra cumpla con los estandares técnicos y las normativas locales
de seguridad.

ADVERTENCIA! Peligro de descarga eléctrica. Dado que la corriente de fuga excede los 3.5 mA en los modelos 4A0414 a
4A1200, IEC/EN 61800-5-1 establece que el suministro eléctrico debe desconectarse automaticamente en caso de
discontinuidad del conductor de puesta a tierra o que debe utilizarse un conductor de puesta a tierra con una seccion
transversal de, al menos, 10 mm? (Cu) o 16 mm? (Al). No respetar esta indicacion puede provocar la muerte o lesiones graves.

A

A - Cable trenzado con blindaje C — Abrazadera del cable (conductiva)
B - Panel metalico

Figura C.4 Zona de tierra

6. Conecte una bobina de choque de CC para minimizar la deformacién arménica. Refiérase a Bobinas de choque
de CC para el cumplimiento de IEC/EN 61000-3-2 PAG. 374.
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Clase de 200 V / 400 V trifasico

D
L
L3—L2—L1
/]
K
T s E
~HHS
e 2 Dl @
/ s
J e ¥
1 \\
| B

A — Asegurese de que el cable de G —Motor
conexion a tierra esté conectado H - Conexion a tierra del blindaje del
a tierra cable
B — Superficie de conexién a tierra | — Abrazadera del cable
(quite toda la pintura o sellador) J — Placa de conexiodn a tierra (raspe
C - Placa metalica toda la pintura visible)
D - Panel cerrado K - Filtro de ruido de EMC
E — Variador

F — Cable del motor (cable trenzado
con blindaje, max. 10 m)

Figura C.5 Instalacion del filtro de EMC y el variador para el cumplimiento de CE (Clase de 200 V /400 V trifasico)
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B Filtros de EMC
Instale el variador con los filtros de EMC enumerados en Tabla C.4 para cumplir con los requisitos de IEC/EN 61800-3.

Tabla C.4 Filtros IEC/EN 61800-3

Tipo q . Dimensiones
Mv(;dri(-:algoc:'e X Corrlen:Z)nommal Peso (Ib) [An x Pr x Al] Y x X (pulgadas) Figura
Fabricante: Schaffner (pulgadas)
Clase de 200 V trifasica
2A0004
2A0006 FS5972-10-07 10 2.6 5.6 x 1.8 x13.0 4.5x12.3
2A0008
2A0010
FS5972-18-07 18 2.9 5.6 x1.8x13.0 45%12.3
2A0012 :
2A0018
2A0021 FS5972-35-07 35 4.6 8.1 x2.0x14.0 69 %132
2A0030
2A0040
FS5972-60-07 60 8.8 9.3 x2.6x16.1 8.1x154
2A0056
2A0069
FS5972-100-35 100 7.5 3.5%x59x%x13.0 2.6 X 10.0
2A0081
2A0110
FS5972-170-40 170 13.2 4.7x6.7x17.8 4.0x14.4 2
2A0138
2A0169
FS5972-250-37 250 25.8 5.1x9.5x24.0 3.5%x19.6
2A0211
2A0250
FS5972-410-99 410 23.1 10.2 x 4.5 x15.2 9.3 x4.7
2A0312 3
2A0360
FS5972-600-99 600 24.3 10.2 x 5.3 x15.2 9.3 x4.7
2A0415
Clase de 400 V trifasica
4A0002
4A0004
FS5972-10-07 10 2.7 5.6 x 1.8 x 13.0 45x12.3
4A0005
4A0007
4A0009
FS5972-18-07 18 29 5.6 x 1.8 x13.0 45x12.3
4A0011 |
4A0018
4A0023 FS5972-35-07 35 4.6 8.1x2.0x14.0 6.9 x13.2
4A0031
4A0038
4A0044 FS5972-60-07 60 8.8 9.3 x2.6x16.1 8.0x154
4A0058
4A0072
FS5972-100-35 100 16.5 35%x59x13.0 2.6 x 10.0
4A0088
4A0103 5
4A0139 FS5972-170-35 170 10.4 4.7x6.7x%x17.8 4.0x14.4
4A0165
4A0208 FS5972-250-37 250 25.8 5.1 x9.5x%x24.0 3.5%x19.6
4A0250
4A0296 FS5972-410-99 410 23.1 10.2 x 4.5 x15.2 9.3 x4.7
4A0362
4A0414 3
FS5972-600-99 600 24.3 10.2 x 5.3 x15.2 9.3 x4.7
4A0515
4A0675 FS5972-800-99 800 69.4 11.8 x 6.3 x 28.2 10.8 x 8.3
4A0930 FS5972-600-99 <I> 600 243 102 x53%x15.2 9.3x4.7
4A1200 FS5972-800-99 <I> 800 69.4 11.8 x 28.2 X 6.3 10.8 x 8.3 4
<1> Conecte dos de los mismos filtros en paralelo.
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Figura C.6 Dimensiones del filtro de EMC

B Bobinas de choque de CC para el cumplimiento de IEC/EN 61000-3-2

Tabla C.5 Bobinas de choque de CC para reducciéon armoénica

. Bobinas de choque de CC
Modelo de variador |

Modelo Clasificacion
Unidades trifasicas de 200 V
2A0004 54A
UZDA-B ’
2A0006 8 mH
Unidades trifasicas de 400 V
4A0002 32 A
UZDA-B .
4A0004 28 mH
Nota: En otros modelos, no se necesitan bobinas de choke de CC para cumplir con EMC.
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C.2 Estandares UL y CSA

€ Cumplimiento de estandares UL

La marca UL/cUL se aplica a productos de Estados Unidos y Canada. Indica que UL, tras probar y evaluar el producto,
determinod que este cumple con sus estrictos estandares de seguridad. Para que un producto reciba la certificacion UL,
todos los componentes internos del producto deben recibir dicha certificacion.

C US
LISTED

Figura C.7 Marca UL/cUL

Este variador se ha probado de acuerdo con el estandar UL UL508C y cumple con los requisitos de UL. Cuando este
variador se utiliza en conjunto con otros equipos, deben respetarse las siguientes condiciones para mantener el
cumplimiento:

B Area de instalacion

No instale el variador en un area cuyo grado de contaminacion sea mayor que 2 (estandar UL).

B Temperatura ambiente
Gabinete [P20/NEMA tipo 1: -10 a +40 °C
Gabinete IP0O tipo abierto: -10 a +50 °C

B Cableado de los terminales del circuito principal

Yaskawa recomienda el uso de terminales de remache de lazo cerrado en todos los modelos de variador. Para conservar
la aprobacion de UL/cUL, se necesitan especificamente terminales de remache de lazo cerrado aprobados por UL para
conectar los terminal del circuito principal del variador en los modelos 2A0110a2A0415,4A0058 a4A0675, (dependientes
de la serie 4A1200) y 5A0041 a 5A0242. Para el remachado de terminales, use solo herramientas recomendadas por el
fabricante de estos. Puede consultar recomendaciones para trabajar con terminales de remache de lazo cerrado en la seccion
Terminales de remache de lazo cerrado del Manual Técnico.

Recomendaciones para los terminales de remache de lazo cerrado

Para conservar la aprobacion de UL/cUL, se necesitan especificamente terminales de remache de lazo cerrado aprobados
por UL para conectar los terminal del circuito principal del variador en los modelos 2A0110 a2A0415, 4A0058 a4A1200
y 5A0041 a 5A0242. Para el remachado de terminales, use solo herramientas recomendadas por el fabricante de estos.
Para la tapa de aislamiento, Yaskawa recomienda terminales de remache aprobados por UL fabricados por JST y Tokyo
DIP (o equivalentes). La Tabla C.6 adapta muestra la compatibilidad entre calibres de cable y tamafios de tornillo de los
terminales con los terminales, herramientas y tapas de aislamiento recomendadas por Yaskawa. Consulte la tabla
correspondiente de Calibres de cable y especificaciones de torque para obtener el calibre de cable y el tamafio de tornillo
para su modelo de variador. Encargue las piezas a un representante de Yaskawa o al departamento de ventas de Yaskawa.

Los valores recomendados son los valores de calibre del cable en cursiva y negrita. Consulte los codigos locales para
realizar las selecciones adecuadas.

Tabla C.6 Tamaiio de los terminales de remache de lazo cerrado

Calibre del cable (AWG, kcmil) Tamaiio Numero de Herramienta N.° de
Modelo de de los modelo del N° de Mordaza de modelo de la Cédigo <1>
variador R/L1, S/L2. T/L3 |U/T1, VIT2, W/T3 : terminal de N.” a z tapa de
’ ’ ’ ’ tornillos |~ omache maquina rosca aislamiento
Clase de 200 V
2A0004 14 R2-4 TP-003 100-054-028
2A0006
12 M4 YA-4 AD-900
2A0008 R5.5-4 TP-005 100-054-029
2A0010 10
14 14 R2-4 TP-003 100-054-028
2A0012 12 12 M4 YA-4 AD-900
10 R5.5-4 TP-005 100-054-029
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Calibre del cable (AWG, kcmil . Herramienta
- Numero de N.° de
Mod_elg de ng‘ligo :nodglolddel N° de Mordaza de motdeloge la Cédigo <1>
variador | R/L1, S/L2, T/L3 |U/T1, VIT2, WIT3 | torni erminal de . apa de
tornillos remache maquina rosca aislamiento
- 14 R2-4 TP-003 100-054-028
2A0018 12 M4 YA-4 AD-900
m R5.5-4 TP-005 100-054-029
12
240021 - M4 R5.5-4 YA-4 AD-900 TP-005 100-054-029
10 R5.5-4 AD-900 TP-005 100-054-029
240030 8 M4 8-4 YA-4 AD-901 TP-008 100-054-031
6 14-NK4 AD-902 TP-014 100-054-033
8 8 8-4 AD-901 TP-008 100-054-031
2A0040 M4 VA4
6 6 14-NK4 AD-902 TP-014 100-054-033
6 R14-6 AD-952 TP-014 100-051-261
240056 Mé6 YA-5
4 R22-6 AD-953 TP-022 100-051-262
4 R22-8 AD-953 TP-022 100-051-263
2A0069 M8 YA-5
3 R38-8 AD-954 TP-038 100-051-264
3
240081 : M8 R38-8 YA-5 AD-954 TP-038 100-051-264
3
2 R38-8 YA-5 AD-954 TP-038 100-051-264
240110 1 M8
10 R60-8 YA-S AD-955 TP-060 100-051-265
1 R38-10 TD-321, P060 100-061-114
JA0138 1/0 M0 R60-10 YF-1 TD-311 100-051-266
YET-300-1 D323
20 70-10 o3 TP-080 100-054-036
2/0 - 70-10 TD-323, TP-080 100-054-036
2A0169 3/0 MI10 80-10 YF-1 TD-312 100-051-267
YET-300-1 D
40 R100-10 o TP-100 100-051-269
1/0x 2P R60-10 o3 TP-060 | 100-051-266
240211 M10 YEﬁl{"F3-(§0 .
2/0 x 2P 70-10 el TD-323, TP-080 100-054-036
- TD-312
3/0 % 2P 80-L12 o3 TP-080 | 100-051-558
4/0 x 2P 100-L12 TD-324, TP-100 100-051-560
YF-1 TD-312
240250 MI12 VER300-1
- 250 x 2P 150-L12 TP-150 100-051-562
TD-325
250 - ;
R150-12 TD-313 TP-150 100-051-273
300
3/0 x 2P 3/0 % 2P 80-L12 a3 TP-080 | 100-051-558
2A0312 4/0 % 2P 4/0 x 2P M12 too-Liz | YEI i TP-100 | 100-051-560
250 x 2P TD-325,
T 150-L12 o Th TP-150 100-051-562
4/0 % 2P 4/0 % 2P 100-L12 iy TP-100 | 100-051-560
250 x 2P 250 x 2P ]
150-L12 TD-325, TP-150 100-051-562
300 x 2P VE1 TD-313
PRI 350 x 2P Mi2 180-L12 | YET-300-1 TD-327, oo |100-066-688
400 x 2P 200-L12 TD-314 100-051-564
500 x 2P TD-328
325-12 : TP-325 100-051-277
600 600 x 2P TD-315
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C.2 Estandares UL y CSA

Calibre del cable (AWG, kcmil) ; Herramienta o
Tamaiio Numero de N.° de
Modelo de de los modelo del N d Mord d modelo de la Cédigo <1>
variador | R/L1, S/L2. T/L3 |U/T1, VIT2, W/T3 : terminal de ¥ de ordaza de tapa de
’ ’ ’ ’ tornillos | ™o mache maquina rosca aislamiento
250 x 2P - .
150-L12 TD-325, TP-150 100-051-562
300 x 2P 300 x 2P TD-313
350 x 2P 350 x 2P 180-L12 VF-1 TD-327 100-066-688
2A0415 M12 ’ TP-200
400 x 2P 200-L12 YET-300-1 TD-314 100-051-564
500 x 2P TD-328,
00 2P 325-12 TD315 TP-325 100-051-277
Clase de 400 V
4A0002 14 R2-4 TP-003 100-054-028
4A0004
4A0005 12 M4 YA-4 AD-900
4A0007 R5.5-4 TP-005 100-054-029
4A0009 10
14 14 R2-4 TP-003 100-054-028
4A0011 12 12 M4 YA-4 AD-900
" R5.5-4 TP-005 100-054-029
12
0 R5.5-4 AD-900 TP-005 100-054-029
4A0018 M4 YA-4
8 8-4 AD-901 TP-008 100-054-031
6 14-NK4 AD-902 TP-014 100-054-033
10 R5.5-4 AD-900 TP-005 100-054-029
4A0023 8 M4 8-4 YA-4 AD-901 TP-008 100-054-031
6 14-NK4 AD-902 TP-014 100-054-033
- 10 R5.5-5 AD-900 TP-005 100-054-030
4A0031 8 M5 R8-5 YA-4 AD-901 TP-008 100-054-032
6 R14-5 AD-902 TP-014 100-054-034
AA0038 8 S RS-5 VA4 AD-901 TP-008 100-054-032
6 R14-5 AD-902 TP-014 100-054-034
AA0044 6 M6 R14-6 VAS AD-952 TP-014 100-051-261
4 R22-6 i AD-953 TP-022 100-051-262
4AQ0S8 6 - R14-8 VAS AD-952 TP-014 100-054-035
4 R22-8 i AD-953 TP-022 100-051-263
4A00T2 4 S R22-8 VAS AD-953 TP-022 100-051-263
3 R38-8 AD-954 TP-038 100-051-264
3
4A0088 2 S R38-8 VAS AD-954 TP-038 100-051-264
1 .
1/0 R60-8 AD-955 TP-060 100-051-265
2
4A0103 . - - R38-8 VAS AD-954 TP-038 100-051-264
10 1/0 R60-8 AD-955 TP-060 100-051-265
TD-321,
1/0 R60-10 TD311 TP-060 100-051-266
2/0 2/0 70-10 YF-1 TD-323 100-054-036
4A0139 M10 J TP-080
3/0 3/0 80-10 YET-300-1 TD-312 100-051-267
TD-324,
4/0 R100-10 D313 TP-100 100-051-269
3/0 80-10 | D2, TP-080 | 100-051-267
4A0165 M10 YE-
YET-300-1 TD-324,
40 R100-10 D13 TP-100 100-051-269
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C.2 Estandares UL y CSA

Calibre del cable (AWG, kcmil) : Herramienta o
Tamaiio | NUmero de N.° de
Modelo de de los modelo del NC d Mordaza de modelo de la Cédigo <1>
variador | R/L1. S/L2. T/L3 | U/T1, VIT2, W/T3 : terminal de V. de tapa de
’ ’ ’ ’ tornillos | o mache maquina rosca aislamiento
2x2P TD-224,
op 38-L10 e TP-038 | 100-051-556
3/0 x 2P 80-L10 . o TP-080 | 100-051-557
4A0208 M10 YET-150-1 2
400 R100-10 oA TP-100 | 100-051-269
250 TD-229,
o0 R150-10 T TP-150 | 100-051-272
1 x 2P - 38-L10 T TP-038 | 100-051-556
3/0 x 2P 80-L10 o TP-080 | 100-051-557
YF-1
4/0 x 2P 100-Lig | YET-S0-L D238, TP-100 | 100-051-559
4A0250 250 x 2P M10 150-L10 TD-229, TP-150 | 100-051-561
300 R150-10 TD-215 TP-150 100-051-272
350 180-10 TD-327, o0 | 100-066-687
400 200-10 YE-1 TD-314 100-051-563
500 YET-300-1 TD-328
o0 325-10 - TP-325 | 100-051-565
3/0 x 2P 80-L12 e TP-080 | 100-051-558
4/0 x 2P 100-L12 o TP-100 | 100-051-560
250 x 2P ]
150-L12 Do TP-150 | 100-051-562
300 x 2P YF-1 -
4A0296 Mi2 YET-300-1
- 350 x 2P 180-L12 100-066-638
350 - 180-12 o TP-200 | 100-066-689
400 R200-12 100-051-275
500 TD-328,
o0 325-12 - TP-325 | 100-051-277
3/0 x 2P 80-L12 s TP-080 | 100-051-558
4/0 % 2P 100-L12 iy TP-100 | 100-051-560
250 x 2P TD-325,
AA0362 00 ap M2 SeL12 | e s TP-150 | 100-051-562
350 x 2P 180-L12 TD-327, oo |100-066-688
400 x 2P 200-L12 TD-314 100-051-564
500 TD-328,
00 325-12 . TP-325 | 100-051-277
4/0 x 2P 100-L12 s TP-100 | 100-051-560
YF-1
Ghllels) 250 x 2P MI2 YET-300-1 TD-325
150-L12 ; TP-150 | 100-051-562
300 x 2P TD-313
30 % 4P 3/0 x 4P 80-L12 a3 TP-080 | 100-051-558
4/0 x 4P 4/0 x 4P 100-L12 YF-1 TD-324, TP-100 | 100-051-560
4A0515 M12 YET-300-1 TD-312
250 x 4P TD-325,
TS 150-L12 o Th TP-150 | 100-051-562
4/0 x 4P 100-L12 iy TP-100 | 100-051-560
YF-1
LB 250 x 4P Mi2 YET-300-1 TD-325
150-L12 2> TP-150 | 100-051-562
300 x 4P TD-313
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C.2 Estandares UL y CSA

Calibre del cable (AWG, kcmil) ; Herramienta o
Tamaiio Numero de N.° de
Modelo de de los modelo del N d Mord d modelo de la Cédigo <1>
variador | R/L1. S/L2. T/L3 |U/T1, VIT2, W/T3 : terminal de .~ ae ordaza de tapa de
’ ’ ’ ’ tornillos | o hache maquina rosca aislamiento
TD-323,
3/0 x 8P 80-L12 TD-312 TP-080 100-051-558
5 YF-1 TD-324, ) 051-
4A0930 4/0 x 8P M12 100-L12 VENG00-1 D313 TP-100 100-051-560
250 x 8P TD-325,
300 < 8P 150-L12 TD=313 TP-150 100-051-562
4/0 x 8P 100-L12 iy TP-100 100-051-560
YF-1 -
4A1200 250 x 8P MI2 YET-300-1 TD-325
150-L12 g TP-150 100-051-562
300 % 8P TD-313

<1> Los cddigos hacen referencia a un juego de tres terminales de remache y tres tapas de aislamiento. Prepare el cableado de entrada y salida
utilizando dos conjuntos para cada conexion.
Ejemplo 1: Los modelos con 300 kemil tanto de entrada como de salida necesitan un juego de terminales de entrada y un juego de terminales
de salida, asi que el usuario debe encargar dos juegos de [100-051-272].
Ejemplo 2: Los modelos con 4/0 AWG x 2P para la entrada y la salida necesitan dos juegos de terminales de entrada y dos juegos de terminales
de salida, asi que el usuario debe pedir cuatro juegos de [100-051-560].

Nota:

Para las conexiones de cableado, utilice terminales de remache aislados o tubos termocontraibles aislados. Los hilos deben tener una
cubierta aislante de vinilo aprobada por UL para temperatura constante maxima permisible de 75 °C y 600 Vca.

Proteccion recomendada por la fabrica para circuitos derivados, para el cumplimiento de las normas UL.

AVISO: Si se quema un fusible o se activa un Interruptor de circuito de falla de tierra (GFCI), revise el cableado y la seleccién de
dispositivos periféricos. Compruebe el cableado y la seleccion de dispositivos periféricos para identificar la causa. Si no puede hallarla,
comuniquese con Yaskawa antes de reiniciar el variador o los dispositivos periféricos.

Yaskawa recomienda instalar uno de los siguientes tipos de proteccion de circuitos derivados, para mantener el
cumplimiento de UL508C. Son preferibles los fusibles protectores tipo semiconductor. Los dispositivos alternativos de
proteccion de circuitos derivados también se detallan en las tablas siguientes.

Tabla C.7 Protecciéon recomendada por la fabrica para circuitos derivados del variador (servicio normal)

Servicio normal
; ; Clasificacion del
. q Amperaje Amperaje -
Modelo de Potsear}%: Ee Amperaje de ﬁrgg]ei:‘agf nominal del nominal del sem?gg:a:ﬁctor
variador et entrada del del MCCB fusible de fusible de Bussmann
variador de CA <1 retardo de retardo sin ;
HP = fi <2> fi <3> (amperios del
iempo iempo fusible) <>
Clase de 200 V
2A0004 0.75 3.9 15 6.25 10 FWH-70B (70)
2A0006 1-1.5 7.3 15 12 20 FWH-70B (70)
2A0008 2 8.8 15 15 25 FWH-70B (70)
2A0010 3 10.8 20 17.5 30 FWH-70B (70)
2A0012 3 13.9 25 20 40 FWH-70B (70)
2A0018 5 18.5 35 30 50 FWH-90B (90)
2A0021 7.5 24 45 40 70 FWH-90B (90)
2A0030 10 37 60 60 110 FWH-100B (100)
2A0040 15 52 100 90 150 FWH-200B (200)
2A0056 20 68 125 110 200 FWH-200B (200)
2A0069 25 80 150 125 225 FWH-200B (200)
2A0081 30 96 175 150 275 FWH-300A (300)
2A0110 40 111 200 175 300 FWH-300A (300)
2A0138 50 136 250 225 400 FWH-350A (350)
2A0169 60 164 300 250 450 FWH-400A (400)
2A0211 75 200 400 350 600 FWH-400A (400)
2A0250 100 271 500 450 800 FWH-600A (600)
2A0312 125 324 600 500 800 FWH-700A (700)
2A0360 150 394 700 600 1000 <%~ FWH-800A (800)
2A0415 175 471 900 800 1400 <>~ FW(IIJO%)%())OA
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C.2 Estandares UL y CSA

Servicio normal

Clasificacion del

. . Amperaje Amperaje :
Potencia de . Amperaje - : fusible
Mod_elg de salida Amperaje de el nominal del nominal del | .0 quctor
variador XL entrada del del MCCB fusible de fusible de Bussmann
variador de CA <1> retardo de retardo sin :
HP ti <2> ti <3> (amperios del
iempo iempo fusible) <>
Clase de 400 V
4A0002 1 2.1 15 3.5 6 FWH-40B (40)
4A0004 2 43 15 7.5 12 FWH-50B (50)
4A0005 3 5.9 15 10 17.5 FWH-70B (70)
4A0007 3 8.1 15 12 20 FWH-70B (70)
4A0009 5 9.4 15 15 25 FWH-90B (90)
4A0011 7.5 14 25 20 40 FWH-90B (90)
4A0018 10 20 40 35 60 FWH-80B (80)
4A0023 15 24 45 40 70 FWH-100B (100)
4A0031 20 38 75 60 110 FWH-125B (125)
4A0038 25 44 75 75 125 FWH-200B (200)
4A0044 30 52 100 90 150 FWH-250A (250)
4A0058 40 58 100 100 150 FWH-250A (250)
4A0072 50 71 125 110 200 FWH-250A (250)
4A0088 60 86 150 150 250 FWH-250A (250)
4A0103 75 105 200 175 300 FWH-250A (250)
4A0139 100 142 250 225 400 FWH-350A (350)
4A0165 125 170 300 250 500 FWH-400A (400)
4A0208 150 207 400 350 600 FWH-500A (500)
4A0250 200 248 450 400 700 FWH-600A (600)
4A0296 250 300 600 500 800 FWH-700A (700)
4A0362 300 346 600 600 1000 %> FWH-800A (800)
4A0414 350 410 800 700 1200 <5~ FWH-800A (800)
4A0515 400 - 450 465 900 800 1350 <%~ FWEH-1000A
(1000)
4A0675 500 - 600 657 1200 1100 <5 1800 <5 FWH-1200A
(1200)
4A0930 700 - 800 922 FW(%})%‘))OA
No corresponde FWH-1600A
4A1200 900 - 1000 1158 (1600)
Clase de 600 V
5A0003 3.6 15 6.25 10 FWP-50B (50)
5A0004 5.1 15 8 15 FWP-50B (50)
5A0006 8.3 15 12 20 FWP-60B (60)
5A0009 7.5 12 20 20 35 FWP-60B (60)
5A0011 10 16 30 25 45 FWP-70B (70)
5A0017 15 23 40 40 60 FWP-100B (100)
5A0022 20 31 60 50 90 FWP-100B (100)
5A0027 25 38 75 60 110 FWP-125A (125)
5A0032 30 45 75 75 125 FWP-125A (125)
5A0041 40 44 75 75 125 FWP-175A (175)
5A0052 50 54 100 90 150 FWP-175A (175)
5A0062 60 66 125 110 175 FWP-250A (250)
5A0077 75 80 150 125 225 FWP-250A (250)
5A0099 100 108 175 175 300 FWP-250A (250)
S5A0125 125 129 225 225 350 FWP-350A (350)
5A0145 150 158 300 275 450 FWP-350A (350)
5A0192 200 228 400 350 600 FWP-600A (600)
5A0242 250 263 500 450 700 FWP-600A (600)
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C.2 Estandares UL y CSA

<1> La capacidad nominal maxima del MCCB es 15 A o el 200% de la corriente nominal de entrada del variador, la que sea mayor. La tension
nominal del MCCB debe ser 600 Vca o mayor.
<2> La capacidad del fusible de retardo de tiempo maximo es 175% de la corriente nominal de entrada del variador. Esto abarca cualquier fusible
clase CC,J o T.
<3> La capacidad maxima del fusible de retardo sin tiempo es 300% de la corriente nominal de entrada del variador. Esto abarca cualquier fusible
clase CC,Jo T.
<4> Al usar fusibles semiconductores, para cumplir con UL deben usarse Bussmann FWH y FWP. Use fusibles FWH en los modelos clase de 200
Vy clase de 400 V y fusibles FWP en los modelos de 600 V.
<5> Para esta clasificacion también esta aprobado el fusible clase L.
Tabla C.8 Proteccion recomendada por la fabrica para circuitos derivados del variador (servicio pesado)
Servicio pesado
: : Clasificacion del
Modelo de Ho SR Gl Amperaje de Amperaje nﬁm?neanaélil nﬁm?neanaél(eel e
variador zellef entrada del I, fusible de fusible de semicondustor
nomlanal variador de CA e MECB retardo de retardo sin (alsr:ls:r?;asngel
tiempo <> tiempo <3 fugible) <4>
Clase de 200 V
2A0004 0.75 2.9 15 5 8 FWH-70B (70)
2A0006 1 5.8 15 10 15 FWH-70B (70)
2A0008 2 7 15 12 17.5 FWH-70B (70)
2A0010 2 7.5 15 12 20 FWH-70B (70)
2A0012 3 11 20 17.5 30 FWH-70B (70)
2A0018 3 15.6 25 25 40 FWH-90B (90)
2A0021 5 18.9 35 30 50 FWH-90B (90)
2A0030 7.5 28 50 40 75 FWH-100B (100)
2A0040 10 37 60 60 100 FWH-200B (200)
2A0056 15 52 100 90 150 FWH-200B (200)
2A0069 20 68 125 110 200 FWH-200B (200)
2A0081 25 80 150 125 225 FWH-300A (300)
2A0110 30 82 150 125 225 FWH-300A (300)
2A0138 40 111 200 175 250 FWH-350A (350)
2A0169 50 136 250 225 350 FWH-400A (400)
2A0211 60 164 300 250 450 FWH-400A (400)
2A0250 75 200 400 350 600 FWH-600A (600)
2A0312 100 271 500 450 800 FWH-700A (700)
2A0360 125 324 600 500 900 <4 FWH-800A (800)
2A0415 150 394 700 600 1100 <4 Fw(lf(‘)})%()’OA
Clase de 400 V
4A0002 0.75 1.8 15 5 FWH-40B (40)
4A0004 1-2 32 15 9 FWH-50B (50)
4A0005 3 44 15 12 FWH-70B (70)
4A0007 3 6 15 10 17.5 FWH-70B (70)
4A0009 5 8.2 15 12 20 FWH-90B (90)
4A0011 5 104 20 17.5 30 FWH-90B (90)
4A0018 7.5-10 15 30 25 40 FWH-80B (80)
4A0023 10 20 40 35 60 FWH-100B (100)
4A0031 15 29 50 50 80 FWH-125B (125)
4A0038 20 39 75 60 110 FWH-200B (200)
4A0044 25-30 47 75 75 125 FWH-250A (250)
4A0058 30 43 75 75 125 FWH-250A (250)
4A0072 40 58 100 100 150 FWH-250A (250)
4A0088 60 71 125 110 200 FWH-250A (250)
4A0103 60 86 150 150 250 FWH-250A (250)
4A0139 75 105 175 175 300 FWH-350A (350)
4A0165 100 142 225 225 400 FWH-400A (400)
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C.2 Estandares UL y CSA

Servicio pesado

Clasificacion del

. . Amperaje Amperaje :
Modelo de POtseanI%: de Amperaje de ":‘"‘;r‘:ﬁ:‘aalle nominal del nominal del semggg:g:llﬁctor
variador e entrada del del MCCB fusible de fusible de Bussmann
noml’na variador de CA <1> retardo de retardo sin ;
. <2> : <3> (amperios del
tiempo tiempo fusible) <#>
4A0208 125-150 170 250 250 500 FWH-500A (500)
4A0250 150 207 350 350 600 FWH-600A (600)
4A0296 200 248 400 400 700 FWH-700A (700)
4A0362 250 300 500 500 800 FWH-800A (800)
4A0414 300 346 600 600 1000 <#> FWH-800A (800)
4A0515 350 410 700 700 1200 <4 FW(If(')})%()’OA
4A0675 400 - 500 584 1000 1000 <# 1600 <#> FW(I;I;)%)())OA
4A0930 600 - 700 830 FW(}E})%‘))OA
No corresponde FWH-1600A
4A1200 800 - 900 1031 (1600)
Clase de 600 V
5A0003 1 1.9 15 3 5 FWP-50B (50)
5A0004 2 3.6 15 6.25 10 FWP-50B (50)
5A0006 3 5.1 15 8 15 FWP-60B (60)
5A0009 5 83 15 12 20 FWP-60B (60)
5A0011 7.5 12 20 20 35 FWP-70B (70)
5A0017 10 16 30 25 45 FWP-100B (100)
5A0022 15 23 40 40 60 FWP-100B (100)
5A0027 20 31 60 50 90 FWP-125A (125)
5A0032 25 38 75 60 100 FWP-125A (125)
5A0041 30 33 60 50 90 FWP-175A (175)
5A0052 40 44 75 75 125 FWP-175A (175)
5A0062 50 54 100 90 150 FWP-250A (250)
5A0077 60 66 125 110 175 FWP-250A (250)
5A0099 75 80 150 125 225 FWP-250A (250)
5A0125 100 108 175 175 300 FWP-350A (350)
5A0145 125 129 250 225 350 FWP-350A (350)
5A0192 150 158 300 250 400 FWP-600A (600)
5A0242 200 228 400 350 600 FWP-600A (600)

<I> La capacidad nominal maxima del MCCB es 15 A o el 200% de la corriente nominal de entrada del variador, la que sea mayor. La tension
nominal del MCCB debe ser 600 Vca o mayor.

<2> La capacidad del fusible de retardo de tiempo maximo es 175% de la corriente nominal de entrada del variador. Esto abarca cualquier fusible

clase CC,Jo T.

<3> La capacidad maxima del fusible de retardo sin tiempo es 300% de la corriente nominal de entrada del variador. Esto abarca cualquier fusible

clase CC,J o T.

<4> Para esta clasificacion también esta aprobado el fusible clase L.

Cableado de fusibles para los modelos 4A0930 y 4A1200

AVISO: Si se quema un fusible o se activa un Interruptor de circuito de falla de tierra (GFCI), revise el cableado y la seleccién de
dispositivos periféricos para detectar la causa. Si no puede hallarla, comuniquese con Yaskawa antes de reiniciar el variador o los
dispositivos periféricos.

Instale un fusible en el lado de la entrada para proteger el cableado del variador y evitar dafios secundarios. Cablee el
fusible de forma tal que la corriente de fuga en el suministro eléctrico del controlador superior dispare el fusible y desconecte
el suministro eléctrico.

Seleccione el fusible adecuado en la Tabla 3.2.
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C.2 Estandares UL y CSA

Tabla C.9 Fusibles de entrada para los modelos 4A0930 y 4A1200

Seleccion Fusible de entrada (ejemplo)
Clase de| y1odelo [ Tension de Prearco Prearco
tension ; s e
iy Corriente 2t (A2s) Modelo Fabricante | Clasificacion 12t (A2s)
140000 CSSF-1200 | Fuji Electric | 2300 V212001 576000
4A0930 480 V 1500 A a
3100000 AC500 V, 1200
Clase de FWH-1200A Bussman A -
400 V
trifésica CSSF-1500 | Fuji Electric | 2300 V213001 351000
4A1200 480 V 1500 A o0
FWH-1600A Bussman AC500 I » 1600 -

B Cableado de baja tensién para terminales del circuito de control

Conecte los cables de baja tension con conductores de circuito NEC Clase 1. Para las conexiones, consulte los codigos
nacionales, estatales o locales. El suministro eléctrico externo solo puede ser una fuente de suministro eléctrico Clase 2
aprobada por UL o equivalente.

Tabla C.10 Suministro eléctrico de terminales del circuito de control

Entradas/Salidas Seial del terminal Especificaciones para el suministro eléctrico
Salidas de colector abierto P1, P2, PC, DM+, DM- Requiere un suministro eléctrico clase 2
Utilice el suministro eléctrico LVLC interno del
Entradas digitales S1aS8, SC, HC, H1, H2 variador. Utilice la clase 2 para el suministro eléctrico
externo.
Utilice el suministro eléctrico LVLC interno del
Entradas/salidas analogicas +V, -V, Al, A2, A3, AC, AM, FM variador. Utilice la clase 2 para el suministro eléctrico
externo.

B Clasificacion de cortocircuito del variador

El variador es apto para usar en un circuito capaz de entregar no mas de 100,000 amperios simétricos de MC, un maximo
de 240 Vca (clase de 200 V), un maximo de 480 Vca (clase de 400 V) y un maximo de 600 Vca (clase de 600 V) cuando
esta protegido por fusibles Bussmann tipo FWH o FWP, como se lo especifica en la pagina 366 de Proteccion
recomendada por la fabrica para circuitos derivados.

€ Cumplimiento de los estidndares CSA

Figura C.8 Marca CSA

B CSA para equipos de control industrial

El variador esta certificado por CSA como equipo de control industrial clase 3211.
Especificamente, el variador esta cerificado segin CAN/CSA C22.2 n.° 04-04 y CAN/CSA C22.2 n.° 14-05.

€ Proteccién contra sobrecarga del motor del variador

Configure el pardmetro E2-01 (Corriente Nominal del Motor) con el valor apropiado para activar la proteccion contra
sobrecargas del motor. La proteccion interna contra sobrecargas del motor esta aprobada por UL y cumple con NEC y
CEC.
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B E2-01: Corriente nominal del motor

Rango de configuracion: dependiente del modelo
Configuracion predeterminada: dependiente del modelo

El parametro E2-01 protege al motor cuando el parametro [.1-01 no esta configurado en 0. La configuracion predeterminada
de L1-01 es 1, lo que permite la proteccion de los motores de induccion estandar.

Si el autoajuste se ha ejecutado de forma satisfactoria, los datos del motor ingresados en T1-04 se escriben automaticamente
en el parametro E2-01. Si no se ejecut6 el autoajuste, ingrese manualmente la corriente nominal correcta del motor en el
parametro E2-01.

B L1-01: Seleccion de proteccion de sobrecargas del motor

El variador tiene una funcion de proteccion electronica contra sobrecargas (oL 1) que se basa en el tiempo, la corriente de
saliday la frecuencia de salida, y que protege al motor contra sobrecalentamientos. La funcién contra sobrecargas térmicas
electronicas esta reconocida por UL, de manera que no necesita un relé térmico externo para la operacion de motores
individuales.

Este parametro selecciona la curva de sobrecarga del motor que se utiliza segtin el tipo de motor aplicado.

Tabla C.11 Configuraciones de proteccion contra sobrecargas

Configuracion Descripcion

0 Desactivada Desactiva la proteccion contra sobrecargas del motor interno del variador.

Selecciona las caracteristicas de proteccion para un motor con enfriamiento
propio estandar y una capacidad limitada de enfriamiento al funcionar por debajo

1 Motor de enfriamiento por ventilador estindar de la velocidad nominal. El nivel de deteccion de sobrecargas del motor (oL1)
(predeterminado) e - . : .
se reduce automaticamente al funcionar por debajo de la velocidad nominal del
motor.
Selecciona las caracteristicas de proteccion para un motor con capacidad de
2 Motor para usar con variador en un rango de |enfriamiento propio dentro de un rango de velocidad de 10:1. El nivel de
velocidad de 1:10 deteccion de sobrecargas del motor (oL1) se reduce automaticamente al
funcionar por debajo de 1/10 de la velocidad nominal del motor.
Seleccione las caracteristicas de proteccion para un motor capaz de autoenfriarse
3 Motor vectorial con un rango de velocidad de |a cualquier velocidad, incluso a velocidad cero (motor con enfriamiento externo).
1:100 El nivel de deteccion de sobrecargas del motor (oL1) es constante para todo el

rango de velocidad.

Selecciona las caracteristicas de proteccion para un motor PM de torque variable.
4 Motor de iman permanente con torque variable | El nivel de deteccion de sobrecargas del motor (oL 1) se reduce automaticamente
al funcionar por debajo de la velocidad nominal del motor.

Selecciona las caracteristicas de proteccion para un motor PM con torque
constante. El nivel de deteccion de sobrecargas del motor (oL1) es constante en
todo el rango de velocidad.

5 Motor de iman permanente con torque
constante

Selecciona las caracteristicas de proteccion para un motor con enfriamiento
propio estandar y una capacidad limitada de enfriamiento al funcionar por debajo
6 Motor enfriado con ventilador estandar (50 Hz) | de la velocidad nominal. El nivel de deteccion de sobrecargas del motor (oL1)
se reduce automaticamente al funcionar por debajo de la velocidad nominal del
motor.

Al conectar el variador a mas de un motor para lograr un funcionamiento simultdneo, desactive la proteccion electronica
contra sobrecargas (L1-01 = 0) y conecte cada motor con su propio relé de sobrecarga térmica.

Active la proteccion contra sobrecargas del motor (L1-01 = 1 a 6) al conectar el variador a un motor individual, a menos
que instale otro dispositivo que evite la sobrecarga del motor. La funcion electronica contra sobrecargas térmicas del
variador provoca una falla de oL 1, que cierra la salida del variador y evita un mayor sobrecalentamiento del motor. La
temperatura del motor se calcula continuamente mientras el variador permanece encendido.

B L1-02: Tiempo de proteccion contra sobrecargas del motor

Rango de configuracion: 0.1 a 5.0 min
Predeterminado de fabrica: 1.0 min

El parametro L.1-02 determina durante cuanto tiempo se permite operar al motor antes de que se produzca la falla oL.1
cuando el variador esta accionando un motor caliente a 60 Hz y al 150% del amperaje nominal de carga plena (E2-01) del
motor. Regular el valor de L1-02 puede cambiar el conjunto de curvas de oL.1 hasta el eje y del diagrama siguiente, pero
no cambia la forma de las curvas.
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10

Tiempo de funcionamiento (minut\i

\

Arranque en frio

(caracteristico cuando se
produce una sobrecarga
durante un paro total)

Arranque en caliente
(caracteristico cuando se

0.4

0.1

-—— produce una sobrecarga
durante la operacion
continua al 100%)

100

150

200

Corriente del motor (%)
E2-01 = 100% de la corriente del motor

Figura C.9 Tiempo de Proteccién contra Sobrecargas del Motor

€ Precauciones con el disipador de calor externo (gabinete IP00/tipo abierto)

Cuando se usa un disipador de calor externo, el cumplimiento de UL exige cubrir los capacitores expuestos del circuito

principal para evitar lesiones en el personal de las inmediaciones.

La parte del disipador de calor externo que sobresale puede protegerse con el gabinete o con una cubierta adecuada para
el capacitor una vez finalizada la instalacion del variador. La Tabla C.12 indica la compatibilidad entre los modelos de
variador y las cubiertas de capacitor disponibles. Encargue las cubiertas de capacitor a un representante de Yaskawa o

directamente al departamento de ventas de Yaskawa.

Tabla C.12 Cubierta de capacitor

Modelo de variador Numero de cédigo Figura
2A0110 100-061-273
2A0138 100-061-274
2A0169
100-061-275
2A0211
2A0250
100-061-277
2A0312
2A0360
100-061-278
2A0415
4A0058 100-061-273
4A0072 100-061-274
4A0088 Figura C.10
100-061-276
4A0103
4A0139
100-061-275
4A0165
4A0208 100-061-277
4A0250
4A0296 100-061-278
4A0362
4A0414 100-061-279
4A0515
100-061-280
4A0675
440930 100-061-281 <I> Fi C.11
- - 1gura C.
4A1200 8
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Modelo de variador Numero de codigo Figura
5A0041
100-061-274
5A0052
5A0062
5A0077 100-061-275
5A0099 Figura C.10
5A0125
100-061-277
5A0145
5A0192
100-061-278
5A0242

<1> Necesita dos conjuntos.

Nota: El modelo 4A1200 cumple con UL cuando el aire que ingresa al panel o gabinete instalado en el variador esta a 45 °C o mas frio. Para
obtener mas informacion, comuniquese con un representante de Yaskawa o con nuestra oficina de ventas.

E ] S TN

D '] ]
A —Variador (panel exterior) D - Tornillos de instalacion
B - Variador (panel interior) E — Cubierta de capacitor

C — Abertura para capacitores
Figura C.10 Cubierta de capacitor

E
A —Variador (panel exterior) D - Tornillos de instalacion
B — Abertura para capacitores E — Cubierta de capacitor

C — Variador (panel interior)
Figura C.11 Cubierta de capacitor (modelos 4A0930, 4A1200)
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C.3 Funcion de entrada de desactivacion segura

C.3 Funcién de entrada de desactivacién segura

€ Especificaciones

Dos entradas de desactivacion segura y una salida EDM segun ISO/EN 13849-1 Cat. 3 PLd, IEC/
EN 61508 SIL2. </~

El tiempo que transcurre desde la apertura de la entrada hasta el paro de la salida del variador es
menor que 1 ms.

Entradas/Salidas

Tiempo de operacion

Indice (:)e;‘ ;i(:emanda PFD = 5.15E
Probabilidad de falla Tadice de d a
ndice de demanda _ 9
alto/continuo PFH = 1.2E

Las entradas de Desactivacion Segura satisfacen todos los requisitos del Nivel de Rendimiento

Nivel de rendimiento (PL) d de acuerdo con ISO/EN 13849-1 (se considera la CC de EDM). <>

<1> Losterminales H1, H2, DM+ y DM- en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad, pero no estan certificados
para IEC/EN 61800-5-1, ISO/EN 13849 cat. 3, IEC/EN 61508 SIL2, coordinacion de aislamiento: clase 1.

& Precauciones

Nota: Los terminales H1, H2, DM+ y DM- en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad, pero no estan
certificados para IEC/EN 61800-5-1, ISO/EN 13849 cat. 3, IEC/EN 61508 SIL2, coordinacion de aislamiento: clase 1.

PELIGRO! Peligro por movimiento repentino. El uso inadecuado de la funcién de desactivacién segura puede causar lesiones graves
e, incluso, la muerte. Asegurese de que todo el sistema o la maquinaria en la que se use la funcién de desactivacion segura cumpla
con los requisitos de seguridad. Al implementar la funcién de desactivacion segura en el sistema de seguridad de una maquina, realice
una evaluacién de riesgos minuciosa de todo el sistema para garantizar el cumplimiento de las normas de seguridad relevantes.

PELIGRO! Peligro por movimiento repentino. Al usar un motor PM, incluso si la salida del variador se cierra a causa de la funcion de
desactivacion segura, una averia de dos transistores de salida puede hacer que la corriente pase por el bobinado del motor, lo que
provoca un movimiento del rotor para un angulo maximo de 180 grados (a nivel eléctrico). Asegurese de que esta situacion no afecte
la seguridad de la aplicacién cuando use la funcién de desactivacion segura.

PELIGRO! Peligro por movimiento repentino. La funcién de desactivacioén segura puede cerrar la salida del variador, pero no interrumpe
el suministro eléctrico del variador y no puede aislar eléctricamente la salida del variador de la entrada. Siempre desconecte el
suministro eléctrico del variador cuando efectue tareas de mantenimiento o instalaciones, tanto del lado de la entrada como de la salida
del variador.

ADVERTENCIA! Peligro por movimiento repentino. Cuando use las entradas de desactivacion segura, asegtrese de quitar los enlaces
de alambre ubicados entre los terminales H1, H2 y HC que se instalaron antes del envio. No respetar esta indicacion impedira que el
circuito de desactivacion segura funcione adecuadamente y puede causar lesiones e, incluso, la muerte.

AVISO: Todas las caracteristicas de seguridad (como la de desactivacion segura) deben inspeccionarse de manera diaria y periddica.
Si el sistema no funciona normalmente, existe el riesgo de sufrir lesiones fisicas graves.

AVISO: Solo los técnicos calificados y con un conocimiento integral del variador, el manual de instrucciones y los estandares de
seguridad pueden conectar, inspeccionar y mantener la entrada de desactivacion segura.

AVISO: Desde el momento en que se abren las entradas de terminales H1 y H2, la salida del variador demora 1 ms en cerrarse por
completo. La configuracion de la secuencia para accionar los terminales H1 y H2 debe garantizar que ambos terminales se mantengan
abiertos durante al menos 1 ms, a fin de interrumpir adecuadamente la salida del variador.

AVISO: No debe usarse el monitor de desactivacion segura (terminales de salida DM+ y DM-) para ningun otro propdsito que no sea
monitorear el estado de desactivacion segura o descubrir fallas en las entradas de desactivacion segura. La salida del monitor no se
considera una salida segura.

AVISO: Al utilizar la funcién de desactivacion segura, debe emplearse un filtro de EMC. Use solo los filtros de EMC recomendados en
el Manual Técnico del variador.

€ Uso de la funcion de desactivacion segura

Nota: Los terminales H1, H2, DM+ y DM- en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad, pero no estan
certificados para IEC/EN 61800-5-1, ISO/EN 13849 cat. 3, IEC/EN 61508 SIL2, coordinacion de aislamiento: clase 1.

Las entradas de desactivacidon segura proporcionan una funcion de paro, en cumplimiento del "torque seguro apagado"
definido en IEC/EN 61800-5-2. Las entradas de desactivacion segura estan disefiadas para satisfacer las exigencias de
ISO/EN 13849-1, Categoria 3 PLd y de IEC/EN 61508, SIL2.

También se incluye un monitor de estado de desactivacion segura para la deteccion de errores en el circuito de seguridad.

B Circuito de desactivacion segura

Nota: Los terminales H1, H2, DM+ y DM- en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad, pero no estan
certificados para IEC/EN 61800-5-1, ISO/EN 13849 cat. 3, IEC/EN 61508 SIL2, coordinacion de aislamiento: clase 1.

El circuito de desactivacion segura cuenta con dos canales de entrada independientes que pueden bloquear los transistores
de salida y proporcionan un canal de monitoreo para indicar el estado de dichos canales de entrada.
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C.3 Funcion de entrada de desactivacion segura

La entrada puede usar el suministro eléctrico interno del variador o uno externo y admite el modo de fuente interna y el
modo de fuente externa. El modo seleccionado por el interruptor S3 para los terminales de entrada digital S1 a S8 también
se usa para las entradas de desactivacion segura. Refiérase a Modo de fuente interna/externa para entradas digitales
PAG. 130 para obtener mas informacion.

El monitor de desactivacion segura utiliza una salida de fotoacoplador de canal Unico. Refiérase a Terminales de salida
PAG. 126 para obtener las especificaciones de sefial cuando se usa esta salida.

Suministro eléctrico principal

Relé de seguridad o PLC i e 24V L
con funcionalidad de seguridad HC : T ce Circuito de
: a : control
i i B~ I
i i 1zl 1zl
Salidas de Configuracién del
' . seguridad puente S3: Bt B
Realimentacion FUENTE INTERNA

H1 _ '_@—{ Bloqueo de puerta 1 ‘ } }

N Medulo de energia P

H2 - = Bloqueo de puerta 2

fr ot
@@i

Variador

Interruptor corredizo S6

L1

Figura C.12 Ejemplo de cableado con funciéon de desactivacion segura (modo de fuente interna)

B Desactivacion y activacion de la salida del variador (“torque seguro apagado”)

Nota: Los terminales H1, H2, DM+ y DM- en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad, pero no estan
certificados para IEC/EN 61800-5-1, ISO/EN 13849 cat. 3, IEC/EN 61508 SIL2, coordinacion de aislamiento: clase 1.

La Figura C.13 ilustra el funcionamiento de la entrada de desactivacion segura.

El motor

Frecuencia de salida se detiene por inercia.

Se debe liberar el comando

de Marcha para desactivar
h la desactivacion segura. El variador esta listo para
funcionar.
Comando de Marcha | Paro
- APAGADO /

Entrada H1, H2 ENCENDIDO (desactivacion segura activada)
(desactivacion segura apagada)
Salida del variador Funcionamiento normal Desconexion segura de torque Bloqueo de base (jNo es seguro!)

Figura C.13 Funcionamiento de la desactivacion segura

Ingreso del estado de “torque seguro apagado”
Nota: Los terminales H1, H2, DM+ y DM- en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad, pero no estan
certificados para [IEC/EN 61800-5-1, ISO/EN 13849 cat. 3, IEC/EN 61508 SIL2, coordinacion de aislamiento: clase 1.

Siempre que se abran una o ambas entradas de desactivacion segura, el torque del motor se desactiva cerrando la salida
del variador. Si el motor estaba en marcha antes de que se abrieran las entradas de desactivacion segura, se detiene por
inercia, independientemente del método de paro configurado en el parametro b1-03.

Tenga en cuenta que el estado de “torque seguro apagado” solo puede lograrse mediante la funcidon de desactivacion segura.
Eliminar el comando de Marcha detiene el variador y cierra la salida (bloqueo de base), pero no genera un estado de “torque
seguro apagado”.
Nota: Para evitar un paro descontrolado durante la operacion normal, asegurese de que cuando el motor se detenga por completo las entradas
de desactivacion segura se abran primero.

Regreso al funcionamiento normal después de la desactivaciéon segura

Nota: Los terminales H1, H2, DM+ y DM- en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad, pero no estan
certificados para [IEC/EN 61800-5-1, ISO/EN 13849 cat. 3, IEC/EN 61508 SIL2, coordinacion de aislamiento: clase 1.

La funcion de desactivacion segura solo puede desactivarse cuando no haya un comando de Marcha activo.
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C.3 Funcion de entrada de desactivacion segura

Si la desactivacion segura se accion6 durante el paro, para reanudar el funcionamiento normal active las entradas de
desactivacion segura desactivando el “torque seguro apagado”.

Si la desactivacion segura se activo durante la marcha, elimine el comando de Marcha y luego active las entradas de
desactivacion segura antes de reiniciar el variador.

B Funcioén de salida del monitor de desactivacion segura y pantalla del operador digital

Nota:

Los terminales H1, H2, DM+ y

DM- en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad, pero no estan

certificados para IEC/EN 61800-5-1, ISO/EN 13849 cat. 3, IEC/EN 61508 SIL2, coordinacion de aislamiento: clase 1.
La Tabla C.13 explica la salida del variador y el estado del monitor de desactivacion segura segun las entradas de

desactivacion segura.

Tabla C.13 Estado de las entradas de seguridad y de los terminales de EDM

Estado de las entradas de desactivacion
segura

Monitor del estado de desactivacion
segura,
DM+ DM-

Entrada 1, H1-HC

Entrada 2, H2-HC

Interruptor S6 =
“N.C.”

Interruptor S6 =
“N.O.”

Estado de la salida
del variador

Pantalla del
operador digital

OFF (apagado)

OFF (apagado)

OFF (apagado)

ON (encendido)

Con desactivacion
segura,
“torque seguro
apagado”

Hbb (parpadea)

ON (encendido)

OFF (apagado)

ON (encendido)

OFF (apagado)

Con desactivacion
segura,
“torque seguro
apagado”

HbbF (parpadea)

OFF (apagado)

ON (encendido)

ON (encendido)

OFF (apagado)

Con desactivacion
segura,
“torque seguro
apagado”

HbbF (parpadea)

ON (encendido)

ON (encendido)

ON (encendido)

OFF (apagado)

Bloqueo de base,
listo para funcionar

Pantalla normal

Monitor del estado de la desactivacion segura

Nota:

Los terminales H1, H2, DM+ y

DM- en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad, pero no estan

certificados para IEC/EN 61800-5-1, ISO/EN 13849 cat. 3, IEC/EN 61508 SIL2, coordinacion de aislamiento: clase 1.
El interruptor corredizo S6 controla la polaridad de esta sefial. Consulte la funcionalidad en la Tabla C.13.

Con la salida del monitor de desactivacion segura (terminales DM+ y DM-), el variador proporciona una sefial de

realimentacion del estado de seguridad. El dispositivo que controla las entradas de desactivacion segura (PLC o relé de
seguridad) debe leer esta senal para prohibir la salida del estado de “torque seguro apagado” en caso de fallas del circuito
de seguridad. Consulte el manual de instrucciones del dispositivo de seguridad para obtener mas informacion sobre esta
funcion.

Pantalla del operador digital

Nota: Los terminales H1, H2, DM+ y DM- en los modelos de la clase de 600 V estan disefiados conforme a la funcionalidad, pero no estan

certificados para IEC/EN 61800-5-1, ISO/EN 13849 cat. 3, IEC/EN 61508 SIL2, coordinacion de aislamiento: clase 1.
Cuando ambas entradas de desactivacion segura estan abiertas, “Hbb” parpadea en la pantalla de operador digital.

Si un canal de desactivacion segura esta activado mientras el otro no lo esta, en la pantalla parpadea “HbbF” para indicar
que existe un problema en el circuito de seguridad o en el variador. En condiciones normales, si el circuito de desactivacion
segura se usa adecuadamente, esta pantalla no debe aparecer. Refiérase a Codigos de alarma, causas y posibles
soluciones PAG. 219 para resolver posibles errores.
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Revision History

Las fechas de revision y los numeros de los manuales revisados figuran en la parte inferior de la contratapa.

Sy, Numero de y ; ;
Fecha de publicacién revision Seccidn Contenido revisado
Enero de 2014 @ Capitulo 1 Revision: Se corrigié la figura y el texto de la Vista frontal del
-1 variador.
Revision: Se reviso y corrigid toda la documentacion.
T Se actualizo la version del software del variador a PRG: 1018, PRG:
odos 1019
Octubre de 2013 @ y PRG: 1020.
Canitulo 2 Agregado: Datos de montaje del disipador de calor externo NEMA
P Tipo 1 y NEMA Tipo 12.
Contratapa |Revision: Direccion.
dCublerta Revision: Nuevo formato.
elantera
Capitulo 8 Revision: Datos recomendados por la fébrica para la proteccion del
circuito derivado.
Apéndice A | Agregado: Datos de disminucion de la capacidad monofasica.
Mayo de 2012 @ Apéndi Revision: Datos recomendados por la fabrica para la proteccion del
péndice D | :-"°° ;
circuito derivado.
Revision: Se reviso y corrigio toda la documentacion.
Todos Se actualizo la version del software del variador a PRG: 1016 y
PRG: 1017.
Contratapa |Revision: Nuevo formato y direccion.
Agregado: Se agregaron capacidades mayores del variador y los
. datos correspondientes.
Noviembre de 2010 @ Todos | Clase de 600 V trifasica: SA0125 a 5A0242.
Revision: Se reviso y corrigio la documentacion.
Agregado: Se agregaron capacidades mayores del variador y los
datos correspondientes.
. Clase de 400 V trifasica: 4A0930 y 4A1200.
Julio de 2010 @ Todos | Clase de 600 V trifisica: SA0041 a 5A0099,
Revision: Se reviso y corrigid toda la documentacion.
Se agregd la revision de software PRG: 1015.
Abril de 2010 ) ) Primera edicion. Este manual es compatible con las versiones de

software del variador VSA905040 y VSA901014.
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