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& WARNING ¥

Thank you for purchasing automation equipment from Automationdirect.com™. We want your new
automation equipment to operate safely. Anyone who installs or uses this equipment should read this
publication (and any other relevant publications) before installing or operating the equipment.

To minimize the risk of potential safety problems, you should follow all applicable local and national
codes that regulate the installation and operation of your equipment. These codes vary from area to
area and usually change with time. It is your responsibility to determine which codes should be
followed, and to verify that the equipment, installation, and operation is in compliance with the
latest revision of these codes.

At a minimum, you should follow all applicable sections of the National Fire Code, National
Electrical Code, and the codes of the National Electrical Manufacturer's Association (NEMA). There
may be local regulatory or government offices that can also help determine which codes and
standards are necessary for safe installation and operation.

Equipment damage or serious injury to personnel can result from the failure to follow all applicable
codes and standards. We do not guarantee the products described in this publication are suitable for
your particular application, nor do we assume any responsibility for your product design,
installation, or operation.

Our products are not fault-tolerant and are not designed, manufactured or intended for use or resale
as on-line control equipment in hazardous environments requiring fail-safe performance, such as in
the operation of nuclear facilities, aircraft navigation or communication systems, air traffic control,
direct life support machines, or weapons systems, in which the failure of the product could lead
directly to death, personal injury, or severe physical or environmental damage ("High Risk
Activities"). Automationdirect.com™ specifically disclaims any expressed or implied warranty of
fitness for High Risk Activities.

For additional warranty and safety information, see the Terms and Conditions section of our catalog.
If you have any questions concerning the installation or operation of this equipment, or if you need
additional information, please call us at 770-844-4200.

This publication is based on information that was available at the time it was printed. At
Automationdirect.com™ we constantly strive to improve our products and services, so we reserve
the right to make changes to the products and/or publications at any time without notice and without
any obligation. This publication may also discuss features that may not be available in certain
revisions of the product.

This publication may contain references to products produced and/or offered by other companies.
The product and company names may be trademarked and are the sole property of their respective
owners. Automationdirect.com™ disclaims any proprietary interest in the marks and names of
others.

Copyright 2005, Automationdirect.com™ Incorporated
All Rights Reserved
No part of this manual shall be copied, reproduced, or transmitted in any way without the prior,
written consent of Automationdirect.com™ Incorporated. Automationdirect.com™ retains the
exclusive rights to all information included in this document.



Gracias por comprar equipo de automatizacion de Automationdirect.com™. Deseamos que su
nuevo equipo de automatizacion opere de manera segura. Cualquier persona que instale o use este
equipo debe leer esta publicacién (y cualquier otra publicacién pertinente) antes de instalar u operar
el equipo.

Para reducir al minimo el riesgo debido a problemas de seguridad, debe seguir todos los cédigos de
seguridad locales o nacionales aplicables que regulan la instalacién y operacién de su equipo. Estos
codigos varian de drea en area y usualmente cambian con el tiempo. Es su responsabilidad
determinar cuales cédigos deben ser seguidos y verificar que el equipo, instalacién y operacion
estén en cumplimiento con la revisiéon mas reciente de estos codigos.

Como minimo, debe seguir las secciones aplicables del Cédigo Nacional de Incendio, Cédigo
Nacional Eléctrico, y los codigos de (NEMA) la Asociacion Nacional de Fabricantes Eléctricos de
E.E.U.U.. Puede haber oficinas de normas locales o del gobierno que pueden ayudar a determinar
cuales cédigos y normas son necesarios para una instalacion e operacién segura.

Si no se siguen todos los cédigos y normas aplicables, puede resultar en dafios al equipo o lesiones
serias a personas. No garantizamos los productos descritos en esta publicacion para ser adecuados
para su aplicacién en particular, ni asumimos ninguna responsabilidad por el disefio de su producto,
la instalacién u operacién.

Nuestros productos no son tolerantes a fallas y no han sido disefados, fabricados o intencionados
para uso o reventa como equipo de control en linea en ambientes peligrosos que requieren una
ejecucion sin fallas, tales como operacién en instalaciones nucleares, sistemas de navegacién aérea,
o de comunicacién, control de trafico aéreo, maquinas de soporte de vida o sistemas de
armamentos en las cuales la falla del producto puede resultar directamente en muerte, heridas
personales, o danos fisicos o ambientales severos ("Actividades de Alto Riesgo").
Automationdirect.com™ especificamente rechaza cualquier garantia ya sea expresada o implicada
para actividades de alto riesgo.

Para informacién adicional acerca de garantia e informacién de seguridad, vea la seccién de
Términos y Condiciones de nuestro catalogo. Si tiene alguna pregunta sobre instalacién u operacién
de este equipo, o si necesita informacién adicional, por favor lldmenos al nimero 770-844-4200 en
Estados Unidos.

Esta publicacion esta basada en la informacion disponible al momento de impresién. En
Automationdirect.com™ nos esforzamos constantemente para mejorar nuestros productos y
servicios, asi que nos reservamos el derecho de hacer cambios al producto y/o a las publicaciones
en cualquier momento sin notificacion y sin ninguna obligacién. Esta publicacién también puede
discutir caracteristicas que no estén disponibles en ciertas revisiones del producto.

Marcas Registradas

Esta publicacion puede contener referencias a productos producidos y/u ofrecidos por otras
companias. Los nombres de las compafiias y productos pueden tener marcas registradas y son
propiedad Unica de sus respectivos duefios. Automationdirect.com™, renuncia cualquier interés
propietario en las marcas y nombres de otros.

Propiedad Literaria 2005, Automationdirect.com™ Incorporated
Todos los derechos reservados

No se permite copiar, reproducir, o transmitir de ninguna forma ninguna parte de este manual sin
previo consentimiento por escrito de Automationdirect.com™ Incorprated. Automationdirect.com™
retiene los derechos exclusivos a toda la informacién incluida en este documento. Los usuarios de
este equipo pueden copiar este documento solamente para instalar, configurar y mantener el equipo
correspondiente. Puede ser usado también para propésitos de educacion en institutos de ensefianza.
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Advertencia: Lea siempre este manual a fondo antes de usar variadores de la serie GS2.

Advertencia: Debe ser desconectada la alimentacion antes de realizar cualquier
mantenimiento. No conecte ni desconecte los cables o los desconectadores mientras se
aplique energia al circuito. El mantenimiento se debe realizar solamente por un técnico
cualificado.

Advertencia: Hay componentes altamente sensibles MOS en las placas de circuitos
impresos. Estos componentes son especialmente sensibles a la electricidad estatica. Para
evitar daino a estos componentes, no toque estos componentes o las placas de circuitos
con objetos de metal o sus manos desnudas.

Advertencia: Puede haber una carga electrostatica en el condensador de la barra de
Corriente Continua con voltajes peligrosos incluso si la energia se ha apagado. Para
evitar danos fisicos, no quite la cubierta del variador hasta que todas "los LED" en el
teclado estén apagados. Observe, por favor, que hay componentes vivos expuestos
dentro del variador . No toque estas piezas.

Advertencia: Atierre el variador GS2 usando el terminal de tierra.El método que pone a
tierra debe cumplir con las normas del pais donde va a ser instalado el variador.
Refiérase al "diagrama eléctrico basico" en el cariTuLo 2.

> B BB DB PPk

Advertencia: El recinto de montaje del variador debe cumplir con EN50178. Las piezas con
voltaje deben montranse en gabinetes o situadas detras de barreras que mantengan por lo
menos los requisitos de la proteccion IP20. La superficie superior de los gabinetes o de la
barrera que es facilmente accesible debe cumplir por lo menos los requisitos de la
proteccion IP40. Los usuarios deben proporcionar este ambiente para el variador de la
serie GS2.

Advertencia: El variador puede ser destruido sin reparaciéon si los cables estan
conectados incorrectamente en los terminales de entrada o de salida. Nunca conecte los
terminales de salida del variador T1, T2 y T3 directamente con la fuente de alimentacién
principal del circuito de CA.
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Cuando se comunique con nuestro departamento de Apoyo Técnico acerca de esta
publicacion, por favor incluya el nimero del manual y la edicion del manual, ambos
mostrados abajo.

Manual Ndmero: GS2-M-SP
Edicion: Primera edicién en espafiol

Fecha de Edicion: 4/25/05

Historia de la publicacion
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Primera edicion 6/07/02 Original en inglés.
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Primera edicion, & gles. peq

- 6/30/03 Actualizacion para el Firmware Versién 1.04
Revision A . y;
Agregado el pardmetro 7.00 para la funcién PID.
Primera edicién, 1/28/05 Agregados variadores de 115V; Algunosas correcciones en
Revision B todo el manual.

Traduccidn por Luis Miranda, Ingeniero Electricista. Cambios
4/25/05 de FA-ISONET a FA-ISOCON; Corregido el programa de
comunicacion en el capitulo 5, agregados diferentes detalles.

Primera edicion en
espanol
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Capitulo 1: Como comenzar

[ ]
Resumen del manual

Resumen de esta publicacion
El manual del usuario del variador de velocidad GS2 describe la instalacion,
configuraciéon y métodos de operacién del variador de frecuencia GS2.

Quien debe leer este manual
Este manual contiene informacién importante para aquellos que instalaran,
mantendran, y haran funcionar los variadores de frecuencia de la serie GS2.

Publicaciones suplementarias
La Asociacién Nacional de Fabricantes Eléctricos en Estados Unidos (NEMA)
publica varios documentos que discuten normas para equipo de control industrial.
Global Engineering Documents maneja la venta de documentos de NEMA. Para
mas informacién, puede comunicarse con Global Engineering Documents en:

15 Inverness Way East

Englewood, CO 80112-5776
1-800-854-7179 (dentro de EEUU)
(001) 303-397-7956 (internacional)
www.global.ihs.com

Algunos documentos NEMA que pueden asistirle con su sistema de variadores de
frecuencia son:
e Application Guide for AC Adjustable Speed Drive Systems

* Safety Standards for Construction and Guide for Selection, Installation and
Operation of Adjustable Speed Drive Systems

Apoyo Técnico
Por teléfono: 770-844-4200
(Lunes a Viernes, 9:00 a.m.-6:00 p.m. E.T.)

En Internet: www.automationdirect.com
Nuestro grupo de apoyo técnico trabajara con usted para contestar sus preguntas. Si
no puede encontrar la solucién para su aplicacion, o si por cualquier otra razén usted
necesita ayuda técnica adicional, por favor llame a Apoyo técnico al 770-844-4200.
Estamos disponibles los dias de semana de 9:00 a.m. hasta las 6:00 p.m. Hora del Este
de Estados Unidos.

Ademas le invitamos a que visite nuestro sitio en Internet, donde puede encontrar
informacién técnica y no técnica sobre nuestros productos y nuestra empresa.
Visitenos en www.automationdirect.com.

Simbolos especiales

erecho sera una nota espeC/a/.

Z:\ 8uan o vea el icono de la "libreta" en el margen de la izquierda, el parrafo en el lado

parrafo a la derecha sera uno de ADVERTENCIA. Esta informacion puede evitar

A Cuando vea el icono del "punto de exclamacion" en el margen de la izquierda, el
[ heridas, pérdidas de propiedad, o (en casos extremos) hasta la muerte.
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Capitulo 1: Como comenzar

e 7/ (] [ ] .
Introduccion al variador de frecuencia GS2

Este variador de frecuencia es alimentado por corriente alterna, que es transformada
en corriente continua por medio de un rectificador de 6 diodos. A partir de la barra
de CC (circuito de corriente continua con condensadores) se genera un sistema
trifasico de corriente alterna por la conmutaciéon muy rapida de 6 transistores IGBT
conectados a tres terminales T1, T2 y T3, en el modo de modulacién del ancho de
pulsos (PWM) de tal modo que se produce una corriente casi sinusoidal de
frecuencia y amplitud de voltaje variable que permite alimentar un motor de
corriente alternada trifasico.

El variador de frecuencia GS2 usa un sistema de control con microprocesador,
produciendo un método de salida de relacion constante voltaje sobre frecuencia (o
Volt/Hz), con posibilidades de ajuste, y mantiene el torque constante en un rango
de THz hasta la frecuencia basica del motor (50 o 60 Hz), tiene posibilidades de
control por teclado o externo remoto con sefiales andlogas y discretas o con sefales
digitales con el protocolo MODBUS, ajuste amplio de aceleracién vy
desaceleracién, frenado dinamico o de corriente continua, posibilidad de
compensacion de deslizamiento y de torque de partida, proteccién del motor,
control de lazo cerrado PID y muchas otras funciones.

Rectificador Transistores IGBT
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Desempaque del variador de frecuencia GS2
Luego de recibir el variador de frecuencia, por favor verifique lo siguiente:

* Verifique que el paquete incluya un variador de frecuencia, el Manual del
variador de frecuencia Serie GS2 y la referencia rdpida del variador de
frecuencia serie GS2

* Inspeccione la unidad para asegurarse que no ha sido dafiada durante el
embarque.

* Asegurese que el nimero de articulo indicado en la placa de identificacion
corresponda con el nimero de articulo en su orden.

Ta. ed. SP 04/05 Manual del variador de frecuencia Serie GS2 I 1—3



Capitulo 1: Como comenzar
=

Partes externas y etiquetas:

©)

. * Do not connect AC power to output terminals (T1, T2, T3).
. * Do not inspect components until LEDs are turned off for
at least 1 min.

() Orificios para montaje

(2) Etiqueta de placa de identificacién
(®) Cubierta inferior

(@) Teclado

(8 Cubierta superior

(8) Aperturas de ventilacion

(@) Terminales de alimentacion
eléctrica

Terminales de control de entradas y
salidas

* Do not connect AC power to output terminals (T1, T2, T3).
@ BOI’neS que van al mOtOI‘. A WARNING * Do not inspect components until LEDs are turned off for

at least 1 min.

DDDDDDLDDDDD

D
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Capitulo 1: Como comenzar

|
Clase 100V

Model Name: GS2-xxx 10P2 10P5 11PO
. HP 0.25 0.5 1.0
Potencia del motor KW
Valores 0.2 0.4 0.75
de Corriente de salida nominal (A) 1.6 2.5 4.2
salida Voltaje maximo de salida trifasico 200 a 240V (proporcional al voltaje de entrada)
Frecuencia de salida 0.1 a 400 Hz
Valores . . . monofasico,
de en. Voltaje/Frecuencia nominal 100 a 120 VCA 50/60Hz
trada |Corriente de entrada nominal (A) 6 9 16
Tolerancia de voltaje/frecuencia Voltaje: +/- 10%, Frecuencia: +/- 5%
Pérdidas a 100% (I,) [Watt} 24 34 46
Peso (Ibs.) 3.5 3.6 3.7
Clase 200V
Nombre del modelo: GS2-xxx 20P5 | 21P0 | 22P0 | 23P0O | 25P0 27P5
. HP 0,5 1,0 2,0 3,0 5,0 7,5
Potencia del motor KW
Valores 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5
de Corriente de salida nominal (A) | 2,5 5,0 7,0 10,0 17,0 25
salida Voltaje maximo de salida trifasico 200 a 240V (proporcional al voltaje de entrada)
Frecuencia de salida 0,1 a 400 Hz
mono-/trifasico, trifasico,
Valores |yjoltaje/Frecuencia nominal 200/208/220/230/240 VCA, 200/208/220/230/240
det g 50/60Hz VCA, 50/60Hz
entrada : -
Corriente de entrada nominal (A) | 6,3/3,2 ‘ 11,5/6,3115,7/9,0| 27/15 | 19,6 28
Tolerancia de voltaje/frecuencia Voltaje: +/- 10%, Frecuencia: +/- 5%
Pérdidas a 100% (l,) [Watt} 34 57 77 | 111 | 185 255
Peso (Ibs.) 3,5 3,6 3,7 8,5 8,5 8,5
Clase 400V
Nombre del modelo: GS2-xxx 41P0 | 42P0 | 43P0 | 45P0 | 47P5 | 4010
. HP 1,0 2,0 3,0 5,0 7,5 10
Potencia del motor
Valores kw 0,8 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5
de Corriente de salida nominal (A)| 3,0 4,0 5,0 8,2 13 18
salida Voltaje maximo de salida trifasico 380 a 480V (proporcional al voltaje de entrada)
Frecuencia de salida 0,1 a 400 Hz
trifasico
Valores \yjoltaje/Frecuencia nominal 380/400/415/440/460/480 VCA
det q 50/60Hz
ntr . :
€ntrada | omiente de entrada nominal (A)| 4,2 57 | 60 | 85 | 14 | 23
Tolerancia de voltaje/frecuencia Voltaje: +/- 10%, Frecuencia: +/- 5%
Pérdidas a 100%(In) {Watt} 73 86 102 170 240 255
Peso (Ibs.) 3,5 3,6 3,7 8,5 8,5 8,5
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Capitulo 1: Como comenzar

Especificaciones generales

Caracteristicas de control

Modulaciéon de ancho de pulso senoidal, frecuencia

Sistema de control portadora de 1kHz hasta 12 kHz

Frecuencia de salida nominal 1,0 a 400,0 Hz

Resolucion de frecuencia de salida 0,1 Hz

Capacidad de sobrecarga 150% de la corriente nominal de salida por 1 minuto

Incluye refuerzo de torque automdtico, compensacién de desliza-
miento, torque de partida de 125% @ 0,5Hz / 150% @ 5,0Hz

20% sin frenado dindmico, 125% con resistencia de frenado
opcional - transistor de frenado incorporado

Caracteristicas de torque

Frenado de corriente continua

Frecuencia de operacién 0 - 60Hz, 0 - 100% de la corriente

Frenado dinamico nominal; Tiempo de partida 0- 5 s, Tiempo de parada O - 25 s.

0,1 a 600 segundos (aceleraciondescaceleracion linear o no linear),
segunda aceleracién o desaceleracion disponible

Modelo de V/Hz adjustable. Configuraciones disponibles para torque
Modelo de voltaje/frecuencia constante y variable : - torque de partida bajo y alto y configurado por el
usuario

Nivel de prevencion de bloqueo |20 a 200% de la corriente nominal
Especificacion de la operacion

Tiempo aceleracion/desaceleracion

Teclado Referen;ja de frecuencia con las teclas <UP> 0 <DOWN:> o con
potenciémetro
Ajuste de Potenciémetro: Desde 3k hasta 5kQ, 0 a 10VCC (impedancia de
frecuencia  |Sefal entrada 10kQ), 4 a 20 mA (impedancia de entrada 250Q), 0 a
externa 20mA. 3 entradas de velocidad predeterminada, interface de
comunicacién RS232C/RS485.
Teclado Comando posible con las teclas <RUN>, <STOP>,<FWD>,<REV>
Comando de | — _ s
Operacién Seial Para adelante/parar, para atras/parar (partir/parar, fwd/rev), control
Entradas externa 3-wire, Comunicacion RS232C & RS485 (Modbus RTU)
6 configurables por el usuario: FWD/STOP, REV/STOP, RUN/STOP,
REV/FWD, RUN momentdngo (N.O.), STOP momentaneo (N.C.),
5 Divital Falla externa (N.O./N.C.), Reset externo, 3 bits de velocidad
Sefiales de 81a prefijada, Jog, External Base Block (N.O./N.C.), 2ndo. tiempo de
entra.das de Acel/Desacel, Mantener, aumentar y disminuir velocidad, Colocar
fur’llct[ores velocidad a cero, desactivar PID (N.O. y N.C.), Desactivar entradas
R 1 configurable por el usuario dentro de algunas opciones, 0 a
Andlogas |10VCC (impedancia de entrada 10kQ), 0 a 20mA, 4 a 20mA
(impedancia de entrada 250Q), resolucion de 10 bits.
2 configurables por el usuario: Funcionando, Falla, A la velocidad,
Senales de Digital A velocidad cero, Sobre y bajo la frecuencia deseada, A la
salidas de velocidad méxima, Detectado torque excesivo, Sobre y bajo la
funciones corriente deseada, Alarma de desvio de PID
programables Andl 1 configurable por el usuario, 0 a T0VCC, frecuencia de resolucién
nalogas e s bits, corriente, variable de proceso PV.
Salidas Regulacién automatica de voltaje, seleccién de la curva de relacién

voltaje/frecuencia, aceleracion/desaceleracién no linear, limites de
frecuencia superior e inferior, 7 velocidades predeterminadas,
Funciones de operacion frecuencia carrier ajustable (1 a 12 kHz), control PID, frecuencias
de salto, ajuste de ganancia andloga, jog, deteccion de sobrecarga
electrénica, refuerzo de torque automatico, historia de
desconexiones, contrasefia de proteccion de parametros.
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Capitulo 1: Como comenzar

Especificaciones generales (cont.)

Funciones de proteccion

Sobrecorriente, sobretensién, bajovoltaje, sobrecarga térmica del motor,
sobrecalentamiento, sobrecarga, diagndstico del funciona-miento,
partida automatica después de una falla, Falla de energia momenténea,
Activacion de operacién en reversa, Regulacién de voltaje, Prevencién
de desconexion por sobrevoltaje, Aceleracién /Desaceleracion
automdticamente ajustable, Modo de deteccién de torque excesivo con
ajuste de nivel y tiempo, prevencién de sobrecorriente durante la
operacién y durante la aceleracion.

Interfase para el

8-teclas, visor de 4-digitos, LED de 7-segmentos, 14 LEDs de estado,

operador potenciémetro

Programaci6n Valores de parametros para configuracién y revision, cédigos de fallas.
Interfase
conel Supervisién de Frecuencia de salida actual o corriente, RPM, Frecuencia a escala,
operador P Corriente en Ampere, % de carga, Voltaje de salida, Voltaje de la barra de

arametros . . .
p CC, Variable de proceso, Frecuencia del valor de referencia.

RUN, STOP/RESET, FWD/REV, PROGRAM, DISPLAY, <UP>,
<DOWN>, ENTER

Funciones de las teclas

Proteccion del gabinete |Proteccién de acuerdo a DIN, IP20

-10°C a 50°C (14°F a 122°F)
-10°C a 40°C (14°F a 104°F) para modelos de 7,5Hp (5,5kW) y
superior.

Temperatura ambiente

Temperatura de

PR <1112 conamiento --20° a 60 ° C (-4°F a 140°F) durante cortos periodos de transporte.

Humedad ambiente 20 a 90% Humedad relativa (sin condensacion)

Vibracion 9,8 m/s2(1G), menos de 10Hz; 5,88 m/s2 (0,6G) de 20 a 50 Hz

Altura de hasta 1000m sobre el nivel del mar, mantenga el aparato
alejado de gases corrosivos, liquidos y polvos

Localizacion de la
instalaciéon

Filtro de EMI, reactor de entrada y de salida, cable para teclado
remoto, software de programacion, Resistencia de frenado
dindamico, fusibles de entrada

INformacion en la placa de indetificacion . Eemplo de un variador de 7.5 HP, 460V

(" )
MODEL: GS2-47P5

Opciones

Modelo del variador g
Especificacion de entrada -
Especificacion de salida g

Rango de frecuencia de salida s
Cbdigo de barras —p

INPUT: 380480V 5060Hz 3PH
OUTPUT: 0480V 75HP 13Amps QKA C N8/ US c E
f

LISTED
FREQUENCY RANGE: 0.1 400Hz IND. CONT. EQ
GS2-47P5+T101001
k Automationdirect.com, Inc. )

NUMero de serie g

Explicacion del codigo GS2- 4 7P5

Potencia del motor

OP5: 0.5HP 1P0: 1.0HP

2P0: 2.0HP 3P0: 3.0HP

5P0: 5.0HP 7P5: 7.5HP
010: 10HP

Voltaje de entrada
2:200-240VCA
4: 380-480VCA

Nombre de la Serie

1a. ed. SP 04/05
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Capitulo 2: Instalacién y cableado

Condiciones ambientales

Antes de ser instalado, el variador de frecuencia debe mantenerse en el embalaje
en que se envié. Para mantener la garantia, el variador de frecuencia debe ser
almacenado adecuadamente cuando no se va a usar por un periodo extendido.
Algunas sugerencias de almacenaje son:

* Almacénelo en un lugar limpio y seco, libre de luz solar directa o de vapores
COrrosivos.

¢ Almacénelo en una temperatura ambiente entre -20°C a +60°C.

e Almacénelo en una humedad relativa entre 0% a 90% y en un ambiente sin
condensacion.

* Almacénelo en una presién de aire entre 86 kPA a 106kPA.

Condiciones Ambientales

Temperatura ambiental |-10° a 40°C (14°F a 104°F) sin necesidad de dejar margen.

Temperatura almacenaje |-20° a 60 ° C (-4°F a 140°F) durante periodos cortos de transporte)

Humedad relativa 0 a 90% Humedad relativa (sin condensacién)

Presion atmosférica 86 kPA a 106kPA

9,8 m/s2 (1G), menos de 10Hz.

Vibracion admisible 5,88 m/s2 (0,6G), 20 a 50 Hz

Localizacion de Altura de hasta 1000m sobre el nivel del mar, manténgalo alejado
instalacion de gases corrosivos, liquidos y polvos
Chasis con proteccién IP20, est oes, proteccién contra contacto
Proteccién eléctrico con los dedos y contra introduccién de objetos de tamafio
mediano/

2—2 I Manual del variador de frecuencia Serie GS2



Capitulo 2: Instalacién y cableado

Instalacion

La instalacion incorrecta del variador de frecuencia reducird considerablemente la
vida de éste. Aseglrese de observar las siguientes precauciones cuando seleccione
la localizacion de montaje:

ADVERTENCIA jAl no observar estas precauciones se puede causar daio al variador e invalidar
la garantia!

* No monte el variador de frecuencia cerca de elementos que emiten calor o
directamente en la luz solar.

* No instale el variador de frecuencia en un sitio sujeto a altas temperaturas, alta
humedad, vibraciones excesivas, gases o liquidos corrosivos, o polvo o
particulas de metal en el aire.

* Monte el variador de frecuencia verticalmente y no limite el flujo de aire en las
aletas del disipador térmico.

ADVERTENCIA: Los variadores de frecuencia generan una gran cantidad de calor que puede
danar el variador de frecuencia. Tipicamente se necesitan métodos auxiliares para
enfriar el ambiente para no exceder temperaturas maximas.

Separaciones minimas y flujo de aire

jLAS TEMPERATURAS AMBIENTES MAXIMAS NO DEBEN EXCEDER 50°C EN LOS
MODELOS DE 7,5HP (5,5kW) Y SUPERIORES!

Flujo de airel

J

1

_— ———
—— AuTomanion ——
——— DIREcT ":
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Capitulo 2: Instalacién y cableado

[
Dimensiones
GS2-10P2, GS2-10P5, GS2-11PO,
GS2-20P5, GS2-21P0, GS2-22PO,
GS2-41P0, GS2-42P0, GS2-43P0
100.0 [3.94] o 140,5 [5.53]
89.0 [3.50] RO 128.5 [5.06]
&> 10.0 [0.39]
\ E —
kR : Nt
7:§ 5 éig
B //H\\ "
S e
23.0 [0.91] 14,0 [0.55] _ 2.0 10081 |[45.0 [1.773
& WARNING: 3" S

%Ti T2 13 Bi B é
NGNS =

CI—O d— Db CI

i

QP
ol

SEllls
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Capitulo 2: Instalacién y cableado

GS2-23P0, GS2-25P0, GS2-27PS,
GS52-45P0, GS2-47P5, GS2-4010

12

9.0 [4.92]

110.0 [4.33]

23
x“’“‘%
22

0| N
RIBCIES
| | @
ol 2] =
ol o
ol 8l
g aul
A
[——) N
/ ™
o
/ "
<
o
N
ﬂ\t\
"g‘
46,9 [1.85] 15.0 [0.59] o
N
S
o
=
A WARNING f«;"wl faed

[
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189.5 [7.46]
177.5 [6.99]
10.5 [0.41]
% |
UouuBal U
|/ ninnanan b
JUsEuuul [UU
ﬁ“g}::_- N
E }
0p
2.5 [0.10] 88.5 [3.48]

Unidades: mm [pulgadas]
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Capitulo 2: Instalacién y cableado
[

Conexiones del variador GS2
iPELIGRO!

;VOLTA]E PELIGROSO! Antes de hacer alguna conexién al variador, desconéctele toda
conexion eléctrica y espere cinco minutos para que los condensadores se descarguen.

ADVERTENCJA: Cualquier modificacign eléctrica o mecanica a este equipo sin
consentimiento previo por escrito de AutomationDirect.com, Inc. anulara toda la
garantia, puede resultar en riesgos de seguridad y puede anular el listado de UL

ADVERTENCIA: No conecte el suministro de energia a los bornes de salidaT1, T2, y T3. Esto
le hara dano al variador de frecuencia.

ADVERTENCIA: Ajuste todos los tornillos a las especificaciones recomendadas de torque.
Vea "Cableado del circuito principal" luego en este capitulo.

>

Notas de cableado: POR FAVOR LEA ANTES DE INSTALAR

1. Durante la instalacion, siga los cédigos locales de seguridad eléctrica y de
construccién del pais en que se va a instalar el variador de frecuencia.

2. Aseglrese que estén conectados dispositivos de proteccion apropiados
(interruptores de circuitos o fusibles) entre el suministro eléctrico y el variador de
frecuencia

3. Aseglrese que los cables estén conectados correctamente y que el variador de
frecuencia esté debidamente puesto a tierra.

4. Use cables de tierra que cumplan con las normas y manténgalos lo mas corto
posible.

5. No use un contactor o desconectador para control del variador y motor. Esto reduce
la vida util de variador. Cortar la energia eléctrica de entrada del variador durante el
funcionamiento debe ser hecho solamente en caso de emergencia.

6. Se pueden instalar mdltiples variadores GS2 en una localizacién. Todas las unidades
deben ser puestas a tierra directamente a una conexién de tierra comun. Las
conexiones de tierra del variador GS1 también pueden ser conectadas en paralelo,
como se muestra en la siguiente figura. Asegtirese que no haya lazos cerrados de
cableado de tierra.

7. Cuando las conexiones de salida T1, T2, y T3 del variador de frecuencia son

Correcto Incorrecto

=y Y

conectadas a los bornes T1, T2, y T3 del motor, respectivamente, la rotacién del
motor sera hacia la izquierda (mirando desde el lado del eje del motor) cuando
se recibe un comando para una operacion hacia delante. Para invertir la direccion
de la rotacién del motor, cambie las conexiones entre dos de cualquiera de los tres
conductores.

Corriendo
para adelante
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Capitulo 2: Instalacién y cableado
_

8. Aseglrese que la fuente de alimentacion sea capaz de suministrar el voltaje correcto y la
corriente necesaria al variador de frecuencia.

9. No conecte o desconecte el cableado mientras se le suministre energfa al variador de
frecuencia.

10. No mida sefales de circuitos en la tarjeta electrénica mientras la lampara POWER del
variador de frecuencia esté encendida.

11. No mida sefiales de circuitos en la tarjeta electrénica mientras el variador de frecuencia esté
en operacion.

12. Para los variadores de frecuencia con alimentacion monofasica, el suministro eléctrico
puede ser conectado a cualquier dos de los tres terminales de entrada L1, 12, y L3.
Nota: Este variador no se debe usar con motores monofasicos.

13. Instale los cables de suministro eléctrico y de control separadadamente o a un dngulo de
90 grados de separacion entre ellos.

14. Si se necesita un filtro para reducir ruido electromagnético (EMI) , instalelo lo més cerca posible del
variador. EMI puede ser también reducido bajando la frecuencia Carrier.

15. Si el variador estd instalado en un lugar donde es necesario un reactor de carga, instale el
filtro cerca de los terminales T1,T2 y T3 del variador. No use un condensador, filtro LC
(Inductancia-Capacitancia), o el filtro RC (Resistencia-Capacitancia), a menos que sea
aprobado por AutomationDirect.

16. Al usar un interruptor con circuito de falla a tierra del tipo GFCl, el sensor de corriente debe
tener una sensibilidad de por lo menos 200mA y no menos que 0,1 segundo de atraso para
evitar desconexiones innecesarias.

Precauciones para la operacion del motor

1.Cuando se usa el variador de frecuencia para operar un motor de induccién trifasico comun,
note que la pérdida de energia es mayor que la de un motor de servicio disefiado para
inversores de frequencia (Inverter duty).

2.Evite hacer funcionar un motor de induccién comtn con ventilador a una velocidad baja;
esto puede hacer que la temperatura del motor exceda la temperatura del motor debido al
limitado flujo de aire producido por el ventilador del motor.

3.Cuando el motor comun funciona a velocidades bajas, la carga de salida debe ser reducida.

4.Si se desea una salida de 100% de torque a una velocidad baja, puede ser necesario usar un
motor especial tipo "inverter duty".

Capacidad de corto circuito.

Apropiado para uso en un circuito capaz de entregar no mas de 5000 A rms simétricos. Para
todos los modelos de 460V, el maximo es 480 Volt. Para todos los modelos 230V, el maximo
es 240 Volt.

Cédigos aplicables.

Todos los variadores de frecuencia serie GS2 estan listados en el Underwriters Laboratories, Inc.
(UL) y el Underwriters Laboratories de Canada (cUL), y cumplen con los requerimientos de la
National Electrical Code (NEC) y el Electrical Code de Canadé (CEC).

Las instalaciones que deben cumplir con los requisitos del UL y cUL deben seguir las
instrucciones descritas en "Notas de Cableado" como minimo. Siga todo codigo local que
sobrepase los requisitos de UL y el cUL. Refiérase a la etiqueta de datos técnicos pegada en el
variador de frecuencia y en la placa de identificacién del motor para datos eléctricos.

Los "Dispositivos de Proteccion de Circuitos" en el Apéndice A, lista los nimeros de
parte de fusibles recomendados para cada uno de los variadores de la Serie GS2.
Estos fusibles (o equivalentes) deben ser usados en todas las instalaciones donde se
requiera el cumplimiento con las normas del U.L.
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Capitulo 2: Instalacién y cableado

Cableado de potencia

L1213 @ |

|
. * Do not connect AC power to output terminals (T1, T2, T3). |
WARNING: . po not inspect components until LEDs are tumed offfor

Terminales de potencia \

Conexion |Descripcion

L1, L2, L3 |Suministro eléctrico
T1, T2, T3 |Salida del variador

B1. B2 Conexién de la resistencia
0 de frenado dindmico
=+ Tierra
A\ warning: e
at least 1 min.

DDDLDDDRDDDDDDDDDDD

T T\ T\ TR T
KOOI

T T2] T3] B1[B2|

€5
Especificaciones de cableado de potencia

Modelo del variador de frecuencia Cortl;i:r;t:tltra\(a’j);ima Corrig:gtaalrir(;ixima Torque
GS2-10P2, (monofasico) 6A 1,6A
GS2-10P5 (monofasico) 9A 3,5A
GS2-10P5 (monofasico) 16A 4,2A
GS2-20P5 (monofasico) 6,3A 2,5A
GS2-20P5 (trifésico) 3,00 2,50 e
GS2-21P0 (monofasico) 11,5A 5,0A
GS2-21PO (trifasico) 6,3A 5,0A
GS2-22P0 (monofasico) 15,7A 7,0A
GS2-22P0 (trifasico) 9A 7,0A
GS2-23P0 (monofasico) 27A 10A
GS2-23P0 (trifasico) 15A 10A 15kgf-cm
GS2-25P0 19,6A 17A (1.47 N-m)
GS2-27P5 28A 25A
GS2-41P0 4,2A 3,0A
GS2-42P0 5,7A 40A (11 A;I;ngcrr?] )
GS2-43P0 6A 5,0A
co e e
GS$2-4010 23A 122 A7 Nem)
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Capitulo 2: Instalacion y cableado
_

Cableado de potencia (cont.)
Alimentacion trifasica

Alimentacion monofasica *

L1 L2 L3

[I11

1]

L1 L2 L3

®

[L1]l12]13]| @]

[ [L112113] 1

Alimentacion monofasica

Clase 100V | 100-120V + 10%; 50/60Hz + 5%

Alimentacion trifasica

Clase 200V

200-240V + 10%; 50, 60Hz + 5%

Clase 200V |200-240V + 10%; 50, 60Hz + 5%
Clase 400V |380-480V + 10%; 50, 60Hz + 5%

Potencia de salida de la clase 100V

* Solamente los modelos GS2-10P2, GS2-10P5, GS2-11PO,

GS2-20P5, GS2-21P0, GS2-22P0 y GS2-23P0 pueden ser
conectados a una alimentacién monofasica

Conexiones de potencia al motor

Model0: GS2-xxx 10P2 | 10P5 | 11PO
Potencia maxima del HP | 025 0.5 1.0

motor kW| 0.2 0.4 0.75
Corriente nominal de salida 1.6A 2.5A 4.2A

Voltaje de salida maximo

Trifasico 200 a 240V (Dos
veces el voltaje de entrada)

0.1 a 400 Hz

Rango de frecuencia de salida

S

Potencia de salida de la clase 200V

‘T T2 TSN

11

@7‘

T1 T2 T3 B1 B2

Modelo : GS2-xxx 20P5 21P0 P22P0 23P0 25P0 27P5
Potencia maxima del HP 0,5 1,0 2,0 3,0 5,0 7,5
motor kW 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5
Corriente nominal de salida 2,5 5,0 7,0 10,0 17,0 25
Voltaje de salida maximo Trifdsico 200 a 240V (proporcional al voltaje de entrada)
Rango de frecuencia de salida 0,1 a 400 Hz

Potencia de salida de la clase 400V

Modelo: GS2-xxx 41P0 42P0 43P0 45P0 47P5 4010
Potencia maxima del HP 1,0 2,0 3,0 5,0 7,5 10
motor kw 0,8 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5
Corriente nominal de salida 3,0 4,0 5,0 8,2 13 18
Voltaje de salida maximo Trifésico 380 a 480V (proporcional al voltaje de entrada)
Rango de frecuencia de salida 0,1 a 400 Hz

1a. ed. SP 04/05
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Capitulo 2: Instalacién y cableado

Cableado de los terminales de control (Configuracién de fabrica)

Y £ =EZSOVTSEeVT y
EE) EEE XX
R10{R1C| R1 [R20({R2C| R2 |8 DI1|DI2 | DI3 [DI4 |DI5 [DI6 DCM| Al 10V [AO ACM

N NN NN ®N
AN A 4R lA /A /A

TN T DA
Conexiones del circuito de control

Terminal Descripcion Comentarios
R10 Contacto de salida 1 N.A.
R1C Contacto de salida 1 N.C.
120VCA/24VCC @5A
R1 Comiin del contacto de salida 1 | 230VCA @2,5A
R20 Contacto de salida 2 N.A. (N.A. significa normalmente abierto;
N.O. significa normalmente cerrado
R2C Contacto de salida 2 N.C. 8 )
R2 Comdin del contacto de salida 2
DI1 Entrada discreta 1
DI2 Entrada discreta 2 Voltaje de las entradas: Suministrado internamente
DI3 Entrada di (Vea la ADVERTENCIA mdés abajo)
ntrada discreta 3 Rango de voltaje: 4-12V
Di4 Entrada discreta 4 Corriente en estado ON:rango 0 a 18.3 mA
DI5 Entrada discreta 5 Corriente en estado OFF: rango 0.7 a 1,1 mA
Vea también el “Diagrama de cableado” en la
Dl6 Entrada discreta 6 proxima péagina.
DCM Comdin de las entradas discretas
Oa+10V,
Al Entrada andloga 0a20mAo
4 a20mA
+10V Fuente de poder interna +10VCC (Carga méxima de T0mA)
AO salida analoga 0a+10V
ACM Comdin de la senal andloga

' Advertencia: NO conecte fuentes de voltaje externas a las entradas discretas. Puede
® haber dano permanente al variador.

——\| recomienda instalar todos los cables de sefial en un conduit de acero separado. El blindaje debe

Z‘— Nota: Use cables blindados de pares trenzados para cableado de la sefal de control. Se
——J) estar conectado solamente al variador. No conecte el blindaje del cable en ambos extremos.

2—1 O I Manual del variador de frecuencia Serie GS2



Capitulo 2: Instalacién y cableado

Diagrama de cableado

Nota:Los cables se deben conectar de acuerdo al diagrama mostrado abajo:

Alimentacion trifasica Motor de induccién
100-120V+-10% —0"\,o— 0000 L1 T
(50, 60HZ+-5%) G S2-xxxx

200-240V+-10% —0\o—000 O L2 T2
(50, 60Hz+-5%) T3
380-480V+-10% —o"\ o—"000 O L3 =
(50, 60Hz+-5%)

* Seleccione los terminales L1y L2 para B1 Resistencia de frenado
110 Volty cualquiera dos terminales (opcional)

para modelos de alimentaciéon monofasica B2
La resistencia del cable de O
tierra debe ser menor que 0,1Q J___ @

Y Configuracion de fébricg:

\

Contactos de funcion multiple
120VCA/24VCC @5A
230VCA @2,5A

1
\

= DI
Rodar para adelante/parar P Y Configuracion original:
i Variador funcionando
o O— ' @Di
Rodar al revés/Parar
i Contactos de funcién mudiltiple
o O— ¢ DB 120VCA/24VCC @5A

Falla externa (N.O.)

|

O/O : é.DI4

230VCA @2,5A

% Configuracién original:
Variador con falla

Velocidad prefijada 1

o o—+ePb" , ,
Velocidad prefijada 2 AO Q%—LVoltlmetrO
- Seflal de salida,
v 0'tol+10VCC T
o o@D oo s
Velocidad prefijada 3 ACM @~
i DCM % Configuracién original:
]/' indica la frecuencia de salida

Senal analoga de voltaje

+10V 10mA Puerto de comunicacion

0-10vCC (Méx.) serial RJ-12(Vea nota abajo)
Potenciémetro Al RS-485 | RS-232
3k-5kQ 2: GND | 2: GND

Sefial andloga | \ ACM 3:58G- | 3:RXD
de corriente 4-20mA ./ 4:SG+ | 4: TXD
5: +5V 5: +5V

% Configuracion original: Frecuencia determinada por el potencidmetro en el teclado.

O Terminal de potencia @ Terminal de control i Conductores blindados

ADVERTENCIA: No conecte un médem o un teléfono en el puerto serial de
comunicaciéon RJ-12 o pueden resultar dafios permanentes al variador GS2. Los
terminales 2 y 5 no se deben utilizar como fuente de energia para la conexién de
comunicacioén.
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Capitulo 2: Instalacién y cableado

Cableado externo

Alimentacion

)

A
0 |
1 L1

® O

L1 2 L3 GND
Variador de B1
frecuencia
GS2-xxxx B2

GNDC\

T1 T2 T3

_— ® T

Motor

@ Suministro eléctrico.

Por favor siga los requisitos de suministro eléctrico
mostrados en el CApiTULO 1.

@ Fusibles.

Los fusibles de entrada protegen el variador contra
corriente de entrada excesiva debido a sobretensiones en
las lineas, cortocircuitos, fallas a tierra. Estdn
recomendados para todas las instalaciones y pueden
requerirse para instalaciones listadas para UL.

€ Contactor (Opcional).

No use un contactor ni desconectador en la entrada o
salida del variador para control del variador y del motor.
Esto reducird la vida dtil del variador. Se puede cortar el
circuito de potencia de variador en funcionamiento
solamente en situaciones de emergencia.

e Reactor de entrada (Opcional).

Los reactores en la alimentacién protegen el variador de
condiciones transitorias de sobretensién, causadas
tipicamente por la conmutacién de condensadores en la
linea eléctrica. El reactor también reduce los harménicos
asociados a los variadores. Se recomienda usar reactores
para todas las instalaciones.

@ Filtro de interferencias electromagnéticas (Opcional).

Los filtros de entrada reducen la interferencia
electromagnetica o ruido en el lado de entrada del variador.
Se requieren para la cumplir con las directivas CE y se
recomiendan para las instalaciones propensas o sensibles a
interferencia electromdgnetica.

@ Resistencia de frenado (Opcional).

El frenado dindmico permite que el variador produzca un
torque resistivo para frenar la carga. Los variadores de
frecuencia GS2 pueden producir tipicamente entre 15% y
del 20% del torque nominal del motor sin agregar cualquier
componente externo. La adicién de frenado opcional se
puede necesitar para usos que requieren desaceleracion
rapida o cargas de inercia alta.

@ Reactor de carga (Opcional).

Los reactores de salida protegen la aislacion del motor
contra danos de cortocircuito y de ondas de IGBT vy
también "alisa" la forma de onda de corriente del motor,
permitiendo que el motor funcione con menos pérdidas. Se
usan en la entrada y en la salida y se recomiendan para
motores que no son "Inverter-duty" y cuando la longitud del
cable entre el variador y el motor excede 75 pies.

Nota: Vea el Apéndice A para especificaciones de accesorios de variadores GS2.
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Capitulo 3: Operacion del teclado y como comenzar

El teclado del variador GS2

El teclado digital incluye una ventana con LEDs de 4-digitos, 14 indicadores LED,
8 teclas de funciones y un potenciometro. El diagrama en la figura siguiente muestra
todas las caracteristicas del teclado digital y un resumen de sus funciones.

; \
Visor LED G
‘ (AC DRIVE)

Indicadores LED {

Tecla Programa s

Tecla Display s

== PROGRAN
== DISPLAY

A
v

ENTER e

L= Teclas Up/Down

= Tecla Enter

Tecla FWd/ReV s W1 .
Tecla Run — m e Tecla StOp/Reset
\ 0 100
. = Potenciémetro
Visor LED

El visor LED muestra los valores de operacion y las selecciones de parametros del
variador de frecuencia

Indicadores LED

El LED RUN indica que el variador estd en modo de funcionamiento.
Cuando la referencia es cero, este LED centellea.

STOP | EI LED STOP indica que el variador no estd en modo de funcionamiento.

MTR

V/Hz

El LED FWD indica que el variador esta haciendo funcionar el motor en la
direccién para adelante.

El LED REV indica que el variador estd haciendo funcionar el motor en la
direccién contraria.

El LED MTR indica que el variador estd en modo Program y que estd
exhibiendo el grupo de los parametros del motor (P 0.xx).

El LED RAMP indica que el variador estd en modo Program y que esta
exhibiendo el grupo de los pardmetros de rampas (P 1.xx).

El LED V/Hz indica que el variador esta en modo Program y que esta
exhibiendo el grupo de los pardmetros de Volts/Hertz (P 2.xx).

El LED DIGT indica que el variador estd en modo de programa y que esta
exhibiendo el grupo de los parametros de E/S discretas (P 3.xx).
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Capitulo 3: Operacion del teclado y como comenzar

El LED ANLG indica que el variador de frecuencia esta en modo Program y

ANLG que exhibe los parametros del grupo analogo (P 4.xx).

El LED PSET indica que el variador esta en modo Program y que exhibe el
PSET . . .
grupo de los parametros de velocidad predeterminada (P 5.xx).

El' LED PROT indica que el variador de frecuencia esta en modo Program y
PROT . ) P
que exhibe el grupo de los parametros de proteccion (P 6.xx).

El' LED PID indica que el variador de frecuencia estd en modo Program y
que exhibe el grupo de los pardmetros de control PID (P 7.xx).

El LED DISP indica que el variador de frecuencia estd en modo Program y

DISP que exhibe el grupo de los pardmetros del visor (P 8.xx).

El LED COMM indica que el variador de frecuencia estd en modo Program

COMM y que exhibe el grupo de los parametros de comunicacion (P 9.xx).

Funciones de las teclas.

Tecla Program
PROGRAN Al presionar repetidamente la tecla "Program" se cqmpleta un ciclo por los
grupos de pardmetros. Cuando se completa un ciclo por los grupos de
pardmetros, el indicador LED se enciende para mostrar qué grupo de
pardmetros ha sido seleccionado.

Tecla Display
DlSPI.AY Al presionar la tecl.a Display se CompJeta un ciclo con los valores
operacionales del variador cuando no estd en modo Program. Cuando en
modo Program, el visor exhibira el valor del parametro seleccionado.

Tecla Fwd/Rev
Al presionar la tecla FWD/REV se cambia la direccion de giro del eje del

FWD/RE\I motor.

Tecla Run
Al presionar la tecla RUN comienza la operacién del variador. Esta tecla no
tiene ninguna funcién si el variador es controlado por los terminales de
control externos.

A Teclas Up/Down
Apriete las teclas UP/Down para cambiar valores de pardmetros. Estas
teclas se pueden usar también para buscar diversos parametros o
v valores de funcionamiento. Al apretar "UP" o "DOWN"
momentdneamente, los valores de parametros se incrementan en una
unidad. Para moverse mas rapido por el rango, presione y mantenga las

teclas "UP" o "DOWN" por un tiempo.
ENTER l Tecla Enter
l )
100

Presione la tecla "ENTER" para ver y para almacenar parametros.

Tecla Stop/Reset

Para la operacion del variador. Si el variador ha parado debido a una falla,
elimine la falla primero y luego presione esta tecla para reponer el variador.

Potenciometro
@ El potenciémetro permite ajustar la frecuencia de operacion.

0
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Capitulo 3: Operacion del teclado y como comenzar

Mostrando el estado del variador GS2

Apriete el boton DISPLAY en el teclado varias veces para hacer un ciclo por los
mensajes de estado del variador. El diagrama de abajo muestra el orden de los
mensajes de estado cuando se hace un ciclo a través de ellos y muestra un caracter
que representa la definicion de los mensajes de estado. El estado del variador se
puede mostrar en el modo RUN o el modo STOP.§

R
o R

DISPLAY

o I

DISPLAY

@m

DISPLAY

o HEE

DISPLAY

o N

DISPLAY

o IR

DISPLAY

o IR

DISPLAY

o I

o I

o IR

) /

@ Frecuencia de funcionamiento actual

Muestra la frecuencia de funcionamiento real presente en
los terminales T1, T2 y T3. Ejemplo: 60,0Hz.

@ rRPM

Muestra la velocidad corriente estimada del
Ejemplo:1750 RPM

@ Frecuencia a escala

motor.

Muestra el resultado de la frecuencia de salida x P 8.01.
Ejemplo: 60Hz x 1,5 = 90,0.

(® Ampere

Muestra la corriente de salida presente en los terminales T1,
T2 y T3. Ejemplo: 0,9A.

@ % Carga

Muestra la cantidad de carga en el variador. Ejemplo:
(Corriente del motor dividido por la corriente nominal del
variador) x 100.

@ Voltaje de salida

Muestra el voltaje de salida presente en los terminales T1, T2
y T3. Ejemplo:465 V.

@ Voltaje de la barra de corriente continua
Muestra el voltaje de la barra de C.C. Ejemplo: 662 VCC.
@Valor de referencia PID

Muestra la referencia del lazo PID. Nota: Es posible cambiar la
referencia PID con las teclas a y ¥ cuando se muestra el valor
de la referencia PID en el visor del teclado. La funcién de
control PID (P 7.00) debe estar activada y la fuente de referencia
PID (P 7.02) debe estar configurada para teclado (00).

(D variable de proceso del lazo PID
Muestra la sefal de realimentacion del lazo PID.

N1/
m NOTA: El LED PID centelleara cuando se muestra la
/0 referencia o la variable de proceso del lazo PID..

@ Frecuencia de referencia

Muestra el valor de referencia de la frecuencia del variador.
Ejemplo: 60,0Hz
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|

Programacion de parametros del variador GS2

Los parametros del variador GS2 se organizan en 10 diversos grupos segtn sus funciones.
La figura de abajo muestra cémo navegar por los grupos de pardmetros y como configurar
los pardmetros. Para una lista completa de parametros, vea el CAPITULO 4.

@ Apriete la tecla "Program" repetidas veces para moverse por los grupos de
parametros. Cuando pasa de un grupo de pardmetros a otro, se encenderd un
indicador LED para mostrarle en qué grupo de parametros esta localizado.

@ Una vez que llegue al grupo de pardmetros deseado, use las teclas
UP/DOWN para moverse por los parametros disponibles en ese grupo.

el grupo de
Parametros

/ oSeIeccione \
C

S ‘I
(a]

PROGRAM
PROGRAM

PROGRAM
j [ Di6T] i P3.00
@@

PROGRAM

PROGRAM

(PG
SO 7.0

&
S 5.0

PROGRAM

| |

Ta. ed. SP 04/05

@ Cuando llegue al pardmetro deseado, apriete la tecla "Enter" para

seleccionar el parametro.

@ Use las teclas UP/DOWN para ajustar el valor del parametro disponible.

@ Apriete la tecla "Enter” para seleccionar el valor. Se ver4 la palabra
"END" en el visor para indicar que se ha cambiado el valor del

parametro.

@ Después de que se haya ajustado el valor del parametro, el
variador saltard al pardmetro siguiente en el grupo seleccionado.

Seleccione un
parametro

e Ajuste el

o
s U]
RAVP DIGT|  [ANLG

rer] for] [P0 [ose] ool

Ejemplo: Indicador del
grupo de parametros RAMP

valor del
parametro
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Capitulo 3: Operacion del teclado y como comenzar
=

Partida rapida del variador GS2

Los siguientes ejemplos le ayudaran a configurar rapidamente el variador de
frecuencia GS2 para dos aplicaciones comunes. El primer ejemplo corresponde a
una aplicacién que requiere torque constante y el segundo ejemplo requiere torque
variable en la aplicacion.

|=—| Nota: Para una lista y descripcion completa de los parametros para los variadores de
— | frecuencia Serie GS2, vea el CAPITULO 4.

Ejemplo 1: Torq ue constante (. transportadores, compresores, etc.)

En este ejemplo, el variador de frecuencia necesita operar un motor que estd conectado
a una correa transportadora. Para poder decidir cuales parametros necesitan
modificaciones, haremos una lista de las necesidades para la aplicacion.

Necesidades de la aplicacion

*El variador de frecuencia debe controlar un motor de 460V, de THP. El modelo
del variador de frecuencia que estaremos usando para esta aplicacion es un
GS2-41P0. La siguiente figura muestra un ejemplo de la placa de identificacion
del motor.

MOoTOR TIPO INVERTER DuTY

HP 1 Volt 460  |FASES 3 TPO P
RPM 1725  |Ampere 26 |HZ 60 SF 1.15

TEMP AMB 40°C AISLACION  F
SERVICIO  CONTINUO |TEFC CODIGO K

el a velocidad maxima admisible del motor es 2000 RPM.

*El motor debe acelerar a la velocidad maxima en 5 segundos.
*El motor debe desacelerar desde la velocidad maxima en 5 segundos.
*El motor necesitard un torque alto cuando arranque.

eLa operacion del motor (Arranque, parar, etc.) sera controlada por contactos
de control externos. Todas las teclas en el teclado del GS2 deben estar
desactivadas.

ela frecuencia del variador de frecuencia sera determinada por un
potenciémetro remoto que tiene una sefial de 0 a +10V.

eCuando el motor esté funcionando, la pantalla del variador de frecuencia
debe indicar automaticamente la velocidad del motor (RPM).
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Capitulo 3: Operacion del teclado y como comenzar

Configuracion de parametros

Para poder cumplir con las necesidades de esta aplicacion, los pardmetros deben ser ajustados
como sigue:

m Voltaje en la placa de identificacion del motor : 460

Rango: Serie 200V : 200/208/220/230/240 Valor original: 240
Serie 460V: 380/400/415/440/460/480 Valor original: 480

Este parametro es determinado por la placa de identificaciéon del motor. Es muy
importante anotar lo que el motor indica y no el voltage de alimentacion.

m Corriente en la placa de identificacion del motor valor: 2.6

Rango: Corriente nominal de salida Valor original: Corriente nominal
(A) del variador x (0,3 hasta 1,0)

Este parametro es determinado por la placa de identificacion del motor.

(M\X»d Frecuencia basica del motor Valor: 60

Rango: 50/60/400 Valor original 60
Este pardmetro es determinado por la placa de identificacion del motor.

OXIE] Velocidad nominal del motor Valor: 1725
Rango: 375 to 9999 RPM Valor original: 1750

Este parametro es determinado por la placa de identificacion del motor.
(%) Velocidad maxima del motor Valor: 2000
Rango: P 0.03 to 9999 RPM Valor original: P 0.03

Este pardmetro es determinado por las necesidades de uso y corresponde a la
velocidad maxima admisible del motor.

é ADVERTENCIA: El pardmetro de velocidad maxima del motor (P0-04) nunca debe exceder

la velocidad maxima admisisble del motor que esta usando. Si esta informacion no esta
facilmente disponible, consulte este valor al fabricante del motor.

m Métodos de parada Valor: 00

Rango: 0 - Rampa para parar Valor original: 0
1 - Disminuicién de velocidad por friccién hasta parar

La aplicacién requiere que este parametro se ajuste a rampa para parar porque el
motor necesita parar bajo energia. Si el variador de frecuencia fuera configurado
como parada por friccion hasta parar, el variador de frecuencia ignoraria el valor del
tiempo de desaceleracion.

como 1 (Parando por friccion hasta parar), el variador de frecuencia
ignorara cualquier valor que tenga configurado para el tiempo de

i ADVERTENCIA: Si el método de parada para el variador de frecuencia GS2 esta configurado
desaceleracion (Parametro P1-02).
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Capitulo 3: Operacion del teclado y como comenzar

AN]l Tiempo de aceleracion Valor: 5.0

Rango: 0.1 a 600 segundos Valor original: 10 s

El motor debe acelerar de 0 RPM a la velocidad definida en el parametro
P0-03, en 5 segundos.

(¥l Tiempo de desaceleracion Valor: 5.0

Rango: 0.1 a 600 segundos Valor original: 30 s

El motor debe desacelerar de la velocidad méaxima de 2000 rpm a O RPM en
5 segundos. Existe la posibilidad de que se regenere energia si la inercia de
la carga es muy alta; en ese caso se necesita una resistencia de frenado.

pXii] Configuracion de Volt/Hertz Valor: 01

Modos: 0 - Propésito general Valor original: 0
1 - Alto torque de partida
2 - Ventiladores y bombas
3 - Aplicaciones especiales

El variador de frecuencia Serie GS2 tiene tipos de torque predefinidos
que cumplen con las necesidades de la mayoria de aplicaciones. Hay
configuraciones especiales disponibles si hacen falta. En este ejemplo,
la aplicacion requiere un torque de partida alto.

ZEXI1]  Origen del comando de operacion Valor: 02

Valor original: 00
Modos 0 Operacién determinada por el teclado digital

1 Operacion determinada por conexiones de control
externas. La tecla STOP esta activada.

2 Operacién determinada por conexiones de control
externas. La tecla STOP estd desactivada.

3 Operacion determinada por la interfase RS-232 o RS-485.
La tecla STOP esta activada.

4  Operacién determinada por la interfase RS-232 o RS-485.
La tecla STOP est4 desactivada.

En el caso del ejemplo la operacién del variador de frecuencia estard determinada
por um comando de control externo y la tecla de STOP serd desactivada.
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Capitulo 3: Operacion del teclado y como comenzar

m Origen del comando de frecuencia Valor: 02

Default: 00

Modos: 0  Frecuencia determinada por el potenciémetro del teclado.

1 Frecuencia determinada por las teclas UP/DOWN del
teclado.

2 Frecuencia determinada por la entrada de 0 a +10V en el
terminal Al. El interruptor SW1 debe estar ajustado a “AVI”.

AVI Interruptor SW1 debe

estar ajustado a “V”
~e——
para poder usar una

ACI entrada de 0 a +10V

3 Frecuencia determinada por la entrada de 4 a 20mA en la
conexion Al. El interruptor SW1 debe estar ajustado a ACI.

AVI Interruptor SW1 debe

estar ajustado a “ACI”
~e——
para poder usar una

ACI entrada de 4 a 20mA
4  Frecuencia determinada por la entrada de 0 a 20mA en la
conexion Al. El interruptor SW1 debe estar ajustado a “ACI”

AV Interruptor SW1 debe
estar ajustado a “ACI”
para poder usar una

ACI entrada de 0 a 20mA

5 Frecuencia determinada por la interfase de comunicacién RS-232
0 RSRS485.

En este caso, la frecuencia del variador de frecuencia serd determinada por
un potenciémetro externo que genera una sefal de 0 a +10 V.

] Funcion del visor definida por el usuario Valor: 01
Valor original: 00

Modos: 00 Frecuencia de salida (Hz)
01  Velocidad del motor (RPM)
02  Frecuencia de salida x P8-01
03  Corriente de salida (A)
04  Carga del motor (%)
05 Voltaje del motor(V)
06 Voltaje de la barra de corriente continua (V)
07  Referencia del lazo de control PID
08 Realimentacion del lazo de control PID (PV)
09 Referencia de frecuencia

Cuando el variador esté funcionando. el visor del variador de frecuencia
automaticamente indicard la velocidad del motor en RPM.
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Ejemplo 2: Torque variable (Ventiladores, bombas centrifugas, etc)

En este ejemplo, el variador de frecuencia necesita operar un motor que estd conectado

a una bomba centrifuga. Como en el ejemplo 1, haremos una lista de las necesidades de

la aplicacién para poder decidir cuales parametros necesitan modificaciones.
Necesidades de la aplicacion

oE| variador de frecuencia debe controlar un motor de 208V, 3HP. El modelo

MoTOR TIPO INVERTER DuTY

HP 3 \olt 208 |PHASE 3 Tipp P
3525 |AMPERE 92 |HZ 60 SF 1,15

RPM
Disefio B Temp. Ambiente  40°C |AISLACION  F
OPERACION CONT  |TEFC CODIGO K

del variador que estaremos usando para esta aplicacién es el GS2-23P0. La
siguiente figura muestra un ejemplo de la placa de identificacion.

ela velocidad maxima para el motor es de 3600 RPM.
*E| motor debe acelerar a la velocidad maxima en 20 segundos.

*El motor debe parar solamente por la friccion de la maquina cuando se
termina la operacion.

*El motor estara accionando una bomba centrifuga.

*La operacion del motor (arranque, parar, etc.) sera controlada por el teclado del
variador GS2.

ela frecuencia del variador de frecuencia serd determinada por el
potenciémetro en el teclado del variador GS2.

ela pantalla del variador de frecuencia debe indicar la corriente de salida (A)
automaticamente cuando esté funcionando.

Configuracion de parametros
Para cumplir con el objetivo de esta aplicacién, los pardmetros deben ser configurados
como sigue:

m Voltaje en la placa de identificacion del motor Valor: 208

Rango: Serie 200V : 200/208/220/230/240 Valor original: 240
Serie 400V : 380/400/415/440/460/480 Valor original: 480

Este parametro esta determinado por la placa de identificacién del motor.

m Corriente en la placa de identificacion del motor Valor: 9.2

Valor original: Corriente nominal del variador(A)

Rango: Corriente nominal de
salida del variador x(0,3 hasta 1,0)

Este parametro esta determinado por la placa de identificacion del motor
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M/ Myd Frecuencia basica del motor Valor: 60
Rango: 50/60/400 Valor original: 60

Este pardmetro esta determinado por la placa de identificacién del motor.

HMk] Velocidad basica del motor Valor: 3525
Rango: 375 a 9999 RPM Valor original: 1750

Este parametro esta determinado por la placa de identificacién del motor.

HIZ]  Velocidad maxima del motor Valor: 3600
Rango: P 0.03 to 9999 RPM Valor original: P 0.03

Este parametro es determinado por la maxima velociad admisible del motor.

f ADVERTENCIA: El pardmetro de velocidad méaxima del motor (P0-04) nunca debe exceder

la maxima velocidad admisible para el motor que esta usando. Si esta informacién no
esta a su alcance, consulte al fabricante del motor.

K] Métodos de parada Valor: 01

Rango: 0 - Rampa para parar Valor original: O
1 - Disminuyendo por friccion hasta parar

La aplicacién requiere que este parametro sea ajustado a “Parando por
friccion hasta parar”.

ii ADVERTENCIA: Si el método de parada para el variador de frecuencia GS2 esta ajustado a

“Disminuyendo por friccion hasta parar”, el variador de frecuencia ignorara cualquier
valor colocado en el parametro de tiempo de desaceleracién (P1-02).

m Tiempo de aceleracion Valor: 20.0
Rango: 0.1 to 600 sec Valor original: 10 sec
El motor debe acelerar de 0 RPM a la velocidad basica (P0-03) en 20
segundos.

X1l Configuracion de la curva Volt/Hertz Valor: 02
Rango: 0 - Propésito general Valor original: 0

1 - Alto torque de partida
2 - Ventiladores y bombas
3 - Ajustes especiales

El variador de frecuencia serie GS2 tiene algunos modos de torque
predefinidos que cumplen con las necesidades de la mayoria de
aplicaciones. Ajustes especiales estan disponibles de ser necesario. En
este ejemplo, el motor estard accionando una bomba.
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EXI]  Origen del comando de operacion Valor: 00

Modos 00
01

02

03

04

Valor original: 00
Operacién determinada por el teclado

Operacion determinada por comandos de control
externo con las entrada discretas. La tecla STOP (PARAR)
estd activada.

Operacion determinada por comandos de control
externo. La tecla STOP (PARAR) esta desactivada.

Operacion  determinada por la interfase de
comunicacion RS-232 o RS485. La tecla STOP (PARAR)
estd activada.

Operacion  determinada  por la interfase de
comunicacion Rs-232 o RS485. La tecla STOP (PARAR)
estd desactivada.

La operacion del variador de frecuencia estara determinada por el teclado.

m Origen del comando de frecuencia Valor: 00

Modos: 00
01
02

03

04

05

Valor original: 00
Frecuencia determinada por el potenciémetro en el teclado.
Frecuencia determinada por las teclas UP/DOWN.

Frecuencia determinada por una sefial 0 a +10V en el
terminal Al. El switch SW1 debe estar en AVI.

AVI El switch SW1 debe ser

ajustado a "AVI" para
~e——
poder usar una entrada

ACI de 0 a +10V

Frecuencia determinada por una sefial 4 a 20 mA en el
terminal Al. El switch SW1 debe estar en ACI.

AV El switch SW1 debe ser
ajustado a "ACI" para
- poder usar una entrada
ACI de 4a 20 mA

Frecuencia determinada por una sefial 0 a 20 mA en el
terminal Al. El switch SW1 debe estar en ACI.
AVI| El switch SW1 debe ser
ajustado a "ACI" para
poder usar una entrada
ACI de 0 a 20 mA

La frecuencia es determinada por la interfase de
comunicacion RS-232 o RS-485.(Vea el Capituilo 5 para
mads detalles).

En este caso, la frecuencia del variador serd dada por el potenciémetro en el teclado.
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|

m Sobrecarga térmica electronica Valor: 01

Modos: 0 - Motor tipo “inverter duty” Valor original: 0
1 - Motor estandar
2 - Inactivo

*Cuando este parametro es colocado en 0O, la funcién de proteccion de
sobrecarga es vélida en todo el rango de velocidad. Cuando se coloca en
1, la proteccién hace que a bajas velocidades la corriente the inicio de
proteccion es tal que a 0 Hz la corriente puede ser solamente un 40% de
la corriente a 50 Hz; entre 50 a 60 Hz es 100% del valor definido en P0.01
y entre 50 Hz y 0 Hz hay una funcién linear de decrecimiento de corriente.
Vea la curva de la figura de abajo. La curva de proteccién es inversa a la
corrente de sobrecarga de tal modo que el variador va a operar la
proteccién si la corriente se mantiene por un minuto a 150% de la corriente
definida en P0.01. Vea mas detalles en el capitulo 4, pagina 4-41.

En este caso, se ha escogido un motor estandar. Estos motores no son
recomendados, ya que puede haber destruccién de la aislacién debisdo al
uso de variadores de frecuencia. Todos los variadores de frecuencia generan
pulsos que pueden llegar a 1600 Volt en el caso de variadores de 460 Volt.

X J 1] Definicion de la funcion del visor Valor: 03

Valor original: 00

Modos: 00  Frecuencia de salida (Hz)
01  Velocidad del motor (RPM)
02  Frecuencia de salida x 8-01
03  Corriente de salida (A)
04  Corriente del motor (%)
05 Voltaje de salida (V)
06  Voltaje de la barra de corriente continua (V)
07  Valor de referencia del lazo de control PID
08 Realimentacion de lazo de control PID (PV)
09 Valor de referencia de frecuencia.

Cuando el motor esta funcionando, el visor del variador de frecuencia
automaticamente indicara la corriente de salida (A).

—| Nota: Para una lista completa y descripcion de los parametros de los variadores de
|—| frecuencia Serie GS2, vea el CAPITULO 4.
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Capitulo 4: Parametros del variador GS2

Lista de parametros del variador GS2

Parametros del motor

Parametro Descripcion Rango o}'/igli(; ral
000 | Voo e | o0 |
PO-01 Corriente en la placa del motor 30% a 10022[%? Ijeclczlzirie:otlzrnominal de no&?:ﬁngsz
P0-02 Frecuencia bésica del motor 50/60/400 60
P0-03 Velocidad basica del motor 375 a 9999 RPM 1750
P 0.04 Velocidad maxima del motor P0-03 a 9999 RPM P0-03
P1.00 Métodos de parada 1: Parando0[5(I)zra?;ipc):aci[oéarzahloaasr’iar detencion 00

& P 1.01 Tiempo de aceleracion 1 0,1 a 600.0 segundos 10.0
& P 1.02 Tiempo de desaceleracion 1 0,1 a 600.0 segundos 30.0
P1.03 Aceleracién con curva S Da7 00
P 1.04 Desaceleracién con curva S 0a7 00
& P 1.05 Tiempo de aceleracion 2 0,1 a 600.0 segundos 10.0
& P 1.06 Tiempo de desaceleracién 2 0,1 a 600.0 segundos 30.0
. . 00: RMP2 desde una entrada por terminal
P 1.07 | Seleccion del método al usar 01: Frecuencias de transicion 00
a segunda Acel/desaceleracion P1.08 y P1.09
P 1.08 Frecuencia dg /transicién de 0.0 a 400.0 Hz 0.0
aceleracién 1 a 2
P 1.09 Freﬁ‘é?:ﬁé?effcf?nn?cfg de 0.0 a 400.0 Hz 0.0
P1.10 Frecuencia de salto 1 0.0 a 400.0 Hz 0.0
P1.11 Frecuencia de salto 2 0.0 a 400.0 Hz 0.0
P1.12 Frecuencia de salto 3 0.0 a 400.0 Hz 0.0
P1.13 Reservado
P1.14 Reservado
P1.15 Reservado
P1.16 Reservado
P1.17 Banda de frecuencia en saltos 0.0 2a20.0 Hz 0.0
P1.18 Voltage de inyeccion de CC 0.0a 100 % 0.0
P1.19 Reservado
P1.20 Inyeccién CC durante la partida 0.0 a 5,0 segundos 0.0
P 1.21 Inyeccién CC durante la parada 0.0 a 25,0 segundos 0.0
P1.22 P“”tolgsecccéfgf”czg de la 0.0 a 60.0 Hz 0.0

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo RUN.
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Capitulo 4: Parametros del variador GS2

i
Volts/Hertz
- ey Valor
Parametro Descripcion Rango original
0: Prop6sito General
. 1: Alto torque de partida
P 2.00 Ajustes de Volt/Hertz 2: Ventiladores y bombas 00
3: Aplicacién especial
P 2.01 Compensacion de deslizamiento 0.0a10.0 0.0
* p
&P 202 Refuerzo de torque de partida 00a10 00
P 2.03 Reservado
P 2.04 Frecuencia de punto-medio 0,1 a 400 Hz 1.5
. . 240V 2,0 a 240V 10.0
P 2.05 Voltaje de punto-medio 480V 20 2 480V 20.0
P 2.06 Frecuencia de salida minima 0,1 a20.0 Hz 1.50
. . . 240V 2,0 a 50V 10.0
P 2.07 Voltaje de salida minimo 480V 20 2 100V 20.0
P 2.08 Frecuencia portadora PWM 1a12KHz 12

E/S discretas

. o Valor
Parametro Descripcion Rango original
0: Operacion determinada por el teclado
1: Operacién determinada por contactos
externos de control y la tecla STOP esta
activada
. 2: Operacién determinada por contactos
P 3.00 Orlgencjule;r(azgir:;lﬁndo de externos de control; la tecla STOP estd 00
P desactivada
3: Operacién determinada por la interfase
RS-485; la tecla STOP esta activada
4: Operacion determinada por la interfase
RS-485; la tecla STOP estd desactivada
0: DIT - FWD / STOP, DI2 - REV / STOP
Terminales de entrada de 1: DIT - RUN/STOP, DI2- REV / FWD
P 3.01 funciones mdltiples 2: DIT - RUN momentineo (N.O. o N.A)) 00
(DI1 - DI2) DI2 - REV / FWD
DI3 - STOP momentaneo (N.C.)
P 3.02 Entrada de fu(rE)C;;neS maltiples | \es Jas funciones en la préxima pagina 00
P 3.03 Entrada de fu(rE)cllz)nes maltiples | /e, Jas funciones en la préxima pagina 03

4 Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo RUN.
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Capitulo 4: Parametros del variador GS2

E/S discretas

p ey Valor
Parametro Descripcion Rango original
00: Falla externa (N.O. o N.A.)
01: Falla externa (N.C.)
Entrada de funci iltiol 02: Sefial de reset o restablecer externo
P 3.04 nirada de u(rl;cll;))nes MUIUPIEs | g3. Bit de Multi-Velocidad 1 04
04: Bit de Multi-Velocidad 2
05: Bit de Multi-Velocidad 3
06: Reservado
07: Reservado
08: Reservado
09: Jog
10: Bloque-Base Externo (N.O. o N.A.)
11: Bloque-Base Externo (N.C.)
P 3.05 Entrada de funciones mdltiples | 12: Segundo tiempo de acel/desaceleracion 05
’ (Dl6) 13: Mantencién de velocidad
14: Aumento de velocidad
15: Disminucién de velocidad
16: Colocar velocidad a cero
17: Desactive PID (Normalmente abierto)
18: Active PID (Normalmente cerrado)
99: Desactive la entrada
P 3.06 Reservado
P 3.07 Reservado
P 3.08 Reservado
P 3.09 Reservado
P3.10 Reservado
p3.11 | Contacto de 5"{“(_]'3 1 de funcion| go: variador de frecuencia funcionando 00
maltiple 01: Falla del variador de frecuencia
02: A la velocidad deseada
03: A velocidad cero
04: Sobre la frecuencia deseada (P3-16)
) 05: Abajo de la frecuencia deseada (P3-16)
P3.12 Conftact('),de seil]|(.ja[2 de 06: A la velocidad maxima 01
uncion multiple 07: Torque mayor que el nivel deseado
08: Corriente més alta que el nivel deseado
09: Corriente mas baja que el nivel deseado
10: Alarma de desvio en el lazo PID
P3.13 Reservado
P3.14 Reservado
P 3.15 Reservado
& P36 Frecuencia deseada 0.0 a 400.0 Hz 0.0
& P3.17 Corriente deseada 0.0 hasta la corriente nominal del variador 0.0
& P3.18 Nivel de desvio de PID 1,0 a 50.0 % 10.0
& P3.19 Tiempo de desvio de PID | 0.1 a 300.0 sec 5,0

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo RUN.
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Capitulo 4: Parametros del variador GS2

|
Parametros de sefales analogas
Parametro Descripcion Rango o:'/iagli‘:::all

00: Frecuencia  determinada  por el
potenciémetro en el teclado

01: Frecuencia determinada por una de las
teclas UP o DOWN.

02: Frecuencia determinada por la entrada
0 a +10V en el terminal Al con seleccién
por contacto.

03: Frecuencia determinada por la entrada 00
de 4 a 20mA en el terminal Al con
seleccién por contacto.

04: Frecuencia determinada por la entrada
de 0 a 20mA en el terminal Al con
seleccion por switch

5: Frecuencia determinada por la interfase

de comunicacién RS-485

P 4.00 Origenfdel comando de
recuencia

Polaridad del desvio de la 00: Ning(in desvio

P 4.01 entrada andlooa 01: Desvio positivo 00
& 02: Desvio negativo
&P 402 Desvio de la entrada andloga |0.0 a 100.0% 0.0
& P 4.03 Ganancia de la entrada andloga | 0.0 a 300.0% 100.0
P 4.04 Activar giro inverso con entrada |00: Sélo en la direccién hacia adelante 00

andloga 01: Las dos direcciones de giro activadas

00: Desacelerar a 0 Hz

01: Parar de inmediato e indicar cédigo de
error “EF” 00

02: Continue operacién con el dltimo
comando de frecuencia

Comportamiento con la pérdida
P 4.05 de la senal ACI (4-20mA)

P 4.05/10 Reservado
00: Frecuencia en Hz
& P4l Sefial de salida andloga 01: Corriente A 00
02: PV
&PrP412 Ganancia de la sefial andloga |00 a 200% 100
& P 5.00 Jog 0.0 a 400.0 Hz 6,0
& P 5.01 Bit de multi-velocidad 1 0.0 a 400.0 Hz 0.0
& P 5.02 Bit de multi-velocidad 2 0.0 a 400.0 Hz 0.0
& P 503 Bit de multi-velocidad 3 0.0 a 400.0 Hz 0.0
& P 5.04 Bit de multi-velocidad 4 0.0 a 400.0 Hz 0.0
& P 505 Bit de multi-velocidad 5 0.0 a 400.0 Hz 0.0
& P 5.06 Bit de multi-velocidad 6 0.0 a 400.0 Hz 0.0
& P 5.07 Bit de multi-velocidad 7 0.0 a 400.0 Hz 0.0

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo RUN.
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Capitulo 4: Parametros del variador GS2

[
Proteccién
. . . Valor
Parametro Descripcion Rango original
Nivel de sobrecarga térmica 00: Con motor “inverter duty”
P 6.00 carg 01: Con motor estandar 00
electrénica .
02: Inactivo
P 6.01 No. de partidas después de fallas |00 a 10 00
00: Parar operacién luego de pérdida de
energia momentanea
01: Continle operacion luego de pérdida de
- . [ energia momentanea, bulsqueda de
P 6.02 Pérdida de energia momentdnea velocidad desde referencia de velocidad 00
02: Contintie operacion luego de pérdida de
energia momentdnea, busqueda de
velocidad desde velocidad minima
00: Active la funcién de direccion inversa
P 6.03 Inhibir direccién de giro inversa | 01: Desactive la funcién de direccién 00
inversa
00: Active el AVR
Auto regulacién de voltaje de salida 01: Desactive el AVR
P 6.04 & ) 02: AVR desactivado durante 00
(AVR) iy
desaceleracién
03: AVR desactivado durante parada
00: Active prevencién de desconexién por
Prevencién de desconexién por sobre-tension
P 6.05 = . L - 00
sobretension 01: Desactive prevencion de desconexién
por sobre-tensién
00: Acel/desaceleracién linear
01: Acel. automatica/desaceleracién linear
Modos de aceleracion y 02: Acel/desaceleracién linear
P 6.06 - . - [ 00
desaceleracion 03: Acel. linear/desaceleracién automatica
04: Auto Acel/desaceleracion limitado por
P1-01, P1-02, P1-05 y P1-06)
. 00: Desactivado
P 6.07 Modo de deteccion de torque 01: Activado durante velocidad constante 00
excesivo . o
02: Activado durante aceleracion:
P 6.08 Nivel deteccion torque excesivo 30 a 200% 150
P 6.09 Tiempo deteccion torque excesivo 0,1a10.0 0.1
P 6.10 Prevencion de sobrecqrflente durante 20 2 200% 150
la aceleracién
P6.11 Prevencion olle sobrecg}rnente durante 20 2 200% 150
a operacién
P6.12 Maximo tlemzlo perml’fldo de pérdida 0,3 25,0 sec 20
e energia
P 6.13 Tiempo de bloqueo base 0.3 a 5,0 sec 0.5
P 6.14 | Corriente para bisqueda de velocidad 30 a 200% 150
P 6.15 | Valor superior de frecuencia de salida 0,1 a 400Hz 400
P 6.16 | Valor inferior de frecuencia de salida 0.0 a 400Hz 0.0

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo RUN.
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Capitulo 4: Parametros del variador GS2

Proteccion (continuacion)

p Y Valor
Parametro Descripcion Rango original
0: Activado 1 Desactivado
Cuando el pardmetro esté energizado, el
Bloqueo de partida después de variador no partird /al ser energizado,.si el
P6-30 N comando RUN estd activado. El variador 00
una energizacion gy .
partird  cuando el variador vea una
transicion de STOP para RUN en la entrada.
Si esta desactivado, parte inmediatamente
P6-31 Registro de la dltima falla 00: No ha ocgmdo falla 00
01: Sobrecorriente (oc)
02: Sobretension (ov)
) . 103: Sobrecalentamiento (oH)
P6-32 Registro de la sggutnda falla mas 04: Sobrecarga (oL) 00
reciente 05: Sobrecarga 1 (oL1)
06: Sobrecarga 2 (oL2)
: .. |07: Falla externa (EF)
P6-33 Registro derleactiz:::tzra falla mas 08 Falla de la CPU 1 (CF1) 00
09: Falla de la CPU 2 (CF2)
10: Falla de la CPU 3 (CF3)
Registro de la cuarta falla mds 11: Falla por proteccién de equipo (HPF)
P6-34 reciente 12: Sobrecorriente durante acel (OCA) 00
13: Sobrecorriente durante desacel (OCd)
14: Sobrecorriente durante velocidad
constante (OCn)
P6-35 Registro de la quinta falla mds |15 Falla a tierra o falla de fusible (GFF) 00
reciente 16: Reservado
17: Pérdida de una fase en la entrada
18: Bloque-Base Externo (bb)
P6-36 Registro de la.sexta falla mas |19: Falla de ajuste de aceler.acién o 00
reciente desaceleraciéon automatica (cFA)
20: Codigo de proteccion de software(codE)

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo RUN.
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Capitulo 4: Parametros del variador GS2

01: Genere alarma y continte operacion

Parametro Descripcion Rango o:'/igli(r)r ;I
00: Inhibe la operacién de control PID
01: Control PID del tipo de accién directa,
variable de processo desde AVI (0 -+ 10V)
Terminal de entrada parala | 02: Control PID del tipo de accién directa,
P 7.00 variable de proceso en el control variable de processo desde ACI (4-20 mA) 00
PID 03: Control PID del tipo de accién reversa,
variable de processo desde AVI (0 a + 10V)
04: Control PID del tipo de accién reversa,
variable de processo desde ACI (4-20 mA).
P 7.01 Valor de 100% de PV 0.0 2999 100.0
P7.02 Origen de la referencia PID 01: Comunicacigg.s;-gerfallla((jlg&232 0 RS-485) 00
&P7.10 Referencia de PID del teclado 0.0 2 999 0.0
&P711 Referencia mdltiple de PID 1 0.0 2999 0.0
&P712 Referencia miltiple de PID 2 0.0 2999 0.0
&P713 Referencia mdltiple de PID 3 0.0 2999 0.0
&P714 Referencia mdltiple de PID 4 0.0 2999 0.0
&P715 Referencia mdltiple de PID 5 0.0 2 999 0.0
&P716 Referencia mdltiple de PID 6 0.0 2999 0.0
&®P717 Referencia mdltiple de PID 7 0.0 2999 0.0
&P720 Factor Proporcional 0.0a10.0 1,0
&P7.21 Factor Integral 0.00 a 100.0 segundos 1,00
&P722 Factor Derivativo 0.00 a 1,00 segundos 0.00
P 7.23 | Limite superior de Factor Integral 00 a 100% 100
P724 Cte. de tiempo filtro derivativo 0.0 a 2.5 segundos 0.0
p7.25 | Hmie dz([j ifﬁ;i?f,‘l%de salida 00a 110% 100
P7.26 Tiempo de deteccién de PV 0.0 a 3600 segundos 60
P 7.27 | Pérdida de la realimentacién PID 00: Genere alarma y pare variador 00

@ P 8.00

Funciones del visor definidas por
el usuario

00: Frecuencia de salida (Hz)

01: Velocidad del motor (RPM)

02: Frecuencia de salida X P8-01

03: Corriente de salida (A)

04: Corriente de salida del motor (%)

05: Voltaje de salida (V)

06: Voltaje de la barra corriente continua (V)
07: Referencia de PID

08: Senal de realimentacion (PV)

09: Referencia de la frecuencia

Visor

00

@ P 801

Factor de escala de frecuencia

0.01 a2 160.0

1,0
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Capitulo 4: Parametros del variador GS2

Communicaciones

. S Valor
Parametro Descripcion Rango o .
original
P 9.00 Direccion de esclavo en lared |01 a 254 01
00: 4800 baud
. . 01: 9600 baud
P 9.01 Velocidad de transmision 02+ 19200 baud 01
03: 38400 baud
0: MODBUS de modo ASCII, 7 bits de data,
no paridad,2 bits de STOP
1: MODBUS de modo ASCII, 7 bits de data,
paridad par,1 bit de STOP
2: MODBUS de modo ASCII, 7 bits de data,
L paridad impar,1 bit de STOP
P 9.02 Protocolo de Comunicacién 3. MODBUS de modo RTU, 8 bits de data 00
no paridad,2 bits de STOP
4: MODBUS de modo RTU, 8 bits de data,
paridad par,1 bit de STOP
5: MODBUS de modo RTU, 8 bits de data,
paridad impar,1 bit de STOP
0: Indica la falla y continua operando
Tratamiento de las fallas de | 1: Indica la falla y usa RAMPA para Parar
P 9.03 o . L 00
transmision 2: Indica la falla y para por friccién
3: No indica falla y continda operando
Deteccién de tiempo de espera | 0: Desactivar
P9.04 de respuesta (Time Out) 1: Activar 00
P 9.05 Duracién de timeout 0.1 a 60.0 segundos 0.5
P 9.06 Reservado
0: Todos los parametros pueden ser
P 9.07 Bloqueo de pardmetros configurados y leidos 00
q P g y
1: Todos los pardmetros son sélo de lectura
P 9.08 Vuelve los parametros al valor | 99: Repone todos los pardmetros a los 00
’ original valores predeterminados de fabrica
€ P91l Par. de transferencia en bloque 1 |P 0.00 a P 8.01, P 9.99 P 9.99
& P12 Par. de transferencia en bloque 2 | P 0.00 a P 8.01, P 9.99 P 9.99
& P9.13 Par. de transferencia en bloque 3 | P 0.00 a P 8.01, P 9.99 P 9.99
& P94 Par. de transferencia en bloque 4 | P 0.00 a P 8.01, P 9.99 P 9.99
& P9.15 Par. de transferencia en bloque 5 | P 0.00 a P 8.01, P 9.99 P 9.99
& P9o.l6 Par. de transferencia en bloque 6 |P 0.00 a P 8.01, P 9.99 P 9.99
& P9.17 Par. de transferencia en bloque 7 | P 0.00 a P 8.01, P 9.99 P 9.99
& P9.18 Par. de transferencia en bloque 8 |P 0.00 a P 8.01, P 9.99 P 9.99
& P9.19 Par. de transferencia en bloque 9 | P 0.00 a P 8.01, P 9.99 P 9.99
@ P 9.20 | Par. de transferencia en bloque 10|P 0.00 a P 8.01, P 9.99 P 9.99
& P9.21 Par. de transferencia en bloque 11 | P 0.00 a P 8.01, P 9.99 P 9.99
& P9.22 Par. de transferencia en bloque 12 | P 0.00 a P 8.01, P 9.99 P 9.99

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo RUN.
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Capitulo 4: Parametros del variador GS2
[

Communicaciones (cont.)

Valor

original

@ P 9.23 | Par. de transferencia en bloque 13| P 0.00 a P 8.01 P 9.99

@ P 9.24 | Par. de transferencia en bloque 14 |P 0.00 a P 8.01 P 9.99

@ P 9.25 | Par. de transferencia en bloque 15| P 0.00 a P 8.01 P 9.99

@ P 9.26 | Referencia de velocidad RS485 0.0 a 400.0 Hz 60.0

& P9.27 Comando RUN (Funcionar) 8? Ez;firr 00
o 00: Gira para adelante

&P9.28 Comando de diireccion 01: Gira En sentido contrario

00: No hay falla

01: Falla externa

00: No hay accién

& P9.30 Restablecer la falla 01: Restablece la condicién correcta después de 00

una falla

00: Parar jog

0T: Partir jog

01: GS1

p . 02: GS2

P 9.41 Ndmero de serie GS 03 CS3 b3

04: GS4

Parametro Descripcion Rango

00

& P9.29 Falla externa 00

& P9.31 Comando de pulsar JOG) 00

00: GS2-20P5 (230V mono/trifasico 0.5HP)
01: GS2-21P0 (230V mono/trifasico 1.0HP)
02: GS2-22P0 (230V mono/trifasico 2.0HP)
03: GS2-23P0 (230V mono/trifasico 3.0HP)
04: GS2-25P0 (230V trifasico 5.0HP)
05: GS2-27P5 (230V trifasico 7.5HP)

06: Reservado

07: GS2-41P0 (460V trifasico 1.0HP
08: GS2-42P0 (460V trifasico 2.0HP

( )
b
( )
09: GS2-43P0 (460V trifasico 3.0HP)
( )
( )

P 9.42 |Informacién del modelo

10: GS2-45P0 (460V trifasico 5.0HP
11: GS2-47P5 (460V trifasico 7.5HP
12: GS2-4010(460V trifasico T0HP)

13: GS2-10P2 (115V monoféasico 0.25HP)
14: GS2-10P5 (115V monofasico 0.5HP)
15: GS2-11P0O(115V monofasico 1.0HP)

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo RUN.
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Descripcion detallada de parametros

Parametro S .
nimero Direccion de memoria del
Nombre del parametro en Hexadecimal
parametro (Decimal)
Voltaje en la placa de Identificacion del motor Direccion: 0000H (40001)
Rango: Series de 200V: 200/208/220/230/240 Valor original: 240

e Este pardmetro determina la salida de voltaje maxima del variador de frecuencia. El maximo valor
del voltaje de salida debe ser menor o igual que el voltaje nominal del motor indicado en la placa
de identificacién del motor. El valor debe ser igual o mayor que el voltaje de punto-medio (P2-05).

™~

Descripcion del
parametro

Valor original de
fabrica del
parametro

Rango de valores
del parametro

Nota: Si el simbolo 4 se encuentra al lado del nombre del pardmetro, el parametro puede
ser modificado cuando el variador de frecuencia esta en el Modo RUN (Funcionar).

Parametros del motor

m Voltaje de la placa de identificacion Direccion: 0000H(40001)

Rango: Series de 200V: 200/208/220/230/240 Valor original: 240

eEste pardmetro determina el voltaje maximo de salida del variador de frecuencia. El
ajuste del voltaje maximo de salida debe ser menor o igual que el voltaje nominal del
motor segln lo indicado en la placa de identificaciéon del motor. El valor de
configuracién debe ser igual o mayor que el punto-medio de voltaje (P2-05).

m Corriente de la placa de identificacion  Direccion: 0001H(40002)

Rango: Corriente nominal de salida(A) del Valor original: Corriente nominal
variador de frecuencia x (0,3 hasta 1,0)
eEste pardmetro debe corresponder a la corriente nominal del motor y es la forma
de proteger al motor de sobrecargas. El valor es determinado por el valor
indicado en la placa de identificacion del motor.
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[
C/EYA  Frecuencia basica del motor Direccion: 0002}(40003)
Rango: 50/60/400 Valor original: 60
eEste valor debe ser colocado de acuerdo a la frecuencia nominal del motor segin
indicado en la placa de identificacién del motor. Este valor de frecuencia determina
la razén de Volt por Hertz.
[BIEY] Velocidad nominal del motor Direccion: 0003,(40004)

Rango: 375 a 9999 RPM Valor original: 1750

e Este valor debe ajustarse de acuerdo a la velocidad nominal del motor segin se
indica en la placa de identificacién del motor.

LIEIZY  Velocidad maxima admisible del motor Direccion: 0004,(40005)

Rango: 0-03 to 9999 RPM Valor original: PO-03

e Este valor debe ser ajustado de acuerdo a la velocidad maxima admisible del motor.
Este valor no debe exceder la velocidad maxima indicada por el fabricante para el
motor siendo usado.

ADVERTENCIA: El parametro "Velocidad maxima del motor" (P 0.04) nunca debe
exceder la velocidad maxima admisible del motor. Esta informacion es
dada por el fabricante del motor

* Este valor no debe ser mds bajo que la velocidad nominal del motor (P 0.03).
Este parametro, junto con P 0.02 y P 0.03, determinan la frecuencia maxima de salida
del variador. La frecuencia méxima de salida puede ser calculada como sigue:

RPM max. del motor(P0-04)
RPM del motor(P0-03)

Frecuencia de salida max.=( ) x Frecuencia nominal (P0-02)

¢ Si se desea tener un limite de salida basado en la frecuencia maxima de salida , use
la ecuacién siguiente para determinar el valor correspondiente para la velocidad
maxima en RPM del motor:

Méaxima frecuencia de salida
Frecuencia nominal del motor(P0-02)

Velocidad max. del motor= ( )x Velocidad nominal del motor(P0-03)
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Parametros de rampa

m Métodos de parada

i

Direccion: 0100,(40257)

Rango: 0 Rampa para parar

Valor original: 0
1 Parada por friccién hasta detencion.

*Este pardmetro determina como parar el motor cuando el variador de frecuencia recibe un
comando valido de parada.

e Rampa para parar: El variador de frecuencia desacelera el motor a la frecuencia minima
de salida (P2-06) de acuerdo con el tiempo de desaceleracién ajustado en P1-02 o P1-06.
eParada por friccion hasta detencion: El variador de frecuencia corta la salida de

corriente instantdneamente al recibir el comando y el motor sigue corriendo hasta que se
detiene completamente por efecto de friccion o torque resistente de la carga.

Nota: Las aplicaciones del variador de frecuencia o los requisitos del sistema determinan cual método
de parada es necesario.

Hz Hz
Frecuencia Frecuencia
Parar de acuerdo al
tiempo de desaceleracion ) .
Velocidad Velocidad Corriendo libre hasta parar
del Motor del Motor
tiempo tiempo
i-— tiempo ——i l— 2 —]
Mando de desaceleracién
Operacion Encendido | Apagado

Rango: 0.1 a 600.0 segundos

Encendido| Apagado

Parando con rampa Parando por friccion

Direccion: 0101(40258)

Valor original: 10 segundos

eEste parametro se usa para determinar el rango de aceleracién para que el variador de

frecuencia alcance la velocidad maxima del motor (P0-04). La rampa de aceleracioén es linear
a menos que la curva-S esté "activada".

04/05
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[

AE¥] ¢ Tiempo de desaceleracion 1 Direccion: 0102(40259)
Rango: 0.1 a 600.0 segundos Valor original: 30.0 segundos
eEste parametro es usado para determinar el tiempo requerido para que el variador de

frecuencia desacelere de la velociad maxima del motor (P0-04) hasta OHz. El cambio de
velocidad es linear a menos que la Curva-S esté "Activada".

ABIEY  Aceleracion con curva S Direccion: 0103(40260)

Rango: 0 a7 Valor original: 0

*Este pardmetro es usado siempre que el motor y la carga necesiten una aceleracién
mas suave. La aceleracién con curva S puede ser ajustada de 0 a 7 para seleccionar
la curva S deseada.

Frecuencia
|
|
Tiempo

Caracteristica Caracteristica
|de curva S de curva S

|

P1-03=0 01-04=0
"Acel. con curva S desactivada"l "Desacel. con curva S desactivada"

|—-—' |‘_.| Tiempo

Tiempo de aceleracion Tiempo de desaceleracion.
102 102
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AEZY Desaceleracion con curva S Direccion: 0104,(40261)

Rango: 0 a 07 Valor original: 0

Este pardmetro se usa siempre que el motor y la carga necesiten ser desacelerados
mas suavemente, aunque se puede requerir mds torque. La desaceleracién con la
curva-S puede ser ajustada de 0 a 7 para seleccionar la desaceleracion deseada con
la curva-S.

Nota: Vea el siguiente diagrama; el ajuste original de tiempo de aceleracién y
desaceleracion es una solamente una referencia cuando la funcién con curva-S esta
activada. El tiempo actual de aceleracion y desaceleracion sera determinado
basado en la curva-S seleccionada (1 a 7).

P1-03 P1-04
Frecuencia
(1) (2)
(3) (4)
Tiempo
| (1) |=— —{2) |=—
3) - @) —
Curva S esta desactivada en (1), (2)
P1-03 configura la curva S como (3)
P1-04 configura la curva S como (4)
AEILY @ Tiempo de aceleracion 2 Direccion: 0105,,(40262)
Rango: 0.1 a 600.0 segundos Valor original: 10.0 segundos

*El segundo tiempo de aceleracion determina el tiempo que el variador de
frecuencia va a acelererar el motor de 0 RPM a la velocidad méaxima del motor
(PO-04). El tiempo de aceleracién 2 (P1-05) puede ser seleccionado usando una
entrada de funciones multiples o una transicion de frecuencia (P1-07).

m & Tiempo de desaceleracion 2 Direccion: 0106(40263)

Rango: 0.1 a 600.0 segundos Valor original: 30 segundos

*El segundo tiempo de desaceleracion determina el tiempo que el variador de
frecuencia va a desacelerar el motor desde la velocidad maxima (P0-04) a O
RPM. El tiempo de desaceleracién 2 (P1-06) puede ser seleccionado usando
una entrada de funciones miltiples o una transicién de frecuencia (P1-07).
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B4 Método para usar 2a. acel/desaceleracion Direccion:0107(40264)

Rango: 0: Segunda acel/desaceleracion desde el terminal Valor original: 0
1: Transicion de frecuencia P1-08 y P1-09

e La segunda serie de tiempos de aceleracion y desaceleracién P1-05 y P1-06
pueden ser seleccionados con una entrada de un contacto de funciones
mdltiples programada como segunda aceleracién o desaceleracién o por los
valores de las transiciones de frecuencia P1-08 y P1-09.

SEGUNDA ACELERACION Y DESACELERACION SELECIONADA POR ENTRADA DISCRETA

Frecuencia

Frecuencia de
salida maxima (P0-04)

Acel 2 P1-06
P1-05
Acel 1 \_ Desacel 1
P1-01 | | P1-02
| |
: : Tiempo
| |
Terminal de entrada On
de funcion multiple  Off I—

m Transicion de frecuencia en aceler. 1 a 2 Direccion: 0108,(40265)
SEGUNDA ACELERACION Y DESACELERACION SELECIONADA POR TRANSICION DE FRECUENCIA
Frecuencia

Frecuencia de
salida maxima (P0-04)

Frecuencia de transicion P1-05 P1-06
de aceleracion 1a 2 (P1-08) - - - - - /- - - - - - Desaceleracionde 2 a 1

————————————— Frecuencia de transicion
Acel 1 Desacel 1 (P1-09)

P1-01 P1-02

Tiempo

Rango: 0.0 a 400.0 Hz Valor original: 0.0

Vea la explicacion en la descripcion de parametro P1-07

m Transicion de frecuencia de desaceleracion 1 a2 Direcciéon: 0109;(40266)

Rango: 0.0 a 400.0 Hz Valor original: 0.0

Vea la explicacion en la descripcion de parametro P1-07
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m Frecuencia de salto 1 Direccion: 010A;(40267)

Rango: 0.0 a 400.0Hz Valor original: 0.0

Este pardmetro determina la localizacién de la primera frecuencia que serd saltada
durante la operacion del variador de frecuencia. Esta pardmetro evita localizar la
operacion en un punto de resonancia.

m Frecuencia de salto 2 Direccion: 010B(40268)

Rango: 0.0 to 400.0Hz Valor original: 0.0

Este parametro determina la localizacion de la segunda frecuencia que sera saltada
durante la operacion del variador de frecuencia.

ABPY Frecuencia de salto 3 Direccion: 010C;(40269)

Rango: 0.0 a 400.0 Hz Valor original: 0.0

* P1-10, P1-11, y P1-12 determinan la localizacién de las frecuencias que seran
saltadas durante la operacién del variador de frecuencia.

ABVe Banda de saltos de frecuencia Direccion: 0111,(40274)

Rango: 0.0 a 20.0 Hz Valor original: 0.0

eEste parametro determina la banda de frecuencia para los saltos de frecuencia
especificados (P1-10, P1-11, o P1-12). La mitad de la banda del salto de frecuencia
estd sobre la frecuencia de salto y la otra mitad esta por debajo. Al programar este
parametro a 0.0 se desactivan todas las frecuencias de salto.

Frecuencia de salida

Frecuencia de salto 3 / \
P1-12 /‘ '\

Frecuencia de salto 2 —9 t—

P1-11 %/ \

Frecuencia de salto 1

P1-10 i \

Frecuencia de salto } %

Va

I Banda de frecuencia de salto
P1-17
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m Corriente de inyeccion Direccion: 0112,(40275)

Rango: 0 a 100% Valor original: 0

eEste parametro determina el nivel de la corriente continua de frenado aplicado al
motor durante la partida o parada. Cuando defina la corriente de frenado CC, por
favor note que el ajuste es un porcentaje de la corriente nominal del variador de
frecuencia. Se recomienda comenzar con una corriente de frenado a un nivel bajo y
luego aumentarla hasta que se logre una detencién adecuada.

4B} Tiempo de inyeccion de CC en la partida Direccion: 0114(40277)

Rango: 0.0 a 5.0 segundos Valor original: 0.0

eEste parametro determina la duracion de tiempo que la corriente de inyeccion es
aplicada al motor durante la partida del variador de frecuencia. El frenado por
corriente continua serd aplicado por el tiempo ajustado en este parametro hasta que
se alcance la frecuencia minima durante la aceleracion.

A ByAl  Tiempo de inyeccion de CC en la parada Direccion: 0115,(40278)

Rango: 0.0 a 25.0 segundos Valor original: 0.0

eEste parametro determina la duracién de tiempo en que la corriente de inyeccién
sera aplicada al motor durante una parada. Si quiere parar con frenado de corriente
continua, entonces P1-00 debe ser ajustado como Rampa para parar (00).

UM E¥¥4 Punto de inicio de la inyeccion de CC Direccién: 0116H(40279)

Rango: 0.0 a 60.0 Hz Valor original: 0.0

eEste pardmetro determina la frecuencia en que el frenado de corriente continua
comenzara a ser aplicado durante la desaceleracion.

Frecuencia
Principal
Frecuencia Punto de inicio para
de salida Min. P1-22 aplicar frenado CC
TE— ! [— tiempo
P1-20 P1-21
Comando d
operacion__| ON OFF

Ni\‘/el de inyeccion de voltaje CC
y P1-18
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|
Parametros de Volt/Hertz

PR} Ajustes de Volt/Hertz Direccion: 0200(40513)

Rango: O - Propésito general (Torque constante)
1 - Alto torque de partida
2 - Ventiladores y bombas (Torque variable)
3 - Aplicacién especial

Valor original: 0

Este parametro define la relacion entre el voltaje y la frecuencia de salida. En casos
especiales la relacion no es linear y puede ser cambiada como se muestra abajo.

0: Propésito General 3: Aplicacién Especial

Voltaje
Volt Volt
P0-00 P0-00 PO-00
P2-05
p2-07
10 :
. 10 Frecuencia
15  60/400 Hz 15 50.0 Hz P2-06 P2-:04 P0-02 %8‘3& P0-02
Frecuencia base 60/400Hz Frecuencia base 50Hz
1: Alto torque de partida
[==| Nota: P2-04 a P2-07 se usan solo
|——\| cuando el parémetro de Volt/Hertz
Vot Vot =) (2-00) estd ajustado a 3
P0-00 P0-00 / -
23 23
s v
15 3 60/400 Hz 1.3 2.2 50.0 Hz

Frecuencia base 60/400Hz Frecuencia base 50Hz

2: Ventiladores y bombas

Volt Volt
P0-00 P0-00
50 50
1.5 30 60/400 Hz 1.3 25  50.0Hz

Frecuencia base 60/400Hz Frecuencia base 50Hz

Ta. Ed. SP 04/05 Manual del variador de frecuencia Serie GS2 I 4—1 9



Capitulo 4: Parametros del variador GS2

P2-02

@ Compensacion de deslizamiento Direccion: 0201(40514)

Rango: 0.0 a 10.0 (%) Valor original: 0.0

e Cuando se controla un motor de induccién asincrénico y si la carga en el
variador de frecuencia aumenta, esto causa un aumento en el deslizamiento. Este
parametro puede ser usado para compensar el deslizamiento nominal entre un
rango de 0 a 10 %. Cuando la corriente de salida del variador de frecuencia es
mayor que la corriente nominal del motor (P0-01), el variador de frecuencia
ajustard su frecuencia de salida de acuerdo a este parametro.

@ Refuerzo del torque al partir Direccion: 0202(40515)

Rango: 0 a 10% Valor original: 1

e Este pardmetro puede ser configurado de tal modo que el variador aumenta el
voltaje de salida durante la partida para obtener un torque de partida mas alto.
Bdsicamente se le entrega mas corriente al motor a bajas frecuencias.

4-20 I

Nota: 2-04 a 2-07 se usan solo cuando el parametro de Volt/Hertz (2-00) esta ajustado a 3.

Frecuencia de punto medio Direccion: 0204,(40517)

Rango: 1.0 a 400 Hz Valor original: 1.5

eEste pardmetro ajusta la frecuencia de punto medio de la curva V/Hz. Con este valor
se puede determinar el rango de V/Hz entre la frecuencia minima y la frecuencia del
punto-medio. Este parametro debe ser mayor o igual que la frecuencia minima de
salida (P2-06) y menor o igual que la frecuencia nominal del motor (P0-02).

Voltaje del punto medio Direccion: 02054(40518)

Rango: 2.0 a 255.0V Valor original: 10.0

e Este parametro ajusta el voltaje de punto medio de la curvaV/Hz. Con este ajuste, se puede
determinar la razén entre la frecuencia minima y la frecuencia de punto medio. Este
parametro debe ser mayor o igual que la salida minima de voltaje (P2-07) y menor o igual
que el voltaje nominal del motor. (P0-00).

Frecuencia de salida minima Direccion: 02064(40519)

Rango: 1.0 a2 20.0 Hz Valor original: 1.5

eEste parametro ajusta la frecuencia de salida minima del variador de frecuencia cuando
P2.00 os configurado como 3 Este parametro debe ser menor o igual a la frecuencia de
punto medio (P2-04).
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EIYA Voltaje de salida minimo Direccion: 0207,(40520)

Rango: 2.0 a 50.0V Valor original: 10.0

*Este parametro ajusta el voltaje de salida minimo del variador de frecuencia cuando
el parametro P2.00 es configurado como 3. Este parametro debe ser igual o menor
que el voltaje de punto medio. (P2-05).

pAY  Frecuencia portadora de PWM Direccion: 0208,(40521)

Rango: 3 a 10 KHz Valor original: 10
e Este parametro ajusta la frecuencia portadora de salida de PWM (Modulacién del
ancho de pulsos).

e En la siguiente tabla vemos que la frecuencia portadora de salida de PWM tiene una
influencia significativa en el ruido electromagnético, corriente de fuga, disipacién
de calor del variador de frecuencia y el ruido acustico del motor.

Ruido electromagnetico y

corriente de fuga Disipacion de calor

Frecuencia portadora | Ruido actistico

1 KHz notable minimo minimo

12 kHz minimo Moderado moderado
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Parametros de entradas y salidas discretas

kEI Origen del comando de operacion Direccion: 0300,(40769)
Valor original: 0
Modos 0 Operaciones ejecutadas por el teclado del variador.
1 Operacién determinada por contactos de control externo.
La tecla STOP (PARAR) esta activada.
2 Operacion determinada por contactos de control externo.
La tecla STOP (PARAR) esta desactivada.
3 Operacién determinada por la interfase RS485.
La tecla STOP (PARAR) esta activada.
4 Operacion determinada por la interfase RS485.

La tecla STOP (PARAR) esta desactivada.

e Este parametro define el origen de entradas para los comandos de operacion del
variador de frecuencia.

e Refiérase a los pardmetros P3-01 y el P3-03 para mas detalles.

3-01 Terminales de entrada de funciones miiltiples (D11-D12) Direccién: 03014(40770)

Valor original: 0

Modos 0 DI1 - FWD/STOP (ADELANTE / PARAR)
REV/STOP (DIRECCION INVERSA/PARAR)
1 DI1 - RUN/STOP (CORRER/PARAR)
DI2 - REV/FWD (DIRECCION INVERSA/ADELANTE)
2 DI1 - RUN (CORRER) (entrada de enclavamiento N.A.)

DI2 - REV/FWD (DIRECCION INVERSA/ADELANTE)
DI3 - STOP (PARAR) (entrada de enclavamiento N.C.)

——| Nota: Las conexiones de entrada de funciones mdltiples DI1 y DI2 no tienen designacion
——| de pardmetros separados. DI1 y DI2 deben ser usados en conjunto uno con el otro para
—=J operar el control de partir/parar con dos y tres alambres.

P3.01 configurado s La tabla de mds abajo muestra como funciona el motor

como 00. | al ser activado cada botén:
DI1 DI2  |Resultado
abierto abierto Parado
FWD/STOP . .
- DI1 cerrado abierto Funciona normal
O O
abierto cerrado Funciona reverso
REV/STOP
CT) DI2 cerrado cerrado Parado
DCM
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P3.01 configurado como 01. P3.01 configurado como 02.

nnnnnnnnnn

nnnnnnnnnn

- [ [ —= | DI1- Comando RUN
Wﬁr ﬂg con enclavamiento

normalmente abierto

| Funciona al cerrar
. momentaneamente
RUN/STOP DI1- RUN/?TQP s?lecmona STOP R_Lﬂ\l DI '
— DI Parar con "Abierto 0lo—T—5 0o DI2- FWD/REV selecciona
Funcionar con "cerrado” FWD: "Abierto"
DI3 o W
FWD/REV DI2 DI2- FWD/REYV selecciona REV:" Cerrado
Oo— =% | . A it
Girar normal con "Abierto FWD/REV DI2 DI3- Comando STOP
DCM Girar reverso con "Cerrado” oo con enclavamiento

DCM normalmente cerrado.
Para cuando se abre.

kXl Entrada de funciones miltiples (DI3) Direccion: 0302(40771)
Valor original: 03

A este parametro (y todos hasta P3.05) se le puede asignar una funcién de acuerdo a
la tabla mostrada en P3.05. Este parametro cambia automdticamente si P3.01 es
colcoado como 02.

ENIX] Entrada de funciones miltiples (D14) Direccion: 0303(40772)
Valor original: 04

EX  Entrada de funciones miltiples (DI5) Direccion: 0304,(40773)
Valor original: 05

EXIS] Entrada de funciones miltiples (DI6) Direccion: 0305,,(40774)
Valor original: 06

Funciones posibles en P3.02 hasta P 3.05

Settings 00: Falla externa (N.O. o N.A.)
01: Falla externa (N.C.)
02: Sefial de reset o restablecer externo
03: Bit de Multi-Velocidad 1
04: Bit de Multi-Velocidad 2
05: Bit de Multi-Velocidad 3
06: Reservado
07: Reservado
08: Reservado
09: Jog
10: Bloque-Base Externo (N.O. o N.A.)
11: Bloque-Base Externo (N.C.)
12: Segundo tiempo de acel/desaceleracion
13: Mantencion de velocidad
14: Aumento de velocidad
15: Disminucion de velocidad P4.00 deber estar
16: Colocar velocidad a cero configurado como 01
17: Desactive PID (Normalmente
abierto)
18: Active PID (Normalmente cerrado)
99: Desactive la entrada
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Explicaciones de configuracion de los parametros P 3.02-P 3.05
Configuracion 00: Falla externa (N.A. o contacto normamente abierto)

Cuando se recibe una sefal de entrada externa de falla, la salida del variador se
apaga, el visor en el teclado del variador mostrara "EF" y el motor va a parar por
friccion. Para reanudar la operacién normal, la falla externa debe haberse eliminado
y el variador se debe restablecer o resetar reconociendo la falla.

AUTOMATION
DIRECT

Falla externa (N.A.)  DI3-DI6 DI3-DI6: Falla externa (N.A.)
o Cuando "cerrado ": El variador recibe
DCM una sefial de falla

Configuracién 01: Falla externa (N.C. o contacto normalmente cerrado)

Cuando se recibe una sefal de entrada externa de falla, la salida del variador se
apaga, el visor el en teclado del variador mostrara "EF" y el motor va a parar por
friccion. Para reanudar la operacién normal, la falla externa debe haberse eliminado
y el variador se debe restablecer o resetar reconociendo la falla.

AUTOMATION
DIRECT

Falla externa (N.C.)  DI3-DI6 DI3-DI6: Falla externa (N.C.)
Cuando se "abre": El variador recibe
DCM una sefial de falla

Configuracion 02: Restablecimiento externo de una falla

Una sefal de restablecimiento de falla tiene la mima funcién que ka tecla de reset
en el teclado del variador. Use esta entrada para hacer un reset remoto.

AUTOMATION
DIRECT

Reset externo DI3-DI6 DI3-DI6: Reset externo
I_O o "Cerrado"; El variador recibe la sefial de reset externo.
DCM
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Ajustes 3, 4 y 5: Bits de Multi-Velocidad 1,2 y 3

Se usan tres bits de Multi-Velocidad para seleccionar los valores de multi-velocidad

definidos por los pardmetros P5-01 a P5-07 o también los valores de referencia
prefijados de | control PID.

Nota: Para poder usar los ajustes de Multi-Velocidad, deben ser configurados los
pardmetros P5-01 a P5-07.

Nota: Cuando todas la entradas de Multi-Velocidad estan apagadas, el variador de
frecuencia regresa a la frecuencia de comando. (P4-00).

1a. Ed. SP

AUTOMATION
— ORET ——

Bits de multi-

Seleccion de la
velocidad

velocidad
Bit 2 | Bit 1

OFF

: Multi-velocidad 1
: Multi-velocidad 2

03: Mult-velocidad Bit 1 DI3-DI4

O O : Multi-velocidad 3
04: Mult-velocidad Bit 2 DI3-DI5 : Multi-velocidad 4
0o : Multi-velocidad 5

05: Mult-velocidad Bit 3 DI3-DI6 :
O O Z : Multi-velocidad 6
DCM | ON POINH P 5.07: Multi-velocidad 7

Ajuste 9: Comando de Pulsar JOG)

Este valor de pardmetro configura una entrada de funciones miltiples para que

envie el comando de JOG (Pulsar) cuando es activado. P5-00 define la velocidad
de Jog.

T AUTOMATION ———
—— ORET ——

DI3-DI6

Comando JOG

|—O (0]

Nota: El comando JOG no puede ser usado cuando el motor esta funcionando. El motor
debe estar parado para iniciar este comando.

DI3-DI6: Comando JOG
"Cerrado": El variador recibe la sefial de JOG

DCM
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Ajuste 10 y 11: Bloque base externo N.A. y Bloque base externo N.C.

El valor 10 es para una entrada normalmente abierta (N.A.) y el valor 11 es para
una entrada normalmente cerrada (N.C.).

AUTOMATION
DIRECT

AUTOMATION
DIRECT

= DI3-DI6: Entrada bloque base = |

Bloque base (N.A.)

— DI3-DI6|
O O

Bloque base (N.C)
DI3-DI6

DCM DCM

Cuando se activa un Bloque base externo, la pantalla de LEDs indica bb, el
variador de frecuencia apaga todas las salidas y el motor rueda libremente sin
energia. Cuando se desactiva el Bloque base externo, el variador de frecuencia
comienza la funcién de bisqueda de velocidad y de sincronizar con la velocidad
del motor. El variador de frecuencia entonces acelerara a la frecuencia de la

Blogue base
externo —|
Deteccion de sincronizacion de velocidad
Frecuencia B|US ue%a defveloci,da?j con
- el valor de referencia de
de salida frecuencia
Voltage de
a9 Tiempo minimo de
salida bloque base P8.13
Descarga <+~ 0que base Fe. ;
del condensador —

Operacion de busqueda de velocidad

referencia.
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Ajuste 12: Segundo tiempo de aceleracion y desaceleracion

Los terminales de entradas con funciones multiples DI3 hasta DI6 pueden ser
configurados para seleccionar los tiempos de acel/desaceleracion 1 y 2. Los
parametros P1.01 y P1.02 configuran los tiempos de acel/desaceleracién 1. Los
pardmetros P1.05 y P1.06 ajustan los tiempos de acel/desaceleracion 2.

AUTOMATION
DIRECT

AcelDesacel 2 pi3.pi | DI3-DI6: Si el comando del tiempo de Acel/Desacel 2
I—O O esta "Cerrado": El variador recibe la sefial de tiempo 2

DCM

Frecuencia

Frecuencia de
salida maxima (P0-04)

Acel 2 P1-06
P1-05
Acel 1 Desacel 1
P1-01 7, 1 N\_P1-02
| |
| | .
] ‘ Tiempo
| |
Terminal de entrada On
de funcion multiple  Off I—

Ajuste 13: Mantener velocidad

Cuando se recibe el comando de mantener velocidad, la aceleracion o
desaceleracion del variador de frecuencia se detiene y el variador de frecuencia
mantiene la velocidad constante en la que ha estado funcionando.

Frecuencia . .
Frecuencia maxima de referencia
Inhibicion de acel S -
nhibicion de desaceleraciéon
Inhibicion de Frecuencia de operacion real
aceleracion nhibicion de desaceleracion
—Frecuencia de operacion real
Tiempo
. ON ON ON ON
Mantencion de
velocidad
ON OFF

Comando RUN
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Ajustes 14 y 15: Aumentar y disminuir velocidad
(Potenciometro motorizado electrénico)
Los modos 14 y 15 permiten el uso de los terminales de funciones mdltiples para
aumentar o disminuir la velocidad por incrementos. Cada vez que se recibe una
entrada de aumentar o disminuir la velocidad, la referencia de frecuencia
aumentard o disminuira en relacion al valor corriente de referencia.
Funcion 14: Aumentar
55 DI3-DI6
3 o DI3-DI6: Si el comando de aumentar o disminuir frecuencia
vFuncion 15: Disminuiry , 1 o esta"Cerrado": El variador aumenta o disminuye la frecuencia
0o
DCM
Z— Nota: Para poder usar estas configuraciones, P4-00 debe estar ajustado a 1.

Ajuste 16: Restablecer la velocidad a cero

AUTOMATION
DIRECT

Vuelva velﬁidad acero DI3-DI6 DI3-DI6: Vuelva velocidad a cero

O- "Cerrado": El variador recibe la sefial de
DCM colocar la velociad en cero

Valor 17 y 18: Desactivar PID (N.A) y (N.C.)

Los valores 17 y 18 corresponden a la funcién de desactivar el control PID.

Funcién 17: Desactiva PID (N.A.)
55 DI3-DI6||
| DI3-DI6: PID Desactiva PID con contacto (N.A.) or (N.C.)
Funcién18: Desactiva PID (N.C.)
00 DI3-DI6
DCM
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Ajuste 99: Desactivar la entrada de funciones miiltiples

Configurando como 99 una entrada de funciones multiples dejard esa entrada
desactivada. El propésito de esta funcién es permitir aislamiento para los terminales
de entrada de funciones multiples que no se estén usando. Los terminales que no
se estén usando deben ser programados 99 para asegurar que no tengan ningdn
efecto en la operacién del variador de frecuencia.

Nota: Los terminales que no se estan usando deben ser programados 99 para asegurarse
que no tengan ningtn efecto en la operacioén del variador de frecuencia.
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Terminal de salida de funciones midiltiples Direccion: 030B(40780)

La salida 1 puede ser programada como una de las funciones abajo  Valor original: 0

ERPA Terminal de salida de funciones muiltiples Direccion: 030C;(40781)

La salida 2 puede ser programada como una de las funciones abajo ~ Valor original: 0

Funciones: 0 Variador de frecuencia funcionando
Falla del variador de Frecuencia
A la velocidad referenciada
Velocidad cero
Sobre la frecuencia deseada (P3-16)
Debajo de la frecuencia deseada (P3-16)
El motor esta a velocidad maxima (P0-02)
Torque excesivo detectado
Sobre la corriente deseada (P3-17)
Debajo de la corriente deseada (P3-17)
0 Alarma de desvio (P3-19)

Explicaciones de las funciones:

— O O NOUl A~ WD —

Modo 0: Variador de frecuencia funcionando—La entrada se activa cuando hay el
variador de frecuencia genera una salida de potencia al motor.

Modo 1: Falla del variador de frecuencia-El terminal serd activado cuando ocurra
una falla.

Modo 2: A la velocidad referenciada -El terminal serd activado cuando el variador
de frecuencia alcance la frecuencia de comando P4-00.

Modo 3: Velocidad cero-La salida serd activada cuando la frecuencia de comando
en P4-00 sea mas baja que la frecuencia de salida minima en P2-06.

Modo 4: Sobre la frecuencia deseada-La salida serd activada cuando el variador de
frecuencia esté sobre la frecuencia deseada en P3-16.

Modo 5: Debajo de la frecuencia deseada-La salida sera activada cuando el
variador de frecuencia esté debajo de la frecuencia deseada en P3-16.

Modo 6: El motor estd a velocidad maxima-La salida serda activada cuando el
variador de frecuencia alcance la velocidad maxima del motor en P0-04.

Modo 7: Torque excesivo detectado-La salida sera activada cuando el variador de
frecuencia alcance el nivel de deteccion de torque excesivo en P6-08 y
excede este nivel por mds tiempo que el tiempo de deteccion de torque
excesivo en P6-09.

Modo 8: Sobre la corriente deseada-La salida serd activada cuando el variador de
frecuencia esté sobre la corriente deseada en P3-17.

Modo 9: Debajo de la corriente deseada-La salida sera activada cuando el variador
de frecuencia esté mas abajo que la corriente deseada en P3-17.

Modo 10:Alarma de desvio de PID-La salida sera activada cuando el variador de
frecuencia esté excediendo el nivel de desvio P3.18 por mas de un
tiempo definido por el parametro P319.
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i
Reservado
Reservado
Reservado
LRI @ Frecuencia deseada Direccion: 03104(40785)
Rango: 0.0 a 400.0 Hz Valor original: 0.0

*Si el terminal de salida de funciones mdiltiples esta ajustado para funcionar como
frecuencia deseada lograda (P3-11 = 04 o 05), entonces la salida serd activada
cuando se llegue a la frecuencia programada.

Frecuencia

Frecuencia maxima
de salida

Frecuencia deseada
P 3.16

Tiempo

Indicacion de llagada a la ON OFF
frecuencia deseada
P3.11&P3.12

ERVA ¢ Corriente deseada Direccion: 0311,,(40786)

Rango: 0.0 a <corriente nominal de salida Valor original: 0.0
del variador de frecuencia>

*Si el terminal de salida de funciones multiples estd ajustado para funcionar como
corriente deseada lograda (P3-11 = 08 0 09), entonces la salida sera activada cuando
se llegue a la corriente programada.

2ENE] @ Nlvel del desvio del control PID Direccion: 0312(40787)
Rango: 1.0 a 50.0% Valor original: 10.0

El desvio es la diferencia entre el valor de referencia y la variable de proceso.

ENL] @ Tiempo del desvio del control PID Direccion: 0313(40788)
Rango: 0.1 a 300.0 segundos Valor original: 5.0

Este parametro define el tiempo de desvio aceptable.
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Parametros de entradas analogas

Fuente de comando de frecuencia Direccion: 0400,,(41025)
Valor original: 0
Modos: 0 Frecuencia determinada por el potenciémetro del teclado.
1 Frecuencia determinada por las teclas Hacia Arriba o Hacia
Abajo del teclado digital.
2 Frecuencia determinada por la entrada de 0 a +10V en el
terminal de entrada Al. El switch analogo debe estar ajustado
a IIVll.
AV|

El Switch SW1 debe ser posicionado en
AVI para usar una entrada a 0 a +10V
ACI

3 Frecuencia determinada por la entrada de 4 a 20mA en el
terminal de entrada Al. El switch analogo debe estar ajustado
a IIIII‘
AV|
El Switch SW1 debe ser posicionado en
~== (| para usar una entrada a 4 a +20mA
ACI

4 Frecuencia determinada por la entrada de 0 a 20mA en el
terminal de entrada Al. El switch andlogo debe estar
ajustado a "I'".
AVI
El Switch SW1 debe ser posicionado en
~@==A(| para usar una entrada a 0 a +20mA
ACI

5 Frecuencia determinada por la interfase de comunicacién RS485.

RS485 La comunicacion RS232 o RTS485 es
H ~g=—= determinada por la posicion de los
= = switches SW2 y SW3.

4-01 Polaridad del desvio de la entrada analoga  Direccion: 0401(41026)

Rango: 0 Desvio desactivado Valor original: 0
1 Desvio positivo
2 Desvio negativo

e Este pardmetro ajusta el desvio de la frecuencia de polarizacién del potenciémetro
para que sea positivo 0 negativo.

* Los cdlculos del desvio de polaridad de la entrada andloga también definen el
desvio de polaridad. Vea la nota que sigue a P4-02.
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ZZXiyd 4 Desvio de la entrada analoga Direccion: 0402H(41027)

Rango:0.0 a 100%

Valor original: 0.0
Este parametro puede ser ajustado durante la operacion.

e Este parametro provee un desvio de frecuencia para una entrada andloga.

* Use la siguiente ecuacién para determinar el desvio de la entrada andloga. Para esta

ecuacion, necesitard saber las frecuencias de referencia minima y madxima
necesarias para su aplicacion.

] . 0 Frecuencia de referencia minima
Desvio analogo % = - - — x 100
Frecuencia de salida maxima

" Nota: El resultado del calculo del desvio de la entrada analoga también define el desvio
Z: de polaridad de la entrada analoga (P4-01). Un resultado positivo significa que debe tener
—J) un desvio positivo. Un resultado negativo significa que debe tener un desvio negativo.

YNt ¢ Ganancia de la entrada analoga Direccion: 0403(41028)

Rango: 0.0 a 300.0%

Valor original: 100.0
Este pardmetro puede ser ajustado durante la operacion.

e Este parametro define el rango de entrada analoga en relacién con la salida de
frecuencia.

* Use la siguiente ecuacion para calcular la ganancia de entrada analoga. Para esta
ecuacion, necesitara saber las frecuencias de referencia minimas y maximas
necesarias para su aplicacion.

. . o Frecuencia de referencia maxima — Frecuencia minima
Ganancia analoga% = - - — 100
Frecuencia de salida maxima

Activar giro inverso con entrada analoga Direccion: 0404;,(41029)

Rango: 0 Solo giro hacia adelante

Valor original: 0
1 Giro en direccidn inversa activado

*P4-01 a P4-04 se usan cuando el origen del comando de frecuencia es la
sefal analoga (0 a +10VDC, 4 a 20mA, o 0 a 10mA).

Refiérase a los siguientes ejemplos:
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Ejemplos de entradas analogas

Use las siguientes ecuaciones cuando calcule los valores de la frecuencia de salida

maxima, desvio de la entrada andloga, ganancia de la entrada andloga y la
frecuencia de punto-medio.

. . _ { RPM max. del motor(P0-04) . .
A) Frecuencia de salida max.—( RPM del motor(P0-03) ) x Frecuencia nominal (P0-02)

. Nota: La frecuencia de salida maxima no es un valor de un parametro pero es el valor que
Z— es necesario para calcular la ganancia analoga. El valor original de la frecuencia de salida

maxima para el variador de frecuencia GS1 es 60Hz. Si se cambian los parametros P0-02,
P0-03, o P0-04, entonces cambiara la frecuencia de salida maxima.

. . o Frecuencia de referencia min.
B) Desvio analogo % =( : : — ) 100
Frecuencia de salida maxima

. . o Frecuencia de ref. max.— Frecuencia de ref. min.
C Ganancia analoga % = - - — x 100
) Frecuencia de salida maxima

D) Frec. punto medio =(Frec. de referencia max.—;rec. de referencia min. )+ Frec. de referencia Mir

Z_ Nota: El calculo de la frecuencia de punto-medio muestra la referencia de frecuencia del

variador de frecuencia cuando el potenciémetro u otro dispositivo analogo esta en su
I—) punto medio.
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Ejemplo 1: Operaciéon normal

Este ejemplo muestra la operacion por defecto del variador de frecuencia. Se ofrece
este ejemplo para mostrar mds ampliamente el uso de los célculos analogos. El
rango completo de la sefal de entrada analoga corresponde al rango completo de
la frecuencia en una direccion de giro del motor con variador de frecuencia.

e Referencia de frecuencia minima = OHz

¢ Referencia de frecuencia méxima = 60Hz
Calculos

1750 RPM
F ia de salida max.= >~ 7 =
A) Frecuencia de salida max (1750 RPM ) X 60Hz .
o ana e
D logo % = =
B) esvio analogo % (60Hz ) x 100

C) Ganancia analoga % = (60220%) x 100 =(100%

D) Frecuencia de punto medio =( 60H22_ OHz + OHz :

Configuraciéon de parametros

4-01: 1 — Desvio de polaridad de la entrada positiva
4-02: 0 — Desvio de la entrada andloga en 0%

4-03: 100 — Ganancia de la entrada analoga en 100%
4-04: 0 — Solamente giro hacia adelante

Resultados
Frecuencia de 4 A
salida 60Hz 80
maxima
0 Hz 60
G 4
OHz OV =—"m=10V
oV 5V 10V 4mA=—">20mA
4mA  12mA  20mA Escala del potenciémetro
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Ejemplo 2: Desvio positivo
En este ejemplo, la entrada analoga tendrd un desvio positivo mientras usa la escala
completa del potenciémetro. Cuando el potenciémetro esta en su valor mas bajo
(OV, OMA, o 4mA), la frecuencia de referencia sera T0Hz. Cuando el potenciémetro
esta en su valor maximo (10V o 20mA), la frecuencia de referencia sera 60Hz.

¢ Referencia de frecuencia minima = 10Hz

¢ Referencia de frecuencia maxima = 60Hz
Calculos

1750 RPM

A) Frecuencia de salida max (1750 RPM ) x 60Hz ‘
. i 10Hz
D I % = _— =
B) esvio analogo % (GOHZ )x 100

60Hz — 10Hz

. . o =
C) Ganancia analoga % ( 60Hz

)x 100 =(83.3%

D) Frecuencia de punto medio = (w) + 10Hz =@

Configuracién de parametros

4-01: 1 — Desvio de polaridad de la entrada positiva
4-02: 16.7 — Desvio de la entrada andloga en 16.7%
4-03: 83.3 — Ganancia de la entrada analoga en 83.3%
4-04: 0 — Solamente giro hacia adelante

Resultados
Frecuencia de salida é 35 )
maxima 60Hz
10Hz 10 Hz 60
Desvip positivo N oV 10V J
OHz gy 5V 10V 4mA=<——-=20mA

4mA - 12mA - 20mA Escala del potenciémetro
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Ejemplo 3: Operacion hacia adelante y con direccion inversa

En este ejemplo, el potenciémetro estd programado para hacer funcionar un motor
a la velocidad maxima en direccién de giro hacia delante o en direccion de giro
inversa. La referencia de frecuencia sera OHz cuando el potenciémetro esta en el
punto-medio de su escala. El parametro P4-04 debe estar ajustado a movimiento en
direccion inversa activado.

—\ direccion inversa, la referencia de la frecuencia en direccién inversa debe ser mostrada
——| wusando un nudmero (-) negativo. Preste atencion especial a las senales (+/-) para los
valores representando movimiento en direccion inversa.

Z ’ Nota: Cuando se calculan los valores de la entrada andloga usando movimiento en

¢ Referencia de frecuencia minima = -60Hz (direccion inversa)

¢ Referencia de frecuencia maxima = 60Hz
Calculos

1750 RPM

F i lida max. = oo~V =
A) Frecuencia de salida max (1750 RPM) x 60Hz .

-60Hz

B) esvio analogo % (60Hz )x100 100%

Nota: El valor negativo (-) del desvio andlogo en % muestra que es necesario un desvio
negativo para P4-01.

C) Ganancia analoga % = (W)) x 100 =(200%

60Hz — (-60Hz)

D) Frecuencia de punto medio =( — 5 ) + (-60Hz) =

Configuracién de parametros

4-01: 2 — Desvio de polaridad de la entrada negativa
4-02: 100 — Desvio de la entrada analoga en 100%
4-03: 200 — Ganancia de la entrada analoga en 200%
4-04: 1 — Solamente giro en direccion inversa activado

Resultados
Frecuencia de salida é 0 )
maxima 60Hz
Adelante
OHzf————fr === === — =
Reversa
60 Hz 60
N\ J
-60Hz oV <+—>10V
ov 5V 10V 4mA=<—->=20mA

4mA - 12mA - 20mA Escala del potencidmetro
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Ejemplo 4: Corre hacia adelante/Pulsa en direccion inversa

Este ejemplo muestra una aplicacion en que el variador de frecuencia corre hacia
adelante a velocidad maxima y pulsa en direccién inversa. Serd usada la escala
completa del potenciémetro.

Nota: Cuando se calculan los valores de la entrada andloga usando movimiento en
direccién inversa, la referencia de la frecuencia en direccién inversa debe ser mostrada
usando un ndmero (-) negativo. Preste atencion especial a las sefales (+/-) para los
valores representando movimiento en direccion inversa.

e Referencia de frecuencia minima = -15Hz (direccion inversa)

e Referencia de frecuencia maxima = 60Hz

Calculos

1750 RPM

Frecusncia de salida mx, = (1Z30RPY o)
A) Frecuencia de salida max (1750 RPM) X 60Hz .
15Hz

) esvio analogo % (60H ) x 100 =

Nota: El valor negativo (-) del desvio andlogo en % muestra que es necesario un desvio
negativo en P4-01.

C) Ganancia analoga % = (60H260|(_|15HZ ) x 100 .

D) Frecuencia de punto medio = (w)) + (-15Hz) =

Configuracién de parametros

4-01: 2 — Desvio de polaridad de la entrada negativa
4-02: 25 — Desvio de la entrada andloga en 25%

4-03: 125 — Ganancia de entrada andloga en 125%
4-04: 1 — Solamente giro en direccién inversa activado

Resultados
Frecuencia de salida maxima 70Hz------------------- 25
Frecuencia nominal del motor 60Hz |-------------------
Referencia de frecuencia 50Hz
25Hz
0 Hz 60
OHz OV ~—= 10V
ov 5V 10V OmA<—20mA
OmA 10mA 20mA 4AmA=—=20mA
4mA  12mA  20mA Escala del potentiometro
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MLy Pérdida de la seiial ACl (4-20mA) Direccion: 0405H(41030)

Rango: 0 - Desaceleracion a OHz Valor original: 0
1 - Parar inmediatamente e indicar “EF”.
2 - Continte operacién con el Gltimo comando de frecuencia

e Este parametro determina la operacion del variador de frecuencia cuando se pierde el
comando de frecuencia en el terminal ACI

-MAl Sefal de salida analoga Direccion: 040BH(41036)
Rango: 00 - Frecuencia Hz Valor original: 00
01 - Corriente A
02 - PV

eEste parametro genera una senal de 0 a 10 Volt CC en la salida andloga como Frecuencia
o corriente de salida.

XF'AP] 4 Ganancia de salida analoga Direccion: 040CH(41037)

Rango: 00 a 200% Valor original: 100
e Este parametro define el voltaje de la senal de salida analoga, en el terminal de salida AO.

* El voltaje de salida anédloga es directamente proporcional a la frecuencia de salida del
variador. Con el ajuste de fabrica de 100%, la frecuencia maxima de salida del variador
de frecuencia corresponde a la salida del voltaje andlogo de +10VCC (el voltaje real es
aproximadamente 10VCC y se puede ajustar con P 4.12).

*El voltaje de salida andloga es directamente proporcional a la corriente de salida del
variador de frecuencia. Con el ajuste de fabrica de 100%, 2,5 veces la corriente nominal
de variador corresponde a +10 VCC de salida de voltaje andlogo (el voltaje real es cerca
de +10 VCC y se puede ajustar con P 4.12).

Nota: Se puede usar cualquier tipo de voltimetro. Si el medidor lee el valor final de escala
a un voltaje menor de 10 Volt, P 4.12 se debe ajustar con la férmula siguiente:

P 4.12 = (Voltaje de fin de escala + 10)x100%
Por ejemplo: Al medir 5 voltios, ajuste P 4.12 a 50%.

AO ACM AO ACM

b= e

o o
Indicacion analoga de frecuencia Indicacion analoga de corrriente
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Parametros de configuracion de referencias

4 JOG(pulsar) Direccién: 0500,,(41281)

Rango: 0.0 a 400.0 Hz Valor original: 6.0
* El comando de JOG (pulsar) es seleccionado por un terminal de entrada de funciones
mdltiples a (P3-02 a P3-05) ajustado a la funcién de JOG (09).

Frecuencia

Frecuencia de JOG
P5-00

Tiempo

‘ o« Acel Desacel
P1-01/P1-05 P1-02/P1-06
Comando J ENCENDIDO | APAGADO
5-01 € Multi-Velocidad 1 Direccion: 0501,(41282)

Rango para P5.01 a P5.03: 0.0 a 400.0 Hz

elLos terminales de entradas

de funciones mdltiples
(refiérase a P3-02 y P3-03)
son usados para seleccionar
una de las multi-velocidades
o referencias PID que han
sido configuradas en el
variador.

Valor original: 0.0

Bits de multivelocidad .
Seleccion

P 4.00: Origen frecuencia
P 5.01: Multi-velocidad 1
P 5.02: Multi-velocidad 2
P 5.03: Multi-velocidad 3
P 5.04: Multi-velocidad 4
P 5.05: Multi-velocidad 5
P 5.06: Multi-velocidad 6

Estos valores son definidos
en P5-01 hasta P5-07 y son
mostradas en la tabla

adjacente. P 5.07: Multi-velocidad 7

& Multi-Velocidad 2 Direccién: 0502;,(41283)
LRl ¢ Multi-Velocidad 3 Direccion: 0503,(41284)
LN ¢ Multi-Velocidad 4 Direccion: 0504(41285)
LRIl @ Multi-Velocidad 5 Direccion: 0505,(41286)
# Multi-Velocidad 6 Direccién: 0506,(41287)
LRVl ¢ Multi-Velocidad 7 Direccion: 0507,,(41288)

Nota: Cuando todas las entradas de multi-velocidad estan apagadas, el variador de
frecuencia regresa a la frecuencia de comando definida por P4-00.

[y
I]11]
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Parametros de proteccion

m Sobrecarga térmica eletronica Direccion: 0600,(41537)
Rango: 0 - Motor tipo Inverter duty Valor original: 0
1 - Motor standard
2 - Inactivo

e Cuando este parametro es colocado en 0, la funcién de proteccion de sobrecarga es
valida en todo el rango de velocidad. Cuando se coloca en 1, la proteccion hace que
a bajas velocidades la corriente the inicio de proteccion es tal que a 0 Hz la corriente
puede ser solamente un 40% de la corriente a 50 Hz; entre 50 a 60 Hz es 100% del
valor definido en P0.01 y entre 50 Hz y 0 Hz hay una funcién linear de
decrecimiento de corriente. Vea la curva de la figura de abajo. La curva de
proteccion es inversa a la corrente de sobrecarga de tal modo que el variador va a
operar la proteccion si la corriente se mantiene por un minuto a 150% de la
corriente definida en P0.01.

% de corriente

100F I i

|

L

70 B I |

W : | |

40% . ! |

I l !

| o

I | !

| | |

| —

25 Hz H0Hz &0Hz

m Reinicio después de una falla Direccion: 0601,(41538)
Rango: 0 a 10 Valor original: 0

* Después que ocurre una falla (fallas permitidas: sobrecorriente OC, sobretension
OV), el variador de frecuencia puede ser reiniciado automaticamente hasta 10
veces. Al ajustar este parametro a O se desactiva la operacién de reiniciar después
que ha ocurrido una falla. Cuando esta activado, el variador de frecuencia reiniciara
la operacién con busqueda de velocidad, la cual comienza en la frecuencia maestra
o de referencia . Para ajustar el tiempo de recuperacion después de una falla, por
favor vea el tiempo para el bloque base para buscar la velocidad en (P6-13).

Pérdida momentanea de energia Direccion: 0602,(41539)
Valor original: 0
Modos: 0 Para el funcionamiento después de una pérdida momentanea
de energia.
1 Continda el funcionamiento después de una pérdida

momentanea de energia y busca la velocidad desde la

Ta. Ed. SP 04/05 Manual del variador de frecuencia Serie GS2 4_41



Capitulo 4: Parametros del variador GS2

[
referencia de velocidad.

2 Continta el funcionamiento después de una pérdida
momentanea de energia y busca la velocidad desde la
velocidad minima.

—| Nota: Este parametro solo trabajara si el origen de la operacién (P3-00) estd ajustado a
|—| algun otro valor diferente de 0 (Operacion determinada por el teclado digital).

REW Inhibir operacion en direccion inversa  Direccion: 0603,(41540)

Valor original: 0
Modos: 0 Active el funcionamiento en direccion inversa
1 Desactive el funcionamiento en direccién inversa

Este pardmetro determina si el variador de frecuencia puede operar el motor en la
direccion inversa.

Regulacion de voltaje AVR Direccion: 0604;(41541)
Valor original: 0
Modos: 0 AVR activado
1 AVR desactivado
2 AVR desactivado durante desaceleracion
3 AVR desactivado durante parada

e La funcién AVR automdticamente regula el voltaje de salida del variador de
frecuencia al voltaje de salida maximo (P0-00). Por ejemplo, si PO-00 esta ajustado
a 200 VCA y el voltaje de entrada varia entre 200V a 264 VCA, entonces el voltaje
de salida maximo serd regulado automaticamente a 200 VCA.

e Sin la funcién AVR, el voltaje de salida maximo puede variar entre 180V a 264VCA,
debido a la variacién de voltaje de entrada entre 180V a 264VCA.

e Seleccionando el valor de programa 2 activa la funcion AVR y también desactiva la
funcion AVR durante la desaceleracion. Esto ofrece una desaceleracién mas rapida.

Desconexion por sobretension Direccion: 0605(41542)

Rango: 0 Prevencién de desconexion Valor original: 0
por sobretension activado

1 Desactiva la prevencion de desconexion por sobretension

e Durante la desaceleracion, el voltaje de la barra de corriente continua del variador
de frecuencia puede exceder su valor maximo permitido debido a la regeneracién
de potencia del motor. Cuando esta funcion estd activada, el variador de frecuencia
dejard de desacelerar, y mantendra una frecuencia de salida constante. El variador
de frecuencia continuard la desaceleracién cuando el voltaje sea menor que el
valor preajustado por fabrica.

4_42 Manual del variador de frecuencia Serie GS2



Capitulo 4: Parametros del variador GS2

Voltaje de la barra CC

Nivel de deteccion AN
de sobretension / N
tiempo
Frecuencia de
salida
tiempo

Nota: Con una carga inercial moderada, no ocurrird sobretension durante la
desaceleracion. Para aplicaciones con cargas de inercia altas, el variador de frecuencia
automadticamente extendera el tiempo de desaceleracion.

m Modos de aceleracion y desaceleracion Direccion: 0606(41543)
Valor original: 0
Modos: 0 Aceleracion y desaceleracion lineal
1 Aceleracion automatica y desaceleracion lineal
2 Aceleracion lineal y desaceleracién automdtica
3 Aceleracion y desaceleracién automatica
4 Aceleracion automatica y prevencién de bloqueo del motor

en desaceleracion

Si se selecciona el modo de acel/desaceleraciéon automatica, el variador de
frecuencia acelerard y desacelerara del modo mas rapido y suave posible ajustando
automaticamente el tiempo de aceleracién y desaceleracion.

Este pardmetro permite escoger cinco modos:

* 0 Aceleracion y desaceleracion lineal (operacion por el tiempo de aceleracién y
desaceleracion definido en P1-01, P1-02 o P1-05, P1-06).

e 1 Aceleracion automatica, desaceleracién lineal (Operacién por un tiempo de
aceleracion automatico; tiempo de desaceleraciéon como P1-02 o P1-06 ).

e 2 Aceleracion linear y desaceleracién automatica (Operacién por tiempo de
desaceleracién automatico; tiempo de aceleracién como P1-01 o P1-05).

* 3 Aceleracion y desaceleracion automatica(Operacion por control automético con
tiempo ajustado por el variador de frecuencia).

e 4 Aceleracion automatica, desaceleracion. La aceleracién/desaceleracion no serd
mas rapida que los tiempos para aceleracion (P1-01 o P1-05) o desaceleracién (P1-
02 o P1-06). La operacion es especificamente para prevenir un bloqueo.
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6-07

4-44

Modo de deteccion de torque excesivo Direccion: 0607,(41544)
Valor original: 0
Modos: 0 Desactivado
1 Activado durante operacion a velocidad constante
2 Activado durante la aceleracion
Nivel de deteccion de torque excesivo Direccion: 0608,,(41545)
Rango: 30 a 200% Valor original: 150

e Un valor de 100% es la corriente de salida nominal del variador de frecuencia.

e Este parametro ajusta el nivel de deteccién de torque excesivo en incrementos de
1%. (La corriente nominal del variador de frecuencia es igual a 100%.)

Tiempo de deteccion de torque excesivo  Direccion: 0609(41546)

Rango: 0.1 a 10.0 Valor original: 0.1

Este parametro ajusta el tiempo de deteccién de torque excesivo en unidades de
0.1 segundos.

Prevendon de sobrecorriente durante laaceleradon ~ Direccion: 060A(41547)
Rango: 20 a 200% Valor original: 150

Un valor de 100% es igual a la corriente de salida nominal del variador de
frecuencia.

* Bajo ciertas condiciones, la corriente de salida del variador puede aumentar
abruptamente y exceder el valor especificado por P6-10. Esto es cominmente
causado por una aceleracion rapida o carga excesiva al motor. Cuando esta
funcién estd activada, el variador de frecuencia dejara de acelerar y mantendra
una frecuencia de salida constante. El variador de frecuencia reanudara la
aceleracion solamente cuando la corriente sea menor que el valor maximo.
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Prevencion de sobrecorriente durante la operacion Direccion: 060B(41548)
Rango: 20 a 200% Valor original: 150

e La corriente de salida del variador de frecuencia puede exceder el limite
especificado en P6-11 si durante una operacién a velocidad constante la carga
del motor aumenta rdpidamente. Cuando ésto ocurre, la frecuencia de salida
disminuird para mantener una corriente constante en el motor. El variador de
frecuencia acelerard a la frecuencia de salida a la velocidad constante
correspondiente, solamente cuando la corriente de salida sea menor que el valor
especificado por P6-11

Corriente de salida Corriente de salida
Nivel de Nivel dg
deteccion de //\\ \//\\ deteccion de
sobrecorriente ~ sobrecorriente /
P6-10 P6-11
tiempo tiempo
Frecuencia de
salida Frec.
salida
I
tiempo tiempo

Prevencion de desconexion por Prevencion de desconexion por,
sobrecorriente durante aceleracion sobrecorriente durante operacion
PV Tiempo maximo permitido de pérdida de energia  Direcciéon: 060C(41549)

Rango: 0.3 a 5.0 segundos Valor original: 2.0

e Durante una pérdida de energia, si el tiempo de pérdida de energia de
alimentacion de variador es menor que el tiempo definido por este parametro, el
variador de frecuencia reanudara la operacion. Si se excede el tiempo maximo
permitido de pérdida de energia, se apaga la salida del variador de frecuencia. .
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Tiempo de bloqueo base de bisqueda de velocidad  Direccién: 060D (41550)

Rango: 0.3 a 5.0 segundos Valor original: 0.5

e Cuando se detecta una pérdida de energia momentanea, el variador de frecuencia
se apaga por un intervalo de tiempo especificado por P6-13 antes de reanudar la
operacién. Este intervalo de tiempo se llama bloqueo base. Antes de reanudar la
operacion, este pardmetro debe ser ajustado a un valor donde el voltaje de salida
residual debido a regeneracién sea casi cero.

e Este pardmetro también determina el tiempo de busqueda cuando se ejecuta el
bloqueo base externo y un restablecimiento de una falla (P6-01).

m Nivel de corriente de busqueda de velocidad Direccion: 060E(41551)

Rango: 30 a 200% Valor original: 150

* Después de una pérdida de energia, el variador de frecuencia comenzard su
operacién de blsqueda de velocidad solamente si la corriente de salida es mds que
el valor determinado por P6-14. Cuando la corriente de salida es menor que la
indicada en P6-14, la frecuencia de salida del variador de frecuencia esta en "punto
de sincronizacién de velocidad". El variador de frecuencia comenzara a acelerar o
desacelerar regresando a la frecuencia operacional en que estaba funcionando antes
de la pérdida de energia.

Tiempo max. permisible de pérdida de suministro eléctrico Tiempo max. permisible de pérdida de suministro eléctrico

Suministro . .
eléctrico P6-12 P6-12
—‘J Deteccion de I—I

Frecuenciade P6-02=1 sincronizacion de velocidad P6-02 = 2
salida

Busqueda de velocidad
comienza en la
frecuencia de salida minima

Busqueda de velocidad ___

comienza en la —
frecuencia principal / L e
Voltaje Tiempo del k iempo del |
de salida ﬁoque bagd Blogue base |
P6-13
—| P6-13 L

Busqueda de velocidad
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(BIEW Frecuencia limite maxima de salida Direccion: 060F(41552)

Rango: 0.1 a 400 Hz Valor original: 400.0

Este parametro define la maxima frecuencia a ser generada por el variador y debe

ser igual o mayor que la frecuencia minima de salida (P6-16). Este valor previene

que haya un dano a la maquina y errores de operacion.

*Si el limite superior de la frecuencia de salida es 50Hz y la frecuencia maxima de
salida es 60 Hertz, entonces cualquier frecuencia de comando sobre 50 Hertz
generara una salida de 50 Hertz en el variador.

ela frecuencia de salida también es limitada por el valor de velocidad maxima
admisible del motor (P 0.04).

m Frecuencia limite minima de salida Direccion: 0610(41553)

Rango: 0.0 a 400 Hz Valor original: 0.0

Este pardmetro define la minima frecuencia a ser generada por el variador y debe
ser menor o igual que frecuencia maxima de salida (P6-15). Este valor previene que
haya un dafio a la maquina y posibles errores de operacion.
* Si la frecuencia minima de salida es 10 Hz (P6-15) y la frecuencia minima de salida
del motor (P2-06) es 1.0 Hz, cualquier comando de frecuencia enrte 1 a 10 Hz
genera una salida de 10 Hz desde el variador.

Frecuencia de salida

P6-15
P6-16
Frecuencia de entrada
Bloqueo de partida al energizar Direccion:061E (41567
Rango: 0.0 o 0T Valor original: 00
00: Activado

01 Desactivado

Cuando el parametro esté activado, el variador no partird al ser energizado, si el
comando RUN esta activado. El variador partirda cuando el variador vea una
transicion de STOP para RUN en la entrada.

Si esta desactivado, parte inmediatamente al tener el comando RUN .
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(ZEAR  Registro de la falla actual

Direccion: 061F(41568)

Los parametros P6-31 hasta P6-36 memorizan el tipo de fallas por las cuales el
variador paré. Vea los cédigos de falla después del pardmetro P6-36.

XYY Registro de la segunda falla mas reciente

SEEY Registro de la tercera falla mas reciente

UGEE¥:Y  Registro de la cuarta falla mas reciente

Ry  Registro de la quinta falla mas reciente

Ty Registro de la sexta falla mas reciente

Tipos de fallas en P6-3Thasta P6-36:

o N O U1 AW N = O

11
12
13
14
15
14
17
18
19
20

4-48

No ha occurrido falla
Sobrecorriente (oc)
Sobretension (ov)
Sobrecalentamiento (oH)
Sobrecarga (ol)
Sobrecarga 1 (oL1)
Sobrecarga 2 (olL2)
Falla externa (EF)

Falla de la CPU 1 (CFT1)
Falla de la CPU 2 (CF2)
Falla de la CPU 3 (CF3)

Direccion: 0620(41569)
Direccion: 06214(41570)
Direccion: 0622,,(41571)
Direccion: 06234(41572)

Direccion: 0624,(41573)

Valor original: 0

Falla de la proteccién del variador (HPF)

Sobrecorriente durante la aceleracién (OCA)

Sobrecorriente durante la desaceleracién (OCd)

Sobre-corriente durante frecuencia constante (OCn)

Falla de tierra o fusible quemado (GFF)

Sobre-corriente durante frecuencia constante (OCn)

Pérdida de fase en la entrada trifasica(PHL)

Bloqueo base externo (bb)

Falla en ajuste automatico de aceleracion o desaceleracién (cFA)

Cédigo de proteccion del software (co)
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|
Parametros para control PID
A1) Terminal del modo de realimentacién PID Direccion: 0700,(41793)
Valor original : 00
Valores: 00 Inhibe la operacién PID.
01 Realimentacion PID de accién directa (heating loop)

Variable de proceso desde AVI (0 a +10V)

02 Realimentacion PID de accién directa (heating loop)
Variable de proceso desde ACI (4 to 20mA)

03 Realimentacion PID de accién reversa (cooling loop),
Variable de proceso desde AVI (0 to +10V)

04 Realimentacion PID de accién reversa(cooling loop)
Variable de proceso desde ACI (4 to 20mA)

Lazo de accion directa

Ref _ P I IL|'rtnite dle ah Limite Filtro c 4
ererencia |+ ntegral |+ de Digital omando
—{( > —@—> — —( ), e > de
p7.10-P7.17| _*% P7.20 P 7.21 P7.23 ++ r;ct;e.nzcga P7.24 frecuencia
| D
P7.22
Realimentacion
del lazo PID
Lazo de accion reversa
Limite + Limite de -
Referencia |— P I de + X |a Fire Comando
—(_ ) —®—> —integral ()] a0 e
5 ntegra - frecuencia frecuendia
P7.10-P7.17| + P7.20 P7.21 P723| + P 725 P7.24
| D
P7.22

Realimentacion
del lazo PID

Nota: Los lazos de PID que actian reverso-estan disponibles solamente para los
variadores GS2 con firmware versioén 1.04 o mds nuevo.

Nota: Al usar la operacion de PID, el origen de frecuencia en el pardmetro P 4.00 se debe
colocar como 00 o 01. Si la operacién de PID esta desactivada, el variador funcionara
con el origen de frecuencia especificada en P 4.00.
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Valor de la variable de proceso a 100% Direccion: 0701(41794)

Rango: 0.0 a 999 Valor original : 100.0

Este parametro se debe colocar en un valor que corresponde al valor del 100% de la
variable de proceso (PV). El valor en P 7.01 no debe ser menor que ningtin valor en P 7.10
aP7.17.

Nota: El valor del PV de 100% (P 7.01) no se debe colocar menor que ningin valor en
P 7.10 a P 7.17. Si usted no puede reducir P 7.01 al valor deseado, compruebe los
parametros P 7.10 a P 7.17 y reduzca estos valores correspondientemente.

Origen de la referencia del control PID Direccion: 0702;,(41795)

Rango: 00 - Teclado Valor original : 00
01 - Comunicacién Serial
€@ Referencia PID con el teclado Direccion: 070A(41803)
Rango: 0.0 a 999 Valor original : 0.0
e Este valor no debe ser mayor que el colocado en P 7.01.
@ Referencia del lazo PID prefijada 1 Direccion: 070B;(41804)
Rango: 0.0 a 999 Valor original : 0.0
Los parametros P7.11 a P.7.17 pueden ser usados con las entradas digitales.
Referencia del lazo PID prefijada 2 Direccion: 070C(41805)
prehy H
Rango: 0.0 a 999 Valor original : 0.0
@ Referencia del lazo PID prefijada 3 Direccion: 070Dy(41806)
Rango: 0.0 a 999 Valor original : 0.0
Referencia del lazo PID prefijada 4 Direccion: 070E;(4180
pret) H
Rango: 0.0 a 999 Valor original : 0.0
ererencia ael lazo rerijada ireccion:

Ref ia del | PID prefijada 5 Direccién: 070F,;(41808
Rango: 0.0 a 999 Valor original : 0.0

ererencia de rerijada Ireccion:

Ref ia del PID prefijada 6 Direccion: 0710(41809
Rango: 0.0 a 999 Valor original : 0.0
@ Referencia del PID prefijada 7 Direccién: 0711,(41810)
Rango: 0.0 a 999 Valor original : 0.0

Nota: Los valores en P 7.10 a P7.17 no deben exceder el valor en P 7.01.
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)] ¢ Factor proporcional (P) Direccion: 0714;,(41813)
Rango: 0.0 a 10.0 Valor original 1.0

El primer parametro de control PID es el control proporcional (P). Para un proceso
dado, si el valor proporcional es demasiado pequefo, la accién de control sera
demasiado lenta. Si el valor proporcional es muy alto, la accién de control sera
inestable. Ponga el control Integral de control (I) y el Derivativo (D) en cero (0).

Comience la sintonia del proceso con un valor proporcional bajo y aumente el
valor proporcional hasta que el sistema se haga inestable. Cuando se alcanza
inestabilidad, reduzca el valor proporcional levemente hasta que el sistema quede
estable (valores mas pequenos reducen la Ganancia P). La estabilidad puede ser
probada moviendose entre dos valores separados de referencia.

Con 10% de desvio y P = 1, entonces la salida de Control serd P X 10%. Por
ejemplo, si la velocidad de un motor se va hacia abajo 10% debido a un aumento
de carga, se genera un aumento correctivo de la sefal de velocidad de 10%. En un
mundo perfecto, este aumento en la velocidad debe traer la velocidad del motor a
la velocidad normal.

il @ Factor Integral (1) Direccion: 0715,(41814)
Rango: 0.00 a 100.0 s. (0.00 desactiva el control integral) Valor original 1.00

La acciéon correctiva usando sélo el control proporcional no puede aumentar
suficientemente rdpido ni el valor de referencia nunca se puede alcanzar a causa
de pérdidas en el sistema. El Control Integral se usa para generar una accién
correctiva adicional. Inicie la sintonia con un valor Integral grande y reduzca el
valor hasta que el sistema se haga inestable. Cudndo se alcance inestabilidad,
aumente el valor Integral levemente hasta que el sistema sea estable y se alcance el
valor de referencia deseado.

vyl & Factor derivativo (D) Direccion: 0716;(41815)

Rango: 0.00 a 1.00 s. Valor original 0.00

Si la salida de control es demasiado lenta después que se ajusten los valores de
Control Proporcional (P) y Control Integral (I), se puede necesitar el control
Derivativo(D). Comience con un valor alto del Derivativo y reduzca el valor hasta
llegar a inestabilidad. Luego aumente el valor Derivativo hasta que la salida de
control recobre la estabilidad. La estabilidad puede ser probada moviéndose entre
dos valores separados de referencia.

XY Limite superior para factor Integral Direccion: 0717,(41816)

Rango: 00 a 100% Valor original 100

e Este pardmetro define un limite superior de la ganancia integral (I) y por lo tanto
limita la frecuencia de referencia. Use la férmula de abajo para calcular el limite
superior para control Integral.

e La férmula es:

RPM max. del motor(P0-04)
RPM del motor(P0-03)

Frecuencia de salida max.=( ) x Frecuencia nominal (P0-02)
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AP 7.25

P7.26

Cte de tiempo del filtro Derivativo Direccion: 0718,,(41817)

Rango: 0.0 a 2.5 s. Valor original 0.0

e Para evitar amplificacién del ruido en la entrada a la salida del controlador, se
coloca un filtro digital. Este filtro ayuda a amortiguar las oscilaciones. Valores
mas altos en P 7.24 permiten mas amortiguacion.

Limite de la frecuencia de salida del control PID Direccion: 0719(41818)
Rango: 00 a 110% Valor original 100

e Este parametro define el porcentaje del limite de frecuencia de salida durante el control
PID. La férmula es

RPM max. del motor(P0-04)
RPM del motor(P0-03)

Frecuencia de salida max.=( ) x Frecuencia nominal (P0-02]

Tiempo de deteccién de pérdida de realimentacion Direccion: 0720,(41819)
Rango: 0.0 a 3600 s. Valor original 60

e Este parametro define cuanto tiempo se pierde la sefial de realimentacion del lazo
PID antes de que se genere un error. Si el parametro se hace 0.0, el temporizador
de la pérdida de realimentacién de PID es desactivado. Cuando se pierde la sefial
de retorno, el temporizador de la pérdida de realimentacion PID comienza a medir
el tiempo.Cuando el valor del temporizador es mayor que el valor en P7.26, se
activa el parametro de pérdida de realimentacién PID (P7.27). El visor muestra el
mensaje "FbE", que significa que se ha detectado una anomalia de la
realimentacion. Cuando se corrige la sefial, el mensaje "FbE" desaparacera
automaticamente.

Operacion con pérdida de realimentacién PID Direccion: 0721(41820)

Rango: 00 - Avise y pare la operacién del motor Valor original 00
01 - Avise y continue la operacion

® Este pardmetro define como sera la operacion del variador cuando hay
una pérdida de la sefial de realimentacién (la variable de proceso) .
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Parametros del visor

)] @ Funciones del visor definidas por el usuario  Direccion: 0800(42049)

Valor original 00

Modos: 00 Frecuencia de salida(Hertz)
01 Velocidad del motor (RPM)
02 Frecuencia a escala
03 Corriente de salida (A)
04 Carga del Motor (%)
05 Voltaje de salida (V)
06 Voltaje de la barra de C.C. (V)
07 Referenciadel lazo PID
08 Realimentacion del lazo PID (PV)
09 Referencia de frecuencia
m @ Factor de escala de la frecuencia Direccion: 0801;,(42050)
Rango: 0.01 a 160.0 Valor original 1.0
e El coeficiente K determina el factor por el que se multiplica, para la unidad definida por
el usuario.

e El valor que aparece en el visor se calcula como sigue:
Valor del visor = frecuencia de salida x K

e El visor es capaz de mostrar solamente cuatro digitos, pero P 8.01 puede ser
usado para ver nimeros mas grandes. El visor usa puntos para indicar niimeros
encima de tres digitos.

Visor Nidmero mostrado
9999 Cuando no hay un punto, indica un entero de 3 digitos
999.9 Un punto entre el pendltimo y el Gltimo nimero indica un ndmero

real e indica un decimal, como en 30.5 (treinta y medio)

9999. Un punto depués de nimero indica que al nimero indicado le sigue
un cero. Por ejemplo, el nimero 1230 es mostrado como “123.”
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Parametros de comunicacion

P 9.01

P 9.02

Direccion del variador esclavo Direccién: 0900(42305)

Rango: 01 a 254 Valor original 01

e Si el variador es controlado por comunicacion serial, se debe colocar la direccion de
esclavo del variador con este parametro.

.1 0.5 2.2 % %) .%.0.0|

oo S T

@ (e (g ) (s
° W ew o w e ° W e
0w e T

E
525 (5500000050 2000002
%.%.%%) 2.9.%.5] % .0.7.%)

Velocidad de transmision
Rango: 00 a 03
Modos

Direccion: 0901(42306)
Valor original 01

00: 4800 Velocidad de transmisién de datos en Baud

01: 9600 Velocidad de transmisién de datos en Baud

02: 19200 Velocidad de transmisién de datos en Baud

03: 38400 Velocidad de transmision de datos en Baud

Este parametro es usado Eara definir la velocidad de transmisién entre la
computadora y el variador. El variador acepta cambiar pardmetros y controlar su
operacion a través de una interfase RS-232 o RS-485 desde una computadora.

Protocolo de comunicacion Direccion: 0902;,(42307)

Modos: 00 Modo MODBUS ASCII Valor original 00.
<7 bits de datos, no paridad, 2 bit stop>
01 Modo MODBUS ASCII
<7 bits de datos,paridad par, 1 bit stop >
02 Modo MODBUS ASCII
<7 bits de datos, paridad impar, 1 bit stop >
03 Modo MODBUS RTU

<8 bits de datos, no parity, 2 bit stop s>

04 Modo MODBUS RTU
<8 bits de datos, parity par, 1 bit stop >

05 Modo MODBUS RTU
<8 bits de datos, paridad impar, 1 bit stop >

Cada variador tiene una direccion pre-asignada especificada por P 9.00. La
computadora entonces controla cada variador de acuerdo a su direccion de
comunicacién. Los variadores pueden transferir informacién en redes Modbus
usando uno de los modos siguientes: ASCIl (American Standard Code for
Information Interchange) o RTU (Remote Terminal Unit). Los usuarios pueden
seleccionar el modo deseado y con el protocolo de comunicacién del puerto serial
usando los valores mostrados arriba.
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X181 Funcionamiento con una falla de comunicacion Direccion: 0903(42308)

Valor original 00
Modo: 00 - Muestra la falla y continda funcionando
01 - Muestra la falla y pare con RAMPA ( desaceleracion controlada)
02 - Muestra la falla y para por friccién

03 - No se muestra la falla y continda funcionando

Este parametro es usado para detectar un error y tomar la accién apropriada.

(@ NiZ)  Deteccion de Time Out Direccion: 0904,,(42309)

Rango: 00 - Activado Valor original 00
01 - Desactivado

Este parametro es usado con modo ASCII. Cuando este pardmetro is colocado en 01,
indica que se ha activado la deteccion de tiempo excesivo de transmissién y siendo
que el tiempo entre caracteres no debe exceder 500 ms.

XLy Duracion del Time Out Direccion: 0905;,(42310)
Rango: 0.1 a 60.0 segundos Valor original 0.5
N1} @ Bloqueo de parametros Direccion: 0908,,(42313)
Valor original 00
Rango: 00 - Todos los parametros pueden ser leidos y configurados.
01 - Los parametros pueden ser leidos solamente.
m Restore a los valores originales Direccién: 090B(42316)
Rango: 0 a 99 Valor original 00
e El valor 99 vuelve todos los parametros a los valores originales de fabrica.
*AP] @ Parametro de transferencia en bloque 1 Direccion: 090C(42317)

Rango: P 0.00 a P 8.01 Valor original P 9.99

El grupo de pardmetros P9.11 hasta P9..25 acepta definir parametros que seran
transferidos entre un aparato maestro y un variador esclavo . Es decir, es posible
transferir datos para leer o para escribir desde el variador, por la comunicacién serial,
con solamente una instruccién. Este bloque contiguo de parametros puede estar
constituido de parametros no consecutivos en el variador. Esta condicién permite que
varios parametros se actualicen en un bloque en vez de usar multiples comandos WX
o RX.

ANE] @ Parametro de transferencia en bloque 2 Direccion: 090D (42318)

Rango: P 0.00 a P 8.01 Valor original P 9.99
AP @ Parametro de transferencia en bloque 3 Direccion: 090E(42319)
Rango: P 0.00 a P 8.01 Valor original P 9.99
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& Parametro de transferencia en bloque 4

Rango: P 0.00 a P 8.01

@ Parametro de transferencia en bloque 5
Rango: P 0.00 a P 8.01

@ Parametro de transferencia en bloque 6
Rango: P 0.00 a P 8.01

@ Parametro de transferencia en bloque 7
Rango: P 0.00 a P 8.01

@ Parametro de transferencia en bloque 8
Rango: P 0.00 a P 8.01

@ Parametro de transferencia en bloque 9
Rango: P 0.00 a P 8.01

4@ Parametro de transferencia en bloque 10
Rango: P 0.00 a P 8.01

4@ Parametro de transferencia en bloque 11
Rango: P 0.00 a P 8.01

@ Parametro de transferencia en bloque 12
Rango: P 0.00 a P 8.01

@ Parametro de transferencia en bloque 13
Rango: P 0.00 a P 8.01

@ Parametro de transferencia en bloque 14
Rango: P 0.00 a P 8.01

@ Parametro de transferencia en bloque 15

Rango: P 0.00 a P 8.01

Direccion: 090E;(42319)
Valor original P 9.99
Direccién: 090F;(42320)
Valor original P 9.99
Direccion: 0910(42321)
Valor original P 9.99
Direccion: 09114(42322)
Valor original P 9.99
Direccion: 0912;,(42323)
Valor original P 9.99
Direccion: 0913(42324)
Valor original P 9.99
Direccion: 0914;,(42325)
Valor original P 9.99
Direccion: 0915(42326)
Valor original P 9.99
Direccion: 09164(42327)
Valor original P 9.99
Direccion: 0917,(42328)
Valor original P 9.99
Direccion: 0918,,(42329)
Valor original P 9.99
Direccion: 0919(42330)

Valor original P 9.99
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1
et
N
=

@ Velocidad de referencia com com. serial Direccion: 091A(42331)

Rango: 0.0 a 400.0 Hz Valor original 60.0

e Este pardmetro es usado para definir la referencia de frecuencia cuando el
variador es controlado a través de una interface de comunicacion serial.

Nota: Para que este parametro funcione, el origen de frecuencia (P 4.00) debe ser
ajustado a 05.

'\
11l

1
0
)
N

4 Comando de partir (RUN) Direccién: 091B(42332)

Rango: 00 - Parar (Stop) Valor original 00
01 - Partir (Run)

5

Nota: Para que este parametro funcione, el origen de comando de operacion (P 3.00)
debe ser ajustado a 03.

o
L

AWwt] 4 Comando de direccion de giro con com. serial Direccion: 091C(42333)
Rango: 00 - Para adelante Valor original 00
0T - Reverso
Wil ¢ Falla externa con comunicacion serial Direccion: 091D (42334)
Rango: 00 - No hay ninguna accion Valor original 00
01 - Falla externa
)] @Reset de falla con comunicacion serial Direccion: 091E(42335)

Rango: 00 - No hay ninguna accion Valor original 00
01 - Fault Reset

A @Comando de JOG con comunicacion serial Direccion: 091F(42336)

Rango: 00 - Parar (Stop) Valor original 00
01 - Jog

Este parametro no se puede usar en un comando en el PLC maestro junto con el
comando RUN en una sola escritura a la red, ya que hay conflicto. Use el comando
JOG separado de RUN en las instrucciones del PLC maestro.
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[
R Y) Serie del variador Direccion: 0929;,(42346)
Series: 01 GS1
02 GS3
03 GS3
04 GS4
E°®:¥] Informacion del modelo Direccion: 092A,(42347)
Modelos:
00: (GS2-20P5 (230V monofasico/trifasico 0,5HP)
01: GS2-21P0 (230V monofasico/trifasico 1.0HP)
02: GS2-22P0 (230V monofasico/trifasico 2.0HP)
03: GS2-23P0 (230V monofasico/trifasico 3.0HP)
04: GS2-25P0 (230V trifasico 5.0HP)
05: GS2-27P5 (230V trifasico 7.5HP)
06: Reservado
07: GS2-41P0 (460V trifasico 1 HP)
08: )GS2-42P0 (460V trifasico 2 HP)
09: GS2-43P0 (460V trifasico 3 HP)
10: GS3-45P0 (460V trifasico 5 HP)
11: GS3-47P0 (460V trifasico 7,5 HP)
12: GS3-41P0 (460V trifasico 10 HP)
13 GS2-10P2 (115V monofasico 0,25HP)
14 GS2-10P5 (115V monofasico 0,5HP)
15 GS2-11P0 (115V monofasico 1,0HP)
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Capitulo 5: Comunicaciones MODBUS del variador GS2

Lista de los parametros de comunicacion

La siguiente lista ofrece un resumen de los parametros de comunicacion del GS2.
Para una lista completa de los pardmetros del variador GS2, vea el CapriTuLO 4.

Communications

Pa rgrizet er Descripcion Rango Default
9-00 Direccién de esclavo 1 a254 01
00: 4800 baud
9-01 Velocidad de transmision 01: 9600 baud 01
02: 19200 baud
00: Modo MODBUS ASCII, 7 bits de data,
no paridad,2 bits de parar
01: Modo MODBUS ASCII, 7 bits de data,
paridad par,1 bits de parar
02: Modo MODBUS ASCII, 7 bits de data,
: D paridad impar,1 bits de parar
9-02 Protocolo de comunicacién 03: Modo MODBUS RTU, 8 bits de data, 00
no paridad,2 bits de parar
04: Modo MODBUS RTU, 8 bits de data,
paridad par,1 bits de parar
05: Modo MODBUS RTU, 8 bits de data,
paridad impar,1 bits de parar
00: Indica falla y continua operando
Tratamiento de falla en la 01: Indica falla y hace RAMPA a parar
9-03 - : L 00
transmision 02: Indica falla y Para por friccién
03: No indica falla y continua operando
9.04 Deteccién de tiempo de espera | 0: Des.actlva 00
de respuesta 1: Activa
9.05 Duracién de tiempo de espera de 0.1 a 60.0 segundos 0,5
respuesta
0: Todos los pardmetros pueden ser
& 9-07 Bloqueo de pardmetros configurados y leidos 00
1: Todos los pardmetros son solo para leer
Restablecer valores originales de | 99: Restablece todos los parametros a los
9-08 0 - J 00
fabrica valores originales de fabrica
& 9-11 Pardmetro de Transferencia de Bloque 1 PO-00 a P8-01, P9-99 P 9.99
& 9-12 Pardmetro de Transferencia de bloque 2 PO-00 a P8-01, P9-99 P 9.99
¢ 9-13 Parametro de Transferencia de Bloque 3 P0-00 a P8-01, P9-99 P 9.99
& 9-14 Pardmetro de Transfencia de Bloque 4 P0-00 a P8-01, P9-99 P 9.99
& 9-15 Pardmetro de Transferencia de Bloque 5 PO-00 a P8-01, P9-99 P 9.99
& 9-16 Pardmetro de Transferencia de Bloque 6 PO-00 a P8-01, P9-99 P 9.99
’ 9-17 Pardmetro de Transferencia de Bloque 7 P0-00 a P8-01, P9-99 P 9.99
¢ 9-18 Pardmetro de Transferencia de Bloque 8 PO-00 a P8-01, P9-99 P 9.99
& 9-19 Pardmetro de Transferencia de Bloque 9 PO-00 a P8-01, P9-99 P 9.99
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Comunicaciones (cont.)

Parametro Descripcion Rango Valor
P 9.20 | Pardmetro de Transferencia de Blogue 10 | P 0.00 a P 8.01 P 9.99
< q
P 9.21 | Pardmetro de Transferencia de Bloque 11 | P 0.00 a P 8.01 P 9.99
< q
P 9.22 | Pardmetro de Transferencia de Bloque 12 | P 0.00 a P 8.01 P 9.99
¢ q
P 9.23 | Pardmetro de Transferencia de Blogue 13 | P 0.00 a P 8.01 P 9.99
q
P 9.24 |Pardmetro de Transferencia de Blogue 14 | P 0.00 a P 8.01 P 9.99
q
P 9.25 | Pardmetro de Transferencia de Bloque 15 | P 0.00 a P 8.01 P 9.99
q
P 9.26 Velocidad de referencia RS485 0,0 a 400,0 Hz 60,0
<
& P9.27 Comando RUN (Partir) 0: Parar 1:Partir 00
P 9.28 Comando de direccion del motor | 0: Hacia Delante 1:Reversa 00
L 2
& P9.29 Falla externa 0: Ninguna falla 1:Falla externa 00
& P9.30 Restablecer fallas 0: Ninguna accion 1:Restablecer falla 00
& P 931 Comando de JOG (PULSAR) 0: Parar 1:Pulsar 00
1: GS1
. . 2: GS2
P 9.41 Numero de Serie GS 3 GS3 #
4: GS4
00: GS2-20P5(230V mono/trifasico 0.5HP)
01: GS2-21P0(230V mono/trifasico 1.0HP)
02: GS2-22P0(230V mono/trifasico 2.0HP)
03: GS2-23P0(230V mono/trifasico 3.0HP)
04: GS2-25P0(230V trifasico 5.0HP)
05: GS2-27P5 (230V trifasico 7.5HP)
06: Reserved
P 9.42 Informacién del modelo del 07: GS2-41P0 (460V trifasico 1.0HP) 42
: fabricante 08: GS2-42P0 (460V trifasico 2.0HP)
09: GS2-43P0(460V trifasico 3.0HP)
10: GS2-45P0(460V trifasico 5.0HP)
11: GS2-47P5(460V trifasico 7.5HP)
12: GS2-4010(460V trifasico T0HP)
13: GS2-10P2 (115V monofdsico 0.25HP)
14: GS2-10P5 (115V monofasico 0.5HP)
15: GS2-11P0 (115V monoféasico 1.0HP)

@ Estos pardmetros pueden ser ajustados durante el modo de RUN (Funcionando)

1st Ed. Rev. A 0904

Manual del variador de frecuencia Serie GS2 I 5—3



Capitulo 5: Comunicaciones MODBUS del variador GS2

Memorias de comunicacion del variador GS2

El variador Serie GS2 tiene direcciones de memoria que se usan para la comunicacién con este
mismo. La siguiente lista incluye las direcciones de memoria y definiciones de valores.

Parametros del motor

Parametro Descripcion Hexadecimal “gggrigf Octal
P 0.00 Voltaje en la placa de identificacion 0000 40001 0
P 0.01 Corriente en la placa de identificacion 0001 40002 1
P 0.02 Frecuencia nominal del motor 0002 40003 2
P 0.03 Velocidad nominal del motor 0003 40004 3
P 0.04 Velocidad méxima del motor 0004 40005 4
P 1.00 Método de partida 0100 40257 400
& P 1.01 Tiempo de aceleracién 1 0101 40258 401
& P 1.02 Tiempo de desaceleracién 1 0102 40259 402
P 1.03 Curva S de aceleracion 0103 40260 403
P 1.04 Curva S de desaceleracion 0104 40261 404
& P 1.05 Tiempo de aceleracion 2 0105 40262 405
& P 1.06 Tiempo de desaceleracion 2 0106 40263 406
P 1.07 Seleccion de uso 2a Acel/Desacel 0107 40264 407
P 1.08 Transicion de frecuencia Acel 1 a 2 0108 40265 410
P 1.09 | Transicién de frecuencia Desacel 2 a 1 0109 40266 411
P1.10 Frecuencia de salto 1 010A 40267 412
P1.11 Frecuencia de salto 2 010B 40268 413
P1.12 Frecuencia de salto 3 010C 40269 414
P1.17 Banda de frecuencia de salto 0111 40274 421
P1.18 Nivel de Inyeccion de corriente 0112 40275 422
P1.20 Inyeccién de corriente durante partida 0114 40277 424
P1.21 Inyeccién de corriente durante parada 0115 40278 425
P1.22 Punto inicial Inyeccién de corriente 0116 40279 426

Volts/Hertz

P 2.00 Configuracion de Volts/Hertz 0200 40513 1000
& P 201 Compensacion de deslizamiento 0201 40514 1001
&P 202 Refuerzo de torque 0202 40515 1002
P 2.04 Frecuencia de punto medio 0204 40517 1004
P 2.05 Voltaje de punto medio 0205 40518 1005
P 2.06 Frecuencia de salida minima 0206 40519 1006
P 2.07 Voltaje de salida minimo 0207 40520 1007
P 2.08 Frecuencia portadora de PWM 0208 40521 1008

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo RUN del variador
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Senales discretas

Parametros Descripcion Hexadecimal '\gggggls Octal
P 3.00 Origen del comando de operacién 0300 40769 1400
P 3.01 Termi”i'[‘;l?e_ Fg‘lrze)t"/ parar 0301 40770 1401
P 3.02 Entrada de funciones mdltiples (DI3) 0302 40771 1402
P 3.03 Entrada de funciones mdiltiples (D14) 0303 40772 1403
P 3.04 Entrada de funciones mdltiples (DI5) 0304 40773 1404
P 3.05 Entrada de funciones mdltiples(D16) 0305 40774 1405
P 3.11 Salida de funciones mdiltiples 1 030B 40780 1413
P3.12 Salida de funciones mdltiples 2 030C 40781 1414
& P3.16 Frecuencia deseada 0310 40785 1420
&P3.17 Corriente deseada 0311 40786 1421
& P3.18 Nivel de desvio PID 0312 40787 1422
& P3.19 Tiempo excesivo de desvio PID 0313 40788 1423
Parametros de sefiales analogas
P 4.00 Origen de la frecuencia 0400 41025 2000
P 4.01 Polaridad desvio de entrada andloga 0401 41026 2001
&P 402 Desvio de la entrada analoga 0402 41027 2002
&P 403 Ganancia de la entrada andloga 0403 41028 2003
P 4.04 Activar giro ;\;ci(r)sgzcon entrada 0404 41029 2004
P 4.05 Pérdida de sefial ACI (4-20mA) 0405 41030 2005
& P4l Tipo de sefal andloga 040B 41036 2013
&P412 Ganancia de seial andloga 040C 41037 2014
€ P 5.00 Jog 0500 41281 2400
¢ P 5.01 Multi-velocidad 1 0501 41282 2401
& P 5.02 Multi-velocidad 2 0502 41283 2402
‘ P 5.03 Multi-velocidad 3 0503 41284 2403
& P5.04 Multi-velocidad 4 0504 41285 2404
‘ P 5.05 Multi-velocidad 5 0505 41286 2405
& P 5.06 Multi-velocidad 6 0506 41287 2406
‘ P 5.07 Multi-velocidad 7 0507 41288 2407

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo RUN del variador
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[

Parametro Descripcion Hexadecimal hgggggls Octal
P 6.00 Moso de sobrecarga electrénica 0600 41537 3000
P 6.01 Reinicio después de una falla 0601 41538 3001
P 6.02 Pérdida momentanea de energia 0602 41539 3002
P 6.03 Inhibir operacion en direccién inversa 0603 41540 3003
P 6.04 Regulacion del voltaje de salida 0604 41541 3004
P 6.05 Prevencion de desconexién por sobretension 0605 41542 3005
P 6.06 Modos de Acel/desaceleracion 0606 41543 3006
P 6.07 Modo de deteccién de torque excesivo 0607 41544 3007
P 6.08 Nivel de deteccién de torque excesivo 0608 41545 3010
P 6.09 Tiempo de deteccién de torque excesivo 0609 41546 3011
P 6.10 Prevencion de sobrecorriente durante la aceleracion 060A 41547 3012
P 6.11 Prevencién de sobrecorriente durante la operacion 060B 41548 3013
P6.12 Maximo tiempo permitido de pérdida de energia 060C 41549 3014
P6.13 Tiempo de bloqueo base para bisqueda de velocidad 060D 41550 3015
P 6.14 Corriente para busqueda de velocidad 060E 41551 3016
P 6.15 Frecuencia limite maxima de salida 060F 41552 3017
P 6.16 Frecuencia limite minima de salida 0610 41553 3020
P 6.30 Bloqueo de partida después de energizar 061F 41568 3037
P 6.31 Registro de la dltima falla 061F 41568 3037
P 6.32 Registro de la segunda falla mds reciente 0620 41569 3040
P 6.33 Registro de la tercera falla mds reciente 0621 41570 3041
P 6.34 Registro de la cuarta falla mds reciente 0622 41571 3042
P 6.35 Registro de la quinta falla mds reciente 0623 41572 3043
P 6.36 Registro de la sexta falla mds reciente 0624 41573 3044

@ Este pardmetro puede ser ajustado dunrante el modo RUN del variador
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Parametros de control PID

Parametro Descripcion Hexadecimal I\Igggrigls Octal
P 7.00 Terminal del modo de realimentacién PID 0700 41793 3400

P 7.01 Valor de la variable de proceso a 100% 0701 41794 3401

P 7.02 Origen de la referencia del control PID 0702 41795 3402
&P7.10 Referencia de PID con el teclado 070A 41803 3412
&P711 Referencia prefijada del lazo PID 1 070B 41804 3413
®P712 Referencia prefijada del lazo PID 2 070C 41805 3414
&P713 Referencia prefijada del lazo PID 3 070D 41806 3415
&P714 Referencia prefijada del lazo PID 4 070E 41807 3416
&P715 Referencia prefijada del lazo PID 5 070F 41808 3417
&P7.16 Referencia prefijada del lazo PID 6 0710 41809 3420
&®P717 Referencia prefijada del lazo PID 7 0711 41810 3421
&P7.20 Factor Proporcional 0714 41813 3424
&P721 Factor Integral 0715 41814 3425
&P7.22 Factor Derivativo 0716 41815 3426
P7.23 Limite superior de Factor Integral 0717 41816 3427
P7.24 Constante de tiempo del filtro derivativo 0718 41817 3430
P7.25 Limite de la frecuencia de salida del control PID 0719 41818 3431

P 7.26 Tiempo de deteccién de pérdida de PV 071A 41819 3432
P7.27 Operacion con pérdida de la realimentacién PID 071B 41820 3433

& P 8.00 Funciones del visor definidas por el usuario 0800 42049 4000
& P 8.01 Factor de escala de frecuencia 0801 42050 4001

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo RUN del variador

@ Este parametro puede ser ajustado dunrante el modo RUN del variador
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Communication

P arg:\it er Descripcion Hexadecimal '\323312? Octal
P 9.00 Direccién de esclavo en la red 0900 42305 4400

P 9.01 Velocidad de transmision 0901 42306 4401

P 9.02 Protocolo de Comunicacién 0902 42307 4402

P 9.03 | Tratamiento de las fallas de transmision 0903 42308 4403

P 9.04 Detecc:g?pggsttf?}f’rgedeoiifera de 0904 42309 4404

P 9.05 Duracién de timeout 0905 42310 4405

& P9.07 Reservado 0907 42312 4407
P 9.08 Bloqueo de pardmetros 0908 42313 4410

& P9Il Vuelve los pardmetros al valor original 090B 42316 4413
& P9.12 Par. de transferencia en bloque 1 090C 42317 4414
& P9.13 Par. de transferencia en bloque 2 090D 42318 4415
& Po.14 Par. de transferencia en bloque 3 090E 42319 4416
& P9.15 Par. de transferencia en bloque 4 090F 42320 4417
& P96 Par. de transferencia en bloque 5 0910 42321 4420
& P9.17 Par. de transferencia en bloque 6 0911 42322 4421
& P9.18 Par. de transferencia en bloque 7 0912 42323 4422
& P9.19 Par. de transferencia en bloque 8 0913 42324 4423
€ P9.20 Par. de transferencia en bloque 9 0914 42325 4424
& P9.21 Par. de transferencia en bloque 10 0915 42326 4425
& P9.22 Par. de transferencia en bloque 11 0916 42327 4426
& P9.23 Par. de transferencia en bloque 13 0917 42328 4427
& P9.24 Par. de transferencia en bloque 14 0918 42329 4430
& P9.25 Par. de transferencia en bloque 15 0919 42330 4431
& P9.26 Referencia de velocidad con 091A 42331 4432

comunicacién serial

& P9.27 Comando RUN (Funcionar) 091B 42332 4433
& P9.28 Comando de direccion 091C 42333 4434
& P9.29 Falla externa 091D 42334 4435
€ P9.30 Restablecer la falla 091E 42335 4436
€ P 931 Comando de pulsar (JOG) 091F 42336 4437
P 9.41 Serie GS del variador 0929 42346 4451

P 9.42 Informacién del modelo 092A 42347 4452

@ Este pardmetro puede ser ajustado durante el modo RUN del variador
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Memorias de estado del variador GS2

El variador de frecuencia Serie GS2 tiene direcciones de memoria que se usan para
supervisar el variador de frecuencia. La siguiente lista incluye las direcciones de
memoria y definiciones de valores.

Direcciones de estados (S6lo de lectura)

Supervision de estados 1 21004(20400)
00: No ocurrio falla 11: Falla de protecciéon de componentes (HPF)
01: Sobrecorriente (oc) 12: Sobrecorriente durante la aceleracion (OCA)
02: Sobretension (ov) 13: Sobrecorriente durante la desaceleracidon
03: Sobrecalentado (oH) (Ocd)
04: Sobrecarga (ol) 14: Sobrecorriente durante régimen estable (Ocd)
05: Sobrecarga 1 (oL1) 15: Falla a tierra o fusible quemado (GFF)
06: Sobrecarga 2 (oL2) 16: Bajo voltaje (Lv)
07: Falla externa (EF) 17: Pérdida de las 3 fases de entrada
08: Falla de la CPU 1 (CF1) 18: Bloqueo Base-externo (bb)
09: Falla de la CPU 2 (CF2) 19: Fall de ajuste automético de acel/desacel(cFA)
10: Falla de la CPU 3 (CF3) 20: Codigo de proteccion de software (codE)
Supervision de estados 2 21014(20401)

Direccion de memoria GS2 Datos de memoria del variador GS2 (binario)

(hexadecimal) 15 44 43 12 11 10 o 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Bis

o|j1{ojofoj1]o

2101 o|jo0|o]oO0]|oO

o
o
o
o

¥ v o 2 &0 2w v N Bits
vy N O Vv © DN
N2 (en decimal)

Direccion de memoria 2101

Bit(s) Vélores de- Bits Estado del variador
Binario (Decimal)
00 (0) El variador esta parado (STOP)
ov 1 01 (1) Transicion de RUN a STOP
y 10 (2) Standby
11 (3) El variador esta funcionando (RUN)
2 14) JOG activado
00 (0) Direccién de giro del eje del motor para adelante (FWD)
3y4 01 (8) Transicién de REV a FWD
10 (16) Transicion de FWD a REV
11 (24) Direccion de giro del eje del motor inversa (REV)
5 132) Origen de frecuencia determinado por comunicacioén serial (P4-00 = 5)
6 1 (64) Origen de frecuencia determinado por el terminal Al (P4-00 = 2, 3, or 4)
7 1(128) Origen de operacion determinado by comunicacién serial (P3-00 = 3 or 4)
8 1 (256) Loa parametros han sido bloqueados (P9-07 = 1)
9a1l5 N/A Reservado
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Comando de frecuencia F (XXX.X) Dir. Mem: 2102,4(20402)
Localizacién de memoria para el ajuste de la frecuencia del variador de frecuencia.
Frecuencia de salida H (XXX.X) Dir. Mem: 2103(20403)
Localizacién de memoria de la frecuencia de operacion corriente presente en las
conexiones T1, T2, y T3.
Corriente de salida A (XXX.X) Dir. Mem: 2104(20404)
Localizacién de memoria para la corriente de salida presente en las conexiones T1,
12,y T3.
Voltaje de la barra de CC d (XXX.X) Dir. Mem: 2105,4(20405)
Localizacién de memoria para el voltaje de la barra CC.
Voltaje de salida U (XXX.X) Dir. Mem: 21064(20406)
Localizacién de memoria para el voltaje de salida presente en las conexiones T1,
12,y T3.
Velocidad del motor Dir. Mem: 21074(20407)
Localizacién de memoria para la velocidad corriente estimada del motor.
Frecuencia a escala (Palabra baja) Dir. Mem: 21084(20410)
Localizacién de memoria para el resultado de la frecuencia de salida x P8-01
(palabra baja).
Frecuencia a escala (Palabra alta) Dir. Mem: 210914(20411)
Localizacién de memoria para el resultado de la frecuencia de salida x P8-01
(palabra alta).
% de carga del variador Dir. Mem: 210B(20420)
Localizacién de memoria para la cantidad de carga en el variador de frecuencia.
(Corriente de salida + Corriente nominal para el variador de frecuencia) x 100.
Version de firmware Dir. Mem: 2110,4(48465)
Direcciones de estados GS2
Descripcion Hexadecimal MODBUS Decimal Octal
Supervision de estado 1 2100 48449 20400
Supervision de estado 2 2101 48450 20401
Comando de frequencia 2102 48451 20402
Frecuencia de salida Hz 2103 48452 20403
Corriente de salida A 2104 48453 20404
Voltaje en la barra CC 2105 48454 20405
Voltaje de salida U 2106 48455 20406
RPMs del motor 2107 48456 20407
Frecuencia a escala (inferior) 2108 48457 20410
Frecuencia a escala (superior) 2109 48458 20411
Angulo del factor de potencia 210A 48459 20412
% de carga 210B 48460 20413
Version de Firmware 2110 48465 20420
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Comunicacion con PLCs DirectLOGIC

Los pasos siguientes explican como conectarse y comunicarse con los variadores
de frecuencia de la serie GS2 usando PLCs DirectLOGIC.

Paso 1: Escoja la CPU apropiada.

Los variadores de frecuencia de la serie GS2 se comunicaran con las siguientes
CPUs DirectLOGIC CPUs, usando comunicacion MODBUS.

e DLO5 * DLO6 e DL250
* DL260 e DL350 e DL450

Paso 2: Haga las conexiones

Primero usted debe decidir qué tipo de interface trabajara lo mejor posible para su
aplicacion. El puerto del variador de frecuencia del variador GS2 puede utilizar una
conexion RS-232c o RS-485.

RS-232C

Una conexion RS-232c es algo limitada. La longitud de cable maxima de red para una
conexion RS-232c es 15 metros (50 pies). Ademas, usar la interface Rs-232c le permitira
conectar solamente un variador a un PLC. Para una conexién RS-232c, coloque los DIP
switches GS2 SW2 y SW3 en RS232.

Puerto serial RJ-12 en GS2
I RS485 Los switches SW2 y SW3
nterface RS-232C
2 GND < deber ser colocados en la
3: RXD posicion RS232 para un
4: TXD SW3 SW2 sistema RS-232C.
5: +5V RS232

Use los diagramas eléctricos siguientes para conectar el PLC DirectLOGIC a un
variador serie GS2 con una interface RS-232C.

DLO5: Conexién RS-232C DL350/DL450: Conexién RS-232C
DLO5 o PUERTO  Puerto 2 DL350
PUERTO 2
— 1o s > GND DIE_ GS2 Puertoqj\DL450 :uleggz
Clsro b aTxo | a5 .: T__
I |4 XD o 3 RXD | = ¢ 2| 2TXD 3 RXD L
= N — e *| 3 RXD i 4 X0 | fE5
se|5CTs 2 GND | LT
L_IT_ e2 4 RTS:I C E
DL06/DL250/DL260: Conexién RS-232C oo [ GND L
Puerto o —
PUERTO 2 del GS2 -
2 TXD 3 RXD — Existe el cable ZL-RJ12CBL o el DO-CBL para
3 RXD 4 TXD | conectar el puerto 2 del DLO5 al GS2. lLa
i EI::I P 2 GND rt_z? diferencia es la longitud. No existe otro cable
7 GND Vo prefabricado en AutomationDirect para conectar

el variador a los PLCs en los demds casos.
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Conversion RS-232C a RS-485
Un cable de una red RS-485 puede llegar a mas de 1000 metros (3300 pies). Sin
embargo, la mayoria de los PLCs DirectLOGIC requieren un adaptador de RS-232C a
RS422/485 FA-ISOCON. para hacer este tipo de conexién. Para una conexién RS-
485,coloque los DIP switches de variador SW2 y SW3 en RS485.
Puerto serial RJ-12 en GS2
| RS485 Los switches SW2 y SW3
nterface RS-232C
2 GND deber ser colocados en la
5 ’ 3: RXD posicion RS485 para un
4: TXD Sw3 sw2 sistema RS-485.
(el 5: +5V RS232
Use los diagramas eléctricos siguientes para conectar su PLC DirectLOGIC a un
variador serie GS2 con una interface RS-485.
|=| Nota: Si se usa un médulo FA-ISOCON en la conexién, cerciérese de que los puentes
|—| estén colocados para comunicacion RS-485.
DLO5: Conexién RS-485 Puerto
DL05 del GS2
PUERTO 2 N " 2 GND =
1oV A 1o T GND I 1 56+ G5
TJd[sr % 47D >0+ | § T s se | B2
| laTxD ' i 3RxD|| HEEH TXD- | @ — ! Ll
L] |5RTs ', 2cCTS [LJ‘ RXD- | @ s r
| RXD+ |0
FA-ISOCON -
DL250: Conexion RS-485 Puerto
RS-485 del GS2
" 2 GND
RXD GND | @ » i
TXD h‘r__l—_ o+ |§ T s soo ’t:::l
:y~——j] TXD- |0 — T I
CTS [|‘_f RXxD- | T r
GND RXD+ |0

DL350 PORT 2

FA-ISOCON

DL350/DL450: Conexion RS-485

u}r

DL450 PORT 1 gfri oot
(:\- 2 GND
ei2T0 o 3RO| [T GND_ |0 Y 4se+] o
ce[3RxD T 4D XD+ | & - ISETEiE=
Se|5CTS | }\/j TXD-_ | & — ! L
::4RTs-:_2CTs [r_j‘ RXD- |@ — r
ssl76ND ;6 GND RXD+ | @ L_,_
%) '_—'T— FA-ISOCON —
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DL06/DL260: Conexién RS-485

Resistencia de terminacion 120Q

DLO06/DL260 en ambos lados de la red Puerto del
Puerto 2 de la CPU ¢ 4 SG+ GS2
TXD+ / RXD+
i t_l_
TXD-/ RXD— L 3 SG- '
Sefial GND 1 2 GND il
RXD- Conecte el blindaje
del cable a la tierra
5,4
ov ®
T)(()D+O o
RXD
O\ ./0 Nota: : La resistencia de terminacion es en
o o general necesaria solamente en cables de
o mas de 10 metros.
o) o
5 10 15

TXD-

Una forma préctica de conectar el puerto serial del PLC DLO6 y la CPU D2-260 es usar el cable ZL-DN15TB-CBL,

de 2 m, hasta el conector DN-15TB, que tiene terminales con tornillos y luego el cable Belden 9841, por una longitud

de hasta 1000 metros, hasta un conector GS-RS485-4. Este conector permite conectar hasta 4 variadores que estén en

la cercania de este conector, hasta 3 m. Otro conector practico es el ZL-CMRJ12. El cable a ser usado puede ser entonces
el cable ZL-RJ12CBL (2 m.) o el cable DO-CBL (3 m.) . La resistencia de terminacién se puede conectar en los terminales
SG+ y SG- en el médulo GS-RS485-4; El médulo DN-15TB tiene una resistencia de terminacién incorporada que

puede hacer facil esta instalacién.

ZL-CMRJ12

= ZL-RJ12CBL %

DL06/DL260 Belden 9841
Puerto 2 de la CPU DN-15TB GS-485-4
P 1 ZL-RJ12CBL
::_ I_, \S
:-: ZL-DB15TB-CBL Belden 9841 E( |:|
L 0

DO-CBL

B
\ ZL-RJ12CBL %
|

Paso 3: Configure los parametros del variador GS2
Deben configurarse los siguientes pardmetros en el variador segtin lo mostrado a
continuacién, para comunicarse correctamente.

P 3.00: 03 0 04 — Operacion determinada por la interface RS-232¢/RS-485.El botén
de PARADA del teclado activado (03) o desactivado (04).

P 4.00: 05 — Frecuencia determinada por la interface de comunicaciones RS-232/RS-
485.

P 9.00: xx — Direccién de comunicacion 1-254 (Gnica para cada nodo, vea P 9.00)
P 9.01: 01 — Velocidad de transmisién de datos de 9600 Baud.
P 9.02: 05 — Modo MODBUS RTU <8 bits de datos , paridad impar, 1 <bit de stop>.
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I—\| Nota: La lista anterior de ajustes de parametros es lo minimo requirido para comunicarse
—\| con un PLC DirecttOCIC PLC. Pueden haber otros pardmetros que necesiten se
configurados de acuerdo con las necesidades del uso.

Paso 4: Configure las CPUs DirectLOGIC

Se deben configurar las CPUs DirectLOGIC para comunicarse con los variadores
Serie GS2. Esta instalacion incluye configurar el puerto de comunicacién y crear
instrucciones en su programa de légica.

La configuracion para todas las CPUs DirectLOGIC CPUs es muy similar. Sin

embargo, puede haber algunas diferencias sutiles entre CPUs. Vea el manual de
usuario apropiado de la CPU para asuntos especificos en su CPU DirectLOGIC.

|——| Nota: Para instrucciones en la configuracion de MODBUS para su CPU especifica, vea
I—| el manual de usuario apropiado de la CPU que esta usando.

Configuracion del puerto MODBUS con DirectLOGIC

El ejemplo siguiente de configuracién es especifico para la CPU DL250-1. Vea el
manual de usuario apropiado de la CPU especifica DirectLOGIC.

* En DirectSOFT,seleccione el menl PLC, luego Setup, luego “Secondary Comm
Port”.

¢ En el cuadro de Port, seleccione "Port 2".

* En Protocol, seleccione “MODBUS”.

Setup Communication Porks i ﬂ

Fart: IF'::urt 2 “ﬂ Close

Praotocol: [~ K-Sequence
[~ DirecthET - | -

[ MonSequence
™ Remate 140

Tirme-out; IE':":' e .ﬂ
Rezponze delay time: ID s ;I

Station Mumber: I'I ﬁ

Baud rate: IEIEIIIEI j
Stop bits: |1 ;l
#

Parity: IEIdI:I

Pait 2: 15 Pin
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¢ En el cuadro Timeout, seleccione “800 ms”.
* Response Delay Time debe ser “0 ms”.

e El Station Number (nodo niimero) se debe configurar como “1” para hacer la CPU
DL250-1 un maestro MODBUS.

——\| Nota: Las instrucciones de la red con DL250-1 usadas en el modo maestro tendrdn acceso
|I— | solamente a los esclavos 1 90. Cada esclavo debe tener un ndmero unico.

e El Baud Rate debe ser configurado como “9600”.
e En el cuadro Stop Bits, seleccione “1”.

* En el cuadro Parity, seleccione “Odd”.

Programacion MODBUS DirectLOGIC

La configuracién para todas las CPUs DirectLOGIC es muy similar. Sin embargo,
pueden haber algunas diferencias sutiles entre CPUs. Vea el manual de usuario
apropiado de la CPU especifica de su CPU DirectLOGIC.

El programa siguiente muestra algunos ejemplos de cémo controlar una variador
GS2 con MODBUS RTU. El variador se debe configurar y probar para las
comunicaciones antes de que sea conectada una carga.

Advertencia: Nunca debe ser conectada una carga al variador hasta que se haya
probado cualquier programa de comunicacion.

Z— Nota:Este programa es para propdsito de ilustracion solamente y no previsto para uso real.

En muchos usos de variadores, una interferencia electromagnetica puede causar
ocasionalmente errores frecuentes de comunicacién de corta duracién. A menos
que el ambiente donde sea usado sea perfecto, ocurrird un error ocasional de
comunicacién. Para distinguir entre estos transientes no fatales y una falla de
comunicacion genuina, usted puede usar las instrucciones segtn lo mostrado en los
renglones 1 a 5, en las figuras de la proxima pégina.

El renglén 1 crea un pulso cada minuto.

El rengl6on 2 supervisa el nimero de veces que el PLC trata de comunicarse con el
variador por minuto. Cuando las tentativas de comunicacion del PLC son correctas, el
contador contara con SP116 y SP117 no contara.

mwwem  Nota:SP116 y SP117 son los relevadores especiales en las CPUs DirecttlOGIC que

Z: supervisan las comunicaciones del PLC. SP116 es activado cuando el puerto 2 se estd

|—| comunicando con otro dispositivo. SP117 es activado cuando el puerto 2 ha encontrado
un error de comunicacion.

(Contintia en la préxima pagina)
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Configuracion del puerto MODBUS con DirectLOGICcont.)
_1Minute Pulso cada minuto
SP3 / C77
1 | — ( PD )
SP116 CNT CTO
2 { } Contador de transacciones
_FirstScan
SPO
{ } K9999
Pulso cada minuto
cr77
| |
||

Los renglones 2 a 5 supervisan el nimero de veces que el PLC falla en comunicarse
con el variador por minuto. Estas instrucciones hacen ON el bit C50 (a ser usado para
alarma o parada) cuando el bit SP117 se hace activo en un minuto. En este ejemplo el
bit C50 se hace ON si el nimero de errores excede 10 en un minuto.

SP117 CNT CT1
3 | |
. Contador de los errores
_FirstScan
SPO K9999
||
Pulso cada minuto
C77
| |
||
Contador de los errores Error de comunicaciéon
K10 C50
CTA1T 1] (
4 N ( SET)
Resete el error en el variador Error de comunicaciéon
X5 C50
| | (
5 | | ( RST )

Transferencia en bloque

Hay un grupo de parametros de transferencia en bloque disponibles en el variador de
frecuencia GS2 (P 9.11 a P 9.25). Este bloque contiguo de parametros puede estar
constituido de pardmetros misceldneos en el variador. Esto le permitira actualizar estos
parametros en un bloque en vez de tener que usar comandos multiples WX o RX.

Por ejemplo:Si usted necesita cambiar el valor de referencia de PID P 7.11, el tiempo
de aceleracion P1.01, el tiempo de desaceleracion P1.02, y la velocidad predefinida 1
P5.01, esta accién tomaria tipicamente tres comandos WX porque los pardmetros no
estan contiguos.

(Continda en la proxima pagina)
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Programacion de MODBUS DirectLOGIC(cont.)

Si usted coloca P9.11 como P7.11, P9.12 como P1.01, P9.13 como P 1.02, y P9.14
como P5.01, entonces todos estos parametros podrian ser controlados con un
comando WX.

El rengl6n 6 escribe los valores de V2000 a V2023 a los pardmetros P9.11 a P9.25 del

SP116 C100 )
6 —F o Kf101
LD
— K40
LDA
— 02000
WX
— V4413
C100
( SET)

variador. En el bloque WX, el valor es V4413.El nimero 4413 es un ndmero octal
como todas las direcciones en los PLCs DirectLOGIC. Si usted convierte 4413 octal a
hexadecimal, se obtiene 90B. 90B es la direccién para el pardmetro P9.11.

—| Nota: Vea el manual de usuario del PLC para mds datos especificos que trata de
I—| conversiones de direccion en MODBUS.

Si usted desea solamente un control de partida y parada y la referencia de
velocidad, cambie solamente el segundo comando LD de este rengléon a un
comando K4 y WX a V4432.Luego V2000 seria la direccion de la referencia de
velocidad y V2001 seria la direccién de la partida y parada.

El renglon 7 se utiliza para leer seis de las direcciones del estado del variador GS2.
Estas instrucciones leen los valores desde las direcciones del estado de GS2, 2100 a
2105 y coloca los valores en las direcciones de memoria del PLC, V3000 a V3005.

Note el nimero en el bloque RX - V20400. El nimero 20400 es un nimero octal al
igual que todas las direcciones en PLCs DirectLOGIC. 20400 octal convertido a

SP116 C100 5
| I

T —F | | Kf101
LD

— K12
LDA

— 03000
RX

— V20400

C100

RST )
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hexadecimal le da 2100, la primera direccién de estado del variador GS2.

I—| Nota: Vea el manual de usuario del PLC para mas datos especificos de conversiones de
|—| direcciones entre direcciones octales y con MODBUS.

Programacion alternativa de MODBUS

Las instrucciones de lectura y escritura de MODBUS RTU de los PLCs DL260 y
DLO6 son diferentes de otras CPUs DirectLOGIC. Los renglones 6 y 7 muestran
abajo como se program con estas insatrucciones en las CPUs DL260 y en DLO6.

El renglén 6 escribe los valores desde V2000 a V2023 a los pardmetros P 9.11 a
P9.30 del variador. En el bloque MWX, el valor de la direccion de memoria inicial
del esclavo es 42316 (Start Slave Memory Address). 42316 es un niimero decimal de
Modbus (tipo 584/984 ). Para convertir un decimal 42316 a hexadecimal, primero se
resta 40001 y en seguida se convierte el resto a hexadecimal (90B). 90B es la direccion
para el parametro P 9.11.Si usted desea controlar solamente la partida y parada y la
referencia de velocidad del variador, cambie solamente el nimero de elementos a K2 y la
direccion inicial de memoria del esclavo (Start Slave Memory Address) a 4233 1. Entonces
V2000 seria la direccion de la referencia de velocidad y V2001 seria la direccién de

partida y parada.
SP116 C100 WX
6 | |
r A Port Number: K2
Slave Address: K1
Function Code: 16 - Preset Multiple Registers
Start Slave Memory Address: 42316
Start Master Memory Address: V2000
Number of Elements: K20
Modbus Data type: 584/984 Mode
Exception Response Buffer: V5000
C100
( SET)
{—| Nota: Vea el manual de usuario del PLC para mas datos especificos de conversiones de
— | direccion en MODBUS.

El renglon 7 se usa para leer seis de las direcciones del estado del variador GS2.
Estas instrucciones leen los valores del estado del variador GS2 en 2100 a 2105, y
coloca los valores en las direcciones de memoria del PLC, V3000 a V3005.

La direccién de memoria inicial del esclavo en el bloque MRX es 48449. 48449 es un
nimero decimal de Modbus (tipo584/984). Para un decimal 48449 a hexadecimal,
primero reste 40001 y en seguida convierta el resto a hexadecimal (2100). 2100 es la
direccién para la palabra de supervision del estado GS2.

(Cont. en la pagina siguiente)
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Programacion alternativa de MODBUS (cont.)

SP116 C100
7 /I/I/ | 1 MRX
! H Port Number: K2
Slave Address: K1
Function Code: 03 - Read Holding Registers
Start Slave Memory Address: 48449
Start Master Memory Address: V3000
Number of Elements: K6
Modbus Data type: 584/984 Mode
Exception Response Buffer: V5005
C100
 (RST)

El renglon 8 se usa para hacer que el bit C55 sea ON si el variador tiene un error.
El rengl6on 9 hara que el bit C55 vuelva a OFF.

Palabra 2100 de codigo
de error en el variador Error en el variador
C55
V3000 K1
| = | (
8 | > | ( SET )
Resete el error en el variador Error en el variador
X5 C55
| | (
9 | | ( RST )

El renglén 10 se usa para hacer que el bit C51 sea ON si el variador tiene un error
especifico. En este ejemplo C51 sera ON si el variador tiene un error de
sobrecorriente. El renglén 10 hara que el bit C51 vuelva a OFF.

Palabra 2100 de codigo .
. Sobrecorriente
de error en el variador C51
V3000 — | K1 (
10 | =| ( SET )
Resete el error en el variador Sobrecorriente
X5 / C51
| |
T 11 \ RST )

El rengl6n 12 carga un valor de 1 en el pardmetro P 9.27. Esta es la sefial de partir.
V2020 es la 17a. memoria en el bloque de 20 que se esta escribiendo con la
instruccion WX en el renglén 5.

12 I I KA1
L ouT
V2020

(Cont. en la proxima pagina)
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El renglén 13 carga un valor de O en el pardmetro P 9.27. Esta es la sefial de parar.
V2020 es la 17a. memoria en el bloque de 20 que se esta escribiendo con la

instruccion WX en el renglén 5.

X0

13 o

El renglén 14 carga un valor 50 BCD en el pardmetro P 9.26 del variador. La
instruccion BIN convierte BCD a decimal. Esto le dice al variador que funcione en

LD

KO

_

ouT

V2020

15.0 Hz.
X1 )
14 | | K150
BIN
ouT
V2017

El renglén 15 carga un valor 300 BCD en el pardametro P 9.26 del variador. La
instruccion BIN convierte BCD a decimal. Esto le dice al variador que funcione en

30.0 Hz.
15 | | K300
BIN
ouT
V2017

El renglon 16 carga un valor decimal 450 en el parametro P 9.26 del variador. La
instruccion BIN convierte BCD a decimal. Esto le dice al variador que funcione en

45.0 Hz.
X3 )
16 | | K450
BIN
ouT
V2017

(Cont. en la proxima pagina)
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Programacion alternativa de MODBUS (cont.)

El renglén 17 carga un valor 600 BCD en el parametro P 9.26 del variador. La
instruccion BIN convierte BCD a decimal. Esto le dice al variador que funcione en

60.0 Hz.

17

LD
K600
BIN
ouT
V2017

El renglon 18 hace que el movimiento del motor sea para adelante (Forward) cargando
un valor de 0 en el parametro P9.28.La memoria V2021 es la décima octava memoria
en el bloque de 20 que se esta escribiendo con la instrucciéon WX en el renglén 6.

X6

LD

18

KO
L ouT
V2021

El renglén 19 hace que el movimiento del motor sea inverso cargando un valor de 1
en el parametro P9.28.La memoria V2021 es la décima octava memoria en el bloque
de 20 que se esta escribiendo con la instrucciéon WX en el renglén 6.

X7

LD

19

K1
LOUT
V2021

1a Ed. espafiol 04/05

(END )
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Comunicandose con dispositivos de terceros

Primero usted debe decidir qué tipo de interfase trabajara lo mejor posible para el uso
especifico. El puerto serial RJ-12 del variador GS2 puede acomodar una conexion RS-
232C o RS-485.

RS-232C

Una conexién de RS-232c tiene limitaciones. La longitud de cable maxima de la red
para una conexion RS-232c es de 15 metros (50 pies). Ademds, usando la interfase de
RS-232c le permitira conectar solamente un variador al dispositivo MODBUS. Para
una conexion RS-232c, coloque los DIP switches en el variador SW2 y SW3 en la
posicion RS232.

Puerto serial RJ-12 en GS2 RS485 Los DIP switches SW2 y
Interface RS-232C SW3 deben ser
g g)’\(‘DD <~ colocados en RS232
6 1 4; TXD 5 e para una conexion
(el 5: +5V RS232 RS-232C.

RS-485

Un cable de red RS-485 puede alcanzar mas de 1200 metros (4000 pies). Para una
conexion RS-485, coloque los DIP switches en el variador SW2 y SW3 en la posicién

RS485.
Puerto serial RJ-12 en GS2 RS485 Los DIP switches SW2 y
Interface RS-232C SW3 deben ser
§ g)’\(‘g <@ colocados en RS485
6 1 4; TXD o o para una conexion
(el 5: +5V RS232 RS-485.

La direccién del esclavo (o nodo) del variador de la serie GS2 es especificada por
el parametro P 9.00. El dispositivo de terceros entonces controla cada variador de
frecuencia de acuerdo a su direccién del nodo de la red .

El variador de frecuencia de la serie GS2 se puede configurar para comunicarse en
redes estdndares MODBUS usando los modos de transmisién siguientes: ASCII o
RTU. Usando el parametro del protocolo de comunicacién (P9.02), usted puede
seleccionar el modo, los bits de datos, la paridad y los bits de parada deseados. El
modo y los pardmetros seriales deben ser igual para todos los dispositivos en una
red de MODBUS.

Para una transferencia de datos con el protocolo MODBUS RTU, siga la forma
indicada para la CPU D2-260.

Para una transferencia de datos con el protocolo MODBUS ASCII, sifa las
intrucciones de las paginas siguientes.

Cada dato de 8 bits es la combinacién de 2 caracteres ASCII.Por ejemplo, el dato
de un byte 64}, mostrado como “64” en ASCII, consiste de un “6” (36p) y un

//4//(34h)
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Formato de datos

Modo ASCII: Estructura de caracteres de 10 bits (para caracteres de 7 bits):

Start| 0 1 2 3 4 5 6 | Stop | Stop
bit bit bit

Caracteres de 7 bits
Estructura de caracteres de 10 bits

P 9.02 = 00 (7 bits de datos, ninguna paridad, 2 bits de parada)

Start | O 1 2 3 4 5 6 |Even | Stop
bit parity | bit

Caracteres de 7 bits
Estructura de caracteres de 10 bits

Start| O 1 2 3 4 5 6 | Odd | Stop
bit parity | bit

Caracteres de 7 bits
Estructura de caracteres de 10 bits

P 9.02 = 01 (7 bits de datos, paridad par, 1 bit de parada)
9P 9.02 =02 (7 bits de datos, paridad impar, 1 bit de parada)

Start 0 1 2 3 4 5 6 7 | Stop | Stop
bit bit bit

Caracteres de 8 bits
Estructura de caracteres de 11 bits

Modo RTU: Estructura de caracteres de 11 bits (para caracteres de 8 bits):

Start 0 1 2 3 4 5 6 7 Even | Stop
bit parity| bit

Caracteres de 8 bits —_—

—Estructura de caracteres de 11 bits
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[
P 9.02 = 03 (8 bits de datos, ninguna paridad, bit de parada 2)
Start | 0 1 2 3 4 5 6 7 Odd | Stop
bit parity | bit
Caracteres de 8 bits —
Estructura de caracteres de 11bits
P 9.02 = 04 (8 bits de datos, paridad uniforme, 1 bit de parada)
P 9.02 = 05 (8 bits de datos, paridad impar, 1 bit de parada)
Protocolo de comunicacion
Estructura STX Caracter de partir (Start): 3AH)
de datos ADR 1 Direccién de comunicacién: Una direccién de 8 bits consiste de 2 codigos
de ASCII
ADR O
CMD 1 Cédigo de comando: Un comando de 8 bits consiste de 2 c6digos ASCII
CMD 0
DATA (n-1)
Contenido de datos: Un datos de n x 8-bits consiste de 2n cédigos ASCII.
"""" n<= 25 maximo de 50 cédigos ASCII
DATA O
LRC CHK 1 “Check sum” LRC:
LRC CHK 0 Un “check sum” de 8 bits consiste de 2 cédigos ASCII
END 1
Caracteres de fin (END)s: END 1=CR (ODH), END 0 =LF (0AH)
END-0
comunicacion
START Un intervalo de silencio de mas de 10 ms
ADR
Direccién de Comunicacion: Direccién de 8-bits
CMD
DATA (n-1)
....... Contenido de datos: n x 8-bit de datos, n<=25
DATA O
CRC CHK Low CRC check sum: Un “check sum” de 16 bits consiste en 2 caracteres de
CRC CHK High 8 bits
END Un intervalo de silencio de mas de 10 ms
Modo ASCII :
Modo RTU :
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ADR (Direccion del nodo)

Las direcciones validas de comunicacion estan en el rango de 0 254. La direccion
de comunicacién igual a O significa que el maestro difunde la informacién a todos
los variadores (o esclavos); en este caso, los variadores no contestaran ningin
mensaje al dispositivo maestro.

Mensaje de comando Mensaje de respuesta
STX t! STX ! "
ADR 1 0' ADR 1 0’
ADR 0 1 ADR 0 "
CMD 1 0’ CMD 1 0’
CMD O 3! CMD 0 131
2! Cantidad de datos '0'
Direc;iér} de datos " (Conteo por bytes) 4!
iniciales o T
Contenido de la
2! direcion inicial de 7'
10" datos 171
Cantidad de datos 0 2102H 0
(Conteo por — —
palabras) 0 0
X Contenido de '
— datos direcciéon —
LRC CHK 1 D 2103H 0
LRC CHK 0 7 0"
END 1 CR LRC CHK 1 7!
END 0 LF LRC CHK 0 1
END 1 CR
END O LF
Mensaje de comando Mensaje de respuesta
ADR 01H ADR 0O1H
CMD 03H MD 03H
Cantidad de datos 04H
Direccion de datOS 21H (Conteo por bytes) 0"
iniciales
02H Contenido de 17H
Cantidad de datos 00H datos direccion —
(Conteo por 02 2102H
palabras) Contenido de datos 00H
CRC CHK Low 6FH direccion 2103H 02H
CRC CHK High F7H CRC CHK Low FEH
CRC CHK High 5CH

Por ejemplo, la comunicacion a variadores con la direccién 16 decimal:
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Modo ASCII: (ADR 1, ADR 0)='1','0 ' =>"'1'=31p, ' 0'=30y

Modo de RTU: (ADR)=10y

Mensaje de respuesta

Mensaje de comando
STX !
ADR 1 ‘0’
ADR 0 T
CMD 1 ‘0’
CMD 0 6
IOI
I‘ll
IOI
IOI
Direccién de datos T
|7|
I7I
IOI
LRC CHK 1 7'
LRC CHK 0 Y
END 1 CR
END O LF

STX ! !
ADR 1 0’
ADR 0O "
CMD 1 0’
CMD 0 o'

IOI

I‘ll

Direccién de datos o
IOI

I‘ll

Contenido de 7!
datos 171

IOI

LRC CHK 1 7!
LRC CHK 0 "
END 1 CR
END 0 LF

Mensaje de respuesta

ADR O1TH
CMD 10H
20H

Direccién de datos

iniciales 00H

Cantidad de datos 00H
(Conteo por

palabras) 02H
CRC CHK Low 4AH

Mensaje de comando
ADR OTH
CMD T10H
Direccién de datos 20H
iniciales 00H
Number of data 04H
(Conteo por bytes)
Contenido de 00H
datos address
2000H 02H
Contenido de 02H
datos dueccion
2001H 58H
CRC CHK Low CBH
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1st Ed. Rev. A

CMD (cédigo de comando) y DATOS (caracteres de datos)

El formato de los caracteres de datos depende del c6digo de comando. Los c6digos
de comando disponibles se describen segtin lo siguiente:Cédigo de comando:03y,

lea N palabras. El valor mdximo de N es 12. Por ejemplo, leyendo 2 palabras

continuas de direc

cion inicial 2102 de AMD con la direccion 0TH.

Modo ASCII: Modo RTU:
Mensaje de comando
STX !
ADR 1 0’
ADR 0 T
CMD 1 0’
CMD 0 13
IOI
4 01 H+O3 H+O4H+O1 H+OOH+O1 HZOAH,
Direccién de datos 4!
niciales o el complemento de 2 negado de OAH es F6H.
I’I 1
IOI
Cantidad de datos 0
(Conteo por —
palabras) 0
I’I 1
LRC CHK 1 'F'
LRC CHK 0 6
END 1 CR
END 0 LF
Mensaje de respuesta
ADR 01H
CMD 03H
Direccién de datos 21H
iniciales 02H
Cantidad de datos O0H
(Conteo por
palabras) 02H
CRC CHK Low 6FH
CRC CHK High F7H
06/03
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Cédigo de comando:06p, escribe 1 palabra

Por ejemplo, escribiendo 6000 (1770p) una direccién 0100 de AMD a la
direccion 01.

Modo ASCII : Modo RTU:

Este es un ejemplo usando el cédigo 16 de la funcién para escribir registros
multiplos

CHK (check sum)

Modo ASCII :

LRC (control por redundancia longitudinal) es calculado sumando el médulo 256,
los valores de los octetos desde ADR1 a un caracter de datos pasado y luego
calculando la representacion hexadecimal de la negacién del complemento de 2
de la suma.

Por ejemplo, leyendo 1 palabra de direcciéon 0401H del varador con la direccién
OTH.
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Capitulo 6: Mantencién y solucién de problemas

Mantencion e Inspeccion

6-2

Los variadores de frecuencia modernos estan basados en alta tecnologia
electrénica. Se requiere una mantencién preventiva para operar el variador de
frecuencia en su condicion 6ptima y para asegurar una larga duracién. Se
recomienda que un técnico calificado haga inspecciones periddicas del variador de
frecuencia. Algunas cosas deben ser inspeccionadas una vez al mes y otras deben
ser inspeccionadas anualmente. Antes de la inspeccion, siempre debe apagar la
energia de entrada a la unidad. Espere por lo menos 2 minutos después que todos
los indicadores del display se hayan apagado., y luego confirme que los
condensadores se han descargado completamente midiendo el voltaje entre B1 y la
tierra de la estructura del variador usando un multimetro configurado para medir
voltaje de C.C..

{ADVERTENCIA! ;Desconecte la energia y asegtrese que los condensadores internos se
han descargado completamente antes de inspeccionar el variador de frecuencia !

Inspeccion mensual:

Inspeccione los siguientes articulos por lo menos una vez al mes.
1. Asegurese que los motores estan operando como debe ser.
. Aseglrese que el ambiente de instalacion sea normal.
. Asegurese que el sistema de enfriamiento esté operando como debe ser.
. Inspeccione para notar vibraciones o sonidos irregulares durante la operacion.

. Aseglrese que los motores no se sobrecalienten durante la operacion.

o U AW

. Inspeccione el voltaje de entrada del variador de frecuencia y asegurese que el
voltaje esté dentro del rango de operacion. Verifique el voltaje con un voltimetro.

Inspeccion anual

Verifique los siguientes articulos por lo menos una vez al afo.

1. Apriete los tornillos del variador de frecuencia, si fuera necesario. Estos pueden
aflojarse debido a la vibracién o a cambios de temperatura.

. Asegurese que los conductores y aisladores no tengan corrosion ni estén danados.
. Verifique las resistencias de aislacién con un Megaéhmetro.

. Verifique los condensadores y relevadores y reempldcelos si fuera necesario.

a A~ W N

. Limpie cualquier polvo y suciedad con un aspirador. Preste atencién especial a la
limpieza de las aperturas de ventilacion y circuitos impresos. Siempre mantenga
estas dreas limpias. La acumulacién de polvo y suciedad en estas areas pueden
causar fallas imprevistas.

Si el variador de frecuencia no es usado por un largo tiempo, encienda la energia
por lo menos una vez cada dos anos y confirme que todavia funciona
adecuadamente. Para confirmar su funcionalidad, desconecte el motor y suministre
energia al variador de frecuencia por 5 horas o mds antes de tratar de hacer
funcionar el motor con el variador de frecuencia.
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Busqueda de problemas
Codigos de fallas

El variador de frecuencia tiene un extenso sistema de diagnéstico de fallas que
incluye varias diferentes alarmas y mensajes de falla. Una vez se detecta una falla,
se activaran las funciones protectoras correspondientes. Los cédigos de fallas son
indicados en el display del teclado. Pueden ser leidas las seis fallas mas recientes
en el visor del teclado al ver los parametros P6-31 al P6-36..

NOTA: Las fallas pueden ser eliminadas Cf)or el boton de reset en el teclado (RESET) o por
una entrada discreta externa programada adecuadamente..

Descripciones de fallas Descripciones de fallas

1. Verifique que la potencia del motor corresponda a la
salida de potencia del variador de frecuencia.

2. Verifique las conexiones de alambres entre el variador
de frecuencia y el motor para posibles cortocircuitos.

n El variador de frecuencia detecta un 3. Aumente el tiempo de aceleracién (P1-01 o P1-05).

aumento anormal de corriente. .Verifique la posibilidad de condiciones de carga
excesiva en el motor.

5.Si hay condiciones anormales cuando se opera el
variador de frecuencia después que se remueve el
cortocircuito, el variador de frecuencia debe ser
enviado al fabricante(?22?2?).

1. Verifique sf el voltaje de entrada esta dentro del voltaje
nominal de entrada del variador de frecuencia .

2. Verifique si hay voltajes transientes.
: . Una sobretensién de la barra también puede ser
que el voltaje de la barra CC ha S P
ou . L. causada por regeneracion del motor. Aumente el
excedido su  maximo valor| o . )
" tiempo de desaceleraciéon o coloque una resistencia
permitido.

El variador de frecuencia detecta

W

de frenado de menor valor.
4. Verifique que la potencia de frenado requerida esta
dentro de los limites especificados.

1. Aseglrese que la temperatura ambiente esta dentro del
rango especificado.
2. Aseglirese que las aperturas de ventilacién no estén

El detector de temperatura del| obstruidas.
variador de frecuencia detecta|3. Remueva cualquier objeto extrafio en los disipadores
calor excesivo. térmicos y verifique la posibilidad de que las aspas del
disipador no estén sucias.

4. Provea suficiente espacio para una ventilacion
apropiada.

El variador de frecuencia detecta|,, .. . . .
. Verifique que el voltaje de entrada esté dentro del voltaje
BN |que el voltaje de la barra de CC ha . . )
. . . de entrada nominal del variador de frecuencia .
caido debajo del valor minimo.

El variador de frecuencia detecta|1- Verifique si el motor se ha sobrecargado.

corriente  de salida excesiva.|2. Reduzca el ajuste de compensacién de torque como
Nota: El variador de frecuencia puede| ajustado en el parametro P2.03.

resistir hasta 150% de su corriente|3, Aumente la capacidad de salida del variador de
nominal por un maximo de 60 s. frecuencia .
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Codigos de fallas

Descripciones de fallas Descripciones de fallas

. Verifique una posible sobrecarga del motor.
. Verifique el ajuste de la sobrecarga térmica electrénica.
Desconexion por sobrecarga térmica|3. Aumente la capacidad del motor.

electrénica interna.

TR NS

. Reduzca el nivel de la corriente para que la corriente de
salida del variador de frecuencia no exceda el valor
ajustado en el pardmetro P0.01.

- 1. Reduzca la carga del motor.
Sobrecarga del motor. Verifique los valores

oL.2 de pardmetros (P6.07 a P6.09) . Ajuste la deteccion de torque excesivo a un nivel

adecuado.

Sobrecorriente durante la aceleracion: » L , .
. Verifique que no haya poca aislacion en la linea de salida.

. Disminuya el ajuste del refuerzo de torque en P2.03.

. Aumente el tiempo de aceleracion.

. Reemplace el variador de frecuencia con uno que tenga
una capacidad de salida mas alta. (Préximo tamano).

1. Cortocircuito en la salida del motor.
2. Refuerzo de torque muy alto.

OCA

3. Tiempo de aceleracién muy corto.

P UCI NS

4. La capacidad de salida del variador es
muy baja.

Sobrecorriente durante la

iy 1. Verifique que no haya poca aislacién en la linea de
desaceleracién:

salida.

2. Disminuya el ajuste del refuerzo de torque en P2-03.

3. Aumente el tiempo de aceleracion.

4. Reemplace el variador de frecuencia con uno que tenga
una capacidad de salida mas alta. (Préximo tamano).

1. Cortocircuito en la salida del motor.

ocd B2 Tiempo de desaceleraciéon muy
corto.

3. La capacidad de salida del variador
es muy pequefia.

Sobrecorriente durante una operacién de

ragimen constante : 1. Verifique la posibilidad de que haya poca aislacion en la
1. Cortocircuito en salida del motor. linea de salida.
[@l@ig] 2. Aumento repentino en la carga del 2. Aumente el tiempo de desaceleracion.
motor. 3. Reemplace el variador de frecuencia con uno que tenga
3. La capacidad de salida del variador una capacidad de salida mas alta. (Préximo tamafio).

es muy pequena.

1. Apague el suministro de energia.
cF1 La memoria interna IC no puede ser 2. Verifique si la entrada del voltaje estd dentro del

programada. voltaje nominal de entrada del variador de frecuencia.
3. Encienda el variador de frecuencia de nuevo.

1. Verifique las conexiones entre la tarjeta electrénica
[l |La memoria interna IC no se puede leer. principal y la tarjeta electrénica de energia.
2. Vuelva el variador a los valores originales de fabrica.

Devuelva el variador de frecuencia para garantia o para

Q2NN |Falla en la proteccion de componentes. .
reparacion.

Devuelva el variador de frecuencia para garantia o para

Falla d teccion del soft . .
leleJelml |Falla de proteccion del software reparacion.

1. Apague el suministro de energia.
2. Verifique si el voltaje de entrada cae dentro del
voltaje nominal de entrada del variador de frecuencia.

El circuito interno del variador de
frecuencia no es normal.

cF3

Cuando el terminal de falla externa se cierra entre CM
y éste (EF), la salida se apagara (si el contacto es
normalmente abierto).

EF El terminal de falla externa (EF)-CM
va de APAGADO a ENCENDIDO.
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Capitulo 6: Mantencién y solucién de problemas

Codigos de fallas

Nombre de i i
la falla _ |Descripciones de fallas Descripciones de fallas
FA Falla de la aceleracion o No use la funcién de la aceleracién o desaceleracion
C desaceleracién automatica. automatica.

Falla de tierra :

La salida del variador es anormal.
Cuando se pone a tierra el terminal
de salida (la corriente de
cortocircuito es el 50% mas que la
(WIS | corriente nominal del variador), el
mdédulo de potencia del variador se
puede dafar. La proteccién de
cortocircuito existe para proteccion
del variador, no proteccién del
usuario. §

Falla a tierra :

1. Verifique si el médulo de potencia IGBT esta danado.
2. Verifique la posibilidad que haya poco que el
aislamiento en la linea de salida.

1. Cuando el terminal (bloque base) esta activado,

Bloque base externo: la salida del variador se apagara.
La salida del variador se apaga. 2. Desactive el bloque base y el variador comenzara

a funcionar nuevamente.

Perdida de una fase de 1. Verifique de una posible mala conexién en la linea
PHIL alimentacion: de alimentacién.

Se perdié una fase de la 2. Verifique por una posible falla de una fase en la

alimentacién. alimentacion.
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Capitulo 6: Mantencién y solucién de problemas

Mensajes de advertencia

Hay varios mensajes de alerta que se pueden generar por el variador. El variador
GS2 permite que usted decida la respuesta a estos mensajes. Las descripciones de
los mensajes de alerta se enumeran abajo.

Mensajes de advertencia

Nombre de la

advertencia Descripciones de advertencias | Descripciones de advertenciass

Advertencia de comunicacién:
Codigo de comando ilegal - el
Ce0l cédigo de comando recibido en el
e mensaje de comando no esta
disponible en el variador de
frecuencia .

Advertencia de comunicacién:
Direccion ilegal de datos - La
direccion de datos recibida en el
Ce02 mensaje d d a
je de comando no estd
disponible en el variador de

La accién correctiva puede ser configurada con la
el parametro de tratamiento de falla P9-03. Los
modos disponibles son:

frecuencia . 0 - Indica falla y contintia operando.
Advertencia de Comunicacién: 1 - Indica falla y hace RAMPA para parar.
Valor de datos ilegal - El valor de 2 - Indica falla y para solamente por friccién.
Ce03 datos recibido en el mensaje de 3 - No se indica falla y contina operando. El
comando no esta disponible en el valor original es 0.

variador de frecuencia .

Advertencia de Comunicacién:

Falla en el dispositivo esclavo - El
Ce(04 variador de frecuencia no esta
disponible para ejecutar la accién
requerida.

Advertencia de Comunicacion:
Cel!0 Tiempo de espera de respuesta fue
sobrepasado (Timeout).

La accion correctiva puede ser configurada con el

Advertencia de PID: parametro P7.27. Los valores disponibles son:
oY Pérdida de realimentacion PID - Se ha 00 - Dé alarma y pare el variador
perdido la sefiakl de 4 - 20 mA. 01 - Dé alarma y contintie operando

El valor de fabrica es 00.
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Use esta lista de parametros para anotar sus valores definitivos

Parametros del motor

Parametro Descripcion o:'/iagli(r)n ;I
PO-00 | Voltaje en la placa del motor 42!38
PO-01 Corriente en la placa del motor noﬁg:ﬁ”gsz
P0-02 Frecuencia basica del motor 60
P0-03 Velocidad bésica del motor 1750
P 0.04 Velocidad méaxima del motor P0O-03

Parametro Descripcion Valor

original
P 1.00 Métodos de parada 00
€ P 1.01 Tiempo de aceleracion 1 10.0
& P 1.02 Tiempo de desaceleracién 1 30.0
P 1.03 Aceleracién con curva S 00
P 1.04 Desaceleracion con curva S 00
& P 1.05 Tiempo de aceleracion 2 10.0
& P 1.06 Tiempo de desaceleracion 2 30.0
PLO7 | s Aceldewceleracin |
P 1.08 Frecu:g;i(;’arjgét;a?s;dzén de 00
prop | T g,
P 1.10 Frecuencia de salto 1 0.0
P1.11 Frecuencia de salto 2 0.0
P1.12 Frecuencia de salto 3 0.0
P1.13 Reservado
P1.14 Reservado
P1.15 Reservado
P1.16 Reservado
P1.17 Banda de frecuencia en saltos 0.0
P 1.18 Voltage de inyeccion de CC 0.0
P1.19 Reservado
P 1.20 | Inyeccién CC durante la partida 0.0
P 1.21 | Inyeccién CC durante la parada 0.0
prz2 | e g,
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Volts/Hertz

. s Valor
Parametro Descripcion original
P 2.00 Ajustes de Volt/Hertz 00

@ P 201 | Compensacién deslizamiento 0.0
@ P 2.02 | Refuerzo de torque de partida 00
P 2.03 Reservado
P 2.04 Frecuencia de punto-medio 1.5
. . 10.0
P 2.05 Voltaje de punto-medio 200
P 2.06 Frecuencia de salida minima 1.50
. . - 10.0
P 2.07 Voltaje de salida minimo 200
P 2.08 Frecuencia portadora PWM 12
E/S discretas
; oz Valor
Parametro Descripcion original
P 3.00 Origen del co.njando de 00
operacion
Terminales de entrada de
P 3.01 funciones mltiples 00
(DI1 - DI2)
Entrada de funciones mdltiples
P 3.02 DB3) 00
Entrada de funciones mdltiples
P 3.03 (D14) 03
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E/S discretas

2 s g Valor
Parametro Descripcion original
Entrada de funciones mdltiples
P 3.04 DI5) 04
Entrada de funciones mdltiples

P 3.05 (DI6) 05

P 3.06 Reservado

P 3.07 Reservado

P 3.08 Reservado

P 3.09 Reservado

P 3.10 Reservado

P3.11 Contactq/de se}lida 1 de 00

funcion multiple
P3.12 Contactq/de saEIiQa 2 de 01
funcion multiple

P3.13 Reservado

P3.14 Reservado

P 3.15 Reservado
& P316 Frecuencia deseada 0.0
&P3.17 Corriente deseada 0.0
¢ P3.18 Nivel de desvio de PID 10.0
& P3.19 Tiempo de desvio de PID 5,0
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Parametros de senales analogas

. o Valor
Parametro Descripcion original
P 4.00 Origen del comando de 00

: frecuencia
P 4.01 Polaridad del desvio de la 00
: entrada analoga
P 4.02 | Desvio de la entrada andloga 0.0
8
P 4.03 | Ganancia de la entrada andloga 100.0
g
P 4.04 Activar giro inverso con entrada 00
: analoga
Comportamiento con la pérdida
P 4.05 de la senal ACI (4-20mA) 00
P 4.05/10 Reservado
P 4.11 Senal de salida andloga 00
g
@ P 412 | Ganancia de la sefial andloga 100
8

Configuracién de entradas discretas

& P 5.00 Jog 6,0
& P 5.01 Bit de multi-velocidad 1 0.0
& P 502 Bit de multi-velocidad 2 0.0
& P 503 Bit de multi-velocidad 3 0.0
& P 504 Bit de multi-velocidad 4 0.0
& P 505 Bit de multi-velocidad 5 0.0
& P 5.06 Bit de multi-velocidad 6 0.0
& P 507 Bit de multi-velocidad 7 0.0
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i
Proteccion
Parametr N Valor
- Descripcion original
P 6.00 | Nivel de sobrecarga térmica electrénica 00
P 6.01 No. de partidas después de fallas 00
P 6.02 Pérdida de energia momentanea 00
P 6.03 Inhibir direccién de giro inversa 00
Auto regulacion de voltaje de salida
P 6.04 (AVR) 00
P 6.05 Prevencion de descgnexmn por 00
sobretension
P 6.06 | Modos de aceleracion y desaceleracion 00
P 6.07 | Modo de deteccion de torque excesivo 00
P 6.08 Nivel deteccién torque excesivo 150
P 6.09 Tiempo deteccion torque excesivo 0.1
P 6.10 Prevencion de sobreco.r,rlente durante la 150
aceleracion
P6.11 Prevencion de sobrecq/rnente durante la 150
operacion
P6.12 Maximo tlem%o perml’fldo de pérdida 20
e energia
P 6.13 Tiempo de bloqueo base 0.5
P 6.14 | Corriente para bisqueda de velocidad 150
P 6.15 | Valor superior de frecuencia de salida 400
P 6.16 Valor inferior de frecuencia de salida 0.0
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[
Proteccion (continuacion)
Parametro Descripcion velor
original
P6-30 Bloqu.eo de partida después de una 00
energizacion
P6-31 Registro de la dltima falla 00
P6-32 Registro de la sggunda falla mas 00
reciente

P6-33 | Registro de la tercera falla més reciente 00

P6-34 | Registro de la cuarta falla mds reciente 00

P6-35 | Registro de la quinta falla mas reciente 00

P6-36 Registro de la sexta falla mds reciente 00
Parametro Descripcion Valor

original
P 7.00 Terr;nnal de entrada para la variable 00
e proceso en el control PID

P 7.01 Valor de 100% de PV 100.0

P 7.02 Origen de la referencia PID 00
&P7.10 Referencia de PID del teclado 0.0
&P71 Referencia mdltiple de PID 1 0.0
&P7.12 Referencia mdltiple de PID 2 0.0
&P713 Referencia mdiltiple de PID 3 0.0
&P714 Referencia mdltiple de PID 4 0.0
&P715 Referencia mdltiple de PID 5 0.0
&P7.16 Referencia mdltiple de PID 6 0.0
&®P717 Referencia mdltiple de PID 7 0.0
&P7.20 Factor Proporcional 1,0
&P721 Factor Integral 1,00
&P722 Factor Derivativo 0.00

P7.23 Limite superior de Factor Integral 100

P7.24 Cte. de tiempo filtro derivativo 0.0

P 7.25 Limite de la frecuencia de salida del 100

control PID
P7.26 Tiempo de deteccién de PV 60
P7.27 Pérdida de la realimentacién PID 00
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il
Visor

Funciones del visor definidas
4 P 8.00 por el usuario 00
Factor de escala de
4P 8.0 frecuencia 1.0

Parametro Descripcion Va.lo.r
original

P 9.00 | Direccién de esclavo en la red 01

P 9.01 Velocidad de transmision 01

P 9.02 Protocolo de Comunicacién 00

Tratamiento de las fallas de
P9.03 transmision 00
Deteccién de tiempo de espera

P9.04 de respuesta (Time Out) 00

P 9.05 Duracién de timeout 0.5

P 9.06 Reservado
& P9.07 Bloqueo de pardmetros 00

P 9.08 Vuelve los parametros al valor 00

) original

@ P 9.11 | Par de transferencia en blogue 1 P 9.99
@ P 9.12 | Par de transferencia en bloque 2 P 9.99
@ P 9.13 | Par de transferencia en bloque 3 P 9.99
@ P 9.14 | Par de transferencia en bloque 4 P 9.99
@ P 9.15 | Par de transferencia en bloque 5 P 9.99
@ P 9.16 | Par de transferencia en bloque 6 P 9.99
@ P 9.17 | Par de transferencia en bloque 7 P 9.99
@ P 9.18 | Par de transferencia en bloque 8 P 9.99
@ P 9.19 | Par de transferencia en bloque 9 P 9.99
@ P 9.20 | Par de transferencia en bloque 10 P 9.99
@ P 9.21 | Par. de transferencia en bloque 11 P 9.99
@ P 9.22 | Par. de transferencia en bloque 12 P 9.99
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Communicaciones (cont.)

Parametro Descripcion Va.lo.r
original
&P9.23 Par. de transferencia en bloque 13 P 9.99
&P924 Par. de transferencia en bloque 14 P 9.99
& P925 Par. de transferencia en bloque 15 P 9.99
& P9.26 Referencia de velocidad RS485 60.0
& P9.27 Comando RUN (Funcionar) 00
& P9.28 Comando de diireccién 00
€ P9.29 Falla externa 00
€ P9.30 Restablecer la falla 00
€ P 931 Comando de pulsar (JOG) 00
P 9.41 Nimero de serie GS ##
P 9.42 |Informacién del modelo b3
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Apéndice A: Accesorios
[

Codigos de los accesorios

Todos los cédigos de los accesorios de la serie GS2, a excepcién de los filtros de
emisiones electromagnéticas, incorporan los nimeros de pieza de los variadores de
frecuencia para las cuales son compatibles.Cada accesorio comienza con la serie y el
grado compatibles de los variadores de frecuencia. Esto es seguido por un cédigo del
accesorio. Después del codigo del accesorio, usted encontrara un cédigo de la
descripcion cuando sea aplicable. El diagrama de abajo muestra el esquema de la
enumeracion de los accesorios.

GS - 23P0 - LR - 3PH

Descripcion del cédigo
1PH: Monofasico  3PH: Trifasico

Cadigo de accesorios
LR: Reactor BR: Resistencia de frenado
FKIT: Juego de fusiblesFUSE: Fusibles para FKIT

Potencia del variador (vea la descripcién)

Serie del variador
GS1: Serie GS1 GS2: Serie GS2
GS: Todas las Series de variadores GS

Reactores

Reactores

Articulo no. cllr;‘r?c?; Inductancia Cortl;:en- Pérdidas Ntlf,}gilo% aTe(:)sn- e n‘é?;ti . s\all(i)(lalta
GS-10P2-LR-1PH* 3% 0.80mH 18 19 GS2-10P2*entrada/1 115 230
GS-10P5-LR-1PH* 3% 0.50mH 25 23 GS2-10P5*entrada/1 115 230
GS-11PO-LR-1PH* 3% 0.40mH 35 36 GS2-11P0O*entrada/1 115 230
GS-20P5-LR-1PH 3% 6.50mH 8 13 GS2-20P5 entrada/1 230 230
GS2-10P2* salida/3
GS-20P5-LR-3PH 3% 6.50mH 4 13 GS2-10P5* salida/3 230 230
GS2-20P5 in/out/3
GS-21PO-LR-1PH 3% 6.50mH 12 13 GS2-21P0 entrada/1 230 230
ol

GS-21PO-LR-3PH | 3% | 3.00mH 4 7 (?552221 1158 eszﬁiﬁ 230 | 230
GS-22P0-LR-1PH 3% 3.00mH 18 25 GS2-22P0 entrada/1 230 230
GS-22P0-LR-3PH 3% 1.50mH 8 11 GS2-22P0 en/salid/3 230 230
GS-23P0-LR-1PH 3% 2.50mH 35 26 GS2-23P0 input/1 230 230
GS-23P0-LR-3PH 3% 1.30mH 12 23 (GS2-23P0 en/salid/3 230 230
GS-25P0-LR 3% 0.80mH 18 19 GS2-25P0 en/salid/3 230 230
GS-27P5-LR 3% 0.50mH 25 23 GS2-27P5 en/salid/3 230 230
GS-41PO-LR 3% 12.0mH 2 7 GS2-41P0 en/salid/3 460 460
GS-42P0-LR 3% 6.50mH 4 13 GS2-42P0 en/salid/3 460 460
GS-43P0-LR 3% 5.00mH 8 31 (GS2-43P0 en/salid/3 460 460
GS-45P0-LR 3% 3.00mH 8 25 GS2-45P0 en/salid/3 460 460
GS-47P5-LR 3% 2.50mH 12 26 GS2-47P5 en/salid/3 460 460
GS-4010-LR 3% 1.50mH 18 29 (GS2-4010 en/salid/3 460 460
* Los variadores de la clase GS2-1xxx 100V usan reactores GS-1xxx-LR-1PH en el lado de alimentacidn, y el reactor apropiado GS-2xxx
de la clase 200 V en la salida.
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Dimensiones de los reactores

Dimensiones de los Reactores, en pulgadas

Aerticulo No. H w D | MtgD Mtg. W o?él";eg’:;'e"r'; P(‘I*i;‘;as)
GS-10P2-LR-1PH 4.80 6.00 3.30 2.09 2.00 28 x .63 7
GS-10P5-LR-1PH 5.70 6.00 3.09 2.09 3.00 28 x .63 7
GS-11PO-LR-1PH 5.70 6.00 3.34 2.34 3.00 28 x .63 9
GS-20P5-LR-1PH 3.40 4.40 2.83 1.77 1.44 .28 x .63 2.80
GS-20P5-LR-3PH 3.40 4.40 2.83 1.77 1.44 .28 x .63 2.80
GS-21PO-LR-1PH 3.40 4.40 2.83 1.77 1.44 .28 x .63 2.80
GS-21PO-LR-3PH 3.40 4.40 2.83 1.77 1.44 .28 x .63 2.30
GS-22P0-LR-1PH 3.40 4.40 2.83 1.77 2.00 28 x .63 3.10
GS-22P0-LR-3PH 3.40 4.40 2.83 1.77 2.00 28 x .63 2.80
GS-23PO-LR-1PH 4.80 6.00 3.30 2.09 2.00 28 x .63 7.50
GS-23P0-LR-3PH 3.40 4.40 2.83 1.77 2.00 28 x .63 2.90
GS-25P0-LR 4.80 6.00 3.30 2.09 2.00 28 x .63 7.10
GS-27P5-LR 5.70 6.00 3.09 2.09 3.00 28 x .63 7.00
GS-41PO-LR 3.40 4.40 2.83 1.77 1.44 .28 x .63 2.30
GS-42P0-LR 3.40 4.40 2.83 1.77 1.44 .28 x .63 2.80
GS-43PO-LR 3.40 4.40 3.39 2.39 2.00 28 x .63 4.30
GS-45P0-LR 3.40 4.40 2.83 1.77 2.00 28 x .63 3.10
GS-47P5-LR 4.80 6.00 3.30 2.09 2.00 28 x .63 7.50
GS-4010-LR 4.80 6.30 3.55 2.34 2.00 28 x .63 9.10
TaEd. SP 04/05 Manual del variador de frecuencia Serie GS2 A-3



Apéndice A: Accesorios

Aplicaciones y conexiones de los reactores

Lado de entrada del variador

Cuando esta instalada en el lado de la entrada del variador de frecuencia, los
reactores reducen alteraciones en la alimentacién, limitan los transientes de
corriente y de voltaje de la alimentacién. Los reactores también reduciran las
arménicas causadas por los variadores a la alimentacion. Las unidades se instalan
aguas arriba del variador, segin lo mostrado.

TLATL2113

C2 &WAF(N\NG :,

sl 1171 L2 L2 ==g

=
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oo posiaooeaon
LRuee
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Lado de salida del variador

Cuando se instalan en el lado de la salida de los variadores, estos protegen el
variador de los corto-circuitos en la carga. Se mejora la forma de onda de la
corriente, reduciendo el calentamiento del motor y emisiones de ruidos
electromagnéticos. Tambidn se e usan con cables largos.

[N

e |

m@% T3 C1
m

&WARNING B

OO ORDDDDDDDDDDD T2 B 1
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Nota:Los reactores monofdsicos no se deben instalar en la salida de variadores de
frecuencia. Use solamente reactores trifasicos..
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Varios variadores de frecuencia

Se recomienda considerar reactores individuales al instalar mdltiples variadores en la
misma linea de alimentacion. Los reactores individuales eliminan interferencias entre los
variadores y proporcionan una protecciéon para cada variador para su propia carga.

DODOODORDDDDDDDDDDD

Motores Miuiltiples

Puede ser utilizado un solo reactor cuando hay motores multiples en el mismo
variador. El reactor se dimensiona basado en la suma de la corriente nominal de
todos los motores. Debe usarse una sobrecarga térmica por motor.

Nota: Se debe utilizar solamente un sélo reactor con motores multiples cuando los
motores funcionen simultdneamente.

O/l

T3C1 C2

DODODOYDODDDDDDDDD T2 B1 I | | | , B2 D/I'

2 | -

T1A1
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Usos Monofasicos

Algunos de los reactores son para uso con alimentacién monofasica. Siga el
diagrama de conexion de abajo.Cerciérese de que los terminales B1 y B2 estén
aislados correctamente antes de que se haga cualquier conexién.

ADVERTENCIA: ASEGURESE, POR FAVOR, QUE SE AiSLEN CORRECTAMENTE LOS TERMINALES B1 v B2
ANTES DE HACER CUALQUIER CONEXION A LA ALIMENTACION MONOFASICA.

cl (YT ez
B (YY) L2
NIARRARNE
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Resistencias de frenado

Las resistencias de frenado se utilizan para aumentar el torque de frenado del motor,
para ciclos de desaceleracion con corto tiempo o para desacelerar una carga con

gran inercia.
——| Nota: El uso de resistencias de frenado con variadores de frecuencia la serie GS2 no
—| requiere el ajuste de ningln pardmetro especial. El variador de frecuencia detectard

automaticamente la presencia de una resistencia de frenado.

Especificaciones de las resistenciads de frenado

Codigo | Modelo de variadores Torq;;gleegri?ado Valor | Watt (t::,glg a?:
GS-20P5-BR | GS2-10P2, GS2-10P5, GS2-20P5 270% 200Q 80 10%
GS-21P0-BR GS2-11P0, GS2-21P0 125% 200Q 80 10%
GS-22P0-BR GS2-22P0 125% 100Q | 300 10%
GS-23P0-BR GS2-23P0 125% 70Q 300 10%
GS-25P0-BR GS2-25P0 125% 40Q 400 10%
GS-27P5-BR GS2-27P5 125% 30Q 500 10%
GS-41P0-BR GS2-41P0 125% 7500 80 10%
GS-42P0-BR GS2-42P0 125% 400Q | 300 10%
GS-43P0-BR GS2-43P0 125% 250Q | 300 10%
GS-45P0-BR GS2-45P0 125% 150Q | 400 10%
GS-47P5-BR GS2-47P5 125% 100Q | 500 10%
GS-4010-BR GS2-4010 125% 75Q | 1000 10%

El torque promedio es calculado entre la velocidad nominal del motor y parada.

Dimensiones
L2%2
g
o ! Il 5
& ——rr>|_ j 2

—— RING TERMINAL
150t2

H*05

L142

Dimensiones de los reactores*

Cadigo L1 L2 H D w Peso maximo (g)
GS-27P5-BR 335 320 30 5.3 60 1100
GS-47P5-BR 335 320 30 5.3 60 1100
GS-4010-BR 400 385 50 5.3 100 2800

*Dimensiones en milimetros
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Dimensiones (cont.)

212
[Ts)
i
: B 5] il
—— TERMINAL: 2t x 125 x 263
[Te]
o
+
T

L1342

Dimensiones de los reactores*

Ly Maximo

Codigo L1 L2 H D w peso (g)
GS-20P5-BR 140 125 20 5.3 60 160
GS-21P0-BR 140 125 20 5.3 60 160
GS-22P0-BR 215 200 30 5.3 60 750
GS-23P0-BR 215 200 30 5.3 60 750
GS-25P0-BR 265 250 30 5.3 60 930
GS-41P0-BR 140 125 20 5.3 60 160
GS-42P0-BR 215 200 30 5.3 60 750
GS-43P0-BR 215 200 30 5.3 60 750
GS-45P0-BR 265 250 30 5.3 60 930

*Dimensiones en milimetros

Conexiones de las Resistencias de frenado

DISPLAY v —

o@D

I . * Do not connect AC power to output terminals (T1, T2, T3). . .
WAR N NG . Do not inspect components until LEDs are turned off for
at least 1 min. eSIS enCIa

DDDDDDRDDDDDDDDDDD) de frenado

G D G A G
NEOBREIREINE NG )
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Filtros de entrada para emisiones electromagnéticas

La declaracién de la EC (Comunidad Europea) con normas para para los variadores

de frecuencia de la serie GS2 fue completado conjuntamente con los filtros EMI

enumerados abajo. Los filtros se montan entre el panel y la placa de montaje. Los

filtros tienen orificios con rosca en su superficie y los variadores se montan
Z—“ directamente enb el frente de los filtros.

|I— Nota:El cumplimiento de las normas CE requiere el uso de filtros.

Especificaciones de los filtros

Modelo del filtro | Modelo del variador Valores nominales Dimensiones

GS2-10P2

20DRT1W3S GS2-10P5 120V, 1-phase, 20A Figura 1
GS2-11PO
GS2-20P5

20DRT1W3S GS2-21P0 250V, 1-phase, 20A Figura 1
GS2-22P0
GS2-20P5

16TDT1WA4S GS2-21P0 250V, 3-phase, 16A Figura 2
GS2-22P0

32DRTTW3C GS2-23P0 250V, 1-phase, 32A Figura 3

40TDS4W4B G52-25P0 250V, 3-phase, 40A Figura 4
GS2-27P5
GS2-41P0

11TDT1WA4S GS2-42P0 480V, 3-phase, T1A Figura 5
GS2-43P0

17TDT1W44 €52-45P0 480V, 3-phase, 17A Figura 6
GS2-47P5

26TDT1W4B4 GS2-4010 480V, 3-phase, 26A Figura 7

Figura 1 A220.0£2.0

ol

F
o} <> 200.0+10.0

1015_AWG14 BL L/L1
—L————TT3)N/L2 @
‘A
015 AWG14 BR @

1015 AWG14 Y/G

130.042,0
C100.0£1.0

| K Ak S
@ POWER]

S 2 |

D
45.0+2.0 £
198.0£1.0 M4x0.7(3X) .
Unidades = mm
( ) ) \
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Figura 2

A M5X0,8(4X
306.0+2.0 \

\ 10.0
° ol
<> O
R3.0
@
bl | g 2 :
3 3 el
ol o 2
3 § (&
D] | «|° <} -
@ 250.0+10.0 |
Plo o ca
R4.5
C
50.0+2.0 B
284.0+1.0
e #8.0(4X
)
g 4z ~
. N o ° [}
Unidades = mm ') Q/=\=.:._
G
284.0+1.0
Figura 3
97.0(2X) 1e30.0 400 40.0 400 $7.0X10,0(2X)
Y

Doo.oxp0
ESUzO:I:LO

p

T |

.
9

OWER—IN

A
250,0+2,0

B
270.0+1.0

Cre30 Max,

— R AA g

G
300.0+10

177.0 MAX.
150.0+2.0

F

i

1015 AWG10 Y/4

1016 AWe10 BU

;

T/L3
s/L2

R/L1[=——===0)

1015 AWG10 BLU]

]
L
5o

T\ N7 N\ N7 \ W7\
AN ZEEAN ZEERN ZERAN /)
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il
Figura 4
A
220.0+2.0
F
et I | 500.0£10.0
ol 9 ZI
) T o
H H L
g g H ®
M o
ol &
< 3, |
D
45.0+2.0 E 08.041.0 M4X0.7(3X

Unidades = mm

© © L
Figura 5
A M5X0.8(4X)
306.0+2.0
\ 0.0
o YR
<> lu@u\
R3.0
1)
of o =
a & &
S| < >
8 8 L
w | o @ .
@ 300.0+10,0
| o|R|
R4.5
C
50,042.0 B s 010
e #8.0(4X
g ~
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&
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G
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[
Figura 6
A M5x0.8(4X)
306.0+2.0
\ 0.0
N
R3.0
Q q 1018 #4 BUE
Al H R/L1
i o e EY
8| o w01/
Lu‘_ D‘_
F
 300.0+10.0
Y|e ) c:{
R4.5
Cc
50,0+2.0 B
284.0+1.0
Q| #8.0(4X
8
3‘ ( <] (-] (-] N
H — =y
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G
284,0+1.0

Figura 7
A M5X0.8(4x
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\ 0.0
ol
§ [e]
H
[e]
gl 8
|,|,|‘- Q‘-
F
300.0+10.0 |
e :E
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Qe 88.0(4X
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P 4 N
- o e e (5/
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|
Conexiones de los filtros

Alimentacion monofasica Alimentacion trifasica

LINS ]

RIS|T®

Filtro EMI Filtro EMI |

= ! i = ‘

| ‘ | ‘
. * Do not connect AC power to output terminals (T1, T2, T3). . * Do not connect AC power to output terminals (T1, T2, T3).

“ WARNING: < 56 not inspect components uniil LEDs are tumed off for ‘ “ WARNING

* » Do not inspect components until LEDs are turned off for
atleast 1 min.

at least 1 min. J

Wy "y
FOREY i i
m RESET ! m RESET

. * Do not connect AC power to output terminals (T1, T2, T3). . * Do not connect AC power to output terminals (T1, T2, T3).
ZCXMMRNWGJMMmmmmmmm%memMm WARNING:.
atleast 1 min.

Do not inspect components until LEDs are turned off for
DDDDDDDDDDD

at least 1 min.

DDDDDD

DDDDODRDDDDDDDDDDD

NN
RO

B\ TR\ TR\ T\ A\
OO
T[] T2[ T3 B1[ B2 |

T T2[ T3 B1[ B2 |
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[

Juego de fusibles

Los dispositivos de proteccion de cortocircuito y de tierra son esenciales prevenir dafos
costosos a su equipo que usa los variadores de frecuencia. Los juegos de fusibles estan
disponibles en AutomationDirect para los variadores de frecuencia de la serie GS2 y sus
especificaciones se encuentran abajo.

JAN

Advertencia: Los juegos de fusibles proporcionan solamente proteccion para los
componentes de semiconductores dentro de los variadores de frecuencia. La
proteccion de sobrecorriente del circuito de la rama del motor se deben instalar
separadamente usando cédigos locales aplicables.

Los siguientes juegos de fusibles consisten en un bloque y fusibles clasificados
para corresponder a cada variador de frecuencia de la serie GS2. Los fusibles de
reemplazo estan también disponibles y sus cédigos se enumeran en la tabla de

abajo.

Especificaciones de los juegos de fusibles y fusibles correspondientes

- Modelo Seaion Dimen | Valores Fusibles de
Codigo variador Hoqes cable | Tipo | -siones | nominales repuesto
GS-20P5-FKIT-IPH | 221972 | 2 polos Figura 1 | 300V@20A | GS-20P5-FUSE-1PH
GS-20P5-FKIT-3PH | GS2-20P5 | 3 polos Figura 2 | 300V@10A | GS-20P5-FUSE-3PH
GS-21PO-FKIT-IPH | 2> 797 | 2 polos Figura 1 | 300V@30A | GS-21PO-FUSE-TPH
GS-21PO-FKIT-3PH | GS2-21P0 | 3 polos| Al/Cu Figura 2 | 300V@20A | GS-21PO-FUSE-3PH

GS2-11P0 F2-141 a1l
GS-22PO-FKIT-1PH GS2-22P0 2 polos Figura 1 | 300V@45A | GS-22PO-FUSE-1PH
GS-22P0-FKIT-3PH | GS2-22P0 | 3 polos Figura 2 | 300V@25A | GS-22P0-FUSE-3PH
GS-23PO-FKIT-1PH | GS2-23P0 | 2 polos Figura 1 | 300V@60A | GS-23PO-FUSE-1PH
GS-23PO-FKIT-3PH | GS2-23P0 | 3 pole Figura 2 | 300V@40A | GS-23P0-FUSE-3PH
GS-25PO-FKIT GS2-25P0 | 3 polos Figura 3 | 300V@60A GS-25P0-FUSE
Al/Cu 300V
GS-27P5-FKIT GS2-27P5 | 3 polos 20-#6 @100A GS-27P5-FUSE
GS-41PO-FKIT GS2-41P0 | 3 polos _ 600V@10A GS-41P0-FUSE
GS-42P0-FKIT GS2-42P0 | 3 polos Figura 4 "eoov@15A | GS-42PO-FUSE
GS-43PO-FKIT GS2-43P0 | 3 polos #Azl/ fj 600V@20A | GS-43PO-FUSE
GS-45PO-FKIT GS2-45P0 | 3 polos A6T 600V@30A GS-45P0-FUSE
GS-47P5-FKIT GS2-47P5 | 3 polos Figura 5 | 600V@50A GS-47P5-FUSE
GS-4010-FKIT | Gs2-4010 | 3 polos| 1)/ % Figura 6 | 600V@70A | GS-4010-FUSE

El sufijo -1PH significa que es planeado para alimentacion monofasica.

El sufijo -3PH significa que es planeado para alimentacion trifasica.
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|
Dimensiones de juegos de fusibles

Figura 1 Figura 2 Figura 3
T e & T 4 || 4| ¢ 73" 167" 167"
| | | |
|- |- ?lle| ®llo| &lllo
Ef) ~— E‘) ~— o o O o o \&
(9] AN
@llel @] ©llo
| |
= = ! n |
1 xle]e Lyple el @ | 228 ,
. | | - . n
49" 88" 49" 1750"

1.85" 27 e /® @L‘
TN ==
DA | -

- 8] - gL ]
Figura 4 Figura 5 Figura 6
i79'|' 1.40" | 1.40" |
| | | |
. AU | I | . B | I | Tre 2 7
e __U@U@UEB i =D d=D &b 5 O O O
5 ol (I Il 5| © ©
) o)) <
AN R 4 |LLS S S
T R —
28" 215 40" 3.80" I 275 I
| 2.72" | | 4.60" | 4387

1.56"
640"
F—
I |
I |
2.20"

671"

F—
I 1
I 1

1.95"
f—
ol

il
(i)

*Unidades = pulgadas
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Interface de Ethernet GS-EDRV

A-16 I

La interface de Ethernet para los variadores de frecuencia de la serie GS (GS-EDRV)
proporciona un acoplamiento barato, de alto rendimiento de Ethernet entre un
sistema de control basado en PLC o /PCy los variadores de la serie GS. El médulo
GS-EDRV se monta en un riel DIN y se comunica a través de conexiones de cable
a los variadores de frecuencia y un hub Ethernet o la PC.

La funcién de la interface es:

e procesar senales de entrada de los variadores de frecuencia

e ajustar a formato las senales con el estandar de Ethernet

e transmitir las senales al controlador PC

e recibir y traducir las sefales de salida del software de control por PLC o PC
e distribuir las sefales de salida apropiada a los variadores

La funcion de control no es realizada por la interface. Y La funcién de control es
realizada por el software de control PC (que se compra por separado) que funciona
en una PC.

Vea mas informaciones en el manual de GS-EDRV.

GS-EDRV

Manual del variador de frecuencia Serie GS2
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Software de configuracion de variadores GS

GSoft es un software de configuracién para la familia de variadores de
AUTOMATIONDIRECT. Se ha disefiado para permitir que se conecte un ordenador
personal con los variadores de la familia GS, y realiza una serie de funciones:

e Cargar hacia y bajar desde el PC configuraciones de variadores

e Crear nuevas configuraciones de variadores usando vistas Quick start, detallada y
con diagramas

* Modificar configuraciones de variadores

* Archivar en el PC configuraciones mdltiples de variadores

* Hacer gréficos de tendencia de la operacién de variadores

* Sintonizar el lazo PID de variadores

* Ver la fallas de los variadores

* Imprimir una representacion esquemdtica de la configuracioén de variadores

Requerimientos del sistema
GSoft funcionara en las computadoras que cumplen con los siguientes requisitos:

e Windows 95, 98, Me, NT, 2000 y XP

e Internet Explorer 4.0 o mas nuevo (para ayuda HTML)
* 24Mb de memoria disponible

* 8 Mb de espacio de disco duro

e Puerto serial disponible RS-232

Métodos de configuracion del Software
GSoft permite usar 3 métodos para crear una nueva configuracion para los
variadores. Usted puede hacer click en la ventana mostrada abajo para aprender
mas sobre los métodos de configuracion.

Configuracién Detallada

El método de configuracion detallado proporciona acceso de parametros de
variadores en un formato tabulado. La configuracion detallada se puede utilizar
para las configuraciones nuevas o existentes.

2GS AC Drive Configuration Software - Current Config File: GS2-20P5.gsc

File Deve View Utities Window Help -
[l = =T

0-== #5e sl 22| 0

= Detailed Config- Current Drive Model = G§2-20P5 =]l =

P 0w Pl | P2e | P x| Pdsw | PGis | PBas | P7owe | P B | PAws |
MOTOR PARAMETERS

"~ Poo0-PoO4 |
F0.00 - Motor Mameplate Voltage 240
P0.07 - Motar Nameplate Amps Eg—
F0.02 - Motar Base Frequency ]EU _:]
P0.03 - Motor Base FPM [imo
P0.04 - Motor taximurm RPM [

Red label indicates value diffierent from Parameter's cefault o
one
—— o
| Diive Status - Oiffine @ Offline

Ta Ed. espafiol 05/05 Manual del variador de frecuencia Serie GS2 I A-17



Appendix A: Accessories Apéndice A: Accesorios
=

Configuracion con diagramas esquematicos

El método de configuraciéon esquemdtico usa un cuadro esquematico del variador
y de las conexiones externas para guiarlo en la configuracién del variador. El
método esquematico se puede utilizar para configuraciones nuevas o existentes.

EE schematic View i x|
—o | me————— L1
| Dioee Wikh Wizards I T | GS221P0 | T
—a | re———0 L2 12 ¢
- ' E
Start Wizands [ —o e e— ¢ i}
m EBrake Resido
00, DI - Fuw/D 7 STOR. DIZ - FEV / §TOP PN o Ramps Bl 4
0 DI - PwD /STOP, DI2 - REW / STOP —| DIz Q_ 2
00 Exterrial Falt M0, elpim = | Digital Dutputs
03: Muki-Speed Bit 1 ——ie| Dl A1
04 Muk-Spesd Bt 2 ~sloE ‘L’J RiC
05 MuliSpesd B 3 ' R0 00: AL Direve Funning
Hbe |PID |2
= X
i Fi2
Protaction b
Analag Inpul R20 01 AC Dirive Faul
<[ I 2
+—gl #nalag Duiput | |
O Keppad Potentiometer [ i
- —mlACM ACD |@——
o 00: Frequency Hz
i Motor Mameplate D ata S ".\]
H[onz 200 Jamps 50 [Henz 60 \—,  [1: 9600 Baud
{[B=s= RPM. 1750 | Max RPM: 1750 fiad  00: MODBUS ASCH 7.2 Rutn

Configuracion Rapida (Quick Start)

El método de configuracion Quick Start le guia con los pardmetros mds comdnes
usados en un variador. La configuraciéon Quick E
Start se puede utilizar SOLAMENTE para crear

[ZE Quick Start

una nueva configuracién. Una vez que esté B P s - Mator

creada y almacenada, una configuracién B - Ramps Go

construida con, este método se puede Forregir B F2 s vols  Hetts Go

usando los métodos Detallado o de diagrama

esquemético, Wrs - Digital: Go
B F - Analog; Go

B F7 .- PID: Go

o]

o]

o]

G|

o

[P Drigplay: ﬂl
Cloze |

Save |

Nota:GSOFT requiere el uso de un cable de programacion, GS-232CBL, que se vende
separadamente.

El software viene con un manual de instrucciones.
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Accesorios miscelaneos

Teclado de repuesto
GS2-KPD

Teclado de repuesto para variadores GS2

GS2-KPD

GE2

61.7 [2.431]

PROGRAN A

BT

80.7 [3.181

DISPLAY v
o 100

28.3 [1.11]

16.3 [0.641] 23.5 [0.93]

i

(R N
]

17 10071 ||

27.0 [1.06]

~M4*P0.7

22.0 [0.871

fan
N\

11,0 [0.431]

23.5 [0.93]

31.0 [i.22]

Cable de configuracion
GS-232CBL

Cable de programacion
usado con GSOFT

Cables de teclado
GS-CBL2-1L GS-CBL2-1L GS-CBL2-3L GS-CBL2-5L

Cable de teclado de 1 metro
GS-CBL2-3L
Cable de teclado de 3 metros
GS-CBL2-5L
Cable de teclado de 5 metros
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Moddulos de distribucion de comunicacion
ZL-CMRJ12
Médulo de conexién de 1 puerto RJ12

[FEE 1

R AL
A

! o |
GS-RS485-4 : ' '

Médulo de distribucién de comunicacion de 4 puertos RS485

-

.35

O 0049 QDELTAO

[ [

OUT_3 OUT 4

O wermmmonm O

EEL

GS-RS485-8
Médulo de distribucion de comunicacién de 8 puertos RS485
2.66
O 0049 DELTA O
56557 355G+
weur] | L[[I[]]]|4SG
] OJ
OUT_1 OUT_2 OUél' 332‘ T 4

— N

[ [

"oUT_5 OUT_6 O0UT_7 OUT.8 Il
3211093200 L I

O T
OUT_5 OUT 6 OUT_7 OUT_
O O
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Apéndice B:

Usando variadores GS2 con PLCs DirectLOGIC

PLCs y modulos compatibles DirectLOGIC

Las tablas siguientes muestran qué PLCs y médulos DirectLOGIC pueden ser
usados con el variador GS2.

PLCs y médulos DirectLOGIC para usar con variadores GS2

PLCs DLO5
PLC DLOS5, 8 entradas y 6 salidas de relevador,.alimentacién 110/220VCA. 8 entradas
DO0-05AR 90-120 VCA, 2 comunes aislados. 6 salidas, 6-27 VCC, 6-240 VCA, 2A/punto. max.,
2 comunes aislados
PLC DLO5, 8 entradas y 6 salidas de relevador, alimentacion 110/220VCA. 8 entradas
DO0-05DR 12-24 VCC drenadoras y surtidoras, 2 comunes aislados. 6 salidas de relevador, 6-27 VCC,
6-240 VCA, 2A/pt0. max., 2 comunes aislados
PLC DLO5, 8 entradas y 6 salidas CC, alimentacion 110/220VCA. 8 entradas 12-24 VCC,
DO0-05DD drenadoras y surtidoras, 2 comunes aislados. 6 salidas, 6-27 VCC drenadoras, 1.0A/punto.
max.
D0-05DD-D PLC DLO5, 8 entradas y 6 salidas, alimentacion 12/24VCC. 8 entradas 12-24 VCC, drenadoras
y surtidoras, 2 comunes aislados. 6 salidas 6-27 VCC, drenadoras, 1.0A/punto. max.
PLC DLO5, 8 entradas y 6 salidas, alimentacién 12/24VCC . 8 entradas, 12-24 VCC
DO0-05DR-D |drenadoras y surtidoras, 2 comunes aislados. 6 salidas a relevador, 6-27 VCC, 6-240 VCA,

2A/punto. max., 2 comunes aislados

PLCs de la familia DLO6

D0-06DD1

PLC DLO6, 20 entradas y 16 salidas, alimentacion 110/220VCA, con fuente de poder interna 0.3A,
24VCC. 20 entradas de 12-24 VCC drenadoras y surtidoras, 5 comunes aislados (4 entradas por
comun). 16 salidas drenadoras de 12-24 VCC, 1.0A/punto. max., 4 comunes (4 puntos por comdn)

D0-06DD2

PLC DLO6, 20 entradas y 16 salidas, alimentacion 110/220 VCA, con fuente de poder interna 0.3A,
24VCC. 20 entradas de 12-24 VCC drenadoras y surtidoras, 5 comunes aislados (4 entradas por
comun). 16 salidas surtidoras de 12-24 VCC 1.0A/punto max., 4 comunes (4 puntos por comun).

D0-06DR

PLC DLO6, 20 entradas y 16 salidas, alimentacién 110/220VCA con fuente de poder interna
0.3A, 24VCC. 20 entradas, 12-24 VCC drenadoras y surtidoras, 5 comunes aislados (4 entradas
por comdn). 16 salidas a relevador de 6-27 VCC, 6-240 VCA, 2A/punto max., 4 comunes
aislados (4 puntos por comdn)

D0-06AR

PLC DLO6, 20 entradas y 16 salidas, alimentacién, 110/220VCA, con fuente de poder interna
0.3A, 24VCC. 20 entradas, 90-120 VCA, 5 comunes aislados (4 entradas por comtn). 16 salidas a
relevador de 6-27 VCC, 6-240 VCA, 2A/punto. max., 4 comunes aislados (4 puntos por comn)

D0-06DD1-D

PLC DLO6, 20 entradas y 16 salidas, alimentacién, 12/24VCC. 20 entradas de 12-24 VCC
drenadoras y surtidoras, 5 comunes aislados (4 entradas por comun). 16 salidas drenadoras de
12-24 VCC, 1.0A/punto. max., 4 comunes (4 puntos por comun).

D0-06DD2-D

PLC DLO6, 20 entradas y 16 salidas, alimentacién de 12/24VCC. 20 entradas de 12-24 VCC
drenadoras y surtidoras, 5 comunes aislados (4 entradas por comdn). 16 salidas surtidoras de
12-24VCC, 1.0A/punto. max., 4 comunes (4 puntos por comun).

D0-06DR-D

PLC DLO6, 20 entradas y 16 salidas, alimentacién, 12/14 VCC. 20 entradas de 12-24 VCC,
drenadoras y surtidoras, 5 comunes aislados (4 entradas por comun). 16 salidas a relevador de 6-
27 VCC, 6-240 VCA, 2A/punto. max., 4 comunes aislados (4 puntos por comun)

Médulos de entradas y salidas CC de las familias DLO5 y DL06

D0-08CDD1

Médulo de 4 puntos de entrada. 12-24VCC drenadoras y surtidoras, 1 comdn, 4 puntos. de
salida 12-24VCC, 0.3A/punto, 1.2A/médulo, terminal removible, sin fusibles

B—z I Manual del variador de frecuencia GS2




Apéndice B: Usando variadores GS2 con PLCs DirectLOGIC

Médulos Direct OGIC para uso con variadores GS2 (cont.)

Médulo de salidas CC del DLO5 y DLO6

Médulo de 10 salidas drenadoras de 12-24 VCC , 2 comunes, sin aislacion (5 puntos por

DO-10TD1 comin), 0.3A/punto, 1.5A/comuin, terminales removibles, sin fusibles

D0-10TD2 Mo'dEJIO de 10 salidas surtidoras/de 12-24 VCC, 2 comunes, sin fiislacic’)n (5 puntos por
comun), 0.3A/punto, 1.5A/comun, terminales removibles, sin fusibles

DO-16TD1 Médylo de 10 salidas drenadorés de 12'—24 VCC, 2 comunes, sir) aislacién (5 puntos por
comin), 0.3A/punto, 1.5A/comun, terminales removibles, sin fusibles
Médulo de 16 salidas surtidoras de 12-24 VCC, 2 comunes, sin aislacion (5 puntos por

DO0-16TD2 comdn), 0.3A/punto, 1.5A/comiin, terminales removibles, sin fusibles . Es necesario un

cable ZIPlink ja preparado ( 0,5 m) y un médulo conector para este médulo.

Médulo analogo DLO5/DL06

FO-2AD2DA-2 Mddulo anélogo de 2 entradas y 2 salidas de voltaje; 0-5V, 0-10V
FO-4AD2DA-2 Mddulo andlogo de 4 entradas y 2 salidas de voltaje; 0-5V, 0-10V
FO-4AD2DA-1 |Mddulo andlogo de 2 entradas y 2 salidas de voltaje surtidoras; 0-5V, 0-10V
PLCs DL105
PLC DL130 con alimentacién de 110/220VCA : 10 entradas de 12-24 VCC drenadoras y
F1-130DR surtidoras, 3 comunes aislados. 8 salidas de relevador, 12-30 VCC, 12-250VCA, 7A/punto.
max., 4 comunes aislados
PLC DL130 con alimentacién de 110/220VCA: 10 entradas de 12-24 VCC drenadoras y
F1-130DD surtidoras, 3 comunes aislados. 8 salidas drenadoras de 5-30VCC , 0.5A/punto max, 3
comunes internamente conectados
PLC DL130 con alimentacién de 12/24VCC : 10 entradas de 12-24 VCC drenadoras y
F1-130DR-D surtidoras, 3 comunes aislados. 8 salidas de relevador de 12-30 VCC, 12-250VCA,
7A/punto. max., 4 comunes aislados
PLC DL130 con alimentacién de 12/24VCC: 10 entradas, 12-24 VCC drenadoras y
F1-130DD-D surtidoras, 3 comunes aislados. 8 salidas drenadoras de 5-30VCC, 0.5A/punto max, 3

comunes internamente conectados

Maédulos de salidas DL205

Moédulo de 8 salidas drenadoras de12-24 VCC, 1 comun (2 terminales comunes),

D2-08TD1 0.3A/punto, 2.4A/mddulo, fusible en el comdn (no reemplazable), terminales removibles
D2-08TD2 Médulo de 8 salidas surtidora§ de12-24VCC, 1 comdn (2 terminales cqmunes), .
0.3A/punto, 2.4A/mddulo, fusible en el comdn (no reemplazable), terminales removibles
D2-16TD1-2 Modulo de 16 salida’s drenad(?ras de 12-24 VCC, 1 comdn (2 terminale§ comunes), .
0.1A/punto, 1.6A/mddulo, fusible en el comdn (no reemplazable), terminales removibles
D2-16TD2-2 Médulo de 16 salida’s surtidorgs de12-24 VCF, 1 comun (2 terminales gomunes), .
0.1A/punto, 1.6A/mddulo, fusible en el comdn (no reemplazable), terminales removibles
D2-32TD1 Moédulo de 32 salidas drena.doras.de12-24 VCC, 1 comdn. (4 terminales comunes),
0.1A/punto, 3.2A/mdédulo, sin fusible
Médulo de 32 salidas surtidoras 12-24 VCC, 4 comunes (aislados), 0.1A/punto,
3.2A/médulo, sin fusible. Requiere un bloque terminal vendido separadamente.
D2-32TD2 NOTA: El cable recomendado Ziplink pre-conectado a enchufes para este médulo es el ZL-

4CBL4#; donde # puede ser un cable de 0,5, 1, 0 2 metros. El bloque de terminales
correspondiente es el ZL-CM40 que se conecta al cable . (O construya un cable con uno
de los articulos D4-103264R, D4-103264S o D4-IOCBL-1.)
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Moédulos de PLCs DirectLOGIC para uso con variadores GS2(cont.)

Modulos de salida a relevador de la familia DL205

Médulo de 4-salidas aisladas a relevador de 5-30 VCC o 5-240 VCA, contactos Form A

D2-04TRS (SPST), 4 comlnes, 4A/punto, 8.0A/médulo, fusible remplazable, terminales removibles

D2-08TR Mdédulo de 8-salidas de 5-30 VCC o 5-240 VCA, contactos Form A (SPST), T comin (2
comun terminals), 1A/punto, 4.0A/médulo, fusible remplazable, terminales removibles

F2-08TR Mddulo de 8 salidas a relevador, 10A/comun, 5-30VCC o 5-240VCA

F2-08TRS Médulo de 8 salidas de 12-28 VCC o 12-240 VCA, 5 contactos Form A (SPST), 3 contactos
Form C (SPDT), 8 comunes aislados, 7A/punto max., sin fusibles, terminales removibles

D2-12TR Médulo de 12 salidas a relevador 5-30 VCC o 5-240 VCA, contactos Form A (SPST), 2

comunes, 1.5A/punto max., 3.0A/comdn, 2 fusibles remplazables, terminales removibles

Modulos de entradas y salidas CC de la familia 205

D2-08CDR

Médulo de 4 entradas drenadoras de 24VCC, 1 comdn, 4 salida a a relevador, 1A/punto,
4A/médulo, 1 comdn, fusible remplazable

Modulos analogos de salidas de la familia DL205

Médulo de 2 canales de salida, resolucién de 16 bits, 4-20mA surtidoras (2 comunes

F2-02DAS-1 aislados). Para operar con 24 VCC de fuente de poder externa.

F2-02DAS-2 Médulo de.2 canales de salida, resolucién de 16 bits, aisladas, rango: 0-5V, 0-10V (2
comunes aislados). Para operar con 24 VCC de fuente de poder externa.

F2-08DA-1 Médulo de 8 canales c{e salida, resolucién de 12 bits, rango: 4-20mA, salida configurable
como drenadora o surtidora. Para operar con 24 VCC de fuente de poder externa.

F2-02DA-2 Médulo de 2 canales de salida, resolucion de 12 bits, rangos: 0-5V, 0-10V, -5 a +5V, -10 a
+10V. Para operar con 24 VCC de fuente de poder externa.

F2-08DA-2 Médulo de 8 canales de salida, resolucién de 12 bits, rangos: 0-5V, 0-10V. Para operar con

24 VCC de fuente de poder externa.

Modulos analogos de entradas de la familia DL205

F2-04AD-2

Médulo de 4 canales, resolucion de 12-bits, 0-5V, 0-10V, -5 a +5V, -10 a +10V. Para operar
con 24 VCC de fuente de poder externa.

F2-08AD-2

Médulo de 8 canales, resolucion de 12-bits, 0-5V, 0-10V, -5 a +5V, -10 a +10V. Para operar
con 24 VCC de fuente de poder externa.
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Médulos de PLCs DirectLOGIC para uso con variadores GS2(cont.)
Modulos de salidas a relevador de la familia DL305

Moédulo de 8 salidas de 5-30 VCC o 5-220 VCA, 5A/punto AC, 4A/punto AC, 8 contactos
Form A (SPST), 2 comdines,terminales no removibles, 2 fusibles remplazables

D3-08TR

Médulo de 16 salidas de 5-30 VCC o 5-220 VCA, 2A/punto,16 contactos Form A (SPST), 2
D3-16TR . ) . S
comunes, terminales removibles, sin fusibles.

Médulos de entradas analogas de la familia DL305

F3-04DAS Moddulo de 4 canales de salidas andlogas aisladas, resolucion de 12 bits, rangos: 0 a 5V, 0 a
10V, -5 a+5V, -10 a +10V, 4 a 20mA, 0 a 20mA. Aislacién entre canales -750 a +750 VCC.
F3-16AD Médulo de 16 canales de entrada, resolucion de 12 bits, rangos: -5 a +5V, -10 a +10V, 0 a

10V, 0 a 20mA. Cada canal puede ser configurado como entrada de corriente o voltaje.

Médulos de salidas analogas de la familia DL305

F3-04DAS Moédulo de 4 canales de salida aislados, resolucién de 12 bits, rangos: 0 a 5V, 0 a 10V, -5 a
+5V, -10 a +10V, 4 a 20mA, 0 a 20mA. -750 a +750 VCC de aislacién entre canales.

Moddulos de salidas de corriente continua de la familia DL405

D4-08TD1 Méd.ulo de 8 entrgdas drenadoras de 12-24 VCC, 2 comUnes, 2A/punto, 5A/comin,
terminales removibles

Médulo de 16 salidas drenadoras de 5-24 VCC, 2 comdnes, 0.5A/punto, 3A/comun,
terminales removibles

D4-16TD1

Modul 1 li 12-24V 2 ( . { inal
D4-16TD2 re;(ilii%[oeli 6 salidas de CC, 2 comunes, 0.5A/punto, 3A/comun, terminales

Médulo de32 salidas drenadoras de 5-24 VCC, 4 comdnes, 0.2A/punto, 1.6A/comun.
D4-32TD1 Reaui X
equiere un conector, vendido separadamente.

Médulo de 32 salidas surtidoras de 12-24 VCC, 4 comunes, 0.2A/punto, 1A/comdn.
D4-32TD2 Reaui .
equiere un conector, vendido separadamente.

Maodulos de salidas a relevador de la familia DL405
Moédulo de 8 salidas de 5-30 VCC o 5-250 VCA, 8 contactos Form A (SPST), 2 comunes,

D4-08TR 2A/punto, 5A/comin, terminales removibles

F4-08TRS-1 Moédulo de 8 salidas aisladas 12-30 VCC o 12-250 VCA , 4 contactos Form A (SPST) and 4
Form C (SPDT), 8 comdnes, 10A/punto, 40A/médulo, terminales removibles

F4-08TRS-2 Médulo de 8 salidas aisladas de 12-30 VCC o 12-250 VCA, 4 contactos Form A (SPST) y 4 Form C
(SPDT), 8 comiines, 5A/punto, 40A/mdédulo, fusibles reemplazables, terminales removibles

D4-16TR Moédulo de16 salidas de 5-30 VCC o 5-250 VCA, 8 contactos Form A (SPST), 2 comdnes,

1A/punto, 5A/comdn, terminales removibles
Madulos de entradas analogas de la familia DL405

F4-04ADS Mddulo de 4 canales de entradas aialadas, resolucién de 12 bits, rangos: 0 - 5V, 0 - 10V, 1 -
5V, -5V a +5V, -10V a +10V, 0 - 20mA, 4 - 20mA
F4-08AD Moédulo de 8 canales analog entrada module, resolucién de 12 bits, rangos: 4 a 20mA, 1 a

5V, 0a20mA, 0a 5V, 0a 10V, -5V a+5V, -10V a +10V

F4-16AD-2 Médulo de 16 canales de entrada, resolucién de 12 bits, rangos: 0-5V, 0-10V

Médulos de salidas analogas de la familia DL405

F4-04DAS-1 Médulo de 4 canales de salidas surtidoras aisladas , resolucion. de 12 bits, rango: 4 a 20mA
F4-04DAS-2  |Mddulo de 4 canales de salidas aisladas, resolucion de 16 bits, rango: 0-5V, 0-10V
F4-08DA-2 Modulo de 8 canales de salida, resolucion de 12 bits, rango: 0-5V or 0-10V
F4-16DA-2 Modulo de 16 canales de salida, resolucion de 12 bits, rango: 0-5V or 0-10V
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Madulos de PLCs DirectLOGIC para uso con variadores GS2 (cont.)

Madulos de sali

da de CC Terminator I/O

Médulo de 8 salidas drenadoras de 12-24 VCC, 4 puntos por comdn, 1.0A/punto, 2 fusibles

T1K-08TD1 remplazables (TTK-FUSE-1). (use con bases T1K-08B or T1K-08B-1)
Médulo de 8 salidas surtidoras de 12-24 VCC, 4puntos/comtn, 1.0A/punto, 2 fusibles
T1K-08TD2-1 remplazables (Use con bases T1K-08B o T1K-08B1.)
T1K-16TD1 Maédulo de16 salidas drenadoras 12-24 VCC, 4 puntos por comdn, 1.0A/punto, 4 fusibles
remplazables (T1K-FUSE-1). (use con base T1K-16B o T1K-16B-1)
Médulo de 16 salidas surtidoras 12-24 VCC, 4puntos/comun, 1.0A/punto, 4 fusibles
T1K-16TD2-1 |remplazables. (Use con base T1K-16B or TTK-16B-1) Nota: Reemplaza a T1K-16TD2 con

mejor eficiencia. No es reemplazo directo.

Madulos de sali

das a relevador Terminator I/O

Médulo de 8 salidas 5-30 VCC o 5-240 VCA, contactos Form A (SPST), 4 puntos por

T1K-08TR comdin, 2.0A/punto max., 2 fusibles remplazables (T1K-FUSE-2). (use con base T1K-08B
o T1K-08B-1)
Médulo de 16 salidas 5-30 VCC o 5-240 VCA, contactos Form A (SPST), 4 puntos por
T1K-16TR comdn, 2.0A/punto max., 4 fusibles remplazables (T1K-FUSE-2). (use con base T1K-16B
o T1K-16B-1)
Médulo de 8 salidas a relevador aisladas 5-30 VCC o 5-240 VCA, contactos Form A
T1K-08TRS (SPST), 1 punto por comdn, 7.0A/punto max., 8 fusibles remplazables (T1K-FUSE-3).

(Para obtener la aislacion debe usar la base T1K-16B o T1K-16B-1)

Modulos de entradas analogas Terminator 1/0

T1F-08AD-2

Moédulo de 8 canales andlogos de entrada, resolucion de 14 bits (13 bit mas el bit de
signo), rango: 0-5VCC, 0-10VCC, +/-5VCC, +/-10VCC (Use con base T1K-08B o T1K-08B-1)

T1F-16AD-2

Médulo de 16 canales analogos de entrada, resolucién de 14 bits (13 bit mas signo),
rango: 0-5VCC, 0-10VCC, +/-5VCC, +/-10VCC (use con bases T1K-16B o T1K-16B-1)

Modulos de sali

das analogas Terminator I/0

Médulo de 8 canales de salida, resolucién de 12 bits, range: 0-20mA, 4-20mA (Use con

T1F-08DA-1 bases T1K-08B or T1K-08B-1)
T1E-08DA-2 Médulo de 8 canales de salida, resolucién de 12 bits, rango: 0-5VCC, 0-10VCC, +/-5VCC,
+/-TOVCC. (use con bases T1K-08B or T1K-08B-1)
Médulo de 16 canales de salida, resolucién de 12 bits, range: 0-20mA, 4-20mA. (use con
T1F-16DA-1 bases TTK-16B o T1K-16B-1).
T1E-16DA-2 Médulo de 16 canales analog salida, resolucién de 12 bits, range: 1-5VCC, 1-10VCC, +/-

5VCC, +/-10VCC. (use con bases T1K-16B or T1K-16B-1)

Modulos de entradas t salidas analogas Terminator 1/0

T1F-8AD4DA-1

Médulo de 8 canales de entrada y 4 canales de salida. Entradas: resolucién de 14 bits, (13 bit
mas bit de signo), rango: -20 a 20mA, 0-20mA, 4-20mA. Salidas: resolucién de 12 bits, rango:4-
20mA, surtidoras o dreandoras. (use con base T1K-08B or T1K-08B-1)

T1F-8AD4DA-2

Médulo de 8 canales de entrada y 4 canales de salida. Entradas: resolucién de 14 bits, (13 bit
mas bit de signo), rango: 0-5VCC, 0-10VCC, +/-5VCC, +/-10VCC. Salidas: resolucion de 12 bits,
rango: 0-5VCC, 0-10VCC, +/-5VCC, +/-10VCC. (use con bases T1K-08B or T1K-08B-1)
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Conexiones tipicas a los variadores Serie GS2

Los diagramas siguientes muestran algunas conexiones tipicas entre el variador de
la serie GS2y PLCs y médulos DirectLOGIC

Modulos de salidas de corriente continua

e DO-05DD e DO-16TDT e D4-32TD1
e D0O-05DD-D e D2-16TD1-2 ¢ T1K-08TDT1
e DO-06DD1 e D2-32TDT1 e T1IK-16TD1
e DO-06DD1-D e D4-08TDT
e DO-10TD1 e D4-16TDT1
—d\p—fb’O“G\-J) L1 T+
GS2-xxxx _,
0N o—000 O L2
T3
-0\ o—000 O L3
, . hi (0 A1
Moédulo de salida CC |
® |
@1+ o
+24VDC = ©-|——e o
©——+eos
O Terminales del circuito de potencia @ Terminales del circuito de control I Blindaje del cable
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Médulos de salidas analogas aisladas

* [2-02DAS-1 * F4-04DAS-1
e [2-02DAS-2 * F4-04DAS-2

DI2

DI3

Dl4
Modulos de voltaje sin aislacion I

o de salida Anéaloga de
corriente surtidora

DI5

I Dl6
DCM
0-*10V I(+) @_—/’_“

] Al
4 —20mA ) @Q—F— ACM

o]

O Terminales del circuito de potencia @ Terminales del circuito de control =+ Blindaje del cable
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il
Maédulos de salidas analogas con voltaje o corriente surtidora
¢ F0-02AD2DA-2 e F2-08DA-1 e TTF-08DA-2
e F0-04AD2DA-1 e [2-02DA-2 e TTF-16DA-2
¢ F0-04AD2DA-2 e F2-08DA-2 e TTF-8AD4DA-1
e F2-02DAS-1 e F4-08DA-2 e T1F-8AD4DA-2
e F2-02DAS-2 e F4-16DA-2
—oN\ o—000 O L1 T
. GS2-xxxx _, |
-0\ o—000 O L3
DI
@® DI2
@ DI3
® Di4
® DI5
Médulo de salida
analoga aislada I Di6
DCM
0-*+10V I(+) @__f_\‘ Al
0 .
4 —20mA 1) $_—".\. ‘| ACM
O Terminales del circuito de potencia @ Terminales del circuito de control i Blindaje del cable
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Instalacion del variador 23
Interface de Ethernet GS-EDRYV, A-15
Introduccién al variador de frecuencia GS2, 13
Inyeccion de corriente continua 4-18

J

JOG, 4-40
L
Limite de frecuencia de salida de PID, 4-52
Limite inferior de la frecuencia de salida, 4-47
Limite superior de frecuencia para el control integral,
4-52
Limite superior de la frecuencia de salida, 4-47
Limite superior para el control integral, 4-52
Localizacién de fallas, 6-3
M
Mantencién e inspeccion, 6-2
Mensajes de advertencia, 6-6
Métodos de parada 4-13
Métodos de partir/parar 4-22
Miscelaneos, A-18
MODBUS ASCII, 5-22
MODBUS RTU, 5-22
Modos de Acel/Desaceleracion, 4-43
Modos de deteccién de torque excesivo, 4-45
N
Nivel de corriente de blsqueda de velocidad
maxima, 4-46

Nivel de corriente de inyeccién de cc, durante la la
rampa de parada, 4-18

Nivel de corriente de inyeccién de cc, durante la

partida, 4-18
Nivel de deteccién de torque excesivo, 4-44
Nivel del desvio de pid, 4-33
NUimero de Serie de variadores GS, 458
O

Operacioén con pérdida de realimentacion, ~ 4-53
Orificios de montaje, 1-4
Origen de la referencia, 4-51
Origen del comando de frecuencia, 4-32
Origen del comando de operacion, 4-22
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Parada, métodos, 4-13
Pardmetros de comunicacion, 4-54
Pardmetros de entradas y salidas 4-22
Pardmetros de PID, 4-49
Parametros de proteccion, 4-41
Parametros de rampa, 4-13
Parametros de sefales andlogas, 4-32
Pardmetros de transferencia en bloque, 4-56
Parametros de Volt/Hertz, 4-19
Parametros del motor, 4-11
Parametros del visor, 4-53
Pardmetros, Lista 4-2
Parametros, Definicion 4-11 a 4-59
Partes Externas del variador, 14
Pérdida de la sefal de ACI, 4-39
Polaridad del desvio de la entrada andloga, ~ 4-32
Potencidometro del teclado, 33
Prevencion de desconexion por sobretension, — 4-42

Prevencion de parada por sobrecorriente durante la
aceleracion, 4-44

Prevencion de parada por sobrecorriente durante la

operacion, 4-45
Programacion MODBUS con PLCs DL 5-15
Programacion de pardmetros, 3-5

Protocolo de comunicacion, 4-55
Punto de inicio de inyeccién de cc, 4-18
R

Ranuras de ventilacion, 1-4
Reactores, A-2
Referencia con sefial normalizada, 432
Referencia con teclado, 4-50
Referencia de velocidad con RS485, 4-58
Refuerzo de torque al partir, 4-20

Registro de fallas, 4-49
Regulacién Automética de voltaje, 4-42
Reinicio después de una falla, 4-41
Resistencia de frenado, A7
Restablecer el variador después de una falla, 4-58

4-56
Resumen de parametros para comunicaciéon,  5-2

Restore valores originales de parametros,

Resumen de pardmetros, 4-2

S

Seleccién del método para 2da aceleracion y desa-

celeracion, 4-16
Sefal de salida analoga, 4-40
Separaciones minimas del variador, 2-3
Software de configuracion, A-16
T

Teclado, 1-4,3-2, A-18
Teclado, dimensiones, 2-4,2-5,A-19
Teclas de funcionamiento, 33
Terminales de control de entrada-salida, 14
Terminales de entradas, 422
Terminales de potencia de alimentacion, 1-4
Terminales de potencia de salida, 1-4
Terminales de salida de funciones mdltiples, ~ 4-30
Tiempo de aceleracién 2, 4-15
Tiempo admisible del desvio de pid, 4-31
Tiempo de aceleracion 1, 4-13

Tiempo de bloqueo base para la bisqueda de la

velocidad, 4-46
Tiempo de desaceleracién 1, 4-14
Tiempo de desaceleracién 2, 4-15
Tiempo de deteccion de pérdida de realimentacion,
4-52
Tiempo de deteccion de torque excesivo, 4-45
Tiempo méaximo permitido de falla de energia, 4-45
Transferencia en bloque, 5-16, 5-18
Transicion de frecuencias, aceleracion 1a2 4-16
Transicion de frecuencias, desaceleracion 1a2,  4-16
V
Valor de la variable de proceso a 100%, 4-50
Valores originales (restore a), 4-56
Variadores, , instalacion, 23
Variadores, condiciones ambiente, 2-2
Variadores, conexiones del circuito, 2-6
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Velocidad de transmision con comunicacion, 4-54

Velocidad maxima del motor 4-12
Visor, 3-2
Voltaje de salida minimo, 4-20
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Voltaje del punto medio, 4-20
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