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AATENCION

APRECAUCION

Prevencion de Descargas
Eléctricas

1. No retirar la tapa frontal cuando la
alimentacion esté conectada. Esta operacion
puede provocar una descarga eléctrica.

2. No manipular el variador con la tapa abierta.
Puede producirse una descarga eléctrica por
la exposicién de los bornes de alto voltaje y el
condensador.

3. No retirar la tapa salvo para las revisiones
ordinarias o conexionado, incluso cuando la
alimentacion esté desconectada. Los
condensadores se mantendran cargados
bastante tiempo tras la desconexién de la
alimentacion.

4. Elconexionado y las revisiones ordinarias
deberéan realizarse transcurridos 10 minutos
desde la desconexion de la alimentacion
principal y después de haber comprobado la
descarga del voltaje DC con un tester. (Inferior
a 30V DC)

5. En caso de redes trif4sicas con tensiones
mayores a 480V?10% con régimen de neutro
aislado o impedante (IT), los condensadores
del filtro CEM interno conectados a tierra
deben desconectarse obligatoriamente.

6. Solo el personal técnico autorizado podra
realizar trabajos de conexionado y
mantenimiento.

7. Conectar el variador una vez realizada su
instalacion.

8. No manipular los interruptores con las manos
humedas. Podria producirse una descarga
eléctrica.

9. Siel aislamiento de los cables estuviera
dafiado podria producirse una descarga
eléctrica. Comprobar el correcto montaje del
equipo para minimizar el exceso de tension en
los cables de alimentacion.

1.

Prevenciéon de Incendios

Instalar el variador sobre una superficie no

inflamable.

La instalacién del variador sobre materiales
inflamables o préximo a los mismos puede

provocar un incendio.

Desconectar el variador cuando esté dafiado.
Si se mantuviera conectado se correria el
riesgo de sufrir algiin accidente o provocar un
incendio.

No conectar una resistencia directamente
entre los bornes DC y P.N. Esta operacion
podria provocar un incendio.

Prevencién de Dafios

No aplicar voltajes superiores a los
especificados en este manual. Podria dafiarse
el variador.

La conexion incorrecta de los bornes podria
dafar el variador.

La conexién incorrecta de la polaridad (+/-) de
los bornes podria dafiar el variador.

Tras su desconexion, el variador podra estar
aun caliente. Manipulese con cuidado para
prevenir posibles dafios personales.
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Otras Precauciones
Importantes

Siga atentamente los siguientes puntos. En caso
contrario podria dafiar el variador y/o provocar una
descarga eléctrica.

Manipulacion e instalacion

1. Manipulese de acuerdo con el peso del
producto para evitar posibles dafios al
articulo.

2. No almacenar los variadores superando las
especificaciones.

3. Instalese siguiendo las especificaciones
contenidas en este manual.

4. No conecte a la alimentacion un variador
dafiado o incompleto.

5. No abra la tapa frontal durante el traslado del
variador.

6. No coloque objetos pesados sobre el variador.

7. Su colocacion durante la instalacion debera
seguir las especificaciones publicadas en este
manual.

8. No permita que materiales conductores como
tornillos, objetos metalicos, agua o aceite
penetren en el variador.

9. No deje caer o golpee el variador.

10. Instale y manipule el variador sélo cuando se
cumplan las condiciones exigidas.

Conexiones

1. No conectar los condensadores, supresores de
sobretension transitoria o filtros RFI a circuitos
de salida.

2. Conectar los bornes de salida (U, V, W) de
acuerdo con las especificaciones.

Manejo e instalacion

1. PRECAUCION: Cuando la funcién rearranque
esté activada el variador se reiniciara tras una
parada de alarma.

2. Latecla Stop del teclado s6lo podra utilizarse
cuando la funcién Stop esté activada. Cuando
asi se requiera, debera instalarse un
interruptor adicional de parada de emergencia.

3. Alrecibir la sefial de puesta en marcha, el
variador soélo se pondré en marcha cuando se
haga un reset de la alarma. Comprobar la

sefial de puesta en marcha antes de
reinicializar la alarma.

4. No arrancar o detener el variador con un
interruptor electromagnético instalado en el
circuito de alimentacion.

5. No madificar o cambiar ningin elemento del
interior del variador.

6. ATENCION: El motor puede no estar protegido
por la funcién electrénica térmica del variador.

7. Instalese un filtro de red para reducir las
posibles interferencias electromagnéticas
sobre equipos instalados cerca del variador.

8. En caso de desequilibrio de tensién en las
fases de entrada, instalese inductancias de
linea AC. Las baterias de condensadores de
correccion del factor de potencia y otra
aparamenta eléctrica (por ejemplo:
transformadores) pueden sobrecalentarse y
dafiarse debido a perturbaciones de alta
frecuencia emitidas desde el variador.

9. Utilicese un motor con aislamientos reforzados
o tomense medidas para suprimir los picos de
tension al motor, especialmente para alimentar
motores de >400V con variador. Una fuente
de picos de tension en bornes del motor puede
deteriorar el aislamiento y cojinetes del motor.

10. Antes de funcionar y previa a la programacion
del usuario, deberén resetearse los
parédmetros a los valores instalados por
defecto.

11. Elvariador puede ser faciimente programado
para realizar operaciones de alta velocidad.
Compruébese la capacidad del motor o de su
magquinaria antes de operar con la unidad.

12. El par de frenado no se producird cuando se
esté utilizando la funcién de parada por
inyeccion DC. Instélese un equipo adicional
cuando se precise el uso de la funcién de par
de frenado.

Precauciones en Prevencién de Fallos

Instalese un equipo de seguridad adicional (frenos
de emergencia) para prevenir un funcionamiento
incontrolado de la maquina debido a un variador
averiado.

Mantenimiento, Inspeccién y
Componentes Intercambiables

1. No deberé realizarse el test de "megger"
(medicién de la resistencia del aislamiento)
del circuito de control en el variador.
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2. Conslltese el Capitulo 7 sobre métodos de
revision ordinaria.

Precauciones Generales

Algunos gréficos de este manual podran mostrar
tapas frontales del variador y circuitos
desmontados. Antes de operar con la unidad,
deberan montarse de nuevo las tapas y los
mddulos de frenado de acuerdo con las
especificaciones del producto.
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GUIA DEL USUARIO (ESPECIFICACIONES DEL VARIADOR iS5)

Modelo 230V (1~ 30CV)

Numero del modelo
(SV 0 iS5- 2) 008 015 022 037 055 075 110 150 185 220
Potencia cVv 1 2 3 5 75 10 15 20 25 30
Nominal del kw 0.75 15 22 37 55 75 11 15 185 22
motor*
Capaci dad” 19 30 45 6.1 91 122 175 229 282 335
- [KVA]
ggﬁzaucas FLA [A] 5 8 2 16 2 32 6 60 74 88
Frecuencia 0~400Hz (Control Sensorless: 0 ~ 300Hz, Control Vectorial lazo cerrado: 0 ~ 120 Hz)
Tension 200~230V
Caracteristicas | Tension Trifésico, 200 ~ 230V (? 10 %)
Entrada 50 ~ 60 Hz (?5 %)
Circuito de Opciona (Unidad de frenado,
frenado Incorporado Incorporado Incorporado Resistencias)
Max. Par de 100% 100% 100% 150%
Frenado frenado
APt
Dinémico Tiempo Max.
Frenado 5 segundos 5 segundos 5 segundos Controlado por la Unidad de Frenado
Continuo
Max. Duty 30%ED 30%ED 30%ED 10% ED
Peso [kg] 46 [ 46 48 [ 49 75 7.7 138 [ 143 [ 194 [ 20
Modelo 230V (40 ~ 75CV)
NUmero del modelo
(SV XX iS5 2) 300 370 450 550
Potencia cv 40 50 60 75
Nominal del kw 30 37 45 55
motor*
Capacidad? 46 55 68 84
- [KVA]
Coraersicas LA [A] ) 146 180 220
Frecuencia 0~ 400 Hz) (Control Sensorless: 0 ~ 300Hz, Control Vectorial 1azo cerrado: 0 ~ 120 Hz)
Tensién 200~230V
Caracteristicas | Tension Trifésico, 200 ~ 230V (? 10 %)
Entrada Frecuencia 50 ~ 60 Hz (?5 %)
Cireuitode | i onal (Unidad de frenado, Resistendias)
frenado
Max. Par de 150%
Frenado frenado
A
Dinamico Tiempo Max.
Frenado Controlado por la Unidad de Frenado
Continuo
Max. Duty 10%ED
Peso [kg] 42 42 61 61
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Modelo 460V (1 ~30CV)

Ndmer o del modelo
(SV iS5 - 4) 008 015 022 037 055 075 110 150 185 220
Potencia cv 1 2 3 5 75 10 15 20 25 30
Nominal del [y 075 | 15 22 37 55 75 ) 5 | 185 | 22
motor
Capacitad” 19 3.0 45 6.1 91 12.2 18.3 229 29.7 343
. |IkvA]
g:’saa“’isgmcas FLA [A] 25 2 6 8 2 16 24 30 39 75
Frecuencia 0 ~400Hz (Control Sensorless: 0 ~ 300Hz, Control Vectorial lazo cerrado: 0 ~ 120 Hz)
Tensién 380~460V°
Caracteristicas | Tension Trifésico, 380 ~ 460 V (? 10 %)
Entrada Frecuencia 50 ~ 60 Hz (?5 %)
Circuito de Opcional (Unidad de frenado,
Incorporado Incorporado Incorporado . .
frenado p p p Resistencias)
Max. Par de 100% 100% 100% 150%
Frenado . frenado
Dinamico Tiempo Max.
Frenado 5 segundos 5 segundos 5 segundos Controlado por la Unidad de Frenado
Continuo
Max. Duty 30 (3) % ED 30(2) % ED 30%ED 10%ED
Peso [kg] 47 | 47 48 | 49 75 | 77 138 | 143 | 194 | 20
Modelo 460V (40~100CV)
Namero del modelo
(SV xxx iS5 - 4) 300 370 450 550 750
Potencia oV 40 50 60 75 100
Nominal del [y 30 37 5 55 75
motor*
Capacity’ 45 56 68 82 100
o [kVA]
g:gﬁcﬂa'ws FLA [A] 61 75 91 110 152
Frecuencia 0~400Hz (Control Sensorless: 0~ 300Hz, Control Vectorial lazo cerrado: 0 ~ 120 Hz)
Tension 380~460V °
Caracteristicas | Tension Trifésico, 380 ~ 460 V (? 10 %)
Entrada Frecuencia 50 ~ 60 Hz (?5 %)
Cirauitode | i onal (Unidad de frenado, Resistencias)
frenado
Max. Par de 150%
Frenado frenado
A
Dindmico Tiempo Max.
Frenado Controlado por la Unidad de Frenado
Continuo
Max. Duty 10%ED
Peso [kg] 45 45 63 63 68

* Indica la capacidad maxima aplicable cuando se utilizan motores de 4 polos.
2 El valor de potencia aparente (v 3*V*l) esta basado en modelos de 220V - 200V y modelos de 440V - 400V.

3

4

La tensién maxima de salida no debera superar a la tensién de entrada. Debera programarse una tension de salida inferior a la tension

de entrada.

Los variadores del modelo 1~5 CV incorporan de serie resistencias internas de frenado. En los modelos de 7,5~10 las resistencias

internas de frenado son opcionales.
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Método de control

Control V/F, Control vectorial sin sensor(Seleccionable)

Resolucion de frecuencia

Consigna digital: 0.01 Hz (Inferior 100 Hz), 0.1 Hz (Superior 100 Hz)
Consigna analégica: 0.03 Hz / 60 Hz

g Precision de frecuencia Consigna digital: 0.01 % de la frecuencia méxima de salida
E Consigna analdgica: 0.1 % de la frecuencia méxima de salida
8 Ratio VIF Lineal, cuadréatica, programable por el usuario V/IF
Capacidad de sobrecarga | 150 % durante un 1 minuto., 200% durante 0,5 seg. (Las caracteristicas son inversamente
proporcionales al tiempo)
Par Boost Par Boost manual (0 ~ 20 %), Par Boost automatico
Método de operacion Por consola de programacion/ Bornera / Comunicacion
Programacion de la Analdgica: 0 ~ 10V /4 ~ 20mA / Puerto adicional para tarjeta opcion (0 ~ 10V)
frecuencia Digital: Consola de programacién
| Sefial de marcha Adelante, reversa
g Multi-paso Hasta 8 velocidades preprogramadas (Utilizar bornera configurable)
2 Tiempo de Acel./Decel. | 0~ 6,000 seg., pueden programarse y seleccionarse hasta 4 tipos para cada configuracion
S| multi-paso (Utilizar bornera configurable)
2 Patrén de Acel./Decel.: Lineal, U-Curve, S-Curve
= || Parada de emergencia | Interrumpe la sefial de salida del variador
‘8 Jog Funcionamiento Jog
= Operacién automatica Funciona desde la secuencia interna programando el borne configurable (5Secuencias * 8 Pasos)
o Reset por fallos El estado de bloqueo se desactiva cuando la funcién de proteccion esta activada
© | & Estado del Deteccion del nivel de frecuencia, alarma por sobrecarga, limitacion de corriente, sobretension,
% funcionamiento tension baja, sobrecalentamiento del variador, run, stop, velocidad constante, Bypass variador,
b4 busqueda , funcionamiento automatico por pasos, secuencia de funcionamiento automatico
% Fallo en la salida Contacto de salida (30A, 30C, 30B) — AC250V 1A, DC30V 1A
‘| Indicador Escoger 1 frecuencia de salida, corriente de salida, tension de salida, tensién DC, salida de
@ Par. (Tension de salida: 0 ~ 10V)
Parametros de Frenado DC, limite de frecuencia, salto de frecuencia, segunda funcién, compensacion del
funcionamiento deslizamiento, prevencién de giro del motor en sentido reverso, arranque automatico, Bypass
variador, ajuste automatico, Control PID
Bloqueo del variador Sobretensién, tension baja, sobrecorriente, fusible abierto, fallo deriva a tierra,
o o sobrecalentamiento del variador, sobrecalentamiento del motor, fase de salida abierta
2 g Proteccion por sobrecarga, fallo externo 1, 2, error de comunicacion, pérdida de la orden , fallo
2 3 de hardware, fallo de opcién efc.
L% S| Alarma del variador Prevencion de sobrecorriente, alarma de sobrecarga, fallo del sensor de temperatura
Pérdida momentéanea de Rearranque automatico si esté activada la funcién FU2-21 en SI
alimentacién
= Informacién de | Frecuencia de salida, corriente de salida, voltaje de salida, programacion del valor de
= operacion frecuencia, velocidad de operacion, tensién DC, salida de Par.
§ Teclado jnformacion de | Indica un fallo cuando se activa la funcion de proteccion. Conserva en la memoria hasta 5 fallos
fallos
Temperatura ambiente -10 € ~40 € (14 ¥~ 104 F) Certificacion CE: 41 °F ~ 104 °F (5 °C ~ 40 °C)
g é Temp. de almacenamiento | -20 € ~65 € (-4 F~149 PB)
S | Humedad Inferior 290% (Sin condensacion) Certificacion CE: 5 ~85% (Sin condensacion)
g .E Altitud / Vibracién Inferior a 1.000m o 3.300 pies - Inferior a 5.9m/seg?(=0.6g)
© <| Presiéndeaire 86 ~ 106kPa

| Ambiente de instalacién

Evitar gases corrosivos, gases inflamables, vapores de aceite o polvo

Sistema de refrigeracion

Ventilacion forzada
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Capitulo 1 - Instalacién

CAPITULO 1 - INSTALACION

1.1 Inspeccion

& Compruebeque€ variador no presente dafios ocasionados durante su transporte.

& Compruebe que el variador llevalaplacadeidentificacion y que su cddigo es el correcto. A continuacion seindicala
nomenclaturadel variador.

SV 008 iS5 —
Variador LG Potencia kW del motor Nombre de la serie Tensién de entrada
008: 1HP  075: 10 HP 2:200 ~ 230V (£10%) (50/60Hz)
015:2HP  110: 15HP 4380 ~ 460V (+10%) (50/60Hz) Listado UL
022:3HP  150: 20 HP (UL508C)
037:5HP  185: 25 HP
055: 7.5 HP  220: 30 HP Sin

teclado

1.2 Condiciones ambientales

& Compruebe |as condiciones ambientales del lugar deinstalacion.
- Latemperatura ambiente no deberia ser inferior a 14°F (-10°C) o superior a 104°F (40°C).
- Lahumedad relativa deberia ser menor del 90% (sin condensacion).
- Laaltitud deberia ser inferior a3.300ft (1.000m).

& Evitelaexposicion directaal sol y aislelo de vibraciones excesivas.

1.3 Montaje

& El variador debera montarse verticalmente. Deje un espacio suficiente (horizontal y verticalmente) respecto al
equipo adyacente. (A= Superior a 100mm, B= Superior a50mm). En equipos de 40CV y superiores las distancias
deberdn ser (A= Superior a 500mm, B= Superior a 200mm)

B
4+
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1.4 Otras precauciones

V-t

¥

¥t

No transporte e variador sujetdndolo por la cubierta frontal.

Noinstale d variador en unlugar con excesivas vibraciones. Sea prudente cuando lo instale sobre prensas o
equipos moviles.

Lavidatil del variador es muy sensible alatemperatura ambiente. Instédlelo en un lugar cuya temperatura se
encuentre dentro delos limites permisibles (- 10 ~ 40° C).

El variador funciona con altas temperaturas. Instélelo sobre una superficie no inflamable.
Noinstaleel variador en lugares con atas temperaturas o muy htimedos.

Noinstalee variador en lugares con presencia de vapor de aceite, gases inflamables o polvo. Instédlelo en un
lugar limpio o dentro de un pandl libre de sustancias extrafias.

Sea prudente cuando instale e variador dentro de un panel con més variadores o un ventilador de
refrigeracion. Unainstalacion incorrecta puede hacer que la temperatura ambiente supere los limites tolerados.

Panel Panel Ventilador
Variador e 4
Variador | |VariadO
Variador
Ventilador = > ZI f > Zl f
BIEN (OK) MAL (X) BIEN (OK) MAL (X)
[Més de un variador instalado por panel] [Con un ventilador instalado por panel]

Instale el variador con tornillos o pernos para asegurar que € aparato esté firmemente sujeto.
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1.5 Dimensiones

& Estructura#1:1~5HP
& Estructura#2:7.5~10HP

B
£

%

®
VARIBLE FREGUENGY DRIVE

H2
H

—=
&
B
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Estructura HP Ndmero del w1 w2 H1 H2
modelo
1 SV008IS5-2/4
2 SV015iS5-2/4 150 130 284 260 1565
Estructura#1 — SV022iS52/4 (591) (5.12) (11.18) (10.69) (6.16)
5 SV037i55-2/4
Esrucrasa |18 | SV0S5is5-a/ 200 180 355 30 1825
10 SVO75iS5-2/4 (1.87) (7.09) (1398 | (1339) (7.19)
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& Estructura#3: 15~20HP
& Estructura#4: 25~30HP

1

VARUBLE FREQUENCY DRIVE

1
13
H
!
[
i

T 101000000000 0000000007
1000000000048 0000000000000

W e A

mm-(pulgadas)
D1

Estructura HP Namero del w1 W2 H1 H2
modelo
Esrucra# 3 |15 SV110iS5-2/4 250 230 385 370 201
2 SV150155-2/4 (9.84) (9.06) (15.16) (1457) (791)
% SV1851S5-2/4 304 284 460 445 234
Estuctura# 4 |5, SV220i52/4 | (1197) (11.18) (18.11) (1752) (921)
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& Estructura#5: 40~50HP

w2 270 [10.63]

[&]

s N mm_®
VARIABLE FR;ENCV DRIVE HHHH“H“H””HH“H“H”HH
U
[
3% ¢ 0l
i L
||
Q STARVERT-iS5 @ g HHHHHHU
d o
&) [
w2 270 [10.63]
319.2 [12.57] 256.6 [10.10]
Wi 350 [13.78] D1 311 [12.24]
[ == | == =
= \ = =S
/ e T
NEY S SN
S U q [
mm(Pulgadas)
Estructura CVv Nl:[l::)%f;gﬂ w1 W2 H1 H2 D1
Estructura 40 SV300iS5-2/4 350 270 680 662 311
#5 50 | SV370iS5-2/4 | (13.78) | (10.63) | (2877) | (26.06) | (12.25)
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& Estructura# 6: 60~75HP(200V)

w2 275 [10.83]

[ s i —
o s i
@ (Aot
VARIABLE FREQUENCY DRIVE ”HH ””H”HHH””””HHH””
00 M
(0 (0ot
RO
® 8
. ' RE
B w| | (000
1 1
STARVERT-iS5 <« Jmanoouom
y 8| | D
@ ou 9 _
[ i
w2 275 [10.83]
359.6 [14.16] 261 [10.44]
W1 375 [14.76] & D1 330 [12.99]
e [ =
mm (Pulgadas)
Estructura CV Modelo w1 w2 H1 H2 D1
Estructura 60 SV450iS5-2 397 275 780 760.5 330
#6 75 SV550iS5-2 (15.63) (10.83) (30.72) (29.94) (12.99)
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z Estructura# 7: 60~100HP (400V)

w2 275 [10.83]

[ &
A
¥ ® ° I
VARIABLE FREQUENCY DRIVE HHH H””H”””HH”H””H”H
(0 ourmomon
(0 oty
(o
8 8
8 8 E : T
B ol |
A | O
STARVERT-iS5 ~ HH”H””H””H
y g| | mmm
v = ’
w2 275 [10.83]
359.6 [14.16] 261 [10.44]

Wi 397 [15.63]

D1

e

==
e

4|

\
82.3 [3.24]
| —

198.3 [7.81]

*
* %

D1 330 [12.99]

Estructura ‘ cv Model ‘ w1
Number
60 SV A50iSE-4 375 275 780 760.5 330
- (14.76) (10.83) (30.71) (29.94)  (12.99)
Estructura# 7 75 SVEE0i54
100 SV750iS5-4
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1.6 Conexionesbasicas

Unidad
de frenado
(Opcional)
(Opcional)*
Resistencia de
frenado

3??
230/460 V
50/60 Hz
Avance Run/Stop —_ FM Sefial salida de
0 O FX frecuencia
Retroceso Run/Stop —_ (0~10V pulsos)
0 0O RX 5G
Variador deshablitado
O O BX
Reset por fallo —_
O 0O RST
Jog r—
o O JOG
Entrada configurable 1
o O P1
Entrada configurable 2 Ajuste de fabrica:
O O P2 ‘Speed-L”
Entrada configurable 3 5 P3 ‘Speed-M*
SpeecH Relé de fallo
Comin para el borera Iinferior a AC250V, 1A
Cc™ Inferior a DC30V, 1A
EUE]?‘":LME‘Z'\?\,) Pantala Alimentacion para Relé de salida Multi-funcion
o sefial de velocidad Inferior a AC250V, 1A
VR 4+ 11v, 10mA Inferior a DC30V, 1A
= Ajuste de fabrica: Run”
Entrada sefial de
V1 velocidad:
0~10v
Entrada sefial
I Velocidad:
4~20mA (2500hm)
5G  Comin para
VR, V1, |

Sefial de entrada de
velocidad?

Nota) @  Terminales de potencia O
1. Los terminales depotencia varian en funcion del modelo del equipo. Mirar en el capitulo 1.7 terminales de

potencia

2. Lasefial de entrada analogica puede ser mediante voltaje, corriente 0 ambos

3.
4,

Cuando se instale ina inductancia en el Bus DC se tiene que sacar el puente entre P1y P2
. 1~ 10 HPLos variadores tiene el modulo de frenado incorporado.Unicamente tiene las resistencias de

frenado incorporadas los variadores de 1 a SHP. 15 a 30HP necesita unidad de frenado externa
5. 15~ 30 HP inverters need optional braking unit and resistor for dynamic braking.
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1.7 Bornera de potencia

? Configuracion TipoA: 1~5HP

rD_l Resistencia de frenado integrada

IRIs|T]a|nN]BL]B2lU]V [W]

? Configuracion Tipo B: 7.5~ 10 HP (SV055iS5-2, SV075iS5-2, SV055iS5-4, SV075iS5-4)

I rRlIs| TP ]n~n]Br]B2]Uu|V]W]

?  Configuracién Tipo C: 15 ~ 30 HP I I

I rRlIs|t]c]r]pP[N]Ju]v]wl]

& 40~ 75HP (230V), 40 ~ 100 HP (460V)
) —|
lrisf{t]c]ulv ] w]]r]r|nN]

*E| puente se ha de sacar al conectar la

inductancia
Simbolos Descripciones

2 Linea de entrada de voltaje AC

= (Trifasica, 200 ~ 230 VAC o 380 ~ 460 VAC)

G Toma de tierra
Borne Positivo Bus DC
Bornes de conexion DB para Unidad de Frenado Dinamico (P2-P%)

P [La Unidad de Frenado deberéa afiadirse cuando se requiera méas esfuerzo de frenado
(Superior al 30%ED)]

pP1 Bornes de conexidn para inductancia externa DC (P1-P2) y Unidad de frenado (P2-P?)

N Borne Negativo Bus DC
Borne de conexion para la unidad de frenado (N-N°)

B1 Bornes de la resistencia de frenado dindmico (B1 -B2)

B2 Bornes de la resistencia de frenado dindmico (B1 -B2)

\L; Bornes de salida de tensién al Motor

W (Trifasica, 200 ~ 230 VAC o0 380 ~ 460 VAC)

3El borne P es para la Unidad de Frenado Dinamico opcional.

4El borne N es para la Unidad de Frenado Dinamico opcional.
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171  Configuracion Tipo A

De serie en los modelos i S5, este tipo de configuracion dispone de una resistencia interna de frenado dinamico
del 3% ED.

Cuando una aplicacién requiera un esfuerzo de frenado superior, debera conectarse unaresistencia

externa de frenado dindmico sustituyendo alaresistenciainterna.

[RIs]T]G|N]B1|B2[U[V]W]

Resistencia frenado
dindmico

Figura 1 - Instalacion de la Resistencia de Frenado Dinamico Tipo A

Alimentacién
trifasica

17.2  Configuracién Tipo B
Podra afiadirse una Resistencia de Frenado Dinémico o una Unidad de Frenado Dindmico alos
variadores delaserieiS5 que dispongan de un borne de potencia con una configuracion Tipo B.

[(RIglTlslrpIniBilB2] U]V W]

Alimentacion
trifasica

Resistencia frenado
dindmico

Figura 2 - Instalacion de una Resistencia de Frenado Dinamico Tipo B

[RTs|T]G]P]IN]IB1[B2JU]V]W]

Alimentacion @
trifasica

Unidad
frenado
dinamico

Figura 3 - Instalacion de la Unidad de Frenado y Resistencia adicionales Tipo B
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1.7.3  Configuracion Tipo C
Enlas series iS5 delos variadores que poseen un bornera de potenciadel Tipo A pueden incluirse una

Unidad de Frenado Dinamico, unainductancia en el Bus DC o bien ambos e ementos simultaneamente.

A Debe retirarse el puente entre P1y P2 para instalar lainductancia del Bus DC.

[RISITIGIP1|P2[N[U]V]W]

Alimentacion @

trifasica

Unidad
frenado
dinamico

— Resistencia frenado
[T =
Inductancia del Bus DC

Figura 4 - Instalacion de la Unidad de Frenado Dinamico Tipo C y de la Inductancia del Bus DC

A ATENCION

La capacidad normal entre el chasis del variador , los elementos de potencia internos
del variador vy la linea de alimentacién AC pueden provocar un elevado riesgo de
descarga eléctrica. No alimente el variador si su chasis no esta conectado a toma de
tierra (borne de potencia G).

17
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174  Conexionado delosbornesde potencia

=

R &

R &

Precauciones de conexion A A

Los circuitos internos del variador pueden dafiarse si la alimentacion de entrada se conecta alos
bornes de salida (U, V, W).

Utilice terminales preaislados de anilla cuando conecte la aimentacion de entraday del motor.

No deje restos de cable dentro del variador ya que pueden producir fallos, averias o un
funcionamiento incorrecto.

Para las conexiones de entrada y salida, utilice cables de seccién suficiente que permitan caidas de
tension inferiores a 2%.

El par del Motor puede caer al funcionar con bajas frecuencias o con un cable demasiado largo
instalado entre e variador y € motor.

No utilice cable de tres hilos para tramos largos de conexionado. Debido a incremento dela
capacidad de aislamiento entre los cables, podria activarse la proteccion de sobrecorriente o
funcionar de formaincorrecta cualquier aparamenta eléctrica conectada ala salida del variador.
Nunca cortocircuite los bornes B1y B2 del variador. (Podria dafiar € equipo)

El circuito principal del variador produce ruido de alta frecuencia pudiendo dificultar la
comunicacion en e entorno préximo del variador. Parareducir € ruido instale filtros en el sector de
entrada de corriente del variador.

No utilice baterias parala compensacion del factor de potencia, supresores de sobretension o filtros
RFl enlasaidadel variador porque podria dafiar estos componentes.

Compruebe siemprequee LCD y € led de carga del borne de alimentacion estdn en posicién OFF
antes de conectar los bornes. El condensador de carga puede mantener alta tensién incluso después
de haber sido desconectado de |la fuente de alimentacion. Sea prudente para evitar cualquier
posibilidad de sufrir dafios personales.

Toma detierraA A

El variador es un potente dispositivo sujeto a eventuales fugas de corriente. Conecte e variador a
unatomadetierra para evitar una posible descarga el éctrica. Sea prudente para evitar cualquier
posibilidad de sufrir dafios personales.

Conecte Unicamente el borne detoma detierradel variador. No utilice el armazén o tornilleria del
chasis como toma detierra.

El conductor de proteccion de tierra deberd ser e primero en conectarse'y el Gltimo en
desconectarse.

El cable de tierra debera tener como minimo el tamafio que seindica en lasiguientetablay ser lo
més corto posible.

Potencia Dimensiones del cable de tierra, AWG
nominal del (mm=2)
variador Modelo 200V Modelo 400V
Inferiora 5 HP 12 ((4) 14 (2.5)
7.5~10HP 10 (6) 12 (4)
15 ~ 20 HP 6 (16) 8 (10)
25~ 30 HP 4 (25) 6 (16)
40 ~ 50 HP 4 (25) 6 (16)
60 ~ 100 HP 2 (35) 4 (25)
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? Cableadoy Seccion delosBornes
Conslltese lasiguiente tabla para el cableado, seccién delos bornes y tornillos necesarios en la conexion

delaentradade alimentacion (R,S,T) y lasalida (U,V,W).

) ) Tamario Par de . Cable’
Potencia nominal del tornillo aprietee Bornes de anilla
del variador mm2 AWG
del borne (Kg*-cm)
R,ST u,v,w RST |UVW | RST | UVW

1~3HP M3.5 15 2-4 2-4 25 2.5 14 14

5HP M3.5 15 2-4 2-4 4 4 12 12

Modelo 7.5HP M4 15 5.5-5 5.5-5 5.5 5.5 10 10
200V 10 HP M4 15 14-5 8-5 16 10 6 8
15 HP M5 26 14-5 14-5 16 16 6 6

20 HP M5 26 22-6 22-6 25 25 4 4

25 HP M6 45 38-8 38-8 35 35 2 2

30 HP M6 45 38-8 38-8 45 35 2 2

1~5HP M3.5 15 2-4 2-4 2.5 2.5 14 14

7.5HP M4 15 5.5-5 5.5-5 4 25 12 14

10 HP M4 15 14-5 8-5 4 4 12 12

15 HP M5 26 14-5 14-5 6 6 10 10

Modelo

400V 20 HP M5 26 22-6 22-6 16 10 6 8
25 HP M6 45 38-8 38-8 16 10 6 8

30 HP M6 45 38-8 38-8 25 16 4 6

40-50HP M8 45/31 38-8 38-8 25 25 4 4

60-75HP M8 45/31 38-8 38-8 50 50 2 2

100HP M8 45/31 60-8 60-8 70 70 1/0 1/0

?  Conexion dela alimentacion y del motor

[RIs|T]G[N][B1[B2] UV ]W]

Alimentacion

trifasica

A La alimentacion deber conectarse a

los bornes R, Sy T. Conectarla a los
bornes U, Vy W produciré dafios
internos al variador. No es necesario
ordenar la secuencia de las fases.

Motor

El motor deberd conectarse a los
bornes U,VyW.
Sila entrada digital de control ‘marcha
adelante” (FX) esté conectada, el motor
deberia girar en el sentido de las agujas
del reloj visto desde el lado de carga del
motor. Si el motor gira en el sentido
contrario, intercambie la conexion de los
bornes Uy V.

Aplique el par de apriete especificado a los tornillos de los bornes. Los tornillos sueltos pueden provocar un cortocircuito o

funcionamiento incorrecto. Un par de apriete demasiado elevado puede dafiar los bornes y provo car un cortocircuito o

funcionamiento incorrecto.
© Utilice cables de cobre de 600V, 75 °C para el conexionado.
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1.8 Bornera de control

P1|P2|P3|FX|RX|NC|VR|V1|

30A | 30C | 30B |AXA|AXC JOG]|CM | CM| BXRST] | |FM|5G
Tipo Simbolo Nombre Descripcion
3 ) p3 Entrada configurable Empleada para los bornes de entrada configurable s.
g PLP2P3 |153 (El valor por defecto de fabrica se programa en "Step Frequency 1,2, 3.)
s FX Comando avance / run Adelante/run cuando esta cerrado y parado cuando esta abierto.
< RX Comando retroceso / run | Retroceso/run cuando esté cerrado y parado cuando est4 abierto.
2 o 106 Consigna de frecuencia | Funciona con la Frecuencia Jog cuando la sefial JOG estd en ON. La
g g JOG direccion se determina con la sefial FX (0 RX).
E g Cuando la sefial BX esta en ON la salida del variador queda desconectada.
f BX Parada de emergencia Cuando el motor utiliza un freno eléctrico para parar, la funcién BX se utiliza
8|2 A para desconectar la sefial de salida. Cuando la seﬁal_ BX esta en OFF y la
8 | sefial FX (o RX) est& en ON, el motor continuard funcionando.
§ g RST Reset de fallos Empleada para resetear fallos.
% A CM Borne com(in Borne comtin para los contactos de entrada.
S |8 NC - No esta en uso.
@ § VR Ajuste de la frecuencia Utilizadas para la entrada analégica de la consigna de frecuencia La tension
3 de alimentacién (+10V) | de salida mé&xima es de +12V, 10mA.
E IS V1 Frecuencia de referencia | Utiizado para la referencia de la frecuencia de entrada 0-10 V. La
33 (Voltaje) resistencia de entrada es 20 KO
5 g Frecuencia de Utizado para la referencia de la frecuencia de entrada 4-20mA. La
é | referencia (Corriente) resistencia de entrada es 250 O.
g 56 Borne comun ajuste de | Borne com(n para la sefial de la consigna analdgica de frecuencia (para
o la frecuencia medicién).
Ofrece una de las siguientes: frecuencia de salida, corriente de salida,
3 M Salida PWM tension de salida, enlace tension DC. El valor por defecto se calibra a la
s | £ (Para medicion externa) | frecuencia de salida. La maxima tension y corriente de salida son 0-12 Vy
2 1mA. La frecuencia de salida esta calibrada a 500Hz.
2 30A Se activa cuando una funcion de proteccion esta funcionando. AC250V, 1A
sl 30C . o inferior; DC30V, 1A o inferior.
218 308 Relé de fallo Fallo: 30A-30C Cerrado (30B-30C Abierto)
» | g Normal: 30B-30C Cerrado (30A-30C Abierto)
© Relé de salida Utilizar después de definir el borne de salida configurable. AC250V, 1A o
AXA, AXC configurable inferior; DC30V, 1A o inferior.
Com. CN3 Puerto de comunicacién | Puerto de conexion de la consola.
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181

R &

Conexion del bornera de control

Precauciones de conexion

Los bornes CM y 5G estén aislados el uno del otro. No conecte estos bornes entre si ni alatomade
tierra

Utilice cables apantallados o de tipo para trenzado para conectar € circuito de control, separando
estos cables de lafuente principal de alimentacion y de otros circuitos de alta tension.

Utilice cables apantallados de seccién 1.25mm2(22AWG) en la conexion de los bornes de control.

Bornera del circuito de control
Los bornes de entrada del circuito de control estéan en ON cuando el contacto esta cerrado y

lacorriente va hacia afueratal como seindicaen lasiguientefigura. El borne CM serd el
comun de las sefidles de entradas digitales.

. l 24V DC
Corriente -

o FX 1&:

— /RX 1&:

CM
A

Secuencia Externa T Circuiteria variador

No aplique tension a los bornes de entrada (FX, RX, P1, P2, P3, JOG, BX, RST, CM).

/\ ATENCION
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1.8.2  Conexion del teclado

Conectar € teclado al conector correspondiente tal como seilustraa continuacion. El LCD del teclado
no seiluminardsi éste no esta conectado correctamente.

Conector del teclado

%CN3%

Entrada fuente alimentacién,
Sefial de salida para gates
Conector enchufable

Conector tarjeta opcién

Tarjeta opcion Tarjeta de control

Conector tarjeta opcion

Tarjeta opcion

Bornera Bornera de control
Relé de salida
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CAPITULO 2 - FUNCIONAMIENTO

El variador delaserieiS5 dispone de siete grupos de pardmetros independientes segin su funcién
indicados a continuacién en la siguiente tabla.
El variador delaserieiS5 dispone de dos tipos de consola de programacion. Consola de programacion
de 32 caracteres alfanuméricos con pantalla de cristal liquido (LCD) y consola de 7 segmentos (LED).

2.1 Grupos de parametros

Grupo de
parametros

Consola LCD
(Parte sup. Izda.)

Consola de 7
segmentos
(LED encendido)

Descripcion

Consigna de frecuencia, tiempo de acel./decel.

Men principal DRV ‘DRV’' LED etc.
Parametros basicos
Menu de FUL ‘FUL' LED Freguen(:la max., par boost, etc. o
funciones 1 Parémetros relacionados con los bésicos
Saltos de frecuencia, limite méax./min. de
Menu de . ) frecuencia, etc.
funciones 2 Fu2 FU2'LED Parametros relacionados con los basicos y para
definir la aplicacién
Ajustes de las entradas y salidas configurables,
Menu de AT funcionamiento automatico, etc.
] ” 110 /0’ LED , . )
configuracion 1/0 Parametros necesarios para la secuencia de
operacion
(I\)/Ipiri\gnTar]eta EXT ‘EXT' LED En pantalla cuando se instala la Sub -Tarjeta
Mend _de . COM ‘IO’ + ‘EXT' LED |En pantalla cuando se instala la Tarjeta Opcional
comunicaciones
Ment de AP EU2' + 1O + gghcua, MMC (Control motores mdltiples ), Draw
aplicaciones ‘EXT' LED ’

Parémetros relacionados con la aplicacién

Consliltese la descripcion de las funciones el Capitulo 5 para ob tener una informacién méas detallada de

cada grupo.
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2.2 Consola de programacion de cristal liquido (LCD)

La consola de programacién de cristal liquido (LCD) puede mostrar un méaximo de 32 caracteres
alfanuméricos pudiendo comprobarse varios gjustes de programacion directamente desde la pantalla. El
siguiente gréafico muestra una imagen de la consola de programacién.

Program: permite entrar
en el modo de
programacion y modificar
Pantalla LCD de 32 datos.
caracteres retroiluminados.
Luz ajustable.

Enter: permite validar los
datos modificados en un

parametro.
Mode: desplazamiento LC—200
por los siete mends de [SHIFT]: permite mover
programacion: DRV, ~ .
FUNL FUN2, 10, (BXT), | | T~ mooe | | proc || ent el utsor poria pariala
COMy APP. programacion.
[ESC]: permite variar el
A v SEISII(::T codigo de programacion
Las flechas Arriba y DRdV OOddesde cualquier
Abajo permiten e} @] O codigo de programacion.
desplazarse y modificar STOP
datos. REV I | reset| | FYD
E— La tecla Adelante/Run
parpadea cuando el
motor esté en acel. o

La tecla Retroceso/Run
parpadea cuando el
motor esté en acel. 0
decel.

decel.

La tecla Stop detiene el

motor.

La tecla Reset se utiliza

para resetear fallos.

El LED parpadea cuando
hay un fallo.
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221 Pantalladecristal liquido(L CD) de la consola de programacién

2) Origen de Run/Stop

1) Men( de pardmetros

5) Cédigo de parametros

6) Estado funcionamiento

3) Origen prog. de frec.

4) Corriente de salida

DRV T/ K
00 STP

0.0 A
0.00 H

7) Frecuencia de salida del variador
durante la marcha. Orden de
frecuencia en modo Stop.

Pantalla

Descripcién

1) Mend de pardmetros

Muestra el mend de pardmetros: DRV, FU1, FU2, IfO, EXT, COM y APP.

2) Origen de Run/Stop

Muestra el origen del modo Run'y Stop del motor

K: Run/Stop mediante las teclas FWD, REV de la consola de programacion
T: Run/Stop mediante el borne de control en FX, RX

0: Run/Stop mediante la tarjeta opcional

3) Origen de la programacion
de frecuencia

Muestra el origen de las drdenes de programacion de frecuencia

K: programacion de la frecuencia mediante consola de programacion

V: programacion de la frecuencia mediante los bornes V1 (0~10V) 0 V1 +1
I: Programacion de la frecuencia mediante el borne | (4 ~ 20mA)

U: Activacion del borne de entrada cuando la funcién Up/Down esté activada
D Activacion del borne de entrada cuando la funcién Up/Down esta activada
S: Estado de Stop cuando la funcién Up/Down esta seleccionada

O: Programacion de la frecuencia mediante tarjeta opcional

X: Programacion de la frecuencia mediante tarjeta opcional

J: Entrada del borne jog

1~ 8: Funcionamiento de la frecuencia a pasos

* Durante el funcionamiento automatico, 2) y 3) muestran el ‘himero/paso de la secuencia”

4) Corriente de salida

Muestra la corriente de salida durante el funcionamiento.

5) Codigo de parametros

Muestra el codigo de un grupo. Utiizar las teclas ? (Arriba), ? (Abajo) para desplazarse por
los cddigos (0~99) .

6) Estado de funcionamiento

Muestra informacién sobre el funcionamiento.

STP: Estado Stop

FWD: Durante el funcionamiento hacia adelante

REV: Durante el funcionamiento hacia detras

DCB: Durante el frenado DC

LOP: Pérdida de referencia desde la Tarjeta Opcional (fallo DPRAM)

LOR: Pérdida de referencia desde la Tarjeta Opcional (Fallo de comunicacion de red)
LOV: Pérdida de la consigna de frecuencia analogica (V1: 0~10V)

LOI: Pérdida de la consigna de frecuencia analdgica (I: 4~20mA)

LOS: Pérdida de la consigna desde la Sub-Tarjeta

7) Frecuencia de salida del
variador
Consigna de frecuencia

Muestra la frecuencia de salida durante la marcha.
Muestra la consigna de frecuencia cuando el variador esta en Stop.
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222 Procedimiento para la programaci6n dedatos (Consola de programacion LCD)

1.

2.

Presione lateclaMODE| hasta visualizar & grupo de pardmetros deseado.
Presionelasteclas|? |0|? | paradesplazarsea codigo de pardmetros deseado. Si ya conoce el
codigo del pardmetro deseado, puede programar € niimero de cédigo de cada grupo de pardametros
en “ Salto de cadigo” excepto parael grupo DRV.
Presione lateclaPROG| para entrar en el modo de programacion. El cursor empieza a parpadear.
Presione latecla [SHIFT/ESC para mover e cursor hasta el digito deseado.
Presionelas teclas[? | o[? | para modificar los datos.
Presionelatecla paraintroducir los datos. El cursor deja de parpadear.
Atencion: Los datos no podran modificarse cuando:
1) El parédmetro no sea programable con € variador funcionando.
(Consultese latabla de funciones del Capitulo 5) o,

2) Lafuncion Bloqueo de Parametros esté activada en FU2-94.
[Blogueo del Pardmetros).
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223 Desplazamiento por los Parametros (Consola de programacién LCD)

El grupo de parédmetros se desplaza directamente al mend DRV pulsando lateclaSHIFT/ESC en cualquier
codigo de parédmetros.

Meni DRV Menu FU1 Menu FU2 Mena /O

DRVA/K 0.0A
00 STP 0.00Hz

FU1? Jump code m FU22 Jump code I/O7 Jump code
1 00 30

;++ L ;++

B\/E 3 )
B\/E

DRV?Acc. time FUl’Run prohibit FU2’>Last trip-1 I/O'JVl filter
01 None 10 ms
+ + m’ + + W + + i
[DRV? Dec. time FU17-\cc panem FUZ?Last trip-2 |/07V1 volt x1
02 20.0 sec Llnear 0.00V

++ w++ i++ ++ w

DR\/') Drive mode FUlDec panern FUZ?Last 'll'lp -3 ] |/07V1 freqyl

Fx/Rx-1 Llnear 0.00 Hz
DRVv Freq mode FUlvstup mode FU27Last tnp -4 |/07V1 volt x2
KeyPad-1 Decel 10.00V
DRV7 Step freq-1 ] FU17 DcSt value FU27LasI mp -5 IIO7V1 freqy2
10.00 Hz 50 % 05 60.00 Hz

##t## HQ0 00 g

DRV? Fault [FUPStaII Level ] FU27Para lock ] [I/O?Wayl/ZD
12 e 60 150 % 0 60 Foward
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2.3 Consola de programacion de 7-segmentos

(o)

Pantalla de 7-segmentos O O O O O

DRV FU1 Fu2 /0 EXT

* LEDs en pantalla del
Menl de Parametros

[SHIFT]: permite mover
Selector giratorio el cursor por la pantalla

) en el modo de
Sirve para dfxsplazarse programacion.
por los mends de ESC]: permite variar el
parametros y el codigo cédigo de programacion
de pardmetros. También DRV 00 desde cualquier

permite modificar los codigo de programacion

datos rotando el selector.

Run: utilizado para poner
en marcha el variador. El
sentido de giro del motor
se programa en DRV 13.
EI LED Run cuando el

Program: permite entrar en
el modo de programacion y

modificar datos. variador Acel. o Decel.
Enter: permite introducir los L
datos modificados. Iy
El LED parpadea en el O O o —
modo de programacion. PROG STOP RUN Stop: utilizado para
ENT RESETY detener el giro del
. variador.

| La Tecla Reset se utiliza
para resetear fallos.

EI LED parpadea cuando
hay un fallo.

*LEDs en la pantalla del Menu de Pardmetros— Cuando el codigo del pardmetro esté situado en DRV 20, DRV 21, DRV 22y
DRV 23 respectivamente, rotando el selector giratorio los LED % del ment de pardmetros de DRV, FUN1, FUN2, I/0, EXT
parpadean.

LED Menu de Parametros Descripcion
DRV Men principal Encendido en el meni principal.
. - Parpadea cuando el codigo del pardmetro esta situado en DRV 20 [FUN1].
FuL Mend FUNCION 1 Encendido cuando el mend FUNCION 1 esta seleccionado.
FU2 Ment FUNCION 2 Parpadea cuando el cddigo del pardmetro esta situado en DRV 21 [FUN2)].

Encendido cuando el menti FUNCION 2 esté seleccionado.

Parpadea cuando el codigo del parametro esta situado en DRV 22 [I/0].

o Mend de configuracidn Encendido cuando el ment de CONFIGURACION esta seleccionado.

Parpadea cuando el codigo del parametro esté situado en DRV 23 [EXT].
EXT Men( de Sub-Tarjeta Encendido cuando el men de la SUB-TARJETA esta seleccionado.
Este menU aparece Unicamente cuando se instala una Sub-Tarjeta.

Parpadea cuando el codigo del parametro esté situado en DRV 24 [EXT].

110 + EXT MenU de Opcion Encendido cuando el men( de Opcion esta seleccionado.
Este menU aparece Uinicamente cuando se instala una Tarjeta opcional.
FU2 +1/0 + EXT | MenU de la Aplicacion Parpadea cuando el cédigo del parametro est situado en DRV 25 [FUN2].
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231 Pantalladelaconsola de programacion de 7-segmentos

1) MenU de pardmetros

\ DRV FUL FUZ2 1/0 EXT
e O O O O

r1r
L

(
[
-

—
I-

-
r-.
~
=

2) Cédigo de parametros y . y
estado de funcionamiento 3) Frecuencia de salida durante el

funcionamiento / Comando de frec.
durante Stop.

Pantalla

Descripcion

1) MenU de parametros

Muestra los menUs de parametros de DRV, FU1, FU2, 1/0, EXT, COMy APP
Cada LED se enciende cuando se selecciona el men( de pardmetros y parpadea cuando el cédigo de
parametros se sit(ia en DRV 20, DRV 21, DRV 22, DRV 23, DRV 24, y DRV 25.

2) Cédigo de pardmetros
y estado de
funcionamiento

Muestra el codigo de un mend. Rétese el selector giratorio para desplazarse por los c6digos (0~99).
Muestra la informacion sobre el estado de funcionamiento.
[Primer digito]
f: Funcionamiento hacia adelante
r: Funcionamiento hacia atras
[Segundo digito]
d: frenado DC
J: entrada del borne Jog
1~8: entrada de paso de frecuencia (Muestra el paso del funcionamiento en automatico)
[Dos digitos] — cuando se pierde la consigna.
LP: Pérdida de la Consigna desde la Tarjeta de Opcion (fallo DPRAM)
Lr: Pérdida de la Consigna desde la Tarjeta de Opcion (fallo de comunicacion de red)
Lv: Pérdida de la Consigna de la Frecuencia Analdgica (V1: 0~10V)
LI: Pérdida de la Consigna de la Frecuencia Analdgica (I: 4~20mA)

LX: Pérdida de la Consigna desde la Tarjeta opcion

3) Frec. de salida
Consigna de frecuencia

Muestra la Frecuencia de Salida durante el funcionamiento.
Muestra la consigna de Frecuencia durante el estado de Stop.
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2.3.2 Procedimiento para la Programacion de Datos (Consola de 7-Segmentos)

=z Ene MenlDRV:

1. Gired selector rotativo hastavisualizar € codigo del parametro deseado.

2. Presione Iatecla para acceder al modo de programacion. La pantalla parpadea.
3. PresionelateclaSHIFT/ESC paramover el cursor al digito deseado.

4. Gired selector rotativo para modificar los datos.

5. Presionelatecla|PROG/ENT|paraintroducir los datos modificados.

2 Ene Menl FUNI:

1. Gired selector rotativo hastavisualizar € codigo “ 20" del pardmetro en e mend principal.
2. PresionelateclaPROG/ENT] para acceder al men(i FUNL.

3. Gired sdector rotativo hasta visualizar € codigo del pardmetro deseado.

4. Presione Iatecla para acceder al modo de programacion. La pantalla parpadea.
5. Presionelatecla[SHIFT/ESC paramover el cursor al digito deseado.

6. Gired selector rotativo para modificar los datos.

7. Presionelatecla|PROG/ENT|paraintroducir los datos modificados.

z Enel Menl FUN2:
1. Gired sedector rotativo hasta visualizar el codigo “ 21" del pardmetro en & men( principal.

2. Vayaad paso2de'Enel Meni FUN1’ anterior y prosiga con procedimiento restante.

= Ene Menu de Configuracion (1/0):
1. Gired selector rotativo hasta visualizar e codigo “ 22" del parémetro en e mend principal.

2. Vayaal paso 2 de‘Enel Meni FUN1' anterior y prosiga con procedimiento restante.
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233 Desplazamiento por los Parametr os (Consola de 7-segmentos)

El ment de pardmetros de desplaza directamente al mentl DRV presionando la tecla|SHIFT/ESC| en
cuaquier codigo de pardmetro.

Menla DRV

DRV FU
L]

1 FU2 170 EXT
o O O

rr

(NN NN

DRV FUL FU2 1/0 EXT
e O O O O

SHIFT
ESC

i 11111
L Lo
DRV FUL FUZ2 1/0 EXT
e 0 O O O
[ orn
LnC oo
<§ Selector rotativo
|
ENT
DRV FUL FUZ2 1/0 EXT DRV FUL FUZ2 1/0 EXT DRV FUL FU2 1/0 EXT
o O © o e O O 0O 0O e O O 0O
2 a- ENT
Codigo o | — I I ] q /
Mend FU1 {28 L [} LIl [ 4. 1
DRV FUL FUZ2 1/0 EXT DRV FUL FU2 1/0 EXT DRV FUL FU2 1/0 EXT
e O O O O o O e O 0O [e) e O ©
©
codigo || 1= 0 HIHEEH =198 !
*
Menu FU2 C
DRV FUL FU2 1/0 EXT DRV FUL FUZ2 1/0 EXT DRV FUL FU2 1/0 EXT
e O O O O 0O 0 O e 0O [e) o ® O
Cadigo 0 R 17 /
. (S [} >\ L l
Menu 1/
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2.4 Métodos de operacion

El iS5 tiene varios métodos de operacién como se muestra a continuacion.

Métodos de operacion

Funci6n

Funciones de
configuracion

Funcionamiento a través
del teclado

La frecuencia y la orden de Run/Stop sélo pueden
programarse a través del teclado.

DRV 03: Keypad
DRV 04: Keypad-1 0 -2

Funcionamiento a través
de los bornes de control

Cerrando los bornes FX o RX se activa Run/Stop.
La referencia de frecuencia se programa a través del borne
VioloVi+l.

DRV 03: Fx/Rx-1 0 -2
DRV 04:V1oloV1+l

Funcionamiento a través
de teclado y bornes de
control

Run/Stop se programa a través del teclado.
La referencia de frecuencia se programa desde la terminal
VlioloV1+l.

DRV 03: Keypad-1 0 -2
DRV 04:V1oloV1+l

Cerrando los bornes FX o RX se activa Run/Stop.
La referencia de frecuencia se programa desde el teclado.

DRV 03: Fx/Rx-1 0 -2
DRV 04: Keypad-1 0 -2

Funcionamiento a través
de tarjetas opcionales

Funcionamiento a través de tarjetas opcionales.

El modelo iS5 posee cinco tarjetas de comunicacion y tres
sub-tarjetas.

Tarjetas Opcionales: RS485, Device-Net, F-Net, ProfiBus
y ModBus

Sub-Tarjetas: Sub-A, Sub-B'y Sub-C

(Para méas informacion, consultese el "Capitulo 6 —
Opciones™)
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Ejemplo de
configuracion

(FXIRX)

Entrada mediante potenciémetro (V1) + Orden de marcha por bornera

[Condicionespara el funcionamiento]
-. Modo de Control : V/F
-. Referencia de Frequencia : 50[Hz] Entrada anal6gica V1 (Potentiometro)
-. Tiempo de Accel/Decel : Accel — 10 [Seg], Decel — 20 [Seg]
-. Orden de marcha: Rur/Stop por terminal FX/RX

[Conexionado]

3p—C| o0
AC—0|0—0

p R
p S
inpu-o o—o p T
p G

Potentiometer
1[kohm],1/2W

7

SW

=<c
PPy

=0

Pasos Parametros aajustar Caédigo Descripcion
Seleccion de modo de ;

1 control FU2-39 Configurar a 0{V/F}

2 Orden de marcha DRV-3 Configurar a 1 0 Fx/Rx-1.

3 Consigna de frecuencia DRV-4 Configurar a 2 oV 1 entrada analdgica

4 Conflngg{HfrZTcumaa DRV-0 Ajustar a 50[Hz] V1(potenciometro)

. DRV-2 Configurar tiempo de aceleracion a 10 [Seg] en DRV-2

5 Tiempos Acel/Decel DRV-3 Configurar tiempo de deceleracion a 20 [Seg] en DRV-3
Cuando FX se activa cerrando € contacto..El motor empieza a
girar en sentido derecho a 50Hz con un tiempo de aceleracion de

6 Terminal FX 10 [seg].
Cuando se abre € contacto de FX. El motor decelerara con un
tiempo de 20[seg] hasta pararse.
Cua_ndo_d terminal RX seactiva_el motor empiaa_agi rar en

7 Termina RX sentido inverso a 50[Hz] con un tiempo de aceleracion de

10[Seg]. Cuando se desactiva el contacto el motor empiezaa
decelerar hasta pararse en un tiempo de 20 [Seg].
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CAPITULO 3 — PUESTA EN MARCHA RAPIDA

Estas instrucciones de Puesta en Marcha Répida son para aquellas aplicaciones en las que:
= El usuario desee poner en marcha el variador iS5 de unaformarépida
= Losvalores defébricapor defecto sean adecuados para las aplicaciones del usuario

Los valores de fébrica por defecto se muestran en e “ Capitulo 4 — Lista de Pardmetros”. El variador iS5 esta
configurado para utilizar un motor de 60Hz (frecuencia base). Si la aplicacién requiere un control coordinado
con otros controladores, se recomienda a usuario que se familiarice con todos los pardmetros y caracteristicas
del variador antes de conectar la corriente AC.

1. Montajedel variador (montaje del variador tal como se describe en el apartado “1.3 Montagj€e”’)
= Instélese en unlugar limpioy seco
= Permita que exista una buena ventilacion entrela parte superior y los laterales del variador
= Latemperatura ambiente no deberia superar los 40°C (104°F)
= S seinstalaran dos 0 més variadores en e mismo espacio disponga de un sistema de refrigeracion
adicional

2. Conexion del variador (conectelos cables tal como describe en el apartado ‘1.7 Bornes de Potencia’)
= Laalimentacion de alterna debera estar en la posicion OFF (Sin tension)
= Compruebe que la alimentacion de alterna coincida con laindicada en la placa de caracteristicas
= Retired tornillo delabase delatapafrontal del variador paraacceder alos bornes. (Para acceder a
los bornes de los variadores de 15~ 30HP deberé desconectar el cable de la consola de programacion
del variador y retirar completamente la tapa)
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3.1 Funcionamiento a través de consola
1. Conectelaaimentacion AC.

2. LCD: Prmionetresvec&s.
7-Seg: Gired selector rotativo hasta
visualizar ‘03’

3. LCD: PresionelateclaPROG|.

7-Seg: Presione latecla PROG/ENT|.

4. LCD: Presione]? | unavez.
7-Seg: Gireel selector rotativo alaizda.

5. LCD: Presionelatecla/PROG|.
7-Seg: PresionelateclaPROG/ENT|.

PresionelateclaPROG/ENT|.

o

7. LCD: PresionelateclalPROG|.

7-Seg : PresionelateclaPROG/ENT)|.

8. LCD: Presionelasteclas[SHIFT/ESC]y[? |
para aumentar la orden de frecuencia.
7-Seg: Gire d selector rotativo aladcha
para cambiar la orden de frecuencia. Los
digitos se modifican presionando latecla

SHIFT/ESC].

9. LCD: Presione[ENT] para guardar los datos.
7-Seg: Presione PROG/ENT| para guardar los

datos.

10. LCD: Presione las teclasFWD] o [REV] para
arrancar € motor.

7-Seg: Presione paraarrancar el
motor.

11. Presione|STOP/RESET| paraparar € motor.

Pantalla LCD

DRV?T/ K 0.0
00 STP 0.00Hz

0. 00Hz

DRV? Drive node
03 Fx/Rx -1

DRV? Drive node
03 Fx/Rx -1

DRV? Drive node
03 Keypad

DRV? Drive node

03 Keypad
DRV?K/ K 0. 0A
00 STP 0. 00Hz

DRV? Onl. freq
00 0. 00Hz

DRV? Oml. freq
00 60. 00Hz

DRV?K/K 0.0 A
00 STP 0.00Hz

LED de FWD o REV parpadea

EI LED STOP/RESET parpadea.
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Pantalla 7-Segmentos

g T
r DR X
EILED DRV esta en ON.
" (
) (
EILED DRV esta en ON.
" 3 (
X (
EILED PROG/ENT esta en ON.
X 1
X X
EI LED PROG/ENT esta en ON
I 1
[ X
[l T
) IOR R X
O OO T
RN Ry N i
EI LED PROG/ENT esta en ON.

KO T T
[N R w R X

EI LED PROGI/ENT esta en ON.

[l el ]
) D N R X
LED RUN parpadea.

Para invertir el sentido de giro del
motor, cambie DRV 13a 17

EILED STOP/RESET parpadea.
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3.2 Funcionamiento mediante bornera de
control

1. Instaleun potenciémetro en los bornes V1,
VR, 5G y conecte e cableado como se
muestra a continuacion.

1k?,12W

[P1]P2] P3[ FX[RX]NC]VR] V1]
[s06] cm [em[BX]RsT] 1 [FM[5G]

2. Conectelaaimentacion AC.

3. Confirme que DRV 03 esta programado en
‘FXIRx-1'.

4. LCD: Presione]? | paramover DRV 04.
7-Seg: Gire d mando rotativo hasta
visualizar ‘04’.

5. LCD: PresionelateclaPROG|.
7-Seg: Presionelatecla PROG/ENT|.

6. LCD: Pr&sioney programeen ‘V1'.

7-Seg: Gire el mando rotativo y programe
en‘2.

7. LCD: PresionelateclaENT].
7-Seg: PresionelateclaPROG/ENT].

LCD Display

DRV?T/K 0.0 A
00 STP 0.00Hz

DRV? Drive node
03 Fx/Rx -1

DRV? Freq node
04 Keypad -1

DRV? Freq node
04 Keypad -1

8. Presionelatecla|SHIFT/ESC|.

9. Programelafrecuenciagirando el
potenciometro.

10. Cierrelos contactos FX o RX paraarrancar
e motor.

11. Abralos contactos FX o RX paradetener el
motor.

DRV? Freq node
04 V1
DRV? Freq node
04 V1
DRV?T/V 0.0 A

00 STP 0.00Hz

DRV?T/V 0.0 A
00 STP 0.00 Hz

EILED de FWD o REV parpadea.

EI LED de STOP/RESET parpadea.
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7-Segment Display

T T
v PR X
EILED DRV est& en ON.

& (
5 ‘
X X
Lo X
" 1
M &
EILED PROG/ENT esta en ON.
[ ERX| (
i C
EILED PROG/ENT esté en ON.
Ly =
e c

EILED PROGI/ENT esta en OFF.

p—
- BOOn

EILED de RUN parpadea.

KO
DY N X

EILED de STOP/RESET parpadea.
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3.3 Funcionamiento mediante Consola de Programacion y Bornerasde Control
3.3.1 Ajustede Frecuencia por Fuente Externay Run/Stop por Consola de Programacién

1. Instaleun potenciémetro alos bornes V1, VR, 5G y conecte el cableado tal como se muestra en el gréfico
inferior izquierdo.
Cuando se recurra a una fuente de corriente de ‘4 a20mA’ como consigna de frecuencia, utilice los bornes
|y 5G tal como se muestra en e gréfico inferior derecho.

Programar DRV 04 en V1. 1k? , 12W Programar DRV 04 en .

[P P2] P3[ FX[RX]NC]VR] V1]
[s06] cmJem[BX]RsT] I [FM[5G]

[P1]P2] P Fx[RX[NC]VR] 1]
[s06] cm[em[BX]RsT] 1 [FM[56]

Sefial de 4 a 20mA

DRV?T/K 0.0 A = B Bx
2. Conectelaaimentacion AC. 00 STP 0.00H )

3. LCD: Presione[? |paramover DRV 03. R _ -
7-Seg: Gired mando rotativo hasta (I)];\’\/ DI;)I(/VFeb( r‘r_Dfe L: J‘
visudizar ‘03'. -

4. LCD: PresionelateclaPROG| -
. ) DRV? Drive node " (
7-Seg: Presione lateclaPROG/ENT]. PRI 4 )

EILED PROGI/ENT esta en ON.

5. LCD: Presione[? |unavez.

7OSeg Giree mando rotativo y gjuste en DRV D ive rode " :l "
03 Keypad L 1

EILED PROGIENT estd en ON.

6. LCD: Pr&ionelatecla'. STVeR 3

_Seq: i ? ive node i "
7-Seg: Presione la teclaPROG/ENT]. o5 Koypad L: :l L:
EILED PROGIENT esté en OFF.
7. ConfirmequeDRV 04 esta programadoen [DRV? Freq node O ]
Ve 04 Vi e g

EILED PROGI/ENT esta en ON.

8. Presionelatecla|SHIFT/ESC].

Programe |afrecuencia girando el DRV?T/V 0.0 A g T T

potenciometro. 00 STP60. 00Hz " L)
9. LCD: Presione[FWD| o REV].

7-Seg: PresionelateclaRUN]. EILED FWD o REV parpadea. EILED RUN parpadea.

Para invertir el sentido de giro del
motor, cambie DRV 13a 17
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3.3.2 Programacion dela Frecuencia por Consola de Programacion y Run/Stop por Fuente Externa

1

10.

Conecte el cableado como se muestraa
continuacion.

l| l|

[P1]P2] P3]FX][RX]NC]VR] Wi]
[s06] cm [em[BX[RsT] 1 [FM][5G]

Conecte la alimentacion AC.

Confirme que DRV 03 esta programado en

‘Fx/Rx-1".

Confirme que DRV 04 esta programado en
‘Keypad-1'.

Presione latecla|SHIFT/ESC|.

L CD: PresionelateclaPROG|.

LCD Display

DRV?T/K 0.0 A
00 STP 0.00Hz

DRV? Drive node
03 Fx/Rx -1

DRV? Freq node
04 Keypad -1

DRV?T/K 0.0 A
00 STP 0.00Hz

7-Seg: Presione lateclaPROG/ENT|.

L CD: Programe la frecuencia con las teclas

[SHIFT/ESCy[? |

7-Seg: Programelafrecuencia girando el
mando rotativo.

LCD: Presione|ENT] para guardar los datos.
7-Seg: Presione PROG/ENT| para guardar los
datos.

Cierrelos contactos FX o RX para arrancar
e motor.

Abralos contactos FX 0 RX para detener €
motor.

DRV? Onl. freq
00 0. 00Hz

DRvV? Oml. freq
00 60. 00Hz

DRV?T/V 0.0 A
00 STP 0.00Hz

EILED FWD o REV parpadea.

EILED STOP/RESET parpadea.
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7-Segment Display

=
pu
pu |

EL LED estden ON.

=
:

=
=

K (
b ‘
" "
) )
g 7T
) U R X
TCTC T
DR i X I.l.l.l N
EI LED PROG/ENT esté en ON.
KCTC T T
DR = TR RN

EI LED PROG/ENT esta en ON.

"
=
==
pu

"
[
s
4

EILED RUN parpadea.

EILED STOP/RESET parpadea.
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CAPITULO 4 - LISTA DE PARAMETROS

4.1 Grupo defunciones basicasy parametrosde visualizacién [DRV]

. Visualizacion display Rango Parametros | Ajustable en
Cadigo D - - Uds. o Péag.
LCD | 7-Segmentos LCD i ) de fabrica marcha
Referencia de frecuencia Q. | For
DRV-00 (Frecuencia de salida o, freq | (DRV-13) 0aFU1-20 (Frec. max.) 0.01| 0.00[Hz] Si 57
Corriente de salida (LCD) | Qmd. Par
DRV-01 |Tiempo de aceleracion ffﬁe 01 04a6000 01| 10.0([seg] Si 57
DRV-02 (Tiempo de deceleracion Fleﬁe | 02 0a 6000 0.1 | 20.0[seq] Si 57
i Tecl ado i 0
Control de marcha Drive | 1
DRV-03 (Método run/stop) rode | 03 Fx/Rx -1 | 1 Fx/Rx-1 No 58
Fx/ Rx -2 2
Tipo de referencia de Teclado -1 0
frecuencia Freq Tecl ado -2 1
DRV-04 |(Programacion de la mode 04 V1 2 Teclado-1 No 58
referencia de frecuencia) | 3
V1+ 4
DRV-05 [Frecuencia a pasos 1 f i:‘? 1 05 10.00 [Hz]
Sel FU1-22 aFU1-20
DRV-06 |Frecuencia a pasos 2 fre ?2 06 (Frecuencia de arranque a frecuencia | 0.01 | 20.00 [Hz] Si 59
= gp méxima)
DRV-07 |Frecuencia a pasos 3 freg-3 o7 30.00 [Hz]
DRV-08 |Corriente de salida Qurrent 08 Carga de la corriente en RMS [Al 59
DRV-09 |Velocidad del motor Speed | 09 Velocidad del motor en RPM [rpm] 60
DRV-10 | Tension DC DCVI[ Ignk : 10 Tension DC en el interior del variador \Y| 60
DRV-11 Seleccion personalizada User | 1 Seleccionado en FU2-73 (Personalizada 60
en display di sp | en display)
DRv.1o |Fallo visualizado en el Fault | % : | R Ninguno 60
display NOn
Programacion del sentido | No visualizado O[Adelante]
DRV-13 |de giro del motor en el teclado 13 No disponible 0 Si 61
LCD 1[Reversa]
Visualizacion de la
frecuencia de salida y TAR ‘ ‘ ’
DRV-14 consigna autr | 14 | - 0.00 [Hz] Si 61
Visualizacion de la REF | |
DRV-15¢ |frecuencia de referencia y EBK | 15 | - 0.00 [Hz] Si 61
de retorno de proceso
. i Hz Display 0
DRV-16 |Seleccion visualizacion Hz/ Rom 16 Rpm display 1 Si 61
DRV-20 |Seleccién del grupo FU1 20 61
DRV-21 |Seleccién del grupo FU2 o 21 1 si 61
DRV-22_|Seleccion del grupo 10| NO visualizado 2 ' Pulsar la tecla 61
— en el teclado No disponible
DRV-23° Seleccion del grupo EXT LcD 23 [PROG/ENT] 61
DRV-24 [Seleccion del grupo COM | 24 ! - 1 Si 61
DRV-25 [Seleccion del grupo APP | 25 | - 1 Si 61

8g cédigo DRV-15 aparece Unicamente cuando FU2-47 se programa en Si”
gl cédigo DRV-23 hasta DRV-24 aparece s6lo cuando se instala una tarjeta opcional.
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4.2 Menu de Funciones[FU1]

- Visualizacion display Rango Parametros | Ajustable
D .
Sediog LCD 7 5 LCD 7 : s de fabrica | en marcha Pag.
¥ Salto al codigo | | N .
FU1-00 Jeseado # Junp code | No visualizado 1a 90 | No disponible 1 1 Si 62
| N nguno | 0
” " | Prev. giro |
FU1-03 dP;evifoncwn del senido Run Prev. | 03 adel ante | ! - Ninguno No 62
9 | Prev. giro | 2
reversa
Li neal 0
S-curva 1
FU1-05 [Tipo de aceleracion Acc. Pattern 05 U curva 2 Linear No 62
M ni mo 3
Opti no 4
| Li near | 0
| S-curva | 1
FU1-06 [Tipo de deceleracion Dec. pattern | 06 U-curva | 2 - Linear No 62
| M ni mo | 3
| opti mo | 4
ModoS Decel 0
FU1-07 odo Stop Stop node o7 Frenado DC 1 Decel No 63
Rueda libre 2
Frecuencia de frenado |
FU1-080 por inyeccion DC DeBr freq | 08 FU1-22 a 60 [Hz] 001 | 5.00[Hz] No
Tiempo de retardo de
FU1-09 |lainyeccion de frenado DBk tine 09 0a 60 [seq] 001 | 01f[seg] No
DC 64
Tension de frenado por
FULI0 | o o DB value | 10 0200 [%)] 1 50 %] No
y Tiempo de frenado de |
FU1-11 inyeccion DC DeBr time | 1 0a 60 [seq] 01 1.0[seg.] No
Tension de arranque I
FU1-12 |por inyeccion de DcSt val ue | 12 0a 200 [%] 1 50 [%] No
frenado DC 65
Tiempo de arranque de
FU1-13 |lainyeccion de frenado Dest tinme 13 0a 60 [sag] 0.1 0.0[seg] No
DC
Tiempo ) |
FU1-14 Pre-excitacion PreExTime | 14 0to 60 [seg] 0.1 | 1.0[seg] No
FU1-15 [Hold Time Hold Time 15 0101000 [ms] 1 [1000[ms] No
Corriente ; i o ()
FU1-16 Pre-excitacion Nivel de Flujo | 16 100 to 500 [%] 0.1 | 100.0 [%] No
FU1-20 |Frecuencia maxima Max freq | 20 40 a 400 [Hz] 0.01 | 60.00 [Hz] No
FU1-21 |Base Frecuencia Base freq 21 30a FU1-20 0.01 | 60.00 [Hz] No 65
Frecuencia de
FuL22 | Start freq 22 0.01a60 [Hz] 001 | 050[HZ] No
Seleccion del limite de | No | 0
FUL-23 |0 dia Freq limt | 23 e ! it No No
FUL-241 m“e de frecuencia F-linit Lo | 2% 0aFUL-25 001 | 050[Hz] No 66
FUL-25 ;‘;”x“e de frecuencia F-limt H | 25 FUL-24a FU1-20 001 | 6000[Hz] No
I

0g codigo FU1-08 hasta FU1-11 aparece tnicamente cuando FU1-07 se programa en DC-Brake”
= codigo FU1-24 hasta FU1-25 aparece Unicamente cuando FU1-23 se programa en ‘Si”
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- Visualizacién display Rango Parémetros | Ajustable
D
Cediog LCD 7 ~ L.CD o7 Ui, de fabrica | en marcha Pég.
| T
" | Manual | 0
Seleccion del par boost |
FUL26 | vanual | automatico Torque boost % Auto | 1 ) Manual No 86
FUL-27 sa' boost en direccion Fud boost 2 0a15[%] 01 | 20[% No
e avance 66
Par boost en direccién
FUL28 [ o Rev boost | 28 0a15[%) 01 2.0(%) No
I Li near | 0
FU1-29 |Tipo voltios/Hz VIF pattern | 29 Quadréatica | 1 Linear No 67
| User VIF | 2
Frecuencia 1 (U/F |
FU1-3022 personalizada) User freq 1 30 0aFuU1-20 0.01 15.00 [Hz] No
Tension 1 (U/F
FU1-31 ersonalizada) Wser volt 1 3L 042100 [%] 1 25 [%] No
Frecuencia 2 (U/F
- ; f 2 -
FULR2 | o < onalivaca) User freq 32 0aFUL-20 001 | 30.00[Hz] No
FuLg |Tension2 (UF Wser volt 2 | 33 02100 [%] 1 50 %] No
- - 68
FuL4 |Frecuencias (UF Wser freq 3 | 34 0aFUL-20 001 | 4500(H7 | Mo
personalizada) |
FuUL-35 |TeNson 3;55 Wser volt 3 | 35 02100 (%] 1 75 %] No
Fu1-3p |Frecuencia 4 (UiF Wser freq 4 36 0aFUL-20 001 | 6000[Hz] No
ersonalizada)
7 |Tension 4 (UIF T 0
FU1-37 personalizada User vo | 37 042100 [%] 1 100 [%] No
FU1-38 gfsg;ﬁgfc“’” 1ension | ol t control | 38 402110 [%] 01 | 1000 %] No 68
FU1-39 |Nivel ahorro de energia| Ener gy save 39 0a 30 [%] 1 0 [%] Si 69
~ p No | 0
= |Seleccion proteccion ETH sel | '
FULS0 \ermico-electrtnica sel ect | 50 Si | 1 No St
FuL-51s [Nivel de proteccion ETH1nin | 51 FUL-52 2200 [%] 1| 180 si
térmica durante 1 min. |
Fu15p |\ivel de proteccion ETH cont | 52 50 a FU1-51(150%Max.ajustable) 1 120 [9%] si 69
térmica continua |
Seleccion | Refri geraci 6n
caracteristicas Mbtor type | pr opi a 0 ¢ . "
Al proteccion térmica (tipo yp 58 Ref ri geraci 6n | Ref. propia Si
de motor) forzada i 1
Fusg [Nivel advertencia de a level 54 302150 %) 1| 1500 si
Tiempo de demora 70
FU1-55 [advertencia de a tinme 55 04a30[seg.] 0.1 10.0 [seg.] Si
sobrecarga
FuL.sg | Seleccion defallo por AT sel ect 56 glll E (: si si
Fus7 [Nivel de fallo por QT level 57 302150 [%] 1 180 [94] si 71
Tiempo de retardo por : "
FUL-58 1010 de sobrecarga QT tine 58 0260 [seg.] 1 60.0 [seg.] Si
Seleccion de limitacion 000a111 .
FUL-59 dinamica de corriente Stall prev. 59 (Bit Set) Bit 000 No 7
Nivel de prevencion
FUL-60 dinamica de corriente Stall level 60 302250 [%) 1 180 [%] No
] T [PROGIENT]
FU1-99 |Cédigo de retroceso No visualizado | 99 No disponible - 0 - 2
| | [SHIFT/ESC]

2g codigo FU1-30 hasta FU1-37 aparece Unicamente cuando FU1-29 se pograma en User V/IF?
B cédigo FU1-51 hasta FU1-53 aparece Gnicamente cuando FU1-50 se programa en ‘Si”
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4.3 Menu defunciones[FU2]
isualizacion di Rango
- Ve e Y Parametros | Ajustable | .
Codigo D 7- Uds. o Pag.
LCD LCD 7-Segmentos. de fébrica |en marcha
Segmentos
Salto al codigo No 1 . ”
FU2-00 deseado # Junp code visualizado a 99 No disponible 1 30 Si 74
FU2-01 |Histérico de fallo 1 Last trip-1 01
FU2-02 |Histdrico de fallo 2 Last trip-2 02 Presionando las teclas [PROG] y [? ], podran
FU2-03 |Historico de fallo 3 Last trip-3 03 isuali la frecuencia, corriente y el estado Ninguno
FU2-04 |Histérico de fallo 4 Last trip-4 04 de funcionamiento en el momento del fallo. 74
FU2-05 |Historico de fallo 5 Last trip-5 | 05
Borrar histdrico de f | No 0 .
FU2-06 fallos Erase trips | 06 i ‘ 1 No Si
FU2-07 | Dwell Frecuencia Dwel | freq | 07 FU1-22 a FU1-20 0.01) 5.00[Hz] No 75
FU2-08 | Tiempo de Dwell Dwel | tine 08 0210 [seg] 0.1 [ 0.0[seg] No
Seleccion del salto No T 0
FUZ0| - frecuencia Junp freq 10 Si | 1 No No
FU2- |Salto de frec. 1
113 inferior Junp lo 1 1 0aFu2-12 0.01| 10.00 [Hz] No
Salto de frec. 1
- h J H 1 . -
FU2-12 superior unp 12 FU2-11 a FU1-20 0.01| 15.00 [Hz] No
FU2-13 ﬁl?:ﬁofe frec.2 Junp lo 2 13 0aFU214 001 | 20,00 [Hz] No |75
FU2-14 fjgg"‘:; frec.2 Junp H 2 14 FU2-13 a FUL-20 001| 2500H7 | o
FU2-15 i‘;‘;‘r‘l’ofe frec.3 Junp lo 3 15 0aFU216 001 | 30,00 Hz] No
FUp-16 | S20 de frec. 3 Jump H 3 16 FU2-15 a FUL-20 001| 35007 | No
superior
Curva inicial para S- |
FU2-17 [curva Start Qurva | 17 12100% 1 40% No 76
Tipo de acel./decel.
Curva final parar S-
FU2-18 |curva Tipo de End Qurva 18 1a100% 1 40% No 76
acel./decel,
Proteccion de . H 00all
FU2-19 |pérdidade fasede | Trip select | 19 . 00 Si 76
| (Bit Set)
entrada / salida |
Seleccion de puesta . ! No 0 "
FU2-20 en marcha (ON) Power -on run 20 si 1 No Si 76
Reinicio tras resetear No 0 "
FU2-21 unfallo RST restart 21 si 1 No Si 7
Seleccion de 0000 a 1111
X h
FU2-22 bisqueda Speed Searcl 22 Bitse) 0000 No 78
Nivel de limite de |
FU2-23 |corriente durantela | SS Sup-Qurr | 23 802 200 [%] 1 100 [%)] Si
bisqueda
Ganancia P durante " "
FU2-24 a blsqueda SS P-gain 24 0a9999 1 100 Si
78
Ganancia | durante la "
- SS |-
FU2-25 busqueda garn 25 0a9999 1 1000 Si
N° de intentos de "
FU2-26 autoarrangue Retry nunber 26 0a10 1 0 Si 79

g codigo FU2-11 hasta FU2-16 aparece Unicamente cuando FU2-10 se programa en ‘Si”
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Visualizacién displa Rango )
codigo| D : 7 7y Ugs, | Parédmet Ajustable b,
LCD ' LCD 7-Segmentos le fabrica |en marcha:
| Segmentos
Tiempo de retardo |
entre reintentos de | .
FU2-27 rearranque Retry Del ay . 21 0a60[seq] 0.1 | 10[seq] Si 79
automatico |
FU2- Tiempo de .
g |Espera busqueda | SS bk time | 28 01060 [seg] 0.1| 1.0[seg] No
de velocidad |
0. 75kW 0
| 1. 5kw 1
2. 2kwW 2
3. 7kW 3
| 5. 5kW 4
| 7. 5kw 5
| 11. OkW 6
Seleccién del tipo de | 15. Okw 7
Fuz0 | Co IO htor select | 30 18. 5kW 8 : : Noo |78
| 22. OkwW 9
| 30. OkW 10
37. OkwW i
45. 5kw 12
| 55. OkwW 13
! 75. OkW B
FU2-31 m;f’“ depolosdel | poy e number | a1 2a12 1 4 No |79
Ajuste de ]
FU2-32 |deslizamiento del Rated-Slip | 32 0010 [Hz] 0.01 No 79
motor
Corriente nominal
FU2-33 |eficaz del motor Rated - Qurr 33 1a200[A] 1 No 79
(RMS) N
Fup. |Corriente eficaz en
34 |Vacio delmotor Nol oad - Qurr 34 0.5a200 [A] 1 No 79
(RMS)
FU2 |TensonNominal | wotor Volt | 35 180.460[V] No
FU2-36 |Eficiencia del motor Efficiency 36 70 a 100 [%] 1 No 79
FU2-37 |Inercia de carga Inertia rate 37 O0al 1 0 No 79
FU2-38 |Frecuencia de corte [Carrier freq 38 1a15[kHz] 1 5 [kHz] Si 81
VIF 0
Slip comp 1
Control Mode Control Sensorless S 2
FU2:39 Sdection mode 39 Sensorless T 3 VIF
Vector_SPD 4
Vector TRQ 5

By tipo de motor se programa automaticamente en funcion del modelo de variador. Si fuera diferente, ajuste la potencia nominal del

motor.
16

correcto del motor.
17

El cadigo FU2-34 aparece tnicamente cuando FU2-40 se programa en ‘Slip comp”

43

Este valor se introduce automaticamente en funcion del tipo de motor programado en FU2-30. Si fuera diferente, ajuste el valor
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Visualizacién display Rango )
Cédigo Di T 7 Uds. P: mets Ajustable Pag.
LCD H - LCD 7-Segmentos. de fabrica |en marcha
| Segmentos
| No 0
| All 1
FU2-40 [Auto Tuning Auto tuning | 40 Rs+ Lsigma 2 - VIF No 81
| Enc Test 3
| Tr 4
T
Resistencia | :
FU2-41 | oo 2rorica del motor Rs - 0 a(dependiendo de FU2-30) [ohms] (0.001 No
FU2-- |Resistencia rotérica R | & | 0a(dependiendo de FU2-30) [mH]) |0.001 No
4218 _|del motor ] : 83
FU2- |Resistencia rotérica i .
430 |del motor R | 43 0 a(dependiendo de FU2-30) [mH]] {0.001 B No
Pérdidas por " | .
FU2-44 inductancia del motor Lsi gma | 44 0 a(dependiendo de FU2-30) [mH]] {0.001 No
Ganancia |
FU2-45 |Proporcional de SL P-gain | 45 0a 32767 1 1000 Si 84
control sin sensor i
Fup-g |Canancaintegral de | gy | _gain | 4g 0a32767 1] 100 s |8
control sin sensor |
| No 0
Fu2-47 |Seleccion de Proc Pl node 4 - No No(0) | 84
operacién PID | Si 1
i
FUZ 1o F Gananci PID F-gain | 0 2999. 9(% 00(% N 8
481 anancia 9 - A - .0(%) o
I N nguno. 0
T g Tecl ado - 1 1
- i po de |
Seleccion tipo de ¢ | Tecl ado - 2 2
: Ref erencia | None No 84
FU2-49 referencia para PID Auxi | i ar ! 49 Vi 3
1 ! 4
| V2 5
] Frec. ranp. 0
Seleccion direccion : | Consi gna de Target frec
FU2:50 e PID PID Qut Dir | 50 Frecuenci a 1 Noo |8
Seleccion de la sefial | | 0 85
FU2-51 |de realimentacion PIDF/B | 51 \%1 1 | No
PID | 2 2
Ganancia ]
FU2-52 [Proporcional parael | PID P-gain | 52 0:a999.9 [%] 0.1 1.0 [%] Si
control PID |
18

19

21

44

El cadigo FU2-43 hasta FU2-46 aparece Ginicamente cuando FU2-40 se programa en ‘Sensorless”

Este valor se introduce automaticamente en funcién del tipo de motor programado en FU2-30. Si fuera diferente, ajuste el
valor correcto del motor.

El cddigo FU2-43 hasta FU2-46 aparece (inicamente cuando FU2-40 se programa en ‘Sensorless”

El cadigo FU2-48 hasta FU2-60 aparece (inicamente cuando FU2-47 se programa en Si
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min.

Visualizacién display Rango )
codigo| D = Ugs, | Parédmet AJ“S‘abLe Pag.
LCD LCD 7-Segmentos e ||E e
Segmentos
=2 | Tiempo Integral para ti -
FU2-53 el control PID PIDI -tine 53 0a32.0([seg] 01| 10[seg] Si
Tiempo Derivativa i "
FU2-54 para el control PID PID D-tinme 54 0a10[mseg] 0.1 | 0.0[mseg] Si
Limite de frec. max. H .
- PID + t o -
FU2-55 para el control PID +Him | 55 0aFU1-20 0.01| 60.00 [Hz] Si
Limite de frec. min. P | ¢
FU2-56 para el control PID PID -linit | 56 0aFuU1-20 0.01| 60.00 [Hz] Si
Inversion de salida | No | 0
FU2-57 PID PID Qut Inv. i 57 - } i - No No 85
FU2-58 |Escalade salidaPID [PID QutScale | 58 0.12999.9 [%] 01| 100[%) No 85
_=q | Ganancia Caain | o o
FU2-59 Proporcional 2 PID PID P2-gain 59 0a999.9 [%] 0.1 | 100 [%] No 85
Escala de ganancia |p_ i
FU2:60 |50 rional P-gain Scal e 60 02100 [%] 01| 100[% No |85
Cambio de
Fu2-g |Tecuencia de Acc/ Dec ch F 69 0aFu1-20 0(Hz) No |89
acel./decel
|
I Frec. max. 0
Fup-7o |Referenciade frec. | aoe/pec freq | 70 o | Maxtreg No |89
para acel./decel | Frec. delta 1
Base de § 0.01 [seq] 0
ase de tiempo , '
FU2-71 acel/decel Tine scal e 7 0.1 seg. ] 1 - 0.1[seg.] Si 89
| 1 [seg.] 2
Visualizacion en | .
FU2-72 display Povwer On di sp 72 0al2 1 0 Si 90
Visualizacion de la Tensi on 0
FU2-73 |seleccion de Wer disp | 73 Vat i os 1 Tension Si 90
personalizacion . Par 2
Visualizacion de la ! ’
- RPM f act
FU274| - ancia del motor actor | 14 121000 [%] 1| 100[% Si 90
Seleccion del modo | N nguno 0
Fup.75 |de resistencia de DBnode | 75 Int. DB-R 1 Int. DBR si |ot
frenado dindmico | Ext. DB-R
(08) B 2
FU2- Capacidad de la
762 resistencia de DB %D 76 0a30[%] 1 10 [%] Si 91
frenado dindmico
FU2-79 |Versién software S/ Wversi on 79 Ver 1X.xx - 91
FU2- |2° tiempo de . ’
812 |aceleracion 2nd Acc time | 81 026000 [seg] 0.1 | 50[seg] Si 91
FU2-82 |20 tiempo de decel. [2nd Dec tine | 82 0a 6000 [seg.] 0.1 | 10.0[seg.] Si
FU2-83 |22 frecuencia base | 2nd BaseFr eq 83 30aFU1-20 0.01| 60.00 [Hz] No
Li near 0
FU2-84 | 22 ley tension U/F 2nd VIF 84 CQuadréatica 1 - Linear No
Per sonal i zada 2
2° par boost de _ 9
FU2:85|7 o0 2nd F- boost 85 0a15[%] 01| 20[%) No
o
Fu2-8 |2 P2 boost de 2nd R- boost 86 0a15 %] 01| 200 No
retroceso
2° nivel de
FU2-87 [prevencion dinamica | 2nd Stal | 87 30a 150 [%] 1 150[ %] No
de corriente
2° nivel de proteccion |
FU2-88 |térmica durante 1 2nd ETH 1nin | 88 FU2-89 a 200 [%) 1 150 [%)] Si

2 codigoFU2-76 apararece solo cuando FU2-75 esté ajustada a Ext. DB-R”
B codigoFU2-81 hasta FU2-90 aparece solo cuando una de las entradas 1/0-12 ~ 1/0-14 esta configurad a segundo motor”
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Visualizacién display Rango )
Giige) © : 7- i rde fabrica Quns;:g:fa Pég.
LCD LCD 7-Segmentos
Segmentos
2° nivel de proteccién 50aFU2-88 "
) térmica cona\nuada 2nd ETH cont 89 Maximum 150%) ! 1001%] Si
FU2-90 |2° tipo de motor 2nd R-Qurr 90 1a200[A] 0.1 3.6[A No
Lectura de los No 0
FU2-91 |parametros del Para. Read 91 - No No
variador al teclado Si 1
Volcado de los No 0 9
FU2-92 |parametros del Para. Wite | 92 . - No No
teclado al variador | Si 1
No 0
Todos | os nenls 1
. " | DRV 2
Fuz.g3 | Ieaizacion de Para. Init | 93 FuL 3 - No No |92
pardmetros | w2 .
110 5
| EXT 6
Proteccion de |
FU2-94 |escritura de Para. Lock | 94 0a255 1 0 Si 93
parametros |
| [PROG/ENT]
FU2-99 |Cadigo de retorno No visualizado : 99 No disponible [} - 1 Si 93
[SHIFT/ESC]

Nota) FU2-41, 42, 43, 44, 45, 4610 sevisudizaran s FU2-3

Compensacion de deslizamiento.

46

9 esta gjustado como V/f o
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4.4 Menu deentradasy salidas [1/0]

Cadigo

Descripcion

Visualizacion display

Rango

LCD i 7-Segmentos

LCD i

7-Segmentos

Uds.

Parametros
de fabrica

Ajustable
en
marcha

1/0-00

Salto al codigo deseado #

Junp code | No visualizado

1a99 | Nod

1

Si

9

1/0-01

Constante temporal de
filtrado para la sefial de
entrada V1

V1 filter | o1

029999 [ms]

10 [ms]

Si

1/0-02

Tension V1 minima de
entrada

V1 volt x1 02

0aV1volt2 [V]

001

0.00[V]

Si

1/10-03

Frecuencia
correspondiente ala
tension V1 minima de
entrada

V1 freq yl 03

0aFu1-20

001

0.00 {Hz}

Si

1/0-04

Tension V1 méxima de
entrada

V1 volt x2 04

V1vol1a10[V]

001

1000V]

Si

1/10-05

Frecuencia
correspondiente a la
tension V1 méxima de
entrada

V1 freq y2 05

0aFu1-20

0.01

60.00 [Hz]

94

1/0-06

Constante temporal de
filtrado para la sefial de
entrada |

| filter 06

029999 [ms]

10 [ms]

11007

Corriente | minima de
entrada

I curr x1 | o7

0al Curr*2 [mA]

0.01

4.00[mA]

1/0-08

Frecuencia
correspondiente a la
corriente | minima de
entrada

| freq yl 08

0aFuU1-20

0.01

0.00 [Hz]

St

94

1/0-09

Corriente | méxima de
entrada

I curr x2 | 09

I Curr*1 a 20 [mA]

001

20.00 [mA]

Si

1/0-10

Frecuencia
correspondiente a la
corriente | maxima de
entrada

| freq y2 10

0aFu1-20

001

60.00 [Hz]

Si

94

/0-11

Criterio para la pérdida de
la sefial analdgica de
entrada

Wre broken u

N nguno
hal f x1

bel ow x1

Ninguno

Si

95
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isualizacion di Rango 5 Ajustable
Cadigo Descripcion Visualizacién display - Uds. P;“;’F;‘.ms en Pag.
LCD 7 LCD | 7-Segmentos etabrica | orcha
Speed - L I 0
Speed - M |
f Speed-H | 2
| XCEL-L | 3
| XCEL- M | 4
| XCEL-H | 5
Dc- br ake | 6
2nd Func | 7
Exchange ] 8
- Reserved - | 9
W | 10
| Down | 1
| 3-Wre | 12
| Ext Trip-A | 13
| Ext Trip-B | 14
iTermdear | 15
1/0-12  |Entrada configurable P1* | PL define 12 Proc Pl dis | 16 - Vel.-L Si 95
| Mai n-drive | 17
| Analog hold | 18
| XCEL stop | 19
| PGin2 | 20
| SEQ L | 21
| SEQ M | 2
| SEQ-H | 23
| Manual | 24
| G step | 25
| told step | 2
| Trv Of.Lo | 21
| TV GfLH 28
i Interlockl ] 29
| Interlock2 | 30
Interlock3 | 31
Interl ock4 32
Speed - X 33
Reset 34
BX 35
Jos 36
FX 37
RX 38
Anal Canbi o 39
Pre excitacion 40
Spd/ Trq 41
Asr Pl Pl 42
1/0-13 _|Entrada c P2’ | P2 defi ne 13 Vel-M Si 95
10-14 [Entrada cc P3” P3 define 14 Igual que el anterior Vel-H S
o5 |EStado defbome de In status 15 000000000 a 111111111 000000000 0
1/0-16  |Estado del bome de salida| Qut status 16 0000a 1111 0000
Constante de tiempo de |
11017  fitrado para las entradas | Ti Filt Num | 17 2a50 15 Si 102
11020 Programacion de la Jog freg 20 1 1000 [Hz] si 101
frecuencia Jog FU1-22a FU1-20 0.01
1/0-21 _|Frecuencia a pasos 4 Step freq-4 21 40.00 [Hz] Si 102
1/0-22  |Frecuencia a pasos 5 Step freq-5 22 50.00 [Hz] Si
1/0-23 _|Frecuencia a pasos 6 Step freq-6 23 40.00 [Hz] Si
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e e T Rango 5 Ajustable
Cadigo Descripcion Visualizacién display - o Uds. P:erafr;;tircoas ! en Pag.
LCD 7 LCD | 7-Segmentos marcha
1/0-24  |Frecuencia a pasos 7 Step freq-7 24 30.00 [Hz] Si
|
Tiempo de aceleracion 1
110-25 |parala frecuencia a Acc time-1 25 0a 6000 [seg] 20.0[seg.] Si
pasos
110-26 ;:’;‘p:'f:cszﬁi:z’:%‘;gos Dec tine-1 2 026000 [seg] 01 | 200[seg] | i
1/0-27 | Tiempo de aceleracion 2 Acc tine-2 27 0a 6000 [seg] 01 30.0 [seg.] Si
1/0-28 | Tiempo de deceleracion2 | Dec time -2 28 0a 6000 [seg] 0.1 [ 30.0[seg] Si
1/0-29 | Tiempo de aceleracion 3 Acc tine-3 29 026000 [seg] 0.1 40.0 [seg.] Si
1/0-30 _|Tiempo de deceleracion 3 | Dec time -3 30 0a 6000 [seg] 0.1 | 40.0[seg] St 103
1/0-31 | Tiempo de aceleracion 4 Acc time-4 31 0a 6000 [seg] 0.1 50.0 [seg.] Si
1/0-32 _|Tiempo de deceleracion4 | Dec tinme -4 32 06000 [seg] 0.1 50.0 [seg.] Si
1/0-33 | Tiempo de aceleracion 5 Acc tine-5 33 0 a 6000 [seg] 0.1 40.0 [seg.] Si
1/10-34 | Tiempo de deceleracion5 | Dec time -5 34 0a 6000 [seg] 0.1 [ 40.0[seg] Si
1/0-35 | Tiempo de aceleracion 6 Acc tine-6 | 35 0a 6000 [seg] 0.1 30.0[seq.] Si
1/0-36__|Tiempo de deceleracion 6 | Dec time -6 | 36 0a 6000 [seg] 0.1 30.0 [seg.] Si
1/0-37 | Tiempo de aceleracion 7 Acc tinme-7 37 0 a 6000 [seg] 0.1 20.0 [seg.] Si
1/10-38 | Tiempo de deceleracion 7 | Dec time -7 38 0.a 6000 [seg] 0.1 20.0 [seg.] Si
) ) Frecuenci a 0
040 |Seleccion de medicion FM node 40 Corriente 1 - Frecuencia Si
salida (FM) s |
Tension | 2 103
o1 [uste de medda dela FM adj ust a 102200 %] 1| 1000 si
1/0-42__|Nivel de deteccion de frec. FDT freq 42 0aFU1-20 0.01 | 30.00 [Hz] Si
Ancho de banda de | 104
1/0-43  |deteccion de frecuencia FDT band | 43 0aFu1-20 001 | 10.00 [Hz] Si
i FDT- 1 0
| FDT- 2 | 1
FOT-3 | 2
FDT- 4 3
FDT-5 | 4
3 o L5
| a | 6
Stall | 7
o | 8
Lv | 9
Contacto multifuncién | o ;o
10-44  |auxiliar de salida Aux node | 44 Lost Command | i - Marcha Si |104
(AXA, AXC) | Run R
| Stop | 13
| St eady | 14
| INV line | 15
| COW line | 16
3 Ssear ch : 17
| Step pulse | 18
Seq pulse | 19
| Ready | 20
Trv. ACC | 21
Trv. EC | 22
| me | 23
| Zspd Dect | 2
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Visualizacion display Rango 4 Ajustable
Cadigo Descripcion i - Uds. Pﬁ'ﬁ;‘.’” en Pag.
LCD 7 LCD | 7-Segmentos etabrica | orcha
Torq Dect | 25 104
Ajuste del relé de fallo de 000a111 "
10-45 salida (307, 30B, 30C) Rel ay mode 45 (Programacion de bits) 010 Si 108
1/0-46  [Nmero del variador Inv No. 46 123l 1 Si 109
1200 bps 0
2400 bps | 1
1/0-47  |Velocidad en baudios Baud rate | 47 4800 bps | 2 B 9600 bps Si 109
| 9600 bps | 3
| 19200 bps | 4
I N nguno
Seleccion de | 9 0
funcionamiento ante la FreeRun 1 "
1/0-48 pérdida de la referencia Lost conmmand 48 ‘ - Ninguno St
de frecuencia | Stop | 2 109
Tiempo de espera . |
1/0-49 |después de perder la Ti me out | 49 0.1a120 [seg 0.1 1.0[seg. Si
referencia de frecuencia
Seleccion de| . N nguno 0
g eleccion de la operacion | ) )
1050 1 tomética (secuencia) Auto mode 50 Auto-A 1 Ninguno No
Auto-B 2
Seleccion del nimero de " 110
1/0-51 a secuencia Seq sel ect 51 la5 1 1 Si
1052 Ntimero de pasos del Step nunber 50 1a8 1 2 si
numero de secuencia #
Jjo-532 |Primer paso de frecuencia | goqq ; gp | 53 0.01aFU1-20 001 | 11.00[Hz] si
de la secuencia 1 |
\ Tiempo transitorio del | "
1/0-54 paso 1 de la secuencia 1 Seql / 1T 54 0.1a 6000 [seg.] 01 1.1[seg] Si
Tiempo de marcha a
1/0-65 |velocidad estable en el Seql / 1S 55 0.1a6000 [seg 0.1 1.1[seg)] Si 11
paso 1 de la secuencia 1
Sentido de giro del motor Rever sa 0
1/0-56 |en el paso 1 dela Seql / 1D 56 - Adelante Si
secuencia 1 Adelante | 1
o7 |Prmerpasodefrecuencia | goqq 4 pF | 57 0.01aFU1-20 001 | 21.00 [Hz] si
de la secuencia 2 !
Tiempo transitorio del | .
1/0-58 paso 1 de I secuencia 2 Seql / 2T 58 0.1 a 6000 [seg.] 01 1.1[seg] Si
Tiempo transitorio del 1
1059 | 6 a secuendia 2 Seql / 2S 59 0.126000 [seg] 01 | 11[seg] Si m
Sentido de giro del motor Rever sa 0
1/10-60 |enelpaso 1dela Seql / 2D 60 | - Adelante Si
secuencia 2 Adelante | 1
1/0-85 | Salto de Frecuencia 8 Step frec-8 85 20.00(Hz) 11
1/0-86 _|Salto de Frecuencia 9 Step frec-9 86 10.00(Hz 11
1/0-87__|Salto de Frecuencia 10 Stepfrec-10 | 81 FU1-22 a FU1-20 20.00(Hz 11
1/0-88 |Salto de Frecuencia 11 Step frec-11 | 88 30.00(Hz 111
1/0-89  |Salto de Frecuencia 12 Step frec-12 | 89 40.00(Hz 111

g cddigo 1/0-46 hasta /0-49 se utiliza en la tarjeta opcional RS485, Device, Net y F-net etc.

25

El ‘Seq# *del codigo 1/0-53 hasta I/0-60 varia dependiendo del nimero de secuencia seleccionado en 1/0-51.

El cédigo del pardmetro puede extenderse hasta 1/0-84 dependiendo del niimero de pasos programados en 1/0-52 ya que pueden
configurarse hasta un méaximo de 8 pasos.
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Visualizacion display Rango 5 Ajustable
Cadigo Descripcion Y - Uds. P;“;’F;‘.ms en Pag.
LCD 7 LCD | 7-Segmentos etabrica | orcha
1/0-90 |Salto de Frecuencia 13 Step frec-13 90 50.00(Hz 111
1/0-91 |Salto de Frecuencia 14 Step frec-14 91 40.00(Hz 111
1/0-92 |Salto de Frecuencia 15 Step frec-15 92 30.00(Hz 111
I Speed-L I 0
Entrada multifuncion | Speed-M | 1
Preseleccionada como : Speed-H : 2
’ Xeel-L 3
Xcel-M 4
Xcel-H 5
Dc-brake 6
2nd- Func 7
| Exchange | 8
| -Reservada_ | 9
Up 10
Down 11
3-Hilos 12
Fallo Extrno-A 13
Fallo Extrno-B 14
| ITerm Clear | 15
| Proc Pl dis | 16
Main- drive 17
Anolg hold 18
Xcel-stop 19
Preseleccionada P gain2 2 ”
1/0-93 93 SEQ-L 21 - Reset Si 111
SEQ-M 2
SEQ-H 23
Manual 24
Go Step 25
Hold step 26
Trv Off. Lo 27
Trv Off. Hi 28
Interlockl 29
Interlock2 30
Interlock3 31
Interlock4 32
Speed-X 33
Reset 34
BX 35
JOG 36
FX 37
RX 38
Analg. Cambio 39
Pre excite 40
Spd/Trq 41
ASRP/PI 42
1094 |Entrada Configurable BX o B BX 11
Define
1/0-95  |Entrada Configurable 106 95 Igual que los % 106 11
Define
1/0-96  |Entrada Configurable
Define FX | 96 37 FX m
1/0-97  |Entrada Configurable RX | o7 38 RX 11
Define |
| [PROG/ENT]
1/0-99  |Cddigo de retorno No visualizado | 99 No disponible | 0 1 11
| [SHIFT/ESC]
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4.5 Grupo externo [EXT]
El grupo EXT solo aparece cuando se instalala tarjeta opcion correspondiente.
Visualizacion display Rango o ble en
Caodigo Descripcion e .Se 7- - 1 P — Uds. de fébrica AR Pag.
| Segmentos I
EXT-00 (Salto al cédigo deseado # Junp code . No 0a99 | Nodisponible | 1 1 Si 112
i N nguno | 0
| SUB- A i 1
| SLB-B 2
R SB-C 3
EXT-01 X:f;ggzac'o" del ipo de tarjeta Sub B/D o1 SUB-D 4 Ninguno  [Automatico | 112
SUB- E 5
SUB- F 6
SUB- G 7
SUB-H 8
EXT-02 |Borne de entrada configurable P4” [ P4 define 02 Speed - L 0 XCEL-L Si 112
Speed - M 1
Speed - H 2
XCEL-L 3
XCEL-M 4
XCEL-H 5
Dc- br ake 6
2nd Func 7
Exchange 8
- Reserved - 9
W 10
Down 1
3-Wre 12
Ext Trip-A 13
Ext Trip-B 14
i Term d ear 15
Qpen -1 oop 16
Main-drive 17
Anal og hol d 18
XCEL stop 19
P Gain2 20
SEQ- L 21
SEQ-M 22
SEQ-H 23
Manual 24
& step 25
Hol d step 26
Trv Of. Lo 27
Trv Of. H 28
Interlockl 29
Interl ock2 30
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Visualizacion display Rango - .
Ccodigo Descripcion = uds.| N d Pég.
LcD u LcD 7-Segmentos defabrica | marcha
Segmentos
I nterl ock3 31
I nterl ock4 32
Speed - X 33
Reset 34
Bx 35
Jog 36
Fx 37
Rx 38
Ana Change 39
Pre-Excite 40
Spd/ Trq Al
ASR/ P/ Pi 42
EXT-03 |[Entrada P57 P5 define | 03 - XCEL-M Si
o lgual que el ant ) 112
EXT-04 |Entrada configurable P6” P6 define | 04 gual que el anterior XCEL-H Si
N nguno 0
EXT-05 |Tipo de seleccion V2 V2 node 05 Sobr eescri be 1 Ninguno No 13
Referenci a 2
Constante de tiempo filtrado de la f | "
EXT-06 |t e entrada V2 V2 filter | 06 04210000 [ms] 1 10 [ms] si
EXT-07_[Tensién minima de entrada V2 V2 volt x1 | 07 0al0[V] 0.01 0.00[V] Si
Frecuencia V2 correspondiente a la i "
EXT-08 tensién minima de entrada V2 freq yl | 08 0aFuU1-20 0.01 0.00 [Hz] Si 113
EXT-09 [Tension V2 maxima de entrada V2 volt x2 | 09 0al0[V] 0.01 10.00 [V] Si
Frecuencia V2 correspondiente a la | "
EXT-10 tensién maxima de entrada V2 freq y2 | 10 0aFuU1-20 0.01| 60.00[Hz] Si
] None 0
EXT-12 |Usageof Pulse Input Signal Fmode | 12 Feed-back 1 - None No
| Reference 2
T
A - Reverse 0
EXT-13 |Real Speed Direccion ReaISpler: 13 Forward 1
P ~ | N nguno | 0
Utilizacion de la sefial de | } AP
EXT-14 entradia de impulsos F mode | 14 Real i ment aci on | 1 - No 114
| Referencia | 2
. I A+B I 0
Seleccion de la sefial de entrada de | | "
5 F pul t o H
EXT-15 pulsos pul se se i 15 A i 1 A+B Si 114
i - (AB) i 2
EXT-16 [N° de pulsos del encoder F pulse numi 16 10 a 4096 1 1024 No 114
Constante de tempo, filtrado de la | "
EXT-L7 |l do entrada e puisos Ffilter | 1 0210000 [ms] 1 10 [ms] si 114
12 e enada G pus T
EXT-18 ELT;’:"“ minima de entadade | g puise x1 | 18 02100 [kHZ] 001| 0.00(kHz] si 115
Frecuencia de salida |
EXT-19 [correspondiente ala frecuenciade | F freq yl | 19 0aFU1-20 0.01 0.00 [Hz] Si 115
entrada minima de pulsos
EXT-20 ELT;‘:”M de entradamaximade | £ o se x2 20 02100 [kHz] 001| 1000 [kHz] si
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Visualizacion display Rango - -
Cadigo Descripcion oo :Se A o : E— Uds. de fabrica e Pag.
| Segmentos !
Frecuencia de salida I
EXT-21 |correspondiente a la frecuenciade | F freq y2 . 21 0aFuU1-20 0.01| 60.00[Hz] Si
entrada maxima de pulsos |
EXT-22 |Ganancia P para Sub-B” PG P-gain | 22 0:a 30000 1 3000 Si 115
EXT-23 [Ganancia | para Sub-B” PGl -gain | 23 0a 30000 1 300 Si
EXT-24 | Frecuencia de deslizamiento para PG Slip . 24 0a 200 [%] 1 100 [%] Si 115
tarjeta Sub-B” freq |
EXT-25 (Pég:; fac;; Vedtor_SPD Ag';i:’_ {25 10 to 500 [%)] 0.1| 100.0[%] Yes
EXT-26|loan for ASR Gain| 26 10109999 [me] 1| 200[mg | ves
(Sensored) Vector_SPD
EXT-27 |Forward Torque Limit Trg + Limit | 27 010200 [%] 1| 180([% Yes
EXT-28 [Reverse Torque Limit Trq - Limit | 28 010200 [%] 1| 180[%] Yes
FDT- 1 0
FDT- 2 1
FDT- 3 2
FDT- 4 3
| FDT-5 4
| a 5
| a 6
| stall 7
| o 8
| Lv 9
| H 10
Lost Command 1
Run 12
EXT-30 [Borne de salida configurable Q1” QL define 30 Stop 13 FDT-1 Si 116
St eady 14
INV |ine 15
| QoW |i ne 16
Ssear ch 17
Step pul se 18
Seq pul se 19
Ready 20
| Trv. ACC 21
| Trv . DEC 22
| we 23
| Zspd Dect 24
| Torq Dect | 25
EXT-31 [Bome de salida configurable Q2 Q@ define 31 FDT-2 Si
EXT-32_|Borne de salida configurable 3° | Q8 defi ne 2 Igual que el anterior FDT-3 Si e
Frecuenci a 0
y - Corriente | 1
EXT-34 | Seleccion de medicion de LM node 3 Tension | 2 Corrente s |use
frecuencia de salida (FM) h |
DClink tg | 3
| Par | 4
Extas [Hsledemeddadelafiecuenta |y agjust | g5 1002 200 [%] 1| 1000 s [
! Frecuenci a 0 17
3 Corriente 1 1
Seleccion de medida de la salida | Tensi 6n "
EXT-40 analogica (AM1) AML node 40 Tensi én enl ace 2 Frecuencia Si
DbC
Par 4
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Visualizacion display Rango - .
Cédigo Descripcion = T uds.| N d Pég.
g LCD sa y LCD | 7-Segmentos de fabrica marcha
gmentos |
EXT41 ﬁ{lﬁ de medida salidaanalogica | v aqj ust 2 100 2200 [%] 1| 100%) si
Frecuenci a 0
EXT-42 Seleqién de medida salida AV® node I " Cf:.;;?g;e i ; Tension enlace si
analdgica (AM2) . {
Tensi 6n bus DC | 3
Par | 4
EXT-43 ﬁ{ﬁ; de medida salida analégica | anp agj ust a3 1002200 6] 1| 10pg si
EXT-50 | Speed Limit Level Speed Limit] 44 010100 [%] 0.1] 100[%] No
EXT-51 [Speed Limit Bias Speed Bias| 45 010200 [%] 0.1| 100[%] No
EXT-52 [Speed Limit Gain Speed Gain] 46 1t010 1 1 No
T . Reverse 0
EXT-53 [Speed Limit Direction Speed Dir 47 Forward 1
EXT-54 [Zero Speed DetectionLevel | ZSD Level 48 010120 [HZ] 0.01f 2[HZ] Yes
Zero Speed Detection
EXT-55 Bandwidth ZSD Band 49 0to5[HZ] 001 1[HZ] Yes
EXT-56 [ Torque Detection Level TD Level 50 010150 [%] 0.1 100[%] Yes Si
EXT-57 [Torque Detection Bandwidth | TD Band 51 01010 [%] 0.1 5[%]
Not [PROG/ENT]
EXT-99 [Return Code displayed 99 Not available or - 1 Yes
play [SHIFT/ESC]
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4.6 Grupo de comunicaciones [COM]
El grupo COM aparece Gnicamente cuando se han instalado |as correspondientes  Tarjetas Opcidn.
Consliltese & manual de opciones para mas informacion.

isualizacio i Rango 4 i
Chdigo D Visualizacién en display Uds. P;rafrp;t_ros Ajustabrlle Pag.
LCD 7-Segmentos LCD ) EIEle | Gl mEEiE
COM-00 |Salto al cédigo deseado # Junp code No visualizado 0 a 99 No disponible 1 1 Si
N nguno 0
| Devi ce Net | 1
| Synchro | 2
. PLC-G&F 3 .
COM-01 |Tipo de Tarjeta opcién ot B/D 01 Profibus - DP " Ninguno Si
Dgital -In 5
Rs485 6
Modbus - RTU 7
N nguno 0
COM-02 |Opci6n de modo ot Mode 02 Command | 1 Ninguno No
Freq | 2
am + Freq | 3
COM-03 |Version Opt Version 03 - - No
8 Bit Bin 0
8 BCD 1% 1
Seleccién de la entrada 8 BCD 1Hz 2
COM-04  |opcional binaria D-In Mde 04 12 Bit Bin 3 - 8 Bit Bin No
12 BOD 0.1% | 4
12 BOD 0. 1Hz ! 5
12 BOD 1Hz | 6
Valor binario del filtro de - "
COM-05 entrada Digital Ftr 05 2-50 1 15 Si
Input Torque Limit None 0
COM-06 (Option) Opt TrgLmt 06 TrgLmt 1 None
Control Mode Select None 0
- . 07 None
COM-07 (Option) Opt CntIMode Opt Contral 1
i
Velocidad d - { 125 kbps | © )
com-11 | Velocidad de comunicacién Baud Rate 1 250 kbps 1 - 125 kbps Si
Device Net
500 kbps 2
20 0
Instancia de salida Device 21 1
E Qut | nstance -
COM-12 Net 12 100 2 20 No
101 3
70 0
Instancia de entrada 71 1
COM-I3 | Net In Instance 13 110 2 - 70 No
111 3
COM-17 [N°de estacion opcional PLC| ~ Station 1D 17 0a63 1 1 Si
COM-20  [Profibus ID Profi MAC ID 20 0al127 1 1 si
COM-30 |Numero de salidas Qut put  Num 30 0a8 1 3 Si
COM-31_[Salida 1 Qutput 1 31 0000-57FF(HEX) 000A(HEX) Si
COM-32_|[Salida 2 Qutput 2 32 0000-57FF(HEX) 000E(HEX) Si
COM-33 [Salida 3 Qutput 3 33 0000-57FF(HEX) 000F(HEX) Si
COM-34 _|Salida 4 Qutput 4 34 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) Si
COM-35_[Salida 5 Qutput 5 35 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) Si
COM-36 |Salida 6 Qutput 6 36 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) Si
COM-37 _|Salida 7 Qutput 7 37 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) Si
COM-38 |Salida 8 Qutput 8 38 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) Si
COM-40 [Namero de entradas I nput Num | 40 0as8 1 2 Si
COM-41 |Entrada 1 Input 1 41 0000-57FF(HEX) 0005(HEX) Si
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Codigo D Visualizacién en display RangC: Uds. P:réfm;t_ros Ajustabrlle Pég.
LCD 7-Segmentos LCD |7 e fabrica | en marcha

COM-42_|Entrada 2 Input 2 42 0000-57FF(HEX) 0006(HEX) Si
COM-43_|Entrada 3 Input 3 43 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) Si
COM-44 |Entrada 4 Input 4 44 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) Sf
COM-45_[Entrada 5 Input_5 45 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) Si
COM-46_|Entrada 6 I nput_6 46 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) Si
COM-47_|Entrada 7 Input_7 47 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) Si
COM-48 |Entrada 8 Input 8 48 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) Si
com-52 s;:gﬁg”de‘ ModBus ModBus Mode 52 ModBus RTU ModBusRTU|  Si

I [PROGIENT]
COM-99 | Cédigo de retorno No visualizado 99 No disponible | 0 - 1 Si

| [SHIFT/ESC]
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4.7 Grupo de aplicaciones [APP]

isualizacion di Rango 4 i
Chdigo D Visualizacion display Uds. P;rafrp;t_ros Ajustab:]e Pag.
LCD 7-Segmentos LCD ) Eieliie )@ =l HE
APP-00 |Salto al codigo deseado # Junp code No visualizado 0 a 99 No disponible 1 1 Si 118
N ngun o 0
Seleccién del modo de Traverse 1 .
- R Mode
APP-01 aplicacion App 01 M > Ninguno No 118
DRAW 3
APP-02% |Amplitud transversal Trv. Ap 02 0.0 a20.0 [%] 0.1 0.0 %] Si 119
APP-03 | Amplitud oblicua transversal Trv. Scr | 03 0.0250.0 [%] 0.1 0.0[%] Si 120
APP-04 | Tiempo de acel. oblicuo Trv Acc Tine | 04 0a 6000 [seg.] 01 2.0[seg] Si 120
APP-05 | Tiempo de decel. oblicuo Trv Dec Tine | 05 0a 6000 [seg.] 0.1 3.0[seg] Si 120
APP-06 _[Ajuste del offset oblicuo (H)) | Trv Of H | 06 0.0 a20.0 %] 0.1 0.0 %] Si 120
APP-07 |Ajuste del offset oblicuo (Lo) Trv Of Lo | 07 0.0a20.0 [%] 0.1 0.0[%] St 120
Visualizacion del n° del |
-0827 . Aux Mt Rul | -
GRS motor auxiliar funcionando X "o 8 120
Seleccion de los motores : | "
APP-09 | iiares Starting Aux | 09 la4 1 1 Si 120
Visualizacion del tiempo de |
APP-10 |operacion en Cambio Auto O Time | 10 . 121
Automético |
11 |Frec. de aranque con el f 1 : "
APP-11 motor aux. 1 Start freq H 1 0aFu1-20 0.01 | 49.99 [Hz] Si
App-ip [Flec.deamanqueconel | gart freq2 | 12 0aFU1-20 001 | 4999 [Hz] si
motor aux. 2 21
App-13 |Frec deamanqueconel | gart freq 3 13 0aFUL-20 001 | 4999 [Hz] si
motor aux. 3
ARPEL4| Frec: de amanque con el Start freq 4 14 0aFU1-20 001 | 49.99 [Hz] si
motor aux. 4
APP-15 ZLiC'lde paoconelmoior | sop freq 1 | 15 0aFU1-20 001 | 15.00Hz] si
APP-16 Zﬁexc'zde paoconelmoior | sop freq2 | 16 0aFuL-20 001 | 1500 Hz] si
- 121
APP-17 Zﬁicéde paroconelmotor | 5 freq 3 17 0aFUL-20 001 | 1500 Hz] si
APP-18 ;Lff‘fe paroconelmolr | g gp freq 4 18 0aFU1-20 001 | 15.00Hz] si
Tiempo de demora anterior
APP-19 |al funcionamiento del motor | Aux start DT 19 0a9999 [seg.] 0.1 60.0 [seg.] Si
auxiliar 122
Tiempo de demora anterior a
APP-20 |la detencion del motor Aux stop DT 20 029999 [seg.| 01 | 60.0[seg] Si
auxiliar
APP-21 _[N° del motor auxiliar Nor Aux ’'s 21 Oa4 1 4 Si 122
No | '
APP-22 |Seleccion del bypass PID Regul Bypass 22 S | ? - No Si 122
v Tiempo de espera para "
APP-23 pasar al modo dormir Sl eep Del ay 23 029999 [seq] 01 | 60.0[seg.] si 123
Nivel de frecuencia para "
APP-24 | - ar a modo domir Sleep Freq | 24 0aFu1-20 001 | 19.00 [H] Si 123
APP-25 |Nivel de despertar Wakelp Level | 25 0100 [%] 1 35 [%] Si 123
APP-26 Seleccion del modo de Aut oCh - Mbde : % 0a2 1 1 si 123
cambio automético i
APP-27 | Tiempo de cambio auto. AUt oEx -intv | 27 00:00 a 99:00 00:01 70:00 Si 128
APP-28 |Nivel de cambio auto. Aut oEx - I evel | 28 0a 100 [%] 0.1 20 [%) Si
L | No | .
APP-29 |Seleccion interlock Inter -1 ock | 29 S | (1) - No Si 125
i i

% cédigo APP-02 hasta APP-07 aparece (nicamente cuando APP-01 se programa en Traverse”
g cddigo APP-08 hasta APP-31 aparece Unicamente cuando APP-01 se programa en MMC”,
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Sefial de proceso |
APP-30 |(Feedback) Fbk/  Per 30 Hz/ (%) Si 125
Visualizacién en porcentaje
APP-31 _|Visualizacion del valor actual | Act ual Perc 31 Bar/ Pa Si 125
APP-32% |Escala Presion Display Disp Scale 32 0 a 50000 1000 Si 125
I None 0
" | V1_Draw 1 "
APP-33 |Seleccion del modo Draw Draw M de | 33 | Draw 2 Si 125
i V2_Draw 3
Ajuste de la banda de | .
K Dr | 150( 9
APP-34 cormeccion awPer ¢ | 34 0 a 150(% 1 100 [%] Si 126

B cddigo APP-32 hasta APP-33 aparece Uinicamente cuando APP-01 se programa en Draw?

59




Manual de Utilizacién y Parametros del Variador LG, Serie iS5
Capitulo 5 — Descripcion de los Parametros [FU1]

CAPITULO 5 - DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS

5.1 Grupo de funciones basicasy parametrosde
visualizacién [DRV]

Parametro de fabrica 20.0 seg. 20.0

DRV-00: Consigna de Frecuencia o consigna de
Par / Corriente de salida

DRV?T/ K 0.0 A
00 STP 0.00Hz F 0.00
|Parémetro de fabrica: 0.00 Hz 0.00

Con laconsolade programacion de cristal liquido
(LCD), este codigo proporcionainformacion sobre el
estado de run/stop del motor, método de
programacion de lafrecuenciao par, corriente de
salida, estado de funcionamiento del variador y
frecuenciade salida o consignade frecuenciao de
par.

Con laconsolade 7-Segmentos, este codigo slo
proporcionainformacién sobre ladireccion de giro
del motor programadaen DRV-13 y lafrecuenciade
saliday consignade frecuencia.

Puede programar |a orden de frecuencia pulsando la

tecla]PROG] en este cédigo.

Funciones relacionadas: DRV-04 [Modo frec.]

FU1-20 [Frec. max.]

1/0-01 a I/0-10 [Entradas consigna]
DRV-04: Selecciona el método de programacion de la frec.
[Keypad-1, Keypad-2, V1, |, V1+]]

FU1-20: Selecciona la frec. maxima de salida del variador
1/0-01 a 1/0-10: Escala de sefiales de la entrada analdgica
(V1y1) parala consigna de frecuencia.

N

R &

[DRV-01: Tiempo de Aceleracion

DRV? Acc. tine
01 10.0 sec 01 10.0
|Parémetro de fabrica: 10.0 seg. 10.0

[DRV-02: Tiempo de Deceleracion

DRV? Dec. tine

02 20.0 seg. 02 200
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El variador buscael valor FU2-70 d acelerar o
decelerar. Cuando FU2-70 se programaala
“FrecuenciaMaxima’ , el tiempo de aceleracion serd
el que precise el motor paraa canzar FU1-20 desde 0
Hz. El tiempo de deceleracion sera el invertido por el
motor paraa canzar 0 Hz hasta FU1-20 [Frecuencia
Méxima).

Lostiempos de aceleracion y decel eracion pueden
modificarse y programarse a unos tiempos
preconfigurados através de | as entradas
multifuncién. Programando |as entradas multifuncion
(P1, P2, P3) a‘XCEL-L’, ‘XCEL-M’, ‘*XCEL-H’
respectivamente, el tiempo de Acel. y Decel.
programando en 1/0-25 a/O-38 se gplicara segiin
|as entradas binarias de P1, P2, P3.

Frecuencia salida

Frec. Max.

Tienpo

D T——
Tiempo acel. Tiempo decel

Funciones asociadas: FU1-20 [Frec. M&x]

FU2-70 [Consigna de frec. para
Acel./Decel]

FU2-71 [Base de tiempo para
Acel./Decel.]

1/0-12 a 1/0-14 [Terminal entrada
multifuncién P1, P2, P3]

1/0-25 a 1/0-38 [Tiempo de
Acel./Decel. para frecuencia de
paso]

FU2-70: Selecciona el valor de frecuencia para la
aceleracion y deceleracion. [Frec. Max., Frec. Delta]
FU2-71: Selecciona la base de tiempo. [0.01, 0.2, 1]
1/0-12 & 1/0-14: Programa las funciones de las entradas del
terminal P1, P2, P3.

1/0-25 a 1/0-38: Preconfigura el tiempo de Acel./Decel.
activado desde las entradas multfuncion (P1, P2, P3)

Ro&RR R
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DRV-03: Modo de Funcionamiento (Método

DRV-04: Modo de Frecuencia (Método de
programacion de la frecuencia)

Run/Stop) DRV? Freq node
' 04 0
DRV? Drive node - ) 04  Keypad-1
03 Keypad [ Parémetro de fébrica: Keypad- 1 0 |
Parametro de fabrica: Fx/ Rx-1 1 |

Seleccionalaorden de funcionamiento run/stop.

Rango Descripcion
LCD 7-Seg P
Consol a 0 |Run/Stop controlado desde la consola.
R Los Terminales de Control FX, RXy CM
FX/Rx-1 1 |controlan Run/Stop. (Método 1)
Los Terminales de Control FX, RXy CM
Fx/ Rx-2 2 |controlan Run/Stop. (Método 2)

Frecuencia salida

Adelante

Reversa

FX-CM ON

Tiempo

Adelante Run

RX-CM W ON Reversa Run
[Modo funcionamiento: Fx/Rx-11
Frecuencia salida
Adelante i
Tiempo
Reversa [
1 Run/Stoj
FX-CM | OoN p
RXCM I gy Dieccidn

[Modo funcionamiento: Fx/Rx-21]

Seleccionalafuente de la programacion de

frecuencia.

Rango

LCD 7-Seg

Descripcion

Keypad- 1 0

La frecuencia se ajusta en DRV-00. La
frecuencia se modifica pulsando la tecla

y se confirma pulsando la tecla [ENT].
El variador no aceptara la frecuencia
modificada mientras no se pulse la tecla [ENT]

Keypad- 2 1

La frecuencia se ajusta en DRV-00. Pulsando
Ia tecla[PROG] y a continuacion las teclas

? , el variador aceptard inmediatamente
los valores de frecuencia modificados.
Pulsando la tecla se memoriza el nuevo
valor de frecuencia.

Vi 2

Introduce la consigna de frecuencia (0-10V)
en el terminal de control “v1”2 Constltese 1/0-
01 a I/0-05 para factor de escala de la sefial.

Introduce la consigna de frecuencia (4~20mA)
en el terminal de control 1”2 Constltese 1/0-06
a1/0-10 para el escalado de la sefial.

V1+ 4

Introduce la consigna de frecuencia (0~10V,
4~20mA) en los terminales de control “V171".
La sefial V1’se suma a la sefial 17

¥t

analdgicas (V1y )

Funciones asociadas: I/0-01 a I/0-10 [Consignas de entrada]
1/0-01 a I/0-10: Se configuran las sefiales de entradas

para la consigna de frecuencia.

Frecuencia salida

Frec. Max.

Rango de consigna de frec.

Entrada sefial

ov
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10V analdgica (V1)

[Modo frec.: V1]
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Frecuencia salida

Frec. Max.

Rango de consigna de frec.

Entrada sefial
analdgica (1)

4mA 20mA

[Modo frec.: 1]

Frecuencia salida

Frec. Méx.
Rango de consigna de frec.
Entrada sefial
OVH4mA  10V+20mA analégica (V1+1)

[Modo frec.: V1+1]

[DRV-05 ~ DRV-07: Frecuenciaapasos 1 ~3 |

DRV? Step freg-1

05 10.00 Hz 05 10.00
|Parémetr0 de fabrica: 10. 00 Hz 10.00 |
DRV? Step freg-2

06 20.00 Hz 06 20.00

| Parametro de fabrica: 20.00 Hz 20.00 |
DRV? Step freg-3

07 30.00 Hz 07 30.00
|Paréme1ro de fabrica 30.00 Hz 30.00 |

El variador muestralas frecuencias preconfiguradas
programadas en estos codigos de acuerdo con los
terminal es multifuncién configurados como ‘ Speed-
L', ‘Speed-M’ y ‘Speed-H'. Las frecuencias de
salida se deciden mediante lacombinacién binariade
P1, P2, P3 configuradaen I/O-12 al/O-17.
Conslltese lasiguiente tabla sobre | as frecuencias de
salida preconfiguradas.

Combinacién binariade P1,P2,P3 | Frecuencia | Velocidad de
Speed-L | Speed-M | Speed-H de salida paso
0 0 0 DRV-00 Velocidad 0
1 0 0 DRV-05 Velocidad 1
0 1 0 DRV-06 Velocidad 2
1 1 0 DRV-07 Velocidad 3
Frecuencia salida
Vel.0 ———
Vel. 3
Vel. 2 \
Vel. 1
Tiempo
Pl»CMT ON ON Tiempo
PZ»CMT ON Tiempo
PS-CMT
Tiempo

[Salida frec. de paso]

Funciones asociadas: 1/0-12 a 1/0-14 [Consignas de
entrada]

1/0-17 [Constante de tiempo de
filtrado]

1/0-21 a 1/0-24 [Frec. de paso 4~7]
1/0-01 a 1/0-10: Escalan las entradas de las sefiales
analégicas (V1y |) para la consigna de frecuencia.

1/0-17: Ajusta la sensibilidad de respuesta del terminal de
entrada para eliminar el ruido electricio de contacto.
1/0-21 a 1/0-24: Ajusta la frecuencia de paso de 4 a 7.

?  Nota: El método de ajuste de frecuencia para Velocidad 0”

se ajusta por DRV-04.

[DRV-08: Corriente de salida

DRV? Current
08 0.0 A 08 0.0
| Parametro de fabrica 0.0 A 0.0
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[DRV-09: Velocidad del motor

DRV? Speed
09 09

Orpm

Parametro de fabrica or np 0

funcionando avelocidad estable en el momento de
producirse e fallo. Pulse lateclaENT] parasalir. El
histérico del fallo se guardard en FU2-01 a FU2-05
cuando se pulse lateclaRESET]. Paramés
informacién, consltese el Capitulo 7.

[Histérico de fallos]

Este codigo muestralavelocidad del motor en RPM Fallo (Trip) Visualizacion en pantalla
cuando el motor esta funcionando. ) LCD 7-Segmentos
Utilice lasiguiente ecuacion paracacular la Sobrecorriente 1 Over Current 1 oc
velocidad mecénica usando FU2-74 [Visualizacion ?oltl)retetnsmn T OIEstr Vol It age ov
delaGanancia del Motor] cuando desee modificar Pirg d?;gngr:;aniia ernal- EXTA
el modo de visudizacion de lavelocidad del motor (No rearmable) 9 BX BX
de rotacion (r/min) avelocidad mecéanica (m/min). Tension baja Cow Vol t age m
! Fusible abierto Fuse Open FUSE
Velocidad del motor = 120 * (F/P) * FU2-74 Fallo de tierra Gound Fault oF
Donde, F= Frecuencia de salida y P= el nimero de Polos del Sobrecalentamiento en
Motor el variador Over Heat OH
A Proteccion ~ térmico-
[DRV-10: Tensién DC del Bus I | electdnica E- Ther nmal ETH
. Proteccion por
DRV? DC link - sobrecarga Over Load ouT
vtg 10 V Fallo H/W del variador
p e - Error EEP
| Parametro de fabrica ---- Vv | - ADC Offset HW Di ag HW
- . . . - Error WDOG
Este codigo muestrael voltaie DC en el interior del - Fase comunic. abierta
variador. Fallo exteno entradaB | Ext er nal - B EXTB
Sobrecorriente 2 Arm Short ASHT
DRV-11: Seleccién de la pantalla por el Error de opcion Option OPT
usuario Pérdida fase salida Phase QOpen PO
Sobrecarga del
DRV? User disp variador Inv. QT o
11 out o.ovl U 00
| Parametro de fabrica 0.0V 00 ?  Nota: Se visualiza error WDOG, EEP y ADC cuando se

Este codigo muestrael parametro seleccionado
en FU2-73 [User Display]. Existen varios tipos
de pardmetros en FU2-73: Tension, Vatiosy Par.

[DRV-12: Visualizacién de fallos en pantalla

DRV? Faul t
12 None 12 non
| Parametro de fabrica Ni nguno non |

Este muestra el estado del falo actua (trip) del
variador. Utilice lasteclas|PROG, P |y [? | antesde
pulsar lateclaRESET] para comprobar el histérico del
fdlo, frecuenciade salida, corriente de saliday si el
variador estabaacelerando, decelerando o

produce un fallo en el hardware del variador. En este caso,
el variador no se reseteara. Repare el variador antes de
volver a encenderlo.

Nota: Sélo se visualizara el mensaje de fallo de alto nivel
cuando se sucedan multiples fallos.

Funciones asociadas: FU2-01 a FU2-05 [Histdrico de fallos
anteriores]

FU2-06 [Borrar histérico de fallos]
& FU2-01aFU2-05: Se guardan hasta 5 fallos.

& FU2-06: Borra los fallos guardados en FU2-01 a FU2-05.
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DRV-13: Programacién del sentido de giro
del motor (Consola de 7-Segmentos)

[ DRV-16: Hz/Rpm Display

13 0

Parametro de fabrica

0 |

Este cédigo programael sentido de giro del motor
cuando se utiliza una consolade 7-Segmentos.

Consola 7-Segmentos

Descripcion

0

Gira hacia adelante

1

Gira hacia atras

‘DRV-14: Comando / visualizacién de

la
Frecuencia de Salida (Pantalla LCD) ‘

DRV?TAR 0. 00Hz
14 Qur  0.00Hz
0. 00Hz

| Parametro de fabrica:

DRV? Hz / m
16 Hz Rp 16 0
| Factory Default: Hz Hz

Ajustar este parametro a 0 paravisuaizar
frecuencia en [Hz], oa 1 paravisudizar
velocidad en [Rpm] .

Funcionesrelacionadas: Cambiando lavisudizacion de
Hz/Rpm afecta alos siguientes parametros de visualizacion.
DRV-00, 05, 06, 07, 14
FU1-20, 21,22, 24, 25, 32
FU2-32
1/0-03, 05, 08, 10, 20, 21, 22, 23, 24, 42, 43
EXT-08, 10

LY

L

DRV-20: Seleccion del Grupo FU1 (Consola
de 7-Segmentos)

Este cddigo muestrala consignade frecuencia
(Objetivo) programadaen DRV00 y la Frecuenciade
Sdidadel variador.

DRV-15. Consigna / visualizacion de la
Realimentaciéon de la Frecuencia (Pantalla
LCD)

DRV?REF
15 FBK

0. 00Hz
0. 00Hz

| Parémetro de fabrica: 0. 00Hz

Este codigo muestrala Consignade Frecuenciay la
Realimentacion de Frecuencia durante el
funcionamiento PID.

Este cédigo Unicamente se visualiza cuando ‘ PID’
esta seleccionado en FU2-47.

DRV-21: Seleccion del Grupo FU2 (Consola
de 7-Segmentos)

DRV-22: Seleccion del Grupo /O (Consola
de 7-Segmentos)

DRV-23: Seleccion del Grupo EXT (Consola
de 7-Segmentos)

DRV-24: Seleccién del Grupo COM (Consola
de 7-Segmentos)

DRV-25: Selecciéon del Grupo APP (Consola
de 7-Segmentos)

Seleccione el grupo deseado y presione latecla

PROG/ENT]| para desplazarse a grupo escogido. El
pardmetro del grupo puede leerse y escribirse una
vez desplazado d grupo deseado.
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Notas:
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5.2 Grupo de Funcion 1[FU1]

[FU1-00: Salto al codigo deseado #

FU1? Junp code
00 1

Parametro de fabrica 1

Cuaquier codigo de parémetro puede seleccionarse
directamente introduciendo €l nimero de c6digo
deseado. Este cadigo solo esta disponible con la
pantalaLCD.

FU1-03: Proteccion de marcha en sentido
incorrecto

FU1? Run prev.
03 None 03 0
|Parémetro de fabrica Ni nguno 0 |

Estafuncion previene que el motor funcione con un
sentido de giro incorrecto paralaaplicacion hacia
detrés. Estafuncion podra utilizarse con cargas que
giren exclusivamente en un sentido como
ventiladores y bombas.

Rango Descripcion
LCcD 7-Seg
Ni nguno 0 Permite el giro hacia adelante/atrés
FWD . :
desact i vado 1 Giro hacia adelante bloqueado
REV " s
desact i vado 2 Giro hacia atras bloqueado

FU1-05: Patrén de aceleracion
FU1-06: Patrén de deceleracion

FU1?Acc. pattern

05 Li near 05 0
|Parémetr0 de fabrica Li near 0 |
FU1?Dec. pattern

06 Li near 06 0
Par&metro de fabrica Li near 0

Es posible seleccionar diferentestipos de aceleracion
y deceleracion dependiendo de la aplicacion.

Rango
LCD

7509 Descripcion

Es la forma general de aceleracion y
deceleracion para aplicaciones de par
constante.

Li near 0

Permite acelerar y decelerar el motor
suavemente. El tiempo real de aceleracion y
deceleracion es un 40% superior al tiempo de
aceleracion y deceleracion programado en
DRV-01y DRV-02.

Esta programacion evita golpes durante la
aceleracion y deceleracion y previene que
cualquier objeto por balancease deslice.
Ejemplo, una cinta transportadora u otro
equipo en movimiento.

S-curve

Permite proporcionar un control mas eficiente
de aceleracion y deceleracion en aplicaciones
tales como maquinas bobinadoras.

U-curve

El variador reducira el tiempo de aceleracion
acelerando con un valor de corriente del
150% sobre su valor de corriente programado
reduciendo el tiempo de deceleracion
mediante la deceleracion con un valor de
tension DC del 95% sobre su nivel de
proteccién por sobretension.

Aplicaciones indicadas: Cuando se requiera la
méxima capacidad del variador y del motor.
Aplicaciones inadecuadas: Cuando el limite
de corriente deberd operar durante un
periodo largo de tiempo para cargas con gran
inercia como los ventiladores.

M ni num

El variador aceleraré con un valor de
corriente aproximado del 120% sobre su valor
de corriente habitual y decelerara con un valor
de tension DC del 93% sobre su nivel de
proteccién por sobretension.

Opti num

?  Nota: En caso de seleccionar Minimum”o Optimum’; se
ignorar4 DRV-01y DRV-02.

?  Nota: Las funciones Minimumy Optimum *funcionan
normalmente cuando la inercia de carga es 10 veces
inferior a la inercia del motor (FU2-37).

?  Nota: Optimumes (til cuando la potencia nominal del
motor es menor que la potencia nominal del variador.

?

Nota: Las funciones Minimum®y Optimum’no son
apropiadas para aplicaciones como pueda ser un ascensor.
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Frecuencia salida

Tiempo
>
Rampa acel. Rampa decel.
[Patron Acel./Decel.. Linear]
Frecuencia salida
Tiempo
>
Rampa acel. Rampa decel.
[Patrén Acel./Dec.: S-curve]
Frecuencia salida
Time
>
Rampa acel. Rampa decel.

[Patrén Acel./Decel.: U-curve]

[FU1-07: Seleccién del modo de parada

FU1? Stop node
07 Decel 07 0
| Parémetro de fabrica Decel 0

Selecciona el método de paradadel variador.
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Rango Descripcion
LCD 7-Seg
Decel 0 El variador se detendra de acuerdo con el

patrén de deceleracion.

Dc- br ake 1

El variador se detendra con una inyeccion de
frenado DC. El variador proporciona una
tension DC a la salida, cuando en la
deceleracion alcanza el valor de frecuencia
asignado. programado en FU1-08.

Free-run
(Rueda libre)

Elvariador interrumpe inmediatamente la
alimentacion del motor cuando se ordena la
parada.

Frecuencia salida

Tiempo
Tension de salida
Tiempo
Orden de paro
Fx-cm ON Tiempo
[Modo de parada o Stop: Decel]
Frecuencia salida
FU1-08
Tiempo
Tension salida
t1: FU1-09
t2: FU1-11
FU1-10
[Valor DCBr |
Tiempo
“—r> >
1 2
] Orden de paro
FX-cM ON Tiempo

[Modo de parada o Stop: Dc-brake ]
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Frecuencia salida

Tiempo
Tension salida
Tiempo
/f Orden de paro
Fx-Cu ON Tiempo

[Modo de parada o Stop: Free-run]

FU1-08: Frecuencia inyeccion de frenado DC
FU1-09: Tiempo muerto o de retardo de la
inyeccién de frenado DC

FU1-10: Tension de inyeccion de frenado DC
FU1-11: Tiempo de inyeccién de frenado DC

FUL1? DcBr freq

08 5.00 Hz 08 5.00
Parémetro de fabrica: 5.00 Hz 5.00

FUL1? DcBl k tine

Parémetro de fabrica: 0.10 seg. 010

FUL? DcBr val ue

10 50 9 10 50
Parémetro de fabrica: 50 % 50

FU1? DcBr tine

11 1.0 11 1.0
Parametro de fabrica: 1.0 seg. 1.0
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Introduciendo tensién DC en el bobinado del motor
estafuncion detiene su funcionamiento
inmediatamente. Seleccionando ‘DC-Brake’ en FU1-
07 se activaFU1-08 hasta FU1-11.

FU1-08 [Frecuencia de inyeccion de frenado DC]. Es
lafrecuenciaen laque el variador empiezaagenerar
tension DC de salida durante ladeceleracion.
FU1-09 [Tiempo muerto o de retardo de lainyeccion
de frenado DC]. Es el tiempo que dejara el variador
en ruedalibre ad motor (o seasin aimentar) previo a
lainyeccién de frenado DC (este tiempo ha de servir
para que se desmagnetice €l motor).

FU1-10 [Tension de inyeccion de frenado DC]. Es el
valor de tensién DC aplicado a motor y esta basado
en FU2-33 [Patron de corriente que utiliza el motor].
FU1-11 [Tiempo de inyecci6n de frenado DC]. Esel
intervalo de tiempo en el que lacorriente DC se
aplicaa motor.

Frecuencia salida

FU1-08
[Frec. DCBI];
Tiempo
Tension de salida
t1: FU1-09
t2: FU1-11
FU1-10
[Valor DCBr]
Tiempo
“—r> >
1 2
} Orden de Stop
FX-cM ON Tiempo

[Operacion de inyeccion de frenado DC]
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FU1-12: Arranque del tiempo de inyeccion
de frenado DC
FU1-13: : Arranque del tiempo de inyeccion
de frenado DC

FU1? DcSt val ue

12 50 % 12 50
Parémetro de fabrica: 50% 50 |
FU1? DcSt tinme

13 0.0 13 0.0
Parametro de fabrica: 0.0 seg. 0.0 |

El variador mantiene lafrecuenciade arranque para
iniciar lalnyeccién de Frenado DC. Proporciona
tensién DC a motor para FU1-13 [Tiempo de
inyeccion de frenado DC] con FU1-12 [Nivel dela
tension de frenado DC] antes de acelerar.

Frecuencia salida

FU1-22;
Tiempo
Tension salida
FU1-12
Tiempo

tl t1: FU1-13 [Tiempo inyeccién de
frenado DC]

Corriente salida

Tiempo

Orden de marcha

ON |

1
FX-cM ‘ Tiempo

[Operaci6n de arranque con inyeccion de frenado DC]

Funciones asociadas: FU2-33 [Corriente nominal motor]
& FU2-33: La corriente DC est4 limitada por este parametro.

?  Nota: La funcién de inyeccion de frenado DC no funciona
cuando FU1-12 o FU1-13 estan programados en ‘0"

Nota: FU1-12 [Arranque de la tension de inyeccion de
frenado DC] también se utiliza como Tensién de Inyeccion
de Frenado DC para la entrada multifuncién cuando ésta
esta programada en ‘Frenado DC”

?

FU1-14: Tiempo de Pre-excitation |

FUL PreExTine
14 1. Oseg 14 10
Factory Default: 1. 0 seg 10

Cuando usted sefecciona ON en Taorden de
marcha (FWD, REV), El variador activa
automaticamente lala pre-excitacion en el motor
durante el tiempo agjustado en este parametro.

& FU1-14 [Tiempo de Pre-excitacion]
Transcurrido este tiempo el variador iniciara
lamarchasiguiendo el grafico siguiente.

Code |LCDdisplay | Factory Setting range
setting
FU1-14 | PreExTime | 1[seq] 0~ 60 [sec]
Output freq
[HZ]
T1 i=Pre-excitation time
Output
voltage
I\
FX-CM I

Funciones asociadas:
FU2-34 [Corriente del motor en vacio RMS)]
FU1-16 [Corriente de Pre-excitacion)
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[ FU1-15; Tiempo Hold

FU1? Hold Tine
15 1000 ns| = 15 1000
Pardmetro de fébrica: 1000 ns 1000

Este tiempo es g ustado para mantener el par a
velocidad cero durante un corto tiempo, esto
solo se utilizacon lafuncién Vector_SPD

& El variador mantiene avelocidad 0, una
tension en el motor durante el tiempo Hold
en modo Vector_SPD.

Sdidade
velocidad
[Hz o Rpm]

Sdidade
Tension
vl

& Metodo de operacion durmi:géa Hold :

FU1-7[modo de parada] Decel: control de velocidad cero
FU1-7[modo de parada] Frenado por inyeccién DC

| FU1-16: Corriente de Pre-excitation

FU1? Flux Force
16 100.0 © 16 100.0
|Pa’émetrodefébrica 100.0 % 100.0 |

FU1-16 [Corriente de Pre-excitacion] estaes
aplicada durante el tiempo gjustado en FU1-14.
Cuando el motor incrementael flujo magnetico
paraacanzar su flujo nomina ,lacorriente de de
pre-excitacion empiezaadecrecer. Cuando el
flujo magnetico del motor alcanzael € flujo
magnético nominal, la corriente de pre-
excitacion alcanzalacorriente de excitacion
nomind.

Codigo | LCDdisplay | Ajustede Rango de guste
fébrica
FU1-16 | Flux Force 100 [%] 100 ~ 500 [%]

Flujo magnético del T
Motor |

I
|

Corrente de
Excitacion

FX-CM

Funciones asociadas FU2-34 [ Corriente en vacio (RMS)]
FU1-14 [Tiempo de Pre-excitacion]

FU1-20: Frecuencia maxima
FU1-21: Frecuencia base
FU1-22: Frecuencia de arranque

FUL?  Max freq

20 60.00Hz| | 20 S
Parémetro de fabrica: 60. 00 Hz 60.00
FU1? Base freq

21 60. 00Hz| | 2L 60.00
Parémetro de fabrica: 60.00 Hz 60.00
FU1? Start freq

22 0. 50Hz 22 0.50
| Parémetro de fabrica: 0.50 Hz 0.50

FU1-20 [Frecuenciaméxima] es lafrecuencia
méximade salidadel variador. Compruebe que esta
frecuenciamaximano excedalos limites del motor.
FU1-21 [Frecuenciabase] eslafrecuenciaen laque
¢l variador funcionaen el indice de tensién nomina
de sdida En caso de utilizar un motor de 50Hz.
gustelo aeste valor.

FU1-22 [Frecuenciade arranque] eslafrecuencia
donde el variador arrancacon su tension de salida.
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Tension salida

Tension
nominal
Frec de
Fut2e.” Rutel S salida
FU1-20
?  Nota: Sila orden de frecuencia se programa por debajo del
valor de la frecuencia de arranque, el variador no
proporcionara tension de salida al motor.
FU1-23: Seleccion de limitacion de
frecuencia

FU1-24: Limite de frecuencia minimo

FU1-25: Limite de frecuencia maximo

FUL1? Freq limt

23 --- --- 23 0
Parametro de fabrica: No 0 |
FU1? F-l1imt Lo

24 0.50 Hz 24 0.50
Parametro de fabrica: 0.50 Hz 050 |
FU1? F-1imt Hi

25 60. 00 Hz 25 60.00
Parametro de fabrica: 60.00 Hz  60.00 |

FU1-23 seleccionalalimitacion de lafrecuenciade
funcionamiento del variador. Si FU1-23 se
seleccionaen ‘Si', el variador funcionaradentro de
los limites méximos y minimos establecidos. El
variador funcionard en el Iimite maximo o minimo
cuando lafrecuenciade referencia excedalos limites
prefijados.

Frecuencia de salida

Curva de referencia de frec.
Frec. Max.
FU1-24| <
Curva de frec. de salida
FU1-25—
Tiempo

[Limite de frec.: Si]

?  Nota: El limite de frecuencia no funciona durante la
aceleracion y deceleracion.

FU1-26: Seleccion manual/automatica del
Boost

FU1-27: Par Boost en marcha adelante
FU1-28: Par Boost en marcha reversa

FU1?Tor que boost

26 Manual 26 0
Parémetro de fabrica: Manual 0
FU1? Fwd boost

27 2.0 9 21 20
| Parémetro de fabrica: 2. 0% 20
FU1? Rev boost

28 2.0 9 28 20
| Parametro de fabrica: 2. 0% 20

Estafuncion se empleaparaincrementar el par de
arranque a baja vel ocidad aumentando latension de
sdlidadel variador. Si el valor de boost se configura
aun nivel mucho més elevado que €l requerido, es
posible que a saturarse el flujo del motor se
produzcaun fallo por sobrecorriente. Debera
aumentarse el valor de boost cuando ladistancia
entre el variador y el motor seaexcesiva.

[Par Boost Manual]: El par Boost en marcha
adelante y reversa se programa por separado en
FU1-27 y FU1-28.

?  Nota: El valor de par boost es un porcentaje de la tensién nominal

del variador.

Nota: Cuando FU1-29 [Patrén Voltios/Hz | se programa en User
VIF? esta funcion no estara operativa.

Nota: Cuando FU2-40 [Modo de Control] se programa en
‘Sensorless?, el valor de par boost sera el porcentaje de la tension
nominal del variador.

?

?

[Par Boost Automatico]: El variador producirdun
elevado par de arranque autométicamente
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dependiendo de lacarga.

?  Nota: El par boost automatico sélo estara disponible para el
primer motor. Para el segundo motor, debera utilizarse el par
boost manual.

?  Nota: El valor de par boost automatico se afiadira al valor de par
boost manual.

?  Nota: El par boost automatico solo estaré disponible cuando FU2-
40 [Modo de control] se programe en Sensorless’,

?  Nota: Conecte el Ajuste Automatico en FU2-41 [Auto tuning] para
poder utilizar el par boost automético de forma efectiva.

Tension de salida

100%

Direction adelante / reversa
(Programe el mismo valor para
FU1-27 y FU1-28)

par boost
manual

Valor de I

Frecuencia
de salida

\ Frec. base

[Cargas de par constante: cintas transportadoras, equipos
moviles. etc.]

Tension de salida

Eslarelacion de proporcion entre latensiony la
frecuencia. Seleccione laley V/F adecuadaen
funcién delacarga El par motor dependera de
estaley V/IF.

El patrén [Linear] se utiliza cuando se requiere
par constante acuaquier velocidad. Estaley
mantiene una proporcion lineal voltiog/hertzios
de cero alafrecuenciabase. Su aplicacion es
adecuada en gplicaciones de par constante.

El patron [Cuadr atico] se utilizacuando se necesita
par variable acuaquier velocidad. Estaley mantiene
unaproporcién cuadrética voltios/hertzios. Su
aplicacion es apropiada en equipos como
ventiladores, bombas, etc.

El patrén [Usuario V/F] se empleaen aplicaciones
especiaes. El usuario podra gjustar |a proporcion de
voltios/hertzios seglin la aplicacion. Esto se consigue
programando latension y lafrecuencia
respectivamente, acuatro puntos entre lafrecuencia
de arranquey lafrecuenciabase. Los cuatro puntos
de tension y frecuencia estan programados en FU1-
30 hasta FU1-37.

Tension de salida

o
mo"uT 100%
Direccioén adelante - Motorizacion
— | (Programe FU1-27 a un valor)
___ | Direccion reversa - Regeneracion
Valor de (Programe FU1-28 en 0)
r . Frecuencia
manﬂaai Frecuencia \ de salida
\ FuL21 de salida Frec. Base
[Cargas ascendentes y descendentes: griias, montacargas, etc.] [Patrén VIF: Linear]
Funciones asociadas: FU1-29 [Patron Voltios/Hz] Tension de salida
FU2-40 [Seleccién modo control]
100%
[FU1-29: Patrén Voltios/Hz
FUL? VI F pattern
29 Li near 29 0 Frecuencia
P\ de salida
| Parametro de fabrica: Li near 0 Frec. Base
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[Patrén V/F: Cuadrético]
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Tension de salida

100%
FU1-37
Tension de salida FU1-35
FU1-3:
1009 FU1-31
FU1-37, i i Frecuencia
N Fut-30/ / \ FUL36 \ dosalda
Eﬂi; FUL-32 FU1-34 Frec. Base
3 [Usuario V/IF]
FU1-31) .
: Frecuencia
/ \ de salida ?  Nota: Cuando la funcién Usuario V/F” esta seleccionada,
FU1-30 FU1-36 R
se ignora el par boost de FU1-26 hasta FU1-28.
FU1-32 FU1-34 Frec. base

[Patrén VIF: User VIF]

[FU1-38: Ajuste de la tensién de salida

FU1 Volt control
38 100.0 % 38 100
[FU1-30 ~ FU1-37: Ley V/F personalizada \
| Parametro de fabrica: 100. 0% 100

FUL User freq 1 ., . ! L .
30 15. 00 Hz 30 15.00 Estafuncion se utiliza paragjustar latension de
salidadel variador. Estafuncion es (til cuando se
| Parametro de fabrica: 15.00 Hz 15.00 | utilizaun motor con unatension inferior alatension
de entrada. Cuando se programaa 100%, el variador
adimentarda motor con latension nominal de
FUL User volt 1 aimentacion del variador.
31 25 % 31 25
Tension de salida
Parémetro de fabrica: 25% 25
100%
FU1 User freq 4 Programado al 50%
36 60.00 Hz | 36 15.00 50% L
Parametro de fabrica: 60. 00 Hz 15.00
Frec. de
FUL User volt 4 \ salida
37 100 % 37 100 FUL-21 [Frec. Base]

? Nota: La tensién de salida del variador no excedera a la
tension de entrada aunque FU1-38 esté programado en
110%.

| Parémetro de fabrica: 100% 100

Estas funciones solo estan disponibles cuando la
opcién ‘Usuario V/F' esta seleccionadaen FU1-29
[Ley VIF]. Los usuarios pueden persondizar laley
V/F programando cuatro puntos FU1-22 [Frecuencia
de arranque] y FU1-21 [Frecuencia Base].
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[FU1-39: Nivel de ahorro de energia

FUL? Energy save
39 0 %

39

| Parametro de fabrica: 0%

Estafuncion se utilizaparareducir latensiéon de
salida en aplicaciones que no requieren durante
ciertos momentos un par y corriente elevado a
velocidad constante. Si por ejemplo se programaa
20%, el variador reducird su tension de sdida
después de acelerar hastalafrecuenciade referencia
(velocidad constante). Esta funcion puede provocar
un fallo por sobrecorriente debido alafaltade par de
salidaen cargas fluctuantes. Estafuncién no trabgja
cuando se programaa 0%.

Tension de salida

100%
80%

Frec. de
salida

\ Frec. de referencia
(Velocidad constante)

[Nivel de ahorro de energia programado al 20%)

?  Nota: Esta funcién no estd recomendada en cargas
grandes o aplicaciones que requieran frecuentes
aceleraciones y deceleraciones.

Nota: Esta funcién no funciona cuando ‘Sensorless’esta
programado en FU2-40 [Modo de control].

FU1-50: Seleccién de la proteccién térmica
electrénica (Motor i’t)

FU1-51: Nivel de proteccion térmica
electrénica para 1 minuto
FU1-52: Nivel de proteccion térmica

electrénica para un funcionamiento continuo
FU1-53: Seleccion de las caracteristicas de
la proteccién térmica electrénica (tipo de
motor)

Estas funciones estan destinadas a proteger al motor
de un posible sobrecaentamiento sin utilizar un relé
adiciona de proteccion térmicao guardamotor. El
variador calculalatemperaturadel motor utilizando
determinados pardmetros que le permiten determinar
si el motor se ha sobrecaentado o no. El variador
desconectaré la saliday mostrard un mensgje de falo
cuando lafuncioén térmica se haya activado.

FU1? ETH sel ect
50 --- No ---| 90 0
Parémetro de fabrica: No 0

Estafuncion activalos parémetros ETH cuando se
selecciona‘Yes'.

FUL? ETH 1nmin
51 180 ¢

51 180

Parémetro de fabrica: 180% 180

Eslacorriente de referencia paraque el variador
determine que el motor se ha sobreca entado. Por
ejemplo, s el vaor es 180%, el variador darafaloy
dejard de alimentar d motor cuando latension
nominal del variador establecidaen FU2-33 fluctie
durante un minuto.

?  Nota: El valor programado es un porcentaje de FU2-33
[Corriente nominal del motor].

FU1? ETH cont
52 120 % | 92 120
Parémetro de fabrica: 120% 120
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Eslacorriente con laque el motor puede funcionar

ininterrumpidamente. En general, este valor se

programaal ‘100%’ lo que significael valor nomina

de corriente programado en FU2-33. Este valor

debera ser inferior aFU1-52 [ETH 1 minuto].

?  Nota: El valor programado es un porcentaje de FU2-33
[Corriente nominal del motor].

Carga corriente
[

FU1-51
[ETH
FU1-52
[ETH
Tiempo
1 fallo

[Curva de la caracteristica del Motor i2t]
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Tension de salida

100%
FU1-37
Tension de salida FU1-35
FU1-3:
1009 FU1-31
FU1-37, i i Frecuencia
N Fut-30/ / \ FUL36 \ dosalda
Eﬂi; FUL-32 FU1-34 Frec. Base
3 [Usuario V/IF]
FU1-31) .
: Frecuencia
/ \ de salida ?  Nota: Cuando la funcién Usuario V/F” esta seleccionada,
FU1-30 FU1-36 R
se ignora el par boost de FU1-26 hasta FU1-28.
FU1-32 FU1-34 Frec. base

[Patrén VIF: User VIF]

[FU1-38: Ajuste de la tensién de salida

FU1?Vol t control
38 100.0 % 38 100
[FU1-30 ~ FU1-37: Ley V/F personalizada \
| Parametro de fabrica: 100. 0% 100

FUL? User freq 1 ., . ! L .
30 15. 00 Hz 30 15.00 Estafuncion se utiliza paragjustar latension de
salidadel variador. Estafuncion es (til cuando se
| Parametro de fabrica: 15.00 Hz 15.00 | utilizaun motor con unatension inferior alatension
de entrada. Cuando se programaa 100%, el variador
adimentarda motor con latension nominal de
FUL? User volt 1 aimentacion del variador.
31 25 % 31 25
Tension de salida
Parémetro de fabrica: 25% 25
100%
FU1? User freq 4 Programado al 50%
36 60.00 Hz | 36 15.00 50% L
Parametro de fabrica: 60. 00 Hz 15.00
Frec. de
FUL? User volt 4 \ salida
37 100 % 37 100 FUL-21 [Frec. Base]

? Nota: La tensién de salida del variador no excedera a la
tension de entrada aunque FU1-38 esté programado en
110%.

| Parémetro de fabrica: 100% 100

Estas funciones solo estan disponibles cuando la
opcién ‘Usuario V/F' esta seleccionadaen FU1-29
[Ley VIF]. Los usuarios pueden persondizar laley
V/F programando cuatro puntos FU1-22 [Frecuencia
de arranque] y FU1-21 [Frecuencia Base].
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FU1-56: Seleccién de fallo por sobrecarga
FU1-57: Nivel de fallo por sobrecarga
FU1-58: Tiempo de retardo por fallo de
sobrecarga

FU1? OLT sel ect

56 --- Yes ---| | 96 1
Parémetro de fabrica: Yes 1 |
FUL? OLT |evel

57 180 % = 57 180
Parémetro de fabrica: 180% 180 |
FUL? OLT tine

58 60.0 58 60.0
|Ba%Hétro de fabrica: 60.0 seg. 600 |

El variador desconectalacorriente de salida
mostrando un mensaje de falo cuando la corriente de
salidasuperaa FU1-57 [Nivel defallo por
sobrecarga] parael tiempo programado en [Tiempo
deretardo de fallo por sobrecarga). Estas funciones
protegen a varidador y motor de condiciones de
cargaanormales.

?  Nota: El valor programado es un porcentaje de FU2-33
[Corriente nominal del motor].

Corriente de salida

FUL-57
INivel OLT]

Tiempo

FU1-57
[Nivel OLT]

>
FU1- 58 [Tiempo OLT]

Frecuencia de salida

Fallo sobrecarga

Tiempo

[Gestion del fallo por limitacion de sobrecarga]

| Funciones asociadas: FU2-33 [Corriente nominal del motor]|

FU1-59: Limitacién dinamica de corriente
(Bit set)

FU1-60: Nivel de limitacion dinamica de
corriente

FUL? Stall prev.

59 000 59 000

| Parametro de fabrica: 000 000 |
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Este parametro de bits programables sigue las
mismas caracteristicas que en 1/0-15 e 1/0-16 para
mostrar €l estado de ON (programaci6n de hits).

FU1? Stall |evel
60 180 % 60 180
Parémetro de fabrica: 180% 180 |

Estafuncién se empleaparalimitar de forma
dindmicala corriente del motor reduciendo paraello
lafrecuenciade salidadel variador hastaque la
corriente del motor esté por debajo del nivel
especificado de limitacion dinamicade corriente.
Esta funcion puede seleccionarse para cada modo
de aceleracion, velocidad constante y deceleracion
mediante lacombinacion de bits.

?  Nota: El valor programado es un porcentaje de FU2-33
[Corriente nominal del motor].

FU1-59 [Seleccion del modo de limitacion
dinamica de corriente]

Rango Py
39pit | 200 git Tbit FU1-59 Descripcion

0 0 1 001 Limi}acién dinamica de .
corriente durante la aceleracion
Limitacion dinamica de

0 1 0 010 |corriente con velocidad
constante
Limitacién dindmica de

1 0 0 100 |corriente durante la
deceleracion

Cuando FU1-59 se programa en 1117 la limitacién dindmica de
corriente funcionara durante las fases de aceleracion, velocidad
constante y deceleracion.

?  Nota: Los tiempos de aceleracion y deceleracion pueden
ser superiores a los programados en DRV-01, DRV-02
cuando la limitacion dindmica de corriente esta activada.
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?  Nota: Si el estado de limitacién dindmica de corriente

persiste, el variador podra detenerse durante la fase de Corriente de salida
aceleracion.
FU1-60
- - - - Nivel lim. din.
Funciones asociadas: FU2-33 [Corriente nominal del motor]l [Nivellim din
Tiempo
Corriente de salida FUL-60
[Nivel lim. din.]
FU1-60
[Nivelfm. din] Frecuencia de salida
Tiempo
FU1-60
[Nivel lim. din.]
Tiempo

Frecuencia de salida
[Limitacién dindmica de corriente con velocidad constante]

Tension de salida DC

) 390VDC 0
Tiempo 680V DC
[Limitacién dinamica de corriente durante la aceleracion]
Tiempo
Frecuencia de salida
Tiempo

[Limitacion dindmica de corriente durante la deceleracion]

FU1-99: Cédigo de retorno (Consola 7-
segmentos)

99 0

Parémetro de fabrica: 0

Este c6digo se emplea parasair de un grupo cuando
se utilice laconsola de 7-segmentos. Después de
presionar lateclaPROG/ENT|, programe el valor ‘1’

presionando de nuevo lateclaPROG/ENT| para volver
asdir del grupo.

Funciones asociadas: FU2-99 [Cédigo de retorno]
1/0-99 [Cédigo de retorno]
EXT-99 [Cédigo de retorno]
COM-99 [Cédigo de retorno]
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Notas:
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5.3 Grupo de funcién 2 [FU2]

[Contenidos del fallo]

Visualizacion en pantalla
[FU2-00: Salto al codigo deseado # | Fallo (Trip) LCD Segn;mos
Sobrecorriente 1 Over Current 1 0C
2
ggz Junp COdi Sobretension Over Vol tage ov
Fallo externo entrada A Ext ernal - A EXTA
[Parémetro ge fabrica 1 | fﬁf‘r‘igrdr:a%?grge“‘a BX BX
Cualquier cédigo de programacion puede Baja tension entrada Low Vol t age Lv
- - . X . Fusible abierto Fuse Open FUSE
seleccionarse directamente introduciendo el nimero - -
o 5 P . Y Fallo deriva a tierra G ound Faul t GF
de codigo deseado. Este codigo esté disponible sdlo Sobrecalentamiento o
con laconsolade cristal liquido (LCD). fallo en sistema de Over Heat OH
ventilacién
FU2-01: Histérico de fallos anterior 1 Proteccion  térmico
DO . - E- Ther nal ETH
FU2-02: Histérico de fallos anterior 2 electronica
FU2-03: Histérico de fallos anterior 3 Proteccion de over Load o
FU2-04: Histérico de fallos anterior 4 sobrecarga i
FU2-05: Histérico de fallos anterior 5 Fg‘:g}:“é’l‘g’ge"’a"a‘mf
FU2-06: Borrar histérico de fallos 'éDC (\?\;fDSth HW DI ag oW
5 T - error
5512 LaStNOtnLI p-1 o1l 0 - Fase comunic. abierta
Fallo externo entrada B External -B EXTB
Parametro de fabrica: N nguno 0 Sobrecorriente 2 Arm Shor t ASHT
) Error de opcion Opti on OPT
Pérdida fase de salida Phase Open PO
FU2? Last trip-5 Sobrecarga variador Inv. OT 10LT
05 None 05 0
P P ?  Nota: Sise visualiza error WDOG, EEP y ADC Offset
| Parametro de fabrica: Ni nguno 0 | Cuando se produce un fallo en el hardware del variador. En

Este codigo muestra hasta un méximo de cinco falos
anteriores (trip) del variador. Utilice Iasteclas,
y[2_ antes de pulsar lateclaRESET] para
comprobar el contenido del fallo, frecuenciade
salida, corriente de sdiday si el variador estaba
acelerando, decelerando, decelerando o funcionando
avelocidad constante cuando se produjo el falo.
Pulse latecla[ENT] parasalir. El contenido delos
fallos se guardara en FU2-01 hasta FU2-05 cuando
se pulse lateclaRESET]. Paramés informacion
constltese el Capitulo 7.

este caso, el variador no se reseteara. Repare el variador
antes de volver a encenderlo.

Note: Sélo se visualizara el mensaje de fallo de alto nivel
cuando se sucedan multiples fallos.

Funciones asociadas: DRV-12 [Fallo en pantalla] Visualiza

el estado del fallo actual.

FU2? Erase trips
06 ---No--- 06 0
Parémetro de fabrica: No 0
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Esta funcién borra de lamemoriatodos los histéricos
defalos desde FU2-01 hasta FU2-05.
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FU2-07: Frecuencia Dwell
FU2-08: Tiempo Dwell

FU2? Dwell freq

07 5.00 Hz 07 5.00
|Parémetro de fabrica: 5.00 Hz 5.00 |
FU2? Dwel | tine

08 0.0 08 0.0
|ﬁ'a%h1étro de fabrica: 0.0 seg. 0.0 |

Estafuncién se emplea parahacer de freno eléctrico.
Es (til en aplicaciones con dispositivos de elevacion
(grdas, montacargas, etc.) paraobtener suficiente par
antes de liberar el freno mecanico. Otras aplicaciones
como ventiladores girando en sentido inverso por
inercia antes de su puestaen marcha. Si el dwell
time se programaen ‘0, estafuncion no estara
disponible. En funcionamiento dwell, el variador
proporcionaratension DCy no AC.

? Nota: La Inyeccion de Frenado DC no proporciona par de
salida en un sentido de giro determinado del motor sino que
detiene su rotacion.

Frecuencia de salida
FU1-07
Tiempo
1 t1: FU2-08 [Dwell Time]
Corriente de salida
Tiempo
A
FX-cM | ON ‘ Tiempo
Freno T -
mecénico Liberado Tiempo

[Funcién Dwell]

[FU2-10 ~ FU2-16: Salto de frecuencia

FU2? Ju fre

0 -~ No -] 10 0

| Parametro de fabrica: No 0
FU2? junmp lo 1

11 10. 00 Hz 1 10.00
|Parémetro de fabrica: 10.00 Hz 10.00
FU2? jump H 1

12 15.00 Hz 12 15.00
|Parémetro de fabrica: 15.00 Hz 15.00
FU2? junp lo 3

15 30.00 Hz 15 30.00
Parémetro de fabrica: 30.00 Hz 30.00
FU2? jump H 3

16 35.00 Hz 16 35.00
Parametro de fabrica: 35.00 Hz 35.00

Estafuncion sirve para prevenir resonanciasy
vibraciones estructurales de laméquina. Estafuncién
también ocultalas frecuencias de resonancia. Se
pueden programar hastatres saltos de frecuencia
diferentes. Los saltos de frecuenciano se producen
durante |as fases de aceleracion o deceleracion, sblo
apareceran afrecuencia constante.

Frecuencia de salida

Frec. Mé&x
FU2-12
FU2-11

o

FU2-14
FU2-13

FU2-16
FU2-15

Frec. de
referencia

10Hz 20Hz 30Hz

[Salto de frecuencia]

80



Manual de Utilizacién y Parametros del Variador LG, Serie iS5
Capitulo 5 — Descripcion de los Parametros [FU2]

? Nota: Cuando la frecuencia de referencia se programa
dentro del salto de frecuencia, la frecuencia de salida se
desplazara a la frecuencia marcada con el simbolo “ ”

? Nota: Si se precisara un solo salto de frecuencia, programe
todos los saltos en el mismo rango.

FU2-17: Curva de arranque para el patrén de
la S-curva de Acel./Decel.

FU2-18: Curva final para el patron de la S-
Curva de Acel./Decel.

FU2? Start Curve
17 40 % 1 40
Parametro de fabrica: 40% 40 ]
FU2? End Curve
18 40 % 18 40
| Parémetro de fabrica: 40% 40 |

Este parametro se utiliza paraprogramar el patron de
Acel. y Decel. cuando se selecciona‘ S-Curve’ en
FU1-05 FU1-06 respectivamente. Para utilizar esta
funcién, FU2-70 deberiaprogramarse en ‘ Frec.
Delta’

Frecuencia de salida

Frec. M&x. /2

Tiempo

FU2-17 FU2-18  FU2-17 FU2-18

Lineal Lineal

[Programacion S-Curve]

Tiempo real acel. = DRV-01 + (DRV-01 * FU2-17)/2 + (DRV-
01*FU2-18)/2

Tiempo real decel. = DRV-02 + (DRV-02 * FU2-17)/2 + (DRV-
02*FU2-18)12

EX) SiDRV-10: 1 seg., FU2-17: 40%, FU2-18: 20%,

Tiempo real acel.= 1 seg. + (1seg.*0.4)/2 + (1seg.*0.2)/2=1.3
seg.

FU2-19: Proteccion de pérdida de fase de
Entrada/Salida (Programacion por bits)

FU2? Trip sel ect
19 00 19 00
| Parametro de fabrica: 00 00 |

Estafuncion se emplea parainterrumpir lasaidadel
variador en caso de pérdidade fase tanto en la
aimentacion como en lasdidadel variador.

FU2-19 [Seleccion de la proteccion por pérdida de
fase]

Rango P
2mdbit] 15 bit FU2-19 Descripcion

0 o 00 La proteccion por pérdida de fase no esta
activa

0 1 o1 Proteger el variador de la pérdida de la fase
de salida

1 0 10 Proteger el variador de la pérdida de la fase
de entrada
Proteger el variador de la pérdida de las

1 1 11 Ny
fases de entrada y salida

Funciones asociadas: FU2-22 a FU2-25 [BUsqueda ]

FU2-20: Seleccion de la puesta en marcha
(ON)

FU2?Power - on run
20 --- No --- 20 0
| Parametro de fabrica: No 0 |
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Si FUN-20 se programaen ‘No’, rearranque €l
variador volviendo aactivar ciclicamentelos
terminales FX o RX a terminal CM unavez
restablecidalaaimentacion.

S FUN-20 se programaen ‘Yes , el variador se
rearrancard unavez restablecidalaaimentacion. S
el motor estuvieragirando cuando laaimentacion
haya sido restablecida, €l variador podriabloquearse.
Para evitar este bloqueo, utilice lafuncién
‘Blsqueda’ programando FU2-22 en ‘ 1xxx’.
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Entrada alimentacié

Tiempo
Frecuencia de salida
Tiempo
i
1 e >
XM on ] ON | fempo
[Alimentacién ON: No1
Entrada alimentacié
Tiempo
Frecuencia de salida
Tiempo
1 P
FX-CM ‘ ON ‘ Tiempo

[Alimentacién ON: 'Si]

Nota: Cuando se seleccione Power-On Start’en Sf;
asegUrese de advertir adecuadamente para minimizar la
posibilidad de sufrir dafios personales o dafiar el equipo.

Funciones asociadas: FU2-22 ~ FU2-25 [BUsqueda |

FU2-21: Rearranque después de resetear un
fallo

FU2? RST restart
21 - No --- 2 0
| Parémetro de fabrica: No 0

Si FU2-21 se programaen ‘Si’, el variador se
reiniciaré después de activar laentrada digital RST
(reset).
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Si FU2-21 se programaen ‘No’, reinicie el variador
volviendo aactivar €l terminal FX o RX por €l
terminal CM después de haber reseteado el falo. Si
el motor esta girando cuando la alimentacion hasido
restablecida, el variador puede bloquearse. Para
evitar este fdlo, utilice lafuncion ‘Blsqueda’
programando FU2-22 en ‘xx1x’.

Frecuencia de salida

Tiempo

===
FX-CM| ON | ON 1, Tempo
RST-CMT [on] Tiempo

[Rearranque tras puesta en tensién: No]

Frecuencia de salida

Tiempo

A >
FX-CM ‘ ON Tiempo
R ST-CMI ON Tiempo

[Rearranque tras puesta en tension: Si]

?  Nota: Cuando se seleccione Power-On Start’en Si’;
asegUrese de advertir adecuadamente para minimizar la
posibilidad de sufrir dafios personales o dafiar el equipo.

Funciones asociadas: FU2-22 ~ FU2-25 [Busqueda |
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FU2-22: Seleccién de busqueda (Bit Set)
FU2-23: Nivel del limite de corriente durante
la busqueda

FU2-24: Ganancia P durante la bisqueda
FU2-25: Ganancia | durante la blusqueda

FU2?Speed Sear ch

22 0000 22 0000
Parametro de fabrica: 0000 0000
FU2? SS Sup-Curr

23 100 % 23 100
Parametro de fabrica: 100% 100
FU2? SS P-gain

24 100 24 100
Par&metro de fabrica: 100 100
FU2? SS |-gain

25 1000 25 1000
Parémetro de fabrica: 1000 100

Estafuncion se utiliza para permitir el rearranque
automético posterior de aimentacion en ON, reset
por falosy falo instanténeo de aimentacion sin
haber esperado aladetencion total del motor. La
gananciade lablsqueda deberiaprogramarse tras
considerar el momento deinercia (GD?) y la
magnitud del par delacarga. FU2-37 [Inerciade la
carga] deberd programarse en el valor correcto para
que esta funcién opere correctamente.

FU2-22 [Seleccion de la busqueda |

Rango S
47 bit 39 bit | 2bit | L5bit Descripcion

0 0 0 0 |Labtsqueda no funciona

0 0 0 1 |[Blsqueda en aceleracion
Busqueda durante un rearranque por

0 0 1 0 |reset de fallo (FU2-21) y rearranque
automatico (FU2-26)

0 1 o 0 Busqueda durante un rearranque por
fallo instantaneo de alimentacion

1 0 0 0 Busqueda durante la puesta en
marcha con la opcién ON (FU2-20)
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Cuando FU2-22 se programa en 11117 la bisqueda funcionara
en todas las situaciones.

FU2-22 [Seleccion delablsgueda]: seleccionala
funcién de lablsqueda.

FU2-23 [Nivel delimite de corriente]: eslacorriente
que el variador limita para evitar su aumento durante
labusqueda . (El valor programado es un porcentaje
de FU2-33 [Corriente nomina del motor])

FU2-24 [P Gain]: eslaganancia proporciona
empleadaen labulsqueda . Programe este valor de
acuerdo con lacargade lainercia programada en
FU2-37.

FU2-25[1 Gain]: eslagananciaintegral empleadaen
lablsqueda. Programe este vaor de acuerdo con la
cargade lainerciaprogramadaen FU2-37.
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Alim. de entrada

Velocidad motor

T

Frec. de salida

Tension de salida

_

[Funcionamiento de blsqueda ]

Tiempo

Tiempo

Tiempo

Tiempo

Funciones asociadas: FU2-20 [Alimentacion ON]
FU2-21 [Rearranque tras reset por
fallos]
FU2-26 ~ FU2-27 [Rearranque aut,]
FU2-30 ~ FU2-37 [Parametros del
motor]

Estafuncién determinael nimero de veces méximo
que el variador intentard ponerse en marcha después
de producirse un fallo. El variador puede rearrancar
autométi camente cuando se produce un falo. Para
utilizar lafuncion de blsqueda durante el rearranque
automédtico, programe FU2-22 en ‘xx1x’. Véase

FU2-22 ~

FU2-25.

Cuando se produce un falo de bgjatension (LV) o se
desactivalasefia digital de entrada (BX) del

variador ,

launidad no se pondré en marcha

autométi camente.
Frec. de salida

tFU2-27

Tiempo

1e Fallo 2'Fallo

Rearranque con  Rearranque con
bisqueda de vel. hisqueda de vel.

? Nota: El variador reduce el nimero de intentos de uno en
uno cuando se produce un fallo. Cuando se ponga en
marcha automéaticamente sin que se produzca un fallo en
30 segundos, el variador aumentara el nimero de intentos
de uno en uno.

automatico
FU2-27: Tiempo de
rearranque automatico

FU2-26: Numero de intentos de rearranque

retardo posterior al

FU2-30:

motor

FU2-31:
FU2-32:
FU2-33:
FU2-34:
FU2-36:
FU2-37:

Seleccion de la potencia nominal del

NUmero de polos del motor
Deslizamiento nominal del motor
Corriente nominal del motor
Corriente de vacio del motor
Eficacia del motor

Inercia de la carga

FU2?Ret ry nunber

Si estos valores no se programan, €l variador
funcionara con los val ores establ ecidos por defecto.

26 0 26 0
FU2?Mot or sel ect
Parametro de fabrica: 0 0 30 0. 75kW 30 0
Parémetro de fabrica: 0.75 kW 0
FU2?Retry del ay (Este parametro se programa de acuerdo con el namero del
27 1.0 21 10 modelo antes de proceder a su envio)
| Barametro de fabrica: 1.0 seg. 10
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Este pardmetro seleccionala potencianominal del
motor. Otros pardmetros relacionados con el motor
se modifican autométicamente en funcién de la
potencianominal del variador. Estos parémetros
relacionados son: FU2-32 [Deslizamiento nomina
del motor], FU2-33 [Corriente nominal del motor],
FU2-34 [Corriente de vacio del motor], FU2-42
[Resistenciadel estator], FU2-43 [Resistencia
del rotor] y FU2-44 [Impedanciade inductancig. Si
conoce | os pardmetros del motor, programe los
valores en sus correspondientes codigos para obtener
un mejor funcionamiento.

FU2? Pol e nunber

31 4 31

4

| Parametro de fabrica: 4 4

Estafuncién se empleaparavisudizar lavelocidad
del motor. Si programa este valor en 2, el variador
mostrara 3000 rpm. en lugar de 1500 rpm a50Hz de
frecuenciade salida. (Véase laplacaidentificativa
del motor)

FU2? Rated-Slip
32 3.00 Hz 32 3.00
|Parémetro de fabrica: 3.00 Hz 3.00

Estafunciéon se empleaen el control dela
‘Compensacion por deslizamiento’. Si se programa
este valor incorrectamente, el motor podré detenerse
durante €l control por lacompensacién por
dedlizamiento. (Véase laplacaidentificativa del
motor)

FU2? Rated-Curr
33 3.6 A 33 36
Parametro de fabrica: 3.6 A 36

(Este valor se programa de acuerdo con la potencia nominal del
motor configurada en FU2-30)

Es muy importante que este pardmetro se programe
correctamente. Este vaor esta referenciado en
diferentes parémetros del variador. (Véase laplaca
identificativadel motor)

FU2? Nol oad- Curr
34 1.8 A 34 18
Parémetro de fabrica: 1.8 A 18

(Este valor se programa de acuerdo con la potencia nominal del
motor configurada en FU2-30)

Este pardmetro s6lo se visualiza cuando se
selecciona‘ Compensacion por deslizamiento’ en
FU2-40 [Método de control].

Estafuncién se utiliza para mantener constante la
velocidad del motor. Para€llo, lafrecuenciade salida
osciladentro de los limites de lafrecuenciade
dedlizamiento establecidos en FU2-32 dependiendo
delacargade corriente. Por ejemplo, cuando la
velocidad del motor desciende por debgo dela
referencia (frecuencia) motivado por unacarga
pesada, el variador aumentardlafrecuenciade
referencia paraincrementar lavelocidad del motor.
El variador aumenta o disminuye lasalidade la
frecuenciadeltatal como se indicaacontinuacion.

Corriente salida— Corriente vacio
Frec. =

Delta

* Dedlizamiento
Corriente nomina — Corriente vacio

Frec. de salida= Frec. de referencia+ Frec. Delta

FU2? Efficiency
36 72 % | | 36 2
Parametro de fabrica: 72% 72

(Este valor se programa de acuerdo con la potencia nominal del
motor configurada en FU2-30)

Este valor se empleaparacacular los vatios de
salidacuando FU2-72 se programaen ‘Watt’.

FU2?I nertia rate
Parémetro de fabrica: 0 0
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Este pardmetro se empleaen |as operaciones de
Sensorless, acel./dece. Minima, acel /decel. Optimay
Busgueda. Paraun mejor control del funcionamiento
este valor deberd programarse con lamayor exactitud
posible.

Programe en ‘0’ para aguellas cargas que posean una
inercia10 veces inferior alainerciadel motor.

Programe en ‘1’ para aguellas cargas que posean una
inercia 10 veces superior alainerciadel motor.
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[FU2-38: Frecuencia de corte de los IGBT's

FU2?Carrier freq
38 5.0 khz 39 50
| Parémetro de fabrica: 5.0 50 |

Este pardmetro afectaa sonido audible del motor, a
laemision electromagnéticadel variador , asu
temperaturay alasfugas de corriente. Si la
temperaturaambiente del lugar de instalacion del
variador es elevada o bien otro equipo pudieraverse
afectado por el ruido electromagnético del variador ,
programe esta funcién aun nivel bajo.

Estafuncién también se utilizaparaevitar que el
ruido inducido afecte a equipo o d motor.

? Nota: Sieste valor debiera programarse por encima de los
10 kHz, declasificar la corriente de la carga un 5% por 1
kHz.

[FU2-39: Seleccion del método de control

FU2?Control node
39 VIF 39 0
| Parémetro de fabrica: VI F 0 |

Esta funcion selecciona el método de control del
variador.

[V/F]: Este par&metro mantiene la proporcién entre
tension y frecuenciaconstante. Es recomendable
utilizar lafuncion de par boost cuando se requiere un
gran par de arranque en unaaplicacion.

| Funciones asociadas: FU2-26 ~ FU2-28 [Par Boost]

[Slip compen]: Estafuncion se utiliza para mantener
constante lavelocidad del motor. Paraello, la
frecuenciade salida osciladentro de los limites de la
frecuencia de deslizamiento establecidos en FU2-32
dependiendo de la carga de corriente. Por jemplo,
cuando lavelocidad del motor desciende por debajo
delareferencia (frecuencia) motivado por unacarga
pesada, el variador aumentara lafrecuenciade
referencia paraincrementar lavelocidad del motor.
El variador aumenta o disminuye lasalidade la
frecuenciadeltatal como seindicaa continuacion.

Corriente salida— Corriente vacio
Frec. =
Delta

X Deslizamiento|
Corriente nomina — Corriente vacio

Frecuenciasdida= Frec. de referencia + Frec. Delta

? Nota: Los parametros del motor deben programarse
correctamente para un mejor control de
funcionamiento.

Parametros asociados: FU2-30~37 [Motor

related parameters)

Nota) S gjustamos control vectoria de
velocidad Vector_SPD, o Vector_TRQ solo
funcionara con latarjetaopcion SUB-By EXT-
12[F mode] se guste como retorno (Feed-back).

FU2-39 ) -
setting LEDIIEEEY e Code LCD Display Description
0 VIF Control V/F FU2-30 Motor select | Capacidad del motor
1 Slip compen Operacién con comp. FU2-32 Rated-Slip Compenga:i 6nde
De dedlizamiento dedlizamiento en (Hz)
Control de velocidad FU2-33 Rated-Curr Intensidad nomina del
2 Sensorless S }
sin sensor motor (rms)
3 Sensorless T Control de Par sin FU2-34 Noload-Curr | Corriente del motor en
— sensor vacio (rms)
Control Vectorid de FU2-36 Efficiency Eficienciadel motor (%)
4 Vedtor_SPD velocidad FU2-37 Inertiarate Inercia delacarga
Control vectorid de
5 Vector TRQ Par [Sensorless_S]: (Control vectorid sin sensor)

Utilice estafuncién cuando
1) Necesite undto par de arranque abaja velocidad
2) Fluctuaciones de lacargaatas.
3) Si necesitaunarapidarespuesta

Si no utiliza un motor LG 220V/440V : Seleccione primero
el modo de (Auto tuning) en la funcién FU2-40.
Vector_SPPD (Control vectorial de velocidad): Solo es
valido cuando la tarjeta Sub-B esta montada y s edetecta
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que esta instalado un encoger en el motor.

Parametrosasociados: FU2-30~37 [Pardmetros de
motor]
FU2-41~44 [Va oresinternos de motor]
FU2-45~46 [Gananciade P/l para Sensorless]
EXT-25~26 [Gananciade P/ para Vector_SPD],
EXT-27~28 [Limite de Par para Vector_SPD]

Condiciones del método de control Sensorless

Si una de las siguientes condiciones no se cumple, el
variador podra funcionar anormalmente con falta de par,
rotacion irregular o ruido excesivo del motor. De ocurrir lo
anteriormente descrito se recomienda utilizar el control
VIF.
#  Utilice un motor con una potencia nominal igual o
inferior a la potencia nominal del variador.

Aunque es posible programar dos parametros de
motor diferentes para un solo variador , utilice
Unicamente un parametro de motor para la operacion
de control Sensorless.

Utilice la funcion de ajuste automatico programada
en FU2-41 [Auto tuning] antes de poner en marcha el
equipo.

Programe los valores adecuados para las funciones
de proteccion térmico-electronica, limite por
sobrecarga y limitacion de corriente. Estos valores no
deberan ser superiores al 150% de la corriente
nominal del motor.

Cuando FU1-02 [Frequency Mode] se programe en
V17 1", 0 “V1+1"; elimine cualquier ruido potencial de
la frecuencia de referencia.

El nimero de polos del motor debera ser 2, 4 0 6.

La distancia entre el variador y el motor no debera
superar los 100 mts.

&

¥
&

Precauciones del método de control Sensorless

& Debera utilizarse un sistema de refrigeracion forzada
para el motor cuando la velocidad media de
funcionamiento sea inferior a 20Hz y cuando se
utilice de forma constante el 100% de la carga.

El motor podréa girar un 0.5% mas rapido de su
velocidad maxima cuando su temperatura no haya
alcanzado su valor de temperatura normal de
funcionamiento.

El rendimiento podr& mejorarse durante la
regeneracion en aquellos sistemas con operaciones
frecuentes de aceleracion y deceleracion instalando
la unidad opcional de frenado dindmico DB (Dynamic
Brake).
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Utilice la funcién de ajuste automatico cuando el
motor alcance su temperatura normal (temperatura
media de funcionamiento normal del motor).

El par de salida podréa reducirse cuando se instale un
filtro de salida opcional entre el variador y el motor.
El cambio de la velocidad es mas frecuente que el
control V/F.

Si la velocidad varia excesivamente cuando FU2-39
[Carrier Frequency Selection] esta programado en un
valor superior a 10kHz, cambie la programacion a
5~10kHz.

Se puede producir un fallo por sobrecorriente cuando
FU2-42 [Stator Resistance (Rs)] esta programado en
un valor superior al doble del valor de ajuste
automatico.

El rango de frecuencia Maxima no excedera de
300Hz.

Método de ajuste para el control sin sensor

& Ajuste en FU2-34 [Corriente en vacio (RMS)] valor
superior o inferior a un 5% si la corriente es superior
o inferior que en control V/F con una carga pequefia.
Ajuste en FU2-32 [Deslizamiento del motor] valor
superior o inferior en 5% si la velocidad es mas
rapida o inferior que en control V/F con una carga
pequefa.

? Sensorless_T (Control vectorial de Par sin
Sensor)

?  Vector_TRQ (Control vectorial de Par con
Sensor).
Todos estos ajustes son los mismos que
Vector_SPD excepto si se usa referencia de Par
por control de Par .
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FU2-40: Ajuste automatico (Auto Tuning)
FU2-41: Resistencia del estator (Rs)
FU2-42: Resistencia del rotor (Rr)
FU2-43: Inductancia (Lsigma)

FU2-44: Inductancia (Tr)

FU2?  Tr
44 260 s a4 260
[ Parametro de fabrica: 260 s 260 |

FU2? Auto tuning
40 --- No --- 40 0
Parémetro de fabrica: No 0 |

Lafuncién de gjuste automético calcula

autométi camente |os parametros del motor
necesarios para aplicaciones de control sin sensor
como laresistenciadel estétor, resistenciadel rotor e
inductancia de la bobina cuando FU2-40 [Seleccion
Método de Control] se programe en ‘ Sensorless'. El
motor no girara durante el gjuste automético por lo
gue no seré necesario separarlo del sistema.

?  Nota: Debera introducirse la tensién nominal del motor que
figura en la placa identificativa antes de ejecutar el ajuste

automético.

? Nota: Los valores de los parametros del motor cambian con
la variacién de temperatura por lo que deberd ejecutarse el
ajuste automatico una vez estabilizada la temperatura del
motor.

?  Nota: El usuario podra programar los parametros del motor
(Rs, Rr, Lsigma).

FU2? Rs 41 0171

41 0.171 ohm :
| Parametro de fabrica: 0.026 ohm os 0.026 |

Este codigo muestralaresistenciadel estator del
motor.

FU2? Rs
42 3.34 nH 42 334
| Parémetro de fabrica: 0. 053 ohnios 0.053 |

Este codigo muestralaresistenciadel rotor del
motor.

FU2?
43

Ls
29.03 nH

43 29.03

[ [Parametro de fabrica: 8.893 nH 8893

Este c6digo muestrala Impedancia de inductancia

FU2-30 ~ FU2-37 [Parametros del
motor]

Funciones asociadas:

FU2-40 [Método de control]
FU2-45: Ganancia P para control Sensorless
FU2-46: Ganancia | para control Sensorless

FU2? SL P-gain
45 1000 45 1000
|Parémetro de fabrica: 1000 1000 |

Si Peslaganancia proporciona del controlador. Si
este valor se programaaun nivel ato, se obtendra
unamejor respuestatransitoriay un funcionamiento
avelocidad constante. No obstante, si este valor se
programaaun nivel demasiado ato,el control podria
ser inestable.

FU2? SL |-gain
46 3276 46 100
| Par&metro de fabrica: 100 100 |

Si | eslagananciaintegral del controlador . Si este
valor se programaaun nivel bgjo, se obtendra una
mejor respuesta transitoriay un funcionamiento a
velocidad constante estable. No obstante, si este
valor se programaaun nivel demasiado bgo, podria
excederse el limite del control .

?  Nota: El tiempo de respuesta de un sistema seré sensible
alainercia de la carga. Para obtener un mejor control del
funcionamiento, programe FU2-37 [Tipo de inercia]
correctamente.

FU2-30 ~ FU2-37 [Parametros del
motor]
FU2-40 [Método de control]

Funciones asociadas:

[FU2-47: Seleccién del funcionamiento PID

FU2?Proc Pl node
47 --- No --- 47 0
| Parametro de fabrica: No 0 |
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> -
Este codigo seleccionael cddigo PID. Para FU22PID Qut Dir 50 1

aplicaciones del tipo ventilacion, bombeo, etc. El 50 Target Freq.

control PID puede utilizarse paragjustar lasaidarea

comparando laredlimentacion con un * Set-point’ | Parametro de fabrica: Tar get Frec. 1
introducido en f variador. Es«_e,‘ Set?poi nt' podréser Este cédigo seleccionaladireccion del valor de

en forma de, temperatura, presion, nivel deflujo, etc. | yida del controlador PID. El valor de salidaes
Las sefidesde 'Set-point’ y de redlimentacion se afiadido alaconsigna o alarampade frecuencia
suministran externamente alos bomeras de entrada | E(j2-51: Seleccién sefal realimentacion PID
analdgicosV1,V2ol. El variador comparalas FU2-52: Ganancia P del Control PID

sefiales calculando el ‘error-tota’ que sereflejaen la £a. T
salidadel variador. Paramés informacion, constiltese Egg_gz Egﬁﬁg ::r)lt((jaglrgloitilr(ﬁcg:gol PID

de FU2-50 aFU2-54. FU2-55: Limite superior de frecuencia del

? Nota: El control PID puede operarse temporalmente en Control PID
modo manual definiendo uno de los bornes de entrada FU2-56: Limite inferior de frecuencia del
configurables (P1~P3) en ‘Open-loop” El variador pasara Control PID
amodo de funcionamiento manual desde el control PID
cuando el borne esté en posicién ON, volviendo al control 5
PID cuando el bome esté en posicién OFF. EJL:JZ 2 Pl DI /B 51 0
Funciones asociadas: DRV-04 [Modo de frecuencia] | Parametro de fabrica: | 0

1/0-01 a 1/0-10 [Programacion de la
sefial analdgica]

0-12  l0-14 [Entrada Establece lasefid de realimentacion del control PID.

Este vaor puede programarseen ‘I, ‘V1', ‘V2' de

Itifuncio
EQTI-TEC;OE)](T-M [Programacién del ?/li?d‘i/%c’?_rla_sgtﬁd (corri eSnJE cé';ensi 6n) y e borne
pulso de entrada del encoder] o ajetaopcion -B).
FU2-50 a FU2-54 [Realimentacién Los gjustes relacionados estan en 1/01 al/O 5 para
PID] V1,1/06 al/O10 paral y paraV2 en EXT5 a
EXT10.
FU2-48: Ganancia PID F FLZ2? PID P-gain) 10
FU2-49: Seleccion modo de referencia PID 52 1.0 % :
FU2-50: Seleccion direccion de salida PID [Partimetro de ice T 0% m
N . 0 N
FU2? PID F in
4;12 0.0 (;a 48 0 Establece la ganancia proporciona parael control
. ° PID. Cuando laganancia P se programaen 100% y
| Parametro de fabrica: 0.0% 0 | laganancial en 0.0 segundos, implicara que lasdida
del controlador PID sea el 100% del porcentgje total
Este codigo seleccionala GananciaF valor que se del valor deerror. Si laP-Gain se gjustaa50% y el
usaparaque el control del PID seamés dinamico. Tiempo integra a0 segundos, lasdidadel
Cuando se gjustaa 100% larespuestade salidadel controlador PID alcanzara50% parael 100% de
contolador es del 100%. valor de error.
(Precaucion) Si gjustamos un valor muy alto el
sistema de control podria ser muy inestable. FU2? PID I-tine
) 53 10.0
FU2? Aux Ref Mbde 53 10.0 seg.
49 0 49 0 :
9 Freq mode | Parametro de fabrica: 10.0 seg. 10.0
[Parémetro de fabrica: None 0 | Establece lagananciaintegra parael control PID.
Este sera el tiempo que el controlador PID invertira
Este codigo seleccionalaentrada de referencia del en mostrar el 100% del valor de error.
control PID.
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FU2? PID D-tine unaentrada configurable (1/0-12 ~1/014 o0 EXT-02
54 0.0ms| 24 00 ~ EXT-04) en “Open-loop'.
|Parémetro de fabrica: 0.0 ns 00 | FU2?P-gain Scal e 60 100.0
Establece lagananciadiferencia parael control PID. || 60 100.0 % :
FU2?PID limt-H [ Parametro de fabrica: 100. 0% 1000
55 60.00 Hz | = 22 60.00 — ,
Este codigo establece laescalade las ganancias Py
[ Parametro de fabrica: 60.00 Hz 60.00 || P2.(FU2-52, FU2-59)

Eslafrecuenciaen laque lafrecuenciade salida
esta limitada durante el control PID.

FU2?PID limt-L
56 0.00 He 56 Llelt
|Parémelro de fébrica: 0.00 Hz 0.00 |

Eslafrecuenciaminimaen laquelafrecuenciade
salidaestalimitada durante el control PID.

FU2-57: Inversion de la salida PID
FU2-58: Escala de la salida PID
FU2-59: Ganancia PID P2

FU2-60: Escala ganancia P

FU2?PID Qut Inv.
57 --- No --- 57 0
| Parémetro de fabrica: No 0 |

Este codigo se utilizaparainvertir lasaidadel
controlador PID del variador.

FU27?PI D Qut Scal e
58 100.0 % 58 100.0
Parametro de fabrica: 100. 0% 100.0

Este codigo establece laescalade lasdidadel
controlador PID.

FU2? PID P2-gain
59 100.0 % 59 100.0
| Parémetro de fabrica:: 100. 0% 100.0 |

Este codigo establece la segunda ganancia P del
controlador PID. La segunda ganancia P puede
programarse por el controlador PID seleccionando
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El valor de salida PID puede programarse en 0”
seleccionando un borne de entrada configurable (P1 ~ P6)
en Lazo abierto’en I/0-12 ~ 1/0-14 0 EXT-02 ~ EXT-04.
?  Elvalor acumulado por la ganancia | puede
programarse en 0”seleccionando una entrada
configurable (P1 ~ P6) en fTerm Clear’en I/0-12 ~
1/0-14 0 EXT-02 ~ EXT-04.

La segunda Ganancia proporcional puede ser
seleccionada para el control PID a través de una
entrada configurable (I/0-12 ~ 1/014 0 EXT-02 ~
EXT-04) a Lazo abierto”

[PControl] Este codigo compensa
proporcionalmente el error de un sistema. Se emplea
para obtener unarespuesta méas répidadel
controlador cuando se produce un error. Cuando el
control P se utilizasolo, €l sistemapuede verse
fécilmente afectado por una perturbacion externa
durante el funcionamiento avelocidad constante.

[I Control] Este parametro se utiliza para compensar
el error de un sistema integra. Se emplea para
compensar un error de funcionamiento a velocidad
constante por medio de su acumulacién. Cuando este
control se utilizasolo, el sistemase vuelve inestable.

[Pl control] Este cédigo se muestra estable en
numerosos sistemas. Cuando se incorpora el
“Control D control”, se convierte en & 3% comando
del sistema. En agunas aplicaciones puede producir
inestabilidad en el sistema. Este control es & mas
indicado para aplicaciones de control de fluidos.

[D Control] Como el control D emplea la variacion
del ratio de error, presentala ventga de controlar el
error antes de que éste sea demasiado importante.
Este codigo exige un gran control en el arranque,
pero tiende a aumentar la estabilidad del sistema.

El control D no afecta directamente d error a
velocidad constante, pero aumenta la ganancia del
sistema porque posee un efecto aenuante sobre el
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mismo. El resultado es que, e componente
diferencial de control reduce el error a velocidad
constante. Como €l control D opera sobre la sefid de

Funciones asociadas:

DRV-04 [Modo de frecuencia]
FU2-40 [Método de control]
1/0-01 ~ 1/0-10 [Escala sefial
analdgica]

EXT-15 ~ EXT-21 [Sefiales de
entrada de pulsos para encoder]

Pl.

Ejemplo de cableado del PID

Entrada de
Alimentacién
220/380V AC

FX FWD Run/Stop

Seleccion Control RX REV Run/stop

PID
P1 (Seleccién Man/Aut.)

CM Terminal Comun

VR sefial de alimentacion
(+12V, 10mA)

Set point V1 Sefial de entrada
consigna 0-10v(10kohm)

5G comun para VR, V1, |

| Retorno de proceso (F

Transductor de presion
(+24V)

(Salida]

ca-3omd

-0V +24

Fuente
Alimentacién

AC220V 50/60 Hz
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Diagrama de control PID-1

When PID output direction is Target Freq.

PID output
direction
LFreg>
JUSAMpIinG T
Time
{ aomen PID F Gain: Feed ;
ard Mult-function;
PID Ref input terminal;
P P1-P6) settii
. setting K ) 9 proc PI mode
req PID upper limit
rea % Aux Ref Mode ey
Keypad-1
Keypad-2 PDID F‘QEF
{o ispla
v play
4}‘ o
v2 I
L wTarFreq
PID Gain v
Aux Ref Mode Q@ Output Band freq. & during
P'gel-qwé nLg"“ Acceleration
Keypad- PID FBK ueney
weypatt ¥ Display
—abo
EVEEN e W .
—L o
v2 [

Process PID Contol Setting

Diagrama de control PID-2

When PID output direction is Ramp Freq

PID output X VIF,
direction slip compen,
Sensorless
wRampFreq wout

Speed
Controller

Accel/Decel
freq.
Sampling
Time
(1msec) ) proc Pl mode
PID F Gain : Feed Multi-function
PID Ref Forward input terminal
Setting 1 (P1~P6) setting
; ,@ PID Upper PID Band
:Freq Mode Limit Freq.

Aux Ref Mode

Keypad-1, PID REF

Output
freq.

¥7hen PID error
PID Band freq. &
Wyring Acceleratio

PID FBK PID Gain
Select Output PID Low Limit

Aux Ref Mode

Keypad-1 Freq.
Kevpad 2] >
1
PID FBK
i display
2 )

_Process PID Control setting
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FU2-69: Cambio de frecuencia de FU2-70: Frecuencia de referencia de
Acel./Decel. Acel./Decel.

FU2?Acc/ Dec ch F FU2?Acc/ Dec freq

69 0.00 Hz | | 89 0 70 Max freq 70 0
|Parémetr0 de fabrica: 0.00 Hz 0 | |Parémetro de fabrica: Frec. Max. 0

Estafuncién se emplea paramodificar larampade
acel ./decel. aunafrecuenciadeterminada. Esta
funcion es Util en aplicaciones de maquinariatextil.

? Nota: Siel borne de entrada configurable (//O-12 ~ 1/0-14)

Eslafrecuenciade referenciaparalaaceleracion y
deceleracion. Si se precisaun tiempo de acel ./decel.
de unafrecuencia para programar unafrecuenciade
destino (target), programe este valor en ‘Frec. delta.

se programa en XCEL-L7 XCEL-M 0 XCEL-H tendra Rango Descripcion
prioridad el tiempo de acel/decel. (1/0-25 ~ 1/0-38). LCD TSeg |
El tiempo de acel./decel. es el
Freq Max 0 |tiempo que se invierte en alcanzar la
- frecuencia méxima desde 0 Hz.
Frecuencia max. Cambio frec. de Eltiempo de acel./decel. es el
Frec. de salida 1 acel /decel. tiempo que se invierte en alcanzar
Delta freq 1 |unafrecuencia de destino desde una
/ frecuencia determinada (frecuencia
de funcionamiento actual).
Funciones asociadas: DRV-01, DRV-02 [Tiempo

—

DRV-01 [Tiempo acel.] DRV-02 [Tiempo decel |

1/0-25 [Tiempo acel. 1] 1/0-26 [Tiempo decel 1]

FX

[Funcionamiento cambio acel./decel.]

Acel./Decel.]

FU2-71 [Escala tiempo Acel./Decel.]
1/0-25 ~ 1/0-38 [1e ~ 7° tiempo
Acel./Decel.]

[FU2-71: Base de tiempo de acel./decel. |

FU2? Tine scale

71 0.1 sec n

0.1

|Parémetro de fabrica: 0.1 seg. 01

Estafuncion se emplea paramodificar labase de
tiempo.

Funciones asociadas: DRV-01, DRV-02 [Tiempo
Acel./Decel.]

FU2-70 [Frec. de ref. para
Acel./Decel.]

1/0-25 ~ 1/0-38 [1& ~ 7° tiempo
Acel./Decel.]
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FU2-72: Visualizacién de puesta en marcha
ON

FU2?Power On di sp
72 0 12 0
[ Parémetro de fabrica: 0 0

Este codigo seleccionael primer parémetro que se
visualizard en laconsola (DRV-00) cuando la
alimentacion esté conectada (ON).

Rango Descripcion
Comando de frecuencia]
iempo de aceleracion]
[Tiempo de deceleracion]

Modo de mando]
Modo de frecuencia]
Frecuencia de paso 1]
Frecuencia de paso 2
Frecuencia de paso 3]
Corriente de salida]
DRV-09 [Velocidad del motor]
DRV-10[Tensién DC]

DRV-11 [Display seleccionado por usuario en FU2-
73]

DRV-12 |Visualizacién del fallo]

DRV-00
DRV-01
DRV-02
DRV-03
DRV-04
DRV-05
DRV-06
DRV-07
DRV-08

=
28| 0| o ~|o| 0| & w| || o

-
N

[FU2-73: Seleccién del display por el usuario

FU2? User dis
Pl 13 0
73 Vol t age
| Parémetro de fabrica: Tension 0 |

Este cédigo seleccionael tipo de pantallaque se
visudizarden DRV-11.

Rango i Rango S
Descripcion Descripcion
LCD 7-Seg P LCD 7-Seg i

El tiempo de acel./decel. se modifica en Vol t age 0 Visualiza la tension de salida del variador.
lapsos de 0.01 segundos. El rango Wt t 1 |Visualiza la potencia de salida del variador..

0.01 sec 0 o o - >
maximo programable es de 600 Tor que 2 |Visualiza el par de salida del variador.
segundos.
El tiempo de acel./decel. se modifica en

0.1 sec 1 |lapsos de 0.1 segundos. El rango maximo ?  Nota: La visualizacion de Vatios”y Par’es un valor
programable es de 6000 segundos. aproximado.
El tiempo de acel./decel. se modifica en

1 sec 2 |lapsos de 1 segundo. El rango méximo Funciones asociadas: ~ DRV-11 [Pantalla definida por el

programable es de 60000 segundos.

usuario]

FU2-74: Visualizacién de la ganancia del
motor

FU2? RPM factor
74 100 % L& 100
| Parametro de fabrica: 100% 100 |

Este codigo se emplea paramodificar la
visudizacion de lavelocidad de rotacién del motor
en (rpm/min.) avelocidad lineal (mt/min.). La
visuaizacion se caculacon lasiguiente ecuacion.

Vel. de rotacion =120 x F /P, donde F = Frec. salida, P = N° de
polos del motor

Vel. lineal = Vel. de rotacion x Visualizacion de la ganancia en
RPM del motor

Funciones asociadas: DRV-00 [Frec. salida]
DRV-09 [Velocidad del motor]

FU2-31 [N° polos del motor]
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FU2-75: Proteccién de resistencia (Frenado
dindmico)

FU2-76: Ciclo de funcionamiento de la

resistencia de frenado

FU2? DB npde FU2? DB %D
75 Int. DB-R » 1 76 10 % 76 10
| Parametro de fabrica: Int. DB-R 1 | | Parametro de fabrica: 10% 10 |

Este codigo se emplea para proteger laresistencia
DB de un sobreca entamiento.

Rango

Descripcion

LCD 7-Seg

Seleccionable cuando no hay ninguna
resistencia conectada. El variador no
generara ninguna sefial de activacion de
DB (ON).

Seleccionable cuando se emplea una
resistencia DB interna. Debera
seleccionarse en aquellos variadores de
clase 1~5 HP porque incorporan una
resistencia interna DB por defecto.
Capacidad de trabajo (%): 2 ~ 3 %
Tiempo en funcionamiento continuo: 5
segundos.

Seleccionable cuando se emplea una
resistencia DB externa. Debera
seleccionarse en aquellos variadores de
clase 7.5~10 HP. En caso de utilizar una
resistencia DB externa también debera
seleccionarse en los variadores de clase
1~5HP.

Capacidad de trabajo (%): 0 ~ 30 %
Tiempo en funcionamiento continuo: 15
segundos

None

Int. DB-R 1

Ext. DB-R

?  Elvariador desconectara (OFF) la sefial DB cuando el
tiempo de funcionamiento continuo expire durante el
frenado dinamico y pudiera producirse un fallo por
sobretension. Si esto sucediera, aumente el tiempo de
deceleracion o instale una resistencia DB externa de mayor
potencia en vatios.

Instale una resistencia DB externa de gran capacidad
cuando la carga acelere y decelere con frecuencia.
Programe FU2-75 [Seleccion del modo de resistencia DB]
en Ext. DB-R y programe FU2-76 [Capacidad de la
resistencia DB].

Esta resistencia no es aplicable a los variadores de clase
15~30 HP porque precisan la unidad opcional de frenado
para operar con una resistencia.

Debe programarse con una resistencia DB externa. El ciclo de
servicio se calcula por %ED=Tiempo decel. * 100 / (Tiempo
acel. + Tiempo vel. constante + Tiempo decel. + Tiempo estado
de paro)”

[FU2-79: Versién de software |

FU2? S/ W Ver si on
79 Ver 1.07 9 107
| Parametro de fabrica: Ver. 1.07 107 |

Muestralaversion de software del variador.

FU2-81 ~ FU2-90: Funciones asociadas del
2° motor

Estas funciones sélo se visualizan cuando unade las
entradas configurables esta programada en ‘ 2nd

func' del/O-12 al/O-14.

Cuando se utilicen dos motoresintercambiables para
un solo variador , se podrén programar diferentes
valores para el 2° motor mediante el borne de entrada
configurable.

Lasiguiente tabla muestralas segundas funciones

correspondientes con |las primeras funciones.

2asfunciones 1asfunciones Descripcién
FU2-81 DRV-01 N ”
[2nd Acc time] [Acc. time] Tiempo de aceleracion
Fuzg2 DRV-02 Tiempo de deceleracién
[2nd Dec time] [Dec. time] P
FU2-83 FU1-21
[2nd BaseFreq) [Base freq] Frecuencia base
FU2-84 FU1-29 "
[2nd VIE] VIF Pattern] Modo Voltios/Hz
FU2-85 FU1-27
[2nd F-boost] [Fwd Boost] Par boost en avance
FU2-86 FU1-28
[2nd R-boos(] [Rev Boos(] Par boost en retroceso
FU2-87 FU1-60 L
[2nd Stal] [Stall Level] Nivel limitacion dindmica
FU2-88 FU1-51 Nivel de proteccion térmico-
[2nd ETH 1min] [ETH 1min] electronica (1 min.)
FU2-88 FU1-52 Nivel de proteccion térmico-
[2nd ETH cont] [ETH cont] elecrénica func. continuo
FU2-90 FU2-33 ) .
[2nd R-Cur] [Rated-Cur] Corriente nominal del motor
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?  Las primeros parametros de funcion se aplicaran cuando el
borne configurable de entrada no esté programado en 2nd
Func’o cuando no esté conectado en ON. Los segundos - = -
parametros de funcién se aplicaran cuando el bome de = :
configurable de entrada programado en 2nd Func’esté Nemml 5
conectado (ON). Los parametros no relacionados en la lista ! | =] FU2? Para. read
superior se aplicaran al segundo motor como si se tratara . BEa : 91 --- Yes ---
del primer motor. el @ i
! ” ) N : Carga de parametros
?  Cambie la conexién del primer motor al segundo o
viceversa cuando el motor esté parado. Si se intercambia la
conexion del motor cuando éste esta en marcha, puede -
producirse un fallo de sobretensién o sobrecorriente.
? Lafuncién User VIF>de FU1-29 [Patr6n V/F] es vélida tanto
para el primer motor como para el segundo.
- N
FU2-91: Lectura de los parametros en
E%gsgéa Volcado de | amet | ¥ &4 Descarga de parametros
-92: olcado e los arametros al - : - n
ventEgen P =" FU2? Para. wite
|| | 92 --- Yes ---
BB
FU2? Para. read : :
91 --- No --- H g
[ Parémetro de fabrica: No |

FU2? Para. wite
92 --- No ---

[FU2-93: Inicializacién de los parametros

[ Parametro de fabrica: No

Estafuncién es (til para programar varios variadores
compartiendo la misma configuracion de los
parémetros. La consola de programacion LCD podra
leer (cargar) laconfiguracién de los pardmetros de la
memoriadel variador y volcarlos (descargar) aotros
variadores. Estafuncion solo estara disponible con la
consolade programacion LCD.

FU2? Para. init
93 --- No --- 93 0
| Parémetro de fabrica No 0

Esta funcion restablece todos los pardmetros del
variador alos valores de origen. Cadagrupo de
parametros podrainicidizarse por separado.
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FU2-99: Cédigo de retorno (Consola de 7-
segmentos)

FU2? Return code
99 0 99 0

Parémetro de fabrica: 0

Rango Descripcion

LCD 7-Seg

Visualizacion después de inicializar los
No 0 .
pardmetros.
Inicializacion de todos los grupos de
Al Goups 1 parametros a los valores de fabrica por

defecto.

DR\ Inicializacion del grupo principal

2 exclusivamente (DRV).

FUL 3 In|mah;acmn del grupo de Funcion 1
exclusivamente.

FU2 4 In|C|aJ\_zaC|on del grupo de Funcién 2
exclusivamente.

/0 5 Inicializacion del grupo de 110
Entrada/Salida exclusivamente.

EXT 6 Imua\l_zauon del grupo Externo
exclusivamente.

coM 7 Inlmahzgcm_n del grupo c_ie
Comunicaciones exclusivamente.

APP 8 |maah;aaon del grupo de Aplicacion
exclusivamente.

?  Nota: FU1-30 ~ FU1-37 [Parametros del Motor] Primer
paso a seguir después de inicializar los parametros, ajustes
del motor.

[FU2-94: Bloqueo de los pardmetros

FU2? Para. |ock
94 0 94 0
| Parémetro de fabrica: 0 0

Estafuncion evitard que se realicen cambios en los
pardmetros programados en €l variador. Cuando los
pardmetros estan bloqueados, laflechade lapantala
se mostrara mas difuminadaen lugar de resatada El
codigo de bloqueo y desbloqueo es ‘12’

Este c6digo se empleaparasair de un grupo cuando
se utilice la consola de 7-segmentos. Después de
presionar lateclaPROG/ENT|, programe el valor ‘1’

presionando de nuevo lateclaPROG/ENT| para volver
asdir del grupo.

Funciones asociadas: FU1-99 [Cédigo de retorno]
1/0-99 [Cédigo de retorno]
EXT-99 [Cddigo de retorno]

COM-99 [Cddigo de retorno]
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5.4 Grupo de Entrada/Salida [I/0]

[1/0-00: Salto al cédigo deseado #

| Parémetro de fabrica: 10.00 V 10.00

Tension maximade laentrada V1 cuando €l variador
genera su frecuencia maxima

1/0? Junp code 1/0? V1 volt y2
00 1 05 60.00 1| 05 60.00
Pardmetro de fabrica: 1 | | [Parametro de fabrica: 60.00 Hz 6000 |

Cuaquier codigo de programacion puede

sel eccionarse directamente introduciendo € ndmero
de cadigo deseado. Este cddigo Unicamente esta
disponible con laconsolaLCD.

1/0-01 ~ 1/0-05; Ajuste de la sefial de entrada
de tensién analégica (V1)

Estafuncién se empleaparagjustar lasefid de
entrada de tension anal 6gica cuando lafrecuencia
est& determinada por el borne de control ‘V1'. Esta
funcién se aplica cuando DRV-04 se programaen
‘V1' 0‘'V1+I'. Lafrecuenciadereferenciafrente ala
curva de entrada de tension ana égica puede
gustarse con los cuatro parametros de 1/0-02 ~ 1/O-
04.

1102 V1 filter
01 10 ns o L
|Parémetro de fabrica: 10 nseg. 10 |

Constante del tiempo de filtrado paralasefid de
entradaV1. Aumente este valor si lasefid V1 se
vieraafectada por ruido ocasionando un
funcionamiento inestable del variador. Al aumentar
estevalor, el tiempo de respuesta se relentiza.

1/0? V1 volt x1
02 0.00 V 0z Ly
|Parémetro de fabrica: 0.00 V 0.00

Tension minimade laentradaVV1 alaque el variador
generasu frecuencia minima.

Frecuenciamaximade salida del variador cuando en
¢l borne V1 latension es méxima (1/0-05).

Frec. de referencia

1/0-05

1/0-03

Entrada tension
analdgica (V1)

1/0-02 1/0-04

[Frecuencia de referencia frente la tension analdgica de entrada,
V1(0a10v)]

Funciones asociadas: DRV-04 [Modo de frecuencia]

FU1-20 [Frecuencia maxima]

1/0-06 ~ 1/0-10: Ajuste de la sefial de entrada
de corriente analégica (1)

Estafuncién se emplea para gjustar la sefial de
entrada de corriente anal 6gica cuando la frecuencia
esta determinadapor €l borne ‘I’ . Estafuncién se
aplicacuando DRV-04 se programaen ‘I’ 0 ‘V1+I'.
Lafrecuenciade referenciafrentealacurva de
entrada de tensi6n anal 6gi ca puede efectuarse con los
cuatro pardmetros de 1/0-07 ~ 1/O-10.

1/0? V1 volt y1 1102 | filter
03 0.00 H | 03 0.00 06 10 ms| 08 10
[ Parémetro de fabrica: 0.00 Hz 0.00 | | Parametro de fabrica: 10 ns 10 |

Frecuenciaminimade salidadel variador cuando en
el borne V1 latension es minima (1/0-02)

1/0? V1 volt x2

04 0.00 V 10.00

04

Constante del tiempo de filtrado paralasefid de
entrada‘l’. Aumente este valor si lasefia ‘I’ seviera
afectada por ruido ocasionando un funcionamiento
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inestable del variador. Al aumentar este valor, €l
tiempo de respuesta se relentiza

1/0-11: Criterios sobre la pérdida de la sefial
analdgica de entrada

1/0? 1 curr x1
07 4.00 mA 07 4.00
Parametro de fabrica: 4.00 M 4,00

Corriente minimade laentrada ‘I’ alaque el
variador generasu frecuencia minima.

Establece | os criterios sobre la pérdida de la sefia
anal 6gica de entrada cuando DRV -04 [Frequency
Mode] se programaen ‘V1', ‘I’ 0‘V1+I'. La
siguiente tabla muestralos va ores de programacién.

1102 | freq yl
08 0.00 Hz | 098 —
|Parémetro de fabrica: 0.00 Hz 0.00

Frecuenciaminima de entrada del variador cuando
en el borne ‘I’ lacorriente (1/0-07) es minima.

I/0? 1 curr x2
09 20.00 m | 09 20.00
[ Parémetro de fabrica: 20.00 MA 2000 |

Corriente méximade entrada ‘|’ alaque el variador
generasu frecuenciamaxima

110? | freq y2
10 60. 00 Hz - e
|Parémetro de fabrica: 60.00 Hz 60.00 |

Frecuenciamaximade salidadel variador cuando en
el borne ‘I’ lacorriente de salida (I/0-09) es méxima.

Frec. de referencia

1/0-10

1/0-08

Entrada tension
analdgica (V1)

110-07 1/0-09

[Frecuencia de referencia frente a la entrada de corriente
analdgica, | (4 a 20mA)]

DRV-04 [Modo de frecuencia]
FU1-20 [Frecuencia méaxima]

Funciones asociadas:

99

1/0? Wre broken
11 None i 0
| Parametro de fabrica Ni nguno 0
Rango s
) 75eg Descripcion
None o No cgmprueba la sefial de la entrada.
analdgica.
El variador determina la pérdida de la
hal f of x1 1 frecuencia de refergnpla cua‘ndo‘la sefial
dela entrada analdgica es inferior a la
mitad del valor minimo (1/0-02 o 1/0-07).
El variador determina que la pérdida de
bel ow X1 2 la f~recuencwa de referenc!a_cuand_o la )
sefial de la entrada anal6gica es inferior
al valor minimo (1/0-02 0 1/0-07).

Cuando se pierde lasefia de entrada anal 6gicael
variador mostrara lasiguiente tabla

Rango Descripcion

LCD 7-Seg
Pérdida de la frecuencia de referencia de la

LoP LP  [tarjeta opcion de (Tiempo de retardo: DPRAM
).

LOR R Pérdida de la frecuencia de referencia de la
tarjeta opcion (fallo de comunicacion).

LOV LV Pérdida de la sefial de entrada analdgica, V1.

LO Ll Pérdida de la sefial de entrada analdgica, .
Pérdida de la frecuencia de referencia de la

LOX IX tarjeta opcion, V2 o Encoder.

Funciones asociadas: 1/0-48 [Pérdidade consignal:
Selecciona el modo de funcionamiento unavez
determinadalafrecuenciade referencia

Latablasiguiente muestralaseleccion en 1/0-48:

Rango
LCD 7-Seg

Descripcion

Funcionamiento continuo después la pérdida

None "
0 de la frecuencia de referencia.

El variador interrumpe la salida después de
determinar la pérdida de la frecuencia de
referencia.

FreeRun

Elvariador se detiene a través de su patrén
de deceleracion y tiempo de deceleracion
después de determinar la frecuencia de
referencia.

Stop
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1/0-49 [Time out]: Establece el tiempo de espera
anterior aladeterminacion de lapérdida de la sefia
dereferencia. El variador esperara para determinar
lapérdidade lasefid de referenciahasta superar el
tiempo de retardo.

? Nota: /0-48 y 1/0-49 también seran aplicables cuando
DRV-04 se programe en Keypad-1"0 Keypad-2’para
determinar la pérdida del comando de frecuencia.

Rango Descripcién
LCD 7-Seg
Down 1 Descenso de la frec. de salida del
variador
3-Wre 12 |Funcionamiento a 3 hilos

Ext Trip-A 13 |Activacion fallo externo A

Ext Trip-B 14 |Activacion fallo externo B

i Term C ear 15  |Empleado en el control PID

Proc Pl dis 16 |Cambio entre modos PID (Man./Aut)

Mai n-drive 17 |Cambio entre opcién y variador

Funciones asociadas: DRV-04 [Modo de frecuencia]

Mantenimiento de la dltima sefial de

Anal og hol d 18 entrada analégica

‘BX, 'JOG’, ‘FX’, ‘RX’

) - o XCEL st op 19 |Acel. y decel. deshabilitados
¥0-02 [Ten§|on enrada m"l'”.“a Vi P Gai n2 20 |Empleado en el control PID
1/0-07 [Corriente entrada minima [] - -

P SEQ L 21 [Secuencia de funcionamiento - Baja
1/0-48 [Orden de pérdida] - -
110-49 [Tiempo de retardo] SEQ M 22 |Sec. de funcionamiento — Media
SEQ H 23 |Sec. de funcionamiento — Alta
— Manual 2 Cambio entre sec. de funcionamiento y
1/0-12~14,93~97: Definicion de los bornes funcionamiento manual
de entrada configurable ‘P1, P2, P3’, ‘RST’, G step o5 |Secuencia de puesta en funcionamiento

por impulsos (Auto-B)

Hol d step 26 |Mantenimiento del (ltimo paso (Auto-A)

Trv Of.Lo 27 |Empleado en el funcionamiento oblicuo

T Trv Of.H 28  |Usado por la funcion Traverse
I/C? Pl define 12 0 Interlockl 29
12 Speed- L I nterlock2 30 |Empleado en la opcién multibomba
z P Interlock3
| Par&metro de fabrica Speed- L 0 | T :t 2:| 2§k4 :;
Speed- X 33 |Seleccion de salto de frec. adicional
- Reset 34 |Reset
1102 P2 define 13 1 BX 35 |Paro de emergencia
13 Speed— M JOG 36 |Jog
[ Parémetro de fabrica Speed- M 1 | X 87 |Marchal Paro Adelante
RX 38  [Marcha/ Paro Atras
Ana Change 39 |Cambio de entrada analogica
1707 P3 define Pre excite 40  |Pre excitacion
14 Speed- H 14 2 Spd/ Torque | 41 |Velocidad/ Par
ASR P/ PI 42 |Seleccion de control ASR P/PI
Parametro de fabrica Speed- H 2 |

Los bornes de entrada configurables pueden definirse
paramulltiples aplicaciones. Latablasiguiente
muestra algunas de | as definiciones posibles.

[Speed-L, Speed-M, Speed-H]

Programando los bornes P1, P2 y P3 en ‘ Speed-L’,
‘Speed-M’ y ‘ Speed-H’ respectivamente, el variador
podra funcionar en las frecuencias programadas en

Rango incio DRV-05 ~ DRV-07 e 1/0-20 ~ 1/0-24.
) 7-Seg Descripcion
ggggg: bl ? zz:gz:g:g EE:::'E:E . I\B/g?ﬁa L as frecuencias programadas se determinan mediante
Speed- H 2 |Velocidad multi-paso - Alta lacombinaci Or d(.a IO_S bOfn;l P1, P2y P3td como
XCEL- L 3 |Muli-acel/decel. - Baja semuestraen lasiguiente tabla
XCEL-M 4 |Multi-acel./decel. - Media
XCEL-H 5 Multi-acel,/decel. - Alta Frecuencia C()d,igo del | Speed-H | Speed-M | Speed-L
Dc- br ake 6 [Inyeccién de frenado DC durante stop programada | parametro (P3) (P2) (P1)
2nd Func 7 |Cambio a segundas funciones Frec. progr-0 |  DRV-00 0 0 0
Exchange 8 |Cambio a linea comercial (bypass) Frec.progr-1 | DRV-05 0 0 1
- Reserved- 9  [Reservado para aplicacion futura E:i S:zg:g ggxgs g i 2
W 10 C;Egzzt[o de la frec. de salida del Freo. progr 4 021 1 0 0
Frec. progr.-5 110-22 1 0 | 1
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[Frecprog6 | #0238 | 1 [ 1 [ 0 ]| programadoen DRV-01~DRV-02y I/O-25~ I/O-
[ Frecprogr-7 | 024 | 1 [ 1 [ 1 || 3g
0: OFF, 1:ON El tiempo de acel /decel. se determinamediante la
combinacion de los bornes P1, P2y P3 tal como se
muestraen lasiguiente tabla
?  1/0-20 [Frecuencia Jog]: Puede utilizarse como una de las
frecuencias preprogramadas.
. s X . . Tiempo Codigodel | XCEL-H | XCEL-M | XCEL-L
? Sielbome Jog’esté en ON, el variador funcionaré ala Acel/decel. | parametro 3) 2 1)
frecuencia preprogramada independientemente de otros Tiempo acel.-0 DRV-01
bornes de entrada. Tiempo dec-0 DRV-02 0 0 0
Tiempo acel.-1 1/0-25 0 0 1
Tiempo dec-1 1/0-26
Frecuencia de salida Tiempo acel.-2 1/10-27 0 1 0
Tiempo dec.-2 1/0-28
/— Tiempo acel.-3 1/0-29 0 1 1
/— Tiempo dec-3 1/0-30
/— Tiempo acel.-4 1/0-31 1 0 0
Tiempo dec-4 1/10-32
Tiempo Tiempo acel-5 1/0-34 1 0 1
— Tiempo dec.-5 1/0-35
Tiempo acel.-6 1/0-36 1 1 0
- Tiempo dec.-6 110-37
\_ Tiempo acel.-7 1/0-38 1 1 1
Paso | Paso | Paso: Paso. Paso | Paso: Paso Paso!  Jdog Tiempo dec.-7 1/0-39
RIS R TS B I L 0: OFF, 1: ON
Pl*CMT oN]  [oN oN]  [oN Tempo
T P Frecuencia de salida
P2-CM
O ON Tiempo Frec.
Ref.
P3»CMT
ON Tiempo _—
JOG-CM
ON Tiempo //
FX CMT ]
‘ ON Tiempo — Tiempo
Terpa0 | Tempol | Tenez | Tes | Tewot | Tergas | Tempos | 10
RX-CMT ON I I
Tiempo P1-CM ON ON ON ON Tiempo
Funcionamiento con frecuencia configurable]
! ’ ! PZ-CMT O o Tiempo
Funciones asociadas: DRV-05 ~ DRV-07 [Frec. programable]
1/0-20 [Frecuencia Jog] P3-CM ON Tiempo
1/0-20 ~ 1/0-24 [Frec. programable] 4
FX_CM‘ ON ‘ Tiempo
? Nota: La frecuencia para Velocidad 07se determina por Funciones asociadas: 1/0-25 ~ 1/0-38 [1er ~7° tiempo de
DRV-04. acel./decel ]
[XCEL-L, XCEL-M, XCEL-H] [Dc-brake] )
Programando los bornes P1, P2y P3 en *XCEL-L’, Lalnyeu_:l 6n de frepado DC p_uede activarse durante
*XCEL-M’ y *XCEL-H’ respectivamente, podran ladetencion del vari adpr configurando uno de los
utilizarse hasta 8 tiempos de acel /decel. bornes de entrada configurable (P1, P2, P3) en ‘Dc-
respectivamente. El tiempo de acel./decel. esta prake’. Paraactivar lainyeccion de freqado DQ,
cierre el contacto del borne correspondiente mientras
el variador esta parado.
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[Exchange]

Lafuncion de Bypass se emplea para alternar el
funcionamiento del motor con laalimentacion del
variador alared comercia o viceversa. Parapasar la
dimentacion del motor alalineacomercial,
programe lafuncién ‘ Exchange’ en el borne de salida
configurabley, lasfunciones‘INV line', ' COMM
ling’ en el borne de salida configurable. Lafuncion
de blsqueda (FU2-22) se activard autométicamente
durante la operacién de intercambio.

Fonvard Ruviop 5
Fovad RSy o5

Reverse RuvSiop
i

change”
Factoy Setng
SpeedL
Speecr
Speedi”

AC220V Line

ML

Potentoreter

stets
(Lkotm 12w) .

Poversuppy o
VR speet sia
L, 10m

‘Speed sl rput
0-10v

Speed sl rput
3~20mA S0otm)

Common or
WL
Speed s gt

[Conexionado para conectar el motor a la linea comercial]
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Frecuencia de salida Busqueda
t
FX-CM | ON \_\
Intercambio *CM
T ON
AXA-AXC
Linea COMM T ON
‘Linea variador TT T‘
M IT ON
M2 ON T‘
>
tl t2
Variador Linea comercial Variador
variador

t1, t2: 50m/seg. (tiempo de bloqueo)

Tiempo

Tiempo

Tiempo

Tiempo

Tiempo

Tiempo

Tiempo
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[Up, Down]

Utilizando lafuncion UP-DOWN (Subir-Baar) €l
variador podrd acelerar hastaa canzar unavelocidad
constante y decel erar hastala velocidad deseada
empleando Unicamente dos bornes de entrada

Frecuencia de salida

Frec.
Max,

Tiempo
Pl—CMT;
Arriba’l ON Tiempo
PZ-CMT
Abajo” ‘ ON Tiempo
FX»‘ ON [ Tiempo
Cc™m
[Subir / bajar]
Frecuencia de salida
Frec
Méx.
Tiempo
p1-cM?t
“Arriba” ON Tiempo
P2-CM T
Abajo” ! O Tiempo
FX-CM| ON T
iempo

[Secuencia de intercambio]
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[3-wire]

Estafuncion es paraun sistemade control arranque /
paradaatres hilos. Este parémetro se utiliza
principa mente como pulsador de mantenimiento de
lafrecuenciaactual de salidadurante laaceleracion o
deceleracion.

Frec. de salida

Frec.
MAX.
Tiempo
Frec. \
max.
p2-cM
‘ N Tiempo
FX-CMLON Tiempo
Rxem] on | Tiempo

[Conexionado a tres hilos]

[EX]RX[ P2 cM]

L]
Fo

[Conexionado para operacion a tres hilos, P2 programado a 3-Hilos]

[Ext Trip-A]

Norma mente éste es un contacto de entrada abierto.
Cuando se configuraen ‘Ext Trip-A’ y se cierrael
contacto de entrada, el variador muestrael faloy
cortalasdida Puede ser usado como una seguridad
externaante anomalias.

[Ext Trip-B]

Normalmente éste es un contacto de entrada cerrado.
Cuando se configuraen ‘Ext Trip-B’ y se abre el
contacto de entrada, el variador muestrael faloy
cortalasdida Puede ser usado como una seguridad
externaante anomalias.
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[iTerm Clear]

Estafuncién se empleaparael control PID. Cuando
este borne esta activado (ON), el valor acumulado de
laganancial se programarden ‘0’. Conslltese el
diagramadel blogue de control PID.

[Proc Pl dis]

Este funcidn se empleaparacambiar el sistemade
control del variador del modo PID (Lazo cerrado) a
modo V/F (Lazo abierto).

Se gplicaran los parémetros DRV-03 [Orden de
marcha] y DRV-04 [Mando de consigna] cuando se
haya cambiado de modo.

?  Nota: Esta funcion sélo sera aplicable cuando el variador
esté parado.

[Main-drive]

Cuando se hayainstalado unatarjetade opcion
(como R$485, DeviceNet, F-Net) parala
programacion de lafrecuenciay laorden de run/stop,
¢l variador podréa pasar afuncionamiento manual
con estafuncién sin necesidad de cambiar los
parémetros.

Se gplicaran los parametros FU1-02 [Mando de
frecuencia] y FU1-01 [Mando del variador] cuando
se haya cambiado de modo.

? Nota: Esta funcion sélo sera aplicable cuando el variador
esté parado.

[Analog hold]

Cuando existaunasefia de entrada andégicaparala
frecuenciade referenciay el borne * Analog hold’
esté conectado (ON), el variador fijara su frecuencia
de sdidaindependientemente del cambio redizado
en lafrecuenciade referencia Los cambios en la
frecuencia de referencia se aplicaran cuando el borne
esté desconectado (OFF).

Estafuncion es Gtil en aplicaciones que requieran
velocidad constante después de la aceleracion.

Frec. de referencia,

Frec. de salida Frec. de referencia

Frec. de salida

Tiempo

ON

P1-CM
Mant. analog.”

Tiempo

[Funcionamiento mantenimiento analdgico]

[XCEL stop]
El variador interrumpiralaaceleraciony
deceleracion cuando el borne esté conectado (ON).

[P Gain2]

Estafuncion se emplea para cambiar lagananciaP
durante el funcionamiento PID. Cuando el borne esté
conectado (ON), el controlador PID cambiarala
ganancia P con laganancia P2 PID programadaen
FU2-59.

Conslltese e diagramadel bloque de control PID.

[SEQ-L, SEQ-M, SEQ-H]

Estas funciones se emplean parael Funcionamiento
Automético (I/0O-50) de launidad. Es posible
seleccionar un méximo de cinco secuencias
diferentes combinando |os distintos bornes. Para
cada secuencia se pueden programar ocho
frecuencias preprogramadas y |0s tiempos de
acel./decel. y constante. Lasiguiente tablamuestra
lasecuenciade la seleccion.

Frec. Cadigo Speed-H | Speed-M | Speed-L
programada | pardmetros (P3) (P2) (P1)
Secuencia 1 0 0 1
Secuencia 2 0 1 0
Secuencia 3 Vl?osg 4 1 0 0
Secuencia 4 0 1 1
Secuencia 5 1 0 1
0: OFF, 1: ON

2 Nota: Una vez iniciada la secuencia de funcionamiento
automatico, el variador se detendra al finalizar todos los pasos de
dicha secuencia. Para detener el variador durante la secuencia

104



Manual de Utilizacién y Parametros del Variador LG, Serie iS5
Capitulo 5 — Descripcién de los Parametros [I/O]

“Auto”, active el borne BX *desde el bornera de control.

Funciones asociadas: 1/0-51 ~ 1/0-84 [Funcionamiento de

la secuencia]

[Manual]

Estafuncién se empleaparacambiar el
funcionamiento del variador de modo Automético
(Secuencia) amodo manual.

Se gplicaran los parametros DRV-03 [Mando
variador] y DRV-04 [Mando de frecuencia] cuando
se haya cambiado de modo.

? Nota: Esta funcion sélo sera aplicable cuando el variador
esté parado.

[Go step]
Estafuncién se empleaparaactivar €l paso siguiente
de una secuencia de funcionamiento Automético-B.

[Hold step]

Esta funcion se emplea paramantener laUltima
frecuencia preprogramada en funcionamiento
Automético-A.

Funciones asociadas: 1/0-51 ~ 1/0-84 [Funcionamiento de

la secuencia]
Frec. de salida
Secuencia Secuencia Secuencia
SEC1/2F L s z
SEC2/2F
SEC1/1F \ /
Tiempo
SEC3/2F \
SEC3/1F
P1-CM
SEC-L ON Tiempo
P2-CMI
‘SEC-M ON Tiempo
P3-CM -
Gosstep 9 a a 0 a Tiempo
Minimo 100mseg

100m/seg.
[Go step“en funcionamiento Auto-B]

Frec. de salida

Secuencia 1 Secuencia 2

SEC2/2F
SEC1/2F /

SEC2/1F
SEC1/1F

Tiempo

P1-CM

SEC-L10! Tiempo

PZ»CMI
SEC-M

Ps-cwq
Hold step

Tiempo

Tiempo
[Hold step “en funcionamiento Auto-A]

[Trv Off.Lo]
Este funcién se empleapararealizar un offset
negativo durante el funcionamiento oblicuo.

| Funciones asociadas:  APP-06 ~ APP-07 [Offset traverse] |

[Trv Off.Hi]
Estafuncién se empleapararealizar un offset
positivo durante el funcionamiento oblicuo.

| Funciones asociadas: APP-06 ~ APP-07 [Offset traverse]

[Interlock 1, 2, 3, 4]

Estafuncion se emplea parael funcionamiento de las
aplicaciones multimotor (MMC). Paramés
informacién consliltese el funcionamiento de la
opcién multimotor (MMC).

APP-29 [Seleccion opcién
multimotor]

Funciones asociadas:

[Reset]
Estafuncion se configura para utilizar laentrada
como reset de un fallo cuando estaen ON.

[BX]
Estafuncion se configura para utilizar laentrada
como paro de emergenciacuando estaen ON.
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[JOG]
. Estafuncion se configura para utilizar laentrada
como Jog cuando estaen ON.

[FX]
Esta funcién se configura para dar orden de marcha
adelante.

[RX]
Estafuncién se configuraparadar orden de marcha
reversa.

[Ana Change]
El variador cambialareferenciade frecuenciade V1
al cuando estaentrada esta activadaen ON.

[Preexcite]

Este parametro hace conmutar a variador en
estado de Pre excitacion cuando estaentradaes
configurada. Estafuncion solo es aplicable en
corriente de excitacion aun motor en control
Sensorless S. En control Vector_SPD, el
variador activalapre-excitacion a arrancar un
motor después que el flujo magnetico este
estabilizado y el par puede alcanzar hastaun
200% , y €l par motor esta garantizado. Cuando
laorden de marchase activaen ON, el estado
de pre-excitacion pasaamodo normal.

110 !
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[Spd/Trq]

Seleccion de control de velocidad o de Par en Vector
control.
No es operativo en Sensorless vector

[ASR P/PI]
Seleccion de control P o Pl en Vector_SPD.
No es operativo en Sensorless vector.

1/0-15: Estado del borne de entrada
1/0-16: Estado del borne de salida

1/0? In status
15 000000000 15 0000
[ Parémetro de fabrica 000000000 |

Este codigo muestrael estado de entrada de los
bornes de control. Los bornes P4, P5, P6y Q1, Q2,
Q3 estan disponibles en la Sub-Tarjetaopcional.

[Pantalla de la consola LCD

Bomes de |[JOG| FX | RX | P6 | P5 | P4 | P3 | P2 | P1

entrada | Bit 8 | Bit 7| Bit 6 | Bit 5 | Bit 4 | Bit 3 | Bit 2 | Bit 1| Bit 0

OFF 0j]o0OjO0OjOjJO]j]O]JO]O]O

ON 111111111

[Pantalla de la consola de 7-Segmentos]
El borne JOG "no se visualiza en la consola de 7-Segmentos.

ON  — 51 57 5 5
OFF  — g 0t bt 1(

FX RX P6 P5 P4 P3 P2 Pl‘

1/ 0? Qut status

16 0000 |l 16 0000

Parametro de fabrica 0000

Este cddigo muestrael estado de los bornes de
sdida

[Pantalla de la consola LCD]
Bomesde | AXA-AXC | Q3 L Q2 |.
saida | Bit3 | Bfte BT %ﬁ Y
OFF 0 0 0 0
ON 1 1 1 1

[Pantalla de la consola de 7-Segmentos]
El borne JOG ™no se visualiza en la consola de 7-Segmentos.

ON - — 57 57 0 D
OFF  — [0 D b( IO
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1/0-17: Constante del tiempo de filtrado de codi ve. | vel- | ve. V. )
los bornes de entrada configurables O x [ u | m L |06 Ause

DRV-00 | 0 0 0 0 0 Speed-0
1/O?Ti Filt Num 1/0-20 X X X X 1 Jog Freq
17 15 1 15 DRV-05 | O 0 0 1 0 Speed -1

DRV05 | 0 0 1 0 0 Speed -2

| Parametro de fabrica: 15 15 | bRVO7 | O 0 1 1 0 Speed 3

Este codigo es laconstante del tiempo de respuesta :;gz g 1 g (1) g Specd _:
de los bornes de entrada (JOG, FX, RX, P3, P2, P1, Vo'zg o n n p o ::is
RST, BX). Estafuncion es (til en aplicaciones con -

i . ; 10-24 0 1 1 1 ) Speed -7
potencial ruido electromagnético. El tiempo de o 1 o o o o Speed 8
respuesta estara determinado por la‘ Constante* del NO:% . o o 1 o Speed 9
tiempo defiltrado (0.5m/seg.)’. g 1 o 1 o o Speed 10

_ 110-88 1 0 1 1 0 | Speed-11
[1/0-20: Frecuencia Jog | 1T os | 1 | 1 o o 0 | swed 12
110-90 1 1 0 1 0 | Speed-13
/0 Jog freq 1091 1 1 1 0 0 | Speed-14
20 10.00
20 10. 00 Hz 110-92 1 1 1 1 0 Speed 15
| Parémetro de fabrica: 10. 00 Hz 10.00 | 0: ON,1: OFF, x : Lafrequencia Jog tiene

Este codigo establece lafrecuenciaJog. Ver detalles
en 1/0-21 ~ 1/0-24, 85~92.

prioridad sobre las demas.

£ 1/0-20 (FrecuenciaJog) puede ser usada como otro sato de
frecuencia

Speed-X: Las entradas configurables RST, BX, JOG, FX, RX

1/0-21 ~ 1/0-24: Frecuencias preprogramadas | | Pueden ser dustadas como Speed-X.
4,5,6,78,910,11,12,13,14,15
Frec. de salida
1/O? Step freqg-4 vel3
21 40.00 Hz| 2 40.00 vel.2
Vel 1 /—
Parametro de fabrica: 40.00 Hz 40.00 veLo /— Tiempo
1 JOI
Vel.4
Vel.5
1/ 0? Step freg-15 24 30,00 Vel 6 -
24 30.00 Hz : Vel -
P1-CM| [on] [on] [on]  [oN] )
[ Parémetro de fabrica: 30.00 Hz 3000 | e Tiempo
P2—CMT
Estos codigos establecen las frecuencias it ON Tiempo
preprogramadas. P3—CMI ON
Tiempo
Funciones asociadas: ~ DRV-05 ~ DRV-07 [Frec. JOG'CMT ONI , fiempo
preprogramadas 1 ~ 3] Ex CMT
1/0-12 ~ 1/0-14,93~ 94 [Entradas M ON Tiempo
configurables]Bornes T
P1,P2,P3,RST,BX,Jog,FX,RX Rx-Cu ON Tiempo
1/0-17 [Constante del tiempo de
filtrado]
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[1/0-25 ~ 1/0-38: 1 ~ 7" Tiempo de acel./decel. |

1/10? Acc tine-1

25 20.0 seg 25 20.00
|Parémetro de fabrica: 20.0 seg. 200 |
1/0? Dec tine-7

38 20.0 seg 38 20
|Parémetr0 de fabrica: 20.0 seg. 20.0 |

Estos codigos se aplicaran cuando los bornes de
entrada configurables (P1, P2, P3) seleccionen el
tiempo de Acel ./Decel. Véase [XCEL-L, XCEL-M,
XCEL-H] en 1/0-12 ~ /O-14.

[Corriente]

El borne FM indicalacorriente de salidadel
variador. El valor de sdida esta determinado por:
Tension de salida FM = (Corriente de salida / Corriente
nominal) x 10V x |0-41 / 150

[Tension]

El borne FM indicalatension de salidadel variador.
El valor de salida esta determinado por:

Tension de salida FM = (Tension de salida / Tension de
salida max.) x 10V x |0-41/ 100

[Tension en el Bus DC]

El borne FM indicalatension DC del variador. El
valor de saida esta determinado por:

Tension de salida FM = (Tension DC / Tensién méx. DC) x
10V x 10-41/100

DRV-01 ~ DRV-02 [Tiempo de
Acel./Decel]

FU2-70 [Frec. de referencia de
Acel./Decel.]

FU2-71 [Base de tiempo de
Acel./Decel.]

1/0-12 ~ 1/0-14 [Entradas config.]

Funciones asociadas:

[Torque]

El borne FM indicael Par en el motor. El valor de
salida esta determinado por:

Tension de salida FM = (corriente dePar / Corriente
nominal de Par) x 10V x [0-41 / 150

1/0-40: Salida analdgica configurable (FM)
1/0-41: Ajuste de la frecuencia FM

o e, | a0
| Parametro de fabrica: Frecuenci a 0
1/0? FM Adj ust

41 100 % | 4 100
[ Parametro de fabrica: 100% 100

Salida borne FM

15V Pico

Media 0~10V

Tiempo

P
500Hz, 2m/seg. (fijo)
[Salida FM (Borne FM-CM)]

1/0-42: Nivel deteccién de frecuencia (FDT)
1/0-43: Ancho de banda de deteccién de

Lamedicién de estasdidadel variador se puede
mostrar en frecuencia, corriente, tension de saliday
en el Bus DC con unasefid pulsante en el borne FM.
Disponibilidad de los siguientes rangos: de OV a
10V. I/0-41 se empleaparaprogramar €l valor FM.

[Frecuencia]

El borne FM generalafrecuenciade sdidadel
variador. El valor de salida esté determinado por:
Tension de salida FM = (Frec. salida / Frec. max.) x 10V x
10-41/100

frecuencia (FDT)

1/0? FDT freq

42 30.00 Hz 42 30.00
|Parémetro de fébrica: 30.00 Hz 30.00 |
1/0? FDT band

43 10.00 Hz| 43 10.00
|Parémetro de fabrica: 10.00 Hz 10.00 |
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Estas funciones se emplean en 1/0-44 [Contacto de
sdidaauxiliar configurable]. Véase [FDT-#] en 1/O-

44.

Funciones asociadas:

1/0-44 [Salida auxiliar configurable]

1/0-44:

Contacto
configurable (AXA-AXC)

de salida auxiliar‘

44

1/0? Aux node
Run

44 12

| Parametro de fabrica:

Run 12 |

El contacto auxiliar entraen funcionamiento (Cierra)
cuando se cumplen las condiciones establ ecidas.

Rango

o) = Descripcion
FDT-1 0  |Deteccion de la frecuencia de salida
FDT- 2 , |Deteccién del nivel de frecuencia
especificada
FDT-3 2 |Deteccion de la frecuencia pulsante
FDT- 4 3 Deteccion de frecuencia con cierre
de contacto
FDT-5 4 Deteccion de la frec. apertura de
contacto
[N 5 |Deteccion de sobrecarga
o 6 Det_ecuon de sobrecarga en el
variador
Stall 7 |Deteccion de limitacién dindmica
ov 8  |Deteccion de sobretension
LV 9  [Deteccion de tension baja
oH 10  [Deteccion de sobrecalentamiento
Lost Command| 11 |Deteccidn de pérdida de orden
Run 12 Det_ecuon del funcionamiento del
variador
Deteccion del paro (stop) del
Stop B3 |variador
St eady 14  |Deteccion constante
INV Tine 15 |mamp & )
COW 17 ne m ambio de las sefiales de salida
Ssear ch 17 |Deteccion de modo de busqueda
Step pul se 18 |Deteccion de salto en modo Auto
Seq pul se 19 Eetecmon de la secuencia en modo
uto
Ready 20 |Deteccion de variador operativo
Trv. ACC 21 |Frecuencia de aceleracion oblicua
Trv. DEC 22 |Frecuencia de deceleracion oblicua
MVC 23 |Utilizado en aplicaciones MMC
Zspd Dect 24 |0 Rpm en control vectorial
Torq Dect 25  |Deteccion de Par
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[FDT-1]

Cuando lafrecuenciade salidaa canzalafrecuencia
de referencia (frecuencia objetivo), e borne AXA-
AXC secierra

Frec. de salida .
Frec. de referencia

$ o432
Tiempo
AXA-AXCT CERRADO Tiempo
[AXA-AXC programado como FDT-1]
[FDT-2]

AXA-AXC estd CERRADO cuando lafrecuenciade
referenciaestaen 1/0-43 [FDT Ancho de banda]
centradaen 1/0-42 [FDT Frecuencid], y lafrecuencia
de sdidaacanzal/O43 centradaen 1/0-42.

Frec. de salida
Frec. de referencia

\

1/0-42 ’/ / \ t )
1/0-43/2
\ Tiempo
AXA'AXCT m Tiempo
[AXA-AXC programado como FDT-2]
[FDT-3]

AXA-AXC estACERRADO  cuando lafrecuencia
de sdlida dcanzalabanda centrada en lafrecuencia
FDT. Lasdidaesta ABIERTA cuando lafrecuencia
de salidasuperael ancho de bandaFDT centrado en
lafrecuenciaFDT.



Manual de Utilizacién y Parametros del Variador LG, Serie iS5
Capitulo 5 — Descripcién de los Parametros [I/O]

Frec. de salida

V0-42 $ voa3/2
Tiempo
AXA-AXCT ioN oN
Tiempo

[AXA-AXC programado como FDT-3]

[FDT-4]

AXA-AXC estd CERRADO cuando lafrecuenciade
sdlidadcanzalafrecuenciaFDT. Lasalidaesta
ABIERTA cuando lafrecuenciade saidaes inferior
a ancho debandaFDT centrado en lafrecuencia
FDT.

Frec. de salida

Vo-42 $ voa3/2
Tiempo
AXA'AXCT CLOSED Tiempo

[AXA-AXC configurado como FDT-4]
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[FDT-5]
Estafuncién esinversadelafuncién [FDT-4].

Frec. de salida

o-42 } o432
Tiempo
AXA-AXC]
ON m Tiempo
[AXA-AXC programado como FDT-51
[OL]

AXA-AXC estda CERRADO cuando lacorriente de
salidahaalcanzado FU1-54 [Nivel de alarma por
sobrecarga)] para FU1-55 [Retardo de aarma por
sobrecargal.

Frec. de salida

FU1»54T
[Nivel OL]
Tiempo
FUL-54
[Nivel OL] |
AXA-AXCT [ on Tmpo
> —>
tl 1
t1: FU1-55 [Retardo alarma sobrecarga]
[JAXA-AXC programado como OL]
Funciones asociadas: FU1-54 [Retardo alarma sobrecarga]
FU1-55 [Retardo alarma sobrecarga]
[IOL]

AXA-AXC estd CERRADO cuando lacorriente de
salidasuperael 150% de lacorriente nominal del
variador durante 36 segundos. Si esta situacion se
prolongara durante un minuto, el variador se
detendray mostrard el mensgjedefalo ‘10L’
(Sobrecargadel variador). Véase laplaca
identificativade lacorriente nomina del variador.
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Corriente de salida

!

150% de la
corriente nom.
variador
Tiempo
150% de la
corriente nom. |
variador
AXA-AXCI ON Tiempo
> i
36seg. ™
24seg.
[AXA-AXC configurado como 1OL]
[Stall]

AXA-AXC estd CERRADO cuando €l variador
se encuentraen modo de limitacion dindmica.

Corriente de salida

!

FU1-60
[Nivel pr. giro]

Tiempo

FU1-60
[Nivel pr.
giro]

Frecuencia de salida

Tiempo

AXA-AXCT CERRADO

Tiempo
[AXA-AXC programado como ‘Stall]

Funciones asociadas: FU1-59 [Modo limitacién dindmica]

FU1-60 [Nivel limitacion dindmica ]

[ov]
AXA-AXC estd CERRADO cuando latension del
bus DC superael nivel de sobretension.

Tension DC
l Nivel OV (380V DC o 760V DC)
Tiempo
AXA—AXCT ON )
Tiempo

[AXA-AXC programado como 0OV]

[LV]
AXA-AXC estd CERRADO cuando latension del
bus DC esinferior a nivel de subtension.

Tension DC
Nivel LV (200V DC o0 400V DC)
Tiempo
AXA-AXCT ON
Tiempo

[AXA-AXC programado como V]

[OH]
AXA-AXC estd CERRADO cuando latemperatura
en el radiador del variador es demasiado elevada

[Lost Command]
AXA-AXC estd CERRADO cuando se haperdido la
frecuenciade referencia

Funciones asociadas: 1/0-11 [Criterios para la pérdida de la|
sefial analdgica]

1/0-48 [Método de funcionamiento
ante la pérdida de la sefial]

1/0-49 [Tiempo de espera, retardo
antes de blogueo]
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[Run]
AXA-AXC esta CERRADO cuando €l variador esta
funcionando.

[Stop]
AXA-AXC estd CERRADO cuando el variador esta
parado.

[INV line, COMM lin€]

Esta funcién se emplea conjuntamente con lafuncién
‘Exchange’ de entrada configurable paracambiar la
alimentacion alalineacomercid. Parautilizar las
dos sefides‘INV line' y ‘COMM line', deberan
instalarse | as tarjetas opcional es Sub-A o Sub-B.

Frecuencia de salida Blisqueda
Tiempf
A
FX-CM | ON
Tiemp
Exchange!CMT
T‘ Tiemp
AXA-AXC
‘Linea COMM T ON
Tiemp
QI-EXTG
finea INV *__ON [ on ]
-« >
tl 2
Variador  Linea Variador

comercial var.
t1, t2: 50m/seg. (tiempo de desmagnetiza

[AXA-AXC configurado como Linea comercial”y Q1 *variador]

Funciones asociadas: 1/0-12 ~ I/0-14 [Entrada |

configurable] - [Exchange]

[Ssearch]
AXA-AXC esta CERRADO durante la blsqueda del
variador.

[Step pulse]

Cuando se seleccionael funcionamiento Auto
(Secuencia) en 1/0-50, AXA-AXC generara sefiales
pulsantes en cada secuencia preprogramada.

Funciones asociadas: 1/0-50 ~ 1/0-84 [Funcionamiento

Auto]

Frec. de salida
Secuencia 2

/

Secuencia 1 Secuencia 3

SEC1/2F

SEC2/2F

SEC1/1F

Tiempo

SEC3/2F \\

SEC3/1F

PLCM]
SEC-L1

ON |

Tiempo

PZ-CMI
SECM

P3-CM
Go stepIm IW

[oN
AXA-AXC

Steppulseh W W

ON

Tiempo

Tiempo

2]

Tiempo

Minimo 100m/seg.

[AXA-AXC programado como Step pulse]

[Seq pulse]

Cuando se seleccionael funcionamiento Auto

"\ Secuencia) en 1/0-50, AXA-AXC generara una

sefid pulsante en la Ultima secuencia preprogramada.
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Frec. de salida

2D (Adelante)
Sec#/2F 1B
(Atras)
Sec#/1F
Tiempo
3D
Reversa)
Sec#/3F
1T 1S 2T 25 3T 35 DRVO2
AXA_,A.‘X c Ql ., Tiempo
Step
Minimo
[AXA-AXC programado como Step pulse ]
[Ready]

AXA-AXC esta CERRADO cuando €l variador esta
listo parafuncionar.

[Trv. ACC]
CERRADO cuando lafrecuenciade saida acanza
lafrecuencia de Aceleracion.

[Trv.DEC]
CERRADO cuando lafrecuenciade sdidadcanzala
frecuenciade Deceleracion.

[MMC]
Programado autométicamente en ‘MMC’ cuando
‘MMC’ esta seleccionado en APP-01.

[Zspd Dect]
Sefia de deteccion de 0 rpm en Control Vectorial.

[Torq Dect]
Sefia de deteccion de Par en Control Vectorid y
Sensorless.

1/0-45: Configuracién del relé de fallo (30A,
30B, 30C) para fallos

1/0? Rel ay node
45 ot0| = 4 010
| Parametro de fabrica: 010 010 |

Estafuncién configurael funcionamiento del relé de
salida después de producirse un fallo. Los bornes del
relé son. 30A, 30B, 30C donde 30A-30C ser&
norma mente un contacto abiertoy 30B-30C un
contacto cerrado.

Bit Ajuste | Pantalla Descripcién

El relé de fallo de salida no funciona

0 000 con el fallo de “Sub-tension”.

Bit0

El relé de fallo de salida funciona
con el fallo de “Sub-tensién”

ol 1 001

El relé de fallo de salida no funciona

0 000 s
con ningun fallo.

Bit_ 1
(Trip) 1

El relé de fallo de salida funciona
con cualquier fallo excepto con los
fallos ‘Sub-tension’y BX*(variador
deshabilitado).

010

El relé de fallo de salida no funciona
a pesar del nimero de intentos.

Bit 2
(Retry) 1

El relé de fallo de salida funciona
cuando el nimero de intentos
programado en FU2-26 desciende a
Ofallos.

?  Cuando se produzcan varios fallos simultineamente, Bit 0
tendré la primera prioridad.

1/0-46: Numero ID del variador
1/0-47: Velocidad en baudios

Funciones asociadas: DRV-12 [Visualizacién de fallo]

FU2-26 [NUmero de intentos]

1/0? I nv No.
46 1 46 1
| Parémetro de fabrica: 1 1 |

Este cédigo indicael numero de variador. Este
numero es usado paralacomunicacion entre
variadores o un control exterior.

1/0? Baud rate
47 9600 bps 41 9600
[ Parémetro de fabrica 9600 9600 |
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Este cédigo seleccionalavelocidad en baudios
utilizada en lacomunicacion del variador. Esta
funcién se emplea en lacomunicacion entre el
variador y latarjeta de comunicaciones.

1/0-48: Funcionamiento con la pérdida de la
frecuencia de referencia
1/0-49: Tiempo de retardo posterior a la

pérdida de la frecuencia de referencia

durante este plazo de tiempo el variador no
encontrara unafrecuencia de referencial/O-11, el
equipo entendera que se ha producido la pérdida de
lafrecuenciade referencia

DRV-04 [Modo de frecuencia]
1/0-11 [Criterios para la pérdida de Ig]
sefial analdgica]

Funciones asociadas:

1/0-50: Funcionamiento Auto (Secuencia)
1/0-51: Seleccién del nimero de secuencia
(Seq #)

I/ 0? Lost command 1/0-52: Nimero de secuencias
48 None 48 0 preprogramadas #
| Parametro de fabrica: Ni nguno 0
Existen dos tipos de pérdida de frecuenciade !ng Au':\l()) rode 50 0
referencia: |afrecuenciade referenciadigita y la ne
analégica | Parametro de fabrica: Ni nguno 0

Lapérdidade lafrecuenciade referenciadigita se
aplicacuando DRV-04 [Mando de frecuencia] se
programaen‘Keypad-1' o ‘Keypad-2'. En este caso,
por ‘pérdida se entiende el error de comunicacion
entre el variador y laconsolao latarjetade
comunicaciones durante el tiempo programado en
1/0-49.

Lapérdidade lafrecuencia de referencia anal 6gica
se aplicacuando DRV-04. Se programaen otra
secuenciadiferente a‘Keypad-1' o ‘Keypad-2'. En
este caso, la‘ Pérdida estara determinada por los
criterios establecidos en 1/0-11 [Modo de paro por
perdidade sefid de referencia].

Rango L
o) T5eg Descripcion

None 0 El vanadpr sigue funcionando en la

frecuencia anterior.
(EL;;F;;Z) 1 |Elvariador interrumpe su salida.

El variador se detiene con el tiempo

St op 2 |de Decel. (DRV-02)y el patron de
Decel. (FU1-26).

Existen dos tipos de funcionamiento ‘ Auto-A’ y
‘Auto-B’ en el modo Auto. El funcionamiento Auto
se activa desde |os bornes configurables
programados en [SEQ-L], [SEQ-M], [SEQ-H] y [Go
step] en 1/0-12 ~ 1/O-14.

1/0? Seq sel ect 51 1
51 3
| Parémetro de fabrica: 1 1

Este cédigo seleccionala secuencia para programar
lafrecuencia, el tiempo de retardo, €l lapso
constante y el sentido de rotacion del motor.

1/ 0? Step nunber
52 2| | 92 2
| Parémetro de fabrica: 2 2

Este cédigo establece el nlimero de secuencias
preprogramadas di sponibles sel eccionadas en 1/0-51.

[Auto-A]

Este modo permite que el variador funcione
automati camente siguiendo su secuencia
preprogramada. En funcién de esta secuencia,
pueden activarse ocho frecuencias preprogramadas,

I/0? Time out
49 1.0 seg 49 10
|Parémetr0 de fabrica: 1.0 seg. 10 |

tiempo de retardo, Igpso de tiempo avelocidad

Es el tiempo que el variador emplea para determinar
s se haperdido o no lafrecuenciade referencia. Si

constante y sentido de rotacion del motor con un
Unico contacto cerrado configurable (1/0-12 ~ 1/O-
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14). Lasecuenciay los val ores preprogramados se
establecen en 1/0-51 ~ 1/0-84.
Frecuencia Cadigo de Speed-H Speed-M Speed-L
preprogramada | pardmetros (P3) (P2) (P1)
Secuencia 1 0 0 1
Secuencia 2 0 1 0
Secuencia 3 Ulc/)o?g 4 1 0 0
Secuencia 4 0 1 1
Secuencia5 1 0 1
0: OFF, 1: ON
Frec. de salida
2D (Adelante)
Sec.1/2
1D
Sec.1/1F
Tiempo
3D
(Reversa)
Sec.1/3F
T 1S 2T 28 3T 3s
P1-CM “ Tiempo
‘SEC-L” N
[Ejemplo 1 funcionamiento Auto-A]
Frec. de salida
Secuencia 1 Secuencia 3 Secuencia 2
SEC1/2F
SEC2/2F
SEC1/1F
Tiel
SEC3/2F \
SEC3/1F
p1-cml
SEC-L1 ON o
P2—CMI
SECM GX Tiem,
[Ejemplo 2 funcionamiento Auto-A]

[AUTOB]
Este modo también puede utilizarse para programar
hasta 8 tipos de secuencias preprogramadas
diferentes como en € modo Auto A. No obstante,
paracambiar de una secuencia preprogramadaaotra,
serequiere programar un contacto externo cerrado
en‘Go step’.

Frec. Sdida
Secuencial

/

Secuencia 2

/

Secuencia3

Secl/2F

Sec2/ 2F

Secl/1F
Tiemp

Sec3/2F

Sec3/1F

ON ‘ Tiemp

ON Tiemp

o [0l [o] [o]

Tiemp

Minimo 100mseg

[Ejemplo funcionamiento Auto-B]

?  Nota: Cuando se selecciona una nueva secuencia durante
el funcionamiento, la nueva secuencia empezaré a
funcionar después de que la secuencia actual haya
terminado su funcionamiento.
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1/0-53 1/0-84: Programacion de las
secuencias establecidas para Frecuencia,
Tiempo de transicién, Lapso de tiempo a
velocidad constante y Sentido de rotaciéon
del motor

Estos codigos de pardmetro establecen lafrecuencia,
tiempo de transicion, lapso de tiempo a velocidad
constante y sentido de rotacion del motor. Estos
codigos se visuaizan dependiendo del nimero de
secuenciay pasos preprogramados.

1/0 85 - 1/0 97: Entradas multifuncién
programables como(RST, BX, JOG, FX, RX)
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5.5 Grupo Externo [EXT]
El grupo EXT solo se visuaizacuando seinstaauna
Tarjetaopciond.

[EXT-00: Salto al codigo deseado # |

Cuando una aplicacién requieramas de tres entradas
configurables, deberainstalarse una Tarjetaopcional.
Lastarjetas ‘' Sub-A’ y ‘ Sub-C’ proporcionan tres
entradas configurables adicionaes. Estas entradas se
utilizan conjuntamente con los bornes P1, P2 y P3.
Para obtener més informacion sobre su utilizacion,
consllltese I/0-12 ~ 1/0-14. Lasiguiente tabla

2
g)éT' Junp codel muestra a gunas de | as definiciones posibles de
configuracion.
| Parametro de fabrica: 1 | Rango Descripcion
LCD 7-Seg
Cuaquier codigo de pardmetro puede seleccionarse Speed- L 0 |Velocidad multi-paso - Baja
directamente introduciendo el nimero de codigo gpeeg» m ; xe:f’c?gag m“::?'PaSO - /’:‘“edia
. . P . peed- elocidad multi-paso - Alta

deseado. Este codigo solo esta disponible conla SCEL L 3 [MulfAcelDecel. Baja

pantallaL.CD. XCEL-M 4 |Multi-Acel./Decel. - Media

XCEL-H 5 Multi-Acel./Decel. - Alta
[EXT-01: Visualizacion de la Tarjeta Opcién | Dc- brake 6 |Inyeccin frenado DC durante stop
2nd Func 7 Cambio a segundas funciones
EXT? Sub B/D Exchange 8 |Cambio a linea comercial de alim.
o1 s 01 1 i Term d ear 9 |Reservado para aplicacion futura
ub- A D
U 10 Aumento de la frec. de salida del
P PRI variador
| Parametro de fabrica: Sub- A ! | Down 1 Descenso de la frec. de salida del
- . . . . variador
Este codigo permite visualizar automati camente el 3 Wre 2 [Funcionamiento a 3 hilos

tipo de tarjetainstalada

Ext Trip-A 13 |Activacion fallo externo A

Ext Trip-B 14 |Activacion fallo externo B

Para una descripcién mas detallada, Véase Capitulo 7 -
Opciones”

EXT-02 ~ EXT-04: Definicion de los bornes
de entrada configurable (P4, P5, P6) — Sub-
A, Sub-C

EXT? P4 define
02 XCEL- L 02 1
Parémetro de fabrica: XCEL- L 17 |
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Rango Descrincion i Term O ear 15 |Empleado en el control PID
LCD 7-Seg P Proc Pl dis 16 |Cambio entre modos PID y V/IF
Esta tarjeta proporciona tres bornes de entrada Mai n-drive 17 |Cambio entre opcién y variador
configurables (P4, P5, P6), tres bornes de Mantenimiento de la sefial de entrada
Sub- A 1 salida c_onﬂgurablgs Q1, QZ_, Q3), una salida Anal og hol d 18 analégica
analdgica de medida de corriente (LM) y una XCEL st op 19 |Acel. y decel. deshabilitados
segunda frecuencia de referencia de entrada P Gai n2 20 |Empleado en el control PID
2/52 tarjeta proporciona los bores de entrada SEQ L 2L |Secuencia de funcionamiento - Baja
SEQ M Secuencia de funcionamiento - Media
Sub- B o |delencoder(AOC,BOC/ A+, A- B+, B), SEg H gg Secuencia de funcionamiento - Alta
bornes de salida del encoder (FBA, FBB) y . . .
bomes de control (+5V entrada, Vce salida). Manual 24  |Cambio entre sec. de funcionamientoy
Esta tarjeta proporciona tres bornes de entrada funcmnar_memo manual
multifuncion (P4, P5, P6), un borne de salida Go step 25 Secqenmabde puesta en
Sub-C 3 multifuncion (Q1), una segunda frecuencia de f“”C'O”?m,'e”‘” (AUFOTB)
referencia aislada de entrada (V2) y dos Hol d step 26 [Mantenimiento del Giltimo paso (Auto-A
salidas analdgicas configurables (AM1, AM2). Trv Of. Lo 21__|Empleado en el funcionamiento

Trv Of. H 28 |Traverse

Interlockl 29

Interlock2 30  |Empleado en la opcién multibomba

Interlock3 31 |MMC

I nterlock4 32

Speed- X 33 |Seleccion de frecuencia adicional
Reset 34 |Reset
BX 35 |Paro de Emergencia
JOG 36 |Jog
FX 37 |Avance
RX 38 |Retroceso

Ana Change 39 |Cambio de entrada analogica
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Rango Descripcién
LCD 7-Seg
Pre excite 40  |Pre excitacion
Spd/ Tor que 41 |Velocidad/ Par
ASR P/ Pl 42 |Seleccién de control P/PI

| Pardmetro de fabrica: 0.00 Vv 0.00

Tensién minimade laentrada‘V2' alaqueel
variador generasu frecuenciaminima. ‘V2'

EXT-05: Seleccion del modo V2 — Sub-A, EXT? V2 volt v1

Sub-C o8 o000 | 08 0.00
EXT? V2 node 05 0 |Parémetrodefébrica: 0.00 Hz 0.00

05 None
|Parémetro de fabrica: N nguno 0 | Frecuencia minima generada por el variador cuando

La sefid ‘V2' puede emplearse como frecuencia de
referenciay como funcién sobreescritura

[None]
No se emplealasefid V2.

[Override]
Lasefid ‘V2' anulardalasefid delafrecuenciade
referencia(V1, |, V1+l) programadaen DRV-04.

[Reference]

Lasefid ‘V2' se empleacomo frecuenciade
referencia En este caso, se ignorara lafrecuenciade
referencia programadaen DRV-04.

EXT-06 ~ EXT-10: Ajuste de la entrada de la
sefial (V2) de la tensién anal6gica — Sub-A,

en el borne V2’ latension (EXT-07) es minima.

EXT? V2 volt x2
09 0.00 V

09 10.00

| Parémetro de fabrica: 10.00 V 10.00

Tension méximadel borne de entrada‘V2' en laque
el variador generara su frecuenciaméxima

EXT? V2 volt y2
10 60. 00 Hz £ Y
Parémetro de fabrica: 60. 00 Hz 60.00 |

Frecuencia maximagenerada por el variador cuando
en el borne V2’ latension es méxima (EXT-09).
Frec. de referencia

Sub-C
EXT-10
Estafuncién se emplea para gjustar la sefid de
entrada de latensién anal 6gica cuando lafrecuencia
esignorada o anuladapor €l borne de control ‘V2'.
Estafuncién se aplica cuando EXT-05 se programa
en ‘Override’ o' Reference’ . Laentradade referencia ExT-08
de frecuencia anal 6gica puede configurarse en los ) Enrada tensis
ro parametros, EXT-07 ~ EXT-10. niraca [ension
Cuatro parametros, 0 0 EXT-07 EXT-09 analogica (V2)
EXT? V2 filter [Frecuencia de referencia frente a entrada de tension analdgica,
06 10 V2(0a10v)]
06 10 s
| Parametro de fabrica: 10 i seg. 10 | Funciones asociadas: DRV-04 [Modo de frecuencia]
, ‘ ~ EXT-12: Entrada de"SdHal@piEregamacion VI]
Constante del tiempo de filtrado paralasefid de Sub-B
entrada‘'V2'. Aumente este valor si lasefid ‘V2' se
Vi era afectgda por ruido ocasi onawdo un EXT? F node
funcionamiento inestable del variador. Al aumentar 12 None 12 0
este vdor, el tiempo de respuesta se relentiza.
| Parémetro de fabrica: Ni nguno

EXT? V2 volt x1

07 0.00 V 0.00

07
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Estafunction se utiliza para sel eccionar lasefid de
entradapor pulsosen latarjeta‘ Sub-B’ . Lasefid de
pulsos del encoder puede ser usada como retorno de
velocidad del motor o como referencia de frecuencia
Cuando latarjeta‘ Sub-B’ estainstalada, FU2-40
deberiaser gustado como V/F .

[None]
No se utilizalasefia de encoder.

[Feed-back]

Lasefid de pulsos de encoder es utilizada como
retorno de velocidad del motor. El variador podra
mantener lavelocidad constante independientemente
delafluctuacion delacarga, utilizado paraesto el
retorno del encoder. Los pulsos del encoder deben
ser gjustados correctamente para obtener una
funcionamiento preciso, en EXT-15 ~ EXT-24.

[Referencia]

Lasefid de pulsos del encoder es usadacomo
referenciade frecuencia. Cuando esta funcion es
seleccionada, lareferencia de frecuenciaen DRV-04
esignorada. Laentrada por pulsos como referencia
de frecuencia se puede gjustar lacurvacon los cuatro
parémetros siguientes: EXT-18 ~ EXT-20.

Codigo [ LCD Display [ Ajustes de lareferencia
EXT-12 | Fmodo Referencia

EXT-15 | Seleccioncand | A

EXT-17 | Ffiltro | 0~10000[mseg]
EXT-18 | F pulsosx1 | 0~10[kHZ]

EXT-19 | Ffrecyl 0~ Max Frec [Hz]
EXT-20 | F pulsosx2 0~10[kHz]

EXT-21 | Ffrecy2 0~ Max Frec [Hz]

Frequencia Referencia

EXT-21

EXT-19

Entrada Pulsos
(0to 10kHz)

EXT-18 EXT-20

[Frequenciade Referencia por pulsos de entrada]

Codigo | LCD Display | Ajustesderetorno
EXT-12 | F mode Feed-back
EXT-15 | F pulse set A+B

EXT-16 | F num pulsos | 10 ~ 4096
EXT-22 | PG P-gain 0~ 30000
EXT-23 | PG I-gain 0~ 30000
EXT-24 | PG Slip Freq | 0~ 200[%)]
EXT-25 | ASRP-Gain | 10 ~ 500[%]
EXT-26 | ASR I-Gain 10 ~ 9999[mSec]
EXT-27 | Trq + Limit 0~ 200[%]
EXT-28 | Trg—Limit 0~ 200[%]

EXT-13: Direccion real de velocidad
- Sub-B

EXT? Real SpdDi r
13 RX 13 0
[ Parémetro de fabrica: Rever so |

0

Estafunction indicalaactual rotacion del motor
, cuando latarjeta Sub-B esinstaaday EXT-12
se configura.como retorno (Feed-back).
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EXT-14: Utilizacion de la sefial pulsante de
entrada — Sub-B

EXT-18 ~ EXT-21: Ajuste de la sefial de
entrada pulsante — Sub-B

EXT?ENC Feedbac

14 0. 00He 14

0.00

| Pardmetro de fabrica: N/A

Estafuncion se emplea para seleccionar lasefia por
pulsos del encoder de latarjeta‘Sub-B’. La sefid
pulsante del encoder puede emplearse como
velocidad de realimentacion del motor .

EXT-15: Seleccién de la entrada pulsante —
Sub-B

EXT? F pul se set
15 A+ B = v
|Parémetr0 de fabrica: A+ B 0

Este codigo determinalasefid pulsante a utilizar.
[A+B] empleados sefides deencoder deAy B,y
[A] empleaunasolasefid de encoder de A 0 B.

EXT-16: Numero de pulsos del encoder —
Sub-B

EXT? F pul se num

16 1024 16 1024

| Par&metro de fabrica: 1024 1024

Este cédigo establece el nimero de pulsos por
rotacion del encoder.

EXT-17: Constante de tiempo de filtrado
para la sefial pulsante de entrada — Sub-B

Este funcién se empleaparagustar lasefid pulsante
de entrada cuando la entrada pul sante de latarjeta
Sub-B hace referenciaalafrecuencia Estafuncion
se gplicacuando EXT-14 se programaen
‘Reference’. Lafrecuenciade referenciafrenteala
curvade laentrada de tensién ana 6gica puede
efectuarse con los cuatro parémetros EXT-18 ~
EXT-21.

EXT? F pul se x1
18 0.0 khz| = 18 0.0
|Parémetro de fébrica: 0.0 kHz 0.0 |

Frecuencia pulsante minimaalaque el variador
generasu frecuencia minima.

EXT? F freq yl
19 0.00 Hz 19 000
0.00 Hz 0.00

| Parémetro de fabrica

Frecuenciaminimaalaque funcionael variador
cuando lafrecuencia pulsante(EX T-18) es minima.

EXT? F pul se x2

20 10.0 kHz | 20

10.0

Parémetro de fabrica: 10.0 kHz 10.0

Frecuencia pulsante méximaalaque el variador
generasu frecuenciamaximade saida.

EXT? F freq y2
21 60.00 Hz | 2 60.00
|Parémetro de fabrica: 60.00 Hz 60.00 |

Frecuenciamaximaque el variador generacuando la
frecuencia pulsante (EXT-20) es méxima.

EXT? F filter
17 10 s 1 10
|Parémetro de fabrica: 10 m seg. 10 |

Constante del tiempo de filtrado parala sefia
pulsante de entrada. Esta funcién se empleapara
obtener unarespuestamés lentadel variador ala
sefid pulsante de entrada cuando EXT-14 esta
programado en ‘ Reference’ .
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EXT-22 ~ EXT-23: Ganancia de la tarjeta
‘Sub-B’

EXT? PG P-gain
22 3000 22 3000
| Parémetro de fabrica: 3000 3000

Eslagananciaproporciona cuando EXT-14 se
programaen ‘ Feed-back’ (Realimentacion).

23

EXT? PG | -gain
23 50 50

| Parémetro de fabrica: 50 50 |

Eslagananciaintegra cuando EXT-14 se programa
en ‘Feed-back’ (Redimentacién).

EXT-24: Frecuencia de deslizamiento de la
tarjeta ‘Sub-B’

EXT? @ define

32 FDT- 3 o2 2
| Parametro de fabrica: FDT- 3 2
Funciones asociadas: FU1-54 [Nivel alarma sobrecarga]

FU1-55 [Tiempo alarma sobrecarga]
FU1-59 [Modo prev. sentido giro]
FU1-60 [Nivel prev. sentido giro]
1/0-12 ~ 1/0-14 [Definicién borne
entrada configurable]

1/0-42 ~ 1/0-43 [Deteccion frec.]
1/0-44 [Definicién contacto auxiliar
salida configurable]

1/0-50 ~ 1/0-56 [Funcionamiento
Auto]

EXT-34: LM (Medida de corriente de salida)
— Sub-A
EXT-35: Ajuste LM

EXT?PG Slip F
P e 24 100
24 100 % EXT? LM node
) 34 1
[ Parametro de fabrica: 100% 100 ||[34 Current
| Parémetro de fabrica: Corriente 1 |

Esel limite de frecuencia empleado por el variador

para compensar lacaida del motor durante la > -

fluctuacion de lacarga El valor de programacion EXT? LM Adj ust 35 100

(set point) es un porcentaje de FUN-32 35 100 %

[Deslizamiento nominal del motor]. | Parémetro de fabrica 100 % 100 |

EXT-30 ~ EXT-32: Definicion del borne de
salida configurable (Q1, Q2, Q3) — Sub-A,
Sub-C

Los bornes Q1, Q2, Q3 se proporcionan en latarjeta
Sub-A y Sub-C como salidade colector abierto. Las
funciones de estos bornes pueden programarse igual
que 1/0-44 [Definicion del contacto auxiliar de salida
configurable].

Lamedicién muestralafrecuenciade salidadel
variador, corriente, tension y tension del bus DC.
Con unasefid pulsante en el borne LM de latarjeta
Sub-A. Disponibilidad de los siguientes rangos:. de
0V a10V. EXT-35 se empleaparaprogramar el
valor LM.

[Frecuencia]

El borne LM generalafrecuenciade saidadel
variador. El valor de salida esta determinado por:
Tension de salida LM = (Frec. salida / Frec. max.) x 10V x
ganancia de salida FM (1/0-41) / 100

[Corriente]

El borne LM generalacorriente de salidadel
variador. El valor de sdida esta determinado por:
Tension de salida LM = (Corriente de salida / Corriente
nominal) x 10V x ganancia de salida FM (l/0-41) / 150

EXT? QL define
30 FDT- 1 30 0
| Parémetro de fabrica: FDT-1 0 |
EXT? @ define 31
31 FDT- 2 1
[ Parametro de fabrica: FDT- 2 1 |
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[Tension]

El borne LM generalatensién de saidadel variador.
El valor de salida esta determinado por:

Tension de salida LM = (Tension de salida / Tension de
salida méax.) x 10V x ganancia de salida FM (1/0-41) / 100

[Tensién en el BusDC ]

El borne LM generalatensién DC del variador. El
valor de sdida esta determinado por:

Tension de salida LM = (Tensién DC / Tension méax. DC) x
10V x ganancia de salida FM (1/0-41) / 100

[Par]
El borne LM indicael par motor del variador. El
valor de sdida esta determinado por:

Bome salida LM

Pico 15V/|

Media 0~10V

Tiempo

500Hz, 2m/seg. (fijo)

[Salida LM (Borne LM-CM]

Funciones asociadas: 1/0-40 ~ 1/0-41 [Salida FM]

EXT-40: Salida AM1 (Medicion analogica 1)
—Sub-C

EXT-41: Ajuste AM1

EXT-42: Salida AM2 (Medicién analégica 2)
— Sub-C

EXT-43: Ajuste AM2

|Parémetro de fabrica: DC link Vtg 3
EXT? AM2 Adj ust 43 100
43 100 %

| Parametro de fabrica 100% 100

Lamedicién anal 6gicamuestralafrecuenciade
sdlidadel variador , corriente, tensién y tension del
Bus DC. Con tensién anal 6gicaen los bornes AM-1
y AM-2 de |atarjeta Sub-C. Disponibilidad de los
siguientes rangos de tension de sdida: de OV a10V.
EXT-41y EXT-43 se emplean para programar el
valor de sdidaAM.

[Frecuencia]

El borne AM generalafrecuenciade salidadel
variador. El valor de salida esta determinado por:
Tension de salida AM = (Frec. salida / Frec. max.) x 10V X
AM ganancia de salida (EXT41~ 42)/100

[Corriente]

El borne AM generalacorriente de salidadel
variador. El valor de salida esta determinado por:
Tension de salida AM = (Corriente de salida / Corriente
nominal) x 10V AM ganancia de salida (EXT41~ 42)/150

[Tension]

El borne AM generalatension de sdidadel variador.
El valor de salida esta determinado por:

Tension de salida AM = (Tension de salida / Tension de
salida méax.) x 10V x AM Ganancia de salida (EXT41-
42)/100

[Tension en el Bus DC]

El borne AM generalatensién DC de salidadel

variador. El valor de salida esta determinado por:
de sal

EXT? AML node

|| vaor desdidaesta determinado por:

40 Frequency 40 0
[ Parametro de fabrica: Frecuencia 0
EXT? AML Ad] ust

41 100 % 4 100
EXT? AM2 node

42 DClink vtg| | 42 3

Tension de salida AM = (salida de Par / Par nominal en
corriente.) x 10V x AM Ganancia de salida (EXT41-

42)/150 S o
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EXT-50~53 [Limite de velocidad para
operacion con control de par._]

Code LCD Descriptio | Factory Setting
display n setting range
EXT-| Limte | P 0-
50 |veodidad | LMt | 1000%] | o004
Level
. Limite
EXT- Bias " o 0-
51 | Velocida | VEIOG0A | 1000%] | o010
. Ganancia
B | Sonandia | Limite 1 1-10
Velocidad
0
EXT- S Limite 1 (Reverse)
53 Direccion Direccion | (Forward) 1
(Forward)

Mediante el gjuste de limite de velocidad, este
parametro previene que el motor gire aexcesiva
velocidad cuando no hay muchacargaen el
motor. [Modo de Control] Vector TRQ en
FU2-39.

Ajuste el porcentaje en EXT-50 [Nivel limite de
velocidad] y EXT-51 [Limite de velocidad Bias]
aFU1-20 [Freq Max].

Si EXT-53 [Limite de velocidad y direccion]=
FWD, EXT-51 [Limite velocidad Bias]

Si se configuracomo control de par en sentido
FWD, El comportamiento del control de par se
puede visualizar en el siguiente dibujo.

Cuando el motor giraen sentido adelante
(Forward), el control de par se gustaen EXT-50
[nivel delimite de velocidad] + EXT-51
[Velocidad Bias]. Cuando el motor giraen
sentido inverso REV el par que hade controlar
segustaen EXT-51[Limite de velocidad] el par
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se controla constante en el rango de velocidad
anterior. EXT-52 [Limite de gananciade
velocidad] Es el vaor delacurvaparareducir el
par FWD o incrementar el par en sentido
inverso..

Salida de Par

prv.oO KT T T T
Consigna de : : :
Par | | |
| | |
EXT 51 ! ! ! EXT_51
Speed Bias EXT 50 1 Speed Bias
Limite de

velocidad

Velocidad

Funciones asociadas: FU2-39 [Seleccion del modo de
control]
FU1-20 [Freq max]




Chapter 6 - Parameter Description [EXT]

El siguiente dibujo nos muestralarelacion entre Par, velocidad del motor , limite de velocidad y
direccion.
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EXT54: Nivel de detecciéon de velocidad
cero
EXT55: Banda de deteccion de velocidad
cero

EXT-56: Nivel de deteccién de Par
EXT-57: Banda de deteccion de Par

Parautilizar estafunction es necesario tener la
tarjeta opcion (SUB-B)

& Unicamente seraoperativo FU2-39
[Seleccon modo de control ] como
Vector_SPD, Vector_TRQ.

Ladeteccion de velocidad cero se
configureen 1/0-44 [Rele auxiliar
configurable]. Ajustado como Zspd Dect.

? Note: Latarjetaopcionaes necesariapara
utilizar las salidas configurables Q1, Q2,
Q3.

. . Nombre
Codi V'Sl.J?hza del Ajuste Rango
go clon Parametr | fabrica | ajuste
Display ?
Nivel
EXT- ZSD deteccion 2[HZ] 0-120
54 Level velocidad [Hz]
cero
Banda
EXT- pAS) deteccion 1[HZ] 0-5
55 Band velocidad [HZ]
cero

Contacto del rele auxiliar, que se activa segiin
se muestraen el dibujo de abgjo. Los gjustes se
han de introducir en EXT-54 [Nivel de
deteccién de velocidad cero] y EXT-55 [Banda
de deteccion de velocidad cero].

Velocidad

EXT-55
fe—— ZSD ~-

Banda ¥R

EXT-54 EXT-54

Zsh

Nivel Nivel

AXA-

AXC Cierra

.ierr}a

Funciones asociadas
control]

FU2-39 [Seleccién modo de

1/0-44 [Contacto de rele de sdida]

Para utilizar estafunction es necesario tener la
tarjetaopcion (SUB-B)

& Unicamente seraoperativo FU2-39
[Seleccon modo de control ] como
Vector_SPD, Vector_TRQ.

Ladeteccion de Par se configureen 1/0-
44 [Rele auxiliar configurable]. Ajustado
como Torq Dect.

? Note: Latarjetaopcion deberiaser
montada para utilizar los terminals de
salida configurables Q1, Q2, Q3.

Visualiz .
. . L Ajuste | Rango
Codigo | acién | Descripcion : )
Display fabrica | ajuste
. Nivel
EXT- Nivel - 0-150
56 ™ deteccion 100[%] [%]
Banda
EXT- Banda - 0-10
57 by deteccion 5[%] %]

EXT-56 [Nivel de deteccién de par] y EXT-57
[Banda de deteccion de par] Son activadosin
|as siguientes condiciones seglin se muestraen
lafigurasiguiente..

PAR

EXT5

EXT-56

Nivel TD\

Banda

™ /2\:5____

1

EXT-56

/ Nivel TD

AXA-

Cierra
AXC

Funciones asociadas:
de control]

FU2-39 [Seleccién modo

1/0-44 [Contacto derele de
sdida]
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5.6 Grupo de Aplicacion [APP]

[APP-00: Salto al cédigo deseado # |

Junmp code

APP?
00 1

Parametro de fabrica: 1 |

Cudquier cddigo de parametro puede
seleccionarse directamente introduciendo el
nimero de codigo deseado. Este cdigo solo
estadisponible con lapantalaLCD.

APP-01: Seleccion del modo de
aplicacion

APP?  App. node

01 None 01 0
|Parémetro de fabrica: Ni nguno 0 |

Este codigo establece el modo de aplicacion.

Rango

LCD | 7-Seg Descripcion
None 0 Modo de velocidad sin seleccionar.
Tr ave El modo Traverse es seleccionado en el grupo de
rse 1 velocidad nt. Se visualizarén las funciones asociadas
(APP-02~07).
El modo MMC (Control multi-motor) se selecciona en
MvVC 2 el grupo de elocidad* nt. Se visualizarén las funciones
asociadas (APP-08~31).
El modo DRAW se selecciona en el grupo de
DRA 3 elocidad nt. Se visualizaran las funciones asociadas
(APP-32~33,

[Traverse]: Setratade un mecanismo para
bobinar hilaturas de unaformadeterminadaen
una bobina con movimiento giratorio y aterno.
Modificando |os parédmetros de programacion
de laaternancia mecanica, podran fabricarse
diferentes tipos de bobinados de hilaturas. La
guiadeberiamoverse abagavelocidad en el
centro de labobinay mas rapido en sus
extremos.

Funciones asociadas: APP-02 to APP-07
[Parametros traverse]
1/0-12 a1/0-14 [Entrada
configurable]

EXT-30 a EXT-32 [Salida

configurable]

126

e
/4 —y
Hilatura
EA
Movimiento / Alternancia Hilatura
rotacional oblicua Velocidad
oblicuo (Mecénica) (Constante)
[Ejemplo de funcionamiento oblicuo]]
APP-03
. Trv. Scr
APP-02
Amp. Obl| APP-06
P R A VP N N A Offset-Alta
Velocidad de
referencia

APP-07

APP-04 APP-05
Acel. traverse  Dec. traverse

[Patrén de funcionamiento oblicuo]

[MMC]: Parapoder utilizar estafuncion el
control ‘PID’ deberia estar seleccionado en
FU2-47.

? Un solo variador puede controlar més de un
motor. Estafuncién se empleaamenudo para
controlar el caudal o presion en ventiladores o
bombas. El controlador incorporado gestiona el
motor principa y en funcién del valor de
proceso el control regulara de forma constante
mediante la conexion de los motores auxiliares
alalineacomercia si fueranecesario.

? En el caso de quelacantidad y presién de
flujo fuerasuperior o inferior a valor de
referenciay el motor principal no pudieraauto-
gestionarse, los motores auxiliares se
conectarén (ON) o desconectaran (OFF)
autométicamente.

Pueden funcionar simultéaneamente hastaun
méximo de cuatro motores auxiliares (Q1~3y

Offset-Baja
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salidaauxiliar). Debera programarse cada
frecuenciade arranque y detencion paralos
cuatro motores auxiliares.

? El modo Auto Change (Cambio automético)
puede sel eccionarse autométicamente
cambiando laorden de los motores que estén
funcionando para mantener constante el tiempo
de funcionamiento. Programe el modo ‘1’
(inicamente para cambiar autométicamente los
motores auxiliares, el modo ‘2’ paracambiar
autométi camente todos los motores incluido el
motor principa. En el modo ‘2’, debera
configurarse la secuencia externa (V éase APP-
26).

? Con los bornes de entrada configurables (P1,
P2, P3'y P4) es posible anular un motor que
funcione anormamente. Cuando un borne de
entrada configurable esté abierto, el variador
detendra todos los motores y reiniciard la
secuencia de funcionamiento solo con aguellos
motores que funcionen correctamente. (Véase
APP-29)

? Lafuncion Sleep (Dormir) se activard cuando
lademandade flujo seabgja El variador
parard el motor cuando éste funcione por
debajo de laFrecuencia Sleep (APP-24)
durante el Tiempo de Retardo de lafuncién
Sleep (Tiempo de retardo para pasar amodo
Dormir - APP-23). En estado Sleep, el variador
operativo y activara lafuncion Wake-Up
(Despertar) cuando el valor red de lacantidad
verificada haya descendido por debgjo del nivel
Despertar (APP-25).

? Nota: Cuando no se utilice una Tarjeta Opcion MMC,
s6lo podra conectarse un motor auxiliar con el borne
AUX en el bornera de control

Funciones asociadas: APP-08 a APP-31 [Parametros

MMC]

DRV-04 [Modo frecuencia]

FU2-47 [Seleccion

funcionamiento PID]

1/0-01 a 1/0-10 [Entrada sefial

analdgica]

EXT 15 a EXT21 [Entrada
sefial pulsante]

Alim. /51

entrada

Tarjeta MMC

Viotor aux. 1

%

Motor aux. 2

Motor aux. 3 @
o
ol
Motor aux. 4
O—@ Motor principal

[Diagrama MMC]

i

[Draw]: Esun tipo de Control de tension en
lazo abierto. Se emplea para mantener
constante latension de un materia con la
diferenciade velocidad entre el motor principal
y uno secundario.

Funciones asociadas: APP-32 a APP-33 [Parametros Draw]
DRV-04 [Modo de frecuencia]

1/0-01 a I/0-10 [Entrada sefial analdgica]
EXT 06 a EXT-10 [Programacion entrada
analégica)

1/0-12 a 1/0-14 [Entrada configurable]
EXT-02 a EXT-04 [Entrada configurable]

[APP-02: Amplitud oblicua |

APP?Trv. Anp[ %
02 0. 0% 02 00
Parametro de fabrica: 0. 0% 0.0

Este cédigo establece laamplitud dela
frecuenciaen funcionamiento oblicuo. Este
vaor esun porcentaje de lafrecuenciade
referencia El valor de saida esta determinado
por:

Frec. eloc. Trav. = (Frec. de ref. * Amp.
Traverse)/100
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[APP-03: Amplitud de lainversién |

APP?Trv. Scr[%
03 0. 0% 03 00
| Parémetro de fabrica: 0. 0% 0.0 |

Este codigo establece laamplitud de la
frecuenciaen funcionamiento de inversién.
valor de saida esta determinado por:

Frec. Obl. Scr. = (eloc. Frec. Obl. * (100 - Obl.
Scr)/100

El

APP-04: Tiempo de Aceleraciéon en
funcionamiento oblicuo

APP-05: Tiempo de Deceleracién en
funcionamiento oblicuo

APP?Trv Acc Tine

04 2.0 sec 04 20
I_Ea[amﬂm_dﬂé.brica' 2.0 seg 20 ]
APP?Trv Dec Tine

05 3.0 sec 05 30
Parémetro de fabrica 3.0 seg. 30 |

Establece el tiempo de aceleraciony
deceleracion en funcionamiento oblicuo.

?  Elbome Trv Acc”configurado en EXT-30 a EXT-32 estara
en posicién ON durante el tiempo de velocidad n en
funcionamiento oblicuo. (Salida de colector abierto)

El borne Trv Dec’configurado en EXT-30 a EXT-32 estara
en posicién ON durante el tiempo de velocidad n en
funcionamiento oblicuo. (Salida de colector abierto)

APP-04 y APP-05 deberian estar configurados a un valor
inferior a APP-03. De no ser asi, el control del
funcionamiento oblicuo puede no realizarse velocidad nte.

APP-06: Ajuste del Offset oblicuo (Hi)
APP-07: Ajuste del Offset oblicuo (Lo)

|

APP? Trv OFf Hi
06 0.0 %| 06 00
Parémetro de fabrica: 0. 0% 0.0

Este codigo realizaun offset positivo durante el
funcionamiento oblicuo mediante el borne de
entrada configurable. Cuando el borne ‘ Trv Off
Hi’ estaen posicion ON, se afiade lafrecuencia
offset alafrecuenciade referencia Para utilizar
estafuncion, programe unaentrada
configurable (P1, P2, P3) en ‘Trv Off Hi’ en
1/0-12 ~ 1/0O-14. El vaor offset esta
determinado por:

Frec. Obl. Off Hi =(Frecuencia de referencia * Obl.
Off Hi)/100

APP? Trv Of Lo
07 0.0 % 07 00
| Parémetro de fabrica: 0. 0% 0.0

Este cédigo realiza un offset negativo durante
el funcionamiento oblicuo mediante el borne de
entrada configurable. Cuando €l borne ‘ Trv Off
Lo’ estden posicion ON, se restalafrecuencia
offset de lafrecuenciade referencia Para
utilizar estafuncién, programe una entrada
configurable (P1, P2, P3) en ‘Trv Off Lo’ de
1/0-12 ~ 1/O-14. El vaor offset esta
determinado por:

Frec. Obl. Off. Lo=(Frecuencia de referencia* Obl.
Off L0)/100

APP-08: Visualizacion del N° de motores
auxiliares operativos

APP?AUX Mot Run
08 ol = 08 0
[ ParAmetro de fahrica: 0 0 |

Este codigo permite visudizar cuantos motores
auxiliares estan funcionando con el control
MMC.

APP-09: Seleccion del motor auxiliar

(Puesta en marcha)

APP?Starting Aux
09 9] oo .
|Parémetr0 de fabrica: 1 1 |

Este codigo determinala puestaen marcha del

motor auxiliar con el control MMC.

128



Manual de Utilizacion y Parametros del Variador LG, Serie iS5
Capitulo 5 — Descripcion de los Parametros [APP]

APP-10: Visualizacion del tiempo de|||APP-15: Frec. de detenciéon del motor
funcionamiento en modo Automatico de| || auxiliar 1
cambio APP-16: Frec. de detencién del motor
auxiliar 2
APP?Auto Op Tine . APP-17: Frec. de detencién del motor
10 00: 00 10 00:00 auxiliar 3
- APP-18: Frec. de detencion del motor
Parametro de fabrica: 00: 00 00:00| | | quxiliar 4

Este codigo muestrael tiempo de

funcionamiento después de gjecutar el modo >
Cambio Automético (Auto Change). ﬁgP.Stop flge%lo Hz 15 15.00
APP-11: Frec. arranque motor auxiliar 1 | || Parametro de fabrica: 15.00 Hz 15.00
APP-12: Frec. arranque motor auxiliar 2
APP-13: Frec. arranque motor auxiliar 3
APP-14: Frec. arranque motor auxiliar 4 | | APP?Stop freq2
16 15.00 Hz 16 15.00
APP?Start freql | Parémetro de fabrica: 15.00 Hz 15.00
11 49.99 Hz 1 49.99
>
|Paréme1rodefébrica: 49.00 Hz 49.99| ?.\?P.Stop ;ge%% He 17 15.00
APP?Start freq2
12 49.99 Hz| 12| 4900  \[paameto de fabrica: 15.00 Hz 1500
|Parémetr0 de fabrica: 49.99 Hz 4999 |
APP?Stop freq4
18 15. 00 Hz 18 15.00
APP?Start freq3
13 49. 99 L e | Parametro de fabrica: 15.00 Hz 15.00
Hz
|Parametro de fébrica: 49.00 Hz 49.99 | El variador desconectaRLY3, RLY2, RLY1y
AUX por orden si lafrecuenciade salidaes
APP?Start freqd inferior alos niveles de frecuencia establecidos
14 49. 99 14 49.99 | gesde APP-15 a APP-18, respectivamente, y el
tiempo superalos niveles programados en APP-
Parametro de fabrica: 49.99 Hz 49.99 20.

El variador pone en marchaAUX, RLY1,
RLY2y RLY 3 por orden s lafrecuenciade
salidasuperalos niveles de frecuencia
establecidos desde APP-11 a APP-14,
respectivamente, y el tiempo superalos niveles
programados en APP-19.
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APP-19: Tiempo de retardo previo a la
activacion del motor auxiliar

[APP-21: Nimero de motores auxiliares

APP-20: Tiempo de retardo previo a la | | APP?Nor Aux’s

detencién del motor auxiliar 21 4 21 &

APP?Aux Start DT |Parémetro de fabrica: 4 4

19 60.0 sec| = 19 600 ) 3 "
Determinael nimero de motores auxiliares que

Parametro de fabrica: 60.0 seg. 60.0 | pueden conectarse a variador.

Establece el tiempo retardo del variador antes
de activar los motores auxiliares.

[APP-22: Seleccién del bypass PID

APP?Regul Bypass
APP?Aux Stop DT 22 __g_ NOYF_’__ 22 0
20 60.0 sec| = 20 600
- - |Parémetro de fabrica: No 0
Parametro de fabrica: 60.0 seg. 60.0

Establece el tiempo de retardo del variador
antes de detener los motores auxiliares.

Marcha aux. DT(APP-19)
Frec. salida N

“"A"Aumento frec. se’gin
Frec. arranque 1
_APP-19
(APP-11) [
Fre.Paro 1
1(APP-15) / l Caida frec. segtin
DI APP-20
~¥  Paro aux. DT{APP-2(
Frec. arranque
¥ Flujo
Cuando FL a
Marcha
Aux. Motor ¢— Cuando FL baj

Paro

[Arranque / detencion del motor Aux. con MMC]

Este parametro se emplea para desactivar el
modo PID seleccionado en FU2-47. Programe
este codigo en ‘Si' cuando emplee unafuncién
MMC sin control PID.

Lafrecuenciase determinapor el vaor rea de
proceso en lugar del set-point del controlador
PID. El valor red se empleacomo referenciade
Puesta en Marcha/Detencion (Start/Stop) de los
motores auxiliares.

El siguiente gré&fico muestrael patrén de
funcionamiento cuando esta funcién se aplica
en el control de caudal de un depésito. Para
controlar larelacion de cauda en funcion del
nivel de aguade un depésito, dividael nivel de

meggua del depdsito en zonas como ndimero de
motores auxiliares, afiadiendo uno y marque

? cada seccion desde su frecuencia de arranque
hasta la frecuencia méxima. El variador
aumentara su frecuenciade salidaparabgjar el
nivel de aguaamedidaque su nivel aumente.
Al dcanzar lafrecuenciaméxima, el variador
pondr& en marchalos motores auxiliares
conectados directamente alalineacomercial.
Unavez conectado el motor auxiliar, el
variador volver4aponerse en marchadesde su
frecuencia de arranque. Programando APP-22
en'Si’, se deshabilitard el modo PID y el Modo
de Control (FU2-47) cambiaraa‘V/F'. El
bypass PID solo estara disponible cuando el
Modo de Frecuencia (DRV-04) se programe
en'V1',‘I' 0'V2'. El nivel de un depdsito
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puede comprobarse en APP-30 [Actua Value]
(Vaor Actud) y en APP-31 [Porcentaje
Actudl].

Frec.

valor rea de lacantidad verificadahaya
descendido por debgjo del nivel Wake-Up
(APP-25).

? Nota: La funcion Sleep no estara disponible cuando

Salida el Tiempo de Retardo Sleep (APP-23) se programe
. en 07
Frec. Max.
Valor actual )
Frec. 1
A, » Nivel de agua
H-min H-max tanque Nivelwake [~~~ T T T T T Ty T T T T
(APP25) P Tiempo
S.lchl;lp J Motor ppal.
Frec. salida
RUN —
STOP Motor aux. Retraso dorhir
<APP23 (APP23)
[Puesta en marcha/Detencién del motor Aux. sin control Fr.slep m-memom 7
PID] (APP28)
APP-23: Tiempo de retardo en modo o
Sleep (Dormir) .
APP-24: Frecuencia Sleep (Dormir) * Pao Wacha
APP-25; Nivel de activacién (Wake-up)
APP?S| eep Del ay [Funcionamiento en modo dormir]
23 60.0 sec| = 23 600
[ Parametro de fabrica: 60.0 seg. 600 | | [APP-26: Seleccion del modo de cambio
automatico
APP?S| eep Freq
24 19.00 Hz| | 23 19.00
APP?Aut oCh_Mde
Parametro de fabrica: 19. 00 Hz 19.00 | 26 0 26 0
Parémetro de fabrica: 0 o |
APP?WakeUp | evel y .
25 35 o 25 35 Estafuncién se empleaparacambiar el orden
de funcionamiento de los motores, o que
Para - biica: 3506 5= | | Permite regular sutiempo de funcionamiento

Lafuncion Sleep (Descanso) se activara cuando
lademandade flujo seabaja. El variador
parard el motor cuando éste funcione por
debagjo de laFrecuencia Sleep (APP-24)

durante el Tiempo de Retardo de lafuncion
Sleep (Sleep Delay Time - APP-23). En estado
Sleep, el variador seguird operativo y activara
lafuncion Wake-Up (Activacion) cuando el

cuando varios motores estén conectados a una
aplicacion MMC.

[0]: Cuando no se emplealaFuncién de
Cambio Automético.

El variador mantiene la secuencia de orden del
motor principa ? RLY1? RLY2? RLY3?
AUX y no modificael orden de funcionamiento

delos motores auxiliares.
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[1]: LaFuncién de Cambio Automético se

C e e f 230VAC
aplicasolo alos motores auxiliares. El variador
cambiael orden de funcionamiento de los )
motores auxiliares exceptuando el del motor SV-iS5
principal conectado alaunidad. Lasecuencia CM - by
de funcionamiento del motor principal es? 38 REY: ]
RLY1? RLY2? RLY3? AUX.A

. » ! o Ppal| Ppal.
continuacién cambiaa motor principa ? AutoE 2 Auto> 2
RLY2? RLY3? AUX? RLYL S1¥ (] st
[2]: LaFuncién de Cambio Automético se K2 K2 KL K
aplicaatodos los motores. El variador — —
cambiard el orden de funcionamiento de todos K11 K1 K2.1 K2
los motores pasando afuncionar con el motor
inicia y conectando el resto directamente ala Kt KL K2 K21
lineacomercia. Debera utilizarse con la - -
funcion Interlock unavez configurado el MLiS5  M1/ppal. M2/iS5

circuito de lasecuenciainterlock externatal
oMo Se muestra a continuacion. - . ) B
[Circuito de la secuencia de la configuracién Inter-Lock]

I APP-27: Tiempo de cambio automatico
Entrada tri|ési~a APP-28: Nivel de cambio automético
APP?Aut 0EXx- i ntv
RST .
iS5 A \T KL1 NN K22 (27 72: 00 217 72:00
uvw |Parémetro de fabrica: 72:00 72:00 |
APP?Aut 0Ex- | evel
KL N j ke Jj] 28 20 % 28 20
Parametro de fabrica: 20% 20 |
)~~~ I~ .
M2 Estafuncion se emplea para proteger el motor
M1 de un funcionamiento continuado solo. Para

prevenir esta situacion se procedera a conectar
otro motor.

Lafuncién de Cambio Automético se podra
aplicar cuando se cumplan las siguientes
condiciones:

[Diagrama de cableado para la configuracién Interlock]

1) Se haya superado el tiempo programado en APP-27.

2) El valor real de la cantidad a controlar sea inferior al
valor establecido en APP-28.

3) Solo haya un motor funcionando.
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Cuando se cumplan las tres condiciones
anteriores, el variador detendra el motor que
esté funcionando y cambiara el modo de
funcionamiento del motor siguiendo el orden
programado en APP-26 para continuar
funcionando de acuerdo con el nuevo orden.

Si (APP-28) Nivel de Cambio Automético se
programaen ‘0’, lafuncién solo seiniciard
cuando el motor esté en modo Stop o Dormir.
El tiempo de célculo de cambio automético
dependera de APP-26). En el modo ‘0, €l
variador empezard acontar solo cuando el
motor auxiliar esté funcionando. En los modos
‘1’ 02", el variador empezara a contar cuando
cuaquier motor esté funcionando incluido el
principa.

[APP-30: Frec. Retorno/Porcentaje |

APP? Fbk/ PER
30 0.00 Hz| | 80 | 000
|Parémetro de fébrica: 0.00 Hz 0.00 |

Este codigo permite visudizar el vaor
utilizando en el modo PID en frecuencia

APP-31: Visualizaciéon del valor actual
en presion

[APP-29: Seleccion Interlock

APP? Prs
31 0 % 31 0
| [Paramero de fabrica 0% 0 ]

APP?I nt er - | ock

Este cédigo permite visudizar el valor
utilizando en el modo PID en [Bar/Pa].

29 --- No --- 29 0

‘APP-32: Escala para visualizar la ‘
Parametro de fabrica: No 0 | presion
Programando este codigo en ‘ Si’, los bornes de > -
entrada configurables (P1 ~ P4) se emplean QZP_ Scazll-gog sp 32 1000
como condicion de funcionamiento del motor
auxiliar deRLY1,RLY2, RLY3y AUX. El Parametro de fabrica: 1000

borne de entrada configurable debera estar en
modo activado (ON) al motor auxiliar
correspondiente. Con esta funcion, al desactivar
cuaquier borne de entrada configurable abierto,
¢l variador pondré en marchatodos los motores
exceptuando aquél que deba permanecer
parado. Si laentrada configurable se
desconectaradurante el funcionamiento del
motor, €l variador detendratodos |os motores
reiniciando su funcionamiento sdlo con los
motores normales. Programando este parametro
en‘Si’, los bornes de entrada configurables
(P1~P4) se configuraran autométicamente en
‘Interlockl’ a‘Interlock4’.

? Nota: P1y P4 no podrén utilizarse en otras
aplicaciones cuando este codigo se programe en Si’

1000 |

Este c6digo se utilizaparagjustar el valor en
APP31.

[APP-33: Selecciéon de modo Draw |

APP?Dr aw Mbde
33 None 62 g
| Parametro de fabrica: Ni nguno 0 |

Este codigo establece que sefia de entrada
utilizaremos paralafuncion Draw.

La frecuenciade refernciaprincipal la
gustamos en DRV-04. Por lo que no
utilizaremos la sefia de entrada Draw igual que

Funciones asociadas: 1/0-12 a 1/0-14 [Entrada
configurable]
EXT-02 a EXT-04 [Entrada

configurable]

DRV-04, sino otra diferente.
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‘APP-34: Ajuste del tamafio del modo‘

Draw

APP?Dr aw Per c

34 100 9 34 100
Parametro de fabrica: 100% 100

Este codigo establece €l ancho de bandade la
frecuencia durante lafuncion Draw.

Por gemplo, cuando la Frecuencia de Referencia
(DRV-00) se programaen ‘30Hz’, el Modo Draw
(APP-33) en‘V1 Draw’ y Draw Size (APP-34)
en ‘10%', ladiferenciade frecuenciadurante el
funcionamiento es entre 27Hz y 33Hz. El siguiente
Esguemanos muestraen diagrade bloguesla
funcion Draw y Override.
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| Draw & OverriQ

Control

LPF_ Gain/Bias
Terminal

Reference Fequency
Frequency Mode Mi-Step

Frequency
Contol  |pr Gain/Bias
Termianl

S

SUB-A
orSUB-C _LPF Gain/Bias

@
@ @D

keypac1

W
Frequency

Dranpert ()

Oraw Mode

Codigo Display LCD Descripcion Aj;(zgtriei;:le Rango de gjuste
O(Ninguno)
APP-33 Modo Draw Sdlecion Modo Draw | O(Ninguno) ;8/ E;g;f)w)
3(V2_Draw)*
APP-34 DrawPerc Ajuste en porcentgje 100.0% 0.0 —150.0%

? Nota:

1. APP-33 Guiade seleccion: Ref. El gjuste de referencia de frecuenciano deberia
duplicarse:

Ref. Freg: DRV-04 [V1] APP-33[Modo Draw]: 1(V1_Draw) (X)

Ref. Freg: DRV-04 [V1] APP-33 [Modo Draw]: 2(I_Draw) (O)

2. APP-34 Se utiluza para ajustar el la escala del limite de frecuenciaen modo Draw.

Ej.) SiRef freq (Keypad-1)=30Hz, APP-33=1(V1_Draw), APP-34=10%, la ref free para el modo Draw
estaria entre 27Hzy 33Hz.
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CAPITULO 6 - OPCIONES

El variador delaserie iS5 dispone de multiples opciones para diferentes aplicaciones. Consulte la siguiente
tablay selecciones las opciones correspondientes para su aplicacion.

Opcién Nombre Descripcién
= Mbdulo I/O ampliado
Tarjeta Sub-A = Tres ent_radas configurables(P4, P5, P6)
(Ampliacén E/S)  |* Tres salldas conflgurablefs(Ql, QZ,_ Q3) -
= Referencia de la frecuencia analégica auxiliar(V2)
= Salida AnalégicaLM (Medicion de la intensidad (0 ~ 10V)
Tarjeta Sub-B = Entrada pulsante delencoder — Vel. de realimentacién(AOC, BOC /
s (Encoder) A+’.A" B+, B)
> = Salida pulsante del enxcoder (FBA, FBB)
£ = Modulo I/0 ampliado
S i ) = Tres entradas configurables(P4, P5, P6
'% Stb Tarjeta (A-I—rigﬁ;iksjﬁtgfs) = Unasalida configurgble(Ql)( )
© = Referencia de la frecuencia analégica auxiliar aisladév2)
2 = Dos salidas de medicién analégica aisladagAM1, AM2)
- c icacion PLC = Conexién con el Médulo de Comunicacién Fnet paraGLOFA PLC
omu?'gti;cengn = Conexion del variador Max. 64
= _Baudios: 1M bps
= Comunicacién RS-485
RS-485 = Conexion del variador Max. 32
= Baudios: Max. 19200 bps
LcD = Pantalla alfanumérica de 32 caracteres )
Consola = Descarga y volcado de datos desde la consola de programacion
§§ < 7-Segmentos = Consola de 7-Segmentos y seis dgitos
i g Cable Cable remoto = Cables de2m, 3m y 5mde longitud para la instalacién en puerta de
7 %[ remoto — armario — _
I=i Frenada ResistenciaDB | Permltg la deceleracion raplfia c{el varlador _
dinamico Unidad DB = Las unidades de frenado estan disponiblescomo opcion en los
variadores de 15 ~ 100 HP

136



Manual de Utilizacién y Programacion del Variador LG, Serie iS5
Capitulo 6 — Opciones

Latabla siguiente muestrala Guia de Seleccién de la Sub-Tarjeta de acuerdo con las Funciones.

Coédigo

Descripcion de la funcion

Tipo de Sub-Tarjeta

Tarjeta SUB-A

Tarjeta SUB-B

Tarjeta SUB-C

EXT-02

Borne de Entrada Configurable P4”

\4

Vv

EXT-03

Borne de Entrada Configurable P5”

EXT-04

Borne de Entrada Configurable P6”

EXT-05

Seleccion del Modo de funcionamiento V2

EXT-06

Constante de Tiempo de Filtrado para la Sefial de Entrada V2

EXT-07

Tensién Minima de Entrada V2

EXT-08

Frecuencia correspondiente a la Tensién Minima de Entrada V2

EXT-09

Tensién Maxima de Entrada V2

EXT-10

Frecuencia correspondiente a la Tension Maxima de Entrada V2

<[ <|<|< << <<

<[ <|I<[<|<|<[<|<

EXT-14

Utilizacion de la Sefial Pulsante de Entrada

EXT-15

Tipo de Entrada Pulsante

EXT-16

Namero de Pulsos del Encoder

EXT-17

Constante de Tiempo de Filrado para la Sefial Pulsante de
Entrada

EXT-18

Frecuencia Pulsante Minima de Entrada

EXT-19

Frecuencia de Salida correspondiente a la Frecuencia Pulsante
Minima de Entrada

EXT-20

Frecuencia Pulsante M&xima de Entrada

EXT-21

Frecuencia de Salida correspondiente a la Frecuencia Pulsante
Méxima de Entrada

<

EXT-22

Ganancia P para la Opcion PG

EXT-23

Ganancia | para la Opcién PG

EXT-24

Frecuencia de Deslizamiento para la Opcion PG

<[<|<

EXT-30

Borne de Salida Configurable Q1

EXT-31

Borne de Salida Configurable Q2”

EXT-32

Borne de Salida Configurable Q3”

EXT-34

Seleccion de la Salida LM (Medicion de la Carga)

EXT-35

Programacion de la Salida LM

<[ <|I<[<|<

EXT-40

Seleccion de la SalidaAM1 (Medicion de frecuencia 1)

EXT-41

Programacion de la SalidaAM1

EXT-42

Seleccion de la SalidaAM2 (Medicién configurable 2)

EXT-43

Programacion de la SalidaAM2

<|I<| <<
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6.1 Tarjeta Sub-A

6.1.1 ConfiguraciondelaTarjeta

37?2 —O R
230/460 V S
50/60 Hz T

Avance Run/Stop JE—

O O FX
Refroceso Run/Stop

O O RX
Variador deshabiltado

o O BX
Reset P —

O O RST
Jog JR—

o O JOG
Entrada Multifuncién 1 _____

0 o P1
Entrada Multfuncién2  _____

O O P2
Entrada Multifuncion3  ——

O O P3
Terminal Comdn

CMm
Potenciometro Blindaje
k2, 1/2.W) B Salda de tension para

Sefial de entrade

+11V, 10mA

Entrada sefial de
velocidad:
0~10v

Entrada sefial de
velocidad:
4~20mA (2502)
Comiin para
VR, V1,1

Medicién frecuencia de
salida
(0~10V, pulsos)

v

VR
Potenciémetro
V2 (10k?,, 1/2W)
5G
P
LM Medida salida de
frecuencia
CM (0~10V, pulsante)
P4
Entrada Multfuncién Ps
PG Tarjeta
oM ‘Sub-A’
Q1
2
Salida Multfuncion @
3
O Relé de falo

Inferior a AC250V, 1A
Inferior a DC30V, 1A

Relé configurable 1
Inferior a AC250V, 1A
Inferior a DC30V, 1A
O Ajuste de fabrica: Run”
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6.1.2 Configuracion del Bornera

fa

+24VDC

NEAINE

™ 24V
1
— =] ] Negativo
[VRIVv2|5G|NC|[Q1]Q2]Q3|EXTG|NC|[P4]|P5]|P6[LM]|CM]
6.1.3 Descripcion del Bornera
Seccion Bornera Nombre Descripcién
Contacto de| P4, P5, P6 | Entrada configurable I(EIPQJ?IllazafT/g?lm4(; funcion ampliada deP1, P2, P3
g entrada CM Borne comin Borne comun para P4, P5, P6
g . VR Alimentacién paraV2 |Borne de salida de la tensiénDC para V2 (+12V, 10mA)
£ | Referencia — - = —
5 | gela frec V2 Entrada,tefnsmn Termmallde entrada dg la tensmnl f:lnalogle para !a
analc’)gice{ analégica frecuencia de referencia o anulacién del automatismo
5G Borne comdn Borne comun paraVR y V2
Empleado para el seguimiento de la Frecuencia de
Salida S Salida, Corriente de Salida, Tensién de Salidy Tensién
LM Medicién de la carga
pulsante del Bus DC.
o} +15V (Salida pulsante+15V, Tension media: 0 ~ 10V DC)
=} - -
= C™M Borne comun Borne comun paralLM
(%) . Salida configurable L .
Salida 01,02, Q3 (Salida Colector Empleada como una funcién ampliada deAXA, AXC
colector . (I/0-44)
abierto Abierto)
EXTG Borne comun externo |Borne comun para Q1, Q2, Q3
NC No utilizado

6.1.4 ParédmetrosdelaTarjeta Sub-A

Cddigo Descripcién de los Pardmetros Cédigo Descripcién de los Pardmetros
EXT-01 |Tipo de Pantalla de laSub-Tarjeta EXT-09 |Programacion de la Sefial de Entrada de
EXT-02 N EXT-10 |Tensién Analdgica (V2)
EXT-03 Definicion del Borne de Entrada EXT-30

Configurable (P4, P4, P6) Definicién del Borne de Salida Configurablg
EXT-04 EXT-31

= (Q1,Q2,Q3)

EXT-05 |Seleccién del Modo V2 EXT-32
EXT-06 |Constante Temporal de Filtrado de la Sefia] EXT-34

de Entrada V2 Programacion de la SalidaLM
EXT-07 |Programacion de la Sefial de Entradade EXT-35
EXT-08 |Tensioén Analdgica (V2)
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6.2 Tarjeta Sub-B

6.2.1 Configuracion delatarjeta

Tarjeta
37?7 —O R U
230/460 V S \
50/60 Hz T W
G EM . Encoder

Avance Run/Stop

o O FX
Retroceso Run/Stop 2
0 O RX Seiial enrada de encoder | AOC (L) Terminal de entrada, sefial de entradd
Variador deshabiltado Tolector abierto “|en caso de usar Colector abierto”
0 o BX BOC
Reset JR—
o0 O RST
Jog —_ A+
- 0 O JOG
Entrada Multifuncién 1 Sefial de entrada A Terminal entrada sefial encoder
—3 o P1 ey
Entrada Multifuncion 2 _____ B
0 O P2 7
Entrada Mulifuncén3 — B3 Seleccion de tipo de encoder
0 O P3 Puente (J1) situado en la tarjeta
. . OC: Colector abierto
Terminal Comiin LD: Encoder A+B
CM
Sefial salida encoder {FBA
i R
oo BB Tarjeta
otenciometro Blindaje ‘Sub-B’
(1k?, 112W) Salida de tension para
VR sefial de velocidad: Entrada+12a15VDC  VVCC
+11, 10mA
Negaivosefentada — GND
1 Entadasefal de
velocidad: Entrada+5VDC 45y
0-10v
| Entadasefa de
velocidads: J—
4~20mA (2507) A Relé de fallo
Comiin para. Inferior a AC250V, 1A
v c tinferor a DC30V, 1A
Sefial de entrada? B
—_— Relé configurable 1
AXA o Inferior a AC250V, 1A
AXB Inferior a DC30V, 1A

Ajuste de fabrica: Run”
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6.2.2 Configuracion del Bornera

|aocleoc| A+ | A- | B+ | B- |[FBA|[FBB|GNDI|GND|+5V |+5V |vCClvCC]

6.2.3 Descripcion del Bornera

Seccién Bornera Nombre Descripcion
Tipo AOC Borne gﬁliﬁfda POT | Conecta la sefial A de un encoder del tipo Colector Abiert:
Colector
Abierto BOC Bomne gﬁlsinstrgda POT | conecta la sefial B de un encoder del tipo Colector Abiert
Sefial de A+ Borne de Entrada por |Conecta la sefial A+ de un encoder del tipo Line Drig
Entrada Pulsos A+
del Borne de Entrada por N o )
Encoder | Tipo Line A- PUISOS A- Conecta la sefial A de un encoder del tipo Line Drive
Drive B+ Borne de Entrada por Conecta la sefial B+ de un encoder del tipo Line Drive
Pulsos B+
B- Borne de Entrada por Conecta la sefial B- de un encoder del tipo Line Drive
Pulsos B-
= Salida del Encoder por o "
Sefial de Selr:jal gel FBA Pulsos A Genera la sefal A recibida desde el encoder
Salida Salida de Salida del Encoder por
Encoder FBB Pulsos B Genera la sefal B recibida desde el encoder
Suministra+5V DC de una fuente externa de alimentacion|
+5V Borne de Entrada+5V DC (5V DC, Minimo 0.5A)
Es la fuente de tension del encoder. Genera la tensién
. . Borne de Entrada+12 a |adecuada de acuerdo con las especificaciones del
Entrada alimentacion vCcC 15V DC encoder.
(+12 a 15V DC, Minimo 0.5A)
GND Borne de Negativo Borne de Negativo para la fuente de alimentacion y sefial
del encoder

6.24 ParametrosdelaTarjeta Sub-C

Codigo

Descripcién de los Parametros

EXT-01

Tipo de Sub-Tarjeta

EXT-14

Utilizacion de la Sefial Pulsinte de Entrada

EXT-15

Seleccion de la Sefial de |la Entrada Pulsante

EXT-16

Numero de Pulsos del Encoder

EXT-17

Constante de Tiempo de Filtrado

EXT-18
EXT-19
EXT-20
EXT-21

Programacion de la Sefial Pulsante de Entrada

EXT-22

Ganancia Proporcional

EXT-23

Ganancia Integral

EXT-24

Frecuencia de Deslizamiento
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6.3 Tarjeta Sub-C

6.3.1 ConfiguraciéondelaTarjeta

Adelante Run/Stop

FX
Retroceso Run/Stop
O O RX
Variador deshabiltado
O O BX
Reset —
O O RST
Jog —
o o JOG
Entrada Multifuncionl __
O o P1
Entrada Multifuncién 2
O P2
Entrada Multfuncién 3 ——
o O P3
Terminal Comn
Cc™M
Potenciémetro Blindaje
k2, 1/%\"") ‘Salida de tenson para

Sefial de entrade?

+11V, 10mA

Entrada sefial de
velocidad:
0-10v

Entrada sefial de
velocided:
4~20mA (2507)

Com(n para
VR, V1,1

Medida salida de
frecuencia
(0~10V, pulsante)

VR
\Z
GND

Salidas Analégicas AM1
AM2
P4
Entradas Multifuncion
P6
CcM
Q1
Salida mulifuncion
EXTGI

Potenciometro
(10k? 12w)

Salida Anabgica 1

Salida Anabgica 2

Tarjeta
‘Sub-C’
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Relé de fallo
Inferior a AC250V, 1A
tinferior a DC30V, 1A

Relé configurable 1
Inferior a AC250V, 1A
Inferior a DC30V, 1A
Ajuste de fabrica: Run”
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632 C

onfiguracién del Bornera

+24V DC
| |
|-
5 S
r* |—+ rﬂ_ Negativo
—

| Q1 [EXTGINC | P4 | P5 | P6 | CM]| NC |[GND| V2 [AM1]AM2[ VR |GND]

6.3.3 Descripcion delosbornes

Seccion Bornera Nombre Descripcion
Contacto de | P4, P5, P6 | Entrada Configurable t‘ll/tngzdi (I:/%rf]&;unc'on ampliada deP1, P2, P3
o Entrada CM Borne Comun Borne comun para P4, P5, P6
E VR Alimentacién paraV2 |Borne de salida de la tensi6érDC para V2 (+12V, 10mA)
€ |Referencia de| I Terminal de entrada de la tension analégica para la frecuencig
1" Frecuencia V2 Entxxr:i;éT?cn;on de referencia o funcién Draw(0 ~ 10V DC, 4 ~ 20mA).
Analégica 9 Al conectar elpuente (J1) seleccione la corriente de entrada.
5G Borne Comun Borne comuln paraVR y V2
i .. Empleado para medicién de la Frecuencia de Salida, Corriente
Tension AM1 Medicién Analdgical de Salida, Tensién de Salida y Tensién del Bus DC.
s Analdgica AM2 Medicion Analégica2 |(0 ~ 10V DC salida analdgica, 1mA)
= GND Borne Comin Borne Comun para AM
N Salida a Q1 Salida Configurable |Empleada como funcién ampliada deAXA, AXC (1/0-44)
i(i)lfecr:gr EXTG Borne Comun Externo [Borne Comun para Q1 (Colector abierto)
NC No utilizado

6.34 Pardmetrosdela Tarjeta Sub-B

Codigo Descripcion de los Pardmetros Cédigo Descripcién de los Pardmetros
EXT-01 |Tipo de Sub-Tarjeta EXT-09 |Programacion de la Sefial de Entrada de Tension
EXT-02 o . EXT-10 |Analégica (V2)
Definicién del Borne de Entrada Configurable . " N
EXT-03 EXT-30 |Definicién del Borne de Salida (Q1) Configurable
(P4, P5, P6)
EXT-04 EXT-40
EXT-05 |[Seleccion del ModoV2 EXT-41
EXT-06 |Constante de Tiempo de Filtrado de la Sefiade | EXT-43 |Programacion AM1y AM2
Entrada V2
EXT-07 |Programacion de la Sefial de Entradade EXT-43
EXT-08 |Tensién Analdgica (V2)
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6.4 Consola de Programacion

6.4.1 Consola de Programacion de 7-Segmentos
(Peso: 110g, Unidad: mm)

130
124
120

\ /
AN ,/
S
0 o] o
PROG STOP

79 23.34

6.5.2 Consola de Programacion decristal liquido (L CD)
(Peso: 140g, Unidad: mm)

Z/////////////////////////////////%
/
%
WWMWA

N,

LC-200

IHHHI Iiiil IEHII
\ SHIFT

0
STOP
IHEII I!!!I

130
124
120

79 23.34
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6.5 Unidad de Frenado (DB)
Los variadores iS5 disponen de circuitos de frenado (DB) de serie en los modelos de 1 ~ 10 HP. No

obstante, paralos modelos de 15 ~ 30 HP, es necesario instalar una unidad DB opcional si se desea
utilizar unaresistenciade frenado dinamico.

6.5.1 Resistenciasinternas

Modelo de HP Resistencia DB ED / Frenado Continuo
Variador Interna
SV008iS5-2 1 200 O, 100 vatios 3 % / 5 segundos
SV015iS5-2 2 100 O, 100 Vatios 3 % / 5 segundos
SV022iS5-2 3 60 O, 100 Vatios 2 %/ 5 segundos
SV037iS5-2 5 40 O, 100 Vatios 2 %/ 5 segundos
SV008iS5-4 1 900 O, 100 Vatios 3 % / 5 segundos
SV015iS5-4 2 450 O, 100 Vatios 3 % / 5 segundos
SV022iS5-4 3 300 O, 100 Vatios 2 % / 5 segundos
SV037iS5-4 5 200 O, 100 Vatios 2 %/ 5 segundos

* La potencia en watios de la resistencia se basa en un par de frenado del 150%y un 5% de ED. Duplique la potencia nominal en vatios cuando se
utilice una aplicacién con un 10% de ED.
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6.7 Resistencia DB (Frenado Dindmico)

Esta tabla se basa en un par de frenado del 100%.

6.7.1 _Seleccion dela Resistencia DB Externa (Opcional)

Argglt';d Operating rate 100 % Braking Torque 150% Braking Torque
ity (ED/Continuous
(IS\?\‘I)a/CH P Braking Time) [ohm] [W] Type [ohm] [W] Type
0.75/1 5%/ 15 Sec 200 100 TYPE1 150 150 TYPE1
15/2 5%/ 15 Sec 100 200 TYPE1 60 300 TYPE1
22/3 5% / 15 Sec 60 300 TYPE1 50 400 TYPE1
3.7/5 5% / 15 Sec 40 500 TYPE2 33 600 TYPE2
2 55/75 5% / 15 Sec 30 700 TYPE3 20 800 TYPE3
0 7.5 /10 5% / 15 Sec 20 1000 TYPE3 15 1200 TYPE3
0 11/15 5%/ 15 Sec 15 1400 TYPE3 10 2400 TYPE3
v 15/20 5% / 15 Sec 11 2000 TYPE3 8 2400 TYPE3
185/25 5% /15 Sec 9 2400 TYPE3 5 3600 TYPE3
22/30 5% / 15 Sec 8 2800 TYPE3 5 3600 TYPE3
30/40 10%/6 Sec 4.2 6400 - - - -
37/50 10%/6 Sec 4.2 6400 - - - -
45/ 60 10%/6 Sec 2.8 9600 - - - -
55/75 10%/6 Sec 2.8 9600 - - - -
0.75/1 5% / 15 Sec 900 100 TYPE1 600 150 TYPE1
15/2 5%/ 15 Sec 450 200 TYPE1 300 300 TYPE1
2213 5% / 15 Sec 300 300 TYPE1 200 400 TYPE1
3.7/5 5%/ 15 Sec 200 500 TYPE2 130 600 TYPE2
55/75 5% / 15 Sec 120 700 TYPE3 85 1000 TYPE3
4 7.5/10 5%/ 15 Sec 90 1000 TYPE3 60 1200 TYPE3
0 11/15 5% /15 Sec 60 1400 TYPE3 40 2000 TYPE3
0 15/20 5%/ 15 Sec 45 2000 TYPE3 30 2400 TYPE3
v 185/25 5% / 15 Sec 35 2400 TYPE3 20 3600 TYPE3
22/30 5%/ 15 Sec 30 2800 TYPE3 20 3600 TYPE3
30/40 10%/ 6 Sec 16.9 6400 - - - -
37/50 10%/6 Sec 16.9 6400 - - - -
45/60 10%/6 Sec 114 9600 - - - -
55/75 10%/6 Sec 114 9600 - - - -
75/100 10%/6 Sec 84 12800 - - - -
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6.7. Conexionado de las resistencias de frenado
- Cableado para los variadores de 1 —5 HP
- Cableado para los variadores de 7.5 - 10HP

Resistencia de Frenado

DistanciaMax : 5mts

Sdida?Andogicafrec
(0-10v)

Corriente Max
RXXX oA
BX
RST

JOG

Fault reset
Jog

Entradamultifunction configurable
(1/0-12 configuradacomo : Ext Trip-B)

P2
P3
CM

Bornesdela Descripcion de los bornes
resistencia
B1, B2 Conexidn de los bornes de laresistenciaalos bornes del variador B1,B2.

Termo contacto unido alaresistencia

TH1-TH2 contacto normal mente cerrado ( Temperatura ambiente) Cuando
TH1, TH2 latemperatura de laresistenciaes muy elevada se abre el contacto. Conecte
los bornes TH1-TH2 aunaentrada multifuncién (P1, P2 o P3, 1/0 12-14
configurando como: Ext Trip-B.
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DistanciaMax entre N yN :

DistanciaMax entre 5mts El cableado deberia ser trenzado.

Sdida Analdgica Frecuencia
(0-10v)

F\VRun/ Stop

Corriente Max
5mA

REV Run/ Stop

Reset defdlo
Jog

Entrada configurable
(1/0-12 configurar como : Ext Trip-B)

P2

Bornesdela Descripcion de los bornes
resistencia
B1, B2 Conexién de los bornes de laresistenciaalos bornes del variador B1,B2.

Termo contacto unido alaresistencia

TH1-TH2 contacto normalmente cerrado ( Temperatura ambiente) Cuando
TH1, TH2 latemperatura de laresistencia es muy elevada se abre el contacto. Conecte
los bornes TH1-TH2 aunaentrada multifuncién (P1, P2 o P3,1/0 12-14
configurando como: Ext Trip-B.
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6.7.4. Dimensiones de lasresistencias de frenado

. . Modelo de Dimensiones [mm
ReSSIencias |y griador Tl —w T H D | A B [ C
BR0400W150J | SV 008IS5-2 1 64 412 40 - 400 6.3
BR0400WO060J| SV 015IS5-2 1 64 412 40 - 400 6.3
BR0400WO050J | SV 0221S5-2 1 64 412 40 - 400 6.3
BR0O600WO033J| SV 0371S5-2 2 128 390 43 64 370 5
BR0800OWO020J | SV 0551S5-2 3 220 345 93 140 330 7.8
BR1200WO015J| SV 075IS5-2 3 220 345 93 140 330 7.8
BR2400W010J| SV 1101S5-2 3 220 445 93 140 430 7.8
BR2400W008J | SV 1501S5-2 3 220 445 93 140 430 7.8
BR3600W005J| SV 185IS5-2 3 220 445 165 140 430 7.8
BR3600W005J| SV 2201S5-2 3 220 445 165 140 430 7.8
BR0400W600J | SV 008IS5-4 1 64 412 40 - 400 6.3
BR0400W300J| SV 0151S5-4 1 64 412 40 - 400 6.3
BR0400W?200J | SV 0221S5-4 1 64 412 40 - 400 6.3
BR0O600W130J| SV 0371S5-4 2 128 390 43 64 370 5
BR1000WO085J| SV 0551S5-4 3 220 345 93 140 330 7.8
BR1200W060J| SV 075I1S5-4 3 220 345 93 140 330 7.8
BR2000WO040J| SV 1101S5-4 3 220 445 93 140 430 7.8
BR2400W030J| SV 1501S5-4 3 220 445 93 140 430 7.8
BR3600W020J| SV 185I1S5-4 3 220 445 165 140 430 7.8
BR3600W020J| SV 2201S5-4 3 220 445 165 140 430 7.8
* Tamafio 1 (Max. 400 Watt)
=
B
Ehi

A

)THERMAL SENSE

200+ 5
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* Tamario 2 (Max. 600 Watt)

¢
[F—r

* Tamafio 3

.

—
B
& ["REl 2
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6.7.5 Unidades defrenado
1) Modelos DBU

2) Descripcion delosterminales
Inverter |  AAPPlicablemotor DB Unit Dimension
rating
200V 11~ 15kW SVI50DBU-2 Group L.
200V 185~ 22kW SV220DBU-2 See 4) Dimensions
200V 30-37KW SV370DBU-2 Group 2.
NonUL 200V 45~ 55 KW SV550DBU-2 See 4) Dimensions
e 400V 11-15kW SV150DBU-4 Group 1.
P 200V 185~ 22 kW SV220DBU-4 See 4) Dimensions
200V 30~37KW SV370DBU-4 Group2
200V 45~ 55 KW SV550DBU-4 up 2.
200V 75 KW SV750DBU-4 See 4) Dimensions
UL Type | 200V 11-15kW SVI50DBU-2U__| Group 3.
200V 18.5~22 kW Sv220DBU-2 U Ver dimensiones
200V 30~ 37KW SV370DBU-2U
200V 45~ 55 KW SV550DBU-2 U
400V 11~ 15kW SV150DBU-4 U
400V 185~ 22 kW SV220DBU-4 U
400V 30~ 37KW SV370DBU-4 U
400V 45~ 55 KW SV550DBU-4 U
400V 75KW SV750DBU -A4U

2) Configuracién de terminales

-Gupol:  [EuTon] [ e s2fBifnN] P
-Gupo2: ' | N | B2]PBY
-Gupo3: | P I N] G |BL]B2]
Terminales Descripcion
G Termina detierra
B2 Conecteeste a terminal B2 de laresistencia
B1 Conecteeste a terminal B1 delaresistencia
N Conecte este al terminal N del variador
Conecte este a terminal P del variador
CM Terminal comun para OH
OH* Terminal de sobretemperatura en modulo
(SdidaColector Abierto) : 27V DC 20mA,)
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4) Dimensiones
=Grupo 1

(Unit: mm)

4-M5 Mounting

® ®

Dynamic Braking Unit

WIRING

°F ?
o o
o Power UM
[ YP—
® ®
s FEE
hzg) 12 I o5
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=Grupo 2
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Dynanmi ¢ Braking Unit
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Grupo 3:

4-M5 Mounting

B3 %

Dynamic Braking Unit
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5) Descripcion delamparas LED en frontal delos modulos de frenado

* Grupo 1
LED Description
OHT Cuando latemperatura del modulo excede de los limites
(VERDE, | detrabgo, se activalaproteccion, seenciendeel Ledy se
1IZQDA) blogueael modulo .
POWER | LED encendido cuado e modulo esta conectado &
o O O (ROJO) | variador y el variador estaaimentado con tension.
OHT POWER RUN (VFI;LIgI\D‘E El led parpadea, cuando launidad de frenado DBU esta
DERCHA) trabagjando debido aque el motor regeneraenergia.
* Grupo 2
LED Descripcion
RESET Presione este boton pararesetear FALLO OCT.

Presionando este boton se gpagael led OCT.

POWER LED encendido cuando el modulo esta conectado en el
(VERDE) | variador.

RUN LED parpadea cuandoel modulo esta funcionando, debido
(VERDE) | aque el motor regeneraenergia

El led se enciende cuando &l modulo a superado los limites

(Sg\]g) de exceso de temperatura. Seguidamente el modulo se
bloquea.
OCT Blogueo por sobrecorriente . Cuando ocurre un bloqueo

(ROJO) por sobrecorriente en el IGBT,, seenciende el led OCT

* Grupo 3

LED Description

POWER LED encendido cuando el modulo esta conectado en e
(ROJO) variador.

RUN LED parpadea cuandoel modulo estafuncionando, debido
(VERDE) | aqueel motor regeneraenergia

El led se enciende cuando el modulo a superado los limites

OHT de exceso de temperatura. Seguidamente el modulo se
(ROJO) bl
oquea.
OoCT Blogueo por sobrecorriente . Cuando ocurre un bloqueo
(ROJO) por sobrecorriente en el IGBT, se enciende el led OCT
FOT El led se enciende cuando &l fusible interno se abre debido

(ROJO) aunasobrecorriente excesivadurante el frenado.
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CAPITULO 7- DESCRIPCION DE ANOMALIAS Y MANTENIMIENTO

7.1 Fallosvisualizados en el display
Cuando se produce un fallo, el variador detiene su saliday se visudizael estado del fallo en DRV-07. Los5
Gltimos fallos quedan registrados desde FU2-01 a FU2-05 registrando el estado de funcionamiento en el

momento de producirse el fallo.

Visualizacién en display Funciones de L
L Descripcion
LCD 7-Segmentos proteccion
Proteccion por  |El variador detiene su salida cuando la corriente de salida supera méas del 200% sobre
Over Current 1 0C1 N P . P ’
sobrecorriente _|sus valores de corriente nominales.
El variador detiene su salida cuando se produce una fugaa tierra y la corriente de ésta
@ ound Faul t o Proteccion de fuga a|iltima supera el valor interno configurado del variador. La funcién de proteccién de
tierra sobrecorriente deberia proteger al variador de cualquier fallo a tierra provocado por una
resistencia de fuga a tierra pequefia.
El variador detiene su salida si la tension en el bus DC del circuito de potencia supera e
Proteccion de  [valor de configuracién cuando el motor decelera o cuando la energia regenerativa del
Over Vol tage ov ) R . )
sobretension  [motor es excesiva para los condensadores del bus DC del variador. Este fallo también
puede producirse debido a una sobretensién transitoria del sistema de alimentacion.
Proteccion de limite
de corriente El variador detiene su salida cuando su corriente de sdida flucttia al 180% de su
Over Load oLT i X . - ) .
(Proteccion por  |corriente nominal superando el limite temporal de proteccion de corriente (S/W).
sobrecarga)
. ’ El variador detiene su salida abriendo un fusible al producirse una anomalia en la parte
Fuse Open Fusible abierto .. . - " ;
o FUSE de IGBT % del circuito de potencia, para proteger la instalacién de cortocircuitos.
El variador detiene su salida cuando se sobrecaliente debido a un ventilador de
Over Heat OH Sobrecalentamiento |refrigeracion dafiado o a la presencia de alguna sustancia extrafia en el sistema de
ventilacién.
La proteccion térmico-electronica interna del variador determina el sobrecalentamiento
del motor. Si el motor se sobrecarga, el variador detiene su salida El variador no podra
E- Ther mal ETH Proteccion térmico |proteger al motor cuando sea de varias polaridades o se estén utilizando varios motores|
electrénica en paralelo. Por ello, es aconsejable instalar una proteccion térmica (guardamotor)
independiente para cada uno de los motores. .
Capacidad de sobrecarga: 150% durante un 1 minuto.
Utilice esta funcion cuando sea necesario desconectar la salida debido a una sefial de
External -A EXTA Fallo externo A 8
fallo externo. (Contacto normal abierto)
Utilice esta funcion cuando sea necesario desconectar la salida debicb a una sefial de
External - B EXTB Fallo externo B
fallo externo. (Contacto normal cerrado)
. . |El variador detiene su salida cuando la tension en el bus DC esté por debajo del nivel d
Proteccion por baja - R . p
Low Vol t age v tension deteccion causado por un par insuficiente. EI motor del variadorpodria sobrecalentarse
cuando la tensién de entrada cae.
Cortocircuito en los |El variador detiene su salida cuando se produce un cortocircuito en algdn IGBT o un
Over Current 2 0oc2 . X P 9
IGBT cortocircuito en la salida de potencia.
El variador detiene su salida cuando una o méas de las fases de salida(U, V, W) estan
Fase de salida . X X ) ¥
Phase (pen PO abierta abiertas. El variador detecta la corriente de salida para comprobar la fase de salida
abierta.
Proteccion BX Utilizada en detenciones de emergencia del variador. El variador desconecta
- instantdneamente la potencia de salida cuando el borne BX est& en ON volviendo a su
BX BX (Desconexion y . .
i . funcionamiento normal cuando el borne esté en OFF. Sea prudente cuando utilice esta
instantanea) -
funcién.
. . Se ha producido un fallo en la tarjeta opcion interna del variador.
Option (**) OPT Fallo de opcion P L P
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Visualizacion en display Funciones de A
L Descripcion
LCD 7-Segmentos proteccion
! Fallo HIW del Se genera una sefial cuando se produce un error en el control delgircuito del variador.
HW Di ag HW variador Los mensajes de error que pueden visualizarse cuando se produce este fallo son error
Wdog, error EEP y error ADC Offset.
COM Error br Error de Este fallo se visualiza cuando el variador no puede establecer comunicacion con la
CPU Error comunicacién __|consola de programacién.
De acuerdo con la programacion de I/0-48 [Método de Funcionamiento cuando se
pierde la Frecuencia de Referencig] son posibles tres métodos de funcionamiento:
funcionamiento continuo, deceleracion y detencién y rueda libre.
LoP LP Método de LOP: Visualizado cuando se pierde la frecuencia de referencia opcional (Superacion del
LOR R funcionamiento  |tiempo DPRAM)
LoV Lv cuando se pierde la [LOR: Visualizado cuando se pierde la frecuencia de referencia opcional (Fallo de
La L frecuenciade  [Comunicacion)
LOX X referencia LOV: Visualizado cuando se pierde la frecuencia analégica de referencia 17
LOI: Visualizado cuando se pierde la frecuencia analégica de referencia F
LOX: Visualizado cuando se pierde la frecuencia analdgica de referencia de la Sub
Tarjeta (V2, ENC).
Inv. aT o Sobrec.arga del EI variadgr detiene su salida cuando la corriente de salida sobrepasa por encima del
variador nivel configurado (150% para un minuto, 200% para 0,5 segundos)
. El variador emplea un sensor térmico NTC para detectar aumentos de temperatura en
Sensor térmico . -, . . -
NTC open NTC abierto el sistema de ventilacion. Cuando se visualiza este mensaje es posible que el cable del

sensor térmico esté cortado. (El variador continua funcionando))

Pararesetear los fallos, pulse lateclaRESET], cierre los bornes RST-CM o corte la dimentacion de entraday
vuelvaadimentar el equipo. Si los problemas persisten, por favor contacte con su distribuidor loca o con
nuestro servicio de asistenciatécnica
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7.2 Solucioén de fallos visualizados en el display

Funciones de
proteccién

Causa

Solucién

Proteccion de
sobrecorriente

1) Eltiempo de Aceleracion / deceleracion es demasiado corto
comparado con la inercia de la carga.

2) La carga supera la potencia nominal del variador

3) El variador intenta rearrancar el motor cuando éste esta girando!

en rueda libre

4) Se ha producido un fallo a tierra o un cortocircuito

5) El frenado mecénico del motor entra muy rapido

6) Los componentes del circuito de potencia se han
sobrecalentado debido un defecto en el ventilador de
refrigeracion

1) Aumente el tiempo de Acel./Decel.

2) Aumente la potencia nominal del variador

3) Asegure el arranque cuando el motor este parado

4) Compruebe el cableado de salida

5) Compruebe el funcionamiento del freno mecanico

6) Compruebe el ventilador de refrigeracion

(Precauci6n) Poner en marcha el variador sin corregir las
anomalias puede provocar dafios en losIGBTS

Proteccion de fuga|
atierra

1) Se ha producido una fuga a tierra en el cableado de salida del
variador
2) El aislamiento del motor esta dafiado debido al calor

1) Comprobar el cableado de salida del variador
2) Cambie el motor

Proteccion de

1) El tiempo de aceleracion es demasiado corto comparado con la|
carga GD?

1) Aumente el tiempo de deceleracion
2) Utilice una resistencia de frenado opcional

3) Temperatura ambiente elevada

sobretension  |2) Regeneracion excesiva de energia en el variador 3) Compruebe la tension de la linea
3) Linea con alta tension
Proteccion de  |1) La carga supera la potencia nominal del variador 1) Aumente la potencia nominal del motor y del variador
limite de corriente [2) Seleccion incorrecta de la potencia nominal del variador 2) Seleccione la potencia nominal correcta del variador
(Proteccion de  |3) Ajuste incorrecto de la ley U/f 3) Seleccione una ley U/f correcta
sobrecarga)
1) Dafiado debido a una activacion repetidade proteccion de Cambie el fusible
. sobrecorriente (Precaucién) El IGBT se dafla en numerosas
Fusible dafado 2) Debido a una deceleracion instantanea cuando el motor ocasiones cuando se produce un fallo por fusible
funciona a altas revoluciones abierto
1) Ventilador de refrigeracién dafiado o presencia de algtn cuerpo|1) Sustituya los ventiladores de refrigeracion y/o elimine el
extrafio cuerpo extrafio
Sobrecalentamiento [2) Fallo en el sistema de refrigeracién 2) Compruebe la presencia de sustancias extrafias

3) Mantenga la temperatura por debajo de 40

Proteccion térmico
electrénica

El motor se ha sobrecalentado

La carga supera la tolerancia del variador

Nivel de proteccién ETH demasiado bajo

Seleccion incorrecta de la potencia nominal del variador
Ajuste incorrecto de la ley V/f

1
2)
3)
4)
5)
6) Marcha prolongada a velocidades demasiado bajas

Reducir la carga y/o el ciclo de funcionamiento
Incrementar la potencia del variador

Ajusta debidamente el nivel de proteccién ETH
Seleccionar una potencia de variador correcta
Seleccionar una ley V/f correcta

Instalar un ventilacion con una fuente de alimentacion
externa al motor

1
2)
3)
4)
5)
6)

Fallo externo A

Se ha producido un fallo externo

Eliminar el fallo del circuito conectado mediante el borne de
fallo externo o la causa del fallo externo de entrada

Fallo externo B

Se ha producido un fallo externo

Eliminar el fallo del circuito conectado mediante el borne de
fallo externo o la causa del fallo externo de entrada

Proteccion de baja
tension

1) Tensién baja en la linea

2) La carga supera la potencia nominal de la linea(méaquina de
soldar, motor con una elevada corriente de arranque conectado|
a la linea comercial)

3) Interruptor magnético defectuoso en el circuito de alimentacién
del variador

1) Compruebe la tensién de la linea
2) Aumente la potencia nominal de la linea
3) Cambie el interruptor magnético

Sobrecorriente 2

1) Cortocircuito entre el IGBT superior e inferior

2) Cortocircuito en la salida del variador

3) El iempo de aceleracion / deceleracion es demasiado corto
comparado con la inercia de la carga GD?

1) Compruebe el IGBT
2) Compruebe el cableado del circuito de salida del variador
3) Aumente el tiempo de aceleracion

1) Contacto defectuoso del contactor de salida

1) Compruebe el contactor de salida delvariador
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Funciones de

. Causa Solucién
proteccion
Fase de salida |2) Cableado defectuoso de salida 2) Compruebe el cableado de salida
abierta

Fallo de opcién

Fallo en la conexion tarjeta opcional

Comprobar la conexidn en la tarjeta opcién

1) Error Wdog (fallo de la CPU)

Cambie el variador

)
Fallo H/W 2) Error EEP (fallo de memoria)
3) ADC Offset (fallo del circuito de realimentacion)
Fallo de 1) Conexi6n defectuosa entre el variador y la consola 1) Compruebe el conector
comunicacién  [2) Funcionamiento defectuoso de laCPU del variador 2) Cambie el variador
Método de LOP (Pérdida de la referencia desde la Opcién), Elimine la causa del fallo
N . LOR (Pérdida de la referencia desde PC)
funcionamiento
i LOV (V1),
cuando se pierde Lol()
la referencia LOX (Sub-v2, ENC)
Sobrecarga del |1) La carga supera la potencia nominal del variador 1) Aumente la potencia nominal del motor o del variador
variador 2) Seleccion incorrecta de la potencia nominal del variador 2) Seleccione la potencia nominal correcta del variador
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7.3 Diagnostico

Condicién

Comprobacion

El motor no gira

1) Comprobacion del circuito principat
?  ¢Escorrecta latension de la alimentacion (linea)? (¢ Esta encendido el LED del variador?)

?  ¢Estael motor correctamente conectado?
2) Revision de las sefiales digitales de entrada:

?  Compruebe el funcionamiento de la sefial de entrada del variador
?  Compruebe simultineamente lasefial de entrada adelante / reversa del variador

?  Compruebe la sefial de entrada de consigna de frecuencia del variador
3) Revision del ajuste de los parametros

?  ¢Estalafuncion de prevencion de giro reverso (FU1-03) del motor activada?
?  ¢Estael modo de operacion (FU1-01) correctamente configurado?
?  ¢Estalaconsigna de frecuencia programada a 0?
4) Revision de la carga:
?  ¢Eslacarga demasiado grande o esta el motor bloqueadd? (Freno mecanico)
5) Otro:
?  ¢Sevisualiza la alarma en la consola de programacién o esta encendido el LED de la alarma?(E
LED de STOP destella)

demasiado grande

El motor giraen ?  ¢Escorrecta la secuencia de la fase del borne de salida U, V, W?

sentido contrario | o, et correctamente conectada la sefial de arranque (adelante / reversa)?

lLa dllfer%nc(;adentre ?  ¢Es correcta la sefial de la consigna de frecuencia? (Compruebe el nivel de la sefial de entrada)

a velocidad de ] B o )

rotacion y la ?  ¢Escorrecta la configuracion de los siguientes parametros?

consigna de Limite inferior de la frecuencia (FU1-24), Limite superior de la frecuencia (FU1-25), Ganancia de la
referencia es frecuencia analégica (/0-1~10)

¢Esta la sefial de la linea de entrada influenciada por ruido externo?(Utilice un cable apantallado)

El variador no

?

?  ¢Estaeltiempo de aceleracion / deceleracion programado en un tiempo demasiado corto?
?  ¢Eslacarga demasiado grande?
?

acelera o decelera

suavemente ¢Es el valor de Par Boost (FU1-27, 28) tan elevado que inutiliza la funcién de limitacion dindmica de
corriente?

La corriente del ?  ¢Eslacargademasiado grande?

motor es demasiado )

alta ¢ Es el valor de ParBoost (manual) demasiado alto?

La velocidad de
rotacién no aumenta

¢Es correcto el valor del Limite Superior de Frecuencia FU1-25)?
¢Es la carga demasiado grande?

?  ¢Eselvalor de ParBoost (FU1-27, 28) tan elevado que impide la activacion de la funcion de limitacion
dindmica de corriente (FU1-59, 60)?

NN

La velocidad de
rotacion oscila
cuando el variador
esta funcionando

1) Revision de la carga:
?  ¢Oscilalacarga?
2) Revision de la sefial de entrada:

?  ¢Oscila la sefial de la consigna de frecuencia?
3) Oftro:

?  ¢Esdemasiado largo el cableado cuando el variador emplea un controlV/F? (Mas de 500mts)
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7.4 Comprobacién de los componentes del circuito de potencia

Antes de comprobar |os componentes del circuito de potencia, aseglrese de desconectar la alimentacion de
entrada AC y espere hasta que |os condensadores el ectroliticos del circuito principal (DCP-DCN) se hayan
descargado.

Contactor P1 P2

i M

Resistencia e carga B1

i3 IS Ele e L

gred E Eo— Eo—f
R e— N o U
s c "Eﬁﬁlm iticos oV
T G Hl:} oW
A 1121 E o—|
G o G o G o
E E E
N
N Unidad de frenado dinamico (Opcion) para los modelos de 15~30HP
= Comprobacién del médulo de diodos
Puntos de Resistencia
comprobacion
R, S, T-P1 50 k ohmios o més
R,S, T-N 50 k ohmios 0 mas

& Comprobacién de laresistenciade carga

Puntos de
comprobacion

Resistencia

Bornes del conector

Resistencia en funcion de los modelos

& DB (Frenado dindmico) IGBT (Opcién)

Puntos de Resistencia
comprobacion
B2-N 50 k ohmios 0 més
G-N Unos pocos kilo ohmios

& Comprobacién del médulo IGBT

Puntos de Resistencia
comprobacion
B2-N 50 k ohmios 0 més
G-N Unos pocos kilo ohmios
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7.5 Mantenimiento

Losvariadores delaserie iS5 son productos €l ectronicos industria es que contienen avanzados el ementos
semiconductores. No obstante, latemperatura, humedad, vibraciones y los componentes desgastados pueden
afectar asu rendimiento. Paraevitar cualquier posible irregularidad, se recomiendarealizar inspecciones
periddicas.

7.5.1 Precauciones

2 AsegUrese de desconectar el variador de lared de alimentacion mientras realice tareas de mantenimiento.

2 AsegUrese de comprobar que latension del bus DC se haya descargado completamente antes de realizar
tareas de mantenimiento. Los condensadores del bus DC del circuito electrénico pueden mantenerse
cargados aunque la alimentacion alared esté desconectada

& Latension de sdida correcta del variador sélo puede medirse a través de un instrumento de verdadero
valor eficaz. Otros voltimetros incluidos los digitdes darian lecturas incorrectas debido a la dta
conmutacion de lafrecuencia PWM.

7.5.2 Revision ordinaria

Aseglrese de comprobar |os siguientes puntos antes de proceder amanipular el variador :
Las condiciones del lugar de instalacion

L as condiciones de refrigeracion del variador

Vibraciones excesivas

Caentamiento excesivo

KRR KR

7.5.3 Revision periodica

2 ¢Hay tornillos o tuercas sueltas? ¢Hay presencia de corrosion provocada por |as condiciones ambientaes? S
fueraasi, apriete o cambie |as partes afectadas.
Reapriete o reemplace.

& ¢Hay polvo o suciedad en el ventilador de refrigeracion del variador ? Si fueraasi, limpielo con aire
comprimido.

=z ¢Hay polvo o suciedad en |as tarjetas de control? Si fueraasi, limpielo con aire comprimido.

& ¢Hay conectores en mal estado? Si fuera asi, compruebe el estado del conector correspondiente.

= Compruebe el sentido de giro del ventilador de refrigeracion, el tamafio y estado de los condensadoresy las
conexiones del contactor magnético. Sustitlyalos si fueranecesario.

7.5.4 Cambio del fusibleinterno

Cuando se abradl fusible interno, se debera revisar concienzudamente €l IGBT antes de proceder a cambio del
fusible. Paramas informacion sobre el cambio del fusible, péngase en contacto con el fabricante o distribuidor.
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7.6 Puntosarevisar diariay periédicamente

borne de tierra)

esta unién y tierra.

- o = Periodo
S =3 k=]
T3 5.8 fa Instrumento
5 g ole| 8 i i iteri ier
S § ES g Inspeccion R Meétodo de inspeccion Criterio g o
- o= ala| S
¢Hay polvo? Véase "Precauciones” Temperatura: Termometro,
Condiciones ¢Son adecuadas la temperatura -10~+40 sin congelacion | Higrometro,
ambientales ambiente y la humedad? Humedad: Inferior 50% Grabador
sin condensacion
Todos Médulo ¢Hay algiin ruido u oscilaciones 5 Visual y auditivo No hay anomalias
anormales? :
Tension de ¢Esnormal la tension de entrada del | Midase la tension entre los bornes Multimetro
entrada circuito principal? i RS T digital / Tester
Comprobacion de Megger (entre el ? Desconecte las conexiones del Méas de 5MO Megger tipo
circuito principal y tierra) variador y cortocircuite los bornes Sin anomalia DC 500V
- i ja? 2
Todos §Se han modificado alguna parte fija? 2|7 R‘_S‘ T,U,V, Wy mida entre estos
¢ Se han observado signos de 2 y tierra
sobretemperatura al limpiar los Apriete los tornillos
componentes? Comprobacién visual
" ¢ Esté oxidado el conductor? 5 Comprobacion visual Sin anomalia
Conductor ¢ Esté dafiado el revestimiento del .
Cable ¢ ?
cable?
Bornera ¢Se ha producido algtn dafio? ? Comprobacion visual Sin anomalia
, Compruebe la resistencia entre cada 2 | Desconecte las conexiones del (Véase "Comprobacion Multimetro
=l M&q:“’l 'GdBT uno de los bornes. variador y mida la resistencia entre | del Circuito de Potencia”) | digital/téster
g "d.“" e RS, T-P,NyUV,W-P,N analogico
= iodo et
) con un tester
=] ¢Se observan fugas de liquidos? ? Comprobacion visual Sin anomalia Instrumento
5} ¢Estan bien fijados los pines? ? Midase la capacidad con un Superior al 85% de la para medir la
Condensador ¢ " M 5 .
¢ Se observa alguna dilatacion o instrumento adecuado potencia nominal capacidad
correcto retraccién? 2
Midase la capacidad )
¢Se escucha algin ruido tipo tableteo ? Comprobacién auditiva Sin anomalia
Contactor durante el funcionamiento?
¢ Esta dafiado el contacto? 2 Comprobacién visual
¢Esta dafiado el aislamiento de la ? Comprobacion visual Sin anomalia Multimetro
resistencia? El error debera estar digitalitester
Resistencia ¢ Esta dafiado el cableado de la ? Desconecte una de las conexiones | comprendido en el+10% | anal6gico
resistencia (abierto)? y mida con un tester del valor de la resistencia
visualizada
= ¢Hay algiin desequilibrio entre las ? Mida la tension entre los borneras | La tensién de equilibrio Multimetro
& § fases de la tension de salida? de salidaU, VyW. entre las fases para los digital /
5 €| Chequeodel ) ) modelos 200V (400V)es | Voltimetro
S8 funcionamiento La visualizacion del estado del ? Corte y abra el circuito de inferior a 4V (8V). verdadero
‘% g circuito no debe mostrar ningdn error proteccion de salida del variador El circuito defectuoso valor eficaz
g > después de ejecutarse la secuencia funciona segin la
de proteccién i
¢Hay algun ruido u oscilaciones ? Desconecte la alimentacion (OFF) | Debe girar sin esfuerzo.
285 anormales? ? y haga girar el ventilador Sin anomalia
g 2 | Ventiladorde | ¢Estéla zona de conexion manualmente.
2 °g’a refrigeracion | desconectada? Reapriete las conexiones
(2]
¢Es correcto el valor visualizado? ?1? Compruebe el instrumerto de Compruebe los valores Voltimetro/
. lectura con una medicion exterior especificados y de Amperimetro
=3 Medicion control etc.
&
o
¢Hay alguin ruido o vibraciones ? Auditiva, sensorial, comprobacién Sin anomalia
2 2 i
Todo e‘mormale_s. . ? visual. _ .
5 ¢ Se percibe algtn olor inusual? Compruebe si se han producido
=1 dafios por iento.
= Resistencia de Comprobacién de Megger (entre los 2 | Desconecte las conexiones U,Vy | Mas de 5MO Megger tipo
aislamiento bornes del circuito de salida y el W'y unir entre si. Comprobar entre 500V

Nota: Los valores entre () estan referidos a los variadores del modelo 400V.
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APENDICE A — FUNCIONES USUALES

Programe lafuncion de acuerdo con las condiciones de cargay funcionamiento. Las aplicacionesy las
funciones relacionadas figuran en lasiguiente tabla

Uso Cadigos de parametros relacionados

DRV-01 [Tiempo de aceleracion], DRV-02 [Tiempo de deceleracion],

Tiempo de acel fdecel. Ajuste del tpo FU1-05 [Tipo de aceleracion], FU1-06 [Tipo de deceleracion]

Prevencion de giro hacia atrds FU1-03 [Prevencién de giro adelante, reverso]
Tiempo minimo de acel./decel. FU1-05 [Tipo de aceleracion], FU1-06 [Tipo de deceleracion]
Acel./decel. en rango nominal continuo FU1-05 [Tipo de aceleracion], FU1-06 [Tipo de deceleracion]

FU1-0 7[Modo de Parada], FU1-08~11 [Frenado DC],

P i0 I i0 f
rogramacion de la operacion de frenado FU1-12-13 [Frenado DC en ananque]

FU1-20 [Frecuencia maxima),

FU1-25 [Limite superior de frecuencia],

1/0-05 [Frecuencia correspondiente a la tensién méxima de V1],
1/0-10 [Frecuencia correspondiente a la corriente méxima de ]

Operaciones para frecuencias superiores a 60 Hz

Seleccion de las caracteristicas apropiadas de la | FU1-20 [Frecuencia maxima],
potencia de salida en funcién de la carga FU1-21 [Frecuencia base]

FU1-22 [Frecuencia de arranque],

FU1-26~28 [Par Boost],

FU1-59~60 [Prevencion de limitacion dindmica de corriente},
FU2-30 [Tipo de motor]

Programacion del par de salida del motor

FU1-23~25 [Limite superior/inferior de frecuencid,

Limite de la frecuencia de salida - } -
m uenc ! 1/0-1~10 [Programacion de la frecuencia analégice]

Proteccién de sobrecalentamiento del motor FU1-50~53 [Proteccién térmico-electronica], FU2-30 [Tipo de motor]

1/0-12~14 [Definicién de los bornes de entrada configurabled,
Velocidades preseleccionadas o preprogramadas | 1/0-20~27 [Jog, Frecuencia configurable],
FU1-23~25 [Limite superior/inferior de frecuencig]

Funcionamiento Jog 1/0-20 [Frecuencia Jog]

Frecuencias ocultas de salto FU2-10~16 [Salto de frecuencia]

1/0-42~43 [Nivel de deteccion de frecuencia],

Tiempo de funcionamiento del frenado automatico 1O-44 [Salida configurable]

DRV-04 [Velocidad del motor],

Visualizacién de la veloci rotacion R .
sualizacion de a velocidad de rotacio FU2-74 |Visualizacion de la ganancia del motor en RPM]

Prohibicién de alterar pardmetros FU2-94 [Pardmetros bloqueados]

Ahorro de energia FU1-39 [Ahorro de energia]

Operacion de rearranque automatico después de | FU2-27~28 [Reintento automatico]

una parada de emergencia

Funcionamiento con el 2° motor FU2-81~90 [2" funcién]

Operacién de PID FU2-50~54 [Operacién PID]

Sefial de la frecuencia de referencia y 1/0-01~10 [Programacion de la frecuencia analégicg

programacion de la salida ajustable

Definicién de los bornes de entrada configurables | 1/0-12~14 [Definicién de los bornes de entrada configurableg

Definicién de los bornes de salida configurables 1/0-44 [Programacion de los contactos auxiliares de salida configurables|

Bypass del motor entre red de alimentacién o 1/0-12~14 [Definicién de los bornes de entrada configurables),
variador 1/0-44 [Programacion de los contactos auxiliares de salida configurables]
Calibracion del medidor de frecuencia 1/0-40~41 [Salida FM]
1/0-46 [N° del variador ],
Comunicacion entre el variador y un ordenador 1/0-47 [Velocidad de comunicacion],

1/0-48~49 [Pérdida de la referencial
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PARAMETROS SEGUN LA APLICACION

Aplicacion Cadigo del
pardmetro
Grupo DRV
Cuando se desea cambiar la programacion de la frecuencia DRV-00

Cuando se desea cambiar el tiempo de aceleraciony deceleracion del motor

DRV-01, DRV-02

Cuando se desea cambiar el método de arranque ¢un) y parada (stop)

DRV-03

Cuando se desea copiar los pardmetros del variador a otro variador

Cuando se desea cambiar el tipo de fuente de la referencia de frecuencia DRV-04
Cuando se desea programar velocidades preseleccionadas DRV-005 ~ 07
Cuando se desea visualizar la corriente de salida, velocidad del motor y el la tensién DC del variador DRV-08 ~ 10
Cuando se desea visualizar la tension de salida, potencia de salida y el par de salida desde la pantalla del usuario DRV-11
Cuando se desean comprobar los fallos del variador DRV-12
Grupo FU1
Cuando se desea utilizar el Cddigo de Salto FU1-00
Cuando se desea evitar que el motor gire en sentido contrario al indicado FU1-03
Cuando se desea seleccionar el tipo de aceleradén y deceleracién adecuado a la aplicacion FU1-05 ~ 06
Cuando se desea modificar el modo de parada FU1-07
Cuando se desea hacer una parada dindmica por frenado DC FU1-08 ~ 11
Cuando se requiere la inyeccién de frenado DC antes de la puesta en marcha FU1-12~13
Cuando se desea programar la frecuencia maxima y la frecuencia base de acuerdo con el valor de par ofrecido por el motor | FU1-20 ~ 21
Cuando se desea programar la frecuencia de arranque FU1-22
Cuando se desea limitar la velocidad de rotaciéna un valor determinado FU1-23~25
Cuando se requiere un par de arranque elevado para cargas importantes tales como ascensores (Manual/Par Boost FU1-26 ~28
Automatico)
Cuando se desea seleccionar una caracteristica apropiada de salida (Ley V/F) en furcién de las cargas FU1-29
Cuando se desea programar una ley V/F personalizada FU1-30~37
Cuando se desea programar la tension de salida del variador FU1-38
Cuando se desea utilizar la funcion de ahorro de energia FU1-39
Cuando se desea proteger elmotor de un sobrecalentamiento FU1-50 ~53
Cuando se desea obtener una sefial de salida cuando la situacién de sobrecarga supera el tiempo programado FU1-54 ~ 55
Cuando se desea interrumpir la salida de potencia porque la se sobrecarga supera el tiempo pogramado FU1-56 ~ 58
Cuando se desea programar la funcién de limitacion dindmica de corriente FU1-59 ~ 60
Grupo FU2
Cuando se desea comprobar el histdrico de fallos del variador FU2-01 ~ 06
Cuando se desea tener una inyeccion DC antes del arranque FU2-07~08
Cuando se desea evitar la resonancia originada por la vibracién de una maquina FU2-10~ 16
Cuando se desea proteger al variador de la pérdida de la fase de entrada/salida FU2-19
Cuando se desea arrancar el variador tan pronto como la alinentacion esta en ON FU2-20
Cuando se desea rearrancar el variador reinicializando el fallo que se haya producido FU2-21
Cuando se desea rearrancar con biisqueda a causa de un fallo instantaneo de la alimentacién(Bisqueda ) FU2-22~25
Cuando se desea emplear la funcién de reintento FU2-26 ~ 27
Cuando se desean introudir los pardmetros del motor FU2-30~37
Cuando se desea reducir el ruido electromagnético o las pérdidas de corriente modificando la frecuencia de cargaPWM FU2-39
Cuando se desea modificar el método de control (V/F, compensacién por deslizamiento, PID, o Sensorless) FU2-40
Cuando se desea utilizar la funcién de ajuste automatico (Autotuning) FU2-41~44
Cuando se desea emplear la realimentacién PID FU2-50 ~ 54
Cuando de deseamodificar la frecuencia de referencia para la aceleracion y deceleracién FU2-70
Cuando se desea modificar la base de tiempo de la aceleracién y deceleracién FU2-71
Cuando se desea programar la pantalla inicial de la consola de programacion que se visudizara cuando se ponga en FU2-72
tension el equipo
Cuando se desea definir la pantalla segtin las pi ias del usuario FU2-73
Cuando se desea programar la ganancia del motor en RPM en la pantalla FU2-74
Cuando se desea programar el modo de frenadodinamico (DB) de la resistencia FU2-75~76
Cuando se desea verificar la version de software del variador FU2-79
Cuando se desea cambiar la conexion de un motor a otro con parametros diferentes FU2-81~90
FU2:91~92
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Aplicacion Cadigo del
F 0

Cuando se desea inicializar los pardmetros a ajustes de fabrica FU2:93
Cuando se desea prevenir la modificacion de los parametros FU2-94
Grupo I/0
Cuando se desea programar la tensién analdgica o la corriente parala frecuencia de referencia 1/0-01~ 10
Cuando se desea programar el método de funcionamiento al perder la frecuencia de referencia 1/0-11
Cuando se desea modificar las funciones de los bornes de entradaP1, P2 y P3 1/0-12 ~ 14
Cuando se desea comprobar el estado de los bornes de entrada y salida 1/0-15 ~ 16
Cuando se desea modificar el tiempo de respuesta de los bornes de entrada Ilo-17
Cuando se desea utilizar las operaciones JOG y velocidad preprogramadas 1/0-20 ~ 24
Cuando se desea modificarel 1¢r ~ 70 tiempo de aceleracion / deceleracion 1/0-25 ~ 38
Cuando se desea utilizar la medicién FM del borne de salida 1/0-40 ~ 41
Cuando se desea programar el nivel de deteccion de frecuencia 1/0-42 ~ 43
Cuando se desea modificar las funciones delos contactos de salida configurables auxiliares (AXA-AXC) 110-44
Cuando se desea alternar la alimentacion de red del motor al variador o viceversa 110-44
Cuando se desea utilizar las funciones del relé por fallo(30A, 30B, 30C) 110-45
Cuando se desea utilizar la comunicacion RS232/485 1/0-46 ~ 47
Cuando se desea programar el método de funcionamiento al perder la frecuencia de referencia 1/0-48 ~ 49
Cuando se desea utilizar el modo de funcionamiento automético(secuencial) 1/0-50 ~ 84
Grupo EXT (Cuando esté instalada una Sub Tarjeta y/o una tarjeta opcional)
Cuando se desea definir las funciones de los bornes de entradaP4, P5, P6 (SUB-A, SUB-C) EXT-02~04
Cuando se desea utilizar la entrada (SUB-A, SUB-C) de tension analégica (V2) EXT-05~10
Cuando se desea utilizar el pulso del encoder de realimentacion para controlar la velocidad del motor o utilizar la entrada EXT-14~ 24
pulsante para la referencia de frecuencia (SUB-B)
Cuando se desea modificar las funciones de los bornes de salica Q1, Q2, Q3 (SUB-A, SUB-C) EXT-30~32
Cuando se desea utilizar el borne de salida(SUB-A, SUB-C) del medidor LM EXT-34~35
Cuando se desea utilizar las salidas analdgicas (hormes AM1, AM2) EXT-40 ~ 43
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APENDICE C- DISPOSITIVOS PERIFERICOS

SVABO0IS52 | 60 | ABS2033,EBS203 | GMC180 | 120(4/0) | 120(4l0) | 50 210A | 0osmH.223A | 029MH, 233A

Modelos de | Motor : Contactor Cable, mm2 (AWG) Fusible
e s [HP] Disyuntor de entrada magnético RST UV.W Terra en;rzda Reactor AC Reactor DC

SV008iS5-2 1 ABS33a, EBS33 GMC-12 25(14) | 25(14) | 4(12) 10A 213mH,5.7A | 7.00mH,54A
SV015iS5-2 2 ABS33a, EBS33 GMC-12 25(14) | 25(14) | 4(12) 15A 120mH,10A | 4.05mH,9.2A
SV022iS52 3 ABS33a,EBS33 GMC-18 25(14) | 25(14) | 4(12) 25A 0.88mH, 14 A 2.92mH, 13A
SV037iS52 5 ABS33a,EBS33 GMC-22 4(12) 4(12) 4(12) 40A 0.56 mH, 20 A 198mH, 19A
SV055iS52 | 7.5 ABS53a, EBS53 GMC-22 6(10) 6(10) 6(10) 40A 0.39 mH, 30 A 137mH,29A
SV075iS52 | 10 ABS63a, EBS63 GMC-32 10(8) 10(8) 10(10) 50A 0.28 mH, 40 A 1.05mH, 38 A
SV110iS52 | 15 ABS103a,EBS103 GMC-50 16 (6) 16 (6) 16 (6) T0A 0.20 mH, 59 A 0.74 mH, 56 A
SV150iS52 | 20 ABS103a,EBS103 GMC-65 25(4) 25(4) 25(6) 100A 0.5 mH, 75 A 057mH, 71 A
SV185iS52 | 25 ABS203a,EBS203 GMC-85 35(3) 35(3) 25(4) 100A 0.12 mH, 96 A 0.49mH, 91 A
SV220iS52 | 30 ABS203a,EBS203 GMC-100 50(2) 35(3) 25(4) 125A 010mH, 112 A | 042mH, 107 A
SV300iS52 | 40 ABS203a, EBS203 GMC-150 70(2/0) | 70(2/0) 25(6) 190 A 007mH, 160 A | 0-34mH, 152A
SV370iS52 | 50 ABS203a, EBS203 GMC-150 70(2/0) | 70(2/0) 25(4) 220A | g0 mH, 191 A 0.29mH, 181A

)

)

@
SVES0iS52 | 75 | ABS203a EBS203 | GMC-180 120(4/0) 120040) | 50 | 330A | goamm 2854 | 025MH, 270A

SV00BIS34 | 1 | ABS33aEBS33 | OMC-12 | 25(14) | 25(14) | 25(14) | 6A | geamm oga | 2862MH,27A
SVOISIS54 | 2 | ABS33aEBS33 | GMC12 | 25(14) | 25(14) | 25(19) | 10A | 4g1mH 48A | 1614MH,46A
SV022iS54 | 3 | ABS33aEBS33 | GMC22 (14) 25014) | 2504 | 10A | 37374754 | LLO6MH,T1A
SVO3TIS54 | 5 | ABS33aEBS33 | GMC22 | 25(14) | 25(14) | 25019 | 20A | p34mn. 104 | 783MH,10A
SVOS5iS54 | 75 | ABS33a,EBS33 | GMC22 ( ) | 404 | 4(12) | 20A | 1557 15A | 534mH,14A
SVOT5iS54 | 10 | ABS33aEBS3 | GMC22 | 4(12) | 4(2) | 4(12) | 30A | 114mn.20A | A04MH19A

SVIOIS54 | 15 | ABS53a,EBSS3 | GMC22 | 6(10) | 6(10) | 6(8) 35A | 0glmH 30A | 276mMH29A

SVISOS54 | 20 | ABS63aEBS63 | GMC25 | 16(6 8 | 45A | ogimH aga | 218MH.36A

SVIBSS54 | 25 | ABSI03a,EBS103 | GMC40 | 16(6) | 16(8) | 16(6) | 60A | oasmH s0a | L79MH 48A

SV220iS54 | 30 ABS103a,EBS103 GMC-50 25(4) 16(6; 6) T0A 0.39 mH, 58 A 154 mH, 55 A

SV300iS54 | 40 | ABS203aEBS203 | GMC65 | 25(4) | 254 6) | %A | po87mH 80 | L19LmH,76A

6) | 10A | go3mH 08A | 0975MmH 93A

SVAS0IS54 | 60 | ABS203a,EBS203 | GMC-100 | 35(4) | 3502 140A | o105 mH 118 | 0886 MH, 112A

)

)
SV370iS54 | 50 | ABS103a,EBS203 | GMC-85 25(4) | 25(4) | 16

)

)

SVES0IS54 | 75 | ABS203a,EBS203 | GMC125 | 50(2 | 5002 T0A | 157, 1424 | 0-753mH, 135A

SV7S0iS54 | 100 | ABSA03a EBSA03 | GMC-150 | 70(20) | 70200) | 35@) | 230A | 0122 mH, 1934 | 0436 mH, 187A
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DECLARACION DE CONFORMIDAD

Las Directivas a las cuales se declara la conformidad son:

CD 73/23/EEC and CD 89/336/EEC

Se certifica que las unidades cumplen con los regisitos:

Tipo de equipo:
Nombre del modelo:
Marca registrada:

Fabricante:
Direccion:

Fabricante:
Direccion:

EN 61800-3 /A11 (2000)
EN 61000-4-2/A2 (2001)
EN 61000-4-3/A2 (2001)
EN 61000-4-4/A2 (2001)
EN 61000-4-5/A1 (2001)
EN 61000-4-6/A1 (2001)
EN 55011/A2 (2002)

EN50178 (1997)

EN 61000-2-4 (1994)
IEC/TR 61000-2-1 (1990)
EN 61000-2-2 (2002)

EN 61000-2-4 (1994)

EN 60146-1-1 (1997)

Variador (Equipo de Conversién de Potencia)
SV - iS5 Series
LG Industrial Systems Co., Ltd.

LG International (Deutschland) GmbH
Lyoner Strasse 15,

60528, Frankfurt am Main,

Alemania

LG Industrial Systems Co., Ltd.

181, Samsung-Ri, Mokchon-Myon, Chonan-Si,
330-845, Chungnam,

Corea

Los abajo firmantes declaramos por el presente que, el equipo arriba especificado cumple con las
Directivas y Estandares mencionados.

Lugar: Frankfurt am
Alemania

Main

Zﬁ; 20/03/e4

<
= {fgratareDate)

Mr. Ik-Seong Yang / Dept. Manager
(Nombre completo / Cargo)

Choan-Si, Chungnam,
Corea

M ,an,,ﬁumu

& (Signature / Date) orfosfal

Mr. Hyuk-Sun Kwon / General Manager
(Nombre completo / Cargo)
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ESTANDARES TECNICOS APLICADOS

Los estandares aplicados cumpliendo con los requisitos principales de aDirectivas 73/23/CEE sobre "Material
eléctrico para su utilizacién con determinados limites de tensién"y 89/336/CEE sobre "Compatibilidad
Electromagnética" son los que a continuacién se relacionan:

« EN 50178 (1997) “Informacién de seguridad para equipos tecnolégicos".

« EN 50081-2 (1993) “Compatibilidad electromagnética. Estandar de inmunidad genérica. Parte 2:
Entorno industrial.”

« EN 55011 (1994) “Limites y métodos de medicion de las caracteristicas de las perturbaciones
de radio de los equipcs industriales, cientificos y médicos (ISM) de radio
frecuencia.”

« EN 50082-2 (1995) “Compatibilidad electromagnética. Estandar de inmunidad genérica. Parte 2:

Entorno industrial.”

« EN 61000-4-2 (1995) “Compatibilidad electromagnética (EMC). Parte 4Técnicas de comprobacion
y medicion. Seccion 2: Test de descarga de inmunidad electrostatica.
Publicacién EMC basica (IEC 10004-2: 1995).”

« ENV 50140 (1993) “Compatibilidad electromagnética- Estandar de inmunidad bésica- Radiacién
de radiofrecuencia- campo de frecuencia electromagnética- test de
inmunidad.”

« ENV 50204 (1995) “Campo electromagnético de los teléfonos digitales por ondas de radio.”

« EN 61000-4-4 (1995) “Compatibilidad electromagnética (EMC). Parte 4: Técnicas de comprobacién

y medicién. Seccion 4: Trastornos eléctricos transitorios Transitorios rapidos
eléctricos / Test de inmunidad a picos. Publicacién basica EMC (IEC 100@-
4:1995).”

« ENV 50141 (1993) “Compatibilidad electromagnética Estandar de inmunidad basica
Perturbaciones conducidas provocadas por campos de radiofrecuencia.”

< EN 61000-4-8 (1993) “Compatibilidad electromagnética (EMC). Parte 4: Técnicas de comprobacién
y medicién. Seccién 8: Test de inmunidad a un campo magnético de alta
frecuencia - Publicacién basica EMC (IEC 1000-4-8: 1993).”
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EMI / RFI FILTROS DE ALIMENTACION

FILTROS RFI de RED

LA GAMA DE LAS SERIES DE FILTROS L.G. DE ENTRADA DE ALIMENTACION EE (Footprint) — FE (Standard), HA SIDO
ESPECIFICAMENTE DISENADA PARA OPERAR CON VARIADORES LG DE ALTA FRECUENCIA. LA UTILIZACION DE
FILTROS L.G. CONJUNTAMENTE CON LA RECOMENDACION AL DORSO, COLABORAN A GARANTIZAR UN
FUNCIONAMIENTO PERFECTO DE LOS EQUIPOS SENSIBLES AL TIEMPO QUE CUMPLEN CON LOS ESTANDARES
DE EMISIONES E INMUNIDAD EN50081-EN 61000-6-3:02 Y EN 61000-6-1:02.

PRECAUCION

SI SE HUBIERAN INSTALADO MODULOS DE PROTECCION DE FUGAS DE CORRIENTE EN LA FUENTE DE
ALIMENTACION, SE DEBERA TENER PRESENTE QUE EL MODULO PODRA INDICAR ANOMALIA CON LA
ALIMENTACION EN POSICION "ON" U "OFF".

PARA EVITAR ESTA SITUACION, LA SENSIBILIDAD DE LA CORRIENTE DEL MODULO DE PROTECCION DEBERA}
SER SUPERIOR AL VALOR DE LA FUGA DE CORRIENTE QUE SE PRODUZCA EN EL PEOR DE LOS CASOS SEGUN
LA TABLA QUE FIGURA A CONTINUACION.

INSTRUCCIONES RECOMENDADAS DE INSTALACION

Para cumplir con la directivaEMC, es necesario seguir estas instrucciones con el mayo rigor posible. Cumpla
con los procedimientos de seguridad habituales en la manipulacién de equipos eléctricos. Todas las conexiones
eléctricas del filtro, variador y motor deberan ser realizadas por técnicodeztricistas cualificados.

1-) Compruebe la placa de caracteristicas del filtro para asegurarse que la corriente, tensién y el nimero del
modelo son correctos.

2-) Para obtener los mejores resultados, el filtro debera instalarse lo méas cerca posible debnexionado de las
fuentes de alimentacién, normalmente directamente después del seccionador del circuito o del interruptor de
alimentacion.

3-) El panel interior del armario eléctrico debera adaptarse a las dimensiones del filtro para su correcto montaje
Es importante desprender la pintura etc. de los orificios de montaje asi como de la cara expuesta del panel para
garantizar el mejor contacto posible del filtro a tierra.

4-) Asegurese de fijar correctamente el filtro.

5-) Conecte las conexiones de alinentacién a los bornes del filtro con la marca LINE, conecte los cables de
tierra al conector de tierra suministrado. Conecte los bornes del filtro con la marca LOAD a la entrada de
alimentacion del variador utilizando longitudes cortas de cable de secciéadecuada.

6-) Conecte el motor y fije elnucleo de ferrita(choques o ferritas de salida) lo mas cerca posible del variador. Se
debera utilizar cable blindado o apantallado donde las tres fases trifasicas den una o dos vueltas por dentro del
nucleo de ferrita. EI conductor de tierra debera estar correctamente conectado a los extremos del variador y del
motor. La pantalla debera conectarse al chasis y directamente a tierra.

7-) Conecte los cables de control siguiendo las instrucciones del manual del vador.

ES IMPORTANTE QUE LOS CABLES SEAN LO MAS CORTOS POSIBLES Y QUE EL CABLEADO DE LA
FUENTE DE ALIMENTACION Y DE SALIDA DEL MOTOR ESTE BIEN SEPARADO.

FF SERIES { Footprint )

IZAKEF AYAH LAI1I AOI
HMLED AL

'
1
]
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1
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FE SERIES ( Standard )

CAHIE AIANRAIL A0
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e
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EMI / RFI FILTROS DE ALIMENTACION

RFI Filtros (Footprint - Standard) para SERIE iS5

iS5 series /|  Filtros Footprint |/ Footprint Filters
VARIADOR | por CODIGO | INTENS. | TENSION | ‘oefucks. oS | o ee PESO | Jomuos | 5l
INVERTER POWER CODE CURRENT | VOLTAGE LEAKAGE WEIGHT MOUNT ouTPUT
CURRENT L W H Y X CHOKES
TRIFASICOS _THREE PHASE NOM. _ MAX.
SV008iS5-2 0.8kW
S e | FFSST012-() | 12A 250VAC | 03mA 18mA | 329X 1495x50 |  315x 120 M5 FS-2
SV022iS5-2 2.2kW
Vosiees S| FFS5-T020x) | 20A 250VAC | 03mA 18mA | 329x1495x50 |  315x 120 M5 FS-2
SV055iS5-2 55kW | FFS5-T030-(x) | 30A 250VAC | 03mA 18mA [ 415x 199.5x 60 | 401 x 160 M5 FS-2
SV075iS5-2 7.5kW | FFS5-T050-(x) | 50A 250VAC | 03mA 18mA | 415 1995x60 | 401 x 160 M5 FS-2
SV110iS5-2 11kW
TSvisoiss2 | 15kW 100A 250VAC | 0.3mA 18mA FS-3
SV185iS5-2 18KW
Va20iees e 120A | 250VAC | 0amA 18mA Fs-3
SV008iS5-4 0.8kW.
S Loy | FFS5T006-(x) | 6A 380VAC | 05mA 27mA | 329X 1495x50 |  315x 120 M5 FS-1
SV022iS5-4 2.2kW
SV037iS5-4 37w | FFS5-T012-(x) | 12A 380VAC | 05mA 27mA [ 329X 1495x50 | 315120 M5 FS-2
SV055iS5-4 5.5kW.
S ~aqw | FFS5-T030-(6) | 30A 380VAC | 05mA 27mA | 415X 199560 | 401 x 160 M5 FS-2
SV110iS5-4 1IkW
SVistiSea Toqw | FFS5-T05L-(x) | 51A 380VAC | 05mA 27mA | 466x258 65 | 4405x 181 M8 FS-2
SV185iS5-4 18kW_| FFS5-T060-(x) | 60A 380VAC | 05mA 27mA | 541x332x65 | 5155x255 M8 Fs-2
SV220iS5-4 22kwW_| FFS5-T070-(x) | 70A 380VAC | 05mA 27mA | 541x332x65 | 5155x 255 M8 Fs-3
iS5 series | Filtros Estdndar /  Standard Filters
CORRIENTE CHOQUES
VARIADOR | por CODIGO | NTENS. | TENSION | Derucks | INCNSIONES | MONTAE peso | Jomuwos | G
INVERTER | POWER CODE CURRENT | VOLTAGE | LEAKAGE WEIGHT MOUNT ouTPUT
CURRENT L w H Y X CHOKES
‘TRIFASICOS THREE PHASE NOM. _ MAX.
SV008iS5-2 0.8KW
- - 03mA 18mA - —
eSS Taaw]| FETOI2(x) | 12A 250VAC m 250 x 110 x 60 238X 76 FS-2
SV022iS5-2 2.2kW
~evosriees—Taziw] FET020(x) | 20A 250VAC | 03mA 18maA | 270 x 140 X 60 258 x 106 FS-2
[ Svos5is5-2 55kW | FE-T030-(x) | 30A 250VAC | 03mA 18mA| 270 x 140 x 60 258 x 106 FS-2
SVO75iS5-2 75kW | FE-T050(x) | 50A 250VAC | 03mA 18mA| 270 x 140X 90 258 x 106 - FS-2
SV110iS5-2 11w
SV Toay | FETI00-(x) | 100A | 250VAC | 0amA 18mA| 420x200x130 | 408 166 Fs-3
SV185iS5-2 18KW
V220552 Saxw ] FETI20-(x) | 120A | 250VAC | 13mA 18ma | 420x200x130 |  408x 166 - FS-3
SV008iS5-4 0.8kW
’JT o] FETO08(x) | 6A 380 VAC | 05mA 27maA | 250 110 60 238x76 FS-2
SV022iS5-4 2.2kW
SVosTised Sow] FETOL2(x) | 12A 380 VAC | 05mA 27mA | 250 110 60 238x76 FS-2
[ Sv0s5is5-4 5.5KW.
|y —— - - 05mA 27mA - -
S Zan ] FET030-(x) | 30A 380 VAC mA 27mA | 270 x 140 X 60 258 x 106 FS-2
SV110iS5-4 11kW
SVLS0IS5.4 Toav | FET0S0(x) | 50A 380VAC | 05mA 27mA | 270 x 140 x 90 258 x 106 FS—2
| SV185iS5-4 18kW | FE-T060-(x) | 60A 380VAC | 05mA 27mA | 270 140 x 90 258 x 106 Fs-2
SV220iS5-4 22kW | FE-TO70-(x) | 70A 380VAC | 05mA 27mA | 350 x 180 x 90 338 x 146 Fs-3

(x) (1) Entorno industrial EN 50081-0 (clase A) -> EN 61000-6-4:02
(2) Entorno domestico e industrial EN 50081-1 (clase B)-> EN 61000-6-3:02
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EMI / RFI FILTROS DE ALIMENTACION

RFI Filtros (Standard) iS5 SERIES

iS5 series | Filtros Estdndar /  Standard Filters
VARIADOR | por CODIGO | WTENS. | TENSON | GEruos | nOIONES| MONTAE | pego | rommos | 5 SiG,
INVERTER POWER CODE CURRENT | VOLTAGE LEAKAGE WEIGHT MOUNT OUTPUT
CURRENT L W H[ Y X CHOKES
TRIFASICOS  THREE PHASE NOM MAX.
SV300iS5-2 30kwW FE-T150-2 150A 250VAC 13mA  150mA | 480x200x160 | 468 x 166 FS-3
SV370iS5-2 37kw | FE-T170-2 170A | 250VAC | 13mA 150mA | 480x200x160 | 468166 FS-3
SV450iS5-2 45kW | FET230-2 | 230A | 250VAC | 13mA  150mA | 580x250x205 | 560x170 FS-4
SV550i55-2 55kW | FE-T280-2 | 280A | 250VAC | 13mA  150mA | 580x250x205 | 560x170 FS-4
SV300iS5-4 30kw | FE-T070-2 70A 380VAC | 13mA 150mA | 350x180x90 | 338x146 FS-3
SV370iS5-4 37kw FE-T100-2 100A 380VAC 13mA  150mA | 425x 200 x 130 408 x 166 FS-3
Soonses W FETI2 | 120A | 3BOVAC | 13nA 1s0mA | 425x200x1%) | 408xiss Fs-3
SV750iS5-4 75kW | FE-T170-2 | 170A | 3B0VAC | 13mA  150mA | 480x200x160 | 468x 166 — FS-3

(x) (1) Entorno industrial EN 50081-0 (clase A) -> EN 61000-6-4:02
(2) Entorno domestico e industrial EN 50081-1 (clase B)-> EN 61000-6-3:02
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EMI / RFI FILTROS DE ALIMENTACION

DIMENSIONES
FF SERIES { Footprint } FE SERIES { Standard }
3 Ty P
H o &
¥ HoS Ry
; | xa =
i : = id
i = 5
WX 3 i E ﬁ
.\..._ il =
LI i
' . :
- - L
L
TIPO D w H X o
FS-1 21 85 46 70 5
FS-2 285 105 62 90 5
FS-3 48 150 110 125 x 30 5
FS-4 58 200 170 180 x 45 5

i F5 SERIES | autpul chokes |

Poligono Industrial de Palou
08400 Granollers (Barcelona)

SPAIN / ESPANA
Tel: +34 93 861 14 60
Fax: +34 93 879 26 64

E-mail: info@lifasa.com
vsd@lifasa.es
http: //iwww lifasa.com
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